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Beschriebenes Produkt
W26
WTB26

Hersteller

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Deutschland
Rechtliche Hinweise

Dieses Werk ist urheberrechtlich geschitzt. Die dadurch begriindeten Rechte bleiben
bei der Firma SICK AG. Die Vervielfaltigung des Werks oder von Teilen dieses Werks
ist nur in den Grenzen der gesetzlichen Bestimmungen des Urheberrechtsgesetzes
zulassig. Jede Anderung, Kiirzung oder Ubersetzung des Werks ohne ausdriickliche
schriftliche Zustimmung der Firma SICK AG ist untersagt.

Die in diesem Dokument genannten Marken sind Eigentum ihrer jeweiligen Inhaber.
© SICK AG. Alle Rechte vorbehalten.

Originaldokument

Dieses Dokument ist ein Originaldokument der SICK AG.
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1 Zu diesem Dokument

11 Informationen zur Betriebsanleitung

Lesen Sie die Betriebsanleitung vor Beginn aller Arbeiten sorgfaltig durch, um mit dem
Produkt und seinen Funktionen vertraut zu werden.

Die Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss fur das Personal jederzeit
zuganglich aufbewahrt werden. Geben Sie die Betriebsanleitung bei Weitergabe des
Produkts an Dritte mit.

Diese Betriebsanleitung leitet nicht zum Umgang und sicheren Betrieb der Maschine
oder des Systems an, in die das Produkt ggf. integriert wird. Informationen hierzu
enthalt die Betriebsanleitung der Maschine oder des Systems.

1.2 Weiterfuhrende Informationen

Die Produktseite mit weiterfihrenden Informationen finden Sie Uber die SICK Product
ID:

{P/N}/{S/N}
(siehe "Produktidentifizierung tber die SICK Product ID", Seite 6).

Folgende Informationen sind produktabhangig verfligbar:

¢ Dieses Dokument in allen verfligbaren Sprachversionen
o Datenblétter

«  Weitere Publikationen

e  CAD-Daten und Mafizeichnungen

o Zertifikate (z. B. Konformitatserklarung)

e«  Software

e Zubehor

1.3 Symbole und Dokumentkonventionen

Warnhinweise und andere Hinweise

GEFAHR

Weist auf eine unmittelbar gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fliihrt, wenn sie nicht vermieden wird.

WARNUNG

Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

VORSICHT
Weist auf eine méglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu mittelschweren oder
leichten Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG
Weist auf eine moglicherweise gefahrliche Situation hin, die zu Sachschaden fuhren
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

HINWEIS

Hebt nutzliche Tipps und Empfehlungen sowie Informationen flr einen effizienten und
stérungsfreien Betrieb hervor.

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 5
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Handlungsanleitung
»  Der Pfeil kennzeichnet eine Handlungsanleitung.

1. Eine Abfolge von Handlungsanleitungen ist nummeriert.
2. Nummerierte Handlungsanleitungen in der gegebenen Reihenfolge befolgen.
v Der Haken kennzeichnet ein Ergebnis einer Handlungsanleitung.

2 Zu lhrer Sicherheit

21 Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Anschluss, die Montage und die Konfiguration des Produkts durfen
@ nur von geschultem Fachpersonal vorgenommen werden.

o Bei diesem Produkt handelt es sich um kein sicherheitsgerichtetes Bauteil
im Sinne der EU-Maschinenrichtlinie.

Installieren Sie das Produkt nicht an Orten, die direkter UV-Strahlung
% (Sonnenlicht) oder sonstigen Wettereinflissen ausgesetzt sind.

Das Produkt ist ausreichend vor Feuchtigkeit und Verschmutzung zu

schitzen.

2.2 Bestimmungsgemafie Verwendung

Die WTB26 ist ein optoelektronischer Reflexions-Lichttaster mit Hintergrundausblen-
dung (im Folgenden Sensor oder Produkt genannt) und wird zum optischen, beruh-
rungslosen Erfassen von Sachen, Tieren und Personen eingesetzt. Bei jeder anderen
Verwendung und bei Veranderungen am Produkt verfallt jeglicher Gewahrleistungsan-
spruch gegenuber der SICK AG.

2.3 Qualifikation des Personals
Sémtliche Arbeiten am Produkt dirfen nur von dafir qualifiziertem und befugtem
Personal durchgefihrt werden.

Qualifiziertes Personal ist in der Lage, die Ubertragenen Arbeiten auszufihren und
mogliche Gefahren selbststéandig zu erkennen und zu vermeiden. Dies erfordert z. B.:

e  Fachliche Ausbildung
e  Erfahrung
¢  Kenntnis der einschlagigen Bestimmungen und Normen

3 Produktbeschreibung

31 Produktidentifizierung uber die SICK Product ID

SICK Product ID

Die SICK Product ID kennzeichnet das Produkt eindeutig. Sie dient gleichzeitig als
Adresse der Webseite mit Informationen zum Produkt.

Die SICK Product ID besteht aus dem Hostnamen pid.sick.com, der Artikelnummer
(P/N) und der Seriennummer (S/N), jeweils getrennt durch einen Schragstrich.

Die SICK Product ID ist bei vielen Produkten als Text und QR-Code auf dem Typenschild
und / oder auf der Verpackung abgebildet.

6 BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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pid.sick.com/ =
P/N LAkl
S/N L. Llsdils

Product ID

Abbildung 1: SICK Product ID
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BluePilot blau: Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element / Potentiometer / Teach-Taste: Einstellung des Schaltabstands
Gelbe LED: Status Lichtempfang

Grlne LED: Versorgungsspannung aktiv

Driick-Dreh-Element: Einstellung der Zeitfunktionen

Teach-Taste: Einstellung hell-/dunkelschaltend

3.3 Kommunikationsschnittstelle 10-Link

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Das Produkt verfligt Gber die Kommunikationsschnittstelle I10-Link.

Die I0-Link Kommunikation ist ein Master-Device-Kommunikationssystem.

Das Produkt kann im Standard |/0-Modus (SIO) oder im 10-Link-Modus (IOL) betrieben

werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen Parametereinstellungen sind

im 10-Link-Betrieb und im Standard |/O-Betrieb wirksam.

Uber die Standard-Kommunikationsschnittstelle 10-Link werden folgende Funktionen
unterstitzt:

Flexible Sensoreinstellungen

Digitale Ubertragung der Sensorsignale zum 10-Link-Master
Visualisierung und Parametrierung des Sensors

Diagnose /Condition Monitoring

Gerateidentifikation

Einfacher Geratetausch

Events

Eine ausfihrliche Beschreibung der einstellbaren Funktionen und zugehorigen Indizes
finden Sie in der Technischen Information "lO-Link Beschreibung":

BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 7
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4 Montage

5

Den Sensor an einen geeigneten Befestigungswinkel montieren (siehe SICK-Zubehor-
Programm).

Bevorzugte Ausrichtung des Sensors relativ zur Bewegungsrichtung des Objekts beach-
ten, siehe Abbildung 2.

Abbildung 2: Ausrichtung des Sensors relativ zur Objektrichtung

Maximal zulassiges Anzugsdrehmoment des Sensors von < 1,3 Nm beachten.

Vorzugsrichtung des Objektes zum Sensor beachten, vgl. siehe Abbildung 18,
Seite 26.

Elektrische Installation

Anschluss der Sensoren muss spannungsfrei erfolgen. Je nach Anschlussart sind die
folgenden Informationen zu beachten:

- Steckeranschluss: Pinbelegung beachten
- Leitung: Adernfarbe

Erst nach Anschluss aller elektrischen Verbindungen die Spannungsversorgung anlegen
bzw. einschalten.

Erlauterungen zum Anschlussschema (folgende Tabellen):

Alarm = Alarmausgang

Health = Alarmausgang

MF (Pin-2-Konfiguration) = Externer Eingang, Teach-in, Schaltsignal
Q_1/C = Schaltausgang, 10-Link Kommunikation

Test = Testeingang

Ug: 10 ... 30 V DC

BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Tabelle 1: Anschllisse

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH o S )
3=8U 0.14 mm2 >
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 M 4
6=GY =64
7 = not connected IN=4A
Tabelle 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q.41 (C) 80227
09
Tabelle 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M

BETRIEBSANLEITUNG | WTB26
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51

5.2

10

Tabelle 4: Push-pull, PNP, NPN

Integration des Sensors im 10-Link-Modus

Um das Produkt im 10-Link Modus zu betreiben, muss es an einen geeigneten 10-Link
Master angeschlossen werden. Uber diesen erfolgt die weitere Integration in das Steuer-
ungssystem.

HINWEIS
Die Leitungslange zwischen 10-Link Master und 10-Link Device: maximal 20 m.

Details zur Integration finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung;:

HINWEIS

Nach erfolgreichem Anschluss des Produkts an den 10-Link Master blinkt die griine
(Power) LED und signalisiert damit eine funktionierende 10-Link Kommunikation zwi-
schen Master und Device.

Hinweise zur UL Zulassung
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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6 Zusatzfunktionen

Alarm

Alarmausgang: Der Sensor (WTB26) verfugt Uber einen Vorausfallmeldeausgang
("Alarm" im Anschlussschema [siehe Tabelle 3]), der meldet, wenn der Sensor nur noch
eingeschrankt betriebsbereit ist. Dabei blinkt die Anzeige-LED. Mégliche Ursachen: Ver-
schmutzung von Sensor, Sensor ist dejustiert. Im Gutzustand: LOW (0), bei zu starker
Verschmutzung HIGH (1).

Health

Health-Ausgang: Der Sensor (WTB26) verfugt Uber einen Vorausfallmeldeausgang
("Health" im Anschlussschema [siehe Tabelle 3]), der meldet, wenn der Sensor nur
noch eingeschrankt betriebsbereit ist oder die Leitung unterbrochen ist. Mogliche Ursa-
chen: Verschmutzung von Sensor, Sensor ist dejustiert, Leitung ist beschadigt. Im
Gutzustand: HIGH (1), bei zu starker Verschmutzung oder Leitungsunterbrechung LOW
(0). Dabei blinkt die gelbe Anzeige-LED.

Testeingang

Testeingang: Die Sensoren WTB26 verflgen uber einen Testeingang (,TE“ oder ,Test”
im Anschlussschema [siehe Tabelle 2]), mit dem der Sender ausgeschaltet und somit
die ordnungsgemafie Funktion des Sensors Uberprift werden kann: Bei Verwendung
von Leitungsdosen mit LED-Anzeigen ist darauf zu achten, dass der TE entsprechend
belegt ist.

Wenn Objekt erkannt, Testeingang aktivieren (siehe Anschlussschema [siehe
Tabelle 2]).

Sende-LED wird abgeschaltet, bzw. es wird simuliert, dass kein Objekt erkannt wird.
Zur Uberprifung der Funktion die Tabelle 5 heranziehen. Verhalt sich der Schaltaus-
gang nicht gemaf der Grafik, Einsatzbedingungen priifen, siehe "Stérungsbeseitigung",
Seite 22.

Tabelle 5: Test

Test - M Test — L+
. T
G : +(L+) (L+)
) | | | | }
L h@ | _ Test | Test
s N any
L— a3 M L 1
71 . ] +<L+)
| | | |
| Test — | Test
| | ( | |
L—a ™ L. ™
7 Inbetriebnahme
7.1 Ausrichtung

WTB26P: Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass der rote Sende-
lichtstrahl in der Mitte des Objekts auftrifft. Es ist darauf zu achten, dass die optische
Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstandig frei ist [siehe Tabelle].

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 11
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Sensor auf Objekt ausrichten. Positionierung so wahlen, dass das Infrarotlicht (nicht
sichtbar) in der Mitte des Objekts auftrifft. Die korrekte Ausrichtung kann nur Uber
die Anzeige-LEDs erkannt werden. Siehe dazu Tabelle und Tabelle 4. Es ist darauf zu
achten, dass die optische Offnung (Frontscheibe) des Sensors vollstéandig frei ist.

Tabelle: Ausrichtung

Abbildung 3: Ausrichtung 1 Abbildung 4: Ausrichtung 2

7.2 Einsatzbedingungen priifen

12 BETRIEBSANLEITUNG |

WTB26 sind Reflexions-Lichttaster mit Hintergrundausblendung. Abhangig von der
Remissionsgrad des zu detektierenden Objekts und des evtl. sich dahinter befindlichen
Hintergrunds, ist ein Mindestabstand (y) zwischen eingestelltem Schaltabstand (x) und
Hintergrund einzuhalten.

Einsatzbedingungen prifen: Schaltabstand und Distanz zum Objekt und Hintergrund
sowie Remissionsvermégen des Objekts mit dem zugehodrigen Diagramm [siehe Abbil-
dung 5 und 7] abgleichen (x = Schaltabstand, y = Mindestabstand zwischen eingestell-
tem Schaltabstand und Hintergrund (weil, 90%)) Remissionsgrad: 6 % = schwarz @,
18 % = grau @, 90 % = weif® @ (bezogen auf Standardweif nach DIN 5033). Wir
empfehlen, die Einstellung mit einem Objekt von niedriger Remission vorzunehmen.
Die minimale Distanz (= y) fur die Hintergrundausblendung kann aus dem Diagramm

[ Abbildung 5 D] wie folgt ermittelt werden:

Beispiel: x = 600 mm, y = 40 mm. D. h. der Hintergrund (weif3, 90%) wird ab einer
Distanz von > 40 mm vom eingestellten Schaltabstand ausgeblendet.

WTB26P-xxxxx1xx, Rotlicht:

WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
200 Beispiel:
180 Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
160 @ 18%/90% Weifer Hintergrund (90 %)
6%/90% I @
140 90%/90% |
120
100 /
80 I ,
60 /
40 f Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
/ Eingestellter Schaltabstand x = 600 mm
20 S Benétigter Mindestabstand zu
o s L X weifem Hintergrund y = 40 mm
0 400 800 1.200 1.600  2.000

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 5: Kennlinie

® Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

® WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

@ S 800
Q| 1.000
® 180 1.600

0 180 400 800 1.200 1.600

Abstand in mm

T
l:EePIIOt
i . }
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 6: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Drick-Dreh-Element
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 13
Irrtimer und Anderungen vorbehalten



BETRIEBSANLEITUNG

WTB26P-xxxxx4xx, Rotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
600
|
500 —
] |
400 i
300
/e /s
1
0 18%/90% 3
200 =y 7/790%/90% |
- 6%/90% (| 7
J
100 4
ol * .
0 800 1600 2400  3.200

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance

Abbildung 7: Kennlinie

@ Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad
@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
©) WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds

Weier Hintergrund (90 %)

Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 800 mm
Bendtigter Mindestabstand zu

weifem Hintergrund y = 120 mm

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

14 BETRIEBSANLEITUNG | WTB26
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®
Q| 1.400
©)1%%0 3.000
0180 800 1600  2.400  3.200
i ; Abstand in mm
i D !
‘ - _— BluePilot
| Q-
| o |
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 8: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad
Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad
Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad
Schaltabstand min. in mm
Schaltabstand max. in mm
Sichtbereich

Schaltabstandsanzeige
Driick-Dreh-Element

T M m oo w >
5 CECHS)

WTB26P-xxxxxbxx, Rotlicht:

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance

BETRIEBSANLEITUNG | WTB26
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Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
200 Beispiel:
180 Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
160 @ 18%/90% Weifer Hintergrund (90 %)
6%/90% I @
140 90%/90% |
120
100 /
80 I ,
60 /
40 f Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
/ Eingestellter Schaltabstand x = 600 mm
20 S Benétigter Mindestabstand zu
o < L= X weifem Hintergrund y = 40 mm
0 400 800 1.200 1.600  2.000

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir
beste Performance

Abbildung 9: Kennlinie
® Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad
@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

® WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance

| i 800
Q| 1.000
® 180 1.600

0 180 400 800 1.200 1.600

Abstand in mm

T
l:EePIIOt
i . }
A B

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 10: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Drick-Dreh-Element
blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich fur beste Performance

16 BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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WTB26I-xxxxx1xx, Infrarotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
250 Beispiel:
> Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
)
200 18%/90% WeiSer Hintergrund (90 %)
@
6%/90%
150 , y i
|
100 [€)
I T
90%/90% |
y
50 / Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)
Eingestellter Schaltabstand x = 800 mm
o Bendtigter Mindestabstand zu
o :ﬁ | X weiflem Hintergrund y = 85 mm

0 400 800 1.200 1.600 2.000
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

Abbildung 11: Kennlinie

@ Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

©) WeiRes Objekt, 90 % Remissionsgrad

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

= ___ oo il
Q| L E—T

O T

0 ‘180 500 1.000 1.500 2.000
Abstand in mm

b i
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Abbildung 12: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fur Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

T Mmoo w >
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Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
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WTB26I-xxxxx4xx, Infrarotlicht:

Mindestabstand in mm (y) zwischen eingestelltem
Schaltabstand und Hintergrund (90 % Remissionsgrad)

y
400 Beispiel:
Sichere Unterdriickung des Hintergrunds
350
/ Weier Hintergrund (90 %)
300 @

18%/90% /
2 ©)

250 I 90%/90%
1
200 Q) I /

6%/90%

150 I /
100

Schwarzes Objekt (6 % Remissionsgrad)

50 Eingestellter Schaltabstand x = 1.000 mm
Bendtigter Mindestabstand zu
o X weifem Hintergrund y = 190 mm
0 800 1.600 2.400 3.200

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir
beste Performance

Abbildung 13: Kennlinie

@ Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

@ Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

©) Weifes Objekt, 90 % Remissionsgrad

blau  Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance
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Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir beste Performance
Abbildung 14: Balkendiagramm

Schwarzes Objekt, 6 % Remissionsgrad

Graues Objekt, 18 % Remissionsgrad

Weifdes Objekt, 90 % Remissionsgrad

Schaltabstand min. in mm

Schaltabstand max. in mm

Sichtbereich

Einstellbereich Schaltschwelle fir Hintergrundausblendung
Schaltabstandsanzeige

Driick-Dreh-Element

T M m oo w >
5 CECHS)

Empfohlener Schaltabstandsbereich fir beste Performance
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7.3 Einstellung Schaltabstand

WTB26x-xxxxxx2xAxx mit Driick-Dreh-Element:

Durch Drucken der Teach-in-Taste (ca. 1- 3 Sekunden) wird der Schaltabstand einge-
stellt. Je nach Anforderungen kann mit dem Potentiometer (ohne Dricken der Teach-in-
Taste) eine Feineinstellung vorgenommen werden.

Drehung nach rechts: Erhéhung des Schaltabstands

Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstands

Der Schaltabstand kann auch alleinig mit dem Potentiometer eingestellt werden. Wir
empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung 15,

Seite 19. Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem
Strahlengang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digitalausgang
andert sich (siehe Tabelle 4).
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Abbildung 15: WTB26x-xxxxxx2xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Driick-Dreh-Element
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WTB26x-xxxxxx1xAxx mit Potentiometer:

Mit dem Potentiometer wird der Schaltabstand eingestellt.

Drehung nach rechts: Erhéhung des Schaltabstands

Drehung nach links: Verringerung des Schaltabstands

Wir empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung 9.
Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlengang
entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digitalausgang andert sich
(siehe Tabelle 4).
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Abbildung 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Potentiometer

WTB26x-xxxxxx3xAxx mit Teach-in-Taste:

Durch Drucken der Teach-in-Taste (ca. 1- 3 Sekunden) wird der Schaltabstand einge-
stellt. Wir empfehlen, den Schaltabstand in das Objekt zu legen, z. B. siehe Abbildung
10. Nachdem der Schaltabstand eingestellt worden ist, das Objekt aus dem Strahlen-
gang entfernen, der Hintergrund wird dabei ausgeblendet. Der Digitalausgang andert
sich (siehe Tabelle 4).
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Abbildung 17: WTB26x-xxxxxx3xAxx, Einstellung des Schaltabstands mit Teach-in-Taste
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7.4 Einstellung Zeitfunktionen

o — 1 [ L
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Y E— el ,_p,_\_
T3 \ \ I [ [ \
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M = Manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)
2 ) o oy o, o Ent o g
@ S o
1ms 30.000 ms
7.5 Einstellung Hell-/Dunkelschaltend

1
HCH

L hellschaltend

D dunkelschaltend

M manuell (spezifische Einstellung via 10-Link)
7.6 Einstellung via 10-Link

Der Sensor kann neben der manuellen Einstellung am Gerat auch per 10-Link konfigu-
riert werden.

Die Einstellung tber 10-Link kann auf zwei Arten erfolgen:
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e Einstellung Uber die SiLink-Box (erforderliche Software: SOPAS ET von SICK)
Den Sensor hierzu Uber die SiLink-Box per USB an einen Computer anschliefien.
. Einstellung tUber einen 10-Link-Master (SPS), z. B. SIG350

Mit dem Programm SOPAS ET (SICK Engineering Tool mit grafischer Benutzerfihrung
und komfortabler Visualisierung) kdnnen die angeschlossenen Produkte schnell und
bequem getestet und parametriert werden.

Details zur Einstellung finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung:

8 Prozessdatenstruktur
WTB26X-XXXXXXXXAXX:
A0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q. / Boolean Qint.1/ | Q. /Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Ulnt 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Storungsbeseitigung
Tabelle Stérungsbeseitigung zeigt, welche MafSnahmen durchzufihren sind, wenn die
Funktion des Sensors nicht mehr gegeben ist.
LED / Fehlerbild Ursache Maf3nahme
grine LED blinkt |0-Link Kommunikation Keine
Schaltausgénge verhalten sich | 1. Anderung der Konfiguration | 1. Anpassung der Konfigura-
nicht nach 2. Kurzschluss tion
Tabelle 4 2. Elektrische Anschlisse pri-
fen
Gelbe LED leuchtet, kein Schaltabstand ist auf zu gro- | Schaltabstand verringern
Objekt im Strahlengang. 3en Abstand eingestellt
22 BETRIEBSANLEITUNG | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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LED / Fehlerbild

Ursache

Maflnhahme

Objekt ist im Strahlengang.
Gelbe LED leuchtet nicht.

Abstand zwischen Sensor und
Objekt ist zu grof3 oder Schalt-
abstand ist zu gering einge-
stellt

Schaltabstand vergrofern

9.1 Storungsbeseitigung bei integrierten 10-Link Geraten

Hinweise auf Stérungen finden Sie in den Servicedaten.

Details zu den vorhandenen Servicedaten finden Sie in der ausfihrlichen 10-Link

Beschreibung;:

10 Sensortausch / Datenhaltung

Alle 10-Link-Gerate verfligen Uber eine Sicherungs- und Wiederherstellungsfunktionali-
tat - Data Storage (DS). Durch die 10-Link-Data Storage-Funktion kénnen bisherige Parame-
ter gespeichert und auf das Austauschgerat Ubertragen werden.

Voraussetzung hierfur ist der Anschluss des Gerats an einen 10-Link Master und die
Aktivierung der Storage-Funktion im 10-Link Master.

Details zum Sensortausch finden Sie in der ausfuhrlichen 10-Link Beschreibung:

11 Entsorgung

Das Produkt muss entsprechend den geltenden landerspezifischen Vorschriften ent-

sorgt werden. Bei der Entsorgung sollte eine werkstoffliche Verwertung (insbesondere
der Edelmetalle) angestrebt werden.

HINWEIS

Entsorgung von Batterien, Elektro- und Elektronikgeraten

¢ Gemaf den internationalen Vorschriften dirfen Batterien, Akkus sowie Elektro-
und Elektronikgerate nicht mit dem Hausmull entsorgt werden.

o Der Besitzer ist gesetzlich verpflichtet, diese Gerate am Ende ihrer Lebensdauer
bei den entsprechenden 6ffentlichen Sammelstellen abzugeben.

¢

WEEE: WS nieses Symbol auf dem Produkt, dessen Verpackung oder im
vorliegenden Dokument gibt an, dass ein Produkt den genannten Vorschriften

unterliegt.

12 Wartung

Dieser SICK-Sensor ist wartungsfrei.

Wir empfehlen, in regelmaRigen Abstanden

¢ Reinigen der optischen Oberflachen und des Gehauses

¢ Verschraubungen und Steckverbindungen zu Uberprifen

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Reinigung

WICHTIG
Gerateschaden durch unsachgemafie Reinigung!

Eine unsachgemafie Reinigung kann zu einem Gerateschaden fuhren.

= Nur empfohlene Reinigungsutensilien und Reinigungsmittel verwenden.
= Keine spitzen Gegenstande zum Reinigen verwenden.

» Reinigen Sie die optischen Flachen in regelmafigen Abstanden und bei Ver-
schmutzung mit einem fusselfreien Optiktuch (Artikelnummer 4003353). Das
Reinigungsintervall hangt im Wesentlichen von den Umgebungsbedingungen ab.

Es durfen keine Veranderungen an Geraten vorgenommen werden.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten. Die spezifizierten Produktmerkmale und techni-
schen Daten stellen keine schriftliche Garantie dar.

13 Technische Daten

13.1 Technische Daten

Das Kapitel "Technische Daten" enthalt lediglich einen Auszug der technischen Daten flr den Sensor.

Die vollstandigen technischen Daten finden Sie auf der Homepage

Sensors.

Merkmale

unter der Artikelnummer des

Schaltabstand

Lichtfleckgrofie / Abstand

licht
@7 mm /700

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Schaltabstand min. 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Schaltabstand max. 1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
Empfohlener Schaltabstand fur beste Perfor- 200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
mance mm mm 1.000 mm 1.000 mm
Referenzobjekt Objekt mit 90 % Objekt mit 90 % Objekt mit 90 % Objekt mit 90 %
Remissionsgrad Remissionsgrad Remissionsgrad Remissionsgrad
(entspricht Stan- (entspricht Stan- (entspricht Stan- (entspricht Stan-
dardweif3 nach dardweifd nach dardweifd nach dardweifs nach
DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033)
Sendestrahl
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Lichtsender PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED
Lichtart Sichtbares Rot- Infrarotlicht, Sichtbares Rot- Infrarotlicht,

nicht sichtbar  licht nicht sichtbar
@7Tmm/700 @14mm/1m F14mm/1m

mm (Typ), 5  mm (Typ)
mm / 500 mm
(Typ),
Kommunikationsschnittstelle
Tabelle 6: Kommunikationsschnittstelle
10-Link
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26l-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Datenubertragungsrate COM2 COM2 COmM2 com2

24 BETRIEBSANLEITUNG | WTB26
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Elektrische Daten

Versorgungsspannung Ug
Restwelligkeit
Stromaufnahme

Schutzklasse

1) 16VDC...30VDC, ohne Last
2)  10VDC...16VDC, ohne Last

WTB26P-xxxxx1,
WTB26P-xxxxx5
DC10..30V

< 30 mAY

<50 mA?

11

WTB26P-xxxxx4

DC10..30V
<5 Vgg

< 30 mAY

< 50 mA?

1

WTB261-xxxxx1

DC10..30V
<5 Vg

< 30 mA?Y
<50 mA?

1]

WTB26I-xxxxx4

DC10..30V
<5 Vgg

< 30 mAY

< 50 mA?

1

Digitalausgang

Ausgangsstrom |l
Schutzschaltungen
Ansprechzeit
Schaltfrequenz

1) A = Ug-Anschlisse verpolsicher
B = Ein- und Ausgange verpolsicher
C = Stérimpulsunterdriickung

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5

<100 mA <100 mA
A, B, C, DV A, B, C, DV
500 ps? 2.5 ms?
1000 Hz® 200 Hz®

D = Ausgange Uberstrom- und kurzschlussfest
Signallaufzeit bei onmscher Last im Schaltmodus. Abweichende Werte im COM2-Modus maéglich.
Bei Hell-Dunkel-Verhaltnis 1:1 im Schaltmodus. Abweichende Werte im [0-Link-Modus maoglich.

8)  Gultig fur Q\ auf Pin2, wenn per Software konfiguriert

<100 mA
A, B, C, DY
500 ps?

1000 Hz?

<100 mA
A, B, C, DY
2.5 ms?
200 Hz®

Mechanische Daten

Schutzart®

Umgebungstemperatur Betrieb

1) Nach EN 60529
2)  Ersetzt IP69K nach ISO 20653: 2013-03
3)  Leitungen unter O °C nicht verformen

WTB26P-xxxxx1,
WTB26P-xxxxx5
siehe Tabelle 1:
x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
003)

WTB26P-xxxxx4

siehe Tabelle 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
0C3)

WTB261-xxxxx1

siehe Tabelle 1:
x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
OC3)

WTB26I-xxxxx4

siehe Tabelle 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
0C3)

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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13.2 Mafdzeichnungen

25
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Abbildung 18: MaBzeichnung 1, Leitung

Vorzugsrichtung des Tastgutes
Mitte Optikachse Sender

Mitte Optikachse Empfanger
Befestigungsbohrung @ 5,2 mm
Anschluss

CNCNONONONC)

Anzeige- und Einstellelemente

13.3 Lichtfleckgréfien

WTB26P-xxxxx1xx:

Abmessungen in mm
12

25 |
6.3] 39 ]

53,3

Abbildung 19: MaBzeichnung 2, Stecker
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2.000

Empfohlener Schaltabstandsbereich fiir

beste Performance
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WTB26P-xXxxx4xx:
Abmessungen in mm
12
8 7
P
4 v‘/
0
4 a
8 \
-12 |
0 500 1.000 1.500 2.000
Abstand in mm
Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance
WTB26P-xxxxx5xx:
Abmessungen in mm
15
10
5| Sy
NS
0
-5 N
-
-10
-15
0 400 800 1.000 1.600

Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich flr
beste Performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Abmessungen in mm
12 I

8

4

{ |

-12
0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance
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WTB26I-xxxxx4xx:

Abmessungen in mm

12

8

4

l

1.000 1.500 2.000 2.500
Abstand in mm

Empfohlener Schaltabstandsbereich fur
beste Performance

blau Empfohlener Schaltabstandsbereich flr beste Performance

Auf www.sick.com finden Sie Konformitatserklarungen, Zertifikate und die aktuelle
Betriebsanleitung des Produkts. Dazu im Suchfeld die Artikelnummer des Produkts
eingeben (Artikelnummer: siehe Typenschildeintrag im Feld ,P/N“ oder ,Ident. no.”).

14 Anhang
14.1 Konformitaten und Zertifikate
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Described product
W26
WTB26

Manufacturer

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germany

Legal information

This work is protected by copyright. Any rights derived from the copyright shall be
reserved for SICK AG. Reproduction of this document or parts of this document is

only permissible within the limits of the legal determination of Copyright Law. Any modi-
fication, abridgment or translation of this document is prohibited without the express
written permission of SICK AG.

The trademarks stated in this document are the property of their respective owner.
© SICK AG. All rights reserved.

Original document

This document is an original document of SICK AG.

CELN®== 2R
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SAFETY
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1.2

1.3
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About this document

Information on the operating instructions

Read these operating instructions carefully before starting any work in order to familiar-
ize yourself with the product and its functions.

The operating instructions are an integral part of the product and should remain acces-
sible to the personnel at all times. When handing this product over to a third party,
include these operating instructions.

These operating instructions do not provide information on the handling and safe
operation of the machine or system in which the product is integrated. Information on
this can be found in the operating instructions for the machine or system.

Further information

You can find the product page with further information via the SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}
(see "Product identification via the SICK product ID", page 33).

The following information is available depending on the product:
e This document in all available language versions

¢ Data sheets

e  Other publications

e CAD files and dimensional drawings

e Certificates (e.g., declaration of conformity)

e  Software

e Accessories

Symbols and document conventions

Warnings and other notes

DANGER

Indicates a situation presenting imminent danger, which will lead to death or serious
injuries if not prevented.

WARNING

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to death or serious
injuries if not prevented.

CAUTION

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to moderate or minor
injuries if not prevented.

NOTICE

Indicates a situation presenting possible danger, which may lead to property damage if
not prevented.

NOTE

Highlights useful tips and recommendations as well as information for efficient and
trouble-free operation.
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Instructions to action
» The arrow denotes instructions to action.

1. The sequence of instructions is numbered.
2. Follow the order in which the numbered instructions are given.
v The tick denotes the results of an action.

2 Safety information

2.1 General safety notes

Connection, mounting and configuration of the product must only be car-
@ ried out by qualified personnel.

No This product does not constitute a safety component as defined in the
Machinery Directive.

Do not install the product in places exposed to direct UV radiation (sun-
% light) or other weather conditions.

The product must be adequately protected against moisture and contami-
nation.

2.2 Intended use

The WTB26 is an opto-electronic photoelectric proximity sensor with background sup-
pression (referred to as “sensor” or “product” in the following) for the optical, non-con-
tact detection of objects, animals, and persons. If the product is used for any other
purpose or modified in any way, any warranty claim against SICK AG shall become void.

2.3 Qualification of personnel

Any work on the product may only be carried out by personnel qualified and authorized
to do so.

Qualified personnel are able to perform tasks assigned to them and can independently
recognize and avoid any potential hazards. This requires, for example:

e technical training
e experience
. knowledge of the applicable regulations and standards

3 Product description

3.1 Product identification via the SICK product ID

SICK product ID

The SICK product ID uniquely identifies the product. It also serves as the address of the
web page with information on the product.

The SICK product ID comprises the host name pid.sick.com, the part number (P/N),
and the serial number (S/N), each separated by a forward slash.

For many products, the SICK product ID is displayed as text and QR code on the type
label and/or on the packaging.
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Product ID &
pid.sick.com/
oy G | G
S/N LAl

Figure 1: SICK product ID

3.2 Operating and status indicators
WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12
WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-XXxxxx22
@
—@ 0 S0
—Q@ - o)
@ — @ -® @ -®
—_—= == ==
—> —> — >
WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-Xxxxxxx32
@
—® @ —®
@ @ @
@- RS @ RS @ RS
== | == _ ==
[ a— [ G— — >
® BluePilot blue: sensing range display
@  Press-turn element / Potentiometer / Teach-Button: adjusting the sensing range
® Yellow LED: status of received light beam
@  Green LED: supply voltage active
®  Press-turn element: time function adjustment
®

3.3 10-Link communication interface

The product comes with the 10-Link communication interface.

Teach pushbutton: adjustment of light/dark switching

I0-Link communication is a master-device communication system.

The product can be operated in standard |/0 mode (SIO) or 10-Link mode (IOL). All
automation functions and other parameter settings are effective in 10-Link mode and in

standard |/0 mode.

The following functions are supported via the standard I0-Link communication inter-

face:

o Flexible sensor settings

« Digital transmission of sensor signals to the 10-Link Master

e Visualization and configuration of the sensor
o Diagnostics /condition monitoring

e Device identification
o  Easy device replacement
o Events

A detailed description of the configurable functions and associated indices can be

found in the “IO-Link description” technical Information:
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4 Mounting

Mount the sensor using a suitable mounting bracket (see the SICK range of accesso-
ries).

Note the preferred alignment of the sensor relative to the movement direction of the
object, see figure 2.

5 Electrical

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Figure 2: Alignment of the sensor relative to the object direction

Note the sensor's maximum permissible tightening torque of < 1,3 Nm.

Note the preferred orientation of the object relative to the sensor, cf. see figure 18,
page 54.

installation

The sensors must be connected in a voltage-free state. The following information must
be observed, depending on the connection type:

- Male connector connection: Note pin assignment
- Cable: wire color

Only supply/switch on the voltage once all electrical connections have been estab-
lished.

Explanations of the connection diagram (following tables):

Alarm = alarm output

Health = alarm output

MF (pin 2 configuration) = external input, teach-in, switching signal
Q_1/C = switching output, 10-Link communication

Test = test input

Ug: 10 ... 30 V DC
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Table 1: Connections

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH - = )
3=8U 0.14 mm2 >
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 am| 4
6 =QGY IN=6A
7 = not connected In=4A
Table 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q1 (C) 80227
09
Table 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Table 4: Push-pull, PNP, NPN

51 Integration of the sensor in 10-Link mode

To operate the product in 10-Link mode, it must be connected to a suitable 10-Link
Master. This is used for further integration into the control system.

NOTE
@ The cable length between the 10-Link Master and 10-Link device: maximum 20 m.

Details on integration can be found in the detailed 10-Link description:

NOTE
@ After successful connection of the product to the 10-Link Master, the green (Power) LED
flashes to indicate a functioning 10-Link communication between the master and device.

5.2 Notes on UL approval

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Alignment

Additional functions

Alarm

Alarm output: The sensor (WTB26) features a pre-failure notification output (“Alarm”

in the connection diagram [see table 3]), which issues a notification if the sensor is
only ready for operation to a limited extent. The LED flashes in this case. Possible
causes: sensor is contaminated, sensor is out of alignment. In the good state: LOW (0),
if excessively contaminated HIGH (1).

Health

Health output: The sensor (WTB26) features a pre-failure notification output (“Health”
in the connection diagram [see table 3]), which issues a notification if the sensor is
only ready for operation to a limited extent or the cable has been interrupted. Possible
causes: Sensor is contaminated, sensor is out of alignment, cable is damaged. In the
good state: HIGH (1), if excessively contaminated or in the event of cable interruption
LOW (0). The yellow LED indicator flashes in this case.

Test input

Test input: The sensors WTB26 feature a test input (“TI” or “Test” on the connection
diagram [see table 2]), which can be used to switch the sender off and, therefore,
check that the sensor is functioning correctly: If female cable connectors with LED
indicators are used, you have to ensure that the Tl is assigned accordingly.

If an object is detected, activate the test input (see the connection diagram [see
table 2]).

The send LED is shut down or no object being detected is simulated. Refer to table 5
to check the function. If the switching output fails to behave in accordance with the
graphic, check the application conditions, see "Troubleshooting", page 50.

Table 5: Test

Test - M Test — L+
= 7 = 7
] i +(L+) o+ (L)
) | | | |
L | | Test | Test
V=g - -
: o L
L. L 1
] +(L+) ] +(|-+)
| | | |
| Test — | Test
A L
L—a ™ L

Commissioning

WTB26P: Align the sensor with the object. Select the position so that the red emitted
light beam hits the center of the object. You must ensure that the optical opening (front
screen) of the sensor is completely clear [see table].
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Align the sensor with the object. Select the position so that the infrared light (not
visible) hits the center of the object. The correct alignment can only be detected via the
LEDs. See table and table 4. You must ensure that the optical opening (front screen) of
the sensor is completely clear.

Table: Alignment

Figure 3: Alignment 1 Figure 4: Alignment 2

7.2 Check the application conditions

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Subject to change without notice

WTB26 are photoelectric proximity sensors with background suppression. Depending
on the remission factor of the object to be detected, and perhaps the background
behind it, a minimum distance (y) between the set sensing range (x) and the back-
ground is to be maintained.

Check the application conditions: Adjust the sensing range and distance to the object
or background as well as the remission capability of the object according to the corre-
sponding diagram [see figures 5 and 7] (x = sensing range, y = minimum distance
between set sensing range and background (white, 90%)) Remission factor: 6% = black
®, 18% = gray @, 90% = white @ (referring to standard white as per DIN 5033). We
recommend that the adjustment be performed with an object of low remission.

The minimum distance (= y) for the background suppression can be determined from
the diagram [figure 5 @] as follows:

Example: x = 600 mm, y = 40 mm. That is, the background (white, 90%) is suppressed
at a distance of > 40 mm of the configured sensing range.

WTB26P-xxxxx1xx, red light:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200

180
@
160 O 18%/90%
6%/90% ©)
140 90%/90%

120

100
f

. /
/

40

N

20

A\

= / )

0
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(16.75)  (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 5: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor
@ Gray object, 18% remission factor
® White object, 90% remission factor

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 600 mm
Needed minimum distance to white
background y = 40 mm

blue Recommended sensing range for the best performance

O ol

"

Q| 7N 1,000

—

[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ , __ BluePilot
-

i c 5

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figure 6: Bar graph
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Field of view

Sensing range indicator
Teach-Turn adjustment

T Mmoo W >
g CECHS)
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WTB26P-xxxxx4xx, red light:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

600
(23.62)

e

500
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300

(11.81) ” (2\ 7
d

18%/90%

1) )
200 )
(7.87) :6%/90‘% ” 7/790%/90%

100
(3.94) /

X
0 \
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 7: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor
@ Gray object, 18% remission factor
® White object, 90% remission factor

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 120 mm

blue Recommended sensing range for the best performance
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3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

D i
uEePllot
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figure 8: Bar graph
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm
Field of view
Adjustable switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment
blue Recommended sensing range for the best performance

WTB26P-xxxxx5xx, red light:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% ®
140 90%,/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 / Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 600 mm
20 rg Needed minimum distance to white
- o
F - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 9: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor

@ Gray object, 18% remission factor

® White object, 90% remission factor

blue Recommended sensing range for the best performance

O ol

"

@ | T

T —

[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ , __ BluePilot
-

i c 5

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figure 10: Bar graph

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Field of view

Adjustable switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

T Mmoo W >
g @ oo

Recommended sensing range for the best performance
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WTB261-xxxxx1xx, infrared light:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
N~
6%/90%
150 I 7
A
100 ©)
I T T
90%/90% |
y
50 Black object (6 % remission)
i o Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
0 - | X background y = 85 mm

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 11: Characteristic curve

@ Black object, 6% remission factor

@ Gray object, 18% remission factor

® White object, 90% remission factor

blue Recommended sensing range for the best performance
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P | |

180 1,400
0] 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

OEE

Distance in mm (inch)

D
C

BluePilot

5
@

Recommended sensing range for the best performance
Figure 12: Bar graph
Black object, 6% remission factor
Gray object, 18% remission factor
White object, 90% remission factor
Sensing range min. in mm
Sensing range max. in mm

Field of view
Adjustable switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment
blue Recommended sensing range for the best performance

WTB26I-xxxxx4xx, infrared light:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
400
(15.75)

350
(13.78)

300
(11.81)

250
(9.84)

200

(7.87) | |

150
(5.91)

100
(3.94)

50

97) | |

0

I Example:
Safe suppression of the background
White background (90 %)
@
I 18%/90% | ©
| | 90%/90%
@ y 4
1 6%/90%
y %4
Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
’r X background y = 190 mm
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figure 13: Characteristic curve

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Recommended sensing range for the best performance

2200 B

180 1.800

180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

b i
uEePllot
C i

A

B

Recommended sensing range for the best performance

Figure 14: Bar graph

T M m oo w >
g CECHS)

Black object, 6% remission factor

Gray object, 18% remission factor

White object, 90% remission factor

Sensing range min. in mm

Sensing range max. in mm

Field of view

Adjustable switching threshold for background suppression
Sensing range indicator

Teach-Turn adjustment

Recommended sensing range for the best performance
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7.3 Sensing range setting

WTB26x-xxxxxx2xAxx with Teach-Turn adjustment:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button (approx. 1-3 seconds).
Depending on the requirements, the potentiometer can be used for fine-tuning (without
pressing the teach-in button).

Clockwise rotation: Sensing range increased

Counterclockwise rotation: Sensing range reduced

The sensing range can also be adjusted using just the potentiometer. We recommend
placing the object within the sensing range, e.g. see figure 15, page 47. Once the
sensing range has been adjusted, the object is removed from the path of the beam,
which causes the background to be suppressed. The digital output changes (see

table 4).

+ £

r{l@l? 0 %
Ei .

be

(

3 @

Figure 15: WTB26x-xxxxxx2xAxx, adjusting the sensing range with Teach-Turn adjustment

)

D
(] (] (]
T 16 )6
HHHE fHHEE

WTB26x-xxxxxx1xAxx with potentiometer:

The sensing range is adjusted with the potentiometer.

Clockwise rotation: Sensing range increased

Counterclockwise rotation: Sensing range reduced

We recommend placing the object within the sensing range, see figure 9 for an exam-
ple. Once the sensing range has been adjusted, the object is removed from the path of
the beam, which causes the background to be suppressed. The digital output changes
(see table 4).

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK OPERATING INSTRUCTIONS | WTB26 47
Subject to change without notice



OPERATING INSTRUCTIONS

A
[

i

]

1%‘6"’ @

]

I G

A
I

[ HHH

i

L
-

i
Iikity

i

xll

sl

'HHH

i'ih

Figure 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, adjusting the sensing range with potentiometer

WTB26x-xxxxxx3xAxx with teach-in button:

The sensing range is adjusted by pressing the teach-in button (approx. 1-3 seconds).
We recommend placing the object within the sensing range, e.g. see figure 10. Once
the sensing range has been adjusted, the object is removed from the path of the

beam, which causes the background to be suppressed. The digital output changes (see
table 4).

ifitiliiti

Ittty
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Figure 17: WTB26x-xxxxxx3xAxx, adjusting the sensing range with teach-in button
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7.4 Time function setting

oI L r1.nr L
o I Y

| | ] T
T | e I = = ==l
I U Tt A 1 R
T e

M = Manual (specific setting via 10-Link)

2 @) e (@ e (@

1ms 30.000 ms

7.5 Setting light/dark switching
1 o ° o, o
@
" [l
=D

L light switching

D Dark switching

M manual (specific setting via 10-Link)
7.6 Configuration via 10-Link

In addition to manual setting the parameters on the device, the sensor can also be
configured via IO-Link.

Configuration via 10-Link can be performed in two ways:
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e  Configuration via the SiLink box (required software: SOPAS ET from SICK)
To do this, connect the sensor to a computer via USB using the SiLink box.
«  Configuration via an 10-Link Master (PLC), e.g. SIG350

You can quickly and easily test and parameterize the connected products using the
SOPAS ET program (SICK Engineering Tool with graphic user navigation and convenient
visualization).

Details on configuration can be found in the detailed 10-Link description:

8 Process data structure
WTB26X-XXXXXXXXAXX:
A0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 bytes 4 bytes
data
Byte O: bits 15... 8 Byte O: bits 31...
Byte 1: bits 7... 0 24
Byte 1: bits 13...
16
Byte 2: bits 15...
8
Byte 3: bits 7... 0
Bit 0 / Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1 / Data QL / Boolean Qint.1/ | Q»/ Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2..15/ 2.15/ | 2..15/ 2/ 2.7/ [empty]
Descrip- [empty] [time [counter [length / Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ 8 ...31 / [carrier
Descrip- [time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Troubleshooting

The Troubleshooting table indicates measures to be taken if the sensor stops working.

LED/fault pattern Cause Measures

Green LED flashes |0-Link communication None

Switching outputs do not 1. Change of the configuration | 1. Adjustment of the configura-
behave in accordance with 2. Short-circuit tion

table 4 2. Check electrical connections
Yellow LED lights up, no object | The sensing range distance is | Reduce the sensing range

in the path of the beam too large
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LED/fault pattern

Cause

Measures

Object is in the path of the
beam, yellow LED does not
light up

Distance between the sensor
and the object is too long or
sensing range is set too short

Increase the sensing range

9.1 Troubleshooting integrated 10-Link devices

Notes on malfunctions can be found in the service data.

Details of the available service data can be found in the detailed I0-Link description:

10 Sensor replacement/data storage

All 10-Link devices have a backup and restore functionality - Data Storage (DS). The
10-Link Data Storage function can be used to save previous parameters and transmit
them to the replacement device.

The prerequisite for this is connection of the device to an 10-Link Master, and activation
of the storage function in the 10-Link Master.

Details on sensor replacement can be found in the detailed 10-Link description:

11 Disposal

The product must be disposed of in line with applicable country-specific regulations.
When disposing of them, you should try to recycle them (especially the precious met-

als).

@ NOTE

Disposal of batteries, electric and electronic devices
« According to international directives, batteries, accumulators and electrical or
electronic devices must not be disposed of in general waste.

« The owner is obliged by law to return this devices at the end of their life to the
respective public collection points.

¢

WEEE: WS This symbol on the product, its packaging or in the document
indicates that a product is subject to the specified regulations.

12 Maintenance

This SICK sensor is maintenance-free.

We do, however, recommend that the following activities are undertaken regularly:

¢ Clean the optical interfaces and housing
¢  Check the fittings and plug connectors

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Cleaning

NOTICE

Equipment damage due to improper cleaning.

Improper cleaning may result in equipment damage.

= Only use recommended cleaning agents and tools.
= Never use sharp objects for cleaning.

» Clean the optical surfaces at regular intervals and, in the event of contamination,
with a lint-free lens cloth (part number 4003353). The cleaning interval essentially
depends on the ambient conditions.

No modifications may be made to devices.

Subject to change without notice. Specified product properties and technical data are

not written guarantees.

13 Technical data

13.1 Technical specifications

The “Technical Data” section contains only an extract of the technical data of the sensor.

The complete technical specifications can be found on the homepage under the part number of the

sensor.

Features

Sensing range

Min. sensing range

Sensing range max.

Recommended sensing range for the best
performance

Reference object

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
mm mm 1.000 mm 1.000 mm

Object with 90% Object with 90% Object with 90% Object with 90%
remission factor remission factor remission factor remission factor
(complies with  (complies with  (complies with  (complies with
standard white standard white standard white standard white
according to according to according to according to
DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033)

Emitted beam

Light sender
Type of light

Light spot size / distance

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED
Visible red light Infrared light, Visible red light Infrared light,
invisible invisible

@7Tmm/700 @7mm/700 G14mm/1Im @14mm/1m
mm (Typ), @5 mm (Typ)

mm / 500 mm

(Typ),
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Communication interface

Table 6: Communication interface

10-Link

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

Protection class

1) 16 VDC to 30 VDC, without load
2) 10 VDC to 16 VDC, without load

WTB26P-xxxxx5
10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Data transmission rate CoOM2 COM2 COoM2 COoM2
Electrical data
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Supply voltage Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ripple <5Vgg <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Current consumption < 30 mAY < 30 mA?Y < 30 mAY < 30 mA?Y
<50 mA? < 50 mA? < 50 mA? <50 mA?

Digital output

Output current |,y
Circuit protection
Response time
Switching frequency

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5

<100 mA <100 mA
A, B, C, DY A, B, C, DV
500 us? 2.5 ms?
1000 Hz® 200 Hz®

1) A = Ug-connections reverse polarity protected

B = inputs and output reverse-polarity protected

C = Interference suppression

D = outputs overcurrent and short-circuit protected
Signal transit time with resistive load in switching mode. Deviating values possible in COM2 mode.
3)  With a light/dark ratio of 1:1 in switching mode. Deviating values possible in 10-Link mode.

8) Valid for Q\ on Pin2, if configured via software

< 100 mA <100 mA
A, B, C, DY A, B, C, DY
500 ps? 2.5 ms?
1000 HZz? 200 Hz®

Mechanical data

Enclosure rating?

Ambient temperature, operation

1) Pursuant to EN 60529

3) Do not bend cables below 0°C.

2) Replaces IP69 K pursuant to ISO 20653: 2013-03

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

see table 1: see table 1: see table 1: see table 1:

x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl:
IP6G6, IP67, IP692 P66, IPG7, IP69? IP66, IP67, IP69? IPG6, IP67, IP6I?
X9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65

-40 °C ... +60 -40 °C ... +60 -40 °C... +60 -40 °C ... +60

o C3) o C3) o C3) o C3)

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Subject to change without notice
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13.2 Dimensional drawings
48.1(1.89) 48.1(1.89)
24.6(0.97) 95.2(02) \‘—’© 24.6(0.97) 95.2 (0.2)1 -
[ ! [ | i
e = —
5 i
01 \ @
@ @ |
@8 - &N e
<:>% & g b ‘ ®|8 63.9 (2.52)
olo ~ )
& =& 40 (1.57) Q| — 0| = 19.7 40 (1.57)
0|2, 10 =~ 0| ~
®g selal 039l H20a § \ & o|g| Lo7e)| "ad.2a.1a
< ~|C| p=t 1 C|
g — < ‘ @ ﬂ
&) | “ [ " S0
< DD — ;  —
Z S
T 7.1(0.28) <3 107;((;(128)
) 0 . .43)
12.9 y | 0.8 (0.43) M12 75098 [.8.1(0.32)
051) 6. : 8.1(0.32) 6.3 (0.25) 39 (1.54)
(0.25) | | 38.8(153) T T 3300
53.3 (2.1 —

Figure 19: Dimensional drawing 2, male

Figure 18: Dimensional drawing 1, cable
connector

@ Preferred direction of the target
object

@ Center of optical axis, sender
©) Center of optical axis, receiver
@ Fixing hole @ 5.2 mm

® connection

® Display and setting elements

13.3 Light spot sizes
WTB26P-xxxxx1xx:
Dimensions in mm (inch) i i i
12 1 }
(0.47) a
8 o !
(0.31) P ! !
4 - 1 1
(0.16) } 3
-4 - N ‘ _
(-0.16) N 1
-8 \‘ i |
(-0.31) N i |
-12 ! i
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 ' '
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) 700 1.600
Distance in mm (inch) (27.56) (62.99)
Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P

4 —
(0.16)

4l
(-0.16)
-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000

(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

Aiiii

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26P-xxxxx5xx:

Dimensions in mm (inch)

15
(0.59)

10
(0.39)

5 S

(0.20) NS

0

-5 _
(-0.20) [ g

-10
(-0.39)

-15

(-0.59) 400 800 1,000 1,600
(15.75)  (31.50)  (39.37)  (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | I

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)

-8
(-0.31)

Bpy 1
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

(1.18) (39.37) (78.74)
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WTB26I-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)
12 ‘ !
(0.47) _
o (=8 _
(0.32)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)

-8
(-0.31)

Py ‘
(-0470 500 1.000 1.500 2.000 2.500 ‘ ‘

(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43) 30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

blue. Recommended sensing range for the best performance

14 Annex

n 14.1 Conformities and certificates

You can obtain declarations of conformity, certificates, and the current operating
instructions for the product at www.sick.com. To do so, enter the product part number
in the search field (part number: see the entry in the “P/N” or “ldent. no.” field on the
type label).
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Producto descrito
W26
WTB26

Fabricante

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Alemania

Informacion legal

Este documento esta protegido por la legislacion sobre la propiedad intelectual. Los
derechos derivados de ello son propiedad de SICK AG. Unicamente se permite la
reproduccion total o parcial de este documento dentro de los limites establecidos por
las disposiciones legales sobre propiedad intelectual. Esta prohibida la modificacion,
abreviacion o traduccion del documento sin la autorizaciéon expresa y por escrito de
SICK AG.

Las marcas mencionadas en este documento pertenecen a sus respectivos propieta-
rios.

© SICK AG. Reservados todos los derechos.

Documento original

Este es un documento original de SICK AG.

H US LISTED
IND. CONT. EQ.

4R97

NO
2006/42/EC

SAFETY
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1 Acerca de este documento

1.1 Informacion sobre las instrucciones de uso

Lea detenidamente el manual de instrucciones antes de iniciar cualquier trabajo para
familiarizarse con el producto y sus funciones.

Las instrucciones de uso son parte integrante del producto y deberan conservarse
de forma que estén siempre accesibles al personal. Cuando transmita el producto a
terceros, entregue las instrucciones de uso con él.

Las presentes instrucciones de uso no sirven para un manejo y funcionamiento segu-
ros de la maquina o del sistema en el que se integre el producto. La informacién a este
respecto estara incluida en las instrucciones de uso de la maquina o del sistema.

1.2 Informacion mas detallada

Encontrara la pagina del producto con mas informacion a través de la SICK Product ID:
{P/N}/{S/N}

(véase "ldentificacion del producto con su SICK Product ID", pagina 61).

En funcion del producto esta disponible la siguiente informacion:

e Este documento en todas las versiones linglisticas disponibles
¢ Hojas de datos

e  Otras publicaciones

e Datos CAD de los esquemas y dibujos acotados

e  Certificados (p. €j., la declaracion de conformidad)

e  Software

e Accesorios

1.3 Simbolos y convenciones utilizados en este documento

@

60

Indicaciones de seguridad y otras indicaciones

PELIGRO

Indica una situacién de peligro directa que produce lesiones graves o incluso la muerte
si no se evita.

ADVERTENCIA
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones graves o incluso
la muerte si no se evita.

PECAUCION
Indica una situacion de peligro potencial que puede producir lesiones leves o modera-
das si no se evita.

IMPORTANTE

Indica una situacién de peligro potencial que puede producir dafios materiales si no se
evita.

INDICACION
Destaca consejos Utiles y recomendaciones, asi como informacién para un funciona-
miento eficiente y libre de averias.

INSTRUCCIONES DE USO | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Instrucciones de procedimiento
» Laflecha indica una instruccion de procedimiento.

1. Se muestra una secuencia numerada de instrucciones de procedimiento.
2. Respete las instrucciones de procedimiento numeradas en la secuencia indicada.
v La marca de verificacion indica el resultado de una instruccion de procedimiento.

2 Para su seguridad

2.1 Indicaciones generales de seguridad

La conexion, el montaje y la configuracion del producto Gnicamente pue-
den ser realizados por personal técnico debidamente formado.

o Este producto no es un componente orientado a la seguridad en el sen-
tido de la Directiva de maquinas comunitaria.

No instale el producto en lugares expuestos a la radiacion UV directa (luz
ﬁ solar) ni a otras influencias climatolégicas.

El producto debe estar suficientemente protegido de la humedad y la
suciedad.

2.2 Uso conforme a lo previsto

El WTB26 es una fotocélula optoelectronica de reflexidon con supresion de fondo (deno-
minada en lo sucesivo sensor o producto) y se utiliza para detectar 6pticamente y sin
contacto objetos, animales y personas. Cualquier uso diferente al previsto o modifica-
ciones en el producto invalidaran la garantia por parte de SICK AG.

2.3 Cualificacion del personal

Todos los trabajos en el producto deben ser realizados (inicamente por personal cualifi-
cado y autorizado.

El personal cualificado es capaz de realizar el trabajo asignado y de reconocer y evitar
de forma auténoma los posibles peligros. Esto requiere, por ejemplo:

. Formacion profesional
. Experiencia
¢ Conocimiento de los reglamentos y normas pertinentes

3 Descripcion del producto

3.1 Identificacion del producto con su SICK Product ID

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

SICK Product ID

La SICK Product ID identifica el producto de forma Unica. Sirve también como direccion
de la pagina web con informacién sobre el producto.

La SICK Product ID se compone del nombre de host pid.sick.com, la referencia (P/N) y
el numero de serie (S/N), todos ellos separados por guiones.

La SICK Product ID en muchos productos esta representada como texto y como codigo
QR en la placa de caracteristicas y/o en el embalaje.
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Product ID &

pid.sick.com/ r
oy G | G
S/N LAl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementos de mando y visualizacion

WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12

WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-xxxxxx22

© f§ :

—@ - S0

—@ @ @

@- — @ -® @- 26

== L5 ==
—— [ a— ——

WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-xxxxxx32

o8]
LY it
@ @ @- @

e~ ~—~——

| CE— [ S—

BluePilot azul: indicador de distancia de conmutacion

Pulsador giratorio / Potenciémetro / Boton Teach: ajuste de la distancia de conmutacion
LED amarillo: estado de recepcion de luz

LED verde: tension de alimentacion activa

Pulsador giratorio: ajuste de las funciones de temporizacién

Tecla teach: ajuste de conmutacion en claro/oscuro

CEONCNCRCNC)

3.3 Interfaz de comunicacion 10-Link

El producto dispone de la interfaz de comunicacion I0-Link.
La comunicacion 10-Link es un sistema de comunicacion de dispositivos maestro-.

El producto puede funcionar en modo E/S estandar (SI0) o en modo I0-Link (IOL).
Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones de parametros son efecti-
vas tanto en el modo 10-Link como en el modo E/S estandar.

La interfaz de comunicacion I0-Link estandar admite las siguientes funciones:

e Ajustes flexibles de los sensores

¢ Transferencia digital de las senales de los sensores al 10-Link Master
e Visualizacién y parametrizacion del sensor

o  Diagnéstico/Condition Monitoring

e Identificacion del dispositivo

e  Sustitucion sencilla de dispositivos

«  Eventos

Encontrara una descripcion detallada de las funciones ajustables y los indices asocia-
dos en la informacién técnica “Descripcion de 10-Link™:
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4 Montaje
Montar el sensor en una escuadra de fijacion adecuada (véase el programa de acceso-
rios SICK).
Tenga en cuenta la orientacion del sensor respecto a la direccién de movimiento del
objeto, consulte figura 2.
Figura 2: Orientacion del sensor respecto a la direccion del objeto
Respetar el par de apriete maximo admisible del sensor de < 1,3 Nm.
Respetar la orientacion preferente del objeto con respecto al sensor, véase véase
figura 18, pagina 82.
5 Instalacion eléctrica
La conexion de los sensores debe ser sin tension. Debe tenerse en cuenta la siguiente
informacién en funcién del tipo de conexion:
- Conexion de enchufes: observar la asignacion de terminales
- Cable: color del hilo
No aplicar o conectar la fuente de alimentacion hasta que no se hayan finalizado todas
las conexiones eléctricas.
Explicaciones relativas al diagrama de conexiones (en las tablas siguientes):
Alarm = salida de alarma
Health = salida de alarma
MF (configuracion 2 de terminales) = entrada externa, teach-in, sefal de conmutacion
Q1 / C = salida conmutada, comunicacién con sistema 10-Link
Test = entrada de prueba
Ug=10...30VDC
8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK INSTRUCCIONES DE USO | WTB26 63

Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

Tabla 1: Conexiones

64

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH - S )
3=BU 0,14 mm2 °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 am| 4
6 =QGY IN=6A
7 = not connected In=4A
Tabla 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q1 (C) 80227
09
Tabla 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Tabla 4: Push-pull, PNP, NPN

51 Integracion del sensor en modo 10-Link

Para que el producto funcione en modo 10-Link, debe estar conectado a un 10-Link
Master adecuado. Se utiliza para la integracion posterior en el sistema de control.

INDICACION
Longitud del cable entre el 10-Link Master y el 10-Link Device: 20 m como maximo.

Encontrara mas detalles sobre la integracion en la descripcion detallada de 10-Link:

INDICACION

Una vez que el producto se ha conectado correctamente al 10-Link Master, el LED verde
(alimentacion) parpadea, lo que indica que la comunicacion I0-Link entre el Master y el
dispositivo funciona.

5.2 Indicaciones sobre la homologacion UL

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcu-
rrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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71

66

Funciones adicionales

Alarm

Salida de alarma: el sensor (WTB26) dispone de una salida de aviso de fallo previo
(“Alarm” en el diagrama de conexiones [véase tabla 3]), que avisa cuando el sensor
solo esta operativo de forma limitada. En este caso, el LED parpadea. Causas posibles:
el sensor estan sucios, o el sensor esta desajustado. En buen estado: LOW (0), si esta
muy sucio: HIGH (1).

Health

Salida Health: el sensor (WTB26) dispone de una salida de aviso de fallo previo
("Health" en el diagrama de conexiones [véase tabla 3]), que avisa cuando el sensor
solo esta operativo de forma limitada, o cuando el cable esta interrumpido. Causas
posibles: el sensor 0 estan sucios, el sensor esta desajustado, o el cable esta dafiado.
En buen estado: HIGH (1), si esta muy sucio, o si el cable estéa interrumpido: LOW (0).
En este caso, el LED amarillo parpadea.

Entrada de prueba

Entrada de prueba: los sensores WTB26 disponen de una entrada de prueba ("TE" o
“Test” en el diagrama de conexiones) [véase tabla 2], con la que se puede desconectar
el emisor y, de este modo, comprobar el funcionamiento correcto del sensor: en caso
de utilizar tomas de red con indicaciones LED ha de verificarse que la TE esta correcta-
mente asignada.

Cuando se detecta un objeto debe activarse la entrada de prueba (véase el diagrama
de conexiones [véase tabla 2]).

El LED emisor se desconecta o se simula que no se ha detectado ningln objeto.
Para comprobar el funcionamiento, consultar tabla 5. Si la salida conmutada no se
comporta segln el grafico, comprobar las condiciones de uso, véase "Resolucion de
problemas", pagina 78.

Tabla 5: Test

Test - M Test — L+
= 71 l_ - 71
3 : + (L) (L+)
) g | ] }
L h@ | _ Test | Test
: N any
L_— 3 ™ L. 1
p— +(L+) pE— + (L+)
| | | |
Test Test
! ! L
| | .
L. . I_ o

Alineacion

Puesta en marcha

WTB26P: alinear el sensor con el objeto. Debe seleccionarse una posicion que permita
que el haz de luz emitida rojo incida en el centro del objeto. Hay que procurar que la
apertura optica (pantalla frontal) del sensor esté totalmente despejada [véase tabla].
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Alinear el sensor hacia el objeto. Seleccionar una posicion que permita que la luz
infrarroja (no visible) incida en el centro del objeto. La alineacién correcta solo se
puede reconocer mediante los LED. Véase a este respecto tabla y tabla 4. Ha de
comprobarse que la abertura éptica (pantalla frontal) del sensor esté completamente
libre.

Tabla: Alineacion

Figura 3: Alineacion 1 Figura 4: Alineacién 2

7.2 Comprobar las condiciones de uso

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

Las WTB26 son fotocélulas de deteccion sobre objeto con supresion de fondo. En fun-
cion de la reflectividad difusa del objeto que ha de detectarse y del fondo que pudiera
encontrarse detras, debe mantenerse una distancia minima (y) entre la distancia de
conmutacién ajustada (x) y el fondo.

Comprobar las condiciones de uso: cotejar la distancia de conmutacion y la distancia al
objeto o al fondo y el grado de reflectividad del objeto con el diagrama correspondiente
[véanse las imagenes 5y 7] (x = distancia de conmutacién, y = distancia minima

entre la distancia de conmutacién definida y el fondo (blanco, 90%)), reflectividad: 6%
= negro M, 18% = gris @, 90% = blanco @ (referido al blanco estandar segin DIN
5033). Recomendamos realizar el ajuste con un objeto de baja reflectividad.

La distancia minima (= y) para la supresion de fondo puede determinarse a partir del
diagrama [ figura 5 D] de la forma siguiente:

Ejemplo: x = 600 mm, y = 40 mm. Esto es, el fondo (blanco, 90%) se suprime a partir
de una distancia > 40 mm por la distancia de conmutacién ajustada.

WTB26P-xxxxx1xx, luz roja:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
o . / X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
Figura 5: Curva caracteristica
@ Objeto negro, 6% de reflectividad
@ Objeto gris, 18% de reflectividad
® Objeto blanco, 90% de reflectividad
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

® P%80 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ , __ BluePilot
-

i c 5

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Gréafico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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WTB26P-xxxxx4xx, luz roja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

600
(23.62)

e

500
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300
(11.81) y | (2\ 7
A

D 18%/90% (
7 7190%/90% |

200 \
(7-87) | 6%/90%

100
(3.94) V4

. ‘ «
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: Curva caracteristica

® Objeto negro, 6% de reflectividad
@ Objeto gris, 18% de reflectividad
® Objeto blanco, 90% de reflectividad

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 120 mm

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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00
Jrg0 1000

180 1.400

180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

! : ;
uEePllot
| c |

A B
Recommended sensing range for the best performance

Figura 8: Grafico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTB26P-xxxxx5xx, luz roja:

70 INSTRUCCIONES DE USO | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
g / X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
Figura 9: Curva caracteristica
@ Objeto negro, 6% de reflectividad
@ Objeto gris, 18% de reflectividad
® Objeto blanco, 90% de reflectividad
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

® P%180 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ , __ BluePilot
-

i c 5

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Gréfico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacién de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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WTB26I-xxxxx1xx, luz infrarroja:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
N~
6%/90%
150 I 7
A
100 ©)
I T T
90%/90% |
y
50 Black object (6 % remission)
i o Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
0 - | X background y = 85 mm

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: Curva caracteristica

® Objeto negro, 6% de reflectividad

@ Objeto gris, 18% de reflectividad

©) Objeto blanco, 90% de reflectividad

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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®
Q| 1,400
[©]]30 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

D
C

BluePilot

5
@

Recommended sensing range for the best performance
Figura 12: Gréfico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion
azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

WTB26I-xxxxx4xx, luz infrarroja:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(15‘_‘%0) Example:
Safe suppression of the background
350
(13.78) / White background (90 %)
300 @

(11.81) 18%/90% /
2 ©)

Son I 90%/90%

1
200 O

(7.87) 6%/90%

150
(5.91) / /
100 4

(3.94) / Black object (6 % remission)
50 Set sensing range x = 1,000 mm
(1.97) Needed minimum distance to white
0 X background y = 190 mm
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: Curva caracteristica

® Objeto negro, 6% de reflectividad

@ Objeto gris, 18% de reflectividad

©) Objeto blanco, 90% de reflectividad

azul Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento

O ey | |
OEs. 1800

@ 180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

. |
l:;PIIOt
1 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 14: Gréfico de barras

Objeto negro, 6% de reflectividad

Objeto gris, 18% de reflectividad

Objeto blanco, 90% de reflectividad

Distancia de conmutacién min. en mm

Distancia de conmutacién max. en mm

Campo de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indicacion de distancia de conmutacion

Elemento de presion y rotacion

Rango recomendado de distancia de conmutacién para un mejor rendimiento
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7.3 Ajuste de la distancia de conmutacion

WTB26x-xxxxxx2xAxx con elemento de presion y rotacion:

Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 segundos) se ajusta la distancia de conmu-
tacion. En funcién de los requisitos, con el potenciometro (sin pulsar la tecla teach-in)
puede llevarse a cabo un ajuste de precision.

Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de conmutacién

Giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacion

La distancia de conmutacion también puede ajustarse solo con el potenciometro.
Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. €j., véase figura 15,
pagina 75. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la
trayectoria del haz, con lo cual el fondo se suprimira. La salida digital cambia (véase
tabla 4).

+ £

@ | =
@ =
Em E;]E

=)

be

(

3 @

Figura 15: WTB26x-xxxxxx2xAxx, ajuste de la distancia de conmutacién con un elemento de
presion y rotacion
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WTB26x-xxxxxx1xAxx con potenciometro:

Con el potencidémetro se ajusta la distancia de conmutacion.

Giro hacia la derecha: aumenta la distancia de conmutacién

Giro hacia la izquierda: se reduce la distancia de conmutacion

Recomendamos poner la distancia de conmutacion en el objeto, p. €j., véase la imagen
9. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la trayectoria del
haz, con lo cual el fondo se suprimira. La salida digital cambia (véase tabla 4).
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Figura 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, ajuste de la distancia de conmutacién con un potenciémetro

WTB26x-xxxxxx3xAxx con tecla teach-in:

Pulsando la tecla teach-in (aprox. de 1 a 3 segundos) se ajusta la distancia de conmu-
tacion. Recomendamos poner la distancia de conmutacién en el objeto, p. €j., véase
la imagen 10. Una vez ajustada la distancia de conmutacion, retirar el objeto de la
trayectoria del haz, con lo cual el fondo se suprimira. La salida digital cambia (véase
tabla 4).

ifitiliiti

2 @ @

Figura 17: WTB26x-xxxxxx3xAxx, ajuste de la distancia de conmutacién con una tecla teach-in

iflitit ittt

76 INSTRUCCIONES DE USO | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso



INSTRUCCIONES DE USO

7.4 Ajuste de las funciones de temporizacion

oI L r1.nr L
o I Y

| | ] T
T | e I = = ==l
I U Tt A 1 R
T e

M = Manual (ajuste especifico via 10-Link)

2 o, o — ) ° — D o
-t et
o()o ©  [(d) © [(%)
o o o . 0 )
S _— . —_— ry

1ms 30.000 ms
7.5 Ajuste de conmutacion en claro/oscuro
1 o, J ’ o, o
@ £ @
" Tell,
)
L conmutacion en claro
D conmutacion en oscuro
M Manual (ajuste especifico via 10-Link)
7.6 Ajuste mediante 10-Link

Ademas de la configuracion manual en el dispositivo, el sensor también puede configu-
rarse a través de 10-Link.

El ajuste a través de 10-Link puede realizarse de dos formas:
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78

e  Configuracion a través de SiLink-Box (software necesario: SOPAS ET de SICK)
Para ello, conecte el sensor a un ordenador a través de USB utilizando SiLink-Box.
e Ajuste a través de un 10-Link Master (control I6gico programable), p. ej. SIG350

Con el programa SOPAS ET (Engineering Tool de SICK con guia grafica del usuario y
comoda visualizacion), los productos conectados pueden probarse y parametrizarse de

forma rapida y comoda.

Encontrara mas detalles sobre la configuracion en la descripcion detallada de 10-Link:

Estructura de los datos de proceso

WTB2BX-XXXXXXXXAXX:
A0O \ A70 \ A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Datos de 2 bytes 4 bytes
proceso
Byte 0: bit 15 ... 8 Byte O: bit 31 ...
Byte 1: bit 7 ... O 24
Byte 1: bit 13 ...
16
Byte 2: bit 15 ... 8
Byte 3: bit 7 ... 0
Bit O / tipo Q1 / booleano
de datos
Bit 1 / tipo QL2 / booleano Qint.1/ | Q.»/ boo- | Qint.1/ booleano
de datos booleano leano
Bit... / des- 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2/ 2 ... 7 / [vacio]
cripcion / [vacio] [valor de [valor de | [longitud / | Qint.1/
tipo de medicion conta- medicién | booleano
datos de dor] / UInt | de veloci-
tiempo] / 14 dad]/
Uint 14 Sint14
Bit... / des- 3..15/ |8..31/[cargade
cripcion / [valor de portador] / Ulnt
tipo de medicion 24
datos de
tiempo] /
Uint13

Resolucion de problemas

La tabla “Resolucion de problemas” muestra las medidas que hay que tomar cuando

ya no esta indicado el funcionamiento del sensor.

LED / imagen de error

Causa

Accion

El LED verde parpadea

Comunicacién con sistema 10-
Link

Ninguna

Las salidas conmutadas no se
comportan segln la
tabla 4

1. Cambio de la configuracion
2. Cortocircuito

1. Adaptacién de la configura-
cién

2. Comprobar las conexiones
eléctricas

INSTRUCCIONES DE USO | WTB26
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LED / imagen de error Causa Accion

El LED amarillo se ilumina, no |La distancia de conmutacién | Reducir la distancia de conmu-
hay ninglin objeto en la trayec- | esta ajustada a una distancia |tacién

toria del haz excesiva

El objeto se encuentra en la La distancia entre el sensory |Aumentar la distancia de con-
trayectoria del haz, el LED el objeto es excesiva o la dis- | mutacién

amarillo no se ilumina tancia de conmutacién ajus-

tada es insuficiente

9.1 Resolucion de averias de los dispositivos 10-Link integrados

Encontrara indicacion sobre los fallos en los datos de servicio.

Encontrard mas informacién sobre los datos de servicio disponibles en la descripcion
detallada de I0-Link:

10 Intercambio de sensores/almacenamiento de datos

Todos los dispositivos 10-Link disponen de una funcién de copia de seguridad y restau-
racion: almacenamiento de datos (DS). La funcién de almacenamiento de datos |0-Link permite
guardar los parametros anteriores y transferirlos al dispositivo de sustitucion.

El requisito previo para ello es la conexién del dispositivo a un 10-Link Master y la
activacion de la funcion de almacenamientoen el 10-Link Master.

Encontrard mas detalles sobre la sustitucion de sensores en la descripcion detallada
de 10-Link:

11 Eliminacion

El producto debe desecharse de acuerdo con las disposiciones vigentes especificas
del pais. Antes del desechado se deben intentar separar los diferentes materiales (en
especial, los metales preciosos).

INDICACION

Eliminacion de las baterias y los dispositivos eléctricos y electronicos

« De acuerdo con las directivas internacionales, las pilas, las baterias y los dispositi-
vos eléctricos y electronicos no se deben eliminar junto con la basura doméstica.

e Lalegislacion obliga a que estos dispositivos se entreguen en los puntos de
recogida publicos al final de su vida util.

. E
RAEE: EEEEE oo simbolo en el producto, en su embalaje o en el presente
documento indica que un producto esta sujeto a estas disposiciones.

12 Mantenimiento

Este sensor SICK no precisa mantenimiento.
A intervalos regulares, recomendamos

e Limpie las interfaces Opticas y la carcasa
e Comprobar las uniones roscadas y las conexiones de enchufe.

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Limpieza

IMPORTANTE

Daiios en el dispositivo por una limpieza incorrecta

Una limpieza incorrecta puede provocar danos en el dispositivo.

= Utilice exclusivamente los equipos y productos de limpieza recomendados.
= No utilizar objetos en punta para realizar la limpieza.

» Limpie las superficies opticas a regularmente o cuando estén sucias con un
paino para 6pticas sin pelusas (ref. 4003353). El intervalo de limpieza depende
fundamentalmente de las condiciones del entorno.

No se deben realizar modificaciones en los dispositivos.

Sujeto a cambio sin previo aviso. Las propiedades del producto y los datos técnicos
especificados no constituyen una garantia por escrito.

13 Datos técnicos

13.1 Datos técnicos

El apartado “Datos técnicos” solamente contiene un extracto de los datos técnicos del sensor.

Los datos técnicos completos los podra encontrar en la pagina web

sensor.

Caracteristicas

utilizando la referencia del

Distancia de conmutacion

Distancia de conmutacion min.
Distancia de conmutacion max.
Distancia de conmutacion recomendada
para el mejor rendimiento

Objeto de referencia

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
30 mm
1600 mm

30 mm
3000 mm

30 mm
3000 mm

200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ...

mm
Objeto con un

90% de reflecti- 90% de reflecti- 90% de reflecti-

vidad difusa

1.000 mm
Objeto con un

mm
Objeto con un

vidad difusa vidad difusa

30 mm

3000 mm

200 mm ...
1.000 mm
Objeto con un
90% de reflecti-
vidad difusa

(corresponde al (corresponde al (corresponde al (corresponde al
blanco estandar blanco estandar blanco estandar blanco estandar

segln DIN segln DIN segln DIN seglin DIN
5033) 5033) 5033) 5033)
Haz emitido
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Emisor de luz PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED
Tipo de luz Luz roja visible Luz infrarroja, noLuz roja visible Luz infrarroja, no
visible visible
Tamano del spot / distancia @7Tmm/700 @7mm/700 G14mm/1Im @14mm/1m
mm (Typ), @5  mm (Typ)
mm / 500 mm
(Typ),
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Interfaz de comunicacion

Tabla 6: Interfaz de comunicacion

Clase de proteccion

1) 16 VCC...30 VCC, sin carga
2) 10VCC...16 VCC, sin carga

10-Link
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Velocidad de transmision de datos COM2 COM2 COM2 CoM2
Datos eléctricos
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Tensi6én de alimentacion Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulacién residual <5Vgg <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consumo de corriente < 30 mAY <30 mAY <30 mAY <30 mAY
<50 mA? < 50 mA? <50 mA? <50 mA?

salida digital

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

A = Ug protegidas contra polarizacién inversa

WTB26P-xxxxx5
Intensidad de salida |4, <100 mA <100 mA
Circuitos de proteccion A, B, C, DV A, B, C, DV
Tiempo de respuesta 500 us? 2.5 ms?
Frecuencia de conmutacion 1000 Hz® 200 Hz®

B = Entradas y salidas protegidas contra polarizacion incorrecta

C = Supresion de impulsos parasitos
D=Salidas a prueba de sobrecorriente y cortocircuitos.

< 100 mA
A, B, C, DY
500 ps?

1000 Hz®

Duracién de la sefnal con carga 6hmica en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo COM2.
Con una relacion claro/oscuro de 1:1 en modo de conmutacion. Posibilidad de valores diferentes en el modo 10-Link.
8) Valido para Q\ en Pin2 si esta configurado por software

< 100 mA
A, B, C, DY
2.5 ms?
200 Hz®

Datos mecanicos

Tipo de proteccion?

1) segln EN 60529
2)  Sustituye IP69K: conforme a I1SO 20653:2013-03
3) No deformar los cables por debajo de los O °C

WTB26P-xxxxx1,
WTB26P-xxxxx5
véase tabla 1:

x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
X9, xB: IP65

Temperatura ambiente durante el funcionamiento -40 °C ... +60

o C3)

WTB26P-xxxxx4

véase tabla 1:
x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
ocg)

WTB261-xxxxx1

véase tabla 1:
x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
oc3)

WTB26I-xxxxx4

véase tabla 1:
x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
ocg)

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujeto a cambio sin previo aviso

INSTRUCCIONES DE USO | WTB26



INSTRUCCIONES DE USO

13.2 Dibujos acotados
48.1 (1.89) 48.1(1.89) _
24.6(0.97) 95.2(02) \‘—’© 24.6(0.97) 95.2 (0.2)1 -
[ ! [ | i
e == ——
5 i
@y \ ®
@ o |
@, 8 - oS- B
<:>% & g b ‘ ®|8 63.9 (2.52)
"< N ()
54 ol 10 40 (157) N — 0] = 197 40 (1.57)
s Qlola| ©30)| 722170 ®£ | 8|3/ 7| o8|, 422w
& ® || d . ~le
< ~|S] = =
< — ‘ M ‘ @ ﬂ
5«"; 0 S ; ™~ =)
; < DD — ; S
i S
T 7.1 (0.28) - 8 107;((;(1?’8)
) 0 . .43)
12.9 y | 0.8 (0.43) M12 75098 [.8.1(0.32)
(0.52) 6. 99 181032 6.3(025)| |, 39(154) |
(025) | | 388153 | " 533 01)
53.3(2.1) s

Figura 19: Dibujo acotado 2, conector

Figura 18: Dibujo acotado 1, cable
macho

Orientacion preferente del objeto
Centro del eje 6ptico del emisor
Centro del eje optico del receptor
Orificio de fijacién @ 5,2 mm
Conexion

CNCNONONCNC)

Elementos de control y de ajuste

13.3 Tamanos de spot

WTB26P-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)

12
(0.47) a
8 o !
(0.31) P ! ;
4 - | !
(0.16) 3 3
-4 - N ‘ _
(-0.16) N 1
-8 \‘ i |
(-0.31) N i |
-12 ! i
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 ' '
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) 700 1.600
Distance in mm (inch) (27.56) (62.99)
Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P

4 —
(0.16)

4l
(-0.16)
-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000

(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

Aiiii

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26P-xxxxx5xx:

Dimensions in mm (inch)

15
(0.59)

10
(0.39)

5 S

(0.20) NS

0

-5 _
(-0.20) [ g

-10
(-0.39)

-15

(-0.59) 400 800 1,000 1,600
(15.75)  (31.50)  (39.37)  (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | I

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)
Py 1
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

30 1.000 2.000

(1.18) (39.37) (78.74)
INSTRUCCIONES DE USO | WTB26 83



INSTRUCCIONES DE USO

WTB26I-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch) i
12 ‘ | !
(0.47) _
o (=8 —
(0.32)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)

-8
(-0.31)

By ‘ i i
(-047)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 ‘ :
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43) 30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

azul Rango recomendado de distancia de conmutacion para un mejor rendimiento

14 Anexo

14.1 Conformidad y certificados
En www.sick.com encontrara las declaraciones de conformidad, los certificados y las
instrucciones de uso actuales del producto. Para ello, introduzca en el campo de
bldsqueda la referencia del producto (referencia: véase en la placa de caracteristicas el
campo “P/N” o “Ident. no.”).
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Produit décrit
W26
WTB26

Fabricant

SICK AG
Erwin-Sick-StraRe 1
79183 Waldkirch
Allemagne
Remarques juridiques

Cet ouvrage est protégé par les droits d'auteur. Les droits établis restent dévolus a

la société SICK AG. La reproduction de I'ouvrage, méme partielle, n'est autorisée que
dans le cadre Iégal prévu par la loi sur les droits d'auteur. Toute modification, tout
abrégement ou toute traduction de l'ouvrage est interdit sans l'accord écrit exprés de la
société SICK AG.

Les marques citées dans ce document sont la propriété de leurs détenteurs respectifs.
© SICK AG. Tous droits réservés.

Document original

Ce document est un document original de SICK AG.

CELN ®== 2K

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1

11

1.2

1.3

88

NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26

A propos de ce document

Informations concernant la notice d’instructions

Avant toute activité, lisez attentivement la présence notice d’instructions afin de vous
familiariser avec le produit et ses fonctions.

La notice d’instructions fait partie intégrante du produit et doit toujours étre accessible

au personnel. Veuillez joindre la notice d'instructions lorsque vous remettez le produit a
un tiers.

Cette notice d’instructions n’est pas un guide d’utilisation et de fonctionnement sir de
la machine ou du systéme dans lesquels est éventuellement intégré le produit. Vous

trouverez des informations a ce sujet dans la notice d’instructions de la machine ou du
systéme.

Informations supplémentaires

Vous trouverez la page produits avec des informations complémentaires sous SICK
Product ID :

{P/N}/{S/N}
(voir "ldentification du produit via le SICK Product ID", page 89).

Les informations suivantes sont disponibles en fonction du probléme :
e Ce document est disponible dans toutes les langues

e  Fiches techniques

e Autres publications

¢ Données CAO et plans cotés

e  Certificats (déclaration de conformité par exemple)

e Logiciel

e Accessoires

Symboles et conventions documentaires

Avertissements et autres remarques

DANGER

Signale une situation dangereuse imminente entrainant des blessures graves ou la
mort si elle n'est pas évitée.

AVERTISSEMENT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
graves ou la mort si elle n'est pas évitée.

ATTENTION

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des blessures
Iégéres a moyennement graves si elle n'est pas évitée.

IMPORTANT

Signale une situation potentiellement dangereuse pouvant entrainer des dommages
matériels si elle n'est pas évitée.

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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REMARQUE
Signale des astuces et des recommandations utiles ainsi que des informations pour un
fonctionnement efficace et sans panne.

Instruction
» Lafléche indique une instruction.

1. Une série d'instructions est numérotée.
2. Suivre les instructions numérotées dans I'ordre indiqué.
v/ La coche indigque le résultat d'une instruction.

2 Pour votre sécurité

2.1 Consignes générales de sécurité

Le raccordement, le montage et la configuration du produit ne peuvent
étre réalisés que par un personnel spécialisé.

o Ce produit n’est pas un composant relatif a la sécurité au sens de la
directive machines de I'UE.

SAFETY

Ne pas installer le produit a des endroits directement exposés aux rayons
UV (lumiére du soleil) ou aux intempéries.

&

Protéger le produit contre I'humidité et I'encrassement.

2.2 Utilisation conforme

Le WTB26 est un détecteur a réflexion directe optoélectronique avec une élimination
d'arriére-plan (appelé capteur ou produit dans ce document) et est utilisé pour la détec-
tion optique sans contact d’objets, d’animaux et de personnes. Toute autre utilisation
ou modification du produit annule la garantie de SICK AG.

23 Qualification du personnel

Tous les travaux sur le produit ne doivent étre effectués que par un personnel qualifié
et autorisé.

Le personnel qualifié est en mesure d'exécuter les taches qui lui sont confiées et
d'identifier et d'éviter lui-méme les risques éventuels. Cela nécessite par exemple :

« formation professionnelle
e expérience
e connaissance des dispositions et des normes applicables

3 Description du produit

31 Identification du produit via le SICK Product ID

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujet & modification sans préavis

SICK Product ID

Le SICK Product ID désigne le produit de maniére unique. Il sert en méme temps
d’adresse pour la page web avec des informations sur le produit.

Le SICK Product ID est composé du nom de I’héte pid.sick.com, de la référence (P/N) et
du numéro de série (S/N), chacun séparé par un tiret.
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Pour de nombreux produits, le SICK Product ID est indiqué sous forme de texte ou de
QR-code sur la plaque signalétique et/ou sur I'emballage.

Product ID

pid.sick.com/
P/N LA/
S/N Ll il

&

Illustration 1: SICK Product ID

3.2 Eléments de commande et d’affichage

WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12

@f

WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-xxxxxx22

21
L@ 80
-3 @ 6

e~

o @

[ E—

WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-xxxxxx32

@,

e~ e~

o8]

@
-@ -@
-G @- -®

[ C—

[ EE—

[CRCRONCNCNC)

BluePilot bleu : indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif / Potentiomeétre / Bouton de Teach: réglage de la distance de commutation
LED jaune : état réception de lumiére

LED verte : tension d’alimentation active

Bouton poussoir rotatif: réglage des fonctions temporelles

Touche d’apprentissage : réglage commutation claire/sombre

33 Interface de communication 10-Link

Le produit dispose de l'interface de communication 10-Link.

La communication 10-Link est un systéme de communication 10-Link Master-Device.

Le produit peut étre utilisé en mode E/S standard (SIO0) ou en mode 10-Link (IOL).
Toutes les fonctions d'automatisation et autres réglages des parameétres sont effectifs

en mode |O-Link et

en mode E/S standard.

Les fonctions suivantes sont prises en charge via l'interface de communication stan-

dard 10-Link :

o Réglages flexibles du capteur

e Transmission numérique des signaux des capteurs vers le 10-Link Master
e Visualisation et paramétrage du capteur

« Diagnostic/Condition Monitoring

« |dentification de I'appareil

¢ Remplacement aisé des appareils

«  Evénements

90 NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26
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Vous trouverez une description détaillée des fonctions réglables et des index correspon-
dants dans l'information technique « Description 10-Link » :

4 Montage

Montez le capteur sur une équerre de fixation adaptée (voir la gamme d’accessoires
SICK).

Noter I'orientation privilégiée du capteur par rapport a la direction du mouvement
d’objet, voir illustration 2.

lllustration 2: Alignement du capteur par rapport a la direction de I'objet

Respecter le couple de serrage maximum autorisé du capteur de < 1,3 Nm.

Tenir compte de la direction préférentielle par rapport au capteur, cf. voir illustration 18,
page 110.

5 Installation électrique

Le raccordement des capteurs doit s’effectuer hors tension. Selon le mode de raccor-
dement, respecter les informations suivantes :

- Raccordement du connecteur : respecter I'affectation des broches
- Cable : couleur des fils

Activer I'alimentation électrique seulement aprés avoir effectué les branchements élec-
triques.

Explications relatives au schéma de raccordement (tableaux suivants) :

Alarme = sortie alarme

Health = sortie alarme

MF (configuration broche 2) = entrée externe, apprentissage, signal de commutation
Q_1/C = sortie de commutation, communication 10-Link

Test = entrée de test

Ug: 10 ... 30 V DC

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26 o1
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Tableau 1: Connexions

92

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH o = )
- 5|5
3=8U 0,14 mm2
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 am| 4
6=GY =64
7 = not connected In=4A
Tableau 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q1 (C) 80227
09
Tableau 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M

NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26
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Tableau 4: Push-pull, PNP, NPN

51 Intégration du capteur en mode 10-Link

Pour pouvoir utiliser le produit en mode 10-Link, il doit étre connecté a un 10-Link
Master approprié. Ce dernier permet de poursuivre l'intégration dans le systéme de
commande.

REMARQUE
La longueur de cable entre le 10-Link Master et le 10-Link Device : 20 m maximum.

Vous trouverez des détails sur l'intégration dans la description détaillée 10-Link :

REMARQUE

Aprés le raccordement réussi du produit au 10-Link-Master, la LED verte (Power) clignote
et signale ainsi une communication 10-Link fonctionnelle entre le 10-Link Masteret 10-Link
Device.

5.2 Remarques sur I’homologation UL

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujet a modification sans préavis

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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Fonctions supplémentaires

Alarme

Sortie d’alarme : le capteur (WTB26) dispose d’une sortie de signal de pré-défaillance
(« Alarm » dans le schéma de raccordement [voir tableau 3]), qui signale lorsque le
capteur n’est opérationnel que de maniére limitée. La LED clignote. Causes possibles :
encrassement du capteur, le capteur est mal aligné. Si I’état est correct : LOW (0), en
cas d’encrassement important HIGH (1).

Health

Sortie Health : le capteur (WTB26) dispose d’une sortie de signal de pré-défaillance

(« Health » dans le schéma de raccordement [voir tableau 3]), qui signale lorsque le
capteur n’est opérationnel que de maniére limitée ou lorsque la ligne est interrompue.
Causes possibles : encrassement du capteur, le capteur est mal aligné, cable défectu-
eux. Si I'état est correct : HIGH (1), en cas d’encrassement important ou de coupure de
cable LOW (0). La LED jaune clignote.

Entrée test

Entrée test : les capteurs WTB26 disposent d'une entrée test (« TE » ou « Test » dans

le schéma de raccordement [voir tableau 2]), qui peut étre utilisée pour éteindre I'émet-
teur et ainsi vérifier que le capteur fonctionne correctement : lorsque vous utilisez des
boites de cablage avec des indicateurs LED, assurez-vous que I'entrée TE est affectée
en conséquence.

Activer I'entrée test une fois I'objet détecté (voir schéma de raccordement [voir
tableau 2]).

La LED d’émission s’éteint ou une absence de détection d’objet est simulée. Utiliser
tableau 5 pour vérifier la fonction. Si la sortie de commutation ne se comporte

pas selon le schéma, vérifiez les conditions de fonctionnement voir "Elimination des
défauts", page 107.

Tableau 5: Test

Test - M Test — L+
= 7 l_ 7
G ] +(L+) +(L+)
| | | | }
L h@ | _ Test | Test
: A
L. . L.
p— +(L+) pE— + (L+)
| | | |
| Test — | Test
A L
L—a ™ L. -

Mise en service

Alignement

WTB26P : aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau de
lumiére émise rouge touche I'objet en plein centre. S’assurer que I'ouverture optique
(vitre frontale) du capteur est complétement dégagée [voir tableau].

NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Aligner le capteur sur I'objet. Choisir la position de sorte que le faisceau infrarouge
(invisible) touche I'objet en plein centre. Seules les LED permettent de savoir si I'aligne-
ment est correct. Voir tableau et tableau 4. S’assurer que I'ouverture optique (vitre
frontale) du capteur est parfaitement dégagée.

Tableau: Alignement

lllustration 3: Alignement 1 Illustration 4: Alignement 2

7.2 Vérification des conditions d’utilisation

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujet a modification sans préavis

WTB26 sont des détecteurs a réflexion directe avec élimination d’arriére-plan. En fonc-
tion du coefficient de réflexion diffuse de I'objet a détecter et de 'arriére-plan qui se
trouve éventuellement derriére, une distance minimale (y) doit étre respectée entre la
distance de commutation (x) réglée et I'arriere-plan.

Vérifier les conditions d’utilisation : comparer la distance de commutation et la dis-
tance par rapport a I'objet et a 'arriére-plan et les caractéristiques de réflexion diffuse
de I'objet avec le diagramme correspondant [voir illustrations 5 et 7] (x = distance

de commutation, y = distance minimale entre la distance de commutation réglée et
I'arriére-plan (blanc, 90 %)) coefficient de réflexion diffuse : 6 % = noir @, 18 %

= gris@, 90 % = blanc @ (par rapport au blanc standard selon DIN 5033). Nous
recommandons de procéder au réglage avec un objet de faible coefficient de réflexion
diffuse.

La distance minimale (= y) pour I’élimination d'arriére-plan peut étre déterminée a
partir du diagramme [ illustration 5 @] :

exemple : x = 600 mm, y = 40 mm. En effet, I'arriére-plan (blanc, 90 %) est masqué a
partir d’une distance de > 40 mm de la distance de commutation réglée.

WTB26P-xxxxx1xx, lumiére rouge :
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
o . / X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
lllustration 5: Courbe caractéristique
@ Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %
@ Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
® Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
bleu  Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

® P%80 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Illustration 6: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

T Mmoo W >
5 CECHS)

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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WTB26P-xxxxx4xx, lumiére rouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing

range an
y

d white background (90 % remission)

600

Example:

(23.62)

Safe suppression of the background

e

500

(19.69)

400

(15.75)

300

(11.81)

D 18%/90%

200

(7.87) :6%/90‘%

1 7/190%/90%
¥

Black object (6 % remission)

100

y 4 Set sensing range x = 800 mm

(3.94)

Needed minimum distance to white

0
0

\ X backgroundy = 120 mm

800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 7: Courbe caractéristique

©)
@
(€)

bleu

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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®

@ 180 1.400

©)%:50 3.000
0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5)  (62.99)  (94.49) (125.98)
i . Distance in mm (inch)
b D !
- = 2 r1 BluePilot
? 8 &
: 1 1 1] N
i c 1
A B

Recommended sensing range for the best performance
lllustration 8: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTB26P-xxxxx5xx, lumiére rouge :
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
F - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
lllustration 9: Courbe caractéristique
@ Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %
@ Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
® Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
bleu  Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

® P%180 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Illustration 10: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif

T Mmoo W >
5 @ oo

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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WTB26I-xxxxx1xx, lumiére infrarouge :

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
%
6%/90%
150 I y i
A
100 [©))
I T T
90%/90% |
y
50 Black object (6 % remission)
i 7| Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
0 - | X background y = 85 mm

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 11: Courbe caractéristique

® Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

@ Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

©) Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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®
Q| 1,400
[©]]30 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

b 3
| ' BluePilot
@) ) N
o
C |

B

5

Recommended sensing range for the best performance
Illustration 12: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %

Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %

Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo
Indication de la distance de commutation

Bouton poussoir rotatif -
bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

WTB26I-xxxxx4xx, lumiére infrarouge :
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

/
/o

(15.75)
90%/90%

350
(13.78)

300
(11.81)

250
(9.84)

200
(7.87)

150
(5.91)

100
(3.94)

50
(1.97)

0

®

18%/90%
4

)

6%/90%

/
/
|
/ /
/

1,600
(62.99)

X

2,400 3,200
(94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

0 800

(31.5)

Recommended sensing range for
the best performance

lllustration 13: Courbe caractéristique

@ Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %

@) Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
® Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
bleu

O ey | |

@ 180 1.800

@ 180 3.000
0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99)  (94.49) (125.98)
i Distance in mm (inch)
5 0 :
| = = r1 BluePilot
P9 8-
: [ 'l O
i c :
A B

Recommended sensing range for the best performance
lllustration 14: Diagramme a barres

Objet noir, coefficient de réflexion diffuse 6 %
Objet gris, coefficient de réflexion diffuse 18 %
Objet blanc, coefficient de réflexion diffuse 90 %
Distance de commutation min. en mm

Distance de commutation max. en mm

Champ de vision

Indication de la distance de commutation
Bouton poussoir rotatif

T M m oo w >
5 CECHS)

102 NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
background y = 190 mm

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Ajuste del umbral de conmutacién de rango para la supresion de fondo

Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance
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7.3 Réglage distance de commutation
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WTB26-xxxxxx2xAxx, avec bouton combiné pousser ou tourner :

Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes) pour régler la
distance de commutation. Selon les exigences, il est possible de procéder a un réglage
fin avec le potentiométre (sans appuyer sur le bouton d’apprentissage).
Rotation vers la droite : augmentation de la distance de commutation
Rotation vers la gauche : réduction de la distance de commutation

La distance de commutation peut aussi étre réglée uniquement avec le potentiomeétre.
Nous recommandons de régler la distance de commutation sur I'objet, par exemple voir
illustration 15, page 103. Aprés le réglage de la distance de commutation, retirer I'objet
de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan. La sortie numérique change
(voir tableau 4).

1_@ @

[L.3sec.

PO

lllustration 15: WTB26-xxxxxx2xAxx, réglage de la distance de commutation avec le bouton

=)
lE

{

=)

(

l@ @Wl@ @Wl@ ﬁ

=
i

FHHHH]

it

combiné pousser ou tourner

WTB26-xxxxxx1xAxx avec potentiometre :

ittt it i i ittt

Le potentiométre permet de régler la distance de commutation.
Rotation vers la droite : augmentation de la distance de commutation
Rotation vers la gauche : réduction de la distance de commutation
Nous recommandons de positionner la distance de commutation sur I'objet, par exem-
ple voir illustration 9. Aprés le réglage de la distance de commutation, retirer I'objet de
la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan. La sortie numérique change (voir

tableau 4).
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lllustration 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, réglage de la distance de commutation avec le potentiomé-
tre

WTB26x-xxxxxx3xAxx avec bouton d’apprentissage :

Appuyer sur le bouton d’apprentissage (pendant environ 1 a 3 secondes) pour régler la
distance de commutation. Nous recommandons de régler la distance de commutation
sur I'objet, par exemple voir illustration 10. Apreés le réglage de la distance de commu-

tation, retirer I'objet de la trajectoire du faisceau, ce qui élimine I'arriére-plan. La sortie
numeérique change (voir tableau 4).

104 NOTICE D’INSTRUCTION | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujet a modification sans préavis



NOTICE D’INSTRUCTION

1 [
C 00
-
£ g I =
==
==
= ==
= 0o
E sec. @
S
! Ogr ¥
Q29
H
-
@ |
2 @ mm-
@ ==
=
Is]e) -
| —|
-
Hlustration 17: WTB26-xxxxxx3xAxx, réglage de la distance de commutation avec le bouton
d’apprentissage
7.4 Réglage des fonctions temporelles

o —1 [ r
B e SV R

| | ] 11
2 I = - == .

T4 e === = !
M = Manuel (réglage spécifique via 10-Link)

2 ) o — o, ® — D) .
‘et et
o(4p)e N EDE ® [(&)
o o ) . ° ()
5 _— N —_— o

1ms 30.000 ms
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7.5

7.6

8

106

Réglage commutation claire/sombre

' (@) L (8]
HCH

L commutation claire
D commutation sombre
M Manuel (réglage spécifique via 10-Link)

Réglage via 10-Link

Outre le réglage manuel sur l'appareil, le capteur peut également étre configuré via
10-Link.

Le réglage via 10-Link peut se faire de deux maniéres :

o Réglage via le boitier SiLink (logiciel nécessaire : SOPAS ET de SICK)
Pour ce faire, raccorder le capteur a un ordinateur via le boitier SiLink par USB.
e  Réglage via un I0-Link Master (API), par ex. SIG350

Le programme SOPAS ET (SICK Engineering Tool avec guidage graphique de 'utilisateur
et visualisation confortable) permet de tester et de paramétrer les produits connectés
de maniére rapide et pratique.

Vous trouverez des détails sur le réglage dans la description détaillée d'lO-Link :

Structure de données de process

WTB2BX-XXXXXXXXAXX :

NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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AOO A70 A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Données de 2 octets 4 octets
processus
Octet O : bit 15... 8 Octet O : bit 31 ...
Octet1:hit7..0 24
Octet 1:bit 13 ...
16
Octet 2 : bit 15 ...
8
Octet3:bit7..0
Bit 0 / type Q.1 / booléen
de données
Bit 1 / type Q.o / booléen Qint.1/ | Q/ boo- | Qint.1/ booléen
de données booléen léen
Bit... / des- 2. 2. 2. 2. 2/ 2.7/ [vide]
crip- 15/ [vide] | 15/ [vale | 15/ [contr | 15/ [lon- Qint.1/
tion / type ur de e- gueur/ m booléen
de données mesure du | valeur] / U | esure de
temps] / U Int 14 la
Int 14 vitesse] /
Sint14
Bit... / des- 3. 8...31/ [charge
crip- 15 / [vale | support] / Uint 24
tion / type ur de
de données mesure du
temps] / U
Int13
9 Elimination des défauts

9.1

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Le tableau Elimination des défauts présente les mesures a appliquer si le capteur ne

fonctionne plus.

LED / image du défaut

Cause

Mesure

La LED verte clignote

Communication 10-Link

Aucune

Les sorties de commutation
ne se comportent pas selon
tableau 4

1. Modification de la configu-
ration
2. Court-circuit

1. Adaptation de la configura-
tion

2. Vérifier les raccordements
électriques

La LED jaune s'allume, pas
d'objet dans la trajectoire du
faisceau

La distance de commutation
est réglée sur une distance
trop grande

Réduire la portée

L'objet est dans la trajectoire
du faisceau, la LED jaune ne
s'allume pas

La distance entre le capteur
et 'objet est trop grande ou la
portée est trop faible

Augmenter la portée

Dépannage d’appareils pour les appareils 10-Link intégrés

Vous trouverez des indications sur les dysfonctionnements dans les données de ser-

vice.

Vous trouverez des détails sur les données de service disponibles dans la description

détaillée 10-Link :
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10 Remplacement de capteurs/gestion des données

Tous les appareils 10-Link disposent d'une fonctionnalité de sauvegarde et de restaura-
tion - Data Storage (DS). Grace a lafonction 10-Link Data Storage, les paramétres existants
peuvent étre enregistrés et transférés sur l'appareil de remplacement.

La condition préalable est le raccordement de I'appareil a un 10-Link Master et I'activa-
tion de la fonction Storage dans le 10-Link Master.

Vous trouverez des détails sur le remplacement des capteurs dans la description
détaillée 10-Link :

11 Mise au rebut

Le produit doit étre éliminé selon les réglements nationaux en vigueur dans votre pays.

Lors de la mise au rebut, un recyclage des matériaux (notamment des métaux précieux)
est recommandé.

REMARQUE

Mise au rebut des batteries, des appareils électriques et électroniques

. Selon les directives internationales, les batteries, accumulateurs et appareils
électriques et électroniques ne doivent pas étre mis au rebut avec les ordures
ménageres.

e Le propriétaire est obligé par la loi de retourner ces appareils a la fin de leur cycle
de vie au point de collecte respectif.

| K
WEEE : EEEER Co symbole sur le produit, son emballage ou dans le document
présent indique qu’un produit est soumis aux réglements précités.

12 Maintenance

Ce capteur SICK ne nécessite aucune maintenance.

Nous vous recommandons de procéder régulierement

« Nettoyer les interfaces optiques et le boitier

e au contrdle des vissages et des connexions enfichables.

Nettoyage

IMPORTANT
Endommagement de I'appareil en cas de nettoyage non conforme !
Le nettoyage non conforme peut endommager I'appareil.

= Utiliser seulement les accessoires et produits de nettoyage recommandés.
= Ne pas utiliser d’objets pointus pour le nettoyage.

» Nettoyez les surfaces optiques régulierement et en cas d’encrassement a I'aide
d’un chiffon optique non pelucheux (réf. 4003353). Lintervalle de nettoyage
dépend majoritairement des conditions ambiantes.

Aucune modification ne doit étre apportée aux appareils.

108 NOTICE D'INSTRUCTION | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Sujet a modification sans préavis


https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

NOTICE D’'INSTRUCTION

Sujet a modification sans préavis. Les caractéristiques du produit spécifiques et les
caractéristiques techniques ne constituent pas des garanties écrites.

13 Caractéristiques techniques

13.1 Caractéristiques techniques

La section « Caractéristiques techniques » contient uniquement un extrait des caractéristiques techniques du
capteur.

Vous trouverez I'ensemble des caractéristiques techniques sur la page d’accueil, sous la référence

du capteur.

Caractéristiques

Distance de commutation
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
Distance de commutation min. 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Portée max. 1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
Distance de commutation conseillée pour la 200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
meilleure performance mm mm 1.000 mm 1.000 mm

Objet de référence

Objet avec coef-
ficient de réfle-
xion diffuse de
90 % (corres-
pond au blanc
standard selon

Objet avec coef- Objet avec coef-
ficient de réfle- ficient de réfle-
xion diffuse de xion diffuse de
90 % (corres- 90 % (corres-
pond au blanc pond au blanc
standard selon standard selon

Objet avec coef-
ficient de réfle-
xion diffuse de
90 % (corres-
pond au blanc
standard selon

Type de lumiére

Lumiére rouge
visible

Lumiére infra-  Lumiére rouge
rouge, invisible visible

DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033)
Faisceau de I'émetteur
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Emetteur de lumiére PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED

Lumiére infra-
rouge, invisible

Taille du spot lumineux / distance @7Tmm/700 @7mm/700 G14mm/1Im @1l4mm/1m
mm (Typ), 5  mm (Typ)
mm / 500 mm
(Typ),
Interface de communication
Tableau 6: Interface de communication
10-Link
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26l-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
|0-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Taux de transfert de données COM2 COM2 CoM2 CcomM2
Données électriques
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB26|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Tension d'alimentation Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulation résiduelle <5 VSS <5 VSS <5 VSS <5 VSS
Consommation électrique <30 mAY <30 mAY <30 mAY <30 mAY
<50 mA? <50 mA? <50 mA? <50 mA?
Classe de protection ] 1 1] 1
1) 16V CC...30VCC, sans charge
2) 10VCC... 16V CC, sans charge
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sortie numérique
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26l-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
Courant de sortie |y <100 mA <100 mA <100 mA <100 mA
Protections électriques A, B, C, DV A, B, C, DV A, B, C, DV A, B, C, DV
Temps de réponse 500 ps? 2.5 ms? 500 ps? 2.5 ms?
Fréquence de commutation 1000 Hz® 200 Hz® 1000 Hz? 200 Hz®

1) A= raccordements Ug protégés contre les inversions de polarité
B = entrées et sorties protégées contre les inversions de polarité
C = Suppression des impulsions parasites
D = sorties protégées contre les courts-circuits et les surcharges
2) Durée du signal sur charge ohmigque en mode commutation. Valeurs différentes possibles en mode COM2.
3)  Pour un rapport clair/sombre de 1:1 en mode de commutation. Valeurs différentes possibles en mode 10-Link.
8) Valable pour Q\ sur broche 2 si configuré par logiciel

Données mécaniques

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB26|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
Indice de protection® voir tableau 1 : voir tableau 1 : voir tableau 1 : voir tableau 1 :
x4, xH, x5, xI : x4, xH, x5, xI : x4, xH, x5, xI : x4, xH, x5, xI :

IP66, IPG7, IP69? P66, IPG7, IP69? P66, IPG7, IP69? IP66, IPG7, IPGI?
X9, xB : IP65 x9, xB : IP65 x9, xB : IP65 x9, xB : IP65

Température ambiante de fonctionnement -40 °C ... +60 -40 °C ... +60 -40 °C ... +60 -40 °C ... +60
°C3) °C3) °C3) °C3)

1) Selon EN 60529
2)  Remplace IP69K selon ISO 20653: 2013-03
3)  Ne pas déformer les cables sous O °C

.
13.2 Plans cotés
| 48.1(1.89) 24.6097) 48.1 (1.89)
24.6 (0.97) ?5.2(0.2 -6 (0. ©5.2(0.2)
\ O ® — ®
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@ \ @
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@, 3 — _| Q%g | 2l 4|
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hry — < ‘ & R
81 ks s =g
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~
7.1(0.28) - SI 1078;1 =
: L .8 (0.43)
129 { 10.8 (0.43) M12 25(0.98)] [.8.1(0.32)
(0.51) 6.4 .98) |.8.1(0.32) 6.3(0.25 39
o (0.25) | | 38.8(153) | 821029, ase) |
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lllustration 19: Plan coté 2, connecteur

Illustration 18: Plan coté 1, cable ”
male

Sens recommandé de I'objet a
détecter

Centre de I'axe optique émetteur
Centre de I'axe optique récepteur
Trou de fixation @ 5,2 mm
Connexion

Eléments d’affichage et de réglage

©@O®ee O
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13.3 Tailles du spot lumineux
WTB26P-xxxxx1xx :
Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P~
4 -
(0.16)
-4 e
(-0.16)
8 N
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
WTB26P-XXXXx4xx :
Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) prd
4 #/
(0.16)
-4 e
(-0.16)
_g |
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
WTB26P-xxxxx5xx :
Dimensions in mm (inch)
15
(0.59)
10
(0.39)
5 \ /V
©20) [ | INGH
0
-5 P
(-0.20) | @
-10
(-0.39)
-15
(-059)¢ 400 800 1,000 1,600

(15.75) (31.50) (39.37) (62.99)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26I-xxxxx1xX :

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | =
8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)

-8
(-0.31)

| 1 i
_12 |
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500

(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xXXxX4xXX :

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | =
8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

bleu Plage de distance de commutation recommandée pour la meilleure performance

Annexe

Conformités et certificats

Vous trouverez les déclarations de conformité, les certificats et la notice d'instructions
actuelle du produit sur www.sick.com. Pour cela, saisir la référence du produit dans
le champ de recherche (référence : voir le numéro de la plaque signalétique dans le
champ « P/N » ou « Ident. no. »).
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Descrizione prodotto
W26
WTB26

Produttore

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Germania

Note legali

Questo manuale é protetto dai diritti d'autore. | diritti che ne conseguono rimangono
alla ditta SICK. Il manuale o parti di esso possono essere fotocopiati esclusivamente
entro i limiti previsti dalle disposizioni di legge in materia di diritti d’autore. Non &
consentito modificare, abbreviare o tradurre il presente manuale senza previa autoriz-
zazione scritta della ditta SICK AG.

| marchi riportati nel presente manuale sono di proprieta del rispettivo proprietario.
© SICK AG. Tutti i diritti riservati.

Documento originale

Questo documento & un originale della ditta SICK AG.

CELN ®== 2K

NO
2006/42/EC

SAFETY

&7
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1.2

1.3

116

In merito al documento in oggetto

Informazioni per le istruzioni per I'uso

Leggere attentamente le istruzioni per I'uso prima di cominciare qualsiasi lavoro per
prendere confidenza con il prodotto e le sue funzioni.

Le istruzioni per I'uso sono parte costituente del prodotto e devono essere sempre a
portata di mano. In caso di cessione del prodotto, di prega di consegnare anche le
istruzioni per I'uso.

Le presenti istruzioni per I'uso non forniscono informazioni sulla gestione e sul funzio-
namento della macchina o del sistema in cui il prodotto viene ev. integrato. Informazioni
in merito sono riportate nelle istruzioni per I’'uso della macchina o del sistema.

Ulteriori informazioni

La pagina dei prodotti con ulteriori informazioni & reperibile attraverso il SICK Product
IDin:

{P/N}/{S/N}
(v. "ldentificazione del prodotto tramite SICK Product ID", pagina 117).

Le informazioni seguenti sono disponibili in funzione del prodotto:
e« |l presente documento in tutte le versioni di lingua disponibili
¢ Schede tecniche

e Altre pubblicazioni

e Dati CAD e disegni dimensionali

e  Certificati (ad es. Dichiarazione di conformita CE)

¢ Software

e Accessori

Simboli e convenzioni utilizzati nel documento

@

Avvertenze e altre indicazioni

PERICOLO

Segnala una situazione pericolosa immediata, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

AVVERTENZA

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite gravi o la morte
se non viene evitata.

ATTENZIONE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare ferite lievi o medie se
non viene evitata.

IMPORTANTE

Segnala una possibile situazione pericolosa, che pud provocare danni materiali se non
viene evitata.

INDICAZIONE

Evidenzia suggerimenti e consigli utili oltre a informazioni per un funzionamento effi-
ciente e senza disturbi.

ISTRUZIONI PER L'USO | WTB26 8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Istruzioni pratiche
» Lafreccia contrassegna un'istruzione pratica.

1. E numerata una successione di istruzioni pratiche.
2. Seguire le istruzioni sulle azioni numerate nella sequenza indicata.
v Laspunta contrassegna un risultato di un’istruzione che prevede un’azione.

2 Norme di sicurezza
21 Avvertenze di sicurezza generali
Il collegamento, il montaggio e la configurazione del prodotto devono
@ essere eseguiti esclusivamente da personale tecnico qualificato.
o Questo prodotto non & un componente di sicurezza ai sensi della Direttiva
Macchine europea.

Non installare il dispositivo in luoghi esposti alla radiazione solare diretta
% (luce del sole) o ad altri influssi meteorologici.
Proteggere a sufficienza il prodotto da umidita e imbrattamento.

2.2 Uso conforme

WTB26 € un sensore fotoelettrico energetico optoelettronico con soppressione di
sfondo (di seguito denominato sensore o prodotto) e viene utilizzato per il rilevamento
ottico senza contatto di oggetti, animali e persone. Se viene utilizzato diversamente e

in caso di modifiche del prodotto, decade qualsiasi diritto alla garanzia nei confronti di
SICK.

2.3 Qualifiche del personale
Tutti gli interventi sul prodotto possono essere svolti esclusivamente da personale
qualificato e autorizzato.

Il personale qualificato € in grado di eseguire i lavori assegnati e di rilevare ed evitare in
maniera autonoma i possibili pericoli. Questo richieste ad es.:

« formazione tecnica
e  esperienza
e conoscenza delle direttive e delle norme pertinenti

3 Descrizione del prodotto

3.1 Identificazione del prodotto tramite SICK Product ID

SICK Product ID

I SICK Product ID contrassegna il prodotto in modo univoco. Funge nel contempo da
indirizzo della pagina Web con informazioni sul prodotto.

Die SICK Product ID & costituito da host name pid.sick.com, cod. articolo (P/N) e
numero di serie (S/N), di volta in volta separati da una barra.

Il SICK Product ID é riprodotto in molti prodotti all’avanguardia come testo e QR-Code
sulla targhetta del tipo e/o sull'imballaggio.
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Product ID &

pid.sick.com/ r
oy G | G
S/N LAl

Figura 1: SICK Product ID

3.2 Elementi di comando e di visualizzazione

WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12

WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-xxxxxx22

©- f§ ..

—@ - S0

—@ —2 —

@- — @ -® @- 26

== L5 ==
—— [ E— ——

WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-xxxxxx32

o8]
LY it
@ @ @- @

== l—= |
[ GE— [ G
® BluePilot blu: visualizzazione distanza di lavoro
@ Elemento a pressione-rotazione / Potenziometro / Tasto Teach: impostazione della distanza di lavoro
® LED giallo: stato ricezione luce
@ LED verde: tensione di alimentazione attiva
® Elemento a pressione-rotazione: impostazione delle funzioni temporali
® Pulsante teach: Impostazione funzionamento light on/dark on
3.3 Interfaccia di comunicazione 10-Link

Il prodotto dispone dell'interfaccia di comunicazione 10-Link.
La comunicazione 10-Link € un sistema di comunicazione Master-Device.

Il prodotto puo funzionare in modalita 1/0 standard (SIO) o in modalita 10-Link (IOL).
Tutte le funzioni di automazione e le altre impostazioni parametri sono efficaci nel
funzionamento I0-Link e nel funzionamento |/0 standard.

Le seguenti funzioni sono supportate dall'interfaccia di comunicazione standard 10-
Link:

¢ Impostazioni flessibili del sensore

¢ Trasmissione digitale dei segnali del sensore all’l0-Link Master
¢ Visualizzazione e parametrizzazione del sensore

¢ Diagnostica/Condition Monitoring

¢ I|dentificazione dispositivo

e  Sostituzione semplice del dispositivo

e Events

Per una descrizione dettagliata delle funzioni regolabili e degli indici associati, con-
sultare le informazioni tecniche “Descrizione 10-Link”:
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4 Montaggio
Montare il sensore su una staffa di fissaggio adatta (vedi il catalogo degli accessori
SICK).
Osservare I'orientamento preferito del sensore rispetto alla direzione di movimento
dell’oggetto; fare riferimento a figura 2.
Figura 2: Orientamento del sensore rispetto alla direzione dell’'oggetto
Rispettare la coppia di serraggio massima consentita del sensore di < 1,3 Nm.
Osservare la direzione preferenziale dell’'oggetto dal sensore, cfr. v. figura 18,
pagina 138.

5 Installazione elettrica

Il collegamento dei sensori deve avvenire in assenza di tensione. In base al tipo di
collegamento si devono rispettare le seguenti informazioni:

-  Collegamento a spina: osservare la configurazione dei pin
- Cavo: colore filo

Solamente in seguito alla conclusione di tutti i collegamenti elettrici, ripristinare o
accendere 'alimentazione di tensione.

Spiegazioni dello schema di collegamento (tabelle seguenti):

Allarme = uscita allarme

Health = uscita allarme

MF (configurazione pin 2) = ingresso esterno, teach-in, segnale di commutazione

Q.1 / C = uscita di commutazione, comunicazione I0-Link

Test = entrata di prova

Ug: 10 ... 30 V DC

ISTRUZIONI PER L'USO | WTB26
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Tabella 1: Collegamenti

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH o = )
3=8U 0.14 mm2 >
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 am| 4
6=GY =64
7 = not connected In=4A
Tabella 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q1 (C) 80227
09
Tabella 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Tabella 4: Push-pull, PNP, NPN

51 Integrazione del sensore in modalita 10-Link

Per utilizzare il prodotto in modalita 10-Link, & necessario collegarlo a un 10-Link Master
adeguato. Questo viene utilizzato per un'ulteriore integrazione nel sistema di controllo.

INDICAZIONE
Lunghezza del cavo tra I'l0-Link Master e I'l0-Link Device: massimo 20 m.

| dettagli sull'integrazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

INDICAZIONE

Dopo che il prodotto & stato collegato con successo all’'l0-Link Master , il LED verde
(alimentazione) lampeggia, indicando il funzionamento della comunicazione 10-Link tra
il Master e il Device.

5.2 Indicazioni sul’'omologazione UL
The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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Messa in
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Funzioni supplementari

Allarme

Uscita allarme: il sensore (WTB26) dispone di un’uscita di segnalazione preventiva
(“Allarme” nello schema di collegamento [v. tabella 3]), che segnala una prontezza al
funzionamento del sensore limitata. In questo caso I'indicatore LED lampeggia. Cause
possibili: imbrattamento del sensore, il sensore & deregolato. In buono stato: LOW (0),
in caso di molto sporco HIGH (1).

Health

Uscita Health: il sensore (WTB26) dispone di un’uscita di segnalazione preventiva
(“Health” nello schema di collegamento [v. tabella 3]), che segnala una prontezza al
funzionamento del sensore limitata o che il cavo € interrotto. Cause possibili: imbratta-
mento del sensore, il sensore non é regolato correttamente, il cavo é danneggiato. In
buono stato: HIGH (1), in caso di sporco elevato o interruzione della linea LOW (0). In
questo caso l'indicatore a LED giallo lampeggia.

Ingresso test

Ingresso di prova: | sensori WTB26 dispongono di un ingresso di prova (“TE” o
“Test” nello schema di collegamento [v. tabella 2]), con cui € possibile disattivare
I’'emettitore e controllare cosi il funzionamento regolare del sensore: Nel caso in cui
si utilizzino connettori femmina precablati con indicatori LED, assicurarsi che TE sia
occupato in modo corrispondente.

Se viene riconosciuto I'oggetto, attivare ingresso di prova (vedi schema di collegamento
[v. tabella 2]).

Il LED di emissione si spegne, ovvero viene simulato il rilevamento di nessun oggetto.
Per controllare il funzionamento, considerare tabella 5 . Se 'uscita di commutazione
non si comporta come indicato nel grafico, controllare le condizioni d'impiego, v. "Elimi-
nazione difetti", pagina 134.

Tabella 5: Test

Test - M
1

[

+ (L+)

Test

S I

T T T T

funzione

Orientamento

WTB26P: allineare il sensore verso I'oggetto. Scegliere la posizione in modo tale che il
raggio rosso di luce trasmessa colpisca il centro dell’oggetto. Assicurarsi che I'apertura
ottica (frontalino) del sensore sia completamente aperta [vedi tabellal].

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Orientare il sensore sull’'oggetto. Scegliere la posizione in modo tale che la luce infra-
rossa (non visibile) colpisca il centro dell’oggetto. L'allineamento corretto puo essere
rilevato solo tramite I'indicatore LED. A tale proposito vedi tabella e tabella 4. Si deve
fare attenzione che I'apertura ottica del sensore (frontalino) sia completamente libera.

Tabella: Allineamento

Figura 3: Allineamento 1 Figura 4: Allineamento 2

7.2 Controllare le condizioni d’'impiego

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK

IWTB26 sono sensori fotoelettrici energetici con soppressione di sfondo. In funzione
del grado di remissione dell’oggetto da rilevare e dell’eventuale sfondo presente deve
essere rispettata una distanza minima (y) tra la distanza di lavoro impostata (x) e lo
sfondo.

Controllare le condizioni d'impiego: bilanciare distanza di lavoro e distanza dall’'oggetto
ossia dallo sfondo e coefficiente di riflessione dell’oggetto con il diagramma corrispon-
dente [vedere immagini 5 e 7] (x= distanza di lavoro, y = distanza minima tra distanza
di lavoro impostata e sfondo (bianco, 90%)), coefficiente di riflessione 6% = nero @,
18% = grigio @, 90% = bianco @ (con riferimento al bianco standard secondo DIN
5033). Si consiglia di effettuare I'impostazione con un oggetto a basso coefficiente di
riflessione.

La distanza minima (= y) per la soppressione di sfondo puo essere determinata in base
al diagramma [ figura 5 M] nel modo seguente:

Esempio: x = 600 mm, y = 40 mm. Questo significa che lo sfondo (bianco 90%) viene
soppresso a partire da una distanza > 40 mm dalla distanza di lavoro impostata.

WTB26P-xxxxx1xx, luce rossa:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
o . / X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
Figura 5: Curva caratteristica
@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
©) Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
® P%80 800

@| M 1,000

[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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WTB26P-xxxxx4xx, luce rossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y
600 .
(23.62) Example: .
Safe suppression of the background

e

500 White background (90 %)
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300
(11.81) y | (2\ 7
A

D 18%/90% (
7 7190%/90% |

200 \
(7-87) | 6%/90%

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
| « | X backgroundy = 120 mm

100
(3.94) V4

0

0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: Curva caratteristica
@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

® Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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00
Jrg0 1000

180 1.400

- 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

.
l:;PIIOt
3 c i
A :

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTB26P-xxxxx5xx, luce rossa:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
F - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
Figura 9: Curva caratteristica
@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%
@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
©) Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
® P%180 800

@| M 1,000

[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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WTB26I-xxxxx1xx, luce infrarossa:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250
@
18%,/90%
200 D 6/90%
~
6%/90%
150 I v
¥y
100 ©)
I T T
90%/90%|
4
50
/ = &
ol ' d

0 400 800
(15.75)  (31.5)

1,200 1,600 2,000
(47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: Curva caratteristica

@ Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%
® Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
background y = 85 mm

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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®
Q| 1,400
[©]]30 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

D i

‘ ' BluePilot
=) e '
c

5
@

Recommended sensing range for the best performance
Figura 12: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

WTB26I-xxxxx4xx, luce infrarossa:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
(15‘_‘%0) Example:
Safe suppression of the background
350
(13.78) / White background (90 %)
300 @

(11.81) 18%/90% /
2 ©)

Son I 90%/90%

1
200 O

(7.87) 6%/90%

150
(5.91) / /
100 4

(3.94) / Black object (6 % remission)
50 Set sensing range x = 1,000 mm
(1.97) Needed minimum distance to white
0 X background y = 190 mm
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: Curva caratteristica

® Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

@ Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

©) Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

O] TS | |
OEs. 1800
®

180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

. |
l:;PIIOt
1 c i
A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 14: Diagramma a barre

Oggetto nero, coefficiente di riflessione 6%

Oggetto grigio, coefficiente di riflessione 18%

Oggetto bianco, coefficiente di riflessione 90%

Distanza di lavoro min. in mm

Distanza di lavoro max. in mm

Campo visivo

Impostazione della soglia di commutazione dell'intervallo per I'eliminazione dello sfondo
Indicatore della distanza di lavoro

Regolazione a pressione-rotazione
blu Intervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni
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7.3 Regolazione distanza di lavoro

WTB26x-xxxxxx2xAxx con regolazione a pressione-rotazione:

Premendo il pulsante teach-in (circa 1-3 sec.) viene impostata la distanza di lavoro.

A seconda delle esigenze, con il potenziometro (senza premere il pulsante teach-in) &
possibile eseguire un’impostazione di precisione.

Rotazione verso destra: aumento della distanza di lavoro

Rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di lavoro

La distanza di lavoro puo essere impostata soltanto con il potenziometro. Si consiglia
di inserire nell’'oggetto la distanza di lavoro, ad es. v. figura 15, pagina 131. In seguito
all'impostazione della distanza di lavoro, allontanare I'oggetto dalla traiettoria del rag-
gio, lo sfondo viene quindi soppresso. L'uscita digitale cambia (v. tabella 4).

+ £

@ P i
f‘,i =
- =

2

=3)

(

be

3 @

Figura 15: WTB26x-xxxxxx2xAxx, impostazione della distanza di lavoro con regolazione a pres-
sione rotazione

)
(] (] (]
T 16 )6
HHHE fHHEE

WTB26x-xxxxxx1xAxx con potenziometro:

Con il potenziometro viene impostata la distanza di lavoro.

Rotazione verso destra: aumento della distanza di lavoro

Rotazione verso sinistra: riduzione della distanza di lavoro

Si raccomanda di inserire la distanza di lavoro nell’'oggetto, vedi ad es. Immagine 9. In
seguito all'impostazione della distanza di lavoro, allontanare 'oggetto dalla traiettoria
del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso. L'uscita digitale cambia (v. tabella 4).
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Figura 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, impostazione della distanza di lavoro con potenziometro

WTB26x-xxxxxx3xAxx con pulsante teach-in:

Premendo il pulsante teach-in (circa 1-3 sec.) viene impostata la distanza di lavoro. Si

raccomanda di collocare la distanza di lavoro nell’oggetto, vedi ad es. Immagine 10. In
seguito all'impostazione della distanza di lavoro, allontanare I'oggetto dalla traiettoria

del raggio, lo sfondo viene quindi soppresso. L'uscita digitale cambia (v. tabella 4).

ifitiliiti

Ittty

F

2 (::) Qi;?

Figura 17: WTB26x-xxxxxx3xAxx, impostazione della distanza di lavoro con pulsante teach-in
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7.4 Regolazione funzioni temporali

R ] nr—— 1
g i JTppr—

| | | T
T | e I = = ==l
e
T4 == [ i

M = Manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)

2 o—~0 . 0~ — o~
&) _te (& _te (&)
1ms 30.000 ms
7.5 Impostazione funzionamento light on/dark on

' (@) L (@
aCH

L funzionamento light on

D funzionamento dark on

M manuale (impostazione specifica tramite 10-Link)
7.6 Impostazione tramite 10-Link

Oltre all'impostazione manuale sul dispositivo, il sensore puod essere configurato anche
tramite 10-Link.

Limpostazione tramite 10-Link pud essere effettuata in due modi:
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8 Struttura
9
134 ISTRUZIONI PER L'US

¢ Impostazione tramite SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET di SICK)
A tale scopo, collegare il sensore a un computer tramite USB utilizzando SiLink-

Box.

e Impostazione tramite un I0-Link Master (PLC), ad es. SIG350

Con il programma SOPAS ET (SICK Engineering Tool con guida grafica per l'utente e
comoda visualizzazione), i prodotti collegati possono essere testati e parametrizzati in

modo rapido e pratico.

| dettagli sull'impostazione sono riportati nella descrizione dettagliata di 10-Link:

dati di processo

WTB26X-XXXXXXXXAXX:
A0O A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 byte 4 byte
data
Byte O : bit 15... 8 Byte O: bit 31.... 24
Byte 1: bit 7... 0 Byte 1: bit 13... 16
Byte 2: bit 15... 8
Byte 3: bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q. / Boolean Qint.1/ | Q. /Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2..15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13

Eliminazione difetti

La tabella di rimozione dei disturbi mostra quali provvedimenti si devono adottare
quando il sensore non funziona piu.

LED / figura di errore

Causa

Provvedimento

il LED verde lampeggia

Comunicazione 10-Link

Nessuno

Le uscite di commutazione
non si comportano conforme-
mente alle

tabella 4

1. Modifica della configura-
zione
2. Corto circuito

1. Adattamento della configu-
razione

2. Controllare i collegamenti
elettrici

il LED giallo si accende, nes-
sun oggetto nella traiettoria
del raggio

La distanza di lavoro € impo-
stata a una distanza ecces-
siva

Diminuire la distanza di com-
mutazione

0 | WTB26
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LED / figura di errore Causa Provvedimento
L'oggetto € nella traiettoria del | La distanza tra sensore e Aumentare la distanza di com-
raggio, il LED giallo non si oggetto & troppo grande o la | mutazione
accende distanza di commutazione ha
un'impostazione troppo bassa

9.1 Risoluzione guasti dei dispositivi I0-Link integrati

Le informazioni sui guasti sono riportate nei dati di servizio.

| dettagli sui dati di servizio disponibili sono riportati nella descrizione dettagliata di
10-Link:

10 Scambio di sensori/memorizzazione dei dati

Tutti i dispositivi 10-Link dispongono di una funzionalita di backup e ripristino - Data
Storage (DS). La funzione 10-Link-Data Storage consente di salvare e trasferire all'unita
sostitutiva i parametri precedenti.

Il presupposto € il collegamento del dispositivo a un 10-Link Master e I'attivazione della
funzione di memorizzazione nell’l0-Link Master.

| dettagli sulla sostituzione dei sensori sono riportati nella descrizione dettagliata di
10-Link:

11 Smaltimento

Il prodotto deve essere smaltito conformemente alle prescrizioni specifiche del Paese
vigenti in materia. Nell'ambito dello smaltimento si dovrebbe provvedere al riciclo dei
materiali (in particolare dei metalli nobili).

INDICAZIONE

Smaltimento di batterie, dispositivi elettrici ed elettronici

« In base a direttive internazionali, le batterie, gli accumulatori e i dispositivi elettrici
ed elettronici non devono essere smaltiti tra i rifiuti generici.

o |l titolare & tenuto per legge a riconsegnare questi dispositivi alla fine del loro ciclo
di vita presso i rispettivi punti di raccolta pubblici.
WEEE: WEEEE (), esto simbolo riportato sul prodotto, sull'imballaggio o nel pre-
sente documento indica che il prodotto € soggetto a tali disposizioni.

12 Manutenzione

Questo sensore SICK non richiede manutenzione.
A intervalli regolari si consiglia di

. Pulizia di interfacce ottiche e custodia
e verificare i collegamenti a vite e a innesto
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Pulizia

IMPORTANTE
Danni al dispositivo dovuti a pulizia impropria.

Una pulizia impropria puo provocare danni all’attrezzatura.

= Usare solo detergenti e utensili adatti.
= Kon usare mai oggetti appuntiti per la pulizia.

» Pulire le superfici ottiche a intervalli regolari e, in caso di imbrattamento, con
un panno ottico privo di pelucchi (cod. articolo 4003353). Lintervallo di pulizia
dipende sostanzialmente dalle condizioni ambientali.

| dispositivi non devono essere sottoposti a modifiche.

Contenuti soggetti a modifiche senza preavviso. Le caratteristiche specifiche del pro-
dotto e i dati tecnici non sono garanzie scritte.

13 Dati tecnici

13.1 Dati tecnici

Il paragrafo “Dati Tecnici” contiene soltanto un estratto dei dati tecnici per il sensore.

| dati tecnici completi sono riportati nella homepage con il cod. articolo del sensore.
Caratteristiche

Distanza di lavoro
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
Distanza di lavoro min. 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Distanza max. di commutazione 1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
Distanza di lavoro raccomandata per presta- 200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
zioni ottimali mm mm 1.000 mm 1.000 mm
Oggetto di riferimento Oggetto con Oggetto con Oggetto con Oggetto con

coefficiente di  coefficiente di  coefficiente di  coefficiente di
riflessione 90% riflessione 90% riflessione 90% riflessione 90%
(conforme a (conforme a (conforme a (conforme a
bianco standard bianco standard bianco standard bianco standard
aisensi di DIN aisensidi DIN aisensidiDIN aisensidiDIN
5033) 5033) 5033) 5033)

raggio di emissione
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5

Emettitore ottico PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED

Tipo di luce luce rossa visi- Luce infrarossa, luce rossa visi- Luce infrarossa,
bile non visibile bile non visibile

Dimensioni punto luminoso / distanza @7Tmm/700 @7mm/700 G14mm/1I1m @14mm/1m
mm (Typ), @5  mm (Typ)
mm / 500 mm
(Typ),
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Interfaccia di comunicazione

Tabella 6: Interfaccia di comunicazione

10-Link

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

Classe di protezione

1) 16V DC...30V DC, senza carico
2) 10V DC...16V DC, senza carico

WTB26P-xxxxx5
10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Velocita di trasmissione CoOM2 COM2 COM2 comMm2
Dati elettrici
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Tensione di alimentazione Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ripple residuo <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consumo di corrente <30 mAY <30 mAY <30 mAY <30 mAY
<50 mA? < 50 mA? < 50 mA? <50 mA?

uscita digitale

Corrente di uscita lax.
Commutazioni di protezione
Tempo di reazione
Frequenza di commutazione

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26Il-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5

<100 mA <100 mA
A, B, C, DY A, B, C, DV
500 ps? 2.5 ms?
1000 Hz® 200 Hz®

1) A= Uy-Allacciamenti protetti dall'inversione di polarita
B = entrate e uscite protette da polarita inversa

C = Soppressione impulsi di disturbo

D = uscite protette da sovracorrente e da cortocircuito.
Durata segnale con carico ohmico in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita COM2.
Con rapporto chiaro/scuro 1:1 in modalita di commutazione. Possibilita di valori diversi in modalita 10-Link

8) Valido per Q \ su Pin2, se configurato tramite software

< 100 mA
A, B, C, DY
500 ps?

1000 Hz®

< 100 mA
A, B, C, DY
2.5 ms?
200 Hz®

Dati meccanici

Tipo di protezione?

Temperatura ambiente di funzionamento

1) Anorma EN 60529

3)  Non deformare i conduttori sotto i 0 °C

2) sostituisce IP69K secondo ISO 20653: 2013-03

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

v. tabella 1: v. tabella 1:

x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692 P66, IPG7, IP692
X9, xB: IP65 x9, xB: IP65

-40 °C ... +60 -40 °C ... +60
°cd °Cc¥

WTB261-xxxxx1

v. tabella 1:

x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
oc3)

WTB26I-xxxxx4

v. tabella 1:

x4, xH, x5, xl:
P66, IP67, IP692
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
ocg)
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13.2 Disegni quotati
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Figura 19: Disegni dimensionali 2, connet-

Figura 18: Disegni dimensionali 1, cavo -
tore maschio

Direzione preferenziale dell’'oggetto
Centro asse ottico trasmettitore
Centro asse ottico ricevitore

Foro di fissaggio @ 5,2 mm
collegamento

Elementi di comando e imposta-
zione

CNCNONONONC)

13.3 Dimensioni punto luminoso

WTB26P-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12

(0.47) L

8 7
(0.31) /
-

4
(0.16)

-4 e

(-0.16) 7 \
-8

(-0.31) ~

-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69)  (39.37)  (59.08)  (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)

12

(0.47)

8

(0.31)

4

(0.16)

i/ B

(-0.16)

Aiiii

-8
(-0.31)

~

-12

(-0.47)0

500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26P-xxxxx5xx:

Dimensions in mm (inch)

15

(0.59)

10

(0.39)

5

(0.20)

0

-5

(-0.20)

-10

(-0.39)

-15

(-0.59) 0

400 800 1,000 1,600
(15.75)  (31.50)  (39.37)  (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)

12

(0.47)

[

8
(0.31)

4

(0.16)

0

-4

(-0.16)

-8
(-0.31)

-12

N l

(-0.47)0
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500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

30 1.000 2.000

(1.18) (39.37) (78.74)
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140

WTB26I-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)

12

(0.47)

8
(0.31)

4

(0.16)

0

-4

(-0.16)

-8
(-0.31)

l

-12
(-0.47)0

1.000 1.500 2.000 2.500
(59.06) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

blu|ntervallo di distanza di lavoro raccomandato per massime prestazioni

Appendice

Conformita e certificati

Su www.sick.com si trovano le dichiarazioni di conformita, i certificati e le istruzioni

per I'uso attuali del prodotto. A tale scopo immettere il codice articolo del prodotto nel
campo di ricerca (per il cod. articolo: vedere la dicitura della targhetta di tipo nel campo
“P/N” oppure “Ildent. no.”).
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2.1

2.2

2.3

3.1

BIEDRA
> RENIRESRBERLTWVWET,

1. BEFRADIEREHESHITONTHEY.
2. BENUONBRERBATE. BESNIIEFZETL T LS,
v FzviIR—=U BEAAFOEREZRLTVET,

R21E®

— RN ERE LOFERER

HEOER. BONMIELURER. E8ZE I 2EFHEEREDHD
TI>2&ENTEET,

AEGEF EUBHIEDICIE > ReBERETEH D EHEA.
2006/42/EC

SAFETY

BELRRWTLSES W,
AEBEFKDIELVEND STDITHREL TS,

ESTERIMR (B)) PZOMORIEROFZEZX T HIBAICIE. AR

WTB26 (3 ERINFIKEZF ORFFAB LYY (U T YT FRE EML)
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Product ID &
pid.sick.com/
S/N LAl

&7 1: SICK Product ID

3.2 BRIERTER

WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12
WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26X-XxXXXXXx22
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Q@ -@ s

@- €} @ -® -®
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WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-XxXXXxx32
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@ Fyyah—VRES/ RFVYIaA—Y | F4—FRY Y REBHORTE
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® Tyyay—VIREE: ¥ 1 X —IEEDBRE
® FA4—FRYV: FANT—0FYDETE
3.3 BEA V45 7 x—2X 10-Link

COBRIRFIOLnk BEA VY 71— A &E{HATWNET,

|O-Link @IS (2 R5-FNARABEV AT ATY,

COBIRIFIEE /O E— K (SIO) £/(F 10-Link E— K (IOL) TEATZZX9.,
RTOBEFMEEED K ZDMDI/INT A—4F&E (L. 10-Link E— K THIZE /0
E—-RTHEERTY,

BEBEA VY 72— RN0Link ZEHIT 25T, UTOEBEICHISHBEICRD
EC

FERtEVYHRTE

I0-Link TRZAND TV HEEDT I F )LERE

VY DAIREE LVONTA—FHTE

S22 / Condition Monitoring
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EREERIR
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1. B
Wxx26x- x4 xH x5 x|
1 =BN 2 1, =2 1
2 =WH — =
3=BU 0.14 mm2 >
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= GY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 T (U 1
2 -BU P U] 6—foe o]
3 = not connected 2 e E; 5 5—e 2
4 =BK p . P .\é\S
5= WH 5 mS,
6=GY Iy=6A
7 = not connected In=4A
#2:DC
xxX6X
\gg( B xxX6XxxxA00 xxxA01
-A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qui/C
De- Q Q Teach | Test no Teach | Test no WWW.Si
fault: — L+ | - L+ | functio | — L+ | — L+ | functio | ck.com
MF n n 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.Si
fault: ck.com
Q. (C) 80227
09
# 3:DC
WTB XXXXXxxxZZZ
26x-
Push- | 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 C12 | C13 Ci14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 9 \ Q \ ) \ Q
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test | Test | Test | Test
>l+ | >l+ | > M| > M
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| Push-pul Q<100 mA | Push-pul Q<100 mA
i NPN | | NPNi |
L. o™ L. . _— ™
N — +(L+) N +(L+)

I PNP | | PNP< |

| Push-pull Q<100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPNi | | NPN |
L. ™ L. . _— I ™

5.1 |O-Link E— R TOE VY DHE

7 4: Push-pull, PNP, NPN

: A
| PNP: l

C O8I % 10-Link E— R TERT 5ICIE. @Y/ 10-Link Master [CIEfHi 9 2 NEH
HDFET, FNENUTHIEIY AT ANOERBZEN I THONET,

AE

IO-Link Master & 10-Link Device Bl Do — 7 JL&: &K 20 m,

IEEDEHMIC DN TIE. 10-Link DEEAERRAZ CE L 2 & LY

o

AE

Z DBLFEHY 10-Link Master (CIFF (CHEfia b & FZRED (Power) LED KB L. =
27 EEFNAZRED 10O-Link BENEEEEL TS EDNRINET,

5.2 UL $BREICRI 9 2B EIE

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK

field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

RBABICOTFEL TR FELLICERTHEANTEVETDTHLMNLHIT T HEIZEL,
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77—=A
T I—AHT: EYY (WTB26) ICIE. EYHEENAMMET L TWRIGFEICEMT 5.
EHIEEBANEN (BRI [ZE R3] D [7T—A1) MMEgb>TWEY, ZORKR

LED RRIIAERMULET ., EX5NBER: LYY DFEN, tVvHNEDTh. B
IFIREE: LOW (0). SBENAO EWEE: HIGH (1),

NILR

ANJILZH A T (WTB26) ICIFERIESEME N (BRE (288 £ 3] 0 AL
A1) HDEBHINTED, CVTENETRE LI —7IILMEKFICC RO, 58
MHAREOSNET, EXONBERER: EYTOFEN, EVHORABIR, v —7I
DL, BIFIREE: HIGH (1), BNV EWNEE. /37— 7 ILERERE: LOW
(0), ZOEEED LED XRIIASMUE T,

TAMAA

TAMAS: LY WTB26 (ICIET A MAST (FBERE [£08 & 2] o [TE)] /=&
[Test]) MEFHINTHED., ThEFALTERABEATZICLT., EYHHELL
BMELTWVWENEOINERAKRTZBIENTEXY, LEDRRKGTZEDART—T
ARV ZFERT 255, TEABEYIICEIhHE TSR TWSZEITEELTKL
k=3 AN

JERYMRES NS
).

R LED AAATICR 2D, WEIAMRES BV ENS Y IaL—Y a3 VATh
NEY, WEZFRRT Z(ICIEF. RS ZBRLTILS V. Ry FYITHAHIEIC

o EEIMEERSIRBRVWGERIE. FRAZFEEEILTKES W ZB "5 7))L 21—
FA T R— 162,

7 5: Test

TANANET VT4 TICLET (RN [ZE & 2] 25

Test - M Test — L+
7 = 71
g ] +(L+) ] +(L+)
) | | | |
Il | Test | | Test
= - - - -
- | | | |
L—a ™ L—a ™
r— s r—
o [
/\E | _ Test — | Test
| A |
L. Lo 1

az=—vy

WTB26P: €V Z&YICEh T TARBEL XTI, FREDIRLEHMATHRYIDH
RICEFHEINEEDICTHEROLEY, EHOXEO (Z7OY kA=) AAeL
BESESNDTENRBNLIFELTLZS W [RE2SE]
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T ZHEYICELETARBAEL XT . FRIME (RAIR) N HY O R (T
FHEINZLIICMHUERDOLET, ARBAENSELWVMNE D MIE, LED RRKTICEL -
TOHERTEET., CNICDOWTIEE, £EX42E8R, VY OXEO(Z7OY
RANK=) DR GESESNE T EDNBNELIFEL TS,

& T

& 3: 77 1 & 4: 77/ 2

7.2 ERFHDIERR

WTB26 (IERIIGIMEN E REEABE YT TY ., REMFRYIOILAURSERLE .
ZDERAICHERNHZHHICIEZTDIMEURSRICIHU T, RE URHEEEE (x) &
BREOZ/\EE (v) ZHITT 20BN DD T,

FRAZMEOSR: BRHEES ST CEIESE X TOMR. & LURSRYOILER
BEENZEIIGT AR [M5 & 7288 LBSLELEET (x= RHIEH. v=3%
FEURHEEREEE R (H. 90%) MO /)\IEH) BRI 6% =2 ®, 18% =
JL— @, 90% = H ® (DIN 5033 [CHEHL L /IZEJZ EE L UIEBE), LT
(., MEENREIAMEV S E AL TREEZITO> T EEHRLTVET,
ERIEAORNER (=y) . R[K 5O ICESVWTUTO®EDKRH B &N
TEFEY:

ffl: x =600 mm. y =40 mm, DX DERE S NIRBEEREN S DERA 40 mm &£
NREWNEEHICESR (B, 90%) AlElahEd,

WTB26P-xxxxx1xx. FrEByt:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 Safe suppression of the background
2
160 @ 1%)%/90% White background (90 %)
6%/90% ®
140 90%,/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 / Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 600 mm
20 rg Needed minimum distance to white
LA -
0 X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

& 5: It dhiR

BOXRY. HRAUR SR 6%

TL— DG, HRAUR SR 18%
BULESRY). LBURSTER 90%
RimtREE RIB T & SRR IR SR

T |
T

180 1,600

0 iSO 400 800 1,200 1,600
(7.09) (15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

L CORONC)

OEE

Distance in mm (inch)
i BluePilot

D
g © o5
c

A B

Recommended sensing range for the best performance
&6 #SZ7
BUOXSEY. LBURSIE 6%
TL—OXEY. IREUREIE 18%
BUOISY. HLEURSE 90%
B/ MR EREE (mm)
KR EREE (mm)
REF
Ny T2y RIGIOSEETIDEZ L E WMEDRTE
R H BB RKT
Tyoad—vER
R ltERE RIE T & 2 HER IR H IRt EE

mm'ﬂl‘l‘lUOW>@®@
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WTB26P-xxxxx4xx. Freayt:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

600
(23.62)

Example:
Safe suppression of the background

e

500 White background (90 %)
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300

(11.81) ” (2\ 7
d

18%/90%

1) )
200 )
(7.87) :6%/90‘% ” 7/790%/90%

Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white

100
(3.94) /

\ X backgroundy = 120 mm

0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

B 7: It iR

BOMRY. HEAURSIE 6%

TL— DG, HRAUR TR 18%
BULSY. HLBURETER 90%
oA RIE T & 2 HER R H IR R EE

L CORONC)
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T ||

4o 1.400
180 3.000
0180 800 1,600 2,400 3,200

(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

S
uEePllot
i C 1

A B
Recommended sensing range for the best performance

B 8 1>

Tyad—VvER
RioEREE RIE T & 2R L IR EE SR

® BUOUsY. HEAUREE 6%

@ TL—OXNEY. ILEIRSER 18%

® BALSEY. FEAUREE 90%

A /MR EREE (mm)

B AR EREE (mm)

c REF

D N o727y RIFEOSEETIDEZ L E WMEDRE
E 1R H BB B RKT

F

WTB26P-xxxxx5xx. 7reaYt:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% ®
140 90%,/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 / Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 600 mm
20 rg Needed minimum distance to white
- o
F - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

& 9: It dhiR

©) BOXRY). HEURSTE 6%

@ TL—DOMGY). IREUREIE 18%

® HUOIS5Y. HREUR 3R 90%

& e tRE T RIE T = SRR IR R T
| CFS—T | |

Q| EMEET

©)[E0 150 1,600

0 iSO 400 800 1,200 1,600
(7.09) (15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

D i
. ' BluePilot
-
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
B 10: #27Z 2
BUOXSEY. LBURSIE 6%
TL—OXEY. IREUREIE 18%
BUOISY. HLEURSE 90%
B/ MR EREE (mm)
KR EREE (mm)
REF
Ny T2y RIGIOSEETIDEZ L E WMEDRTE
R H BB RKT
Tyoad—vER
R ltERE RIE T & 2 HER IR H IRt EE

mm'ﬂl‘l‘lUOW>@@@
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WTB26I-xxxxx1xx. 7RI

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
N~
6%/90%
150 I 7
A
100 ©)
I T T
90%/90% |
y
50 Black object (6 % remission)
o Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
0 - | X background y = 85 mm

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

& 11: #FlEaiR

BOMRY. HLAIRSTR 6%

TL— DG HRAUR TR 18%
BULISY. HLBURETR 90%

= tREZ HIB T = SRR HIERE R

L CORONC)
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P | |

180 1,400
0] 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

OEE

Distance in mm (inch)

D i
| ' BluePilot
@) ) N
o
C |

B

5

Recommended sensing range for the best performance

B 12> 2

Tyay—VvER
RioEREE RIE T = 2R L IREE SR

O] FOIHRY). HEUREE 6%

@ T L—OXEY). HEEURESTER 18%

® HOXISY), LB S 90%

A /MR EREE (mm)

B AR EREE (mm)

c RET

D Ny 2720y RGIOEETIDEZ L E WMEDRTE
E 1% HEERER KT

F

WTB26I-xxxxx4xx. 7RIME:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

400
(15.75) /

350
(13.78)

300 @
(11.81) 18%/90% |

©)

90%/90%

250 l

(9.84) @ l'

200
(7.87) | |6%/90%

150
(5.91) l

100 I

(3.94) /
4

50
(1.97)

0 ~ 2 X

0 800 1,600 2,400 3,200

(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

B 13: 1514 iR

BUOMRY. HEAUR S 6%

T L — D5, JRAUR SR 18%
BULSY. HRBURETER 90%

e lERE RIE T & 2 HER IR H IR Rt EE

L CORONC)

@®
@ 180
©113%:0 EX)

0180 800 1,600 2,400
(7.09) (31.5) (62.99)  (94.49)

3,200
(125.98)

Distance in mm (inch)
BluePilot

D
o
c i

A B

Recommended sensing range for the best performance

B 14 #2>2

EOISY. HEURSE 6%
JL—OWERY). ILBUREE 18%
HOISY, HEEUR 3 90%
/& EEEE (mm)

AR EERE (mm)

HEF

15 BEBEFRRAT
Tyad—VvESR
RetE % RIET = 2R IRREEE

WM O OW> QPO

158 iR B & | WTB26

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
background y = 190 mm

N o727y RIFEOSEFETDEA L E WMEDRE
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IRTY Y aA—45 THRHEZERELET,
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ZEANET: R EREEAUR
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B 16: WTB26X-xXXXIXAXX, KT 3 X—5 (0 L BIEHIEEREDRTE

F A —F 4 ViRY V% {EZ - WTB26X-XXXXXX3XAXX:

TA—FAVRY VZRTE (B 1~-3) MHPBMEZRETE LY. RHPBRHEZ
MEYNICAND Lz B8O LET, Bl K10 228, mHBEHERE L&,
MEPE XA SIDIREEY. COR BREIMMFIENET. TIYTILHAIE
LLET (B8 & 4).
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7.4 44 7 —HERRTE

1 o, (d ’ o, o ’ o, o
oNg0 oo | T = | oy
M —¢ >0
T3 = T2
\ \ \ \ L1 \

Input signal —’—! l_l H_’—‘—

o 1 I 1 e N
e R A N p—

\ \ \ \ L1
T2 \‘—L"l_, = | = \‘—L"l_
I R I
N P P N

M = F&f) (I0-Link 2N LTS EDRTE)

1ms 30.000 ms

2

7.5 A NT=0 AV DRGE
‘(@) L (W)
jCh

L SAhAY

D T—0F* v
M F& (I0-Link =N U85 EDERTE)

7.6 |O-Link ¥ TDEE
YUY (IHEBARERTOFEHREICIMZA T, IO-Lnk FHTHERERHETT,
|O-Link SR TORESEL 2 EEH D £
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e SIG350 12 & D 10-Link Master (PLC) R TDERTE

7075 ASOPASET (V57 4 HILA—HHA YV REEBRIBAIRIL 2 HA T
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NAK T EY R
13... 16
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F—5541
7
F—5%541 T—LE | LA
%
Eyhk./ | 2.15/ | 2.15/ | 2..15/ | 2..15/ 2/ 2.7 1[Z]
SRER /T [Z= (FERE | [Avvy (RS /& | Qint1/
— 5547 {&] / Uint | {&] / Uint | EERIE] / | 7—JLBY
14 14 Sint14
Evbk../ 3.15/ |8..31/[%+V
EREH / T [BREIE | 7O— K]/ Ulnt
— 55947 fig] / 24
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ST a—TFTaVT
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EoTINDa—T4VIDRE, EVYDIRELRBI B STIBEIC,

ReBLUBHIREHZRLTVET,

ED LSRN

LED/#FE/INSY —> RAE X

FEO LED A&, 10V vy&fE AN
AAYFVITHADICE > |1. REDEE 1. REDFFEE
TEEMEZ RS RN, 2. 5% 2. BRI E mIRT B
=4

B LED A EKT. HEIC | REEHART ZIEHICE RHESEEREINLET,
STRYIDR N hETERESNTWET
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hboTWET, @UWDM$MW%%%EﬁbT\Chi?@ﬂ%%—?%ﬁﬁ
KRS (LR T B ENTEZE T,

Z DRI, H%nn $' 10-Link Master [CT%%%’C_" nTED., 10-Link Master T Storage *%Eﬁléb‘ﬁ
BT TWB I ENFHREMHICRD FT,
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» BEROBICIESRMNBYIEEFERLLRNTIZE 0,

> FMEIF. EEMNS LEBENISGEIC. EPNLRVNL X7 OX (BRES
4003353) L TR Fv v REY U —7F— (RRFES 56000006) TERLTK
3V, BREREIRERGEICKESEAINTT,

MBS AEUET DT EFEIFESNTVET,

RHARICDEFLTEFERUVICEE T ZHBAENCIVETDOTHLMNLH T
TELIZE W, EHI N/ -REFEES L UORTTT—4 FRIMETIEH D T A,

13 FUZALF—Y

13.1 BTtk

[FOZAINT—451 OEICIE. EVTOT I AT —9 DIRBOMDEEH N TNET,
DEVHRRESTEETEET,

FTEREMT—5 F. R—AR=Y

e
R B
WTB26P- WTB26P- WTB26I-xxxxx1 WTB26|-xxxxx4
XXXXXT, XXXXX4
WTB26P-
XXXXX5
=2\ Juafiiztd 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
AR EEHE 1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
R EREE FIE T = SR IR 200 mm ... 200 mm ... 200 mm ... 200 mm ...
600 mm 800 mm 1.000 mm 1.000 mm
BT R NS LNV ES NN ES LB B =R
90%DXIFEY 0%DXIFHY] 90%DXIHRY  90%DXTFHH
(DIN 5033 [C#E(DIN 5033 (T#E(DIN 5033 [C#£(DIN 5033 [C#
UicBERaiC UIEBERREIC LB ERaIC U@ ERa(C
ZEHL) ZEHL) HEHL) ZEHL)
AR
WTB26P- WTB26P- WTB26I-xxxxx1 WTB26-xxxxx4
XXXXX 1, XXXXX4
WTB26P-
XXXXX5
fotEs PinPoint-LED  PinPoint-LED LED LED
KDy 1T AIRREN IR AR AlRRARE L TR AR
L—HZARy b+ X/ BaEf G7mm/ 700 87 mm /700 @14 mm/1 14 mm/ 1
mm (Typ), @ 5 mm (Typ) m m
mm / 500 mm
(Typ),
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BEAVY—T71—R
685175 —71r—X

10-Link
WTB26P- WTB26P- WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
XXXxx1, XXXXX4
WTB26P-
XXXXX5
|O-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
T—IEIERE COM2 COM2 COM2 COM2
g85—%

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26|-xxxxx 1

WTB26I-xxxxx4

0 A= Ug BEREESERE
B = AN BERE
C = T/ XL Z 4|
D = A DBEFRIRES & UFEHRIRE

3) Y)EE— K CHERELLER 1:1 DIBA |O-Link E— R TIIMENERLBBIEENHD £,
8) Ev2oQEM. VILII T THRET BHEE

WTB26P-xxxxx5
HHEEE U pC10..30v DC10..30Vv DC10..30V DC10..30V
BBV TIL < 5Vgg < 5 Vgg < 5Vgg < 5 Vgg
HEBER <30 mA? <30 mAD <30 mA? <30 mAD
<50 mA? < 50 mA? <50 mA? < 50 mA?
RFEEV TR I 1l 11 1l
1) 16VDC...30VDC. &fai L
2) 10VDC...16VDC. &fiL
FI5IHA
WTB26P- WTB26P- WTB26I-xxxxx1 WTB26|-xxxxx4
XXxxx1, XXXXX4
WTB26P-
XXXXX5
HOER Inax. < 100 mA < 100 mA < 100 mA < 100 mA
[O]ER{RFE A, B, C,D" AB,CDY» ABCDY» ABCD
B R 500 ps? 2.5 ms? 500 ps? 2.5 ms?
24y F VTR 1000 Hz® 200 Hz® 1000 Hz® 200 Hz®

2 YIBFE—RTOERARICE ) HEE5ERBKHE. COM2 E— K TRHENERDIZANHDET.

1 EN 60529 ##l
2) 1SO 20653: 2013-03 #EHLD IPEIK D1 hH
3 0°C 2 TEIBHZHEEFRT—TILzfFRNTIIZE L,

BT —4
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
{REESEMR =B XK 1. =l K 1 SBEE 1 IR xR 1
x4, xH. x5, xl: x4, xH. x5. xI: x4, xH. x5. xl: x4, xH. x5. x|
IP66. IP67. IP66. IP67. IP66. IP67. IP66. IP67.
IP692 IP692 IP692 IP692
x9. xB: IP65 x9. xB: IP65 x9. xB: IP65 x9. xB: IP65
ERF O RFEEE -40°C..+60 -40°C..+60 -40°C..+60 -40°C..+60
°C? °C9 °C?® °C9
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13.2 ~+iER

48.1 (1.89) 48.1(1.89)
24.6 (0.97) 5.2 (02 \‘—©’ ?4-6 (0-97‘) 5.2 (0.2)1 T‘r—’
‘ ; E— == E———
i @
o’ ’ é%‘%
<):>§[ g g @;( | § § 63.9 (2.52)
213 A | 10| 2 ] 40 (1.57)
@; 5 “Zﬁ (01399) 4:(2)((21; ®§ ‘ S § g (113.97;) 44.2 (1.74)
: Y| sl (]2 2]
ha DO = =0
7.1(0.28) :g T 7.‘1 (0.28)
q T 10.8 (0.43)
(%%.3 6 ‘0'8 (3213()0_32) M12 25(0.98) |8.1(0.32)
. (O.-QS) 385 (L53) ‘ 6.3 (0.25) 39 (1.54)
— 533 (2.0) 53.3 (2.1)
& 18 £ 1. — Tl B 19: A2, AXIRo5
O  BRHEHXSEHOEKAR
@ BRSO L
®  BHEBHBOFL
@  EHO{HFING5.2 mm
® B
® RN/REER
13.3 L—YRARy LR
WTB26P-xxxxx1xx:
Dimensions in mm (inch) i i i
12 1 }
(0.47) _
8 o !
(0.31) rd 1 ;
4 7‘/ | :
(0.16) 1 3
-4 e N | _
(-0.16) 1
gL 1 ‘
(-0.31) ~ ! ;
-12 ! i
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 ' '
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) 700 1.600
Distance in mm (inch) (27.56) (62.99)
Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xXxxx4xx:
Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 .-
(0.31) P d
4 —_—
(0.16)
4 W N S S
(-0.16) (
-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
WTB26P-xxxxx5xx:
Dimensions in mm (inch)
15
(0.59)
10
(0.39)
5|
(0.20) NS
0
-5 AN
(-0.20) [ @™
-10
(-0.39)
-15
(=089 400 800 1,000 1,600
(15.75) (31.50) (39.37) (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26-xxxxx 1xx:

Dimensions in mm (inch)

12

(0.47)

[

8
(0.31)

4

(0.16)

0

N l

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK

500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

|

30 1.000 2.000

(1.18) (39.37) (78.74)
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WTB

12
(0.47)

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)

-12
(-0.47)

R

; ‘
Dimensions in mm (inch) | |
| |
| |

26 1-XXXXX4XX:

| -

\ l

0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 ' '
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43) 30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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1 1

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 2 1
2 =WH ‘E*
3=BU 57
4 =BK 3 4 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 M 4
6=GY Iy =6A
7 = not connected Iy = 4A
#Z2:DC
XXX6XX
\gng_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test no Teach Test no WWW.Sic
fault: — L+ — L+ |function| — L+ — L+ | function | k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q1 (C) 80227
09
£ 3:DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Z 4: Push-pull, PNP, NPN

10-Link ZE 0| A Al E&

MEE 10-Link REZ 2535240 =488t 10-Link Master0l| A& & 94dZ335Hof €L|Ct.
|0-Link MasterE& &35l M0 A[ARI0]| F7

=
T
@ 10-Link Master2} 10-Link Device At O] Z{|0|& ZI0|: =|CH 20m.

SEof 2HEF REMIEH A2 2 MIEH 10-Link A0 AM B Qlg = Q& LIk

e

=
T
@ A& 2 10-Link Master0l| 125t = Ol 235t Z = AM(Power) LED7} 74 8 04 A{ Master2}
|.

ol x|%

— =

o>

UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary
overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated
either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

2

S XIE M | wTB26 177


https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

71

178

2
o

X & M | wTB26

Alarm

°*%* £33 dMwTB26)Ml= AFH T8 & E(AME [ E & 3] L] “Alarm™))O|
Qo4 Mlxf AL O x1|o+5|'— A 212 HELICE ol EA| LED7F 2t LIk,
7+—°F Hel MM 2, MM HHE 8. &S AEl: LOW©0), A5tH 2P E 82

oS- L. . o

HIGH(1).

[==]
=]
ol
=z

Health

Health 8. MMwTB26)0l= AFM 0% L& E2(AME [E X E 3] L “Health”) 0]

ow MM ALE Ol MBtE|HLE Aol 0| EHHE B LIS EHL|CH 7ts§t *4

LM 2, MM HE 2T, 70|12 &4, &35 B HIGH(Q), MetH L ALt
2 77+ HH

7A|0|= 0| EHﬂEl Z< LOW(0). O|lH = BHM T Al LED7} 72t 1L |Ct,

EHAE Q124

Eﬂf\_ Ql2d: MAWTB260i = EHIAE =(AMET
A01M 0| e 2 SATIE I MM TISE %
‘BA: et Aol HUEE M85t B TEC| &
%ﬂlﬂ R EHEHAE Q2 #dshAME
ALLEDZF THR|HLE, /7 A KRIE K| of2 A
o+7l -r|°|'| & 5° S orw é-‘?—l"é' E=o|a

=Fx _'E"_ 2] LH uTEn CC — I_ “Test" ol
AU&LICt LED LA|T7P
FO| RTd8HR| &Rl A AL,

= .
AlZ8|ol gt 7
HAHSeX| b

Test — L+
= 7

+(L+)
| }
Test

S

+ (L+)

-1
Test J

- (M)

T -

WTB26P: Mt EXME HEgL|Ct w7t = |
MEHSIAA|2. MIMo| et T E(THE) 7 25| 7 |0 Q!
FOFHAAI[E & ZE).

HMME S0l & H=-stMAI2. Me|M(H|7tA)O] x| Yol EF =5 AXIE
A

o
StAAI2. SHHE HH JElE EAILEDE S3HAMEH & = AU&LICH ooi 2+5H
ME Z 8l 2 4 ¥E Mol g3t 77 (TWE)7H 2675 g =0 Qlofof Etohe

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
ol glol HE 7ts



B
0
ey

i

2™ MAMULct ZX[E X o S
)2 HHZA Atole| x| A HEIYE &
=L

=]
S

I
15| A |
A

7H2El(x
1o 7He| ZLEI.n_ 2| gt
P RAETR
EO| |__|-o %X‘“E

7t
—_
ol =

’

L

X 715
bi o] e}, 4
Kﬂ gl Y
90 %) Atol2o| %A 7E|). EHSE: 6 cy =ZdeM ® 18 % =
il

7.2 = ESak=F-1 5]
WTB26:= HIZ = A
of AS = U= =ES,
== 5ifoF &Lt
ME =W ™MAst7| A HE|, Hi S
ngg- |_‘_|.0|0.|j_EH[j_EI 54l gl g2l7 KI-X]J_ EH_?F_@H;I |O (x =
A|E HE|et BB (EM, al
3|4 @, 90 % = 4 G(DIN 503301| [HE EF A CHH).
H¥E —’.‘—%‘6+E 20| HFE”"‘*LIEL
£ fIgt 2|4 HEl(=y)= Cholo{a [T B 5 DolM TS
BiE(EA, 90 %) 2 HHE 2 21E HEIZEE 40mm

4 AH 2}

HHZE 24X
AUA&LICE
0f: x = 600mm, y = 40mm. &
7t HH =0Tl He ol M A E L C.
7C_| —o-

WTB26P-xxxxx1xXx,

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
s

| glo] 4 7t

el

o

X E

M | wTB26

179



il

S XIZ A | wTB26

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200
180
@
160 O 18%/90%
6%/90% ,®
140 90%/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 4
y.
20 rg
||| —— .
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Z8/5: BT M
®  H2M ZA|, =L EEALE 6%
@ M EA| BFAME 18%
® A THA|, = A BEALE 90%
otk x|nol dsg fIF HE AT HeEl "l
AH
AH

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 600 mm
Needed minimum distance to white
background y = 40 mm

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
oz glol HE 7ks



| 0/180 800 ‘ ‘
180 1,000
180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75)  (315)  (47.24)  (62.99)

Distance in mm (inch)

OEE

! D |
| ' BluePilot
o
C i

B

S

Recommended sensing range for the best performance
ZEl6: Brfac]=
2M |, =t BEALE 6%
H EX|, BHALE 18%
W&, =& BEALZ 90%
& Hel(mm)
2 HeEl(mm)

Wy
0
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=T

| AH
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WTB26P-xxxxx4xx, X142k
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
600
(23.62)

500
(19.69)

400
(15.75)

300
(11.81)

200
(7.87)

100
(3.94)

0

o

N

‘I)

18%/90%

[ 6%/90% |

‘P\

y 4

X

0 800

(31.5)

1,600
(62.99)

2,400
(94.49)

3,200
(125.98)

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 120 mm

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

287 &=

® Ae2M x|, = HEALS 6%

@ S|M Zx, BHAIZ 18%

® EIM TR, =4 EEAFZ 90%

gt zpol M2 et HE ALIE HEl He
AH

A

il
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Jrg0 1000

180 1.400
180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

D i

uEePiIot
C i

B

To o mmmmmm e

Recommended sensing range for the best performance
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HeM S, = EALE 6%
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200
180
@
160 O 18%/90%
6%/90% ,®
140 90%/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 4
y.
20 rg
o || = x
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
Z8/9: EEZ M
®  H2M ZA|, =L EEALE 6%
@ M EA| BFAME 18%
® A THA|, = A BEALE 90%
otk x|nol dsg fIF HE AT HeEl "l
AH
AH

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 600 mm
Needed minimum distance to white
background y = 40 mm
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180 1,000
180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75)  (315)  (47.24)  (62.99)

Distance in mm (inch)

OEE

! D |
| ' BluePilot
o
C i

B

S

Recommended sensing range for the best performance
Z&/10: 8oy Z

|, &4 BEALE 6%
HE

M
>
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Mo
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> 1> X om =
do fo 2 2
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X
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lo
ol
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WTB261-xxxxx1xx, X4 Q| M:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
~
6%,/90%
150 1
|
/ 90%/90%
y
50 Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 800 mm

} Needed minimum distance to white
oL | X background y = 85 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

ZE811: £EFL

®  d2M 2, A EALE 6%

@ M EA BAME 18%

®  EMIHA|, A EEALE 90%

otk x|nol dsg fIF HE AT Hel Hel
AH

A
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P | |

180 1,400
0] 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

OEE

Distance in mm (inch)

D
C

BluePilot

5
@

Recommended sensing range for the best performance

T2/12: Btof a0 Z

®  H2MEA, = EAE 6%
@  EMEA HALZ 18%
®  EMIHA|, ZHABEALE 90%
A E| 4 AL HE|(mm)
B 2| A 21& HE|(mm)
c AlOk
D HHZ RIE Pzt el A9IY UMY M
E AQE HE| EA|
F FEIESEZYN A
mE 2|10l M5 st ME A3 HE| e
/th
WTB261-xxxxx4xx, X4 2| :
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
400 .
(15.75) I Example: '
Safe suppression of the background
350
(13.78) White background (90 %)
300 @
(11.81) 1 18%/90% | 3
Gon | 90%/90%
200 ) l'
(7.87) | 1 6%/90%
150
(5.91) ’
100 ,I -
(3.94) / Black object (6 % remission)
50 4 Set sensing range x = 1,000 mm
197) | | Needed minimum distance to white
0 ’r X background y = 190 mm
0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
28/13: E&FL
O  HeM EA|, At EAIE 6%
@ 3N EX, BALE 18%
® 1A TR, = A BEALZ 90%
oEt zTol g5 U HE AE Hel He
!;I!
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%00 _1.200 [l

180 1.800

) 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

OEE

Distance in mm (inch)
BluePilot

k

A B

Recommended sensing range for the best performance
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12
(0.47)

s l’ [ {] B
(0.31) P d

4 —
(0.16)

4 W N S S

(-0.16) N
-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch) (1.18) (27.56) (62.99)

w
o
~
o
o
=
o -
o
o

Recommended sensing range for
the best performance
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Opisany produkt
W26
WTB26

Producent

SICK AG
Erwin-Sick-Str. 1
79183 Waldkirch
Niemcy

Informacje prawne

Niniejsza instrukcja jest chroniona prawem autorskim. Wynikajgce z tego prawa sa
wilasnoscia firmy SICK AG. Powielanie niniejszej instrukcji lub jej czesci jest dozwolone
tylko w granicach okreslonych przepisami prawa autorskiego. Zabrania sie dokonywania
jakichkolwiek zmian w instrukcji, a takze skracania lub ttumaczenia jej bez uzyskania
wyraznej pisemnej zgody firmy SICK AG.

Marki podane w tym dokumencie sa wiasnoscig ich odpowiednich wiascicieli.

© SICK AG. Wszelkie prawa zastrzezone.

Oryginalny dokument

Niniejszy dokument jest oryginalnym dokumentem firmy SICK AG.

CELN®== 2R
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SAFETY
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INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

1 Informacje o tym dokumencie

11 Informacje dotyczace instrukcji eksploataciji

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac doktadnie przeczytaé instrukcje eksploataciji,
aby zapoznac¢ sie z czujnikiem oraz jego funkcjami.

Instrukcja eksploatacji stanowi czes¢ sktadowg produktu i musi by¢ przechowywana
w sposOb zawsze dostepny dla personelu. W razie przekazywania produktu osobom
trzecim nalezy rowniez przekazac¢ instrukcje eksploatacji.

Niniejsza instrukcja eksploatacji nie okresla sposobu obstugi oraz bezpiecznej pracy
maszyny lub systemu, z ktorymi produkt moze byé ew. zintegrowany. Wiecej informacji
na ten temat zawiera instrukcja eksploatacji maszyny lub systemu.

1.2 Wiecej informaciji

Strone produktu wraz z dodatkowymi informacjami mozna znalez¢ za pomoca identyfi-
katora produktu - SICK Product ID:

{P/N}/{S/N}
(patrz "ldentyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID", strona 204).

W zaleznosci od produktu dostepne sa nastepujace informacje:

¢ Ten dokument we wszystkich dostepnych wersjach jezykowych
e  Karty charakterystyki

¢  Pozostate publikacje

e Dane CAD i rysunki wymiarowe

e  Certyfikaty (np. deklaracja zgodnosci)

e  Oprogramowanie

e  Akcesoria

1.3 Symbole i konwencje przyjete w dokumentaciji

Wskazowki ostrzegawcze i pozostate wskazowki

NIEBEZPIECZENSTWO
Wskazuje na sytuacje bezposredniego zagrozenia, ktora, jesli nie zostang podjete srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Smierc lub powazne obrazenia ciafa.

OSTRZEZENIE

Zwraca uwage na potencjalne zagrozenie, ktére w razie niepodjecia Srodkéw zapobiega-
wczych moze prowadzié¢ do Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

OSTROZNIE
Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktéra, jesli nie zostana podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé Srednio ciezkie obrazenia ciata.

WAZNY
Wskazuje na potencjalnie niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli nie zostang podjete Srodki
zapobiegawcze, moze spowodowaé szkody materialne.

WSKAZOWKA
Wyréznia przydatne porady i zalecenia, jak rowniez informacje dotyczace efektywne
i bezawaryjnej pracy.
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2

21

2.2

2.3

3

3.1

204

Instrukcja postepowania
»  Strzatka oznacza instrukcje postepowania.

1. Kolejno$é instrukeji postepowania jest numerowana.

2. Nalezy stosowa¢ sie do numerowanych instrukcji postepowania w zadanej kolej-
nosci.

v Znacznik ten oznacza wynik danej instrukcji postepowania.

Dla Panstwa bezpieczenstwa

0golne instrukcje bezpieczenstwa

Podiaczanie, montaz i konfiguracja produktu mogg byé wykonywane
@ wytgcznie przez przeszkolony personel specjalistyczny.

o Produkt ten nie stanowi elementu zwigzanego z bezpieczenstwem w rozu-
mieniu dyrektywy maszynowe;j.
Nie nalezy instalowaé produktu w miejscach narazonych na bezposrednie
% promieniowanie UV (Swiatto stoneczne) lub inne warunki pogodowe.
Produkt musi byé odpowiednio chroniony przed wilgocig i zanieczyszcze-
niami.

Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

WTB26 jest optoelektronicznym fotoprzekaznikiem odbiciowym z ttumieniem tta (zwa-
nym w dalszej czesSci tego tekstu czujnikiem lub produktem), uzywanym do optycznego,
bezkontaktowego wykrywania przedmiotow, zwierzat i ludzi. W przypadku innego zasto-
sowania lub dokonania zmian w produkcie nastepuje utrata roszczen z tytutu gwarancji
wobec firmy SICK AG.

Kwalifikacje personelu

Wszelkie prace przy produkcie mogg byé wykonywane wylgcznie przez wykwalifikowany
i upowazniony personel.

Wykwalifikowany personel jest w stanie wykonywaé powierzone prace oraz samodziel-
nie rozpoznawac i unika¢ mozliwych zagrozen. Wymagania to np.:

o  Wyksztatcenie specjalistyczne
o DosSwiadczenie
e Znajomo$¢ odpowiednich przepiséw i norm

Opis produktu

Identyfikacja produktu za posrednictwem SICK Product ID

SICK Product ID

Identyfikator SICK Product ID zapewnia jednoznaczne oznaczenie produktu. Stuzy on
rownoczesnie jako adres strony internetowej z informacjami na temat produktu.

SICK Product ID sktada sie z nazwy hosta pid.sick.com, numeru katalogowego (P/N)
oraz numeru seryjnego (S/N), oddzielonych kazdorazowo uko$nikiem.

SICK Product ID jest umieszczony w przypadku wielu produktéw w postaci tekstu oraz
kodu QR na tabliczce znamionowej i/albo na opakowaniu.
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Product ID &
pid.sick.com/
P/N  LAnmdks/
S/N LAl
Rysunek 1: SICK Product ID
3.2 Elementy obstugowe i wskaznikowe
WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12
WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-XXxxxx22
@
—@ 0 S0
—Q@ - o)
@ — @ -® @ -®
—_—= == ==
— o —> — o
WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-Xxxxxxx32
@
—® D
e -
@- RS @ RS
== | L =2
[ GE— [ G
® BluePilot niebieski: wskaznik zasiegu
@ Element przyciskowo-obrotowy / potencjometr / przycisk Teach: ustawianie zasiegu
® 76ty LED: status odbioru $wiatta
@  Zielony LED: napigcie zasilajace aktywne
® Element przyciskowo-obrotowy: ustawianie funkcji czasowych
® Przycisk Teach: ustawienie - aktywny na jasno/ciemno

3.3 Interfejs komunikacyjny 10-Link

Produkt jest wyposazony w interfejs komunikacyjny 10-Link.
Komunikacja 10-Link to system komunikac;ji urzadzenia Master-.

Produkt moze pracowac w standardowym trybie 1/0 (SIO) lub w trybie I0-Link (IOL).
Wszystkie funkcje automatyki i pozostate ustawienia parametrow dziatajg zaréwno
w trybie I0-Link, jak i w standardowym trybie 1/0.

Nastepujgce funkcje sg obstugiwane przez standardowy interfejs komunikacyjny 10-
Link:

o  Elastyczne ustawienia czujnika

e«  Cyfrowe przesytanie sygnatéw czujnika do urzgdzenia I0-Link Master
o  Wizualizacja i parametryzacja czujnika

¢ Diagnostyka /Condition Monitoring

¢ |dentyfikacja urzadzenia

¢ Latwa wymiana urzadzen

o  Wydarzenia

Szczegbtowy opis mozliwych do ustawienia funkcji i przyporzadkowanych wskaznikéw
mozna znaleZé w informacji techniczne;j ,Opis 10-Link”:
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4 Montaz

Zamontowacé czujnik w odpowiednim uchwycie montazowym (patrz oferta akcesoriow
SICK).

Nalezy zwréci¢ uwage na preferowane ustawienie czujnika wzgledem kierunku ruchu
obiektu, patrz rysunek 2.

Rysunek 2: Ustawienie czujnika wzgledem kierunku obiektu

Zwr6ci¢ uwage na maksymalny dopuszczalny moment dokrecenia czujnika wynoszacy <
1,3 Nm.

Zwr6ci¢ uwage na preferowany kierunek obiektu wzgledem czujnika, por. patrz
rysunek 18, strona 228.

5 Instalacja elektryczna

Podczas podtgczania czujniki musza byé odtgczone od napiecia. W zaleznosci od typu
przytacza nalezy przestrzegaé ponizszych informaciji:

- Przytacze wtyku: zwracaé uwage na przyporzadkowanie stykéw
- Przewod: kolor zyty

Podtgczyé lub wigczy¢ zasilanie elektryczne dopiero po podtaczeniu wszystkich pota-
czen elektrycznych.

Objasnienia dotyczace schematu elektrycznego (ponizsze tabele):

Alarm = wyjScie alarmowe

Health = wyjScie alarmowe

MF (konfiguracja 2-stykowa) = wejScie zewnetrzne, uczenie (Teach-in), sygnat przetgcza-
Jacy

Q.1/C = wyjScie cyfrowe, komunikacja 10-Link

Test = wejscie testowe

Ug: 10 ... 30 V DC
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Tabela 1: Przytacza

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH T P —
3=BU 0,14 mm2 °
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = niepodtgczony g - E&; 5 5—e 2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 M 4
6 =QGY IN=6A
7 = niepodtgczony IN=4A
Tabela 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q11 (C) 80227
09
Tabela 3: DC
WTB
26x- XXXXXxxxZZZ
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Cc11 c12 C13 c14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

Integracja czujnika w trybie 10-Link

@

@

INSTRUKCJA EKSPLOATACIJI | WTB26

Aby produkt dziatat w trybie 10-Link, musi by¢ podtaczony do odpowiedniego urzadzenia
10-Link Master. Stuzy ono do dalszej integracji z systemem sterowania.

WSKAZOWKA

Dtugosé przewodu miedzy urzadzeniem 10-Link Master a urzadzeniem 10-Link Device: mak-
symalnie 20 m.

Szczegbty dotyczace integracji mozna znalezé w szczegbtowym opisie 10-Link:

WSKAZOWKA

Po pomysinym potaczeniu produktu z urzgdzeniem 10-Link Master, zielona LED (zasilanie)
miga, sygnalizujgc dziatajacg komunikacje 10-Link pomiedzy urzadzeniem Client oraz
Device.

Wskazowki dotyczace dopuszczenia UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
Z zastrzezeniem zmiany bez powiadomienia



https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf
https://cdn.sick.com/media/docs/6/96/696/technical_information_photoelectric_sensors_sick_smart_sensors_io_link_de_im0077696.pdf

INSTRUKCJA EKSPLOATACJI

6 Dodatkowe funkcje

Alarm

Wyjscie alarmu: czujnik (WTB26) jest wyposazony w wyjscie prewencyjnych komunika-
téw ostrzegawczych (,Alarm” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 3]), ktére zglasza
alarm, jesli gotowos¢ do pracy czujnika jest ograniczona. Miga wowczas wskaznik LED.
Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnika , niewyregulowany czujnik. W stanie prawidto-
wym: LOW (0), przy zbyt duzym zabrudzeniu HIGH (1).

Health

Wyjscie Health: czujnik (WTB26) jest wyposazony w wyjScie prewencyjnych komunika-
téw ostrzegawczych (,Health” na schemacie elektrycznym [patrz tabela 3]), ktore zgta-
sza alarm, jesli gotowoS¢ do pracy czujnika jest ograniczona lub jesli przewéd jest prze-
rwany. Mozliwe przyczyny: zabrudzenie czujnika , niewyregulowany czujnik, uszkodzony
przewdd. W stanie prawidtowym: HIGH (1), przy zbyt duzym zabrudzeniu lub przerwaniu
przewodu LOW (0). Miga wéwczas z6tty wskaznik LED.

Wejscie testowe

Wejscie testowe: czujniki WTB26 sg wyposazone w wejscie testowe (,TE” lub ,Test”

na schemacie elektrycznym [patrz tabela 2]), umozliwiajgce wytgczenie czujnika, a tym
samym sprawdzenie, czy dziata on prawidtowo: w przypadku uzycia gniazd przewodu
ze wskaznikami LED nalezy zwr6ci¢ uwage, czy wejscie testowe jest odpowiednio przy-
porzadkowane.

Jesli obiekt zostanie wykryty, aktywowaé wejscie testowe (patrz schemat elektryczny
[patrz tabela 2]).

Dioda nadawcza LED jest wytgczana lub symulowany jest brak wykrycia obiektu. W celu
sprawdzenia dziatania nalezy skorzystac z grafiki tabela 5. Jesli zachowanie wyjscia
przetgczajgcego nie jest zgodne z grafika, sprawdzi¢ warunki eksploatacji, patrz "Diag-
nostyka btedéw", strona 224.

Tabela 5: Test

Test - M Test — L+
. T
G : +(L+) (L+)
©) | | | |
1 | | Test | Test
= ! !
. TR L
L. 1 L 1
71 . ] +<L+)
| | | |
I Test — | Test
| s |
L—a ™ L—a ™
7 Uruchomienie
7.1 Ustawianie

WTB26P: ustawi¢ czujnik na obiekt. Wybra¢ taka pozycje, aby czerwona wigzka nadaj-
nika trafiata w Srodek obiektu. Zwréci¢ uwage, aby otwoér optyczny (szyba przednia)
czujnika byt catkowicie odkryty [patrz tabela].
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Ustawié czujnik na obiekt. Wybra¢ taka pozycje, aby Swiatto podczerwone (niewidoczne)
trafiato w Srodek obiektu. Prawidiowe ustawienie potozenia mozna sprawdzi¢ tylko za
pomoca wskaznika LED. Patrz w zwiazku z tym tabela oraz tabela 4. Zwr6ci¢ uwage na
to, aby otwér optyczny (szyba przednia) czujnika byt catkowicie odkryty.

Tabela: Ustawianie

Rysunek 3: Ustawienie 1 Rysunek 4: Ustawienie 2

Kontrola warunkow eksploatac;ji

WTB26 to fotoprzekazniki odbiciowe z funkcjg ttumienia tta. W zalezno$ci od wspot-
czynnika remisji wykrywanego obiektu oraz znajdujacego sie ew. za nim tta, musi by¢
zachowany odstep minimalny (y) pomiedzy ustawionym zasiegiem (x) a ttem.

Kontrola warunkéw eksploatacji: poréwnac zasieg i odlegtosé od obiektu i tta oraz
wtasciwosci remisji obiektu z odpowiednim wykresem [patrz ilustracja 5 i 7] (x = zasieg,
y = odstep minimalny pomiedzy ustawionym zasiegiem i maskowaniem tta (biate, 90%)),
remisja: 6% = czarne M, 18% = szare @, 90% = biate @ (w odniesieniu do standardo-
wej bieli wg DIN 5033). Zalecane jest przeprowadzenie ustawienia przy uzyciu obiektu
0 niskiej remis;ji.

Minimalng odlegltosé (= y) dla ttumienia tta mozna obliczyé na podstawie wykresu
[rysunek 5 D] w nastepujgcy sposob:

przyktad: x = 600 mm, y = 40 mm. Oznacza to, ze tto (biate, 90%) jest maskowane od
odlegtosci > 40 mm od ustawionego zasiegu.

WTB26P-xxxxx1xx, Swiatto czerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200

180

160 O
6%/90% ‘
140 90%/90%

120

@

18%/90% ,

100
f

. /
/

40

N

20

P

0
0 400
(15.75)

/

800
(31.5)

A\

X

1,200 1,600 2,000
(47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 5: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remisji

® Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 600 mm
Needed minimum distance to white
background y = 40 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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B __soofll
PR

180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75)  (315)  (47.24)  (62.99)

OEE

Distance in mm (inch)

D i
' BluePilot
-
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 6: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji
Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTB26P-xxxxx4xx, Swiatto czerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

600
(23.62)

o

500
(19.69)

400 I
(15.75) |

300
(11.81)

N

1
200 (D) / 18%/90%

(7-87) |~ 6%/90% | f**** éiii;

100
(3.94) /

‘ X

0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 7: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remisji

® Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 120 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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00
Jrg0 1000

180 1.400

180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

D i
uEePllot
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 8: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji
Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTB26P-xxxxx5xx, Swiatto czerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200

180

160 O
6%/90% ‘
140 90%/90%

120

@

18%/90% ,

100
f

. /
/

40

N

20

—

0 400
(15.75)

/

800
(31.5)

A\

X

1,200 1,600 2,000
(47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 9: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remisji

® Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 600 mm
Needed minimum distance to white
background y = 40 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75)  (315)  (47.24)  (62.99)

OEE

Distance in mm (inch)

D i
' BluePilot
-
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 10: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji
Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTB26I-xxxxx1xx, Swiatto podczerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250
@
18%/90%
200 D 6/90%
=
6%/90%
150 w
|
100 [ 3
/ 90%,/90%
/
50

o e ' A
0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 11: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remisji
©) Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
background y = 85 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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P | |

180 1,400
0] 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

OEE

Distance in mm (inch)

D
C

A B

BluePilot

Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 12: Wykres stupkowy
Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%
Obiekt szary, 18 % remisji
Bialy obiekt, wspoétczynnik remisji 90%
Zasieg min. w mm
Zasieg maks. w mm
Obszar widzenia

Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski

WTB26I-xxxxx4xx, Swiatto podczerwone:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

400
(15.75) /

350
(13.78)
300 @
(11.81) 18%/90% |
250
(9.84) |
200 W) /
(7.87) | | 6%/90%

90%/90%
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(5.91) ’

100 I f

(3.94) / I
4

50
(1.97)

0 ~ 4 X

0 800 1,600 2,400 3,200

(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Rysunek 13: Charakterystyka

@ Czarny obiekt, wspbtczynnik remisji 6%
@ Obiekt szary, 18 % remis;ji
® Bialy obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
background y = 190 mm

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci

ski
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Recommended sensing range for the best performance
Rysunek 14: Wykres stupkowy

Czarny obiekt, wspotczynnik remisji 6%

Obiekt szary, 18 % remisji

Biaty obiekt, wspotczynnik remisji 90%

Zasieg min. w mm

Zasieg maks. w mm

Obszar widzenia

Ustawianie zakresu wartosci progowej przetgczania dla ttumienia tta
Wskaznik zasiegu

Element przyciskowo-obrotowy

niebie- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
ski

Ustawianie zasiegu

WTB26x-xxxxxx2xAxx z elementem przyciskowo-obrotowym:

Nacisniecie przycisku Teach-in (ok. 1-3 sekundy) spowoduje ustawienie zasiegu.

W zaleznoSci od wymagan precyzyjne ustawienie mozna wykonac¢ przy uzyciu potencjo-
metru (bez naciskania przycisku Teach-in).

Obrét w prawo: zwiekszanie zasiegu

Obrét w lewo: zmniejszanie zasiegu

Zasieg mozna roéwniez ustawiaé tylko za pomoca potencjometru. Zaleca sie ustawienie
zasiegu na obiekt, np. patrz rysunek 15, strona 221. Po ustawieniu zasiegu nalezy
usunaC obiekt z toru wiazki Swietlnej, a tto jest wygaszane. WyjScie cyfrowe zmienia sie
(patrz tabela 4).
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Rysunek 15: WTB26x-xxxxxx2xAXx, ustawianie zasiegu za pomocg elementu przyciskowo-obroto-
wego

WTB26x-xxxxxx1xAxx z potencjometrem:

Za pomocg potencjometru mozna ustawic zasieg.

Obrét w prawo: zwiekszanie zasiegu

Obroét w lewo: zmniejszanie zasiegu

Zaleca sie ustawienie zasiegu na obiekt, np. patrz ilustracja 9. Po ustawieniu zasiegu n
nalezy usunac obiekt z toru wigzki Swietlnej, a tto jest wygaszane. Wyjscie cyfrowe

zmienia sie (patrz tabela 4).
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Rysunek 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, ustawianie zasiegu za pomocg potencjometru

WTB26x-xxxxxx3xAxx z przyciskiem Teach-in:

Nacis$niecie przycisku Teach-in (ok. 1-3 sekundy) spowoduje ustawienie zasiegu. Zaleca
sie ustawienie zasiegu na obiekt, np. patrz ilustracja 10. Po ustawieniu zasiegu nalezy

usungc obiekt z toru wigzki Swietlnej, a tto jest wygaszane. WyjScie cyfrowe zmienia sie
(patrz tabela 4).
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Rysunek 17: WTB26x-xxxxxx3xAXx, ustawianie zasiegu za pomocg przycisku Teach-in

A f
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7.4 Ustawianie funkcji czasowych

o I L T 1 e N
- e 1l Ll ]

| | ] 11
T | e I = = ==l
e e R i
PR e B = B S |

M = Recznie (ustawienie specyficzne za pomoca |0-Link)

2 o o — o, ° — o O
e _te (@) _te (&)
1ms 30.000 ms
7.5 Ustawienie - aktywny na jasho/ciemno
1 o ° ’ o, o
@ 4 @
" el
=D
L zatgczany przez Swiatto
D zatagczany przez ciemno$é
M Recznie (ustawienie specyficzne za pomocg 10-Link)
7.6 Ustawianie za poSrednictwem 10-Link

Oprocz recznego ustawiania na urzadzeniu, czujnik mozna réwniez skonfigurowaé za
posrednictwem |0-Link.

Ustawianie za poSrednictwem 10-Link mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby:
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e Ustawianie za pomocg SiLink-Box (wymagane oprogramowanie: SOPAS ET firmy

SICK)
W tym celu nalezy podtaczyé czujnik do komputera przez USB za pomocga SiLink-

Box.
e Ustawianie za poSrednictwem urzadzenia 10-Link Master (PLC), np. SIG350

Za pomocg programu SOPAS ET (SICK Engineering Tool z graficznym interfejsem uzyt-
kownika i wygodng wizualizacjg) podtgczone produkty mozna szybko i wygodnie testo-
wac oraz parametryzowac.

Szczegbty dotyczgce ustawienh mozna znalezé w szczegbtowym opisie 10-Link:

8 Struktura danych procesowych
WTB26BX-XXXXXXXXAXX:
A0O \ A70 \ A71 A72 A73 A75
10-Link V1.1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte 0 : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q. / Boolean Qint.1/ | Q. /Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2.15/ 2..15/ 2..15/ 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13
9 Diagnostyka btedow

W tabeli | przedstawiono, jakie czynnosci nalezy wykonag, gdy czujnik nie dziata.

LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze
Zielona dioda LED miga Komunikacja 10-Link Brak
Wyjscia cyfrowe nie zachowujg | 1. ze zmiang konfiguracji 1. Dostosowanie konfiguracji
sie zgodnie 2. Zwarcie 2. Sprawdzi¢ przytacza elek-
tabela 4 tryczne
Z6tta dioda LED $wieci, brak | Zasieg jest ustawiany na zbyt | Zmniejszyé zasieg
obiektu na drodze wigzki duzg odlegtosé
Swietlnej
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LED / btad Przyczyna Srodki zaradcze
Obiekt znajduje sie na drodze |Za duza odlegto$¢ miedzy Zwiekszy¢ zasieg
wigzki Swietlnej, z6tta dioda czujnikiem i obiektem lub
LED nie $wieci ustawiony zasieg jest za maty

9.1 Usuwanie usterek w przypadku zintegrowanych urzadzen 10-Link

Informacje o usterkach mozna znalezé w danych serwisowych.

Szczegbty dotyczace dostepnych danych serwisowych mozna znalezé w szczegdtowym
opisie 10-Link:

10 Wymiana czujnika/przechowywanie danych

Wszystkie urzadzenia 10-Link posiadajg funkcje tworzenia kopii zapasowych i przywra-
cania danych - Data Storage (DS). Funkcja 10-Link Data Storage umozliwia zapisanie
poprzednich parametréw i przeniesienie ich do urzadzenia zastepczego.

Warunkiem wstepnym jest podfgczenie urzgdzenia do urzadzenia 10-Link Master i akty-
wacja funkcji Storage w urzadzeniu 10-Link Master.

Szczegbty dotyczace wymiany czujnika mozna znalezé w szczegdtowym opisie 10-Link:

11 Utylizacja

Produkt nalezy utylizowa¢ zgodnie z przepisami obowiazujgcymi w danym kraju. W przy-
padku utylizacji nalezy dazyé do przetworzenia surowcéw (zwlaszcza metali szlachet-
nych).

WSKAZOWKA

Utylizacja baterii, urzgdzen elektrycznych i elektronicznych

e  Zgodnie z miedzynarodowymi przepisami baterie, akumulatory, jak réwniez urza-
dzenia elektryczne i elektroniczne nie moga byé wyrzucane jako odpady domowe.

o Wiasciciel jest zobowigzany prawem do utylizacji tych urzgdzen po zakonczeniu
okresu trwatosci uzytkowej w odpowiednich, publicznych punktach zbiérki.
WEEE; W 1o, symbol na produkcie, jego opakowaniu lub w niniejszej instruk-
Ccji oznacza, ze produkt podlega wymienionym przepisom.

12 Konserwacja

Ten czujnik firmy SICK nie wymaga konserwacji.
Zalecane jest w regularnych odstepach czasu

e  Oczysci¢ interfejsy optyczne oraz obudowe
e sprawdzanie potgczen gwintowanych i ztaczy meskich.
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Czyszczenie

WAZNY

Uszkodzenie wyposazenia na skutek niewtasciwego czyszczenia.

Nieprawidtowe czyszczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia wyposazenia.

= Nalezy stosowa¢ tylko zalecane Srodki czyszczace.
= Nigdy nie uzywaé ostrych przedmiotéw do czyszczenia.

»  Czys¢ powierzchnie optyczne w regularnych odstepach czasu i w przypadku
zabrudzenia za pomoca niestrzepigcej sie Sciereczki do optyki (numer elementu
4003353). Interwat czyszczenia zalezy gtéwnie od warunkéw otoczenia.

W urzgdzeniach nie wolno dokonywac¢ modyfikaciji.

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia. Podane wtasciwosci produktu i dane
techniczne nie stanowig pisemnej gwarancji.

13 Dane techniczne

13.1 Dane techniczne

Rozdziat ,Dane techniczne” zawiera jedynie wycigg z danych technicznych czujnika.

Kompletne dane techniczne sg podane na stronie internetowej

nika.

Cechy

pod numerem katalogowym czuj-

Zasieg
minimalny zasieg
Maks. zasieg

wydajnosci
Obiekt referencyjny

Zalecany zasieg w celu zapewnienia lepszej

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
mm mm 1.000 mm 1.000 mm

Obiekt o0 wsp6t- Obiekt o wspdt- Obiekt o wsp6t- Obiekt o wspot-
czynniku remisji czynniku remisji czynniku remisji czynniku remisji
90% (odpowiada 90% (odpowiada 90% (odpowiada 90% (odpowiada
wzorcowi bieli wgwzorcowi bieli wgwzorcowi bieli wgwzorcowi bieli wg
DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033) DIN 5033)

Wiazka transmisyjna

Nadajnik Swiatta
Rodzaj Swiatta

Rozmiar plamki Swietlnej / odlegtosé

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5

PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED

widzialne Swiatto Swiatto podczer- widzialne Swiatto Swiatto podczer-

czerwone wone, niewi- czerwone wone, niewi-
dzialne dzialne

@7Tmm/700 @7mm/700 G14mm/1Im @14mm/1m
mm (Typ), @5 mm (Typ)

mm / 500 mm

(Typ),
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Interfejs komunikacyjny

Tabela 6: Interfejs komunikacyjny

10-Link

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

Klasa ochrony

1) 16 VDC to 30 VDC, bez obciazenia
2) 10 VDC to 16 VDC, bez obcigzenia

WTB26P-xxxxx5
|0-Link 1,1 1,1 1,1 1,1
Predkos¢ przesytania danych COM2 COM2 COM2 CoM2
Dane elektryczne
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Napiecie zasilajace Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Tetnienie resztkowe <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Pob6r pradu <30 mAY <30 mAY <30 mAY <30 mAY
<50 mA? < 50 mA? <50 mA? < 50 mA?

wyjscie cyfrowe

Prad wyjsciowy | aks.
Uktady zabezpieczajgce
Czas odpowiedzi
Czestotliwos¢ przetgczania

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5

<100 mA <100 mA
A, B, C, DY A, B, C, DV
500 ps? 2.5 ms?
1000 Hz® 200 Hz®

1) A= przytacza Ug zabezpieczone przed zamiang biegunow
B =wejScia i wyjScia zabezpieczone przed zamiang biegunéw
C = ttumienie impulséw zaktocajacych

D = wyjscia odporne na przetezenie i zwarcie
Czas transmisji sygnatu przy obcigzeniu rezystancyjnym w trybie przetgczania. W trybie COM2 mozliwe odchylenie wartosci.
3) Ze stosunkiem Swiatto/ciemnoS¢ 1:1 w trybie przetgczania. W trybie 10-Link mozliwe odchylenie wartosci.

8) Obowigzuje dla Q\ na styku 2, jesli skonfigurowano w oprogramowaniu

< 100 mA
A, B, C, DY
500 ps?

1000 Hz®

< 100 mA
A, B, C, DY
2.5 ms?
200 Hz®

Dane mechaniczne

Stopief ochrony?

Temperatura otoczenia podczas pracy

1 wgEN 60529

2) zastepuje IP6G9K wg normy ISO 20653: 2013-03
3) Nie zgina¢ przewodow w temperaturze ponizej 0°C

WTB26P-xxxxx1,
WTB26P-xxxxx5
patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP69?
X9, xB: IP65

-40 °C ... +60
oC3)

WTB26P-xxxxx4

patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
ocg)

WTB261-xxxxx1

patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
oc3)

WTB26I-xxxxx4

patrz tabela 1:
x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP69?
x9, xB: IP65

-40 °C ... +60
ocg)
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13.2 Rysunki wymiarowe
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Rysunek 18: Rysunek wymiarowy 1, prze- Rysunek 19: Rysunek wymiarowy 2, wtyk

wod

Preferowany kierunek materiatu
pomiarowego

Srodek osi optycznej nadajnika
Srodek osi optycznej odbiornika
Otwér montazowy @ 5,2 mm
Przytacze

Wyswietlacz i elementy sterujace

©@O®ee O

13.3 Rozmiary plamki Swietlnej

WTB26P-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)

12
(0.47) a
8 7 !
(0.31) / | |
4 g ! !
(0.16) } 3
_4 — | _
(-0.16) 7 \ ;
8 : ‘
(-0.31) ~ | 1
-12 ! i
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 ' '
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) 700 1.600
Distance in mm (inch) (27.56) (62.99)
Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P

4 —
(0.16)

i/ B
(-0.16)

~ |

-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500
(19.69)

1.000 1.500 2.000
(39.37) (59.06) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26P-xxxxx5xx:

Dimensions in mm (inch)

15
(0.59)

10
(0.39)

5|

(0.20) NS

0

-5 _
(-0.20) [ g

-10
(-0.39)

-15

(-0.59) 400 800
(15.75)  (31.50)

1,000 1,600
(39.37) (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | I

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)
Py 1
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

(1.18) (39.37) (78.74)
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WTB26I-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)

12

(0.47)

8
(0.31)

4

(0.16)

0

-4

(-0.16)

-8
(-0.31)

l

-12
(-0.47)0

1.000 1.500 2.000 2.500
(59.06) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

:i_e- zalecany zakres zasiegu w celu zapewnienia lepszej wydajnosci
e-

ski

Zalacznik

Zgodnosci i certyfikaty

Na stronie www.sick.com znajdziesz deklaracje zgodnosci, certyfikaty i aktualng
instrukcje eksploatacji produktu. W polu wyszukiwania nalezy poda¢ numer katalogowy
produktu (numer katalogowy: patrz dane na tabliczce znamionowej w polu ,P/N” lub

Lldent. no.”).
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Notas legais

Reservados os direitos autorais do presente documento. Todos os direitos permane-
cem em propriedade da empresa SICK AG. A reproducao total ou parcial desta obra s6
é permitida dentro dos limites regulamentados pela Lei de Direitos Autorais. E proibido
alterar, resumir ou traduzir esta obra sem a autorizagao expressa e por escrito da SICK
AG.

As marcas citadas neste documento sdo de propriedade de seus respectivos proprieta-
rios.

© SICK AG. Todos os direitos reservados
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1 Sobre este documento

11 Informacoes sobre o manual de instrucoes

Leia atentamente o manual de instrugées antes de iniciar qualquer trabalho, a fim de
se familiarizar com o produto e suas fungdes.

0 manual de instrucdes faz parte do produto e deve ser mantido acessivel ao pessoal
em todos os momentos. Se vocé repassar o produto a terceiros, inclua o manual de
instrucoes.

Este manual de instrucoes nao fornece instrugdes sobre como manusear e operar com
seguranga a maquina ou sistema no qual o produto pode ser integrado. Para informa-
¢coes sobre a operacdao da maquina ou do sistema, consulte o respectivo manual de
operacao.

1.2 Mais informacoes

A pagina do produto com mais informacgdes pode ser encontrada usando o SICK
Product ID:

{P/N}/{S/N}
(ver "ldentificagao do produto através do SICK Product ID", pagina 235).

Estao disponiveis as seguintes informacoes dependentes do produto:
e Este documento em todas as versoes de idiomas disponiveis

e Data Sheets

e  OQutras publicacoes

¢ Dados CAD e desenhos dimensionais

e  Certificados (por exemplo, Declaracao de conformidade)

e  Software

e  Acessorios

1.3 Simbolos e convencgoes utilizados no presente documento

Indicacdes de adverténcia e outras indicacoes

PERIGO

Indica uma situagao de perigo imediato, que causa a morte ou ferimentos graves caso
nao seja evitada.

AVISO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar a morte ou ferimentos graves
caso nao seja evitada.

CUIDADO

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar ferimentos de gravidade
média ou ligeiros caso nao seja evitada.

IMPORTANTE

Indica uma situacao de possivel perigo, que pode causar danos materiais caso nao
seja evitada.
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NOTA

Destaca dicas (teis e recomendacoes, bem como informacgdes para uma operacao
eficiente e sem problemas.

Instrucao de acao
» Asetaindica uma instrucao de acao.

1. Asequéncia das instrucoes de acao esta numerada.
2. Asinstrucoes de acao devem ser seguidas na sequéncia indicada.
v 0 gancho indica o resultado de uma instrucao de acgao.

2 Para a sua seguranca
21 Instrucoes gerais de seguranca
A conexao, montagem e configuracao do produto sé podem ser realizadas
@ por pessoal especializado treinado.
o Este produto ndo é um componente de seguranga na acepcao da Diretriz
de Maquinas da UE.

Nao instale o produto em locais expostos a raios UV diretos (luz solar) ou
outras condicoes climaticas.

&

O produto deve ser adequadamente protegido contra umidade e sujeira.

2.2 Uso pretendido

O WTB26 é um sensor fotoelétrico de reflexao optoeletronico com supressao do fundo
(referido abaixo como sensor ou produto) e é usado para a deteccao Optica sem
contato de objetos, animais e pessoas. Qualquer utilizacao diferente ou alteracoes do
produto ocasionam a perda da garantia da SICK AG.

2.3 Qualificacao do pessoal

Todos os trabalhos no produto s6 podem ser realizados por pessoal qualificado e
autorizado.

0 pessoal qualificado é capaz de realizar o trabalho designado e reconhecer e evitar
possiveis perigos de forma independente. Isto requer, por exemplo:

¢  Educacao profissional
e  Experiéncia
¢  Conhecimento dos regulamentos e normas relevantes

3 Descricao do produto

31 Identificacao do produto através do SICK Product ID
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SICK Product ID

0 SICK Product ID identifica o produto de forma Unica. Ele também serve como ende-
reco do site com informagdes sobre o produto.

0 SICK Product ID consiste no nome do host pid.sick.com, no nimero do artigo (P/N) e
no numero de série (S/N), cada um separado por uma barra.
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3.2

3.3

236

Em muitos produtos, o SICK Product ID é exibido como texto e codigo QR na placa de
identificacao e/ou na embalagem.

Product ID

pid.sick.com/ 0
P/N  LAREsLs/
S/N Ll il

Figura 1: SICK Product ID

Elementos de comando e indicacao

WTB26x-xxxxxx10 WTB26x-xxxxxx11 WTB26x-xxxxxx12
WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26x-xxxxxx22
@ @
—® D D
—@ - e
@- 6 @ -® @ -3
== L == ==
[ — [ — [ —
WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-xxxxxx32
o {a]
D D
@ -
@- -3 @ -G
== | L ==
[— [ —

[CRCRONCNCNC)
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BluePilot azul: indicagao da distancia de comutagao

Elemento de pressao e giro/potencidmetro/tecla teach: ajuste da disténcia de comutagao
LED amarelo: status recep¢ao luminosa

LED verde: tensao de alimentacao ativa

Elemento de pressao e giro: ajuste das fungoes de tempo

Tecla teach: ajuste de comutagao por sombra/luz

Interface de comunicac¢ao 10-Link

O produto tem a interface de comunicacgao 10-Link.
A comunicacao 10-Link € um sistema de comunicagao do Master-Device.

O produto pode ser operado no modo |I/0 padrao (SI0) ou no modo I0-Link (IOL). Todas
as fungdes de automacao e os outros ajustes de pardmetros tém efeito na operacao
I0-Link e na operacao I/0 padrao.

As seguintes funcoes sao suportadas pela interface de comunicacao padrao I0-Link:

Configuracgoes flexiveis do sensor

Transmissao digital dos sinais do sensor para o 10-Link Master
Visualizacao e parametrizacao do sensor
Diagnostico/Condition Monitoring

Identificagdo do dispositivo

Substituicao facil do equipamento

Eventos

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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Uma descricao detalhada das funcoes ajustaveis e dos indices associados pode ser
encontrada nas informacoes técnicas “Descricao do 10-Link”:

4 Montagem

Montar o sensor em uma cantoneira de fixagdo adequada (ver a linha de acessérios
SICK).

Observe o alinhamento preferivel do sensor relativamente a direcao do movimento do
objeto, consulte figura 2.

Figura 2: Alinhamento do sensor relativamente a dire¢cao do objeto

Observar o torque de aperto maximo permitido de < 1,3 Nm para o sensor.

Observar a direcao preferencial do objeto em relacao ao sensor, cp. ver figura 18,
pagina 256.

5 Instalacao elétrica

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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A conexao dos sensores deve ser realizada em estado desenergizado. Conforme o tipo
de conexao, devem ser observadas as seguintes informacoes:

- Conector: observar a disposicao dos pinos
- Cabo: Cor dos fios

Instalar ou ligar a alimentacao de tensdao somente apds a conexao de todas as cone-
xoes elétricas.

Explicacdes relativas ao esquema de conexdes (tabelas seguintes):

Alarm = saida de alarme

Health = saida de alarme

MF (configuracao do pino 2) = entrada externa, Teach-in, sinal de comutacao
Q.1/C = saida de comutagao, comunicagao |0-Link

Test = Entrada de teste

Ug: 10 ... 30 V. CC
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Tabela 1: Conexoes

Wxx26x- x4 xH x5 xl
1=BN 2 1 — |2 1
2=WH T P —
3=8U 0,14 mm2 >
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= QY
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 TG 1
2=BU e U o] 6 7 e
3 = not connected 2 e E; 5 5—re o2
4 =BK o 4pPelle—g
5=WH 3 M 4
6=GY =64
7 = not connected IN=4A
Tabela 2: DC
XXX6XX
\;VgXB_ XXxX6XxxxA00 XxA01-
-A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
-pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN + (L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Q./C
De- Q Q Teach Test | nofunc-| Teach Test | no func- | www.sic
fault: — L+ — L+ tion — L+ — L+ tion k.com
MF 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.SiC
fault: k.com
Q.41 (C) 80227
09
Tabela 3: DC
WTB
26x- XXXXXXxxxZZ2Z
Push- 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
-pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN Ci1 Cc12 C13 C14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 0 \ ) \ 9 \ 0
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test Test Test Test
— L+ | > L+ — M — M
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Tabela 4: Push-pull, PNP, NPN

5.1 Integracao do sensor no modo 10-Link

Para operar o produto no modo 10-Link, ele deve ser conectado a um 10-Link Master
adequado. Isso é usado para integracao adicional ao sistema de controle.

NOTA
@ 0O comprimento do cabo entre o 10-Link Master e o 10-Link Device: maximo de 20 m.

Detalhes sobre a integracao podem ser encontrados na descri¢ao detalhada do 10-
-Link:

NOTA

@ Depois que o produto for conectado com éxito ao 10-Link Master, o LED verde (alimen-
tacao) piscara, indicando que a comunicacao 10-Link entre o Master e o Device esta
funcionando.

5.2 Indicacoes sobre a homologacao UL

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary overcur-
rent protective device that complies with UL 248 to be installed in the field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20V (O ~ 28.3 V peak), or
b) 100/ Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.

UL Environmental Rating: Enclosure type 1
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6 Funcoes adicionais

Alarme

Saida de alarme: o sensor (WTB26) dispoe de uma saida de pré-aviso de falha
(“Alarme” no esquema de conexoes [ver tabela 3]) que avisa quando o sensor esta
com operacionalidade restrita. O indicador LED esta intermitente, neste caso. Causas
possiveis: contaminagao do sensor , sensor desajustado. No estado OK: LOW (0), em
caso de forte contaminacao HIGH (1).

Health

Saida de alarme: o sensor (WTB26) dispoe de uma saida de pré-aviso de falha
(“Health” no esquema de conexoes [ver tabela 3]), que avisa quando o sensor esta
com operacionalidade restrita ou se o cabo esta interrompido. Causas possiveis:
sujeira do sensor , sensor esta desajustado, cabo esta danificado. No estado OK: HIGH
(1), em caso de forte ensujamento ou interrupgao do cabo LOW (0). O indicador LED
amarelo esta intermitente.

Entrada de teste

Entrada de teste: Os sensores WTB26 dispdem de uma entrada de teste (“ET” ou
“Teste” no esquema de conexoes [ver tabela 2]), através da qual o emissor € desligado,
permitindo assim a verificagao do funcionamento correto do sensor: ao utilizar conec-
tores fémea do cabo com indicadores LED, certificar-se de que a ET tenha o pin-out
adequado.

Quando o objeto for detectado, ativar a entrada de teste (ver o esquema de conexdes
[ver tabela 2]).

O LED emissor € desligado ou ha a simulagao de que nenhum objeto foi detectado.
Para verificar a fungao, recorrer aos tabela 5. Se a saida digjtal nao se comportar
de acordo com o grafico, verificar as condicoes de uso, ver "Eliminacao de falhas",

pagina 252.
Tabela 5: Test
Test - M Test — L+
o f e | w}
L h@ | | Test | Test
: A
L. 1 L 1
71 . ] +<L+)
| | | |
| Test — | Test
I | —(M)—| l l - (M)
L 1 Lo 1
7 Colocacao em operacao
7.1 Alinhamento

WTB26P: Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que o feixe
da luz de emissao vermelha incida sobre o centro do objeto. Certificar-se de que a
abertura 6tica (vidro frontal) do sensor esteja completamente livre [ver tabela].
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Alinhar o sensor ao objeto. Selecionar o posicionamento de forma que a luz infraver-
melha (invisivel) incida sobre o centro do objeto. O alinhamento correto s6 pode ser
verificado através dos indicadores LED. Ver tabela e tabela 4. Certificar-se de que a
abertura 6tica (vidro frontal) do sensor esteja completamente livre.

Tabela: Alinhamento

Figura 3: Alinhamento 1 Figura 4: Alinhamento 2

7.2 Verificar as condicoes de uso

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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WTB26 sao sensores fotoelétricos de reflexao com supressao do fundo. Dependendo
do percentual de reflexao difusa do objeto a ser detectado e do fundo que eventual-
mente se encontra atras dele, deve ser mantida uma distancia minima (y) entre a
distancia de comutacao ajustada (x) e o plano de fundo.

Verificar as condicoes de uso: equiparar a distancia de comutagao e distancia até o
objeto e plano de fundo, bem como o percentual de reflexao difusa do objeto, com o
respectivo diagrama [ver a figura 5 e 7] (x = distancia de comutacao, y = distancia
minima entre a distancia de comutacao ajustada e o plano de fundo (branco, 90%))
percentual de reflexdo difusa 6% = preto D, 18% = cinza @, 90% = branco @ (com
base no padrao branco da norma DIN 5033). Recomendamos realizar o ajuste com um
objeto com baixo percentual de reflexao difusa.

A distancia minima (=y) para a supressao do fundo pode ser determinada a partir do
gréfico [ figura 5 @] do seguinte modo:

exemplo: x = 600 mm, y = 40 mm. Isto &, o fundo (branco, 90%) é suprimido a partir de
uma distancia de > 40 mm da distancia de comutacao ajustada.

WTB26P-xxxxx1xx, luz vermelha:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
o . / X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 5: Curva caracteristica

@ Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
® Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

® P%80 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 6: Gréafico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacdao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

Faixa de disténcia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho
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WTB26P-xxxxx4xx, luz vermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y
600 .
(23.62) Example: .
Safe suppression of the background

e

500 White background (90 %)
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300
(11.81) y | (2\ 7
A

D 18%/90% (
7 7190%/90% |

200 \
(7-87) | 6%/90%

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
| « | X backgroundy = 120 mm

100
(3.94) V4

0

0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 7: Curva caracteristica

® Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
©) Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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®

@ 180 1.400

©)%:50 3.000
0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5)  (62.99)  (94.49) (125.98)
i . Distance in mm (inch)
b D !
- = 2 r1 BluePilot
? 8 &
: 1 1 1] N
i c 1
A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 8: Grafico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro
azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

WTB26P-xxxxx5xx, luz vermelha:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% I @
140 90%,/90%
120
100 /
80 I ,
60 /
40 4 Black object (6 % remission)
/ Set sensing range x = 600 mm
20 S Needed minimum distance to white
F - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 9: Curva caracteristica

@ Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
® Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de distancia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

® P%180 800
@ | M 1,000
[©)]z0) 180 1,600

0 180 400 800 1,200 1,600
(7.09)(15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

: |

_ : __ BluePilot
5

| c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
Figura 10: Gréfico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacdao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro

Faixa de disténcia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho
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WTB26I-xxxxx1xx, luz infravermelha:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250 Example:
Safe suppression of the background
@
18%/90% White background (90 %)
200 D 6/90%
%
6%/90%
150 I y i
A
100 [©))
I T T
90%/90% |
y
50 Black object (6 % remission)
i 7| Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
0 - | X background y = 85 mm

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 11: Curva caracteristica

@ Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%
@ Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%
® Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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®
Q| 1,400
[©]]30 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

b 3
| ' BluePilot
@) ) N
o
C |

B

5

Recommended sensing range for the best performance
Figura 12: Gréfico de barras

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%
Distancia de comutacdao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo
Indicador da distancia de comutacao

elemento de pressao e giro
azul Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

WTB26I-xxxxx4xx, luz infravermelha:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
400
(15.75)

350
(13.78)

300
(11.81)

250
(9.84)

200
(7.87)

150
(5.91)

100
(3.94)

50
(1.97)

0

Example:
/ Safe suppression of the background
/ White background (90 %)
?)
18%/90% /
I 2 ©)
90%,/90%
@
6%/90% I /
/ Black object (6 % remission)
Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
X background y = 190 mm
0 800 1,600 2,400 3,200

(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

Figura 13: Curva caracteristica

©)
©)
(€)

azul

Objeto preto, percentual de reflexao difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexao difusa de 90%

Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho

O)

%900 1.200 [l

@

180 1.800

®

180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

b i
uEePllot
C i

A

B

Recommended sensing range for the best performance

Figura 14: Gréfico de barras

Objeto preto, percentual de reflexdo difusa de 6%

Objeto cinza, percentual de reflexao difusa de 18%

Objeto branco, percentual de reflexdo difusa de 90%

Distancia de comutacao min. em mm

Distancia de comutacdo max. em mm

Campo de visao

Ajuste da faixa limiar de comutacao para supressao do fundo

Indicador da distancia de comutagao

elemento de pressao e giro

Faixa de disténcia de comutacao recomendada para atingir o melhor desempenho
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7.3 Ajuste da distancia de comutacao

WTB26x-xxxxxx2xAxx com elemento de pressao e giro:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla Teach-in (aprox.
1-3 s). Dependendo dos requisitos, € possivel fazer um ajuste fino com o potenciéme-
tro (sem apertar a tecla teach-in).

Giro para direita: aumento da distancia de comutacao

Giro para esquerda: reducao da distancia de comutacao

A distancia de comutacao também pode ser ajustada apenas com o potenciémetro.
Recomendamos posicionar a disténcia de comutacao no objeto, p. ex. ver figura 15,
pagina 249. Depois que a distancia de comutacao estiver ajustada, remover o objeto
do caminho do feixe; o fundo sera suprimido. A saida digital se altera (ver tabela 4).

+ £

r{l@l? 0 %
Ei .
%

be

(

3 @

Figura 15: WTB26x-xxxxxx2xAxx, ajuste da distancia de comutagao com elemento de pressao e
giro

)
(] (] (]
T 16 )6
HHHE fHHEE

WTB26x-xxxxxx1xAxx com potencidmetro:

0 potencidmetro permite o ajuste da distancia de comutacao.

Giro para direita: aumento da distancia de comutacao

Giro para esquerda: reducao da distancia de comutacao

Recomendamos posicionar a distancia de comutacao no objeto, p. ex.: ver fig. 9.
Depois que a distancia de comutacgao estiver ajustada, remover o objeto do caminho
do feixe; o fundo sera suprimido. A saida digital se altera (ver tabela 4).
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Figura 16: WTB26x-xxxxxx1xAxx, ajuste da distancia de comutacdao com potenciémetro

WTB26x-xxxxxx3xAxx com tecla teach-in:

0 ajuste da distancia de comutacao é efetuado com a pressao da tecla Teach-in (aprox.
1-3 s). Recomendamos posicionar a distancia de comutagao no objeto, p. ex. ver

fig. 10. Depois que a distancia de comutacao estiver ajustada, remover o objeto do
caminho do feixe; o fundo sera suprimido. A saida digital se altera (ver tabela 4).

ifitiliiti

2 @ @

Figura 17: WTB26x-xxxxxx3xAxx, ajuste da distancia de comutagcdo com tecla teach-in
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7.4 Configuracao funcoes de tempo

o —1 1 1 nr
\ \ \ [,
ot t. t  —
T | - ] IR
P == [ -t ==
Jg e EE——— el ,_p,_\_
T3 \ \ I \ \ [l \
T4 R === i !
M = Manual (configuragao especifica via 10-Link)
2 ) o oy o, o Ent o g
Sk o o
1ms 30.000 ms
7.5 Ajuste comutacao por sombra/luz
' (@) _L (@
" el
~D
L Comutacgao por luz
D Comutacgao por sombra
M manualmente (configuragdo especifica via 10-Link)
7.6 Ajuste via 10-Link

Além do ajuste manual no dispositivo, 0 sensor também pode ser ajustado via 10-Link.

O ajuste via 10-Link pode ser feito de duas maneiras:
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9

252

e Ajuste por meio da SiLink-Box (software necessario: SOPAS ET da SICK)
Para fazer isso, conecte o sensor a um computador via USB usando a SiLink-Box.
e  Ajuste por meio de um I0-Link Master (CLP), por exemplo, SIG350

Com o programa SOPAS ET (SICK Engineering Tool com orientagao grafica para o
usuario e visualizacdo conveniente), os produtos conectados podem ser testados e
parametrizados de forma rapida e conveniente.

Detalhes sobre 0 ajuste podem ser encontrados na descricao detalhada do |0-Link:

Estrutura de dados de processos

WTB26X-XXXXXXXXAXX:
A0O ‘ A70 A71 A72 A73 A75
10-Link Vi1
Process 2 Byte 4 Byte
data
Byte O : Bit 15... 8 Byte O : Bit 31...
Byte 1: Bit 7... 0 24
Byte 1: Bit 13... 16
Byte 2: Bit 15... 8
Byte 3:Bit 7... 0
Bit O/ Data Q.1 / Boolean
type
Bit 1/ Data Q. / Boolean Qint.1/ | Q. /Boo- | Qint.1/ Boolean
type Boolean lean
Bit... / 2..15/ 2.15/ 2..15/ | 2..15/ 2/ 2...7 / [empty]
Descrip- [empty] [Time [Counter | [Length/ Qint.1/
tion / Data measure- value] / speed Boolean
type ment Uint 14 measure-
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / 3..15/ | 8...31/ [Carrier
Descrip- [Time load] / Uint 24
tion / Data measure-
type ment
value] /
Uint13

Eliminacao de falhas

A tabela Eliminacao de falhas mostra as medidas a serem executadas, quando o
sensor nao estiver funcionando.

LED / padrao de erro

Causa

Medida

LED verde intermitente

Comunicacao 10-Link

Nenhuma

As saidas de comutagdo ndo
se comportam de acordo com
a

tabela 4

1. Alteragao da configuragao
2. Curto-circuito

1. Adaptacgao da configuragao
2. Verificar as conexoes elétri-
cas

LED amarelo aceso, nenhum
objeto no caminho 6ptico

A distancia de comutacgao é
ajustada com uma distancia
grande demais

Reduzir a distancia de comuta-
gao

MANUAL DE INSTRUCOES | WTB26
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LED / padrao de erro Causa Medida
Objeto esta no caminho Distancia entre sensor e Aumentar a distancia de comu-
optico, LED amarelo apagado |objeto é grande demais ou tacao

disténcia de comutacao foi
ajustada para um valor baixo
demais

9.1 Eliminacao de problemas para dispositivos 10-Link integrados

Vocé encontrara informacoes sobre falhas nos dados de servico.

Detalhes sobre os dados de servico disponiveis podem ser encontrados na descricao
detalhada do 10-Link:

10 Troca de sensores/armazenamento de dados

Todas as unidades I0-Link tém uma funcionalidade de backup e restauracao - Data
Storage (DS). A funcao Data Storage do 10-Link permite que os parametros anteriores
sejam salvos e transferidos para o dispositivo de substituicao.

0 pré-requisito para isso é a conexao do dispositivo a um I0-Link Master e a ativacao da
funcao Storage no 10-Link Master.

Detalhes sobre a substituicao do sensor podem ser encontrados na descri¢cao deta-
Ihada do 10-Link:

11 Descarte do produto

O produto deve ser descartado de acordo com as prescricoes especificas do pais.

No descarte, deve ser dada importancia a um aproveitamento dos materiais (principal-
mente dos metais nobres).

NOTA

Descarte de pilhas e dispositivos elétricos e eletronicos

« De acordo com diretrizes internacionais, pilhas, acumuladores e dispositivos elé-
tricos ou eletronicos nao devem ser descartados junto do lixo comum.

e O proprietario é obrigado por lei a retornar esses dispositivos ao fim de sua vida
(til para os pontos de coleta publicos respectivos.

WEEE: WS Foie simbolo sobre o produto, em sua embalagem ou no presente
documento indica que o produto esta sujeito as prescricbes mencionadas.

12 Manutencao

Este sensor da SICK dispensa manutengao.
Recomendamos realizar em intervalos regulares

e Limpeza das superficies 6pticas da carcaca
¢ uma verificacao das conexdes de encaixe seguras e das unioes roscadas
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limpeza

IMPORTANTE
Danos ao dispositivo devido a limpeza incorreta!

Uma limpeza incorreta pode levar a danos no aparelho.

= Usar apenas utensilios e produtos de limpeza recomendados.
= Na&o usar objetos pontudos para a limpeza.

» Limpar as superficies épticas em intervalos regulares e quando estiverem sujas
com um pano éptico sem fiapos (ndmero do artigo 4003353). O intervalo de
limpeza depende essencialmente das condicoes ambientais.

Nenhuma alteracao pode ser feita nos dispositivos.

Sujeito a alteracoes sem aviso prévio. As propriedades do produto e os dados técnicos
especificados nao constituem uma garantia por escrito.

13 Dados técnicos

13.1 Dados técnicos

O capitulo “Dados técnicos” contém apenas um extrato dos dados técnicos do sensor.

Os dados técnicos completos podem ser consultados na pagina inicial , informando o ndmero do
artigo do sensor.

Caracteristicas

Distancia de comutacao
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
distancia de comutacao min. 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Distancia de comutacao max. 1600 mm 3000 mm 3000 mm 3000 mm
Distancia de comutacao recomendada para 200 mm ... 600 200 mm ... 800 200 mm ... 200 mm ...
atingir o melhor desempenho mm mm 1.000 mm 1.000 mm
Objeto de referéncia Objeto com 90% Objeto com 90% Objeto com 90% Objeto com 90%

de percentual dede percentual dede percentual dede percentual de
reflexao difusa reflexao difusa reflexao difusa reflexao difusa
(corresponde ao (corresponde ao (corresponde ao (corresponde ao
branco padrao branco padrao branco padrao branco padrao

conforme a conforme a conforme a conforme a
norma DIN norma DIN norma DIN norma DIN
5033) 5033) 5033) 5033)

feixe de luz de emissao
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4

WTB26P-xxxxx5
Emissor de luz PinPoint-LED PinPoint-LED LED LED
Tipo de luz Luz vermelha  Luzinfraverme- Luzvermelha Luz infraverme-
visivel lha, ndo visivel visivel Iha, ndo visivel
Tamanho do ponto de luz / disténcia @7mm/700 @7mm/700 F14mm/1Im @1l4dmm/1m
mm (Typ), @5 mm (Typ)
mm / 500 mm
(Typ),
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Interface de comunicacao

Tabela 6: Interface de comunicac¢éo

10-Link

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4

Classe de protecao

1) 16VCC...30VCC, sem carga
2) 10VCC...16VCC, sem carga

WTB26P-xxxxx5
10-Link 1.1 1.1 1.1 1.1
Taxa de transmissao de dados COM2 COM2 COM2 COoM2
Dados elétricos
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB261-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Tensao de alimentacgao Ug DC10..30V DC10..30V DC10..30V DC10..30V
Ondulagao residual <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg <5 Vgg
Consumo de corrente <30 mAY <30 mAY <30 mAY <30 mAY
<50 mA? < 50 mA? <50 mA? < 50 mA?

1) A = conexdes protegidas contra inversao de pblos Ug

B = Entradas e saidas protegidas contra polaridade inversa
C = Supressao de impulsos parasitas

D = Saidas protegidas contra sobrecorrente e curto-circuito
Tempo de duracao do sinal em carga 6hmica no modo de comutagao. Valores diferentes possiveis no modo COM2.
Na proporgao claro-escuro 1:1 no modo de comutagao. Valores diferentes possiveis no modo 10-Link.

8) Valido para Q\ no pin 2, quando configurado por software

saida digital
WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4 WTB26I-xxxxx1 WTB26I|-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Corrente de saida |z, <100 mA < 100 mA < 100 mA < 100 mA
Circuitos de protecao A, B, C, DV A, B, C, DV A, B, C, DY A, B, C, DY
Tempo de resposta 500 us? 2.5 ms? 500 ps? 2.5 ms?
Frequéncia de comutagao 1000 Hz® 200 Hz® 1000 HZz® 200 Hz®

Dados mecanicos

WTB26P-xxxxx1, WTB26P-xxxxx4  WTB26I-xxxxx1 WTB26I-xxxxx4
WTB26P-xxxxx5
Tipo de protegao? ver tabela 1: ver tabela 1: ver tabela 1: ver tabela 1:
x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl: x4, xH, x5, xl:
IP66, IP67, IP69? P66, IP67, IP69? IP66, IP67, IP69? IP66, IP67, IP69?
X9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65 x9, xB: IP65
Temperatura ambiente, operacao -40 °C ... +60 -40 °C ... +60 -40 °C ... +60 -40 °C ... +60
°cd °Cc¥ °cd °Cc¥

1) Conforme EN 60529
2)  Substitui IP6OK conforme ISO 20653: 2013-03
3) Nao deformar cabos abaixo de O °C

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK

MANUAL DE INSTRUGOES | WTB26
Sujeito a alteracdo sem aviso prévio

255



MANUAL DE INSTRUCOES

13.2 Desenhos dimensionais
48.1 (1.89) 48.1(1.89)
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& o | — vl 19.7 40 (1.57) o
@w 2la ®§ ‘ Qe gl 078 |, 442174 S
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f 7.1(0.28)
10.8 (0.43)
(%%.3 6 25(0.98) |.8.1(0.32)
] 025) | | 388153, 63029 | 3050 |
— 53.3 (2.1) 53.3 (2.1)

Figura 19: Desenho dimensional 2, conec-

Figura 18: Desenho dimensional 1, cabo
tor macho

Direcao preferencial do material a
ser detectado

Centro do eixo do sistema 6ptico,
emissor

Centro do eixo do sistema 6ptico
receptor

@®
@
®
@ QOrificio de montagem @ 5.2 mm
® Conexao

® Elementos de indicagao e ajuste

13.3 Tamanhos do ponto de luz

WTB26P-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12
0.47
( ) L

8 o
(0.31) /
g

4
(0.16)

-4 e

(-0.16) 7 \
-8

(-0.31) ~

-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69)  (39.37)  (59.08)  (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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WTB26P-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P

4 —
(0.16)

4l
(-0.16)
-8
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000

(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

Distance in mm (inch)

Aiiii

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26P-xxxxx5xx:

Dimensions in mm (inch)

15
(0.59)

10
(0.39)

5 S

(0.20) NS

0

-5 _
(-0.20) [ g

-10
(-0.39)

-15

(-0.59) 400 800 1,000 1,600
(15.75)  (31.50)  (39.37)  (62.99)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

WTB26I-xxxxx1xx:

Dimensions in mm (inch)
12
©0an | I

8
(0.31)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)
-8
(-0.31)
Py 1
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1.600

30 700
(1.18) (27.56) (62.99)
30 500 1.600
(1.18) (19.69) (62.99)

|

(1.18) (39.37) (78.74)
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WTB26I-xxxxx4xx:

Dimensions in mm (inch) i
12 ‘ | !
(0.47) _
o (=8 —
(0.32)

4
(0.16)

0

-4
(-0.16)

-8
(-0.31)

By ‘ i
(-047)0 500 1.000 1.500 2.000 2.500 ‘ :

(19.69) (39.37) (59.06) (78.74) (98.43) 30 1.000 2.000
(1.18) (39.37) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

aul Faixa de distancia de comutagao recomendada para atingir o melhor desempenho

14 Anexo

14.1 Conformidades e Certificados
Os esclarecimentos sobre a conformidade, certificados e 0 manual de instrucdes atual
do produto podem ser consultados em www.sick.com. Para isso, no campo de busca,
inserir o nimero do artigo do produto (nimero do artigo: ver o registro na placa de
caracteristicas no campo “P/N” ou “ldent. no.”).
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WTB26x-xxxxxx20 WTB26x-xxxxxx21 WTB26X-XXXXxx22

ol {8)

—® - S0

—Q@ @ e

@ —O @ -® 26
—> —>

WTB26x-xxxxxx30 WTB26x-xxxxxx31 WTB26x-XxXXXxx32

—® @
NECAENL s

[ EE—

BluePilot B &N IERE BT~

IREETTME / BANT / H Teach: AT ARt A RNEEES
B|E LED: HEWIRES

% LED: TEBEEE

BT BT AT EIThEE

T RE/AEETXRE

3.3 EB(5#EEO 10-Link

1ZremifA 10-Link BfEEO,

|O-Link 1B{5 & — 7 Master-Device 1R ZBE RS,

FEERBITERME 1/0 18 (SI0) 3k 10-Link &=, (I0L) FizfT. FTA BaiftIgefnE
tSEIZEE 10-Link BITIRIFIAFE 1/0 Jlﬁ’ﬁi_tqﬂﬂﬁxi

W AREEEED 10-Link AT TINEE

XGRS

K fe/Rkas 1.:13@(*51%75 HATHE 10-Link i
e RES P ANSE0RTE

12T /Condition Monltorlng

REFIRA

BEANIREER

=t

BXRARERIREABXIEBAETFMIRER, BSRERARER 10-Link iR

o

CHONCNTCRCNC

REBSRTRAGENT=XEL (B0 SICKEHER) .
,Eﬁ%@%%ﬁﬁ?%%iﬁﬂﬁF‘JE’JﬁDﬁHﬂF‘J BB EE 2.
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eSS

HHE 2: 16X FHIE T A& /E a5 R e

RSB ASVHTENRERN < 1,8 Nm,
UERRASRY), EEMERILTR, 288 200 fEE 18, 5 28371 .

5 SRR

WITERT IR RAT AR, IR EERSEE, EETIIER

- HEKEE: FESIRAE
- B4 D&Ee

— B FAERSEE, NN EsiEEER.
EEE (TR) wiE:
Alarm = Z % Hik
Health = ZR%iH %
F (5t 2 BcE) = SMEPEINIG, THINEE, FFXES
Qu1/C = FFxE%Hi, 10-Link #BfF
Test = MiHHIN i

Ug: 10 ... 30V DC
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15 1: O
Wxx26x- x4 xH x5 x|
1 =BN 2 1 — é,.; 2 1
2 =WH = —
3=BU 0.14 mm?2 > :
4=BK I3 4 AWG26 3 4
5= GY 0.14 mm?2
Wxx26x- x9 xB
1=BN 6 ‘ 1 T (U 1
2=BU e Y ] 6—fos o
3 = not connected 2 e E; 5 5—e 2
4 = BK - 4P o\é\S
5= WH 5 mS,
6 = GY h=6A
7 = not connected In=4A
FrE 2: DC
xxX6X
\gg( B xxX6XxxxA00 xxxA01
-A99
Push- 161 162 167 168 16A 16K 16L 16N 16x
pull
PNP 861 862 867 868 86A 86K 86L 86N 86x
1=BN +(L+)
2=WH MF
3=BU - (M)
4 =BK Qui/C
De- Q Q Teach | Test no Teach | Test no WWW.Si
fault: — L+ | - L+ | functio | — L+ | — L+ | functio | ck.com
MF n n 80227
09
De- Q Q Q Q Q Q Q Q WWW.Si
fault: ck.com
Q. (C) 80227
09
F1& 3: DC
WTB XXXXXxxxZZZ
26x-
Push- | 111 112 113 114 115 116 421 422 721 722
pull
PNP 811 812 813 814 815 816 B21 B22 - -
NPN C11 C12 | C13 Ci14 C15 C16 - - F21 F22
BN + (L+)
WH 0 \ Q \ Alarm \ Health \ Alarm \ Health \ 9 \ Q \ ) \ Q
BU - (M)
BK Q Q Q Q Q Q Q Q Q Q
GY - - - - - - Test | Test | Test | Test
>l+ | >l+ | > M| > M
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F#& 4 Push-pull, PNP, NPN

5
- +(L+) : +(L+)

I PNP : | | PNP |

| Push-pull Q < 100 mA | Push-pull Q<100 mA
i NPN | | NPN i |

1 — — (M) i — - (M)

5.1 1E 10-Link X TER LB

27 10-Link R\ E1T7m, DIREEEERGER] 10-Link 1%, BIER#H—F

EREEHI RS,

B
l0-Link 8% F1 10-Link Device Z BRI KE: &I 20 m,

BXREMFRER, 15235 10-Link RUFAHREA:

o

-0

FraRE &S] 10-Link 8% 5, &% LED (BJR) NIF, TR F#4F0 Device 2 [B]AY

IO-Link BISEE.

5.2 XF UL IAERSIRR

The device shall be supplied from an isolating transformer having a secondary

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
MEEYR , BRBTEH

overcurrent protective device that complies with UL 248 to be installed in the
field rated either:

a) max 5 amps for voltages 0 ~ 20 V (0 ~ 28.3 V peak), or
b) 100 / Vp for voltages of 20 ~ 30 V (28.3 ~ 42.4 V peak).

Alternatively, they can be supplied from a Class 2 power supply.
UL Environmental Rating: Enclosure type 1

HR{EfER | WTB26
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EE =l

6 PR INZhRE

7 Rk
7.1 yakivi

268 ®{EfET | WTB26

Alarm

REmL: FEEs (WTB26) EF— " FLENREEE (BEE[Z =% 311H
“Alarm”) |, ZHENEERSREITZRN REER. A, LED 15RkTiANR. BE
FEHRE: ZREEIES, KEATERS. KSR LOW (0), PES™ERTA HIGH
(1)0

Health

Health %l &=88 (WTB26) EF— M sLiENR 5L %;i)%l (=l

FI& 3)), BN RS T TR RS BN & EE, EBERRE: EFResH
3, ﬂilﬂﬂ’é”?%% B4R, KSR HIGH (1), HEE%PIETEE#"*W”HTU'IUJ
LOW (0). ItkBt, e LED $8/RKTINIR.

pliEe AN
MmN EREs WTB26 BEF—MIAENGG (&R [Z2 &is 2] HEYTE”

HETest”) , ERAZBMNIRPIXA LTS, MNMEEERRTAERSEMR: £RAK
& LED {5 RATURASE O RO E B AR A & TE.

MAEIRBIR, BUENHENG (SIEZLE [Z0 F15 2) .

& LED XHARERLUKBUNEIMIE, S8 2% 5 WEINEE. MRFXERHL

HRIAFESEFER, NaEsE 1@%—:—# S0 "HEHERR", % 280 11 ,
15 b: Test

Test - M Test — L+
=71 = 71
g ! + (L+) ! + (L+)
) | | | |
Il | Test | | Test
= - - - -
- | | | |
L I M) L s (M)
0 B - (L+) B |
%@% P | | | |
= | | Test | Test
71N =1, L
b | _
| | | |
L. L

.

WTB26P: R{EZRERNEYME, EFEA, WRLERGFIERGPIMARNF(E). 1t
B, MOEEEREGSAEEAO (EREFRPS) CRETEMES (S0 &%
RAERES X YR, ERER, WBRIINE (RRIILYE) Sth¥aaghial, (A&

d LED $ERKTHIRI S IEMXE. JAlk, B30 =% M =% 4. 1N, ROEEE
BSRAEFEAO (ERFRIPE) SR EMER,

8020354.1P2Y/2024-11-13 | SICK
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F1E:

HEE] 3: X 1 HEE 4: X7 2

7.2 WEERFN

WTB26 HiHE SIMHITHEERNE R AR, RIEFRMEN EEFIEFENE
EE’J&QT HEEIREMRBNIEE (x) 'ﬁ’“E‘Z@{%ﬁE—/J\EEhﬁ( )

EFEAZRM: Eﬁﬁfﬂzﬁ[ﬂﬁﬁﬁl% (ZILHEE 5 M 7] FEM AN EEEFISYIRRE
EE’]EE% URYNERI R ETRES] (x = fRARNIEEES, v = EREMA RN EEFN
BHx (B, 90%) zZiEfs&/NER) , ki 6% =28 O, 18%=RXE Q,

0%_H@®(MDW5%SMEmﬁ&Eﬁ%&)oﬁME&@@mﬁE&%w
IR HITIRE.
B RIHIThEERER/NER (= y) AIMMER [1EE 5 @] RN HE:
T@'J x =600 mm, y=40 mm, B}, YUIFSEAERMNIEE > 40 mm B, #
BEHIRIESR (B, 90%) .

WTB26P-xxxxx1xx, £I%%¢:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% ,®
140 90%,/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 / Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 600 mm
20 rg Needed minimum distance to white
o~ o
o . - X background y = 40 mm
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

HBE 5. FFIERI 2%

© Relr 6% kit

@ xemE 18% kit

® Be’Er 90% kit

Be  ARNSEEEMENAM A BN TEE

Ol s ___soofll
@ | T YT
©)[E0 150 1,600

0 iSO 400 800 1,200 1,600
(7.09) (15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

D |
. ' BluePilot
-
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
HE 6: FHEE
REYE, 6% k5T
REYME, 18% 5T
BEYHME, 90% k5T
/R RAEER, Bf: mm
BRAMRRBANIES, BA: mm
MEF
REHRIGRSEETIREE
kR B BE S B R
YT
AR REMZ WAV & A FE B ST

'I'IrI'IUOW>@®@

Bt
1:§
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WTB26P-xxxxx4xx, #I3%t:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

600
(23.62)

e

500
(19.69)

400 I
(15.75) /|

300

(11.81) ” (2\ 7
d

18%/90%

1) )
200 )
(7.87) :6%/90‘% ” 7/790%/90%

100
(3.94) /

| X

0 800 1,600 2,400 3,200
(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

0

Recommended sensing range for
the best performance

1HE 7: 1%
© Eewms 6% kit
@ el 18% kit

® AaewE 90% xit
Be ARIREMEME NI AR EETEE

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
backgroundy = 120 mm

®IETE A | WTB26 271
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272

R{FIEE |WTB26

T ||

4o 1.400
180 3.000
0180 800 1,600 2,400 3,200

(7.09) (31.5) (62.99) (94.49) (125.98)

@EE

Distance in mm (inch)

S
uEePllot
i C 1

A B
Recommended sensing range for the best performance

1B 8: A

REYME, 6% k5T

REYME, 18% 5T

BEYHME, 90% k5T

B/RRBNIES, BA: mm

BRAARRBAIES, BA: mm

MEF

REESHIHRSEETREE

kR B BE S B R

YT

AR EAE M REMZ WAV & BN BE B ST

'I'II'I'IUOW>@@@

Bt
1:y

WTB26P-xxxxx5xx, #I3%:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
200 Example:
180 @ Safe suppression of the background
160 @ 18%,/90% White background (90 %)
6%/90% ,®
140 90%,/90%
120
100 '
80 /
60 /
40 / Black object (6 % remission)
4 Set sensing range x = 600 mm
20 rg Needed minimum distance to white
- o
g - X background y = 40 mm
0
0 400 800 1,200 1,600 2,000

(15.75) (31.5)  (47.24) (62.99) (78.74)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1B 9: FFHIERh %%

© Relr 6% kit

@ xemE 18% kit

® Be’Er 90% kit

Be  ARNSEEEMENAM A BN TEE

O T |
@ | YT
©)[E0 150 1,600

0 iSO 400 800 1,200 1,600
(7.09) (15.75) (31.5) (47.24) (62.99)

Distance in mm (inch)

D |
. ' BluePilot
-
C i

A B

Recommended sensing range for the best performance
B 10: FHEE
REYE, 6% k5T
REYME, 18% 5T
BEYHME, 90% k5T
/R RAEER, Bf: mm
BRAMRRBANIES, BA: mm
MEF
REHRIGRSEETIREE
kR B BE S B R
YT
AR REMZ WAV & A FE B ST

'I'IrI'IUOW>@@@

Bt
1:§
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WTB26l-xxxxx1xx, £I9NE:

Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)

y
250
@
18%/90%
200 0 6/90%
~
6%/90%
150 I v
|
100 3
I T T
90%,/90% |
4
50
" 4
oL o ' X

0 400 800 1,200 1,600 2,000
(15.75) (31.5) (47.24) (62.99) (78.74)

Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

1BE 11: $F1E 2%

© RewE 6% kit

@ ker 18% kit

® AaewE 90% &it

BEe  ATIRESEMENIM A BN IEEEE

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 800 mm
Needed minimum distance to white
background y = 85 mm
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P | |

180 1,400
0] 180 2,000

0 180 500 1,000 1,500 2,000
(7.09)(19.69)  (39.37)  (59.06)  (78.74)

OEE

Distance in mm (inch)

D i
' BluePilot
@) ) N
o
C |

A B

Recommended sensing range for the best performance
A 12: FIEE
REmiK, 6% kit
mEME, 18% kit
BEeE, 90% k&Y
B/MRRBAEER, BA: mm
BRAMARMNIEE, B4 mm
MEF
REE SHIH RS ETREE
iR B BE S B TR
YT
NEMEEMREMB AR R FE R SEE

'I1I'I'IUOW>@@@

Bt
13

WTB26l-xxxxx4xx, £I9NE:
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Minimum distance in mm (y) between the set sensing
range and white background (90 % remission)
y

400
(15.75) /

350
(13.78)

300 @
(11.81) 18%/90% |

250 l

9.84

(9.84) @ /
200

(7.87) | |6%/90%

©)

90%/90%

150
(5.91) l

100 I

(3.94) /
4

50
(1.97)

0 ~ 2 X

0 800 1,600 2,400 3,200

(31.5) (62.99) (94.49) (125.98)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance

HBE 13 1514
© Eewd 6% kit
@  xemE 18% kit

® AaewE 90% Kit
Be ARIREMEME NI AR EETEE

OlF._+2o Wl

Ol son)

@ 180 3.000

0180 800 1,600 2,400 3,200
(7.09) (31.5) (62.99)  (94.49) (125.98)

Distance in mm (inch)

o
' BluePilot
=) reY e
O
c |

A B

Recommended sensing range for the best performance
A 14: ZFEE
Bk, 6% R4
mEME, 18% R4
BEE, 90% R4
B/ RRAEER, BfI: mm
RAMARNIES, B4 mm
EF
REE SAHACEETREE
kR A BE S B R
YT
RIS REMZ AR BA BB BB

'nmUOUJ:D@@@

Bt
[

276 ®{EfET | WTB26

Example:
Safe suppression of the background

White background (90 %)

Black object (6 % remission)

Set sensing range x = 1,000 mm
Needed minimum distance to white
background y = 190 mm
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7.3 i RN BRI E

HREETTHERY WTB26X-XXXXXX2XAXX:

B TNRHE (29 1-3 1)) BEMARNIES., RIEZX, FEARA (RE
RETR) TR,

EATEY:: EAMA RN IR

EZhess: it A RN ERES

A (@ AR ARR BN EER . T E AR BN EEERE YA, Hlin =
UL $EE 15, 58 277 11 . MARNEERIRESTME, BIEMNERERR, RIS
MFER. BFHLEENRE (20 =% 4)

1_2 @ p %
% b= :

L g -
- =
2%i§;§_fﬁ ;l %
_ -+ B

D e

© © :
D e

FEE 15: WTB26X-X000XEXAXX, BT HEHETT 132 & [ ee 2

HE AT WTB26x-xxxxxx1XAXX:

F R BT E AR BN EEE.

EATEY:: EAMA RN IR

EZhEsE: BRI EE

A BE WA R BN R REME, PINSIE 9, MARNIERIRESTNE, &
AR PIERR, RIRPRINGHIER. BFHLAENRE (20 =% 4)
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A
[

i

1?‘6"’ @

i

A
Ittt

ittty

rﬂ -

7 g T

mmm

mam

2 _/_\ r/—\w P E
o =
) 4_—;» ;iii

==

il S‘.:'E

as

Ea=

JEE 16: WTB26Xx-x000X TXAXX, 1818 BB/ 11152850 & /B ae 2

HIREEAY WTB26X-XxXXXXX3XAXX:

BRI (9 1-3F)) FAEMARMNEES. B2 INERh &N EEEHEY
&, Hlan, S0E 10, ftRRNEEEIRESTME, BYIRMEEFZER, BRG]
FER. HFEREAENRT (0 F£IE 4),

ititiliiti

2 @ @

FEE 17: WTB26x-xxxXXXX3XAXX, 1L 3 HEE2AE & /e

AHHHHEHE

)
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7.4 At ia]TheEiR B

1 /0% ’
OO . ° .
oN_—~—0 oN_—~—0 o

(2)
Q
(2)

0]

M
v fieh
T3

T1
T2

Input signal —’—! l_l H_’—‘—

0o — | | [ ] nr 1
e L ]
! ! Fo e !
T2 — | S R N ==l
I NNy
T3 | DT ] |
T4 PR == B |
M = F5) @8 10-Link BT EIRE)
2 6, —0 — 0, —@ — o —
1ms 30.000 ms

7.5 AR @/ E A Xig e
1 0, (] [+ o
e L (@

jCH

b3
58
M Fh

,_
o

o
It

(@ 10-Link HITIETIRE)

7.6 B 10-Link €8

Prigd LAFEMREIN, HAILLET I10-Link icE.
EPIET 10-Link AFFHA AT
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ESE =l

280

o @ SiLink E#{TIRE

HkiE@EA SiLink &@id USB 1&{E Rk

A EHESE

EFEHERR

B 1EHE R | WTB26

(FTEEiRfs: SICK B9 SOPAS ET)

EEEEITEN.

o B 1o-Link i (P]4RIZZEEITHIZR) HITIRE, W0 SIG350
5_5_ SOPAS ET #2% (SICK ILi2TE, B&EREARAFESMNERIATHLI
) —Jij‘@xﬁ’]#um_ Ikﬁﬁﬁﬁ’],)ﬂlhﬁﬂ HIRE.
WTB 2B X-XXXXXXXXAXX:
A00 A70 A71 A72 A73 A75
|O-Link V1.1
TZEUE 2 Byte 4 Byte
Byte 0: Bit 15... 8 Byte 0: Bit 31...
Byte 1: Bit7...0 24
Byte 1: Bit 13...
16
Byte 2: Bit 15...
8
Byte 3: Bit7..0
Bit 0/ #ifE Q1 / Boolean
Bit 1/ #ifE Q.o / Boolean Qint.1/ Q> / | Qint.1 / Boolean
ii—ﬂ Boolean Boolean
Bit... / & 2.157/ 2.15/ | 2..15/ | 2..15/ 2/ 2.7 / [empty]
B/ FHESE | [empty] [Time | [Counter | [Length / | Qint.1/
B measure | value] / speed Boolean
ment Uint 14 | measure
value] / ment] /
Uint 14 Sint14
Bit... / & 3..15/ |8 .. 31/ [Carrier
R/ BEsE [Time load] / Ulnt 24
B measure
ment
value] /
Uint13

BIEHPRRIE P B 5 TR RS TIENITRINTN SR N SR ERRY B e,

LED / ¥ERE RE fahE

4 LED [Ntk |O-Link @15 o
FREHEMRUIFER 1. EETK 1. iEEAE
*®Ig 4 2. 538 2. MERSEE
i’é LED =i2, HERHIY fbARNIERIZEITX TR
FEEhEYHA, BE LED X | (ZRESENYIEZEAEET | IERKFXES

=i

R FFREEBIRERNI /N
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eSS

9.1 &M 10-Link 12 & A0HSEHR

IR 4HE AR PRI B X ERRYR TR,
BXAARSEEFAESR, H20 10-Link 1F4ER:

10 IR RER AR iE

FrE 10-Link 18R #PE B ZMMTIMEINEE - g% (DS). BT 10-Link #uE#EmINEE
AREEEZ NS, HEREBIER.

BHRSM RS EEED 10-Link 85 , FHECE 10-Link EsAIEMEIIEE,
BRBIMERRINEMER, 1521 10-Link 1£40178R:

11 EFLE

Arm IR EMANERMERTRFLE. RFCERN KL EBHA
(LERRERE) -

&R
@ B, BSMBEFIENKRAFLE
-  RIEEFrES, Bith. SEBBSHBFIRENFHEA—MREYVILIE.
. E}Eiﬂi FTEER X SEERAGmERINEXEREREATHNMAI A HIE

\\\\\
. i :

WEEE: W p=0 b 6% Fsli AR ERR R R AR ERIL

12 HER

1% SICK {ERkE3 S 23R,
HAVEIY, THA

o EERFIZEOFING

o IOTIRRE MG EERS

] EE
* | RUEEL SHIGERF

ALY EEFIESBURERIT,

»  AEREFEESAENEE.
= BERREMIEEITES.

> EEURESHALAERD (11535 4003353) MBRIEER (1752
S 5600006) JEENFRE, B aElREZBRTIMERMS.

REIMHR & TSR,
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WTB26P-xxxxx1xx:
Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P~
4 -
(0.16)
-4 e
(-0.16)
8 N
(-0.31) ~
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
WTB26P-xxxxx4xx:
Dimensions in mm (inch)
12
(0.47)
8 o
(0.31) P>
4 74/
(0.16)
-4 e
(-0.16)
-8 \‘
(-0.31) N
-12
(-0.47)0 500 1.000 1.500 2.000
(19.69) (39.37) (59.06) (78.74)
Distance in mm (inch)
Recommended sensing range for
the best performance
WTB26P-xXxxxx5xx:
Dimensions in mm (inch)
15
(0.59)
10
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5| -
(0.20) NS
0
-5 &
(-0.20) [ @
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(-0.39)
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(-059)¢ 400 800 1,000 1,600

(15.75) (31.50) (39.37) (62.99)
Distance in mm (inch)

Recommended sensing range for
the best performance
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Australia

Phone +61 (3) 9457 0600
1800 33 48 02 - tollfree

E-Mail sales@sick.com.au

Austria
Phone +43 (0) 2236 62288-0
E-Mail office@sick.at

Belgium/Luxembourg
Phone +32 (0) 2 466 55 66
E-Mail info@sick.be

Brazil
Phone +55 11 3215-4900
E-Mail comercial@sick.com.br

Canada
Phone +1 905.771.1444
E-Mail cs.canada@sick.com

Czech Republic
Phone +420 234 719 500
E-Mail sick@sick.cz

Chile
Phone +56 (2) 2274 7430
E-Mail chile@sick.com

China
Phone +86 20 2882 3600
E-Mail info.china@sick.net.cn

Denmark
Phone +45 45 82 64 00
E-Mail sick@sick.dk

Finland
Phone +358-9-25 15 800
E-Mail sick@sick.fi

France
Phone +33 1 64 62 35 00
E-Mail info@sick.fr

Germany

Phone +49 (0) 2 11 53 010
E-Mail info@sick.de

Greece

Phone +30 210 6825100
E-Mail office@sick.com.gr
Hong Kong

Phone +852 2153 6300
E-Mail ghk@sick.com.hk

Hungary
Phone +36 1 371 2680
E-Mail ertekesites@sick.hu

India
Phone +91-22-6119 8900
E-Mail info@sick-india.com

Israel
Phone +972 97110 11
E-Mail info@sick-sensors.com

Italy
Phone +39 02 27 43 41
E-Mail info@sick.it

Japan
Phone +81 3 5309 2112
E-Mail support@sick.jp

Malaysia

Phone +603-8080 7425
E-Mail enquiry.my@sick.com
Mexico

Phone +52 (472) 748 9451
E-Mail mexico@sick.com

Netherlands
Phone +31 (0) 30 204 40 00
E-Mail info@sick.nl

New Zealand
Phone +64 9 415 0459

0800 222 278 - tollfree
E-Mail sales@sick.co.nz

Norway
Phone +47 67 81 50 00
E-Mail sick@sick.no

Poland
Phone +48 22 539 41 00
E-Mail info@sick.pl

Romania

Phone +40 356-17 11 20
E-Mail office@sick.ro
Singapore

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

Slovakia
Phone +421 482 901 201
E-Mail mail@sick-sk.sk

Detailed addresses and further locations at www.sick.com

SICK AG | Waldkirch | Germany | www.sick.com

Slovenia
Phone +386 591 78849
E-Mail office@sick.si

South Africa
Phone +27 10 060 0550
E-Mail info@sickautomation.co.za

South Korea

Phone +82 2 786 6321/4
E-Mail infokorea@sick.com
Spain

Phone +34 93 480 31 00
E-Mail info@sick.es

Sweden
Phone +46 10 110 10 00
E-Mail info@sick.se

Switzerland

Phone +41 41 619 29 39
E-Mail contact@sick.ch
Taiwan

Phone +886-2-2375-6288
E-Mail sales@sick.com.tw
Thailand

Phone +66 2 645 0009
E-Mail marcom.th@sick.com
Turkey

Phone +90 (216) 528 50 00
E-Mail info@sick.com.tr
United Arab Emirates

Phone +971 (0) 4 88 65 878
E-Mail contact@sick.ae
United Kingdom

Phone +44 (0)17278 31121
E-Mail info@sick.co.uk

USA

Phone +1 800.325.7425
E-Mail info@sick.com
Vietnam

Phone +65 6744 3732
E-Mail sales.gsg@sick.com

SICK

Sensor Intelligence.
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