Pinza neumatica de apertura paralela

Serie MHZZ

26, 910, 916, 820, 925, 832, 340

Serie actualizada con la introduccion
de nuevos modelos

y mayor gama de tamafios

« Nuevos modelos de carrera larga/MHZL2 y serie compacta/MHZAL12-6
» 96, 32 y @40 afiadidos al modelo estandar MHZ2
« 96 afadido al modelo MHZJ2 con cubierta antipolvo

O
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La guia integrada longitudinal proporciona u

* Prevencion de desplazamiento

de la guia longitudinal -=============
El desplazamiento se previene
mediante dos pasadores de posicién.

* Repetibilidad: £0.01mm

Perfil plano<-===== == ————-

| e

« Acero inoxidable martensitico-*-----1

Gran flexibilidad de montaje
Cinco formas de montar la pinza desde tres direcciones diferentes.

Montaje Montaje
axial Aaai lateral
Il

[0}

Seleccion de la posicion de los dedos
(Modelo estandar/MHZ2)

Modelo estandar Modelo estrecho
(anchura compatible con MHQG2) - (anchura compatible con MHQ2)

Montaje
vertical

(< O
o o o o o o

T1 | § 8

Mediante Mediante mufién Mediante Mediante
agujeros roscados posterior de centrado | agujeros roscados  agujeros pasantes

Opciones cuerpo

= Opciones de dedos
Basico

Conexion
lateral

Con mufién posterior de centrado

_Con racor
instantaneo
para tubo
coaxial

Conexion
lateral

=

Dedos
planos

Bésico
(aguj. roscados
en direccion
de apertura
y de cierre)

Con
rosca M3

Con
~ racor
intantaneo

Agujeros
roscados
en los lados

Aguj.
pasantes
en direccion
de apertura
y de cierre

Con
conector
de manguera

Con
rosca M5

Serie
Variaciones ol |o

Diametro

(mm) Funcionamiento

Serie

Serie compacta | |

Estandar

MHZA2-6

Doble efecto |

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto

(r

Con cubierta
antipolvo

MHZAJ2-6

Doble efecto

Simple efecto
ite abiel

rta)

Simple efecto
cerrada)

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto
(r cerrada)

Estandar

MHZ2

10, 16
20, 25

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto

32, 40

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto
cerrada)

Carrera larga

MHZL2

10, 16
20, 25

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto
(normalmente cerrada)

Con cubierta

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto

(r

antipolvo

MHZJ2

10, 16
20, 25

Doble efecto

Simple efecto
(normalmente abierta)

Simple efecto
cerrada)

(r

N
84




- Tolerancia de la anchura

del cuerpo: £0.05mm

Guiaintegrada en . .
el ancho del cuerpo  Sistema de guiad

integral
Mayor .
precision de montaje
Provisto de orificios de posicionamiento

Posicion de centrado

del montaje superior

Mayor seguridad de montaje con una profundidad

del agujero centrador de 0,5 a 2mm mayor que en los
modelos convencionales

Se adapta a piezas de trabajo de diferentes
didmetros con una sola unidad

B Aproximadamente duplica la carrera estandar Carreras largas
M Las carreras Iargapactas y ligeras M H Z L 2
Serie abierto — cerrado Pesog  Anchuradel cuerpomm
MHZL2-10 60 16.4
MHZL2-16 135 23.6
MHZL2-20 270 27.6
MHZL2-25 470 336

) . Abierto
Los valores entre ( ) son para la serie estandar MHZ2.

Gran variedad de modelos y de tamafos T -
: . » antipolvo <t 1

Serie compacta (sin detector magnético) 210 a 225 I 5

B!

Carrera larga
210 a @25

. :

232, 40

ZS\VC

210 a 925



Pinza de
apertura

Pl Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Forma de pedido

Serie compacta (sin detector magnetico)

iz 2B,
MHZAJ 2 —[6]||D

Con cubierta I Tipo de cubierta antipolvo
antipolvo - Goma de cloropreno (CR)
Numero de dedos F Goma fluorada (FKM)
S Silicona (Si)
Didmetro e e Opciones cuerpo
“ 6mm -: Basico E: Con mufién posterior de K: Con mufién posterior | | Conexion
centrado. Conexion lateral de centrado
Funcionamiento e (Doble efecto/simple efecto)  Conexion axial con
D | Doble efecto racor instantaneo
- - de g4
S | Simple efecto (norm. abierto) (simple efecto)
C | Simple efecto (norm. cerrado) Conexion P

Opcién dedos

[Modelo estandar]
-: Bésico

H: Con mufién posterior de
centrado
Conexion axial con
conector de manguera
de g4(simple efecto)

M Con mufién posterior
de centrado
Rosca M3 axial
(simple efecto)

2: Agujeros pasantes direccién
de apertura/cierre
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Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie MHZA2-6/M HZAJ 2-6

Simbolos:
Pinzas de doble efecto

.

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

!

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.15 a 0.7MPa

Presion de Simple| Normalmente abierto

funclonaminto efecto | Normalmente cerrado 0.320.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido —-10a 60 °C

Repetitividad +0.01mm

Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.

Lubricacion Sin lubricar

Funcionamiento Doble efecto, simple efecto

Modelos
Fuerza de amarre Nota1) Carrera
Didmetro| Fuerza de amarre por dedo de apertura/ | pogq
Funcionamiento Modelo | (mm) Valor efectivo N clerre 9
Fuerza externa | Fuerza interna | (ambos lados)
de amarre de amarre mm
Doble MHZA2-6D 6 33 6.1 4 26
efecto  |MHzAJ2-6D| 6 ] ' 4 27
MHZA2-6S 6 19 . 4 26
Simple| ®¢*° |MHZAJ2-6S| 6 ' 4 27
efecto MHZA2-6C 6 4 26
cerrado — 3.7
MHZAJ2-6C 6 4 27

Nota 1) Valores basados en una presion de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.

Opciones

* Opciones cuerpo/modelo mufién posterior de centrado

Modelo de conexionado

Modelo aplicable

Simbolo | Posicion de conexionado /- > no A 356 Doble efecto |Simple efecto
- Estandar M3 [ J
Conexion lateral M3 [ ]

Con racor instantaneo de g4

Conexién axial

Con conector de manguera de g4

ZT|Xm

M3

O
:
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Construccion/modelo estandar MHZA?2-6

Doble efecto/con dedos abiertos

1

1/,

7N

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

J

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

9

18

Doble efecto/con dedos cerrados N G
Lista de componentes Lista de componentes

N° Designacion Material Nota N° Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
2 Embolo Acero inoxidable 15 | Restriccion de escape Laton Niquelado electrolitico
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape Polivinilo
4 Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 18 | MuelleN.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 19 | Soporte N.C. Laton Niquelado electrolitico
7 Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 20 | Espaciador N.C. Acero inoxidable
8 | Soporte Laton Niguelado electrolitico 21 | Juntadel vastago NBR
9 | Enclavamiento soporte Acero inoxidable 22 | Juntadel émbolo NBR
10 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 23 | Junta de estanqueidad NBR
11 | Tope elastico Uretano 24 | Junta de estanqueidad NBR

[y
N

Bolas de acero

Acero al cromo extraduro

=
w

Rodillo en aguja

Acero al cromo extraduro

Juego de juntas de repuesto

Juego de juntas

Designacion

MHZAG-PS

El juego de juntas incluye los elementos 21, 22, 23 y 24 de la tabla anterior.

Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.

2-10
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Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie M HZA2-6/M HZAJ 2-6

Construccion/Con cubierta antipolvo MHZAJ2-6

Doble efecto/con dedos abiertos

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

0 1 19
Doble efecto/con dedos cerrados | G
Pl fe ==t il |
| R i
oo
§ AL
Lista de componentes Lista de componentes

Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro CR Goma de cloropreno
2 | Embolo Acero inoxidable 14 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada
3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente Si Silicona
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
5 | Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Restriccion de escape Lat6n Niguelado electrolitico
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Silencioso de escape Polivinilo
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
8 | Soporte Latén Niguelado electrolitico 19 | MuelleN.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
9 | Enclavamiento soporte Acero inoxidable 20 | Soporte N.C. Latén Niquelado electrolitico
10 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 21 | Espaciador N.C. Acero inoxidable
11 | Tope eléastico Uretano 22 | Juntadel vastago NBR
12 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro 23 | Juntadel émbolo NBR
13 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro 24 | Juntade estanqueidad NBR

25 | Junta de estanqueidad NBR

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacion

Cubiertas antipolvo de repuesto

MHZAJ6-PS | El juego de juntas incluye los elementos 23, 22, 24 y 25 de la tabla anterior. Material Referencia
Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas. CR MHZAJ2-J6
FKM MHZAJ2-J6F
Si MHZAJ2-J6S

O
:
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Dimensiones/modelo estandar

MHZA2-6[]
Doble efecto/simple efecto
Modelo basico

2-12

Escala: 100%

M3
(conexion cierre dedo)*
4 X M2 M3
(Rosca montaje de adaptadores) (conexion apertura dedo)*
wn
oS °
<t (\i
N A /A C
— E@%J %}F
2.5 5 4.3
12.1

+ Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca para montaje)
Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)

B —

©
(32}
—
-
Vs
AW
“‘g" E-Q_k Q I’
) \ Y
adl
4 57H8 *§9%2 prof. 1.5
|—-

10 %0.05

2 X M2 prof. rosca 4.5

(Rosca de montaje)

Abierto 12 *1

N
- - —
Yy .
@
<
o5
[ee]
s 1 165
g
o]
1§) 29.8 N
44
12

—t

2 X M2 prof. rosca 4
(Rosca para montaje)

O
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Pinza de apertura paralela/serie compacta Serie M HZA2-6/M HZAJ 2-6

Dimensiones/Con cubierta antipolvo

MHZAJ2-6[1
Doble efecto/simple efecto
Modelo basico

Escala: 100%

M3
(conexion cierre dedo)*

4 X M2 M3
- (Rosca montaje de adaptadores) (conexion apertura dedo)*
Og ©
< TT &
S - - /- v%
‘ I \JJ— -
2.5 5 4.3
| 122

+ Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca de montaje)

oo Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)
<
\ / © ] |
1‘ 0‘3 = ;\ b
\‘ o 4 5
“ ~
Q g - S 8
fffffff RN
P i\ S ©
A
/ | +0.022
T @7H8 "5 prof. 1.5 o <
14| ol °% 16.5
— e}
2 X M2 prof. rosca 4.5 % §
(Rosca de montaje) 3 5 11 19.7
<
(¥]
44
12
8
]
o
-
’— Van Y
g BT o]
Y

O
:

2 X M2 prof. rosca 4
(Rosca de montaje)
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Serie MHZA2-6
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1]

4-M2 X 0.4
Rosca de montaje de adaptadores

::“G"_QU_L @Q

& ﬂj @ ©

*« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

Agujeros pasantes en direcciéon de apertura o cierre [2]

4-2.4
/ Agujero de montaje de adaptadores

25 5

*« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo bésico

Dedos planos [3]

Nota) Para el montaje de adaptadores, utilice tornillos
Allen M2 con un didmetro de cabeza de 3.3 0

tornillos de cabeza redonda M2 modelo
JISB1101.

o 0
Ky ® N
[Te) N
2 ® © &
v
Ne| o 0 @
2o X @ N
| i -
ol © L
€| T ®
o 8
2| &
<| 8 7.2

4 X M2 prof. rosca 3
Rosca de montaje de adaptadores

Peso: 25¢g

*« Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6
Cuerpo: con mufién posterior de centrado

Modelos aplicables

Simbolo | Posicién de conexionado Modelo de conexionado Modelo aplicable
St X MHZA2 MHZAJ2 | Doble efecto | Simple efecto
E Conexion lateral M3 [ J [ ]
H Con conector de manguera de g4 — ([
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — ([
M M3 — {
Conexion lateral [E]
MHZA2-6L11E MHZAJ2-6[1L1E
Mufién posterior de centrado
e — ®
o | 90 : —2 ||le
A L ® £t [ |
©
¢
N
10 4|5 23.7
33.8 12

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Conexion axial (con conector de manguera) [H]

MHZA2-62H

Mufién posterior de centrado

MHZAJ2-62H

Tubo aplicable g4

conector de manguera

[

20

o
1)

§

10

22.4
26.5
0.013

28f8 -0.035

¥ o 5
] 7
- - n ]
® ©
4|5 7
33.8 12 8.5

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo bésico.

Tubos aplicables

L]

©

L1

23.7

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Descripcién/Modelo | Tuberia de nilén | Tuberfa de nilon flexible | Tuberfa de poliuretano | Tubo de poliuretano en espiral
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TU0425 TCUO0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio minimo de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —-20 a 60 -20a60 —-20a 60 —-20a60
Material Nilén 12 Nilén 12 Poliuretano Poliuretano

Véase el catdlogo CAT. 501-B “"Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los racores instantaneos y las tuberias.

O

SvC
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Conexidn axial (con racor instantaneo ) [K]

MHZA2-6 K

MHZAJ2-6 2LIK

Tubo aplicable g4

[

20

o
—]

§

[

Mufién posterior de centrado §§

oo

@ ‘®

9 o M| 5
415 Maéx. 6.7

33.8 12

10

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

Tuberia aplicable

23.7

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién
posterior del modelo MHZA.

Descripcion/Modelo| Tuberia de nilén  [Tuberia de nilon flexible | Tuberia de poliuretano | Tubo de poliuretano en espiral
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TUO0425 TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presién de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio minimo de flexién mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —20 a 60 —20 a 60 —-20 a 60 —20 a 60
Material Nilén 12 Nilén 12 Poliuretano Poliuretano

Véase el catalogo CAT. 501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacion con los racores instantaneos y las tuberias.

Conexion axial (Rosca M3) [M]

MHZA2-6 LM

M3
Conexionado

Mufién posterior de centrado

20

\_D{ ®
—1]

MHZAJ2-65C0M

]

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.

©

¥o! s
® o ag
4|5 c":é
33.8 12 cg]

]

23.7

* Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son

idénticas a las del modelo basico o a las dimensiones del mufién

p eso posterior del modelo MHZA.
Unidad: g
Con mufién posterior de centrado (simbolo)
Modelo
E H K M
MHZzA2-61] 28 28 28 28
MHZAJ2-6010] 29 29 29 29
2-16 ZSNC



Pinza de
apertura
paralela

Modelo estandar

Serie MHZ2

Forma de pedido

MHZ2 —

Numero de dedos

Diametro

Funcionamiento e

o
O

—M9PV

Doble efecto

Simple efecto (normalmente abierto)

O|n|O

Simple efecto (normalmente cerrado)

Opcién de los dedos e

2 uns.

S

1 un.

Modelo de detector magnético

\ Sin detector magnético (imén integrado) ]

* Seleccione un modelo de detector aplicable de la

tabla inferior.

lNumero de detectores magnéticos

[Modelo estandar]
-: Bésico

1: Montaje con agujeros roscados laterales

2: Agujeros pasantes en direccion de
apertura/cierre

3: Dedos planos

Detectores magnéticos aplicables

» . Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* | N2

4elo | FUNcion | Entrada | Led | Cableado Voltaje Entrada eléctica Cable | Carga

Modet ial | eléctrica | indicador| (salida) 051 8 | 5 ek | ,ojicapie
e o L el DC | AC |Perpendicular| Enlinea| (-) | (L) | () | (-61) p

S 3 hilos MONV | M9N [ ® |— | O
.5 Salida (NPN) F8N — [ ] [ ] O O
= ) 3 hilos MPV | MOP [ @ @ [— | O Relé
gg| — |dreca | ST pnp) |2V T ege T e [@ [0 | O | |PLC
o3 acable . M9BV M9B [ J ®e | — | O

o 2 hilos

© F8B — [ ] [ ] ®) O
# Simbolos long. cable - (Ejemplo)M9ON

L (Ejemplo)MONL
Z (Ejemplo) MONZ

+ Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Cuando utilice un detector D-F8[] realice el montaje a una distancia de 10mm o mas de sustancias magnéticas como hierro, etc.
Nota 2) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.

(Ejemplos)

Cuando se pida con una pinza neumatica

MHZ[ ] 2-16D-M9NVS[61]

D-M9PL

Cable flexible
Cuando pida solamente detectores magnéticos

Cable flexible

O
:
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Serie MHZ?2

Forma de pedido

Yy MHZ2 —[16]|D —M9PV

Numero de dedos lNl’Jmero de detectores magnéticos
- [2uns.
S 1un.
Diametro e e Modelo de detector magnético
10 1gmm [ - [ sin detector magnético (imén integrado) |
;g 202$ Funcionamiento & * Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.
25 | 25mm D [ Doble efecto » Opciones cuerpo
= Sfmple efecto (normalmente abierta) -: Basico E: Con mufion W: Con mufién posterior
C | Simple efecto (normalmente cerrada) posterior de de centrado
centrado Conexion axial con
Conexion lateral racor instantaneo de
L L. (doble @4 para tubo coaxial
Posicion y opcion de los dedos e efecto/simple (doble efecto)
efecto
Modelo estandar Modelo estrecho )
[modelo compatible con MHQG2] | [modelo compatible con MHQZ2]

-: Basico N: Basico

| N1: Montaje con agujero
roscados
en los lados

1: Montaje con agujeros
roscados en los lados ¢

M: Con mufién
posterior de

K: Con muién

posterior de

2: Aguijeros pasantes N2: Agujeros pasantes en

o N centrado centrado
en la direccion de la direcci6n de apertura Conexion axial Rosca M5
apertura o cierre | o de cierre con racor axial

instantaneo de g4 (simple efecto) [®

(simple efecto)

3: Dedos planos
Los dedos planos no disponen de opciones estan-
Q dar y estrechas. Cuando se requieran modelos
compatibles con MHQG2/MHQ?2 véase las ejecu-
ciones especiales -X51de la pag. 2-60.

Detectores magnéticos aplicables

Funcién | Entrada | Led |Cableado Voltaje Refenca deectormagnéio | Lo 6 cable () Ca%?: ! Carga Heselpepleie
Modelo : toinmn e " Entrada eléctrica 05| 3 | 5 : °
especial | eléctrica | indicador | (salida) e AC [renendoi [ Entinea] )| © | @ flexkl?gel ) aplicable |10 | 216 |220| 225
2 hi 5V, 12v Y69A | Y59A | @ | @ | O |Estandar | Circuito Cl o  ®& | o | o
flos MONV| MON |@ | @ | —| O oo o
(NPN) 12v F8N — ® | ®| O O B ®| & | o
S 3 hilos 5V, 12V Y7PV Y7P | @ | @ | O |Estandar |Circtito Cl o  ®& | o | o
S — (PNP) 12V M9OPV MOP | @ | ®@ | — O o o | o
(2]
o F8P — ® | @ O O e o | o
B Salda | oay _|Y69B | Y59B (@ (@ [O| O | — |Reé, | @ | @ | @ | @
] directa 2 hilos 12v MOBV | M9B (@ | @ | — @) PLC e o | o
§ a cable F8B — ® | @ O @) e o | o
§ 3 hilos 5V, 12V Y7NWV| Y7NW | @ | @ | O |Estandar | Circtito Cl [ B )
< p— (NPN) 12V MONWV/MONW (@ | @ [O | O | — D
diagnéstico 3 hilos 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ | @ | O |Estandar |Circuito Cl [ K
(Indicador (PNP) M9PWV| M9PW | @ | @ | O | O 1K)
2 colores) 2 hilos 12v Y7BWV| Y7BW | ® | @ | O |[Estandar| — (K )
MO9BWV/|M9BW | @ | @ | O O [ K
* Simbolos long. cable  0.5m ... - (Ejemplo) MON Nota 2) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.
3m ... L (Eiemplo) MONL (Ejemplos)
5m........ Z (Ejemplo) Y59AZ
+ Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda. Cuando se pida con una pinza neumatica Cuando pida solamente detectores magnéticos
Nota 1) Preste atencién en lo que se refiere a la histéresis en los modelos MHZ E] 2-16D-MONVS D-M9PL
con indicador de 2 colores. Cuando utilice este modelo, véase
"Histéresis de los detectores magnéticos" de la pag. 2-55. Cable flexible Cable flexible

Nota 3) El montaje con agujeros pasantes no es posible cuando se utilicen
los modelos de detectores siguientes: D-Y59, D-Y69, or D-Y7.

O
:
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

Forma de pedido

RV MHZ2 —|32

Numero de dedos

D

MIPV

Diametro e
32 32mm
40 40mm

Funcionamiento e

Doble efecto

Simple efecto (normalmente abierto)

Simple efecto (normalmente cerrado)

Opcion de los dedos e

2 uns.

S 1un.

lNL’Jmero de detectores magnéticos

Modelo de detector magnético

[ - [ sin detector magnético (iman integrado) |

+ Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.

Modelo estandar
-: Basico

1: Montaje con agujeros roscados
en los lados

2: Agujeros pasantes en
direccién de apertura o cierre

3: Dedos planos

Detectores magnéticos aplicables

L, . Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* Nota 2) Modelo

ot ST St b ot || s [05] 5 T 5 | s | S8 | apual

P DC AC [Pemendicuar] En linea | () | (1) | (@) (61 | 2PN 532740

3 hil 5V, 12V Y69A | Y59A | @ | @ | O |Estandar |Circuito Cl [ BKJ

llos MONV| MON [@ | @ | — O o e

(NPN) 12v F8N — |e | ®@|O O T R

s 3 hilos 5V, 12V Y7PV Y7P | ®@ | ® | O |Estandar |Circuito Cl o O

= — (PNP) 1oy MOPV | MOP (@ | @ | — &) o e
2]

i F8P — |e] @O &) e @

§ Salida | si oav _LY69B | Y59B (@ | @ | O O — |Relé, | ®@| @

i ) 2 hilos 12v MOBV| M9B (@ | ® | — @) PLC |@| @

5 directa FBB | — (@ | ®@|O0| O oo

o a cable 3 hilos 5V, 12V Y7ZNWV| YZNW | @ | @ | O |Estandar | Circuito Cl KO

2 Indicacién (NPN) 12V MONWV| MONW | @ | @ | O 0 — o 0

diagnéstico 3 hilos 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ | @ | O |Estandar |CicuitoCl e 0

(Indicador (PNP) M9PWV| MOPW | @ | @ | O 0 o0

2 colores) 2 hilas 12v Y7BWV| Y7BW | @ | @ | O |Estandar | — o 0

M9BWV| MOBW | @ | @ | O &) e @

# Simbolos long. cable

0.5m ...

- (Ejemplo) MON
L (Ejemplo) MONL
Z (Ejemplo) Y59AZ

* Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Preste atencién en lo que se refiere a la histéresis en los modelos con
indicador de 2 colores. Cuando utilice este modelo, véase "Histéresis de
los detectores magnéticos” de la pag. 2-55.

Nota 2) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.
(Ejemplos)
Cuando se pida con una pinza neumatica

MHZ[_]2-16D-M9NVS

Cable flexible
Cuando pida solamente detectores magnéticos
D-M9PL
Cable flexible

Nota 3) El montaje con agujeros pasantes no esté disponible cuando se utilizan los modelos de detectores D-Y59, D-Y69, or D-Y7.

O
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Serie MHZ?2

Caracteristicas técnicas

26
Fluido Aire comprimido
26: 0.15 a 0.7MPa
i Doble efecto 210: 0.2 a 0.7MPa
O Presion 016 a 840: 0.1 a2 0.7MPa
J)’ ’ de trabajo Simple Normalmente abierto 26: 0.3 a 0.7MPa
efecto 210: 0.35 a 0.7MPa
Normalmente cerrado 216 a g40: 0.25 a 0.7MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C
210 a 825

26 a 25: £0.01mm
832, 940: £0.02mm
26 a ©25: 180c.p.m.
232, 240: 60c.p.m.
Sin lubricar
Doble efecto, simple efecto
Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Repetitividad

Max. frecuencia de funcionamiento

Lubricacién
Funcionamiento
Detector magnético (opcion)

Modelos
Fuerza de amarre Nota1) Carrera Nota 2)
Fuconamieno|  Modelo |Piametro | FUeTeg g6 aiarie par dedo | ceapet® | peso
(M) MEerza externa | Fuerza interna | (amboslados)| g
de amarre de amarre mm
032, 840 MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N)| 10 11 17 4 55
Doble | MHZ2-16D(N)| 16 34 45 6 115
efecto |MHZ2-20D(N)| 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N)| 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
o |MHZ2-6S 6 1.9 4 27
2 [MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
® [MHZ2-16S(N)| 16 27 6 115
S [MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
£ [MHz2-25D(N)| 25 45 14 435
£ |MHZ2-325 32 131 22 760
Simple|Z |MHZ2-40S 40 217 30 1370
efecto |  |[MHZ2-6C 6 3.7 4 27
8 [MHZ2-10C(N)| 10 13 4 55
§ MHZ2-16C(N)| 16 38 6 115
S |MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
. £ IMHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
Simbolos: £
Pinzas de doble efecto g MHz2.32¢ 32 161 22 760
MHZ2-40C 40 267 30 1370

Nota 1) Valores basados en una presion de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

-

Opciones

» Opciones cuerpo/modelo mufién posterior de centrado

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto oo e Modelo de conexionado e el
S0 | conexionado. |yiz2-6|z2-10|Wz2-16 Hz2 20| iz2-25 Hz2-22 z2-40] DODIE Efggtlg
J7 - Bésico M3 M5 (] [
E Conexion lateral| — M3 M5 — [ ] @
W  |Conexién axial | — | Con racor instanténeo de g4 para tubo coaxial — [ ] —
Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado K  |Conexion axial| — | Con racor instantaneo de g4 — — ]
M Conexion axial | — M5 — — [

* Para informacién mas detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-32.
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

Serie para sala limpia: Pinza neumatica

11—MHZz2 —[ D[ HV9N

Serie para sala limpia lNﬂmero de detectores magnéticos*
11-: Modelo de vacio

Diametro @ Modelo de detector magnético
10 | 10mm | - \Sin detector magnético (iman integrado) ]
16 16mm * Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.
20 | 20mm
25 | 25mm Funcionamiento ¢ » Posicion y opcién de los dedos*
| D | Doble efecto * Véase el apartado "Forma de pedido” de la pag. 2-18.
Detectores magnéticos aplicables
- d blead tai Referencia detector magnético_|Longitud de cable (m)* CaNl;iZZ) c
Modelo Funcpn IEIr]traFja 'leed Ca |ija o Voltaje Entadaeléctica |05 3 | 5 | e Iz_;lrggl
especial | eléctrica |indicador| (salida) DC [ AC | Pependcdar | Enlinea | () | (L) | @ | (61) aplicable
2 3 hilos MONV MON (@ | ® | —| O
55 Salida (NPN) F8N — |@e|®@ | O O
(%] N
S ; < | 3hilos MOPV MOP (@ | ®@ | —| O Relé
838 — directa | S _ _ :
£8 | ey |24V |12V F8P — |e|®@| O] O PLC
08 acable : MOBV | MOB |® |® | —| O
© 2 hilos
© F8B — e ® O] O
+ Simbolos long. cable 0.5m ...... - (Ejemplo) MON
. L  (Ejemplo) MONL
5m......... Z (Ejemplo) MINZ

= Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Cuando utilice un detector D-F8[ realice el montaje a una distancia de 10mm o mas de sustancias magnéticas
como hierro, etc.

Nota 2) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.

(Ejemplos)
Cuando se pida con una pinza neumatica Cuando pida solamente detectores magnéticos
MHZ[_]2-16D-MONVS{61] D-M9PL
Cable flexible Cable flexible

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido

Presién de trabajo 210:0.2a0.7MPa

J 216 a 225: 0.1 a 0.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido -10a 60°C

Repetitividad +0.01mm

Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.

Lubricacion Sin lubricar

Funcionamiento Doble efecto

Grado de generacién de particulas Grado 2

Detector magnético (opcion) Detector Estado solido (3 hilos, 2 hilos)

] [
— Orificio de alivio

La aspiracion
concentrada de
particulas generadas
internamente evita
que se extiendan por
la sala limpia.

©
©

Para mas detalles, véase "Serie limpia: Pinza Neumética Serie 11-MHZ2" (98-E461).
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Serie MHZ?2

Construccion/MHZ2-6[]

Doble efecto/con dedos abiertos Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Doble efecto/con dedos cerrados

Lista de componentes

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Lista de componentes

Ne° Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 14 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro

2 | Embolo Acero inoxidable 15 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niguelado

4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 17 | Restriccion de escape Laton Niquelado electrolitico

5 | Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 18 | Silencioso de escape Polivinilo

6 Tope del rodillo Acero inoxidable 19 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable

7 Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 20 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable

8 | Soporte deiman | Acero inoxidable 21 | Juntadel vastago NBR

9 | Soporte Latén Niquelado electrolitico 22 | Juntadel émbolo NBR

10 | Enclavamiento soporte | Acero inoxidable 23 | Juntade estanqueidad NBR

11 | Tapa posterior |Aleacién de aluminio Anodizado claro 24 | Juntade estanqueidad NBR

12 | Tope elastico Uretano

13 | Iman Iman de tierra rara Niguelado

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacion

MHZ6-PS El juego de juntas incluye los elementos 21, 22, 23 y 24 de la tabla anterior.

Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.

O
:
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

Construccion/MHZ2-10[1 a 40L]

Doble efecto/con dedos abiertos

XLt

Il

? @
\

_/

B

T

0 ®

N
©
N
N7

®|®

Doble efecto/con dedos cerrados

Lo
G

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

L

S

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

* L
f f
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacioén de aluminio Anodizado duro 11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
> | Embolo 210, 916: Acerg inoxidap!e zzq a 940: 12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
920 a 240: Aleacion de aluminio | Anodizado duro 13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable
3 |Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niguelado
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Restriccion de escape A Laton Niguelado electrolitico
5 |Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape A Polivinilo
6 |Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | MuelleN.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
o |Tavaposteror | 22 SEREIIINGE, | spensonro | s
i 20 | Juntadel émbolo NBR
9 |Tope elastico Uretano 21 | Juntade estanqueidad NBR
10 |Iméan Goma sintética
Juego de juntas de repuesto
Ref. juego de juntas Designacion
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D | Eljuego de juntas incluye los elementos
MHZ10-PS MHZ16-PS MHZ20-PS MHZ25-PS MHZ32-PS MHZ40-PS 19,20y 21 de la tabla anterior.

O
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2-24

Serie MHZ?2

Dimensiones

MHZ2-601]

Doble efecto/simple efecto
Basico

4 -0.05

4 X M2

(Rosca montaje de adaptadores)

Escala: 100%

M3
(conexion cierre dedo)*
M3
(conexién apertura dedo)*

1.6

25

R -@%—C{

55

17

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

2 X M3 pasantes (Rosca de montaje)

Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)

o3
<
it
)t 8 F : :
Y I
o 9
<
°g
| 102005 A 1 255 A
ﬁ [e6}
+0.022 o
7H8 rof. 1.5 e
g8 o P S 38.8 R
3 5]
< o

53

O

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

( T
Ranura de montaje
del detector magnético

4.8
i | i
& 0
© N
—Ht
. : i .




Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

18
23
29

+0.043
211H9 o prof. 2

MHZ2-10L]
Doble efecto/simple efecto
Basico
#2H9 *39%% prot. 3
5.2 0.02
i Ny
l—\f
=
Y ol
12

16.4 ¥0.05

2 X M3 prof. de rosca 6

(Rosca de montaje)

Escala: 90%

M3
4 X M2.5 (conexion cierre dedo)*
(Rosca para montaje de adaptadores)
M3
3 (conexién apertura dedo)*
oe
To) ~
W
—
- - -
Pt
3 5.7
9
e B
19

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M3 prof. de rosca 5.5 (Rosca de montaje)

Diametro orificio 2.6 pasante (Orificio de montaje)

Posiciéon de los dedos/modelo estrecho

o5
<
A
— |© e
©
—
[ © 2
~
Fe| ee 23
N o~ 6
% : 12 37.8
Qo o
o B 57
Z| 5
© 27
D
<t
o
—

!

+2.2
0
0
0

Abierto 9.7
Cerrado 5.7

2 X M3 prof. de rosca 6

(Rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

Nota) Cuando

Ranura de montaje
del detector magnético

5.4

\
\
y
\

se utilizan los modelos de

detectores magnéticos D-Y59, D-Y69, o D-
Y7 no es posible realizar el montaje con

agujeros

pasantes.
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Serie MHZ?2

Dimensiones

MHZ2-16[1 Escala: 65%
Doble efecto/simple efecto
o M5
Basico 4XM3 . (conexion cierre dedo)*
(Rosca para montaje de adaptadores)
M5
(conexion apertura dedo)*
<
8
oo 4 7
o0
7.5
19
+0.025 * Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.
@3H9 o prof. 3

4 X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)

0.0 Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje) Nota)
6.5 0.
5.
o9
[Te)
—| 5
_E[\ — o
f N | © o] N
N| o ™ N
8 I3 Q Q ® 774“
i - L
—
N
N o
. o17H9 9% prof. 2 FT| °F 15 24.5
N o o 75 42.5
23.6 +0.05 S S
21 8 67.3
2 X M4 prof. rosca 8 2 &
- <
(rosca de montaje) o 30
©
W=y Q
===
2 X M4 prof. rosca 4.5
(rosca de montaje)
Dimensiones de laranura de montaje
del detector magnético
- - - - - = 7
6.2
Ranura de montaje del
o 5 detector magnético
Posicion Eek)s dedos/mfdglo estrech(i - | (para D-YOJ) ‘
S
MHZ2-16[IN \ © > / \
3 oll¢
@_ | ¥ ©
| Yy | ! 0
T T > Ranura de montaje
\ No| o Q \ ‘ 0 del detector magnético |
+
\ 21 \
©| © T J
N ©
“' <} L
o e} - - - =
g g |
'g 8 Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores

magnéticos D-Y59, D-Y69, o D-Y7, no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

MHZ2-200L]
Doble efecto/simple efecto
Basico

g4H9 *3%%%rof. 4

7.5%0.02

0
10 9,05

4 X M4

Escala: 60%
M5

(conexion cierre dedo)*

(Rosca para montaje de adaptadores)

M5
(conexion apertura dedo)*

&

N

15

] e
=

10

23

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)

Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)

b
oo
[ee]
| 1]
A$/-v-\$k 7%‘77774]! -é-
7] J . i -
8 i o
5 P\t e
3 <
S [ 1]
N
a21H9 "0 ®%prof. 3 §i9| °F 20 29
18
9.5 52.8
27.6£0.05 ol 2
S e 84.8
2 X M5 prof. rosca 10 E 8
(rosca de montaje) '3: 8 35
_(.\
il il 4
I e ©
0
I I ] =
W
A
2 X M5 prof. rosca 8
(rosca de montaje)
Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético
6.2
Posicion de los dedos/modelo estrecho )
- - 5 Ranura de montaje del
N detector magnético
MHZ2-20CIN \ (para D-YLCJ) \
b © | & & -l |
3 . ©
\ \ X &
| —— 5 | " N \)>
3 N fan .
qo| o ~ Ranura de montaje del
] -é} \ e detector magnétljco \
NN \ @F? \
~ ~
A o
Q o
| 5 g | 2.1 J
\ 218 \ - -
Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
- - — - — / magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.
% SNC Jo con agueros p 2-27



Serie MHZ?2

Dimensiones

MHZ2-250]

Doble efecto/simple efecto

Basico M5
iAn i #
AX M5 (conexidn cierre dedo)
(Rosca para montaje de adaptadores) M5
(conexion apertura dedo)*
N N U
] o
] mEss )
g ¢
oo
~ 6 12
10.7
23.5
#0030, * Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
g4H9 "~ Prof. 4 4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)
10 +0.02 OZ.’! Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje ) Nota)
o
-
g | <%
—
$f§ﬁ§ [ S
9 o 3 o
N
Sl P\ @<ez 7
+
@ N &
J 1
R
226H9 "0%%2prof. 35 ¥°| ©% 25 30
22
11 63.6
33.6+0.05 o @
Q= 102.7
2 X M6 prof. rosca 12 2l 8
(rosca de montaje) % g 36.5
<l o
O
_€\
il il J
¢ oL N
= T N
I I |
_€\
g
2 X M6 prof. rosca 10
(rosca de montaje)
Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético
6.2
o 5 Ranura de montaje del
Posicién de los dedos/modelo estrecho detector magnético
- — - — I para D-YOJ
\ \
MHZ2-25[IN &,
| BN A% |
&0 :
+ + Ig 0
™ —
R e S,
‘ 1 ————] = \ )/,1-4 Ranura de montaje del
A ‘ 7 NS detector magnético ‘
n
ao| oo —(@' T?
3 @0 | |
\
‘ .

Abierto 22.8
Cerrado 8.8

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.

|
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Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

MHZ2-32L]

Doble efecto/simple efecto

Modelo basico

+0.030

@5H9 ¢ prof. 5

12+0.02

Lo

23 10.02
u{
W
B

46
60

+0.062

234H9 ¢ prof. 4

4010.1

2-M6 x 1 prof. rosca 13
(rosca de montaje)

6.2

5 Ranura de montaje del
detector magnético

24
l_‘_I
93

| }

(para D-Y[O)
: N K @7 :
5 \»

Ranura de montaje del
T detector magnético

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.

Escala: 40%

Los valores entre ( ) son las dimensiones
para el modelo de simple efecto.

4 X M6 M5
(Rosca para montaje de adaptadores) (conexidn cierre dedo)
M5
(conexion apertura dedo)*
4
A4
) 1 | <
N A = — 1
) q _FL..L | “
0 A
] b
o
n
-~ 7
\ 11
14
31 (37)
* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
4 X M6 prof. rosca 13 (rosca de montaje)
05,! Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje)
S
A ! | e ©
5 - - g
J: Y0
0 n
o J
+o e9 29 40 (49)
© © 12 67 (76)
< 3V
i) o) 113 (122)
= o
@ ©
o =
48 (57
<l g (57)
©
) I
+®—6 TR ——ot &
- 7 ®) Fr
Q

O

2 X M6 prof. rosca 10

(rosca de montaje)
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Serie MHZ?2

Dimensiones

MHZ2-400]

Doble efecto/sim P le efecto Los valores entre () son las dimensiones
B é_SI co para el modelo de simple efecto.

4 X M8 M5

(Rosca para montaje de adaptadores) (conexion cierre dedo)*

y O T E - ©
Y Y & = o
<
) 1
og | /)
© T
—
9 17 | 12
38 (45)
M5
(conexion apertura dedo)*
0 030
@5H9 prof. 5 ) ” ’
—_— * Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
140,02 . 4 X M8 prof. rosca 16 (rosca de montaje)
oo Diametro orificio 6.6 pasante (rosca de montaje) Nota)
3
6 ——— [&.®
e
0 2
- g N = . . . 3
g
R NN e —
[} 1
242H9 0% prof. 4y
~ n
Y| o9 36 49 (62)
32
o o 15 83 (96)
o
48+0.1 2 ‘g
e| B 139 (152)
2 X M8 prof. de rosca 17 3 8
(rosca de montaje)
58 (71)
6.2
5 Ranura de montaje del ‘
detector magnético @
(para D-YL) :
z z 1
— 1 - - N
L . L,__,JI [32]
< Fe) ]
s @)
N (321
; G- -
2 X M8 prof. de rosca 13

(rosca de montaje)

¢ Ranura de montaje del

| |

| | '

AN AL Q
I‘@ U

| |

‘ Qv -® )(‘L detector magnetlco ‘

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.
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Modelo estandar/serie MHZ2
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1/N1] Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre [2/N2]

|

‘ ” «@
z Agujero montaje de adaptadores
o

| ﬂ"‘

4-MM

Rosca de montaje de adaptadores

— A B
0 A
] & @ ;]
ﬁ & O
,-er ¢ & =
0 U V@
S
A B
Unidad: mm Unidad: mm
Modelo A B C MM Modelo A B H
MHZ2- 601 2.5 5 2 M2 MHZ2- 6] 2 2.5 5 2.4
MHZ2-1000 ; O 3 57| 2 M2.5 MHZ2-1000 &, ] 3 57 | 29
MHZ2-161,, ] 4 7 25 M3 MHZ2-1601,%,1 4 7 3.4
MHZ2-2001,;, (I 5 9 4 M4 MHZ2-2001 2,1 5 9 45
MHZ2-25] Nll|:| 6 12 5 M5 MHZ2-25] NZZD 6 12 5.5
MHZ2-32[01] 7 14 6 M6 MHZ2-32[12[] 7 14 6.6
MHZ2-4000100 9 17 7 M8 MHZ2-40002] 9 17 9
= Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del * Las especificaciones y dimensiones que no se indican
modelo basico (incluyendo el modelo estrecho). arriba son idénticas a las del modelo basico (incluyendo

el modelo estrecho).

Dedos planos [3]

4-MM prof. de rosca L
Rosca de montaje de adaptadores

")‘ X
Pan
a K o O @z IS
[©)
© ™
° v o [l o M
'—)‘ X !
E
.C.]
Unidad: mm
G Peso
Modelo A B © D F Abierto | Cerrado J K MM L W 9
MHZ2- 603 =1 2 35| 72| 75| - A - M2 3 4 5os 26
MHZ2-1001031 «2), «3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54*2211.4%,| 4.45| 2H9 *50% M2.5 5 5 o5 55
MHZ2-1601300 «2), =3y | 3.05 8 83 | 141 | 25 |74%%?|145,| 58 | 2.5H9*3%® M3 6 8 S0 115
MHZ2-200130 +2),+3) | 3.95 | 10 | 105 | 179 | 3 [11.6"2°|1.69%,| 7.45| 3H9 0% M4 8 | 10 305 235
MHZ2-2500300 +2), =3) | 4.9 12 | 131 | 218 | 4 |16 2°|2 3,| 89 | 4H9 M5 10 | 12 30 420
MHZ2-320130] 7.3 20 | 18 | 346 | 5 |25 *37|3 §,|148 | 5H9 *5o% M6 12 | 15 545 | 740 (785) 4)
MHZ2-400030 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 *3°|3 3,|17.7 | 6H9 *500 M8 16 | 18 505 1335 (1430) #4)
x1) Para montar los adaptadores, utilice tornillos Allen M2 con un didmetro de la cabeza de 23.3 o tornillos de cabeza redonda M2 modelo JISB1101.
+2) Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo bésico (incluyendo el modelo estrecho).
+3) La longitud total es la misma que la del modelo de dedos planos MHQ(G) .
+4) Los valores entre () son para el modelo de simple efecto.
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Modelo estandar/serie MHZ2
Cuerpo: con muiién posterior de centrado

Modelos aplicables

Modelo de conexionado Modelo aplicable
i ici6 i Simple efecto
Slilisly Ul sl Sl et s g MHZ2-16 | MHZ2-20 MHZ2-25 | Doble efecto L
Normalmente abierta | Normalmente cerrada
E Conexion lateral M3 M5 (] (] [
i Con racor instantaneo de @4 para tubo coaxial o — —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — d 4
M M5 x 0.8 — (] ()
Conexion lateral [E]
Ranura de montaje del detector Unidad: mm
magnético (4 posiciones) ..
(excepto #10) _ Modelo Referencia juego | A B D1 D2 E
Mufién posterior de centrado MHZ2-10000 | MHZ-A1010 | 15 7 12f8 1045 11 | 52.8
— N MHZ2-16000] | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 63 | 15 | 587
ﬁ & & s MHZ2-2000 | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 208 3% | 19 | 705
— - g MHZ2-25000) | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 25f8 5% | 24 | 829
3 Y Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
.
5| B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

x Véase la tabla de dimensiones.

« Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexion axial (Racor instantdneo para tubo coaxial) [W]

Unidad: mm
Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones) Modelo A B D1 D2 E
(excepto £10) MHZ2-10000] 15 7 128 008 11 | 52.8
Tubo coaxial aplicable MHZz2-16000 20 | 10 16f8 2018 15 | 58.7
Mufidn posterior de centrado MHZ2-20000 | 22 | 12 2018 9% 19 | 705
= s a— %{ MHZ2-250001 | 25 | 15 258 0929 24 | 82,9
& Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
N [ — ./ = . .
— H— = Tubo coaxial aplicable
v o , Simbolo de referencia
1 era) Max. 5 o Modelo| TWO04B-20
T - 5| B Caracteristicas técnicas
Ranura de montaje del E A Diametro exterior 4mm
detector magnético Presion méax. de trabajo 0.6MPa
(ambos lados) O Pasape extemo) Radio min. de flexion 10mm
Ti t de trabaj — °
x \/éase la tabla de dimensiones. | (Pasaje intema) Mi:;?;jla ura de rabajo f\loilgnelc_)Zc

« Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Cambio de tubo coaxial atubo simple

El cambio del tubo simple es posible utilizando un racor en "Y" 0 un

racoren T.

En este caso en particular seran necesarios racores para tubo simple

y tuberias para un didmetro de 3.2 .

Racoren T

(KWT04-523
Tubo simple \Tubo coaxial

e O

e

Tubo coaxial Jubo simple

Racor en Y
‘KWU04-823

Tubo simple

.

Tubo
%simp!e
N

Tubo simple™>

2-32

O
:

Tubos en T, T de diam. diferente,
tubos en "Y", tubos machoen T

Véase el catalogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales"
en relacién con tuberias coaxiales.

Tubo coaxial

Marca [Q]--- Cierre de dedos

/

Marca []]-- Apertura de dedos




Pinza de apertura paralela/modelo estandar Serie M HZZ

Conexién axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto @10) Tuberia aplicable

Mufién posterior de centrado

A Jastia) a
— =
—— —
o
- 5]
| ¢ & Max. 5
I 5| B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= Véase la tabla de dimensiones.
# Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexién axial (Rosca M5) [M]

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E
MHZ2-1000 15 7 12f8 004 11 | 52.8
MHZ2-161 20 10 16f8 5.0 15 | 58.7
MHZ2-20000 22 12 20f8 902 19 | 705
MHZ2-2500] 25 15 25f8 0083 24 | 829

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

Tuberia aplicable

Designacion/| Tubo de | Tubode | Tubode |Tubometalico
Modelo nilon  [nilon flexible| poliuretano | de poliuretano
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Didmetro exterior mm 4 4 4 4
Méx. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C | —=20a 60 | —=20a60 | —20a 60 | —20 a 60
Material Nilén 12 | Nilén 12 | Poliuretano | Poliuretano

Véase el catdlogo CAT. E501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los
racores instantaneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector

M5 magnético (4 posiciones)

(excepto 910)

Mufién posterior de centrado

mm %
& & "y
— =
a
I [N
©
5/ B
E A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= Véase la tabla de dimensiones.

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E
MHZ2-1000 15 7 1218 008 11 | 528
MHZ2-1611 20 10 16f8 5.3 15 | 58.7
MHZ2-2000] 22 | 12 208 502 19 | 705
MHZ2-2500] 25 | 15 25f8 003 24 | 829

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
T Con mufion posterior de centrado (simbolo)

E W K M

MHZ2-100] 65 64 66 65

MHZ2-16[1] 148 147 148 147

MHZ2-200] 277 277 277 277

MHZ2-25[1] 495 495 496 494
Z; SNIC 2-33



Pinza de
apertura
paralela

Carrera larga

Serie MHZL 2

Forma de pedido

MHZL2 —[16||D

MIPV

Numero de dedos

Diametro @
10 | 10mm Funcionamiento
16 16mm D | Doble efecto
20 20mm S | Simple efecto (normalmente abierto)
25 25mm C | Simple efecto (normalmente cerrado)

Opcién de los dedos ¢

lNL’Jmero de detectores magnéticos

- 2 uns.
S 1 un.

Modelo de detector magnético
[ - [ sin detector magnético (iman integrado) |
* Seleccione un modelo de detector de la tabla inferior.

» Opciones cuerpo

-: Basico

[N

: Montaje con
agujeros
roscados
en los lados

2: Agujeros
pasantes en la
direccion de
apertura o de
montaje

3: Dedos planos

-1 Basico W: Con mufién posterior de
centrado. Conexion axial
con racor instantaneo de
@94 para tubo coaxial

(doble efecto) conexion

E: Con mufién posterior
de centrado
Conexion lateral
(doble efecto/
simple efecto)

K: Con mufién posterior
de centrado
Conexion axial con
racor instantaneo de g4
(simple efecto)

M: Con mufién posterior
de centrado )
Rosca M5 axial
(simple efecto)

Detectores magnéticos aplicables

» ) Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* oz Modelo aplicable
. Funcion Er)trgda . Led Cableado Voltaje Entradaeléctica  |05] 3 | 5 fl(éimﬁe Carga

especial | eléctrica |indicador| (salida) DC AC [Pependcda [Ennea | () | L) | @) (-61) aplicable 210 | 216 | 220 | 225

ani 5V, 12V Y69A | Y59A | @ | @ | O |Estandar |ciaitci o L o L

llos MONV| MOIN (@ | @ | — ¢ ° ° °

(NPN) 12v FBN | — |e|e 0| O - e [ o | o

S 3 hilo 5V, 12V Y7PV Y7P | @ | ® | O |Estandar |cicuiocl (] [ ] [ ] [ ]
2| - (PNP§ 1oy MOPV | MOP (@ [@ [ — 0 ° o [ o
2 F8P. — ®@ @ O 8 [ ) [ ) ®
9 , ] Y69B | Y59B (@ | @ | O — |Rres, | ® ° ° °
7 Salda | ST 5 hios | %] 12v | ~[moBV| MoB (@ @ [—| © PLC o [ o | o
5 directa FsB — |ele]o o ° o | @
s acable 3 hilos 5V, 12v Y7NWV| Y7NW | @ | @ | O |Estandar |ciitocl [ ) (]
g Indicacion (NPN) 12v MONWV| MONW | @ [ J O O — [ °
diagnéstico 3 hilos 5V, 12v Y7PWV| Y7PW | @ | @ | O |Estandar |ciwuitoci [ ®
(Indicador (PNP) MOPWV| MO9PW | @ | @ | O e ) °

2 colores) 2 hilas 12v Y7BWV| Y7BW | ® | ® | O | Estandar . [ ] [ ]
M9BWV/M9BW | @ | @ | O ©) [ [ )

* Simbolos long. cable  0.5m ......... ; Egjgmp:gg mgmL Nota 2) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.
5M.nr 2 (E}em&o) Y50AZ (Ejemplos)

= Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Preste atencién en lo que se refiere a la histéresis en los modelos con
indicador de 2 colores. Cuando utilice este modelo, véase "Histéresis
de los detectores magnéticos" de la pag. 2-55.

Nota 3) El montaje con agujeros pasantes no es posible cuando se utilicen los
modelos de detectores siguientes: D-Y59, D-Y69, o D-Y7.

2-34

Cuando se pida con una pinza neumatica

MHZ[_]2-16D-MONVS

Cuando pida solamente detectores magnéticos

D-M9PL

Cable flexible Cable flexible

O
:



Simbolos:
Pinzas de doble efecto

~

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

!

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie M HZL2

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido

3 Doble efecto 210: 0.2 a 0.7MPa
Presion 216 a 925: 0.1 a0.7MPa
de trabajo Simple| Normalmente abierto 210: 0.35 a 0.7MPa

efecto | Normalmente cerrado 216 a 925: 0.25 a 0.7MPa

Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C
Repetitividad +0.01mm
Max. frecuencia de funcionamiento 120c.p.m.

Lubricacién

Sin lubricacién

Funcionamiento

Doble efecto, simple efecto

Detector magnético (opcion)

Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Modelos
Fuerza de amarre Nota 1) Carrera

Diametro | Fuerza de amarre por dedo de apertura Nota 2)

Funcionamiento| ~ Modelo  [tamafio Valor efectivo N o cierre Peso

(mm) | Fuerza externa | Fuerza interna | (@mbos lados) g
de amarre de amarre mm

10 11 17 8 60

Doble MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
efecto MHZL2-20D | 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470

£ | MHZL2-10S | 10 7.1 8 70

é MHZL2-16S 16 27 12 145

% MHZL 2-20S 20 33 o 18 290

Simple| 2 | MHZL2-25S | 25 50 22 515
efecto | € | MHZL2-10C | 10 13 8 70
2 MHZL2-16C 16 o 38 12 140

% MHZL2-20C | 20 57 18 290

S | MHZL2-25C | 25 85 22 515

Nota 1) Valores basados en una presién de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

Opciones
* Opciones cuerpo/modelo mufién posterior de centrado
; Modelo
Modelo de conexionado d
Simbolo|  POSicion de aplicable I
conexionado | \i7| .10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZzL2-25 | DO0Ie | Simple

- Basico M3 M5 o [ ]
E Conexion lateral M3 M5 [ J [ J
W |Conexibn axial | Con racor instantaneo de g4 para tubo coaxial [ —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — o
M Conexion axial M5 — o

* Para informacion més detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-42 y 2-43.

O
:
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Serie MHZL?2

Construccion/MHZL2-10L1 a 2501

Doble efecto/con dedos abiertos

11

a

\

AN

\

i

L

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

[

4

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

o —
O/
: [
Doble efecto/con dedos cerrados : i
f
LA & - L]
} : il
]
O -J-D
i
Lista de componentes Lista de componentes
N° Designacion Material Nota Ne Designacion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacioén de aluminio Anodizado duro 11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
> | Embolo 210, g16: Acero inoxidable 20, 325: 12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
220, 825 Aleacion de aluminio | Anodizado duro 13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable

3 | Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente 14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente 15 | Restriccion de escape A Laton Niquelado electrolitico
5 | Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente 16 | Silencioso de escape A Polivinilo
6 | Tope del rodillo Acero inoxidable 17 | Muelle Alambre para muelles de acero inoxidable
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 18 | Juntadel vastago NBR
8 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado claro 19 | Juntadel émbolo NBR
9 | Tope eléstico Uretano 20 | Juntatérica NBR

Iméan

Goma sintética

Juego de juntas de repuesto

Ref. juego de juntas Designacién
MHZL2-10D | MHZL2-16D | MHZL2-20D | MHZL2-25D El juego de juntas incluye los elementos 18, 19y 20 de la tabla anterior.
MHZL10-PS MHZL16-PS | MHZL20-PS MHZL25-PS
2-36 ZS\VC



Dimensiones

Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie M HZL2

MHZL2-100]
Doble efecto/simple efecto

Basico

0.025
a2H9 "9 %% prof. 3

211H9 * 3% prof. 2

5.2 +0.02 /

4XM2.5 M3

—— Escala: 100%
(Rosca para montaje de adaptadores) (conexién cierre dedo)*
Los valores entre ( ) son

| las dimensiones para el
| {:& modelo de simple efecto.
Y

- - -
D— -
8 | ),
oo .
© 3 5.7
8 M3
(conexion apertura dedo)™

21 (31)

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M3 prof. de rosca 5.5 (rosca de montaje)

Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje)

P

J

<

7.6 0.02

=
o/

5
o

1

N

16.4 +0.05

2 X M3 prof. de rosca 6

(rosca de montaje)

o9
<
| e ©
g g 8 — — 3
— e o
<
NO OOI
25 (35)
NN 12 6 37.8(47.8)
)} :.' ~
o o 57 (67)
5| ¢
2l 8
29 (39)
|
| <
| ) b
EeS

2 X M3 prof. de rosca 6
(rosca de montaje)

Dimensiones de la ranura de montaje

del detector magnético

( 7
6.2

5

5.4

al
5.4

I 6 2 I
Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7, no es posible

realizar el montaje con agujeros pasantes.

O
:
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Serie MHZL?2

Dimensiones

MHZL2-16[1

Doble efecto/simple efecto

Basico

+0.025

@3H9 g

prof. 3

6.5£0.02

017H9 70 prof. 2

4 X M3

M5

Escala: 75%

Los valores entre ( ) son las
dimensiones para el modelo de simple
efecto.

(conexiodn cierre dedo)™

(rosca montaje de adaptadores)

(conexion apertura dedo)*

0
-0.05

8

13

25 (30)

* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

11 +0.02

22

15

23.6 £0.05

2 X M4 prof. rosca 8

(rosca de montaje)

4X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)

Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje ) Nota)

24

=
o9
n
e ~
5 <
~ <
¥ e
2 @
<
%' o~
£l S
2 ]
= g
<| ©
o

Dimensiones de la ranura de montaje
del detector magnético

r

»q¢

~

11.6

I 2.1

L

6.2

oy -
@\
\NPYA
]

J

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores magnéticos
D-Y59, D-Y69 o D-Y7, no es posible realizar el montaje
con agujeros pasantes.
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31 (36)
. 45.2 (50.2)
15 75
70 (75)
36 (41)

16

2 X M4 prof. rosca 4.5
(rosca de montaje)




Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie M HZL2

MHZL2-20[]1
Doble efecto/simple efecto
B é.S ico Los valores entre ( ) son las
efecto.
M5
2% M4 (conexion cierre dedo)™
(rosca montaje de adaptadores)
¢ =5 9
] % I = -
8 r
o9
o
—
5 9 10
M5 30 (36)
(conexién apertura dedo)*
« Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
2 X M5 prof. rosca 10
(rosca de montaje) 4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)
7.5£0.02 Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)
+0.030 : pu
24H9 prof. 4 o
o)
N 3
1< — [= 3
ol o [N _ JE S — o
o m < © — 7T ™
o
® | f -
g '@ ) —-c— © Q
N <
18 ¥Oloe 20 36 (42)
9.5 58 (64
27.6 ¥0.05 | o (64)
< | © 90 (96
221H9 *0052 prof. 3 Sl 3 £8)
|8 43(49)
2| 5
<3
L O
Dimensiones de la ranura de montaje % R - Q
del detector magnético - e -
- . S Q

L

6.2

NS

o~

sl AN
M)Al
@ ‘ "’i

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.

J

Escala: 60%

dimensiones para el modelo de simple

O

2 X M5 prof. rosca 8

(rosca de montaje)
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Serie MHZL?2

Dimensiones

MHZL2-250]
Doble efecto/simple efecto
Béasico

4 X M5

M5
(conexion cierre dedo)™*

(rosca para montaje de adaptadores)

2 X M6 prof. rosca 12
(rosca de montaje)

10 $0.02
@4H9 +8'030 prof. 4
s :
D, &
5 S
5| B %e:
3 (R [H
o J LJ
22 |
33.6 $0.05
#26H9 "0 %% prof. 3.5

Dimensiones de la ranura de montaje

del detector magnético
( o 6.2 - I

115

@
&
Q_,

P
I *
N\ /]

Y
fi

115

35 5
! 6.2 !

L . .

Nota) Cuando se utilizan los modelos de detectores
magnéticos D-Y59, D-Y69 o D-Y7 no es posible
realizar el montaje con agujeros pasantes.

2-40

75

Escala: 50%

Los valores entre ( ) son las
dimensiones para el modelo de simple
efecto.

Py
N N A
i
- 1 - - S
-
8 €
o3
S
6|12 10 N\ M5 . .
33 (43) (conexion apertura dedo)™

= Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)

Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje ) Not2)

]
o9
o
—
‘ & W
4 - - ——— ©
| (3]
X .
.l e e
S| o3 40 (50)
25 11 66.9 (76.9)
ol e 106 (116)
< —
] o
5| B 48 (58)
Q =
<8
@
1o —rt - N
LT

O

2 X M6 prof. rosca 10

(rosca de montaje)

O
:



Carrera larga/serie MHZL2
Opciones dedos

Montaje con agujeros roscados en los lados [1] Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre [2]

4-H

o @ Agujero montaje de adaptadores " @
VAN
4-MM @
o
Ro&de montaje de adaptadores A B
o —
] ° )
o ©
© o
DO © O
o I |
A B —
Unidad: mm Unidad: mm
Modelo A B Cc MM Modelo A B H
MHZzL2-10011 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-10002] 3 5.7 2.9
MHZL2-16[11] 4 7 25 M3 MHZL2-16012[] 4 7 3.4
MHZzL2-200011 5 9 4 M4 MHZL2-20012] 5 9 4.5
MHZL2-25[]1] 6 12 5 M5 MHZL2-25[1020] 6 12 oI5
= Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico. * Las especificaciones y dimensiones que no se indican
arriba son idénticas a las del modelo basico.
Dedos planos [3]
%]
z o
o®-
4-MM prof. de rosca L
Rosca de montaje de adaptadores
o * — —
J L e s
o - - -
& O
o © (@] e @ a <
-« =
F
1.
Unidad: mm
G Peso g
Modelo A B C D F J) K MM L W Doble [Simple
Abierto | Cerrado efecto| efecto
MHZL2-10013] 2.45 7 52 | 119 | 2 9.4%22/1.45%,| 4.95 2H9 *59% M2.5 5 | 5%, 60| 70
MHZL 2-16[13[] 33 9 83 | 156 | 25 |134%22|1.4%,| 6.55 | 2.5H9 502 M3 6 | 850 | 135 | 145
MHZL2-2003 3.95 12 10.5 19.9 3 19.6*3'4 169, 8.45 3H9 *8-025 M4 8 [10%.| 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 13.1 | 23.8 4 24 2812 2,] 9.9 4H9 .00 M5 10 |12 50| 460 | 505
= Las especificaciones y dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo basico.
% SNC 2-41



Modelos aplicables

Carrera larga/serie MHZL2
Cuerpo: con mufién posterior de centrado

Modelo de conexionado Modelo aplicable
i ici6 i Simple efecto
Simbolo | Posicion de conexionado | \1171 5.1 | MHzL216 | MHZL2-20 | MHZL2-25 | Doble efecto s
Normalmente abierta | Normalmente cerrada
E Conexion lateral M3 M5 [ J [ J [ J
W Con racor instantaneo de g 4 para tubo coaxial [ — —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — [ ol
M M5 x 0.8 — [ [
Conexion lateral [E]
Ranura de montaje del detector Unidad: mm
magnético (4 posiciones) Model Ref . Al B D1 D2 E1 | E2
(excepto 510) 3 _ odelo eferencia juego
Mufion posterior de centrado MHZL2-10000] | MHZ-A1010 | 15| 7|12f8 50i3| 11 |52.8|62.8
— N MHZL2-160000 | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 30i5| 15 [61.4(66.4
\—L & @ Sy MHZL2-200000 | MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 goes| 19 |75.7|81.7
- — o g MHZL2-25000 | MHZ-A2510 | 25 | 15 258 Jo5| 24 |86.2(96.2
5 > Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
W
‘ E1 (doble efecto) 5|.B
E2 (simple efecto) A

Ranura de montaje del detector

magnético (ambos lados)

= \/éase la tabla de dimensiones.
x Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexién axial (Racor instantaneo para tubo coaxial) [W]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto 10)

%
B

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

= VVéase la tabla de dimensiones.

= Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 El
MHzL2-1000 | 15 7 12f8 15643 11 | 52.8
Tubo coaxial aplicable G
MHZL2-1610C] 20 10 168 5043 15 | 61.4
Mufién posterior de centrado MHZL 2-20000] 29 12 20f8 .8%3 19 757
T Qm — %{ MHZL2-25010] 25 | 15 25f8 0059 24 | 86.2
& | m _,,Z 4 Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
i I la) . .
— H— = Tubo coaxial aplicable
© & Simbolo de referencia
4 Modelo
L om0 5| B Méx. 5 Caracteristicas técnicas TW04B-20
E1 A Diametro exterior 4mm
Presi6on max. de trabajo 0.6MPa
O (Pasae exemo Radio min. de flexién 10mm
ny Temperatura de trabajo | — 20 a 60°C
I{Pessemeno) N terial Nilon 12

Cambio de tubo coaxial a tubo simple

El cambio del tubo simple es posible utilizando un tubo en "Y" 0 un

tuboenT.

En este caso en particular seran necesarios racores para tubo simple y
tuberias para un diametro de 23.2 .

Tubo simple

.

Racoren T Racor en Y
oo (KWT04-523 ‘KWU04-S23
+® — Tubo simple Tubo coaxial
Sl T e i i
e coaxial simple
2 ONN
Tubo coaxial Tubo simple Tubo simple
2-42

O
:

Tubos en T, T de diam. diferente,
tubos en "Y", tubos machoen T

Véase el catdlogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales"
en relacién con tuberias coaxiales.

Marca [1]-- Apertura de dedos

Tubo coaxial

/

Marca [Q]--- Cierre de dedos



Pinza de apertura paralela/carrera larga Serie M HZL2

Conexion axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector Unidad: mm
magnético (4 posiciones) Modelo A B D1 D2 E2
(excepto g10) o016
Tuberia aplicable MHZL2-10C0 15 7 12f8 -0.043 11 | 62.8
Mufion posterior de centrado MHzL2-16000 | 20 | 10 16f8 5018 15 | 66.4
Qcm ‘é MHZL2-20000 22 | 12 20f8 10983 19 | 817
k2 | =
T - MHZL2-2500 | 25 | 15 25f8 5029 24 | 96.2
- - — % Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.
[ . . .
© Max.5  Tuberfa aplicable
5.8 Designacion| Tubo de | Tubo de Tubo de  |Tubo en espiral de
Ranura de montaje del E2 A Modelo nilon  |nilon flexible | poliuretano | poliuretano
e paaetico Caracteristcas técricas T0425 | TS0425 | TU0425 | TCUO4258-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
* Véase |a tabla de dimensiones. o , _ Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 05 0.5
x Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes. - ~ —
Radio min. de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C | —=20a 60 | —20a 60 | —20a 60 | —20 a 60
Material Nilén 12 | Nilén 12 | Poliuretano | Poliuretano

Conexion axial (Rosca M5) [M]

Véase el catadlogo CAT. 501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los
racores instantaneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

M5 (excepto g10)
Conexionado

Mufién posterior de centrado

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E2
MHZL2-1000 15 7 12f8 0045 11 | 62.8
MHZL2-1611 20 10 168 951 15 | 66.4
MHZL2-201] 22 12 20f8 9023 19 | 817
MHZL 2-2500] 25 | 15 25f8 0083 24 | 96.2

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar.

oD1

:{Ogm g 8

E2 A

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

* Véase la tabla de dimensiones.

+ Cuando se utilizan detectores magnéticos, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
Con mufién posterior de centrado (simbolo)
Modelo E
W K M
Doble efecto | Simple efecto

MHZzL20-10000 70 80 70 80 80

MHZL2[1-16[10] 170 180 170 180 180

MHZL200-200007 310 330 310 330 330

MHZL2[1-25[10] 535 580 535 580 580
% S\MC 2-43



Pinzade @ Con cubierta antipolvo
apertura

=0 serie MHZJ 2

Forma de pedido

MHZJ2—16|D —M9PV

Namero de dedos—f lNL’Jmero de detectores magnéticos
= 2uns
S 1un.
Didmetro
6 6mm . . fe:
10 | 10mm Funcionamiento Modelo de detector magnético
16 | 16mm D_| Doble efecto | Sin detector magnético
20 >0mm S | Simple efecto (normalmente abierto) (iman integrado)
25 25mm C | Simple efecto (normalmente cerrado) + Seleccione un modelo de
detector magnético aplicable de
la tabla inferior.
Opciones cuerpoe
Q * @6 es solo aplicable al modelo bésico. . . .
e Tipo de cubierta antipolvo
-: Bésico E: Con mufién posterior W: Con mufion posterior de - Goma de cloropreno (CR)
de centrado centrado Conexion F Goma fluorada (FKM)
Conexion Conexion lateral Conexidn axial con racor S | Silicona (Si)
(doble efecto/simple instantaneo de @4 para
efecto) tubo coaxial (doble (&
efecto)

Conexion

Conexion

M: Con mufién
posterior de

K: Con mufi6n posterior de
centrado
Conexion axial con
racor instantaneo de
24 (simple efecto)

d
R s RN
.‘v®4 I’ (simple efecto) [] N’
NP 5

Detectores magnéticos aplicables/ # Los modelos de detectores D-Y5/6 y D-Y7 no se pueden montar cuando el modelo esté equipado con cubierta antipolvo/MHZJ2.

5 Voltaje Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* [ _ Noe3) Modelo aplicable
Modelo| Funcién especial Entrada 8§ Cableado J Entradaeléctri?:a 0 . 3 = ﬂca%‘F Carga -
eléctrica [42| (salida) DC AC _ =2 > | fledle | aplicable | g6 |10 | 216 | 520 | 625
2 ( ) Pependcuar| En linea| ©) | © | @ | (61)] ¥
MONV M9ON [ ® | — | ©O ® o o o o
3 hilos (NPN
S (NPN) F8N — e | @ | O |O o o o 0 |0
5 : — |0
S _ 3 hilos (PNP) M9PV M9P. [ ] [ ] ® | o o o o
S F8P — [ ] [ o O Relés ® | o o o o
s Salida | Sf . 24vi12v| — [wmeBv | mos | @ [ @[ — [ o |— e e [e|e]e
& directa 2 hilos PLC
- acable F8B — [ ] [ ] O O ® | o o o o
g o 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ | @ | O | © o | o
@ |Indicacién diagnostico hil
g (2 LED indicador ) 3 hilos (PNP) M9PWV | M9PW [ ] [ O o o O
ReSSEnEd 2 hilos M9BWV | M9BW [ J [ J O ©) (] [ J
esistente al agua
(2 LED indicador ) — F9BA — [ ] O O [ K ) [ K N ]
« Simbolos long. cable  0.5m ... - (Ejemplo) MON Nota 3) Afiada "-61" al final de la referencia para cable flexible.
3m L (Ej_emplo) M9ONL (Ejemplos)
4 5m ey z (ElerlnplO)b "I/|9NWZ brican baio d | Cuando se pida con una pinza neumatica Cuando pida solamente detectores magnéticos
= Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.
Nota 1) Preste atencién en lo que se refiere a la histéresis en los modelos con MHZ E] 2-16D-MINVS D-M9PL

indicador de 2 colores. Cuando utilice este modelo, véase "Histéresis de los

detectores magnéticos" de la pag. 2-55. Cable flexible Cable flexible
Nota 2) Cuando utilice un detector D-F8[] en los tamafios @6 y 10, montelo a una

distancia de 10mm o més de las sustancias magnéticas como hierro, etc.

2-44
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie M HZJ 2

Simbolos:
Pinzas de doble efecto

-

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

!

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
26: 0.15 a 0.7MPa
Doble efecto 210: 0.2 a 0.7MPa
Presion 216 a 25: 0.1 a 0.7MPa
de trabajo Efecto Normalmente abierto 26:0.3a0.7MPa
simple 210: 0.35 a 0.7MPa
Normalmente cerrado @16 a 825: 0.25 a 0.7MPa
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C
Repetitividad +0.01mm
Max. frecuencia de funcionamiento 180c.p.m.

Lubricacion

Sin lubricacion

Funcionamiento

Doble efecto, simple efecto

Detector magnético (opcion)

Detector Estado sélido (3 hilos, 2 hilos)

Modelos
Fuerza de amarre Nota 1) Carrera
Didmetro [ Fuerza de amarre por dedo | deapertura | %2
Funcionamiento Modelo |tamafio Valor efectivo N o cierre Peso
(mm) | Fuerza externa | Fuerza interna |(ambos lados)| g
de amarre de amarre mm
MHZzJ2- 6D 6 3.3 6.1 4 28
MHZJ2-10D 10 9.8 17 4 60
ggg:f) MHZJ2-16D | 16 30 40 6 130
MHZJ2-20D 20 42 66 10 250
MHZJ2-25D 25 65 104 14 460
g MHZJ2- 6S 6 1.9 4 28
§ MHZJ2-10S 10 6.3 4 60
‘é MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
E MHZJ2-20S 20 28 10 255
Efecto 2 | MHZJ2-25S 25 45 14 264
simple § | MHZJ2- 6C 6 3.7 4 28
g | MHZJ2-10C 10 12 4 60
£ [ MHZJ2-16C | 16 — 31 6 130
§ | MHzJ2-20C | 20 56 10 255
S | MHZJ2-25C | 25 83 14 460

Nota 1) Valores basados en una presiéon de 0.5MPa, punto de amarre L = 20mm, en el centro de la carrera.
Nota 2) Los valores excluyen el peso de los detectores magnéticos.

Opciones
® Opciones cuerpo/modelo mufién posterior de centrado
; Modelo
I Posicion de Modelo de conexionado aplicable
i . i
conexionado Doble | Simple
MHZJ2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | gfecto | efecto
- Basico M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
E Conexion lateral| M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
W | Conexion axial Con racor instantaneo de g4 para tubo coaxial (] —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — ([ ]
M |Conexion axial M5 x 0.8 — L

* Para informacién mas detallada de las opciones del cuerpo, véase las caracteristicas de las opciones en la pag 2-53 y 2-54.

O
:
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Serie MHZJ?2

Construccién/MHZJ2-61

Doble efecto/con dedos abiertos Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

NN

0

e S |
V7 (AN o

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Lista de componentes Juego de juntas de repuesto

N° Designacion Material Nota Ref. juego de juntas Designacion
1 Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro MHZI6-PS El juego incluye los elementos 22, 23, 24y 25
2 Embolo Acero inoxidable de la tabla de la izquierda.
3 Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente Nota) Contacte con SMC cuando sustituya las juntas.
4 Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente
5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente
6 Tope del rodillo Acero inoxidable
7 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado Cubiertas antipolvo de repuesto
8 Soporte de iman Acero inoxidable Material Ref.
9 Soporte Laton Niquelado electrolitico CR MHZJ2-J6
10 Enclavamiento soporte Acero inoxidable FKM MHZJ2-J6F
11 | Tapaposterior Aleacion de aluminio Anodizado claro Si MHZJ2-J6S
12 | Tope elastico Uretano
13 Iman Iman de tierra rara Niquelado
14 Bolas de acero Acero al cromo extraduro
15 Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

CR Goma de cloropreno
16 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada

Si Silicona
17 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niquelado
18 Restriccion de escape Laton Niquelado electrolitico
19 | Silencioso de escape Polivinilo
20 Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
21 Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
22 | Juntadel vastago NBR
23 | Juntadel émbolo NBR
24 | Juntade estanqueidad NBR
25 | Juntade estanqueidad NBR

2-46 ZSNC



Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie M HZJ 2

Construccién/MHZJ2-100L1] a 2501

Doble efecto/con dedos abiertos

Pinzas de simple efecto, normalmente abierto

Doble efecto/con dedos cerrados

Lista de componentes

Pinzas de simple efecto, normalmente cerrado

Juego de juntas de repuesto

N° Designacion Material Nota Ref. juego de juntas Designacion
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro MHZJ2-101 | MHZJ2-16[1 | MHZJ2-20[] | MHZJ2-25[] %gaeizulfegmcr‘:tygs 1,
2 | Embolo 710, 216: Acero inoxidable 920, 625: MHZJ10-PS | MHZJ16-PS | MHZJ20-PS | MHZJ25-PS |20y 21 delaabla
220, 825: Aleacion de aluminio Anodizado duro e la izquierda

3 Palanca Acero inoxidable Tratado térmicamente
4 | Guia Acero inoxidable Tratado térmicamente Cubiertas antipolvo de repuesto
5 Dedo Acero inoxidable Tratado térmicamente ‘ Ref.
6| Tope del rodilio Acero inoxidable Mol N HZ02-1001 | MHZJ2-1601 | MHZJ2-2000 | MHZJ2-250]
7_|Ejepivote Acero inoxidable Nitrurado CR | MHZJ2-J10 | MHZJ2-J16 | MHZJ2-J20 | MHZJ2-J25
8 |Tapaposterior | Aleacion de aluminio Anodizado duro FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F | MHZJ2-J20F | MHZJ2-325F
9 | Tope elastico Uretano S| MHZJ2-J10S | MHZJ2-J16S| MHZJ2-320S | MHZJ2-J25S
10 |Iméan Goma sintética
11 | Bolas de acero Acero al cromo extraduro
12 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
13 | Pasador cilindrico Acero inoxidable
14 | Anillo de cierre tipo C Acero al carbono Niguelado
15 | Restriccion de escape A Laton Nigquelado electrolitico
16 | Silencioso de escape A Polivinilo
17 | Muelle N.A. Alambre para muelles de acero inoxidable
18 | Muelle N.C. Alambre para muelles de acero inoxidable
19 |Juntadel vastago NBR
20 |Juntadel émbolo NBR
21 | Juntade estanqueidad NBR

CR Goma de cloropreno
22 | Cubierta antipolvo FKM Goma fluorada

Si Silicona
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Serie MHZJ?2

Dimensiones

MHZJ2-6L] Escala: 100%
Doble efecto/simple efecto
Basico 4XM2
(rosca para montaje de adaptadores) M3
(conexion cierre dedo)™
M3
(conexion apertura dedo)*
o9 ©
E A | s o B
4 } - \JJ - I = 53 —
25 5 5.5
17
* Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
. 2 X M3 pasantes (rosca de montaje)
°e Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje )
<
N
—~ N o
T o - — N
N o
/ \
o7H8 "% prof. 1.5 o2 25.5
H
N
<~ © 11 28.7
o o
£ S
Q0 @©
g 3 53
s
o
r -
Dimensiones de laranura
de montaje del detector magnético
( o T
Ranura de montaje del
detector magnético
4.8
I ¢b< o I
)/
I
[
. - -
2-48
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie M HZJ 2

MHZJ2-10L]
Doble efecto/simple efecto
Basico

+0.025

@2H9 "o prof. 3

5.2 +0.02

N ¢

A
o

21

Escala; 90%

27

11.4
16.4 +0.05

2 X M3 prof. de rosca 6
(rosca de montaje)

4 X M3 prof. de rosca 5.5 (rosca de montaje)

(34)

Diametro orificio 2.6 pasante (orificio de montaje )

an I
—
S 0 5;/<
o
a {3 M
~
211H9 *39%3prof. 2
1 o P

2 X M3 prof. de rosca 6
(rosca de montaje)

Dimensiones de laranura
de montaje del detector magnético
e o Y

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

2.5

N - -
Nota) Cuando se utilizan detectores magnéticos,
no es posible realizar el montaje con
agujeros pasantes.

—
°c
<
u
| - - © ™
| — N
i 0 |
- | N
O -0
~ ™~
qo| °% 23
Y 1
N o 12 3
— o
@ °
3| £ 57
e} Q
< O
M3
4 XM2.5 (conexion cierre dedo)*
(rosca para montaje de adaptadores)
M3
] _ (conexion apertura dedo)™
P —
10 ~
%
L —
AN —
3 5.7 7
19

+ Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.

O
:

2-49



Serie MHZJ?2

Dimensiones

MHZzJ2-16[]

. Escala: 60%
Doble efecto/efecto simple

Basico M5

(conexion cierre dedo)*

4 X M3
(rosca para montaje de adaptadores)

M5
(conexion apertura dedo)™

&

s
il B

&

13

7.5

19

= |

* Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

4 X M4 prof. rosca 8 (rosca de montaje)

Diametro orificio 3.4 pasante (orificio de montaje)
#3H9 *§:925prof. 3
6.5+0.02 od
Te]
¥ 5 [ 8
K —— T e T
%,\w o & ‘ < @
[V <f - o~ o
N2 | ™
g ED\\Q G S -
< W T J &
{2
-
917H9 *§%*° prof. 2 R ~ 24.5
15 Qg °<
' 15 34.8
o @
a S 67.3
2 X M4 prof. rosca 8 ‘; g
rosca de montaje 5 g
( je) % £ 30 §
< o Fi
©
(3]
N
_ B¢
Dimensiones de laranura § e ; 9
de montaje del detector magnético = L
( - - M _({
Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)
_— 2 X M4 prof. rosca 4.5
(rosca de montaje)
2.1
< &
A e \%
. __ - _J
2-50
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Pinza de apertura paralela/con cubierta antipolvo Serie M HZJ 2

MHZzJ2-200]

. 0,
Doble efecto/simple efecto
Basico M5

4 X M4 (conexion cierre dedo)™*
(rosca para montaje de adaptadores)

M5
(conexién apertura dedo)™

&

8.5

23

* Para el modelo de simple efecto, la conexion en un lateral es un respiradero.

4 X M5 prof. rosca 10 (rosca de montaje)
Diametro orificio 4.3 pasante (orificio de montaje)

249 0 %rof, 4

7.510.02 .
©g
[oe]
. I
> | O s o
D, —NGH Y —
T T ———ip
W 8 - 8l ¢
N |
g NG| e/ L — =
F
— 1
621H9 *3%5%rof. 3 NS 29
18 s
20 435
™ (32}
] ) 84.8
2 X M5 prof. rosca 10 o o
- £ ° o
(rosca de montaje) 2 g 35 s
o
< 8 F
© ©
1IN
G ‘@»
<f: -
@
Dimensiones de la ranura é
de montaje del detector magnético —
( o o A
p e del detector 2 X M5 prof. rosca 8
Ranura de mon aje ael del f
magnético (ambos lados) (rosca de montaje)

e :

2.1

ZS\NC 2-51



Serie MHZJ?2

Dimensiones

MHZJ2-25[]
Doble efecto/simple efecto
Basico

4 X M5

(rosca para montaje de adaptadores)

—

Escala; 50%
M5

(conexion cierre dedo)*

M5
(conexion apertura dedo)*

&

20

8
e
o~ 6 12 N
—
9
24
« Para el modelo de simple efecto, la conexién en un lateral es un respiradero.
4 X M6 prof. rosca 12 (rosca de montaje)
Diametro orificio 5.1 pasante (orificio de montaje
24H9 "3 %%%rof. 4 P ( ie)
10£0.02 o3
o
—
1
D @ ) b
"
: @ |
I & Tt —
° ©
s = I - 8l o
8 |
S NI —— —
- e
N W
30
526H9 *30% prof.3.5
22 v o
ol 7 25 53
™ g 102.7
™
2 X M6 prof. rosca 12 ‘g : o
=]
(rosca de montaje) 5| € 36.5 =
S 5] ©
<| ©O p
™
Dimensiones de la ranura N ] | N
de montaje del detector magnético N A : T N
( o o I @

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

©
i

o/

\Q

i

35
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Con cubierta antipolvo/serie MHZJ2
Cuerpo: con mufién posterior de centrado

Modelos aplicables

Modelo de conexionado Modelo aplicable
i ici6 i Simple efecto
Simbolo | Posicion de conexionado | \1755 19 | MHzJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 | Doble efecto P
Normalmente abierto | Normalmente cerrado
E Conexion lateral M3 M5 [ ] [ ] [ J
W Con racor instantaneo de @4 para tubo coaxial [ ] — —
K Conexion axial Con racor instantaneo de g4 — ol Ld
M M5 x 0.8 — [ J [ J
Conexion lateral [E]
Ranura de montaje del detector Unidad: mm
_magnético (4 posiciones) Mufién posterior de centrado Modelo A B D1 D2 E
(excepto g10) oo
MHZJ2-10000 15 12f8 0043 11 | 40
(8N
8 MHZJ2-1600 | 20 | 10 16f8 5512 15 | 435
;_L & 7 MHZJ2-2000 22 | 12 20f8 0023 19 | 517
16 |
] - - B MHZJ2-25000 | 25 | 15 25f8 552 24 | 61.3
+ ( El— . . i . . " . z
G Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.
5/ B
Ranura de montaje del detector E A

magnético (ambos lados)
(#Sdlo 10)

* Véase la tabla de dimensiones.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con g10, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Conexioén axial (Racor instantaneo para tubo coaxial) [W]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto g10)

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

(2S6lo 10)

«VVéase la tabla de dimensiones.

xCuando se utilizan detectores magnéticos con @10, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Unidad: mm
Tubo coaxial aplicable Modelo A B D1 D2 E
y _ MHzJ2-1000 | 15 | 7 128 Sois 11 | 40
Mufion posterior de centrado
MHZJ2-1600J 20 | 10 1618 50us 15 | 435
8 MHzJ2-20000 | 22 | 12 208 65 19 | 517
[acia] =
© = MHZJ2-250000 25 | 15 258 9923 24 | 61.3
— r— 1 1 / - Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.
J—— = 2 e
> g Tubo coaxial aplicable
) Simbolo de referencia Modelo ~
o Méx. 5 Caracteristicas técnicas TW04B-20
s B Didmetro exterior 4mm
Presién méx. de trabajo 0.6MPa
E A ; Radio min. de flexion 10mm
10 (Pl oo} Temperatura de trabajo —20a60 °C
| (Pasaje intema) Material Nil6n 12

Cambio de tubo coaxial a tubo simple

El cambio del tubo simple es posible utilizando un racor en "Y" 0 un

tuboenT.

Tubos en T, T de didm. diferente,
tubos en "Y", tubos machoen T

En este caso en particular seran necesarios racores para tubo simple y

tuberias para 3.2.

Véase el catdlogo CAT.E004.A "Sistema de tuberias de aire coaxiales"

en relacién con tuberias coaxiales.

Tubo coaxial

Racoren T Racoren Y
:KWT04-523 ‘KWU04-523
r L A Tubo‘si’mple Ny fibo coax_fralb Tubo simple
Tubo (26 ol 3.2
te coaxial ) simpte
- O
Tubo coaxial Jubo simple Tubo simple

Marca [1]-- Apertura de dedos

O
:

/

Marca [Q]--- Cierre de dedos
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Con cubierta antipolvo/serie MHZJ2

Cuerpo: con mufién posterior de centrado

Conexién axial (con racor instantaneo ) [K]

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto g10)

Tuberia aplicable

Mufién posterior de centrado

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 | E
MHzJ2-1000 | 15 7 1218 o038 11 | 40
MHZJ2-1600] 20 10 16f8 5.3 15 | 435
MHZJ2-20000 22 12 20f8 9023 19 | 517
MHZJ2-25[0] 25 | 15 25f8 0083 24 | 61.3

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.

Ranura de montaje del detector
magnético (ambos lados)

(2S6lo 10)

* \/éase la tabla de dimensiones.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con 810, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

N
[a)
oM S
0 =
————— "
: i - i/ =
] H— =
—r———s
©
Ll Max. 5
5[.B
E A

Conexion axial (Rosca M5) [M]

Tuberia aplicable

Designacion/ | Tupo de |Tubodenilén| Tubode |Tubo en espiral
et nilén flexible poliuretano | de poliuretano

Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TUO0425 | TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Méx. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C| —20a 60 | —20a60 | —20a60 | —20a 60
Material Nilén 12 Nilon 12 | Poliuretano | Poliuretano

Véase el catalogo CAT. E501-B "Racordaje, Tuberia y Accesorios" en relacién con los
racores instantaneos y las tuberias.

Ranura de montaje del detector
magnético (4 posiciones)

(excepto g10)

Mufién posterior de centrado

Ranura de montaje del detector
magnético (amhos lados)

(2S6lo 10)

M5
Conexionado

* \/éase la tabla de dimensiones.

a
[acn] S
©
— -
- a)
B Cpp— — S
5|.B
E A

Unidad: mm
Modelo A B D1 D2 E
MHZzJ2-1000 | 15 7 12f8 1005 11 | 40
MHZJ2-1600 20 10 16f8 5.8 15 | 435
MHZJ2-20000 22 12 20f8 29023 19 | 517
MHZJ2-25000] 25 | 15 25f8 083 24 | 61.3

Las dimensiones y especificaciones que no se indican arriba corresponden a las del modelo estandar.

* Cuando se utilizan detectores magnéticos con 210, no es posible realizar el montaje lateral con agujeros pasantes.

Peso
Unidad: g
Modelo Con mufién posterior de centrado (simbolo)
W K M

MHZzJ2-10000 70 70 70 70
MHZzJ2-16[11 165 165 165 165
MHZJ2-20000] 290 290 290 290
MHZJ2-2501C1 525 525 525 525
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Histéresis del detector magnético

Detectores magnéticos Serie MHZ

Los detectores magnéticos tienen histéresis similar a los microdetectores. La regulacion de
las posiciones del detector se debe realizar utilizando la tabla inferior como referencia.

Detector accionado (ON) (carrera de cierre)

1

S|

Histéresis

]

Detector accionado (ON) (carrera de cierre)

@

]

Histéresis

Detector no accionado (OFF) (carrera de apertura)

Detector no accionado (OFF) (carrera de apertura)

Histéresis
D-Y59A, B D-Y7CIW(V) D-M9CIW(V) D-F9BAL
D-Y69A, B B-MSLI(V) ON con led ON con led ON con led ON con led ON con led ON con led
D-Y7P(V) D-F8l] rojo iluminado | verde iluminado rojo iluminado verde iluminado rojo iluminado | verde iluminado
MHZz2-6] No compatible 0.5
MHZ2-1001], MHZL2-100] 0.4 No compatible No compatible No compatible
MHZ2-160], MHZL2-16[] 0.4 0.5
MHZ2-200], MHZL2-200] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 No compatible
MHZ2-2500, MHZL2-25[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-320] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-400 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZJ2-60] 0.5 0.4 0.8
MHZzJ2-10C] 0.5 No compatible 0.4 0.8
MHZJ2-160] No compatible 0.5 No compatible 0.4 0.8
MHZJ2-200] 0.5 0.5 0.4 0.8
MHZJ2-250] 0.5 0.5 0.4 0.8
Montaje del detector magnético
Para el montaje inserte el detector magnético en una de las ranuras de las
pinzas como se muestra en el dibujo adjunto. Una vez colocado en la
posicion correcta, apriete el tornillo de montaje (incluido) usando para ello
un destornillador fino plano.
Destornillador fino
@5 a g6
Tornillo de montaje del detector
M2.5 x 47
Detector magnético
Nota) Para fijar el tornillo de montaje del detector utilice un destornillador fino de un didme-
tro de empufiadura de 5 a 6mm.
El par de apriete tiene que ser de 0.05 a 0.1N.-m. En general, haga un giro adicional
de 90° después de encontrar una ligera resistencia.
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Serie MHZ

Parte del detector que sobresale del cuerpo de la pinza

« En la tabla inferior se indica la zona del detector que sobresale del cuerpo de la pinza.
« Utilicela como referencia de montaje, etc.

» Con D-F80], la parte del detector no sobresale del cuerpo de la pinza.

Cuerpo estandar

Tipo de cable En linea Perpendicular
llustracion
BLEEEEEEEEY ﬁsﬂ:
% L L]
o\,
&, \%, - 1 - 1 T
2 0”@‘ .
a% %[ b-yso0] D-Y69L]
Modelo 5’00« D-Y7P D-Y7OOW D-M9] D-M9OW | D-M9BAL D-Y7PV D-Y7OWV | D-MOL1V |D-M9CIwWV
Abierto } 11 ) 9
MHZ2-60] Cerrado No compatible 13 No compatible 11
- Abierto ! No compatible | No compatible | No compatible N ible | N ibl ibl
MHZ2-100] Cerrado 75 p p 65 o compatible | No compatible | No compatible
Abierto 1 -
b Rl Cerrado 6 4 5 2
© Abierto —_ — - J— ) - - -
\% MHZ2-20] Cerrado 2 2 2 2 No compatible 3 3 — —
I Abierto _ _ N _ — _ _
L Cerrado 1 1 _ . _ _ _ _
Abierto _ - R N I _ —
MHZ2-320] Cerrado 3 3 - - 2 2 _ _
Abierto —_ — - — - - _ -
R Cerrado 2 2 _ . 1 1 _ _
o Abierto 11 16 9
% MHZJ2-6] Cerado 13 s 1
o Abierto 5 ; 12 3 .
‘E’ MHZJ2-100] Cerado 2 No compatible i 5 No compatible
g Abierto . 2 9 ) N
% MHZJ2-1600 o oo No compatible 5 145 No compatible 3
o Abierto N I 3 N -
8 MHZJ2-200] Cerrado 3 3 11 1 B
g Abierto - J— J— _
O | MHzI2-250 Cerrado 2 9.5 J— -
Abierto 0.5 : — i
MHZL2-10D Cerado 85 - No compatible . 7 No compatible
9 Abierto — 1 No compatible —————— No compatible ——| No compatible | No compatible
% e Cerado 8 No compatible !
2 | MHzL2-200 Ablerto — — — ' — — — —
8 Cerrado 7 7 5 5 6 6 3 3
Abierto PR - I - _ _
MHZL225D " [Cerrado| 55 55 35 35 45 45 15 15
= Abierto N . —_— .
© % MHZL2-10S Cerado A No compatible . — No compatible .
o % Abiero — No compatible — No compatible — No compatible — No compatible
c_cz § MHZL2-16S I Cerrado 3 1 N b 2 -
= 5 Abierto — — — o compatible — — — —
% § MHZL2-20S " [cerrado 1 1 - — — S - _
Olg Abierto — - - - — _ — _
£ MHZL2-25S Cerrado — — — — — — — —
= Abierto — ) o ;
€ | MHZL2-10C  [orado 55 ' No compatible . 25 No compatible .
% Abierio — No compatible No compatible — No compatible No compatible
§ | MHAL218C Tcemado| 55 35 , 45 15
s Abierto — No compatible — — —
g | MHaL220C  Tcemado| 35 35 15 15 25 25 — —
g Abierto — S S - __ -
= MHZL2-25C Cerrado 15 15 _ _ 0.5 0.5 —_— E—

Nota) El detector esta integrado en el cuerpo de la pinza para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
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Detectores magnéticos Serie MHZ

Con mufién posterior de centrado

Tipo de cable En linea Perpendicular
llustracién l‘»
L L
S 5: ﬁ_\:i: H‘:
& HEN HEE ]
R
N
A \Z
2. \ 2
NG
S \ "%
® (S
2, (s
oé/ o]
[°%
<) D-Y5901 D-Y690
Modelo % D-Y7P D-Y70O0W D-moO D-MOOW | D-M9BAL D-Y7PV D-Y7O0WV | D-M9lV  |D-MOOWV
e Abierto — 4 e
= | MHZzJ2-10000000
=} Cerrado S . 8 S .
2 - No compatible No compatible
b= Abierto — 1 e
< | MHZJ2-1600000 Cerrado 65
g - No compatible : No compatible
2 | MHzsz-20000 et
% i Cerrado — — 3 — —
s 5250110 Abierto —_— —_— —_— —_— —_—
8 |MH22-25 Cerrado S — 1.5 — —_—
Nota) El detector esta integrado en el cuerpo de la pinza para las secciones de la tabla sin valores introducidos.
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Serie MHZ

Ejecuciones especiales

Contacte con SMC para dimensiones detalladas, especificaciones y plazos de entrega.

1 Modelo asistido por muelle

Modelo compacto/MHZA2-6, MHZAJ2-6

der
s
Simbolo
_ X7
X12

Con cubierta antipolvo/MHZJ?2

Con cubiertaantipovo MHZAJ2 — 6 D —-X12
T T T
Modelo estandar MHZA 2= 6 D I_—_| —-X12
Diémetro—f Eodelo asistido
12 Asistido
Funcionamiento gggﬁﬂ%‘
EI Opciones cuerpo
- Basico
POISi_CiOn del dedo @ E Con muion post. de centrado
- Bésico Conexion lateral
Montaje con agujeros
1 roscados en los lados
2 Agujeros pasantes en la

direccion de apertura o cierre

3 | Dedos planos

Caracteristicas técnicas

MHZJ2 — [ Didmetro ] D

Funcionamiento

| D | Doble efecto

—Xx|7]

Modelo asistido

7 | Asistido direccion de cierre

12 |Asistido direccion de apertura

Opciones cuerpo

- Basico

Con mufién posterior de centrado

E Conexién lateral

Con mufién posterior de centrado
W | Racor instantaneo
para tubo coaxial

* Sélo el modelo basico es
aplicable al g6.

Caracteristicas técnicas

Modelo Modelo asistido por muelle Modelo Modelo asistido por muelle
Diametro 6 Diametro 6, 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido Fluido Aire comprimido

Nota) Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.

Modelo estandar MHZ?2

Nota) Las dimensiones son las mismas que las del modelo estandar.

Carrera larga/MHZL2

26 MHZ2 — 6 —=X|7

D
=
MHZ2 —| D -Xx|7

#10a040 Diametro |

Funcionamiento
n Doble efecto

Posicion y opcion de los dedos
Modelo estandar Modelo estrecho

- |Bésico N |Bésico o
- - Modelo asistido

Montaje con agujeros Montaje con agujeros ‘Asistido dreccion de ci

1 | roscados enloslados | | N | roscados en los lados 7 Sv'St.' 0 : IreCFlon € oerre

- - 12 |Asistido direccion de apertura

Agujeros pasantes en Agujeros pasantes en

2 | direccion de apertura N2 | direccion de apertura .
o cierre o cierre Opciones cuerpo

| 3 | Dedos planos - | Basico

Con mufién posterior de centrado
Conexion lateral

Q + El modelo estrecho no esta disponible E
para #6, 232 y 640. Con mufién posterior de centrado

Ww | Racor instantaneo

para tubo coaxial

* S6lo el modelo basico
es aplicable al 32y
240.

Caracteristicas técnicas

hizL2 — [DEmeo] o

Funcionamiento I

| D | Doble efecto

Posicién y opcion de los dedos
Modelo estandar

- | Basico

1 | Montaje con agujeros roscados laterales

2 | Agujeros pasantes en direccion de apertura o cierre

3 | Dedos planos

Caracteristicas técnicas

-7

Modelo asistido

7 | Asistido direccion de cierre

12 |Asistido direccion de apertura

@ Opciones cuerpo

- Basico
Con mufidn posterior de centrado
Conexion lateral

E

Con muion posterior de centrado
W | Racor mstantaneo
para tubo coaxial

Modelo Modelo asistido por muelle Modelo Modelo asistido por muelle
Diametro 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40 Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido Fluido Aire comprimido

Nota) Las dimensiones de g6 a 825 son las mismas que las del modelo estandar.
Las dimensiones de 832 y g40 son las mismas que las del modelo
estandar de simple efecto.
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Ejecuciones especiales Serie MHZ

Simbolo

2 Con regulador de caudal incorporado -X46

La instalacién de un regulador de caudal incorporado permite el ajuste de la velocidad de apertura o cierre.

MHz2—| Diametro | D —X46

Funcionamiento
# No esta I: Doble efecto
Q disponible para
26, 832y 940.

Posicién y opcién de los dedos Opciones cuerpo
Modelo estandar Modelo estrecho f Basico
- |Basico N | Basico g | Con mufién posterior de centrado
1 Montaje con agujeros N1 Montaje con agujeros Conexion lateral
roscados en los lados roscados en los lados w Con mufi6n posterior de centrado
2 Agujeros pasantes en la N2 Agujeros pasantes en la Racor instantaneo para tubo coaxial
direccion de apertura o cierre direccion de apertura o cierre
| 3 | Dedos planos Caracteristicas técnicas
Modelo Con regulador de caudal incorporado
Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto
Fluido Aire comprimido

Dimensiones

_© Modelo A B © D*
+e—e+| J:Eﬂ—k . MHZ2-10DL1-X46 9 1 45 52
— ﬁﬂm MHZ2-16D011-X46 75 13 7 58
| MHZ2-200010-X46 | 10 15 7 6

‘ MHZ2-25DC00-X46 107 20 7 6.2
C distancia entre caras A

=
T

&
o]

Las dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo
estandar; véase de la pagina 2-24 a la 2-28.
* Valores de referencia para el ajuste del regulador.

Realice el ajuste de manera que la velocidad de apertura o cierre del dedo no sea su-
perior a la necesaria.

En caso contrario, aumentara la fuerza de impacto sobre los dedos y otras partes. Es-
to puede originar una pérdida de repetitividad en la sujecion de las piezas de trabajo y
repercutir negativamente en la vida de la unidad.

Guia para el ajuste interno del regulador

Modelo Numero de ciclos desde la posicion completamente cerrada del regulador N 2)
[J-X46 1/4a1/2
MHZ2-16DLCICI-X46
MHZ2-20D0C]-X46 lal1/2
MHZ2-25D1]-X46 11/2a2

Nota 1) Condicién en la que el regulador se aprieta suavemente hasta que se para.

O
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Serie MHZ

Simbolo

3 Modelo de dedos planos compatible con MHQ2/MHQG2 -X51

Se puede seleccionar el modelo de dedo plano segun el tipo de aplicacion.

whiz2— [metzo J[B][ ][] s

Funcionamiento
D | Doble efecto

S | Efecto simple (normalmente abierto)
C | Efecto simple (normalmente cerrado)
Posicion del dedo Opciones cuerpo
- modelo compatible con MHQG2 - Basico
N modelo compatible con MHQ2 E Con mufi6n posterior de centrado

Conexion lateral

Con mufion posterior de centrado
w Racor instantaneo

Q + No esta disponible para tubo coaxial
para g6, 632 y 540. Con mufi6n posterior de centrado

K |Racor instantaneo
M Con mufién posterior de centrado
con rosca M5
Caracteristicas técnicas
Modelo Tipo dedos planos
Diametro 10, 16, 20, 25
Funcionamiento Doble efecto, efecto simple (normalmente abierto, normalmente cerrado)
Fluido Aire comprimido

Dimensiones

n —_(i %
= - ‘ 4-MM prof. de rosca L

o Agujeros para fijacion de adaptadores

A L_ ’_ET(I = <
[an]
-\
0}
A
© i O
o @ ool 4
T L5-O
LS.
Unidad: mm
Model G L W
eelse o = & = Abierto | Cerrado bl
Compatible con MHQG2 3 6 5.2 12 97%2| 57253, M2 3.6 5 o5
MHZ2-10LLL-X51 - 7 atible con MHQ2 | 2 5 52 9 9722 579, M2 36 | 5%
N e Compatible con MHQG2| 4 8 8.3 16 12.6 22| 6.6 04 M3 6 B Jos
) ) Compatible con MHQ2 25 7 8.3 12 12.6 22 | 6.6 94 M3 6 8 Sas
Compatible con MHQG2| 5 10 10.5 208 |17.2*22| 7239, M4 8 10 9os
-20000003-X51
MHZ2-20 Compatible con MHQ2 3.3 9 10.5 155 |17.2*22| 7.2 9, M4 8 10 345
: +2.5 0 0
MHZ2-2500000-X51 Compatl.ble con MHQG2 6.5 12 13.1 25 22.8 +25 8.8 .8,4 M5 10 12 _8,05
Compatible con MHQ2 3.5 12 13.1 19 228 ¢ 8.8 04 M5 10 12 505

Las dimensiones que no se indican arriba son idénticas a las del modelo estandar; véase de la pagina 2-24 hasta la 2-28.
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Serie MHZ

Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

Confirmacion de la fuerza de amarre

>

(Condiciones de trabajo )

-

Ejemplo ’ Masa de la pieza:

’Método de amarre: Prension externa ‘

[=EXY N Confimacion de la fuerza de amare M—] -

2= SXOWVA o firmacin del punto de prension

ISERYO BT Confirmacion de la fuerza externa sobre los dedos

Célculo de la fuerza de amarre )

>~

Seleccion del modelo adecuado

)

Criterios de seleccion )
con respecto a la masa de la pieza a sujetar

« A pesar de las diferencias que dependen de factores
como la forma y el coeficiente de friccién entre los
adaptadores y las piezas a sujetar, seleccione un
modelo que desarrolle una fuerza de prension de al
menos 10 o 20 veces No@) superior a la masa de la
pieza.

Nota) Para mas detalles, véase el dibujo de seleccién
del modelo.

* En aquellos casos en los que se prevean fuertes
aceleraciones o impactos, etc., sera necesario
facilitar un margen de seguridad mayor.

Ejemplo: Si se desea establecer una fuerza de prension

de 20 veces 0 mas sobre la masa de la pieza.

Fuerza de prension requerida = 0.1kg x 20 x 9.8m/s2

(aprox.) 19.6N o mas

MHZL12-16 Prension externa

50
_Presit?n 0.7MPa

_O.GIV‘IPa
0.5MPa
0.4MPa
0.3MPa—
0.2MPa

40

—_
—_

30

241-
20

Fuerza de amarre N

;
1
10 ;
1
1
1

0 10 20 30 40 50 60
Punto de prensién L mm

* Si se selecciona el MHZ[12-16D. Se
obtiene una fuerza de prensién de

24N del punto de interseccion entre
la distancia del punto de prensi6n

’Distancia del punto de prension: L = 30mm }

L=30mm y una presion de 0.4Mpa.
« La fuerza de prension es 24.5 ve-
ces superior a la masa de la pie-
za, y por lo tanto es valida para el
valor establecido de fuerza de

’ Presion de trabajo:

— Dibujo de seleccion del modelo

prensién de 20 veces 0 mas.

&

F m:

Si se sujeta una pieza como se indica en
lafigura adjuntay de acuerdo con las
siguientes definiciones,

F: Fuerza de prensién (N)

u: Coeficiente de friccion entre los

adaptadores y la pieza
Masa de la pieza de trabajo (kg)

g: Aceleracién de la gravedad (= 9.8m/s?)
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uF uF

mg

"Fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces la masa de la pieza"
La recomendacién de SMC de elegir una fuerza de 10 a 20 veces a la masa de la pieza de trabajo o superior se basa en un
célculo con el margen de seguridad a=4 y tiene como objeto soportar los impactos que ocurren durante el transporte, etc.

Siu=0.2 Sin=0.1
m m
F:—gx4 :—gx
2x0.2 2x0.1
=10x mg =20x mg

10 x masa de la pieza

20 x masa de la pieza

Nota) Incluso si el coeficiente de friccion es superior a p= 0.2, SMC recomienda, por
razones de seguridad, seleccionar una fuerza de amarre minima de 10 a 20 veces
superior a la masa de la pieza.

Es necesario prever un margen de seguridad superior para fuertes aceleraciones e
impactos, etc.

mg: Masa de la pieza (N)
las condiciones bajo las cuales la pieza
no se cae son

2xXuF>mg
Numero de dedos

y en consecuencia
m

F>_9

2xpu

Como "a" representa el margen de
seguridad, F viene determinado por la
siguiente férmula:

mg
——Xxa
2X W

O

SVC



Seleccion del modelo  Serie MHZL]

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZJ2/Doble efecto/Fuerza de amarre externa

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues-
tra en los gréaficos adjuntos se denomina F,
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y los adaptadores estan en
contacto con la pieza de trabajo (véase figu-
ra inferior).

F

F

Prensién externa

MHZA2, MHZ2, MHZL2

[ il
N =2

T

]
Il

o

Fuerza externa de amarre

Fuerza externa de amarre

MHZ2-6D/MHZA2-6D

Qesno‘n 0.7MPa

~—
———~—_0.6MP
\ a
0.5 Py
—

w\
e

2 0.3[\/“:a

Fuerza de amarre N

0 10 20 30

Punto de prensién L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

20
=z .2
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g 0.6MPa
s 0.5MPa
i 0.4MPa
g 0.3MPa
= o5 0.2MPa_ |

0 10 20 30 40 50

Punto de prension L mm

MHZ2-16D/MHZL2-16D

50— Pr_e_siér‘1 0.7MPa

= _ 0.6MPa

£ 40 » f

g _ 0.5MPa

[

@ 30 0.4MPa — |

g 0.3MPa

5 20 ——

T 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Punto de prension L mm

MHZ2-20D/MHZL2-20D

60 x_l:’rﬁi(?n 0.7MPa
\
0.6
~ 50 MPa‘
()
2 —_ 0.
g 40 \LMpai
a — 0.4MPa
o —] l
3 o — 0.3MPa
S 20 0.2MPa—|
[T
10
0 20 40 60 80

Punto de prensiéon L mm

MHZ2-25D/MHZL2-25D

100 L[]
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z
s 80 ﬂ/lpu
é . — 0.5MPa
©
b 0.4MPa
——
S 40 0.3MPa
[} T
g 0.2MPa
20
0 20 40 60 80 100
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MHZ2-32D
250 [ \
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-~ 200 T0.6MP4
()
£ 0.5
5 150 MPa
$ 0.4MPa
5 100 0.3MPa
3 0.2MPa
50
0 50 100 150
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MHZ2-40D
400 5 ] \
350 resion 0.7MPa
Z 300 0.6Mpy
5 250 0.5MPa
© 0.4MPa
® 200 o ——
g 150 : Mfa
()
Z 100 0.2MPa
50
0 50 100 150 200

Punto de prensiéon L mm

SvC

O
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Serie MHZ[]

Seleccion del modelo

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Doble efecto/Fuerza de amarre interna

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se muestra
en los gréficos adjuntos se denomina F, la
cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estdn en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

F

& &

Prension interna

MHZA2, MHZ2, MHZL 2

l
F*y?

T

A
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Fuerzainterna de amarre

Fuerza interna de amarre

MHZ2-6D/MHZA2-6D

14
12
z
10 —
£ —Presion 0.7mPa
§ 8 ———0.6MPa
3 — 0.5MPa
c 6
g ———04MPg |
z 4 0.3MPa
NE— 0.2MPa
0 10 20 30

Punto de prensién L mm

MHZ2-10D/MHZL2-10D

[

25 | Presion 0.7MPa
S 0.6MPa |
s 20 0.5MPa
5 — |
§ 15 0.4MPa
[}
= 0.3MPa
N 10 S
5 0.2MPa
[T

5

0 10 20 30 40 50 60
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MHZ2-16D/MHZL2-16D

ol ] \ \
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(4] 1
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N \ T
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0 10 20 30 40 50 60
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160 I
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140 f
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£ 100 Y
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S 60 =
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250
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3 100
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400 s
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o e
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E 300
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0 20 40 60 80 100 120
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8 60 0.4MPa
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0 20 40 60 80 100
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Model Selection

Series MHZL[]

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Simple efecto/Fuerza de amarre externa

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues-
tra en los graficos adjuntos se denomina F,
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y los adaptadores estan en
contacto con la pieza de trabajo (véase figu-

ra inferior).
F
& @
® &
F

Prensién externa

Fuerza externa de amarre

Fuerza externa de amarre

MHZA2, MHZ2, MHZL 2

|
M) [« @

T

]
Il

o )

MHZ2-6S/MHZA2-6S

. |
.
% \PreSI‘on 0.7MPa
£ 3 f
] —
A N
3 2 0.5MPa
g I~
3 | ——foawa
0.3MPa|
0 10 20 30
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2 0.6MPa
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e 30 YT
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©
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T 10— [
0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60
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5 20 |
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10
0.25MPa
\
0 20 40 60 80 100
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0.25MPa
0 20 40 60 80 100
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Serie MHZ[]

Seleccion del modelo

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Simple efecto/Fuerza interna de amarre
Fuerza interna de amarre

« Definicién de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se
muestra en los gréaficos adjuntos se denomina
F, la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en contato
con la pieza (véase la figura inferior).

F

& <

Prensioén interna

Fuerzainterna de amarre

MHZA2, MHZ2, MHZL2

l
F*}?

T

P
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MHZ2-6C/MHZA2-6C
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Seleccion del modelo  Serie MHZL]

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Doble efecto/Fuerza externa de amarre

Fuerza externa de amarre Fuerza externa de amarre
« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues- MHZJ 2-6D/MHZAJ 2'6D MHZJ 2-25D/11-M H22-25D
tra en los gréficos adjuntos se denomina F, la ‘ ‘ ‘
cual es la fuerza en cada dedo, cuando am- 100 —
' — P
bos dedos y adaptadores estan en contacto 6 » \is‘lon CHERE
con la pieza (véase la figura inferior). z \Qesw‘n 0.7MP4q Z g0 0.6MPa
£ \wpa 5 \QSTAPa
§ 4 051, § 60 e
. S \\'p\a o 0.4MPa
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a ] a
- — OEW B 20
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Serie MHZ[]

Seleccion del modelo

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Doble efecto/Fuerza interna de amarre

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se muestra
en los gréaficos adjuntos se denomina F, la
cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

& ©

Prension interna

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2
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Fuerzainterna de amarre

Fuerzainterna de amarre
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Seleccion del modelo  Serie MHZL]

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Simple efecto/Fuerza externa de amarre
Fuerza externa de amarre Fuerza externa de amarre

O
:

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se mues- MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S MHZJ2-25S
tra en los graficos adjuntos se denomina F, ‘ ‘ ‘
la cual es la fuerza en cada dedo, cuando 4 80 Presion 0.7MP
ambos dedos y los adaptadores estan en ~ A —_— nou. a
contacto con la pieza de trabajo (véase figu- z \Pre5|‘on 0.7MPa z I ‘
ra inferior). £ 3 T £ 60 —— 1 0.6MPa
F £ TTT—06MPa £ |
g — $ e 0.5MPa
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Serie MHZ[]

Seleccion del modelo

Fuerza de amarre efectiva: Serie MHZ[J2/Simple efecto/Fuerza interna de amarre

« Definicion de la fuerza efectiva de amarre
La fuerza efectiva de amarre como se
muestra en los graficos adjuntos se denomina
F, la cual es la fuerza en cada dedo, cuando
ambos dedos y adaptadores estan en
contacto con la pieza (véase la figura inferior).

F

& @

Prensién interna
MHZAJ2, MHZJ2
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Fuerzainterna de amarre

Fuerzainterna de amarre
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Seleccion del modelo  Serie MHZL]

¥ Confirmacion del punto de prension: Serie MHZL/Prension externa
Prension externa

Prension externa

Prension externa
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» Para el funcionamiento de la pinza neumética, el
punto de prension "L" de la pieza y el voladizo
"H" deben estar dentro del rango indicado para
cada presion de trabajo como se muestran en los
gréficos adjuntos.

* Si el punto de prension de la pieza esta fuera de
los limites del rango, esto podria afectar negati-
vamente a la vida de la pinza neumética.
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Serie MHZ[]

Seleccion del modelo

Confirmacion del punto de prensién: Serie MHZ/Prensi6n interna
Prension interna

Prensioén interna

Prensién interna

MHZz[12, 11-MHZ2

e

Punto de
prension

MHZAJ2, MHZJ2
: ©

! i -
r il
| |

Punto de
prension L

©

MHZz[12-60]
40
£
T 30
9 0.5MPa
5 A, ‘
K 20 @s,bn 0.6MPa
> | 0 y
s Oy, 0TMPa
© 04 Gl
2 ip
g 10 Q
o
a \
0 10 20 30 40

Punto de prensién L mm

MHZz[12-10[1/11-MHZ2-10L]

* Para el funcionamiento de la pinza neumética, el
punto de prensién "L" de la pieza y el voladizo
"H" deben estar dentro del rango indicado para
cada presién de trabajo como se muestran en
los gréficos adjuntos.

* Si el punto de prensién de la pieza esta fuera de
los limites del rango, esto podria afectar negati-
vamente a la vida de la pinza neumética.
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Seleccion del modelo  Serie MHZL]

Confirmacion de fuerza externa sobre los dedos: Serie MHZ[ ]2

5 _v
A 4
N~ )/I\/Iy\\ Mr
Mp
Fv ]
Ll L]
L: Distancia al punto de prension (mm)
Momento méaximo admisible
Modelo Carga vertical admisible Momento flector: Momento torsor: | Momento flector transversor:
Fv(N) Mp (N-m) My (N-m) Mr (N-m)
MHZ[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZ[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[12-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZz[12-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZz[12-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 4.5 4.5 9

Nota) Los valores para carga y momentos de la tabla son valores estaticos.

Célculo de la fuerza externa admisible
(cuando se aplica un momento de carga)

Ejemplo de célculo

Carga admisible F (N) =

M (momento maximo admisible) (N-m)

L x 10
.

(* Constante de conversion de unidades)

Cuando actlia una carga estatica de f = 10N,
gue crea un momento flector en el punto
L = 30mm de la guia MHZ[J2-16.

Carga admisible F =

Carga f =10 (N)<22.7 (N)
Por lo tanto, la carga resulta valida.

0.68
30x 10°

=22.7(N)

O
:
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Pinza neumatica de apertura paralela

Serie MHQZ2-6

ﬂ6 (Por favor referirse a las nuevas series MHZ)

Caracteristicas técnicas

Id6nea para trabajos de alta

precision sobre piezas Fluido Aire comprimido
pequeﬁas. Super compacta. oresion de Doble efecto . 0.15a 0.6MPa
Anchura de cuerpo de 10mm. trabajo Efecto  [Nomaln.aberos 0.3 20.6MPa
simple | Normalm. abiertos

Posibilidad de montaje de | fapooar o
detector magnético de Frecuencia maxima de trabajo 180c.p.m
estado sdlido con LED Lubricacion No necesaria
indicador. Funcionamiento Doble efecto, simple efecto

Detectores magnéticos (opcién)  |Detector de estado sido: D-MIN(V), D-M9P(V), D-M9IB(V)

Alto nivel de repetitividad y
vida util de mas de 10
millones de ciclos. Modelo

Didmetro| Fuerza de prension (1) |Carera de aperturalciere | Peso(2)

Funcionamiento | - Modelo (mm) (valor efectivo) (N) (ambos lados) (mm) (9)

p

% Prension externa: 3.3

"& Doble efecto | MHQ2-6D 6 Prension interna: 6.1 4 29
¢

o

. Normalm. i Prension externa: 1.9
. 3 Simple| abierta MHQ2-6S 6 Prension interna: 1.1 4 29
; 2B efecto L .
¢ Normalm. MHQ2-6C 6 Prension externa: 2.1 4 29

cerrada Prension interna: 3.7

1) Los valores de presion externa
Sin embargo, la fuerza de prension interna de MHQ2-6S y la fuerza de prension externa de MHQ2-6C
se generan mediante la fuerza de retorno del muelle.
2) Sin incluir el peso de los detectores magnéticos.
3) Véase mas detalles en el catdlogo CAT. E230.

Ejecuciones especiales: -X17

La longitud total de

MHQ2-6DDD-X17 es omm Funcionamiento Doble efecto Normalm ;fi:rit)cs) T\II(r)Tr]rszlilem cerrados
Infe,rlor a Ia del mOdelq Modelo MHQ2-6DO0-X17 | MHQ2-6SO0-X17 | MHQ2-6CO0-X17
estandar, lo cual permite Digmetro (mm) S
la o pc ion de mufion Fuerza de prension (valor efectivo) ~ [Prension extemna 3.3 1.9 21
pOSteI’iOI’ de centrado. (N) 2 0.5MPa, L=20mm Prensién interna 6.1 1.1 3.7
Carrera de apertura/cierre (ambos lados) (mm) 4
Peso (g) 27

N\

-

a &

o~

T
e,
e
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Pinzas neumaticas de apertura paralela.
Ejecucion reforzada

Serie MHQOGZ

ﬂ32, ﬂ40 (Por favor referirse a las nuevas series MHZ)

Dispone de guia reforzada.

Posibilidad de montaje de
detectores de estado solido
con LED indicador.

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.1 a 0.6MPa
Presion de Simpl Normalm. abiertos
trabajo impte ' 0.25 a 0.6MPa
efecto  |Normalm. cerrados ' ’
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60°C

Repetividad

232/40: £0.02mm

Frecuencia maxima de trabajo

232/40: 60c.p.m

Lubricacion

No necesaria

Funcionamiento

Doble efecto, efecto simple

Detectores magnéticos (opcion)

Detector de estado s6ido: D-Y59%, D-Y69 &

Modelo
Funcionamiento | Modelo Didmetro| Fuerza de prension (1) | Carrera de aperturalcierre | Peso (2)
(mm) (valor efectivo) (N) (ambos lados) (mm) (9)

Prension externa: 88

MHQG2-32D| 32 Prension interna; 139 20 1100
Doble efecto

Prension externa: 158
MHQG2-40D| 40 Prension interna; 247 28 1940
Simple| @Pierta |MHQG2-40S| 40 130 28 1960
efecto |\ o maim IMHQG2-32C| 32 127 20 1110
cerrada MHQG2-40C 40 227 28 1960

£

1) Los valores de fuerza interna y externa en el caso del modelo con doble efecto, y la fuerza externa de
prension para el efecto simple en condicién normalmente abierta y la fuerza de prensién interna para el
efecto simple normalmente cerrada.

2) Excepto el peso de los detectores magnéticos, se refieren a una presioén de 0,5MPa.

3) Para mas detalles, véase CAT. E230.

O
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Con proteccion antipolvo

Serie MH

210, g16, 320, 25

Construccion estanca con
proteccion antipolvo.

Disponibilidad de tres tipos
de materal para proteccion
antipolvo para diferentes
aplicaciones.

Posibilidad de montaje de
detectores de estado soélido
con LED indicador.
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Caracteristicas técnicas

0J2

(Por favor referirse a las nuevas series MHZ)

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.1 a 0.6MPa

Presion de Normalm. abiertos

trabajo Efecto i 0.25 a 0.6MPa
simple  |Normalm. cerrados

Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C

Repetividad +0.01lmm

Frecuencia maxima de trabajo 180c.p.m

Lubricacién

No necesaria

Funcionamiento

Doble efecto, efecto simple

Detectores magnéticos (opcién)

Detector de estado s6ido: D-MIN(V), D-M9P(V), D-M9B(V)

Modelo
Funcionamiento Modelo Diametro |Fuerza de prension () | Carrera de aperturalcierre | Peso (2)
(mm) (valor efectivo) (N) | (ambos lados) (mm) (9)
MHQJ2-10D 10 11 4 90
MHQJ2-16D 16 34 6 180
Doble efecto
MHQJ2-20D 20 42 10 340
MHQJ2-25D 25 63 14 640
MHQJ2-10S 10 7.8 90
Normalm. MHQJZ-IGS 16 26 6 181
abierta | MHQJ2-20S 20 33 10 342
. MHQJ2-25S 25 49 14 643
Simple
efecto MHQJ2-10C 10 7.8 90
Normalm. | MHQJ2-16C 16 26 6 181
cerrada MHQJ2-20C 20 33 10 342
MHQJ2-25C 25 49 14 643

£

3) Para mas detalles, véase CAT. E230.

O
:

1) Los valores de fuerza interna y externa en el caso del modelo con doble efecto, y la fuerza externa de
prension para el simple efecto en condicién normalmente abierta y la fuerza de prension interna para el
simple efecto normalmente cerrada corresponden a una presién de 0,5MPa.

2) Excepto el peso de los detectores magnéticos.



