Schrittmotoren mit Dauermagnet 48 Schritte/Umdrehung (7,5°) - @ 58 mm

Bestell-Nr.
. 82 930 002 . RS 440-290

Allgemeine Daten
Phasenanzahl 2 2 4 4
Aufnahmeleistung w 10 10 10 10
Verwendete elektronische zweipolig . . — —
Steuerung einpolig — — . .
Widerstand pro Phase Q 9 22,3 74 32
Induktivitat pro Phase mH 24 57 10 47
Stromstarke pro Phase A 0,75 0,48 0,81 0,39
Haltemoment mN-m 180 180 155 155
Spannung an den Klemmen des Motors \ 6,6 10,4 6 12,5
Schrittwinkel ° 75 75 75 75
Schrittwinkelgenauigkeit % 5 5 5 5
Rotortragheit gcm?2 84 84 84 84
Max. Selbsthaltemoment mN-m 12 12 12 12
Max. Spulentemperatur °C 120 120 120 120
Lagerungstemperatur °C —40 bis +80 —40 bis +80 —40 bis +80 —40 bis +80
Thermischer Widerstand der KW 7 7 7 7
Spule - Umgebungstemperatur
Isolationswiderstand
(bei 500 V DC) (1) MQ > 103 > 103 > 103 > 103
Spannungsfestigkeit
(50 Hz, 1 Minute) (1) \% > 600 > 600 > 600 > 600
Standardlitzenlange mm 250 250 250 250
Gewicht g 340 340 340 340
Schutzart IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
(1) Gemaf den Normen NFC 51200
Motorwelle
Abmessungen beachten und gewiinschte Ausfiihrung
angeben (andere Ausflihrungen bitte anfragen).
Abmessungen Anschlusse

2 Phasen 4 Phasen

Schrittfolge fuir Drehrichtung rechts
(mit Blick auf die Ausgangswelle):

Schrittfolge fur Drechrichtung rechts
2 Phasen bestromt (mit Blick auf die
Ausgangswelle):
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P 0 -0
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Weitere Informationen

Grundbegriffe siehe Seite 3/4.

Weitere Ausfiihrungen auf Anfrage je nach Menge:
- Sonderspule
- Sonderwelle mit rickwartigem Ausgang mdglich
- Sonderlange der Anschluf3litzen

- Ausfiihrung 9°
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Kennlinien

Grenzkennlinien im Start/Stoppbereich====--
Grenzkennlinien im Antriebsbereich

Tragheit der MefReinrichtung: 3,4 g-cm2

a = Ansteuerung mit konstanter Spannung
und Ry (Reihenwiderstand) = 0

b = Ansteuerung mit konstanter Spannung
und Ry (Reihenwiderstand) = Ryotor

¢ = Ansteuerung mit konstanter Spannung
und Rg (Reihenwiderstand) = 2Ryot0r

d = Ansteuerung mit konstanter Spannung
und Ry (Reihenwiderstand) = 3Ryotor
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Die Messungen erfolgen im Vollschrittbetrieb, 2 P

hasen bestromt.

Grenzkennlinien im Start/Stopp- und
Antriebsbereich bei Konstantstrom
(PBL 3717) fur 2-Phasen-Motor 9 Q
Haltemoment 150 mN-m
Stromstarke pro Phase 0,53 A
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4 Phasen- 32 Q - Konstantspannung -
Kennlinie mittels Ansteuerung 84 854 405 .
(siehe Seite 3/21)
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Grenzfrequenzkurven im Start/Stoppbereich
in Abhangigkeit von der auf3eren Tragheit mit
Gegenmoment null

Anmerkung:
Es gelten folgende Mel3bedingungen:
Umgebungstemperatur = 25 °C, bei kaltem Motor
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Bei Bestellung bitte beachten:

Katalog-Produkte,
Fertigung auf Bestellung

|:| Bestell-Nr.

|:| Motorwelle

Beispiel: Schrittmotor mit Dauermagnet - 82 930 002, Ausfiihrung 1

. Fertigung auf Anfrage
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