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Anschlüsse
2 Phasen
Schrittfolge für Drehrichtung rechts
(mit Blick auf die Ausgangswelle): 

1 2 3 4
1 - + - +
2 - + + -
3 + - + -
4 + - - +
5 - + - +

Bestell-Nr.

Allgemeine Daten
Phasenanzahl
Aufnahmeleistung W
Verwendete elektronische zweipolig
Steuerung einpolig
Widerstand pro Phase Ω
Induktivität pro Phase mH
Stromstärke pro Phase A
Haltemoment mN·m
Spannung an den Klemmen des Motors V
Schrittwinkel °
Schrittwinkelgenauigkeit %
Rotorträgheit gcm2

Max. Selbsthaltemoment mN·m
Max. Spulentemperatur °C
Lagerungstemperatur °C
Thermischer Widerstand der K/WSpule - Umgebungstemperatur
Isolationswiderstand MΩ(bei 500 V DC) (1)
Spannungsfestigkeit V(50 Hz, 1 Minute) (1)
Standardlitzenlänge mm
Gewicht g
Schutzart
(1) Gemäß den Normen NFC 51200
Motorwelle
Abmessungen beachten und gewünschte Ausführung
angeben (andere Ausführungen bitte anfragen).

Sofern keine Sonderwelle angegeben wird, wird das Produkt
in der Ausführung 1 geliefert.
Abmessungen
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Schrittmotoren mit Dauermagnet 48 Schritte/Umdrehung (7,5°) - Ø 35 mm
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4 Phasen
Schrittfolge für Drehrichtung rechts, 
2 Phasen bestromt (mit Blick auf die
Ausgangswelle):

1 2 3 4
1 - -
2 - -
3 - -
4 - -
5 - -

Gemeinsame Anschlüsse an positives
Potential angeschlossen

2 Befestigungs-
bohrungen Ø 3,2 

1

2

Wellenaus- Wellen-Ø Ø Zentrier- Wellen-
führungen A scheibe C überstand D

Ausführung 1 2 - 0,002 9 - 0,010 9- 0,006 - 0,060

Ausführung 2 2 - 0,002 10 - 0,010 9- 0,006 - 0,060

Ausführung 3 3,17 0 9,52 - 0,010 9- 0,006 - 0,060

Grundbegriffe siehe Seite 3/4.
82 910 0 Motor mit Lagern aus Sinterbronze
82 910 3 Motor mit Kunststofflagern

Weitere Ausführungen auf Anfrage je nach Menge:
- Sonderspule
- Sonderwelle mit rückwärtigem Ausgang möglich
- Sonderlänge der Anschlußlitzen

Weitere Informationen

82 910 3 / 82 910 001 RS 440-262
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Bei Bestellung bitte beachten:

mN.m
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Kennlinien
Grenzkennlinie im Start/Stoppbereich
Grenzkennlinie im Antriebsbereich

Trägheit der Meßeinrichtung: 1,5 g·cm2

a = Ansteuerung mit konstanter Spannung 
und RR (Reihenwiderstand) = 0

b = Ansteuerung mit konstanter Spannung 
und RR (Reihenwiderstand) = RMotor

c = Ansteuerung mit konstanter Spannung 
und RR (Reihenwiderstand) = 2RMotor

d = Ansteuerung mit konstanter Spannung 
und RR (Reihenwiderstand) = 3RMotor
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Grenzkennlinien im Start/Stopp- und
Antriebsbereich bei Konstantstrom
(PBL 3717) für 2-Phasen-Motor 12,9 Ω. mN.m
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Grenzfrequenzkurven im Start/Stoppbereich 
in Abhängigkeit von der äußeren Trägheit mit
Gegenmoment null.
Gemessen bei Konstantspannung

Anmerkung:
Es gelten folgende Meßbedingungen:
Umgebungstemperatur = 25 °C, bei kaltem Motor

Die Messungen erfolgen im Vollschrittbetrieb, 2 Phasen bestromt.
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4 Phasen - 115 Ω - Konstantspannung -
Kennlinie mittels Ansteuerung 84 854 405
(siehe Seite 3/21).

min-1

4 Phasen

2 Phasen

Katalog-Produkte,       
Fertigung auf Bestellung

Fertigung auf Anfrage

Bestell-Nr. Motorwelle

Beispiel: Schrittmotor - 82 910 001, Ausführung 1
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