
– Alu-Druckgussgehäuse
– bürstenloser EC-Motor
– schwingungsentkoppelte Motormontage
– Einbaulage muss wegen der lageabhängigen

Stützelemente angegeben werden
– Kugellager
– Schnittstelle siehe Seite 71
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Radialventilatoren mit EC-Innenläufermotor

RG 130
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Kennlinien

Fettdruck = Standardtyp; Änderungen vorbehalten
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Nenndaten Maße mm

Typ

RG130/0800-3612

RG130/0800-3612

V Hz m3/h Pa W min-1 kg

24 VDC - 110 1900 40 7200 1,4

230 VAC 50 115 2200 54 8000 1,4

a

103

103

87
5

a

38

21

Ø5,5 (4x)

3xM6x8

Ø80

Ø1
00

12
0°

120°
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Ansicht X

Power supply+
Hall Sensor OUT
GND
PWM Input
Power supply-(GND)

Standardflansch

passend für Direktsteck-
verbinder AMP MT-Edge

passend für Steckergehäuse
Molex Mini-Fit, Jr.

passend für Stecker 
AMP Universal MATE-N-LOK
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Honeywell-Flansch
auf Anfrage

Ansicht X

230V AC



Schnittstellen
für Ventilatoren mit EC-Innenläufermotor BG3612/3633
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24 VDC Steuerung Gasmodul kompatibel

230 VAC, 50/60 Hz 120 VAC, 50/60 Hz Steuerung Gasmodul kompatibel (alternativ für L&S)
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*) alternative Dimensionierung für L&S-kompatible Schnittstelle

*)

*)

*)

Drehzahlauswertung

Drehzahlauswertung

PWM:
Sicherer Anlauf: >10% PWM
Ansteuersignal Rechteckimpuls
PWM-low = Gebläse aus
PWM-high = Gebläse ein

PWM:
Sicherer Anlauf: >20% PWM
min. Betrieb: >5% PWM
Rechtecksignal
PWM-low = Gebläse aus
PWM-high = Gebläse ein

12K

1,8K

10K 10K

10K
10K

10K

15K

+12 VDC

+12 VDC
+12 VDC

+12 VDC

12K

12K

12K

EMV-
Filter

Vcc

Hall Signal

PWM-Signal

GND

12K

12
K

1K

1K

1K

1K

2K
2

6K
8

ZM
M

12

1K

Restwelligkeit ± 3,5%

Drehzahlsignal 2 Pulse
pro Umdrehung

1 +12..38 VDC

L (187 V ... 253 V 50/60 Hz)
1 (91V ... 126 V 50/60 Hz)

+18..43 VDC
1 +18..40 VDC

Drehzahlsignal
2 Pulse pro

2 Umdrehung

3 N.C.

4 PWM 1-6 kHz

5 GND

2 PE

3 N

3 N.C.

4 PWM 1-6kHz

5 GND

2

Kundenseite Schnittstelle ebm-papst-Seite

Kundenseite Schnittstelle ebm-papst-Seite

8 mm Isolation (Kriechstecke)

*)

Hallsensor mit
Open Kollektor
Ausgang
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