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■ Vitesse (600 tr/min) constante en
fonction de la fréquence
d'alimentation

■ Puissance utile de 0,42 Watts
■ Sens de rotation contrôlé par 

l'anti-retour mécanique de haute
fiabilité (>107 opérations)

■ Rotor à aimant permanent avec 
5 paires de pôles

■ Axe rotor traité, rectifié, tournant
dans 2 paliers moulés en polyamide

■ Homologué - UL, CSA (classe B) - VDE 

Type Tension / Sens de Vitesse de base Puissance Puissance Couple d'accrochage
Fréquence rotation (tr/min) absorbée (W) utile max. (W) (mN.m)

Motoréducteurs synchrones, 1 sens de marche (avec moteur 82 330 5)

Pour passer
commande
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82 330 5 230 V 50 Hz AIG. 600 3,5 0,42 8
230 V 50 Hz INV. 600 3,5 0,42 8

82 330 582
82 330 583

Références

3 trous de
fixation Ø M2 à
120° sur r = 19,5
prof. maxi 3,5 mm

■ Vitesse constante en fonction de la fréquence
d'alimentation

■ Gamme de vitesses importantes
■ Sens de rotation contrôlé par l'anti-retour de haute

fiabilité  (>107 opérations)
■ Rotor à aimant permanent

Pour passer
commande
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82 334 734
82 334 735
82 334 728
82 334 729
82 334 730
82 334 731
82 334 733
82 334 756
82 334 758
82 334 759
82 334 760
82 334 769
82 334 748
82 334 744

82 334 5 81 021 0 0,5

Courbe couple vitesse Encombrement

Type Réducteur Résistance Vitesse de sortie
de vitesse mécanique du réducteur

(N.m) (tr/min)

82 334 726
82 334 727
82 334 736
82 334 737
82 334 738
82 334 739
82 334 741
82 334 764
82 334 766
82 334 767
82 334 768
82 334 761
82 334 742
82 334 751

Références
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* Sens de rotation 
vu face à l’axe
de sortie
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