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(& \Veuillez lire attentivement cette notice avant de procéder a la mise en service de
I’appareil et conservez-la a un endroit accessible a tous les utilisateurs.

Si nécessaire, aidez-nous a améliorer cette notice en nous adressant directement
vos observations, critiques ou suggestions

Téléphone : 03.87.37.53.00
Télécopieur : 03.87.37.89.00

Service soutien a la vente

0,99Frrc/mn

®Indigo[J:7I] 075 057

(&= Tous les réglages et toutes les interventions éventuellement nécessaires sont dé-
crits sans cette notice. Cependant si vous rencontrez des difficultés lors de la mise
en service de cet appareil, ne procédez en aucun cas a des manipulations inadap-
tées qui pourraient compromettre votre recours en garantie mais prenez contact
avec nos services.

“ 4 Si vous nous réexpédiez des éléments embrochables ou des composants, veuillez
respecter les prescriptions suivant EN 100 015 "Protection des composants contre
les décharges électrostatiques”. Veuillez utiliser des emballages prévus a cet effet
pour le transport.

Nous attirons votre attention sur le fait que notre responsabilité ne peut pas étre en-
gagée pour des dommages dus aux décharges électrostatiques.
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1 Introduction

1.1 Description
Les régulateurs de process universels et librement configurables de cette série sont
livrables en format 96 mm x 96 mm et 96 mm x 48 mm (vertical et horizontal).

Les appareils sont équipés de deux afficheurs a 4 digits et 7 segments, de 5 ou de 8
LEDs signalant la position des contacts et I’état de service, d’un afficheur matriciel a 8
chiffres ainsi que de 6 touches pour la conduite et la configuration.

L'utilisateur peut équiper les connecteurs du régulateur de cartes suivant descriptif
dans la structure modulaire.

Une auto-optimisation, une commutation des jeux de parameétres et jusqu’a 8 alarmes
sont disponibles comme fonctions supplémentaires.

Les linéarisations des capteurs usuels sont mémorisées, il est également possible de
programmer des tableaux de linéarisation spécifiques.

Les régulateurs de process peuvent étre adaptés aux taches les plus variées a 'aide
du module mathématique.

Une interface sérielle permet d’intégrer des appareils dans un systéme de données ou
d’étendre I'appareil avec un module relais externe.

Un logiciel Setup permettant la configuration conviviale sur PC des appareils est dis-
ponible.

Raccordement électrique par bornes a visser a 'arriere de I'appareil.

1.2 Structure modulaire

Entrées analogiques A?%@?ji&)\? A
1+2 - a ou
Connecteurs | _ 5 5 30 v AC/DC
Entrée analogique 3 3-
Entrée analogique 4 E- ﬁ
v
Module
Interface sérielle relais
RS422/485 = |externe
ER8
Entrées logiques 1+2
pour contacts libres de potentiel PROFIBUS DP
Entrées logiques 3+4 :
pour contacts libres de potentiel E- ﬂ - ESortle 1 Sorties .
R———— 56 - Relais
ntrées logiques 5+ : . .
pour contacts libres de potentiel 3‘ H - ESOI’tIe 2 - Rela's Stat|que
- Sortie logique 5V
Entrées logiques 7+8 S ﬂ & sortie 3 - Sort!e Iogiqug 22V
pour contacts libres de potentiel - Sortle analoglque
- Alimentation pour
; Z
% L;rggg%nent type / - E Sortie 4 convertisseur, en
’ technique 2 fils
, . /% q
Entrées analogiques : @ sortie 5
- sondes a résistance
- thermocouples
- signaux normalisés 7 - ESortie 6
- potentiometre / =

- courant de chauffage

- ESortie 6
]




1 Introduction

1.3 Conventions typographiques

1.3.1 Avertissements

é Prudence

@ Attention

A Attention

Arad

1.3.2 Observations

(&= Remarque

|:> Renvoi

% Instructions

1.3.3 Types de représentation

ENTERJER u

Combinaison des
touches

Affichage matriciel

Les symboles signifiant prudence et atten-
tion sont utilisés dans cette notice dans les
circonstances suivantes :

Ce symbole est utilisé lorsque la non-obser-
vation ou I’observation imprécise des instruc-
tions peut provoquer des dommages corpo-
rels !

Ce symbole est utilisé lorsque le non-obser-
vation ou I’observation imprécise des instruc-
tions peut endommager les appareils ou
détruire les données !

Ce symbole est utilisé lorqu’il y a des compo-
sants risquant d’étre détruits par des déchar-
ges électrostatiques pour lesquels il faut
prendre des précautions particulieres.

Ce symbole est utilisé pour attirer votre atten-
tion sur un point précis.

Ce symbole renvoie a des informations
complémentaires se trouvant dans d’autres
manuels, chapitres ou paragraphes.

Ce symbole indique qu’une action a effectuer
est décrite.

Chaque étape de travail est caractérisée par
un astérisque, par ex. :

* Appuyer sur la touche u

Lorsque différentes touches sont représen-
tées en liaison avec un signe plus, cela signi-
fie gu’il faut d’abord appuyer sur la touche
B et |[a maintenir puis appuyer sur I'autre
touche.

Représentation des textes et messages ap-
paraissant sur I’afficheur matriciel.




2 ldentification de 'appareil

2.1 Identification du type

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)
703s70/0) | |- | | | -[ [ [ [ [ -1 <[]/
Format 96 mm x 96 mm

703878/ | | |-| (00|~ | | [oojo-| | |-[ | |/]

Formats 48mm x 96 mm et 96 mm x 48 mm

(1) Complément au type de base

(5) Interface

Format :

96mm x 96mm

48mm x 96 mm format vertical
96 mm x 48 mm format horizontal

Exécution :
Standard avec réglages d’usine
Programmation spécifique

Langue des textes :
allemand

anglais

francgais

—_

2

non affectée
RS422/485

PROFIBUS-DP
(pas d’agrément GL)

(6)]
N

(6) Modules mathématique et
logique

inexistant
existant

o

(7) Agréments

(2) Entrée analogique 1

non affectée

entrée universelle
(tous types de capteurs, sauf
tension -10/2/0 a 10V)

Tension -10/2/0 a 10V 2

—

—

N
N
N

DIN 3440*

Underwriters Laboratories Inc. (UL)
Germanischer Lloyd (GL)*

DIN 3440 et GL*

DIN et UL*

GL et UL*

DIN 3440, GL et UL*

O OO oo oo
o OO OO OO OO OO O
O Ok WON-—=-O

(3) Sortie

non affectée

Relais (contact inverseur)
Relais statique 230V/1A
Logique 0/5V

Logique 0/22V

Sortie analogique

Alimentation pour con-
vertisseur de mesure en
technique 2 fils 66

2 entrées logiques 777

O B~ ON -2 O =
a B~ ON =2 ODN
O b~ ON-2OW
O~ WON-=2 O N
g~ OND =2 OO
a b~ OO0

(e}

(4) Spannungsversorgung

48 a63Hz, 110 a 240V AC
-15/+10%

20a 30V AC/DC, 48 4 63Hz

* uniquement type 703570

Composants de livraison :

- régulateur
- 2 éléments de fixation
- Joint

- Notice de mise en service
B 70.3570




2 ldentification de 'appareil

2.2 Accessoires

Module relais externe ER8
Alimentation 93 a 263V AC
N° d’article : 70/00325805
(’appareil n’a pas d’agrément GL)

Module relais externe ER8
Alimentation 20 a 53V AC/DC
N° d’article : 70/00325806
(’appareil a un agrément GL)

Interface-PC pour logiciel Setup
N° d’article : 70/00301315

Logiciel Setup pour Windows® 95/98 et NT4.0
Conditions matérielles :

- PC-486DX-2-100

- 16 Mo de RAM

- 15 Mo disponibles sur le disque dur

- CD-ROM

- 1 interface sérielle libre

10




3 Montage

3.1 Lieu de montage et conditions climatiques

Dans la mesure du possible, le lieu de montage doit étre exempt de
vibration. Il y a lieu d’éviter les champs magnétiques provoqués par
des moteurs, transformateurs, etc. La température ambiante du lieu
de montage peut étre de 'ordre de -5 a 50 °C pour une humidité re-
lative <90 %.

3.2 Dimensions

3.2.1 Type 703570/0...
Connecteur Setup -’ﬂ 130

iy : T 1L |

Ou

o Ow
Os Ox

96
091.6

L
CICIVIOIC)

96

128.2
|

)

IE - Dl QC;G U Tapledu suivan
00 00 00 00
00 00 00 U

T =

000000000 |

92*0.8

145
92*0‘8

11



3 Montage

3.2.2 Type 703575/1...

i

48
o
&
I
22898

el
o

O® 6|y

@-»—Connecteur Setup

43.5

145

15

3.2.3 Type 703575/2...

91

00000000 |,

130

48

I

145

Connecteur

Découpe du tableau suivant DIN 43700

7

45*0.6

9260‘8

M
<

00 00
[ 00 0]
||
[ 00 00
==

130

Découpe du tableau suivant DIN 43700

\

12



3 Montage

3.3 Montage cote-a-cote

Ecart min. entre les découpes de tableau

Type horizontal vertical
Sans connecteur Setup :

703570/0... 11mm 30mm
703575/1... (format vertical) 11Tmm 30mm
703575/2... (format horizontal) 30mm 11mm
Avec connecteur Setup :

703570/0... 11mm 65mm
703575/1... (format vertical) 11mm 65mm
703575/2... (format horizontal) 65mm 11mm

3.4 Encastrement

% Poser les joints livrés avec 'appa-
reil.

* Placer le régulateur par 'avant
dans la découpe du tableau.

* Accrocher les pattes de fixation
dans les guides latéraux, la partie
plates des pattes de fixation de-
vant se trouver contre le boitier.

* Placer les pattes de fixation contre
I’arriere du tableau et serrer unifor-
mément a I’'aide d’un tournevis.

3.5 Entretien de la facade

La facade peut étre nettoyée avec les détergents et produits de nettoyage
que I'on trouve couramment dans le commerce. Elle n’est que relativement
résistante aux solvants organiques (par ex. alcool, ligroine, P1, xyléne et

autres.) Ne pas utiliser de nettoyeur a haute pression.

13



3 Montage

3.6 Retirer le régulateur du boitier

Le régulateur peut étre retiré du boitier pour effectuer des réparations.

¥ Appuyer sur les surfaces striées (en
haut et en bas pour le format verti-
cal, a droite et a gauche pour le for-
mat horizontal) de la facade et retirer
le régulateur.

En remettant le régulateur en place, il faut veiller a ce que les cli-
quets (au-dessous des surfaces striées) soient bien encliquetés.

14



4 Raccordement électrique

4.1 Instructions pour l'installation

Q 1l convient de respecter les prescriptions en vigueur tant pour le choix du
matériel que pour I'installation et le raccordement électrique de I'appa-
reil.

Q Seul du personnel qualifié est habilité a procéder au raccordement élec-
trique.

Q Débrancher les deux conducteurs lorsqu’il y a un risque de contact avec
des piéces sous tension au cours d’une intervention.

O En cas de court-circuit, une résistance de limitation du courant inter-
rompt le circuit d’alimentation. En cas de court-circuit dans la charge,
pour empécher le soudage des relais de sortie, le circuit de charge doit
étre protégé par un fusible calibré au courant maximal du relais.

O La compatibilité électromagnétique correspond aux normes et prescrip-
tions mentionnées dans les données techniques.

= Chapitre 12.1 ,,Caractéristiques techniques*

Q Les lignes d’entrée, de sortie et d’alimentation doivent étre séparées
physiquement les unes des autres et ne pas étre paralléles.

Q Les lignes de sonde et d’interface doivent étre torsadées et blindées et
ne pas étre posées a proximité de composants ou de lignes parcourus
par du courant. Le blindage doit étre relié a la terre du c6té de I'appareil
sur la borne TE.

Q Mettre I'appareil a la terre a la borne TE. Cette ligne doit avoir la méme
section que les lignes d’alimentation. Amener les lignes de mise a la ter-
re en étoile a un point der terre commun, relié a I’alimentation par le con-
ducteur de protection. Ne pas boucler les lignes de mise a la terre, c.-a-
d. ne pas les amener d’un appareil a un autre.

@ Ne raccorder aucun autre récepteur aux bornes d’alimentation de I'ap-
pareil.

Q Lappareil n’est pas adapté pour les zones exposées a des risques d’ex-
plosion.

A En dehors d’une installation défectueuse, des valeurs mal réglées sur le
régulateur (consigne, données de paramétrage et de configuration, mo-
difications a I'interieur de I'appareil) peuvent également altérer le fonc-
tionnement du process qui suit ou 'endommager. C’est pourquoi, il doit
toujours y avoir des dispositifs de sécurité indépendants du régulateur,
par ex. soupapes de surpression ou limiteur/controleur de température
et le réglage doit toujours étre effectué par du personnel qualifié. Veuillez
respecter les régles de sécurité correspondantes. L’auto-optimisation
ne permettant pas de contrdler tous les systémes asservis imaginables,
un paramétrage instable est théoriquement possible. C’est pour cette
raison qu’il faut contréler la stabilité de la valeur réelle atteinte.

Q Les entrées de mesure du régulateur doivent présenter une tension
maximale de 30 V AC ou 50 V DC par rapport a la borne TE.

15



4 Raccordement électrique

4.2 Schémas de raccordement

4.2.1 Type 703570

f — [ 0O)

H'e |2 3 4 5
e H'e H'e
‘o (o [H@
7)) @3@
)=(Ke}
(Ko
'@

Seul le personnel qualifié est habilité
a procéder au raccordement électrique.

A\

&

~

NAWNONOR\

~

SOO0O0O0OS8S

[z

Identifier 'exécution de I'appareil a
I’aide de la clé d’identification.

(i

(i

(|

(i
‘2 0 He [He JE(Ke)

Ho He [He JE(Ke

@10 @10 @ O @ @
‘o M2 [{% Ho wHe
10@ @H@ @11@ @H@ @ O
11@ @12@ @12@ @:z@ TE@ @

2 3 H2 5

©— | 0= D]

0
0
(e

Thermocouple

7
—\)+
Sonde a résistance
mﬁ $ #\fz (3 fils)

— N o — (Szofri}g)e a résistance
ﬁﬁ ﬁﬁ
Tension
0/2 410V
- + + -
Autres signaux d’entrée
Courant de analogiques
chauffage .
! . J 1 o4a20ma | Signal Raccordement
comme
N J Potentiométre [0 a 1V 0aitov
Smv Sy -1a+1Vv 0a 1oV
-10 a +10V 0aitov
Courant R
| ‘ | 0asomAAC |0a 100mV Thermocouple
-100 a +100mV Thermocouple

Entrées binaires 1+2 Entrée analogique 2

Entrée analogique 1

Lorsque les entrées analogiques 1, 3 ou 4 sont raccordées sur un thermocouple avec
compensation de température, I'entrée analogique 2 ne doit pas étre raccordée sur
une sonde Pt500, Pt1000 ou KTY.

16




4 Raccordement électrique

Type 703570
Interface Sortie 5 Sortie 6
PROFIBUS DP (connecteur 5) (connecteur 6)
+5V -20/0/4 a 20mA -20/0/4 a 20mA
20mA A B GND Tt Tt
an | |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, -10/0/2 2 10V  -10/0/22 10V
- + - +
RS485/ER8 u U
RxD/RxD/
TxD TxD GND 230V/1A 230V/1A
) 6 —sh
| | # 1t
"""" (2V/30mA*  5V(22V)/30mA*
RS422 | |
1 RxD RxD TxD TxDGND ' i ol I ;
241[2]3]4]5 10[11f12F  371]2]3 8| [oJt1]t2f

@ Poser le blindage du Thermocouple +v_ Thermocouple

cable d’interface uni-

latéralement sur TE.
Ee%?s(,jtg r?ce No * Alimentation pour convertisseur rSe%rlggrﬁce M)
@3 fils) Ho de mesure en technique 2 fils (22V) (3 fils) tto
Sonde a o 1 La sortie doit étre configu- Sonde a N
résistance 4 i 5 résistance
(2 fils) $ Mo rée de maniere adéquate (2 fils) $ tto

= Chapitre 7.4 ,Sorties”

Tension Tension
0/2a10Vv 0/2a10v
+ - + -
Courant Courant
0/4 a 20mA 0/4 a 20mA
+ - + -

Potentiomeétre Potentiomeétre
FA b Fgl

SassmaRg e | | GAEmARS ™"
Entrée analogique 3 Entrée analogique 4
(option) (option)

Autres signaux d’entrée analogiques
Signal Raccordement

comme
0aiv 0aiov
-1a+1v 0a1tov
-10 a +10V 0aitov
0a100mV Thermocouple
-100 a +100mV Thermocouple

17



4 Raccordement électrique

Type 703570 Sortie 2 Sortie 3 Sortie 4
(connecteur 2) (connecteur 3) (connecteur 4)
-20/0/4 a 20mA -20/0/4 a 20mA -20/0/4 a 20mA
- + - + - +
i i i
 -10/0/2 210V  -100/2a10v -10/0/2 2 10V
- + - + - +
u u u
""""" 230V/1A  230V/A  230VAA
# # #
5V(22V)/30mA* 5V(22V)/30mA* 5V(22V)/30mA*
- + - + - +
T | e
i 230v3A 230V/3A 230V/3A
: j :
i i
441]2(3 6|78 11[12[13F
[ ees [ e
— —
FE6 FEs
/' /'

Entrées logiques 7+8

Entrées logiques 5+6
(connecteur 3)

(connecteur 2)

Sortie 1
(connecteur 1)

-20/0/4 4 20mA
- +

-10/0/2 a 10V

* Alimentation pour
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr convertisseur de mesure
5V(22V)/30mA*  en technique 2 fils (22V)
- +

| La sortie doit étre configurée de
o maniére adéquate

230V/3A_ = Chapitre 7.4 ,Sorties”

_/

541[2]3 L1[N| [TE}
BE3 | AC |
110 a 240V
\_EE4 """"""""""""""""""
- AC/DC |
- a +
20 a 30V
Entrées logiques 3+4 Alimentation

(connecteur 1)

18



4 Raccordement électrique

4.2.2 Type 703575 (formats vertical et horizontal)

©)
1
@[

@5

BRER

o ; 5

22 He e e
@ [ Z)u|
@ [ e o]

e Ho -
Lo e e

"B L pm

~N

A\

&

Seul le personnel qualifié est habilité a
procéder au raccordement électrique

Identifier 'exécution de I'appareil a
I’aide de la clé d’identification.

O
Sortie 3 Sortie 2
Interface (connecteur 3) (connecteur 2)
PROFIBUS DP
-20/0/4 a 20mA -20/0/4 a 20mA
+5V - + - +
20mA A B GND
i i
| | | | -10/0/22 10V -10/0/2 2 10V
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, - + - +
RS485/ER8 u u
RxD/RxD/ 2 30V/1 A ,,,,,,,,, 2 30\// 1A
TxD TxD GND
+H 6 §
5V(22V)/30mA* 5V(22\/)/30mA
-, —
RS422 1
i i i RxD RxD TxD TxDGND ; . ), . |J:|' .
1 1 1 ) ) : b - 1 B - 1
i ; ) (|) ) (|) | ; I 230V/3A i i 230V/3A i
; i ] | i i
1 {TELNF 2'1112]31415F  3iRT2[3} 4123}
NG Lo o
N Poser le blindage du
110 a 240V
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, @ céble d’interface uni-
AC/DC latéralement sur TE. FE‘_‘ LBE6
| = /_
s -
20 a 30V Entrées logiques 7+8 Entrées logiques 5+6

(connecteur 3) (connecteur 2)

Alimentation

* Alimentation pour convertisseur
de mesure en technique 2 fils

La sortie doit étre configurée de
maniere adéquate

= Chapitre 7.4 ,Sorties”

19



4 Raccordement électrique

Sortie 1 Type 703575
(connecteur 1)
-20/0/4 a 20mA
- +
i * Alimentation pour convertisseur
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrr de mesure en technique 2 fils
-10/0/2 2 10V o o
-+ La sortie doit étre configurée de
U maniére adéquate
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, = Chapitre 7.4 ,Sorties”
230V/1A
#
5V(22V)/30mA*
- +
1 | J:r 1 1 1
o 1 : :
i 230V/3A i ! !
1 1 1 1
: : i i
1 1 1 1
: : i i
H H H H

ﬁ A
112
== L] +
Fﬂ EQJ ggﬁ w (Ssofri}g)eérésistance
S

Thermocouple

Entrées logiques 3+4 —"s o (SéOfri}g)e a résistance
(connecteur 1) Mo s
Tension
0/2a10v
- + + -
Courant
0/4 a 20mA
- + + -
Potentiométre
c c
D\ F F D

0450mAAC

| | | Courant de chauffage

Entrées logiques 1+2 Entrée analogique 2 Entrée analogique 1

Autres signaux d’entrée analogiques
Signal Raccordement comme
0a1iv 0aiov

-1a+1Vv 0aiov

-10 a +10V 0a1ov

0a100mVv Thermocouple

-100 a +100mV Thermocouple

Si I'entrée analogique 1 est raccordé sur un thermocouple avec compensation de
température interne, I’entrée analogique 2 ne pourra pas étre raccordée sur des
sondes Pt500, Pt1000 ou KTY.
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4

Raccordement électrique

4.3 Séparation galvanique
Pour type 703570 et type 703575

(uniquement type 703570)

(uniquement type 703570)

30V AC
50V DC
le—>l

2300V AC
—>i

Entrée 1 )—zz—o—zz—(Sorties relais

Entrée 2 )—O—I

30V AC
50V DC
le—>l

Entrée 3* )—zz—O—z

30V AC
50V DC
le—>l

2300V AC
le—>l

Sorties relais
statiques
30 VAC

50V DC
—>i

Sorties
analogiques

30V AC
50V DC
le—>l

Entrée 4* )—zz—O—zz—(Sorties logiques

Entrées
logiques

RS422/485 )—zz—‘

PROFIBUS-DP

30V AC
50V DC
e—>i

5 “ [Alimentation pour
convertisseur de

mesure en technique
2 fils

I 2300V AC

Alimentation
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4 Raccordement électrique
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5 Conduite

5.1 Affichage et conduite

Désignation
des touches

—
—
=
-
(N
-'
|

o
O

(]

_-

I

o
i
-

®®O0PD = ®

Ox3
o" ®

o Om,

(1)

Afficheur configurable a
7 segments (afficheur 1)
4 caracteres, rouges

Type Hauteur
703570 13mm
703575 10mm

Réglage d’usine : valeur réelle

(4)

Interface Setup

Position suivant modele ; voir croquis
cotés

= Chapitre 3.2 ,,Dimensions*

@)

Afficheur configurable a 7
segments (afficheur 2)
4 caracteéres, verts

Type Hauteur
703570 10mm
703575 7mm

Réglage d’usine : consigne

(5)

Affichage des statuts

6 (3) LED jaunes indiquant la position
des contacts des sorties’

2 LED vertes indiquant le mode de
fonctionnement ,,Manuel” et ,,fonc-
tion rampe/programme*

@)

Afficheur matriciel configurable
(afficheur 3)

8 caracteéres, verts

Réglage d’usine : taux de modula-

tion (bargraphe)

(6)

Touches
voir ci-dessous

Pas d’affichage pour les sorties analogiques.

= Chapitre 7.7 ,Affichage*”

Touches de gauche a droite :

PGM Programmation

Exit/Hand Programmation et mode manuel’
Automatique Démarrage des programmes

Décrémentale Décrémentation des valeurs des parameétres
Incrémentale Incrémentation des valeurs des paramétres
Enter

1.

Programmation et commutation de I'affichage

Dans les descriptions suivantes la touche est représentée d’apres sa fonction
(B ou ).
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5 Conduite

5.2 Modes de fonctionnement et états

Mode de fonction- |Affichage Remarque
nement/états
Affichage normal Valeurs affichées suivant configuration de I’afficha-
(L g on de Paffichage”
() ] . ( = Chapitre 5.7 ,Commutation de I'affichage
— - - Réglage d’usine : - valeur réelle
" '-' "-' " " - consigne
- = = ox - taux de modulation
or (bargraphe)

Fonctions rampe et o Fonctionnement avec rampe ou programme.
programme = Chapitre 7.5 ,Fonctions rampe et programme*
Qs
Mode manuel o Le taux de modulation peut étre réglé manuelle-
ment.
oWa = Chapitre 5.6 ,Mode manuel“

Auto-optimisation

L auto-optimisation est active.
= Chapitre ,Méthode”

Messages d’erreur

= Chapitre 12.2 ,Messages d’erreur et priorités d’af-
fichage en mode normal“

QO - LED éteinte ; ) - LED allumée

24




5 Conduite

5.3 Principe de conduite

Affichage
normal

Fonction
programme

Niveau
"utilisateur"

Niveau de
paramétrage

Niveau de
configuration 1
Niveau de
configuration 2

S.AV

Time-Out

Code d’acceés

Etat de la sortie.

Les 8 sections de la fonction pro-
gramme sont programmées a ce ni-
veau.

Ce niveau apparait seulement lors-
que la fonction programme est acti-
vée.

A ce niveau, il est possible de pro-
grammer les consignes et d’afficher
les variables de process.

Avec les parameétres de ce niveau, le
régulateur est adapté a la chaine de
régulation.

Ce niveau sert a adapter le régula-
teur aux taches de régulation.

La version du logiciel ainsi que
I’équipement matériel du régulateur
sont affichés ici.

Acces réservé au S.A.V.

Lorsqu’aucune touche n’est utilisée
durant une période programmée (ré-
glage d’usine : 30s) le régulateur se
remet automatiquement en position
de base.

Certains niveaux sont protégés par
un code. Les codes peuvent étre
modifiés a I'aide du logiciel Setup.

— i

Les codes sont saisis par position.

% Saisir une position a I'aide des
touches ﬁet n

% Passage a la position suivant avec
ENTER|

Affichage normal

o %% 2 2 8 e . o2
H HEE R R T H
Ceces %eee® 3 T 0 o2e ecel ole

= réglage d’usine

o

o

o

oo &

oo &

o

Ou Time-Out
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5 Conduite

Niveaux et Chaque niveau est divisé en menus, il en résulte une structure arborescen-
menus te avec une sélection ou une saisie de valeur a chaque extrémité.
Niveaux Menus Parameétre avec sélection

ou saisie de valeurs

&> CODE: 0001

<«

|Pow i x| |

A

(Retour en affichage normal) <= = commutation automatique

5.4 Saisie

Saisie d’une
valeur

Déplacement
de la virgule

de valeurs et sélection des réglages

% Incrémenter la valeur du paramétre avec u
* Décrémenter la valeur du parametre avec ﬂ

La modification de la valeur se fait d’autant plus rapidement que la touche est
maintenue enfoncée plus longtemps. La saisie est validée automatiquement
env. 1s apres que la touche ait été relachée (I’affichage clignote briévement).

Les paramétres peuvent étre modifiés dans les limites de leur plage de valeur
ou de la valeur max. pouvant étre affichée (par ex. 2 chiffres apres la virgule : -
99.99 a +99.99).

* Incrémentation des chiffres aprés la
virgule avec [ + IN e, £

* Décrémentation des chiffres apres
la virgule avec + n (dernier

< >
chiffre doit étre 0) =N EE+M
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5 Conduite

Saisie du code L’heure et les codes sont programmeés position par position.
et de I’heure *

Incrémentation/décrémentation de
la valeur (position) avec [[Y et K4 el A

% Validation de la saisie et sélection — n
de la position suivante avec < -
Sélection % Remonter dans la liste de sélection

avec

% Descendre dans la liste de sélec-
tion avec u

La sélection est automatiquement
prise en compte aprés 1 s.

aff

5.5 Modification des consignes

La consigne active peut étre modifiée en affichage normal (voir commuta-
tion de la consigne).

* Modification de la consigne avec Affichage normal (configurable )
et KA : on

Déplacer la décimale a 'aide de ; or
oA B v 5
(L afficheur matriciel affiche la sai- N —————— on

sie) v HRia | 5,

Commutation Lorsque la commutation des consignes est programmée, la consigne acti-
des consignes ve peut étre modifiée en affichage normal.

Commutation de
la consigne
(consigne active)

Consigne1 ou programme|:

Consigne externe avec
correction

Consigne 2

Consigne 3

Consigne 4

Les réglages de consignes effectués par I'interface sont prioritaires.
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5 Conduite

Réglages
importants

Niveau "utilisateur" & Consignes
Niveau de configuration 1 = Régulateur & Entrées du régulateur
Niveau de configuration 1 & Régulateur & Limites de consigne

Niveau de configuration 1 = Fonctions logiques

5.6 Mode manuel

Réglages
importants

La chaine de régulation peut étre interrompue par commutation en mode
manuelle et le taux de modulation peut étre modifié manuellement.

* Commuter en mode manuel Affichage normal (configurable !)
* Modifier le taux de modulation avec = o=
et i os
(Le taux de modulation est automa-
tiquement pris en compte aprés 2 s) l T
* Quitter le mode manuel avec o=
Dans le cas des régulateurs a 3 plages ||| i =% §HLELILILL 4 4
pas a pas, une action est exercée di-
rectement sur la marche a gauche ou a u g e o=
droite de I'organe de positionnement | (K4 Rl or
avec les touches u et u Le taux de
modulation est uniquement affiché ml T
lorsque la recopie de I'angle de posi-
tionnement est branchée. o=
oS
u - Ouvrir la vanne

n - Fermer la vanne

Il est également possible d’accéder aux différents niveaux en mode manuel.
Le mode manuel peut étre verrouillé.

= Chapitre 7.1 ,Régulateur”

Niveau de configuration 1 = Régulateur = Entrées du régulateur
Niveau de configuration 1 = Régulateur & Taux de modulation
Niveau de configuration 1 = Régulateur & Mode manuel

Niveau de configuration 1 & Fonctions logiques
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5 Conduite

5.7 Commutation de I’affichage

Il est possible de programmer deux configurations pour I'affichage qui défi-
nissent la représentation des valeurs et des variables du process par les af-
ficheurs a 7 segments et I'afficheur matriciel.

* Commutation de 'affichage avec
ou commutation automatique apres un laps de temps réglable

Il est possible de désactiver la commutation de I'affichage.

Exemple
™
S| Affichage 1 : valeur réelle
=
©
b
3, Affichage 2 : consigne
(=
c
8 Affichage 3 : taux de modulation

ENTER|
ENTER|

N L) (D L)

c S

..g Affichage 1 : affichage 3 0.

©

i

;E Affichage 2 : entrée analogique 4 r.J oa

8 Affichage 3 : mathématique 1 b Oors
Réglages Niveau de configuration 1 9 Affichage & Configuration 1+2

importants Niveau de configuration 1 = Affichage & Commutation automatique de

I’affichage
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5 Conduite

5.8 Niveau "utilisateur"

Généralités Au niveau "utilisateur”, il est possible d’afficher et de modifier les quatre consi-
gnes et aussi d’afficher différentes grandeurs de process.
Accés au ni- * appuyant sur gl (2x lorsque la fonction programme est active) a partir
veau en ... de I'affichage normal ou du mode manuel
Paramétre Valeur/Sélection | Description
Consignes BENLE S RO AT o 2 Saisir la valeur a l'intérieur des
Consignes 1 limites prédéfinies
Consignes 2
Consignes 3
Consignes 4
Grandeurs de > i
process Affichage de la valeur

Entrée analog. 1
Entrée analog. 2
Entrée analog. 3
Entrée analog. 4
Mathématique 1
Mathématique 2
Taux de modulation

Y bdd bl
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6 Niveau de paramétrage

Généralités

Acceés au ni-
veau en ...

Code d’acceés
Code d’usine : 0001

Sélectionner jeu
de parameétres

........................................
............

Le niveau est protégé par un code.

2 jeux de parametres peuvent étre enregistrés.

¥ appuyant 2x (8x lorsque la fonction programme est active) a partir
de I'affichage normal ou du mode manuel

% Sélectionner le jeu de paramétre avec

O RS i D S A
Parameétre Affichage Plage d’usine Signification
Structure du =781 |PI PD,PI PID | PID La structure 27 se rapporte a la 2e sortie
régulateur P |, PD, PI, PID | PID d’un régulateur a 3 plages.
Seuls PI et PID sont possibles pour les
régulateurs a 3 plages pas a pas.
Bande 0 29999 Digit | 0 Digit Grandeur de la bande proportionnelle
proportionnelle 0 29999 Digit | 0 Digit Pour Xp1,2 =0 la structure du régulateur
n’est pas active! (comportement seuil
d’alarme). Xp1,2>0 avec les régulateurs
proportionnels.
Temps de 029999 s 80s Influence la part différentielle de la répon-
dérivée 0239999 s 80 s se du régulateur
Temps 029999 s 350 s Influence la part intégrale de la réponse
d’intégrale 0239999 s 350 s du régulateur
Durée de la 029999 s 20s En cas de sortie discontinue, la durée de
période de com- 0249999 s 20s la période de commutation devrait étre
mutation choisie de maniére a ce qu’il n’y ait pas
de variations de la valeur réelle due a
I’alimentation primaire sans toutefois sur-
charger les éléments de commande.
Ecart entre les 0 a 999 Digit 0 Digit Ecart entre les deux contacts de régula-
contacts tion pour les régulateurs a 3 plages, a 3
plages pas a pas et les régulateurs pro-
portionnels avec positionneur intégré.
Différentiel de 0...999 Digit 1 Digit Hystérésis pour régulateurs discontinus
coupure 0...999 Digit 1 Digit avec Xp = 0.
v A Xdi, 2
100%
AY
W XV
Temps de fonc- 5a3000s 60 s Temps de marche de la soupape de ré-
tionnement de gulation pour régulateurs a 3 plages pas
I’organe de po- a pas et régulateurs proportionnels avec
sitionnement positionneur intégré.
Point de travail -100 2 +100% | 0% Taux de modulation pour régulateurs P et
PD (quand x = w ; y = YO0).

1. Egalement Xp2, Tv2, Tn2 ; Cy2 ; Xd2
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6 Niveau de paramétrage

......................................

SRR T R TR L i

Limitation du 0a100% 100% Limitation maximale du taux de modula-
taux de tion.
modulation v -100 4 +100 -100% Limitation minimale du taux de modula-
% tion.
Durée d’enclen- 0 a60s Os Limitation de la fréquence de couplage
chement min. 0 a4 60s Os en cas de sorties discontinues.
du relais
L’affichage des parametres sur 'appareil est fonction du type de
régulateur réglé.
= Chapitre 7.1 ,,Régulateur*
Jeu de Lorsque le jeu de parametres 2 est
paramétres actif, le point décimal a droite de I'af- ( -l l- —'
actif ficheur 2 est allumé. ( .- -’ -'
-— am’ 0 e
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7 Niveau de configuration 1

Généralités Pour I'affichage des parametres et des fonctions suivantes au niveau de
I’appareil, il est a noter que :

les parameétres ne sont pas affichés quand

- I’équipement de I'appareil ne permet pas la fonction affectée au para-
meétre en question.
Exemple : la sortie 3 ne peut pas étre configurée si I’appareil n’a pas de
sortie 3.

- le paramétre n’est pas déterminant pour la fonction configurée préala-
blement.
Exemple : I'entrée analogique 1 est configurée pour ,,Pt100“, c.-a-d.
que le début et la fin de I’affichage ne seront pas affichés pour des si-
gnaux normalisés

Acceés au * appuyant 3x (4x lorsque la fonction programme est active) en affi-
niveau en ... chage normal ou en mode manuel
Code d’acces Le niveau est protégé par un code.

Code d’usine : 0002

Récapitulatif

2> Régulateur = Type de régulateur
= Page 35 Sens de I'action
Entrées du régulateur = Valeur réelle
Consigne externe
Consigne externe
avec correction
Réinjection du taux de
modulation
Grandeur perturbatrice
additive

Limites de consigne = Grandeur perturbatrice
multiplicatrice

Taux de modulation manuel

Auto-optimisation Début de consigne
Sorties 1+ 2 pour auto-opti-  Fin de consigne
misation

Bande morte

Logique floue 1
Logique floue 2

= Alarmes > Alarmes1a8 = Fonction
= Page 37 Mode d’action
Différentiel de coupure
Valeur limite

Fonction en cas de dé-
passement inf./sup. de
I’étendue de mesure
Temporisation au

démarrage
Fonction de passage = Alarme-valeur réelle
Entrées de I'alarme Alarme-consigne

- = appuyer sur !
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7 Niveau de configuration 1

> Entrées
= Page 40

Fréquence réseau
Unité

= Entrées analogiques 1 a4 = Capteur

Linéarisation

Correction de la mesure
Compensation de soudu-
re froide constante
Compensation de soudu-
re froide externe
Surveillance du courant
de chauffage

Début d’affichage

Fin d’affichage

Début étendue de mesu-
re

Fin d’étendue de mesure
Constante de temps filtre
Réétalonnage spécifique

= Valeur de début de plage

Valeur de fin de plage

2 Sorties
= Page 45

Sorties1a 6

Fonction

Signal de sortie

Zéro

Valeur finale

Signal de sortie en cas de
dépassement sup./inf. de
I’étendue de mesure

= Fonctions rampe et

Fonction

programme Gradient de la rampe
= Page 46 Unité du gradient
= Mathématique/Logi- Mathématique 1+2 Fonction
que Variable a
= Page 48 Variable b
Début d’étendue de me-
sure
Fin d’étendue de mesure
Logique 1+2 Linéarisation
> Affichage Configuration 1+2 Affichages 1 a 3 = Valeur d’affichage
= Page 53 DéCimaIe

Time-Out
Commutation automatique
de I’affichage

= Fonction logique

Entrées logiques 12 8

= Page 56 Alarmes 1 a 8
Sorties logiques 1+2
= Interface Type de protocole
= Page 58 Format des données = Vitesse de transmission
Parité
Bit de stop

Adresse de I'apareil
Temps de réponse min.

-> = appuyer sur !
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7 Niveau de configuration 1

7.1 Régulateur

Type de régulateur

Sens de I’action

Entrées du
régulateur

Valeur réelle
Consigne externe
Correction de con-
signe externe
Reéinjection du taux
de modulation
Grandeur perturba-
trice additive
Grandeur perturba-
trice multiplicatrice

Le type et les grandeurs d’entrée du régulateur, les limites de consigne, les
conditions du mode manuel ainsi que les pré-réglages pour I'auto-optimi-
sation et la logique floue sont réglés a ce niveau.

Parameétre

Valeur/Sélection

Description

Régulateur a 2 plages
Régulateur a 3 plages
Régulateur a 3 plages pas a pas
Régulateur proportionnel avec
positionneur intégré

Régulateur proportionnel

20 20 28 2 2 7

S bR ani F T Directe
Inverse
Inverse Directe
w "X
inverse :
Le taux de modulation Y du régula-
teur est > 0, lorsque la valeur réelle
est inférieure a la consigne (par ex.
chauffer).
directe :
Le taux de modulation Y du régula-
teur est > 0, lorsque la valeur réelle
est supérieure a la consigne (par
ex. refroidir).
> Sans fonction*

Entrée analogique 1**
Entrée analogique 2
Entrée analogique 3
Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

L'on détermine ici de quelles en-
trées analogiques ou fonctions
mathématiques proviennent les si-
gnaux pour le régulateur.

La réinjection du taux de modula-
tion doit étre configurée pour les
régulateurs proportionnels avec
positionneur intégré !

Correction de consigne exerne :
consigne externe + consigne 1 =
consigne actuelle.

La correction de consigne ext. se
fait par le clavier (consigne 1) en in-
crémentant ou décrémentant. La
consigne actuelle apparait sur I’af-
ficheur (LED)

* d’usine pour toutes sauf valeur
réelle
** d’usine pour valeur réelle

Les réglages d’usine sont en gras. 35




7 Niveau de configuration 1

Limites de
consigne

Début de consigne
Fin de consigne

Taux de modula-
tion manuel

Mode manuel

Auto-optimisation

Sortie 1 pour auto-
optimisation

Sortie 2 pour auto-
optimisation

Bande morte

Logique floue 1

Logique floue 2

.......

------
o %8

Valeur/Sélection | Description

Parameétre

-1999 a 0 a +9999
-1999 a 400 a +9999

pas prises en compte en cas de
réglage de consigne par 'inter-
face.

La valeur corrigée est limitée
pour une consigne externe
avec correction

@ Les limites de consigne ne sont

-100 a 100
101 = dernier taux de modulation

Défini le taux de modulation apres
commutation en mode manuel.

Accessible
Verrovuillé

Accessible
Verrovuillée

Relais
Triac et sortie logique
Sortie proportionnelle

Type de la 1ére sortie du régula-
teur pour auto-optimisation

Relais
Relais statique et sortie logique
Sortie proportionnelle

Type de la 2e sortie du régulateur
pour auto-optimisation

0 a 00Digit

Sert a minimiser le mouvement du
taux de modulation dans la bande
morte ; par ex. en cas de signaux
parasités.

A Bande morte
y P

»
»

w X
Bande morte seulement active pour
structures de régulateur avec partie 1.

0a100

0 = logique floue désactivée
Intensité du signal flou additionnée
a la sortie régulateur pour amélio-
rer la qualité de régulation.

0a30a100

Influence sur les parametres de régula-
tion lorsque le module flou est actif
pour améliorer la qualité de régulation.

Les réglages d’usine sont en gras.
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7 Niveau de configuration 1

7.2 Alarmes

Fonctions des
alarmes

Alarme 1

Alarme 8

Fonction

Les alarmes (détecteurs de valeur limite, contacts limites) permettent de
surveiller une grandeur d’entrée (alarme-valeur réelle) par rapport a une va-
leur limite fixe ou a une autre grandeur (alarme-consigne). Un signal ou une
fonction interne au régulateur peut étre générée en cas de dépassement
d’une valeur limite.

Les alarmes peuvent avoir différentes fonctions de commutation.

k1 k2 k3
ON ON ON
AL i| AL AL
| ! |
Xso Xsq ! Xsd
]
[
w X w X w X
k4 k5 k6
ON | ON ON
AL 1 AL !AL
X |
S e Xsq | Xsq
|
w X
w X w X
k7 k8 k1 a k6 :
ON ON SurV(_aiIIance par rapport a la
consigne de I'alarme.
y y Ik7/1k8 :
L 7 — = Surveillance par rapport a
une valeur fixe AL
AL X AL X

Consigne de 'alarme w, valeur limite AL,
valeur réelle de I'alarme x, différentiel de coupure Xgq

Valeur/Sélection | Description

- Configuration des alarmes suivant

I’exemple de I'alarme 1, voir ci-
dessous.

Les réglages d’usine sont en gras.

9 E:...
Parameétre Valeur/Sélection | Description
> i Sans fonction
Fonction lk1
Fonction k8

Les réglages d’usine sont en gras.
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7 Niveau de configuration 1

Mode d’action

Différentiel de
coupure Xqq

Valeur limite Al

Fonction en cas
de dépassement
sup. ou inf. de
I’étendue de
mesure

Temporisation

Fonction de
passage

Entrées de
P’alarme
Valeur réelle de
I’alarme
Consigne de
I’alarme

Description

Parameétre Valeur/Sélection

absolue
relative

0 a 1 2100 Digit

-1999 a 0 a +9999 Digit

Relais en position repos
Relais en position travail

@ Lorsqu’une alarme est affectée a une sortie, le réglage "signal de sor-
tie en cas de dépassement sup. ou inf. de I’'étendue de mesure" de la

sortie est prioritaire.
= Chapitre 7.4 ,Sorties”

02 9999s

-1 40 a+9999s

Aprés un laps de temps réglable,
I’alarme est ramenée automatique-
ment a zéro.

-1= L’alarme ou la fonction logi-
que doit étre initialisée avec ﬁ
(tous les afficheurs sont éteints).

Entrée analogique 1*

Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

Valeur réelle

Consigne (actuelle**)
Valeur finale de la rampe
Ecart de réglage

Taux de modulation

* d’usine pour valeur réelle alarme
**d’usine pour consigne alarme

Les réglages d’usine sont en gras.
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Absolue

Relatif

Au moment de la modification, I'alarme se comporte conformément a sa
fonction.

L'alarme se trouve en position ,,OFF“.

Si la modification de la valeur limite ou de la consigne (de I'alarme) devait
provoquer la mise en position "ON", cette réaction est réprimée. Cet état
est maintenu jusqu’a ce que la valeur réelle (de I'alarme) soit ressortie de
la plage de sollicitation (zone grise)

Exemple :

Surveillance de la valeur réelle x (du régulateur) avec la fonction lk4
Modification de la consigne w1—w»

a) Etat de la sortie

A

ON

OFF

v

b) Etat au moment de la modification.
L’alarme reste en position ,OFF“, bien que la valeur réelle se trouve dans
la plage de sollicitation !

A

ON

OFF

v

|
t
|
|
|
|
|
|
|
X

c) Retour a la normale
L’alarme travaille a nouveau conformément a sa fonction.

A

ON

OFF

v

Cette fonction évite également le déclenchement de I'alarme au cours de la
phase de démarrage.
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7.3 Entrées

Entrée analogique
1

Entrée analogique
4

Fréquence réseau

Unité

Capteur

Les entrées analogiques sont configurées a cet endroit.

s e
.......

Valeur/Sélection

Description

Configuration des entrées analogi-
ques suivant ’'exemple de I'entrée
analogique 1, voir ci-dessous.

50Hz
60 Hz

°C
°F

LI
.......

Les réglages d’usine sont en gras.

Parameétre

Valeur/Sélection

Description

> E:2:5 R S

Sans fonction*
Sonde a résistance**

Thermocouple (compensation de
soudure froide interne)

Thermocouple (compensation de
soudure froide externe)

Thermocouple (compensation de
soudure froide constante)

Potentiométre

Courant de chauffage 0 a 50mA AC
0a20mA

0aitv

0 a100mV

-1a+1Vv

-100 a +100mV

. |42 20mA

0aiov

2a1ov

-10V a +10V

* d’usine pour entrées analog. 2, 3, 4
** d’usine pour entrée analogique 1

Pour le courant de chauffage, il
faut que la surveillance du courant
de chauffage de la sortie soit éga-
lement configurée (voir ci-apres sur-
veillance du courant de chauffage) .

tion matérielle est adéquate.

Le choix du capteur d’entrée dépend de la configuration matérielle des
entrées analogiques. -10/0/2 a 10V s’affiche seulement si la configura-

= Chapitre 9 ,Mise en place des modules d’extension”

Les réglages d’usine sont en gras.
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Linéarisation

Correction de la
valeur mesurée

.......

...........................
..........

...............
...........

Parameétre

Valeur/Sélection

Description

> PaEilEL IR

linéaire

Pt 100

Pt 1000

Pt 500

Pt 50

Cu 50

KTY (1kQ a 25°C)*
Pt K9

Ni 100

Fe-CuNi Type ,,J“
NiCr-CuNi Type ,E“
NiCr-Ni ,K“
NiCrSi-NiSi ,,N“

Cu-CuNi T

Pt30Rh-Pt6Rh ,,B
Pt13Rh-Pt ,,R”
Pt10Rh-Pt ,,S*

.} | Cu-CuNi ,U”

Fe-CuNi ,L“

Linéarisation spécifique**
W5Re-W26Re
W3Re-W25Re
W3Re-W26Re

* Pour d’autres types, voir logiciel
Setup (configuration étendue)

** 20 points d’inflexion max. possi-
bles pour la linéarisation spécifique
(uniqguement logiciel Setup).

x = valeur physique,

y = valeur affichée

-1999 a 0 & +9999 Digit

La correction de la valeur mesurée
permet de corriger la valeur mesu-
rée en ajoutant ou en 6tant une va-
leur déterminée.

Exemples :

valeur Offset  Valeur
mesurée affichée
2947 +0,3 295,0
295,3 -0,3 295,0

Le régulateur exploite la valeur corri-
gée (valeur affichée) pour ses cal-
culs.

Cette valeur ne correspond pas a
la valeur réellemnt mesurée au
point de mesure.

En cas d’utilisation erronée, cela
peut donner lieu a des grandeurs
de régulation incorrectes.

Les réglages d’usine sont en gras.
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Compensation de
soudure froide
constante pour
thermocouples

Compensation de
soudure froide ex-
terne pour ther-
mocouples

Surveillance du
courant de chauf-
fage (sortie)

Début de plage
d’affichage

Fin de la plage
d’affichage

Début de I’éten-
due de mesure

Fin de I’étendue
de mesure

.......

TEE S P LD
Parameétre Valeur/Sélection | Description
S PRI R 0 50 100 Digit

Température du thermostat de
compensation de soudure froide.

Entrée analogique 1

Entrée analogique 4

Mesure de la température de sou-
dure froide a I'aide d’une sonde.

Sans fonction
Sortie 1

Sortie 6

Le courant de chauffage, qui peut
étre surveillé en couplant une en-
trée analogique et une alarme, est
mesuré a I'aide d’un transforma-
teur d’intensité avec signal de sor-
tie normalisé.

La mesure est effectuée lorsque le
contact de chauffage est fermé. La
valeur mesurée est maintenue jus-
qu’a la mesure suivante.

-1999 4 0 &4 +9999 Digit

-1999 4 100 a +9999 Digit

Un affichage en grandeur physique
est attribué aux signaux normali-
sés des capteurs et des potentiome-
tres ;

Exemple :0 a 20mA A 0 a 1500°C.
Il peut y avoir un dépassement

sup. ou inf. de 20 % de la plage du
signal physique sans qu’un dépas-
sement inf./sup. ne soit signalé.

-1999 & +9999 Digit

-1999 & +9999 Digit

En limitant I’étendue de mesure,

I’appareil commute plus t6t sur le

comportement défini en cas de dé-

passement inférieur ou supérieur

de I’étendue de mesure.

Exemple :

Pt100 (étendue de mesure :

-200 a +850°C). Un signal d’alarme

doit étre émis lorsque la température

dépasse la plage de 15 a 200°C.

— Début d’étendue de mesure : 15
Fin d’étendue de mesure : 200

Les réglages d’usine sont en gras.
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Constante de
temps du filtre

Réétalonnage
spécifique
Valeur finale

Réétalonnage
spécifique

.......

cooe o s e e e
o 3...-..-. *%% o

Valeur/Sélection | Description

0ao0,6a100s
Pour adapter le filtre d’entrée nu-
mérique (0s = filtre inactif).
En cas de rupture du signal, 63 %
des modifications sont enregis-
trées aprés 2 x constante du filtre.
Lorque la constante de temps du
filtre est élevée :
- amortissement important des
signaux parasites
- réaction lente de I'affichage de la
valeur réelle en cas de modifica-
tion de celle-ci
- fréquence limite basse
(filtre bas de 2e ordre)

-1999 a 0 a +9999 Digit

-1999 a 1 +9999 Digit

(Voir explications ci-dessous)

Code d’acceés d’usine : 0004

(&= La saisie de la valeur de
début et de fin, différente de
tous les autres réglages, se
fait en corrélation avec la
valeur mesurée actuelle a
I’entrée.
Ces valeurs ne peuvent étre
prises en compte par un autre
appareil.

Les réglages d’usine sont en gras.

Une valeur de mesure est formée par traitement électronique (transformation, li-
néarisation...) d’un signal provenant des entrées analogiques. Cette valeur entre
dans les calculs du régulateur et peut étre affichée (valeur mesurée = valeur afi-
chée). Si nécessaire, cette valeur peut étre modifiée, c.a.d que la position et la
pente de la caractéristique de la mesure peuvent étre modifiées.

100

801

A
Valeur affichée

— Caractéristique non corrigée
""" Caractéristique corrigée

© Valeur mesurée
. du régulateur

»

>

100
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Méthode

Programmation

Choisir deux points de mesure ((1), (3)), se trouvant le plus éloigné I'un de I'autre.
Entrer la valeur d’affichage souhaitée pour ces deux points de mesure (valeur ini-
tiale, valeur finale). Utiliser un app. de mesure étalon pour déterminer les valeurs de
mesure M1 et M2. La programmation doit se faire dans des conditions de mesure
stables.

* Amener la mesure au point choisi (1)
* Saisir la valeur corrigée de début (2)!
% Amener la mesure au point choisi (3)

* Saisir la valeur corrigée de fin (4)1

4
Valeur affichée
M2 + A
E 4
A -
M1 A
Valeur mesurée
du régulateur
t t >
M1 M2
Caractéristique non corrigée A = valeur initiale
----- Caractéristique corrigée E = valeur finale
M1 = mesure 1 A = Offset
M2 = mesure 2

@ Lorsque le réétalonnage est effectué sans appareil de mesure éta-
lon, il doit étre tenu compte de I'offset A lors de la définition du point
de mesure (3).

Pour annuler le réétalonnage, il faut programmer la méme valeur pour la va-
leur initiale et la valeur finale. De ce fait, la valeur initiale est réglée a 0 et la
valeur finale a 1.

Sinon, les réétalonnages ultérieurs s’effectueront sur la base de la caracté-
ristique déja corrigée.

1. S’il fallait régler O pour la valeur initiale et 1 pour la val. finale, il faudait d’abord mo-
difier la valeur a I’'aide des touches [N ou k4 pour gu’une correction soit possible.
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7.4 Sorties

Sortie 1

Sortie 6

Fonction

Signal de sortie
pour sortie
analogique

Les sorties sont configurées ici.

--------

Parameétre Valeur/Sélection |Description
ST IR Configuration des sorties suivant
I’exemple de la sortie 1, voir ci-
dessous.
>
Les réglages d’usine sont en gras.
K miib T T = mik T LEd
Parameétre Description
S PR L Sans fonction*

Entrée analogique 1

Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

Valeur réelle

Consigne

Valeur finale de la rampe
Ecart de réglage

Taux de modulation
Consigne 1

Consigne 4

1ére sortie régulateur**
2e sortie régulateur
Valeur de I'adresse

1ére sortie d’alarme

8e sortie d’alarme
Entrée logique 1

Entrée logique 8

Logique 1

Logique 2

Mode manuel

Alimentation pour convertisseur de
mesure en technique 2 fils

* standard pour toutes les sorties,
sauf sortie 1

** standard pour sortie 1

LEloatov

Hl2atov
_|-10a+10V

"10a20mA

14 220mA

-20 4 +20mA

Les réglages d’usin

e sont en gras.
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Zéro pour signaux
analogiques

Valeur finale
pour signaux
analogiques

Signal de sortie en
cas de dépasse-
ment inf. ou sup.
de I’étendue de
mesure

............................
.........

.........................
........

Valeur/Sélection

Description

-> FER RS

S I

-1999 a 0 a +9999 Digit

-1999 4 100 a +9999 Digit

Un affichage en grandeur physique
est attribué aux signaux normali-
sés des capteurs.

Exemple :

La recopie de la consigne 1 (plage
150 a 500°C) doit étre faite par la
sortie analogique (0 a 20maA).
C.a-d.: 150 a500°C 2 0 a20mA
Zéro : 150 / valeur finale : 500

&= Réglage pour sortie régula-
teur proportionnel avec sens de
I’action direct, par ex. refroidir ou
pour les régulateurs a 3 plages, les
réglages suivants doivent étre pré-
définis :

Zéro: 0/ valeur finale : -100

0 a101*
101 = le dernier signal de sortie est
maintenu.

La sortie émet un signal défini.

&~ Lorsqu’il s’agit d’une sortie
régulateur, le régulateur commute
en mode manuel et les réglages
effectués pour le taux de modula-
tion manuel prennent effet ou le
servomoteur est fermé
(régulateur a 3 plages pas a pas).

= Chapitre 7.1 ,,Régulateur”

*Pour sorties discontinues :
0 = désactivé, 1 a 100 = activé

Les réglages d’usine sont en gras.

7.5 Fonctions rampe et programme

Fonction

Gradient de la rampe

Unité du
gradient

Activation de la fonction rampe ou de la fonction programme.

Valeur/Sélection

Description

Sans fonction
Fonction rampe
Fonction programme

04 999

Kelvin/minute
Kelvin/heure
Kelvin/jour

Les réglages d’usine sont en gras.
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Fonction rampe

Fonction
programme

Démarrage du
programme

Arrét du
programme

Il es possible de réaliser une rampe croissante ou décroissante. La valeur fina-

le de la rampe est définie par le réglage de consigne.
A

O — Consigne

------ Valeur réelle

wi

w2

t1 Sous tension (w1 activé)

t2 at3 Panne secteur/Mode manuel/Rupture de sonde
t4ath Commutation de la consigne sur w2

t6

En cas de rupture du capteur ou en mode manuel, la fonction rampe
est interrompue. Les sorties se comportent comme dans le cas d’un
dépassement sup. ou inf. de I’étendue de mesure (configurable).

Il est possible de réaliser un programme comportant max. 8 sections. Lorsque
cette fonction est activée, un niveau suplémentaire (¥ ) permet-
tant la programmation des 8 consignes de section
(B4 EETE L g b EENTEHE) et des 8 durées de section (
-- ') apparait.

A

- W_SECO02 W_SECO03

N -
., 7’

W_SECO08 ! L7
|

W_SECO01

------ = Démarrage a la valeur réelle

e

T_SECO1 ! TﬁSECOQI l T_SECO08 ! t

Le programme démarre a la valeur réelle ou au début du programme (réglable
uniquement avec le logiciel Setup). En cas de démarrage a la valeur réelle, une
consigne correspondant a la valeur réelle au moment du démarrage est re-
cherchée sur la courbe du programme. Le défilement du programme est dé-
marré a partir de ce point. Lorsque la valeur réelle ne se trouve pas sur la cour-
be du programme, le démarrage se fait a la premiéere section du programme.
Les sections inutiles doivent étre programmées avec une durée 0.

% Démarrer et interrompre le programme avec

ou fonction logique

* Arrét et poursuite du programme avec
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7.6 Modules mathématique et logique

Ce menu est seulement accessible lorsque I’'accés aux modules mathémati-
que et logique a été libéré.

Valeur/Sélection | Description

Mathématique 1 Configuration du module mathéma-
tique d’apres I'exemple mathémati-

que 1 ci-dessous.

Mathématique 2

Sans fonction
Formule logique (logiciel Setup)

Logique 1

Sans fonction
Formule logique (logiciel Setup)

Logique 2 >0

Les réglages d’usine sont en gras.

o o

Parameétre Valeur/Sélection | Description

Sans fonction
Différence (a-b)
Rapport (a/b)

Humidité (a;b)

Formule mathématique
(logiciel Setup)

Fonction >

Variable a S>iisEr #iif itz l | Entrée analogique 1

Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

Variable b = Lis Entrée analogique 1
Entrée analogique 2
Entrée analogique 3
Entrée analogique 4
Mathématique 1

Mathématique 2

Début d’étendue S Dk, B Sl R -1999 a +9999Digit
de mesure
Fin d’étendue S Dk B T -1999 a +9999Digit
de mesure

Réglage d’une plage de valeurs pour
le résulat d’un calcul mathématique.
Le dépassement inf. ou sup. de la
plage de valeurs est signalé.

Les réglages d’usine sont en gras.

48



7 Niveau de configuration 1

.......
%% o

Parameétre Valeur/Sélection | Description

Linéarisation >y ‘&2 | linéaire

Pt 100

Pt 1000

Pt 500

Pt 50

Cu 50

KTY

Pt K9

Ni 100

.. | Fe-CuNi Type ,,J“
NiCr-CuNi Type ,E*
NiCr-Ni,,K*

i-i | NiCrSi-NiSi, N“

i | Cu-CuNi, T¢

i | Pt30Rh-Pt6RN,B*
i | Pt13Rh-Pt,R

= | Pt10Rh-Pt,, S

i.} | Cu-CuNi,U*

i.. | Fe-CuNi,L"

. | Linéarisation spécifique
W5Re-W26Re
W3Re-W25Re
W3Re-W26Re

Les réglages d’usine sont en gras.

Régulation de La régulation se rapporte toujours a la variable a.

rapport Le module mathématique forme le rapport entre les mesures a et b (a/b) et dé-
livre la consigne pour le régulateur. Le rapport entre les valeurs mesurées a et
b peut étre consulté et affiché a I’'aide des fonctions ,,Mathématique 1“ ou
~Mathématique 2“.
Le rapport a/b souhaité est programmé comme consigne (consigne de rap-
port) au niveau du réglage de consigne.

T T
E1 | Mf:he:/i“quq Affichage E1 = entrée analogique 1 (variable b)
> > de la E2 = entrée analogique 2 (variable a)
E2 || | valeur réelle w = consigne
| | wv = consigne de rapport
lwv® [wo* b x = valeur réelle ) .
| 1w xw = Régulateur écart de régulation
X- XW
>O—»> —>
Régulation de A l'aide d’un capteur d’humidité psychrométrique, une valeur réelle est affec-
I’humidité tée au réglateur par liaison mathématique de la température séche et de la

température humide.

Variable a - Température séche
Variable b - Température humide
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Saisie de la - La formule se compose d’une chaine de caractéres ASCII dont la longueur
formule max. est 70 caracteres.

- Seul le logiciel Setup permet de saisir la formule.

- Les formules peuvent étre programmeées librement selon les regles mathé-
matiques usuelles.

- Des espaces peuvent étre insérés a volonté dans la chaine de caractéres
de la formule. Les désignations des fonctions ainsi que les noms des varia-
bles et des constantes ne doivent comporter aucun espace.

Formule Symboles et fonctions mathématiques
mathématique

Priorité Symbole mathématique/fonction | Remarque
haute () Parenthéses
SQRT, MIN, MAX, LOG, LN, |Fonctions
SIN, COS, TAN, ABS, EXP, INT,
FRC
” Exposant (xY)
+ - Signe
*/ Multiplication, division
basse +, - Addition, soustraction
Variables
Nom des variables | Remarque
E1 Entrée analogique 1
E4 iE"ntrée analogique 4
M1 Mathématique 1
M2 Mathématique 2
X Valeur réelle
WR Consigne du régulateur
WE Valeur finale de la rampe
XW Ecart de réglage
Y Taux de modulation
W1 Consigne 1 (niveau utilisateur)
W4 .C.J.onsigne 4 (niveau utilisateur)
YH Taux de modulation chauffage
YK Taux de modulation refroidissement
ADRA Adresse de mémorisation (analogique)
TEMP Température aux bornes
TO Cadence de scrutation
RXK1 Sortie régulateur 1
RXK2 Sortie régulateur 2
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Nom des variables

Remarque

ADRZ Adresse de la mémoire Temps
ADRB Adresse de la mémoire (logique)
LK1 Sortie 1ére alarme
LK8 Sortie 8éme alarme
B1 Entrée logique 1
B8 Entrée logique 8
L1 Logique 1
L2 Logique 2
HAND Mode manuel
Fonctions
Syntaxe Fonction
SQRT(a) Racine carrée de a
Exemples : SQRT(E2)
SQRT(13.5+E3)
MIN (a1, a2 ...) | Détermine la plus petite valeur d’'une série d’arguments
Exemples : MIN(3, 7) (délivre la valeur 3)
MIN(E1, E2, E3, 0.1)
MAX (a1, | Détermine la plus grande valeur d’une série d’arguments
a2 ... Exemples : MAX(3, 7) (délivre la valeur 7)
MAX(E1, E3, ES3, 0.1)
LOG(a) Logarithme de base 10
Exemples : LOG(1000) (délivre la valeur 3)
LOG(E1/100)
LN(a) Logarithme de base e
Exemples : LN(2.71828128) (délivre la valeur 1)
LN(E1/100)
SIN(a) Sinus de a
aendegrés (0 a 360°C)
Exemples : SIN(90) (délivre la valeur 1)
SIN(E1*360/100)
COS(a) Cosinus de a
aendegrés (0 a 360°C)
Exemples : COS(180) (délivre la valeur -1)
COS (E1*360/100)
TAN(a) Tangente de a
aendegrés (0 a 360°C)
Exemples : TAN(45) (délivre la valeur 1)
TAN(E1*45/100)
ABS(a) Valeur de a
Exemples : ABS(-12) (délivre la valeur 12)
ABS(13.5+E3)
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Formule logique

Syntaxe Fonction
EXP(a) Fonction exgonentielle e?
Exemples : EXP(1) (délivre la valeur 2.718)
EXP(E1/100)
INT(a) Nombre entier de a
Exemples : INT(8.3) (délivre la valeur 8)
INT(E1)
FRC(a) Nombre décimal de a
Exemples : FRC(8.3) (délivre la valeur 0.3)
FRC(E1)
Opérateurs logiques
Priorité | Opérateur Remarque
haute | () Parenthéses
NOT, ! Négation
AND, & Liaison ET
XOR, N Liaison OU exclusive
basse |OR,; Liaison OU
Variables
Nom des variables Remarque
RXK1 Sortie 1
RXK2 Sortie 2
ADRB Adresse de mémorisation (logique )
Lk1 Sortie 1ére alarme
LK8 Sortie 8e alarme
B1 Entrée logique 1
B8 Entrée logique 8
HAND Mode manuel

Identification des fronts

Fronts | Remarque
/ La variable existe seulement en cas de front croissant ,TRUE"
(par ex. /B1)
\ La variable existe seulement en cas de front décroissant ,TRUE"

(par ex. \B1)
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Libération
d’acces aux
modules ma-
thématique et
logique

Constantes
Nom des constantes Remarque
TRUE Logique 1
FALSE Logique O

L'accés aux modules mathématique et logique peut étre libéré par code avec

le logiciel Setup.

= Outils & Libération des options

7.7 Affichage

Configuration des deux types d’affichage ainsi que des time-out au cours de
la configuration dans les différents niveaux.

Configuration 1
Configuration 2

Time-Out

Commutation
automatique de
I'affichage

.........
.......................

o o H
.........

Valeur/Sélection

Description

Configuration des affichages
d’apres I'exemple de configuration 1
ci-dessous.

0 a 30 a9999s

0=Time-Out inactif

Laps de temps, apres lequel I'appa-
reil se remet automatique en afficha-
ge normal si aucune touche n’a été
actionnée.

-120a9999s
0 = commutation automatique
désactivée
-1 = commutation par le clavier
impossible
Laps de temps entre la commuta-
tion des 2 configurations d’afficha-

ge.

Les réglages d’usine sont en gras.
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Affectation des
affichages

Affichage 1
Valeur affichée

Décimale

Affichage 2
Valeur affichée

Décimale

Affichage 1

Affichage 2|

Affichage 3

Valeur/Sélection

Description

Parameétre

Sans fonction
Entrée analogique 1

Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

Valeur réelle

Consigne (actuelle)
Valeur finale de la rampe
Ecart de réglage

. | Taux de modulation

Affichage d’une valeur de I'adresse
de la mémoire

XXXX. a X XXX

Sans fonction
Entrée analogique 1

Entrée analogique 4
Mathématique 1
Mathématique 2

Valeur réelle

Consigne (actuelle)
Valeur finale de la rampe
Ecart de réglage

i.. | Taux de modulation

Affichage d’une valeur de I'adresse
de la mémoire

XXXX. a X.XXX

Les réglages d’usine sont en gras.
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7 Niveau de configuration 1

eses sesee

Parameétre Valeur/Sélection | Description

Afficheur 3 S AEEE T
Valeur affichée

" | Sans fonction
Entrée analogique 1

Entrée analogique 4
Mathématique 1

Mathématique 2

Valeur réelle

. | Consigne (actuelle)

. | Valeur finale de la rampe

Ecart de réglage

i | Taux de modulation

Affichage d’une valeur de 'adresse
de la mémoire

Alarmes (position des contacts)
Bargraphe taux de modulation
Bargraphe écart de réglage
Affichage de textes

Pos. des contacts des alarmes
8

Bargraphe taux de modulation :
rég. a 2 plages, 0%
100%

rég. proport.et
rég. a 3 plages -100% 0%
100%

Bargraphe écart dereglage

s P 50°C 0°C 50°C
Décimale > L. BTG U - S
XXXX. a X. XXX
Les réglages d’usine sont en gras.
Décimale S’il n’est pas possible d’afficher une valeur avec le nombre de décimales pro-

grammeées, le nombre de chiffres aprés la virgule est automatiquement réduit .

Lorsque le valeur mesurée devient plus petite, le nombre de chiffre derriere la
virgule est affiché suivant la position programmeée pour la virgule.
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7 Niveau de configuration 1

7.8 Fonctions logiques

Entrée logique 1

Entrée logique 8
1ére alarme

8éme alarme
Logique 1
Logique 2

Commutation
pause/impul-
sion

Affectation des signaux logiques des entrées logiques et des alarmes ainsi
que des fonctions du module logique.

..............

Parameétre

Valeur/Sélection

Description

Sans fonction

Démarrage de I'auto-optimisation
Interruption de I'auto-optimisation
Commutation en mode manuel
Verrouillage du mode manuel

Arrét de la rampe

Rampe inactive

Commutation de consigne
Commutation de la valeur réelle
Commutation du jeux de paramétres
Verrouillage du clavier

Verrouillage des niveaux

" | Affichage de textes*

Tous les afficheurs sont éteints/Vali-
dation

* La saisie de max. 10 textes et leur
affectation aux fonctions logiquelo-
giques se font a I'aide du logiciel Se-
tup.

Les fonctions sont actives, lorsque
les contacts sont fermés ou lorsque
I’état de commutation est ,,ON“.
Tous les afficheurs sont éteints : :

- Tous les afficheurs sont éteints

- Les alarmes sont validées

L’afficheur de textes et tous les affi-
cheurs sont éteints : comportement
suivant liste des priorités

Les réglages d’usine sont en gras.

Les fonctions logiques sont activées par des entrées logiques (contacts libres de po-
tentiel, (commutateurs contacts relais)), des alarmes ou des signaux logiques.

ON T

OFF

4 Contact libre de potentiel

ou impulsion de commutation

Front de mise
en marche

| Frontde
coupure
Y

ON - Contact fermé
OFF- Contact ouvert

R 4

Les fonctions sont divisées en 2 groupes :
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7 Niveau de configuration 1

Fonctions dé-
clenchées par
des fronts

Fonctions com-
mandées par
des états

Fonctions
logiques
combinées

La fonction logique réagit a des fronts d’enclenchement.
Les fonctions suivantes sont déclenchées par des fronts :
- Marche/arrét de I’auto-optimisation

- Validation des alarmes

La fonction logique réagit aux états "ON" et "OFF"

- toutes les fonctions restantes

Les fonctions commutation de consi-
gne et commutation de la valeur réelle | Grandeurs de

sont réalisées en combinant 2 gran- | commande Etats
deurs de commande (entrées logiques, | Entree logique 1

alarmes et signaux logiques). :

Les grandeurs de commande peuvent | Entrée logique 8 21
étre choisies librement. L’affectation | 1ére alarme 7o

des états Z1 a Z2 aux grandeurs de
commande s’effectue en ordre crois-

sant (voir liste a droite). ééme alarme

Logique 1
Logique 2
Exemple :
. L, . . Exemple : , .
Le choix de la valeur réelle soit se faire | Entrée logique 1

a partir d’'une entrée logique et de I’état

‘[ |
d’une alarme. Om_o —»z
’affectation suivante en découle :

Alarme 1

Z1 - Entrée logique 1 : .
N
Z2 - Alarme 1 | L —>2
, OFF
Consigne Valeur réelle Z2 | Z1
Consigne 1 / consigne externe/ Valeur réelle configurée pour le 0|0
programme régulateur
Consigne 2 Entrée analogique 2 0|1
Consigne 3 Entrée analogique 3 110
Consigne 4 Entrée analogique 4 11
0 = contact ouvert /OFF 1 = contact fermé /ON
@ Si la commutation doit s’effectuer entre seulement deux consignes
ou deux valeurs réelles, il suffit de configurer une seule fonction lo-
gique.

Si plus de deux fonctions logiques sont configurées pour la com-
mutation de consigne (commutation de valeur réelle), seules les
deux premiéres ont une signification (voir liste "Etat des grandeurs
de commande".
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7 Niveau de configuration 1

7.9 Interface

....... > i
Parameétre Valeur/Sélection | Description
Type de protocole KR f MOD-Bus/J-Bus
MOD-Bus int
Forme'lt des
données 1200 Baud
Baud 2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud
19200 Baud
. > i Pas de parité
Paritat Parité impaire
Parité paire
Parité nulle
_ > BIT o 1 bit d’arrét
Stoppbit = 2 bits d’arrét
Adresse de I’app. SO S S 0at1a254
Temps de réponse 0a 500ms
min.
Laps de temps minimum s’écoulant
entre la demande émise par un ap-
pareil du systéme et la réponse du
régulateur

Les réglages d’usine sont en gras.

@ Description des interfaces B70.3570.2
Description des interfaces B 70.3560.2.1
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8 Optimisation

8.1 Auto-optimisation

Méthode

Démarrage de
I’auto-optimisa-

tion

L’auto-optimisation AO détermine les parameétres optimaux pour un régulateur
avec asservissement PID ou PI.

Les parameétres de régulation suivants sont définis en fonction du type de ré-
gulateur :

temps d’intégrale (Tn1, Tn2), temps de dérivée (Tv1, Tv2), bande proportion-
nelle (Xp1, Xp2), durée de la période de commutation (Cy1, Cy2), constante de
temps du filtre (dF).

Le régulateur choisit la méthode a ou la méthode b suivant I'importance de
I’écart de réglage :
a) AO au démarrage b) AO a la consigne

X| Démarrage de |'auto-optimisation xT Démarrage de I'AO

w

Droite de w e N\——
commutation

Les différents types de sortie doivent étre définis pour I’auto-opti-
misation.

= Chapitre 7.1 ,Régulateur”

L'auto-optimisation est démarrée en
mode manuel ; elle s’achéve automati-
quement ou peut étre interrompue. + @

Il n'est pas possible de démar- +m
rer P'auto-optimisation lorsque
les niveaux sont verrouillés.
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8 Optimisation

8.2 Controdle de I'optimisation

Démarrage

Comportement
pilote

L’adaptation optimale du régulateur au systéme asservi peut étre vérifiée en
enregistrant le processus de démarrage lorsque la boucle d’asservissement
est fermée. Les diagrammes ci-dessous donnent des indications sur les mau-

vais réglages possibles et sur les moyens de les corriger.

Comme exemple, nous avons enregistré le comportement pilote d’une boucle
de régulation de 3éme ordre avec une structure de régulation PID. Toutefois, la
procédure peut régler les parameétres de régulation est applicable aux autres

boucles de régulation.

X

w /-\

Xp trop grand

N —

N—"
Tn, Tv trop petits

Xp trop petit

Tn, Tv trop grands

N\

v N— SN——
Cy trop grand

Réglage optimal
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8 Optimisation

8.3 Parameétres flous

En plus des algorithmes pour les diffé-
rentes structures de régulation, le logi-
ciel de régulation contient aussiun mo- | w _ (w—x)
dule flou. Ce module permet d’amélio- X
rer aussi bien le comportement pilote
que le comportement | en cas de per-
turbations du régulateur.

o . Module
Lorsque le module flou est activé, le si- X flou

gnal de sortie y est composé du taux —
de modulation du régulateur et du si-
gnal de sortie du module flou.

L'intensité du signal flou est influencée par le parameétre Fc1 :
Fc1=0: module flou inactif
0O<Fc1< 100 : module flou actif

Si le module flou activé a 'aide de Fc1 corrige le taux de modulation y le
temps d’intégrale T,, est aussi influencé pendant la correction.

Le degré d’influence sur le temps d’intégrale T,, est réglé a I'aide du parame-
tre Fc2.

Fc2=0: aucune influence de T,

0<Fc2<100 : influence de T,

A la livraison et également aprés auto-optimisation Fc1 = 0 et Fc2 = 30.
Le module flou peut étre activé a tout moment en réglant Fc1 > 0.

Le réglage Fc2 = 30 est propice a de nombreuses applications. Le réglage op-
timal peut étre déterminé a I'aide du tableau suivant.
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8 Optimisation

Perturbation Action | Réaction

Fci T L’amplitude perturbatrice
diminue, le temps de com-
pensation augmente

| '

| Compor’remgn‘r encas Fc1 ¥ | Lamplitude perturbatrice

| de perturbations sans logique floue augmente, le temps de

; T compensation diminue

|

w | P P ¢ Fc2 Le temps de compensa-

W ~ 1 tion diminue
Comportement en cas Feo Lot d
de perturbations quand c -© lemps de compensa-
Fcl > 0, Fe2 = 30 tion augmente

<

Comportement en cas

de perturbations quand
Fc1>0, Fc2 > 30

(

(@D Si le module flou n’est pas actif (Fc1=0), Fc2 n’a aucune influence.

L'effet et la sensibilité des parametres flous dépendent beaucoup du
systeme a asservir.

L'influence est plus importante pour les régulateurs proportionnels
que pour les régulateurs a commutation.
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9 Mise en place des modules d’extension

Les instructions suivantes doivent étre respectées pour la mise en place de
modules d’extension :

Seul du personnel qualifié est habilité a mettre en place des modules
d’extension.

A Les modules risquent d’étre endommagés par des décharges électros-
Ata tatiques. Il convient donc d’éviter les décharges électrostatiques lors du
montage et du démontage. La mise en place des modules d’extension

doit étre effectué a un pose de travail mis a la terre.

Identifier les *¥ |dentifier le module a I'aide du numéro d’article collé sur le module
composants
Composants Code | N° d’article N° des platines
Entrées analogiques 3 et 4 :
Entrée universelle 1/2 70/00366099 | 358457

Sorties/Entrées logiques :
Relais (contact inverseur) 1
Relais statique 230V/1A 2 70/00366101 | 358452
Logique 0/5V 3 70/00366102 | 358445
Logique 0/22V 4 70/00366103 | 358447
5
6
7

70/00366100 | 358444

Sortie analogique 70/00366104 | 358449
Alimentation pour convertisseur 2 fils 70/00366105 | 358447
2 entrées logiques 70/00366106 | 358450

Interface RS422/485 54 70/00366107 | 358443

PROFIBUS-DP 64 70/00375280 | 368705
Configurer Les entrées analogiques standards sont des entrées universelles. Elles peu-
’entrée vent étre configurées pour des signaux d’entrée de -10/0/2 a 10V.

analogique * Changer les ponts embrochables suivant schéma ci-dessous

Entrée universelle
(autres étendues de
mesure) 0 O
[ XeXexa) 0 E;E' 0 TZH i |
ne & O
0 [ceccend [] '
00
Tension -10/0/2 2 10V 0 nooo O - | '
Goo6on dF 0000 ' '
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9 Mise en place des modules d’extension

Retirer le
régulateur

Affectation du
connecteur

* Retirer le connecteur Setup

% Appuyer sur les surfaces striées de
la face avant (en haut et en bas pour
le format vertical et a droite et a
gauche pour le format horizontal) et
retirer la partie embrochable.

% Déterminer le connecteur pour le module

Connecteurs

Entrée analogique 3

-

Entrée analogique 4

-

LY 7hLly

Entrées logiques 3+4 E

pour contacts libres de potentiel

.

Entrées logiques 5+6 .
pour contacts libres de potentiel

Entrées logiques 7+8
pour contacts libres de potentiel

mp

LY

- uniqguement type

72 703570

A

+f
s
i

A R\\hﬁ L 1 | IN [ | b

Interface sérielle
I RS422/485
E PROFIBUS DP

a E Sortie 1

a E Sortie 2

a E Sortie 3

a E Sortie 4

- E Sortie 5

4= E Sortie 6
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9 Mise en place des modules d’extension

Embrochage de  * Retirer la plaque de guidage (1)

la platine % Glisser le module sur le rail de guidage jusqu’a encliquetage dans les rainu-
res prévues a cet effet (2)
Mise en place * Embrocher la platine

du régulateur

* : I ,s . )
embrochable Pousser la partie embrochable dans le boitier jusqu’a encliquetage des en

coches (sous les surfaces striées).
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9 Mise en place des modules d’extension
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10 Interfaces

10.1 Interface RS422/485

Le régulateur peut étre intégré a un réseau de données a I’'aide de I'interface.
Par exemple, les applications suivantes sont réalisables :

- Visualisation de process
- Pilotage d’une installation
- Edition de protocoles

- Configuration

: 25,7 :

06.0] o 5 06.0] o 5

[F: ] oo [ ] o Ezas oo
= " ] |

000000 Q00000 000000

Le bus du systéme est congu d’aprés le principe maitre-esclave. Un ordina-
teur maitre peut s’adresser a max. 31 régulateurs et appareils (esclaves). L'in-
terface est une interface sérielle d’aprés les standard RS422 et RS485.

Protocoles possibles :
- Protocoles MOD/J-Bus

@ Description des interfaces B70.3570.2
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10 Interfaces

10.2 PROFIBUS-DP

Bus de terrain

Transfert de
données

Générateur
GSD

Une interface PROFIBUS-DP permet d’intégrer le régulateur dans un systéme
de bus de terrain d’apres les standard PROFIBUS-DP. Le PROFIBUS est spé-
cialement congu pour établir une communication rapide entre du matériel péri-
phérique décentralisé et des systémes d’automatisation.

Le transfert de données s’effectue a I’'aide d’une RS485 standard sérielle.

Les attributs caractéristiques du régulateur sont définis dans une fiche techni-
que électronique (Générateur GSD ; GSD = Gerdtestammdaten, fichier des
données permanentes de |'appareil). Le format du fichier est défini exactement
et permet au systéme de développement de lire facilement les données per-
manentes de I'appareil et de les prendre en considération pour la configura-
tion du systeme a bus.

I
Sl

Fichiers GSD

- PROFIBUS-DP P

Appareils :I
terrain LLLL

@ Description des interfaces B70.3560.2.1
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11 Accessoire

11.1 Module relais externe ER8

Raccordement

Configurer le
module relais

Le module relais externe ER8 permet d’avoir 8 sorties relais supplémentaires
(contacts inverseurs) pour le régulateur. La communication avec le régulateur
s’effectue par I'interface RS422/RS485. Tous les signaux pour sorties disconti-
nues peuvent étre émis. La configuration est réalisée a I’aide du logiciel Setup.

= Chapitre 7.4 ,Sorties”

Lorsque le module relais ER8 est raccordé a I'interface, aucune autre
communication ne peut étre réalisée au moyen de l'interface.

Le raccordement électrique est exécuté comme le raccordement a une interfa-
ce RS485.

hls
N

84

J

w

@
@
@
%,
%,
22
30
Q
Q
22
22

w
"
N
w
~
N
=
~
A
N
~
A
w

Y
m
—
=
Z
o
=
o
B
[N}

5
’,2
oz
(&)}
¢
I

0z &

@ | o o |0 | @

K9 K10 K11 K12 Error
RxD RxD

ok | bl Dok | i | R W

N
=
-
N
=
w

g g g 041 10: é 1141 1142 1143 1241 1242 1243

Type 703570 : connecteur 2, bornes 345
Type 703575 : connecteur 2, bornes 345

% Activation du module relais au moyen du logiciel Setup
Editer & Réglages uniquement par le Setup = Extension de la configuration

De ce fait, le menu Editer @ Module relais externe est activé.

% Configurer le module relais

Lorsque le connecteur Setup est raccordé au régulateur, le module re-
lais n’est pas piloté et les contacts des relais sont en position repos.
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11 Accessoire

11.2 Logiciel Setup avec logiciel de mise en service

Logiciel Setup

Logiciel de mise
en service

Pour une configuration plus facile et plus conviviale du régulateur, un logiciel
Setup fonctionnant sous Windows® 95/98/NT4.0/2000 vous est proposé.

Conditions matérielles requises :

- PC-486DX-2-100 - CD-ROM

- 16 Mo de RAM - 1 interface sérielle libre
- 15 Mo disponibles sur le disque dur

Le logiciel affiche la configuration actuelle en arriere-plan sous forme de liste.
Le masque pour la saisie correspondante est affiché en cliquant 2 fois sur la
liste ou par les menus.

ZZ DICON 40x/50x - [Sety o don oy [=1
| Fichier  Editer  Transfert Elullls Eengtie [nfo =] x|
==l ] _'| melea 2 Ble| BB
M! é es x| ;I
Alarmes:
(B 1: 0,000
Aucune fonction configurée | aneane
Cansigne 2 : 0.000
Entrées analogiques: Consigne 3 [0000
Frégquence du réseau : 50 Hz Unité : °C Consigne 4:  [0000
Entrée 1. - Sonde & résistance
Puoint de mesure:
Linéarisation Pt 100
Carrection de la mesure : (0.000
Constante du filtre - 0.600
Liritation de I'étendue de mesure : Début : -1599 Fin 9999
oK Annuler
Entrée 2: - Mon raccordé
Entrée 3: - Mon raccordé
Entrée 4: - Mon raccordé
Sorties:
Sortiel: Sortie relais
Remargue:
Fanction : 1&re sortie de régulateur (discontinus)
Sortie2: Sottie relais
Remarque: -
4] | »
Prét. [ NUM Z

Certaines fonctions du régulateur peuvent uniquement étre configurées a
I’aide du logiciel Setup :

- Linéarisation spécifique (Saisie du tableau de linéarisation)
- Luminosité de I'afficheur 3
- Désactivation de la demande de code (configuration étendue)

- Configuration du module relais
- Modification du mot de passe

Le logiciel de mise en service fait parti du logiciel Setup et sert a adapter faci-
lement et de fagcon optimale le régulateur a la chaine de régulation.

Différentes grandeurs de process (par ex. consigne, valeur réelle, écart de ré-
glage, signaux des sorties du régulateur) peuvent étre représentées graphi-
quement. Les parametres du régulateur peuvent étre modifiés, puis transmis
au régulateur a I'aide de I'interface Setup ou RS422/485.

L’enregistrement des données est limité a 48 heures.
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12 Annexe

12.1 Données techniques

Entrée Thermocouple

Désignation Etendue de mesure Précision Influence de la tem-
pérature ambiante
Fe-CuNi,L“ -200 a+900°C <0,25% 100 ppnm/K
Fe-CuNi,J“ EN 60584 -200 a+1200°C <0,25% 100 ppm/K
Cu-CuNi,U* -200 a+600°C <0,25% 100 ppnm/K
Cu-CuNi, T“ EN 60584 -200 a+400°C <0,25% 100 ppn/K
NiCr-Ni,K“ EN 60584 -200 a+1372°C <0,25% 100 ppm/K
NiCr-CuNi,E* -200 a+1000°C <0,25% 100 ppnm/K
NiCrSi-NiSi,N“  EN 60584 -100 a+1300°C <0,25% 100 ppm/K
Pt10Rh-Pt,S“  EN 60584 0 a1768°C <0,25% 100 ppnm/K
Pt13Rh-Pt,R“  EN 60584 0 a 1768°C <0,25% 100 ppm/K
Pt30Rh-Pt6Rh,,B“EN 60584 0 a 1820°C <0,25% 100 ppm/K
W5Re-W26Re 0 a2320°C <0,25% 100 ppnm/K
W3Re-W25Re 0 a2400°C <0,25% 100 ppm/K

Compensation de soudure froide

Pt 100 interne , externe ou constante

Entrée Sonde a résistance

Désignation Type de raccordement Etendue de mesure Précision Influence de la tem-
pérature ambiante

Pt100 EN 60751 2 fils/3 fils -200 a +850°C <0,05% 50 ppm/K

Pt 50, 500, 1000 EN 60751 2 fils/3 fils -200 a +850°C <0,1% 50 ppm/K

KTY11-6 2 fils -50 a +150°C <1,0% 50 ppm/K

PtK9 2 fils Emetteur au chlorure de lithium

Résistance de ligne du capteur

30Q max. par ligne en montage 2/3 fils

Courant de mesure

250pA

Tarage de ligne

Superflu en cas de montage 3 fils. En cas de montage 2 fils, on peut procéder a un tarage de ligne

au niveau du logiciel en corrigeant la valeur réelle.

Entrée Signaux normalisés

Désignation Etendue de mesure Précision Influence de la tem-
pérature ambiante
tension 0a 10V, Résistance d’entrée Rg > 100kQ <0,05% 100 ppm/K
2210V, Résistance d’entrée Rg > 100kQ2 <0,05% 100 ppnm/K
-1 a +1V, Résistance d’entrée Rg > 100kQ <0,05% 100 ppm/K
0 a1V, Résistance d’entrée Rg > 100kQ <0,05% 100 ppm/K
0 a 100mV, Résistance d’entrée Rg > 100kQ <0,05% 100 ppm/K
-100 a +100mV, Résistance d’entrée <0,05% 100 ppm/K
Re > 100kQ
Courant 4 a 20mA, chute de tension <1V <0,1% 100 ppm/K
0 a 20mA, chute de tension < 1V <0,1% 100 ppm/K
Courant de chauffage 0a50mA AC <1% 100 ppm/K

Potentiomeétre

100Q2 min., 10kQ max.

Surveillance du circuit de mesure

1

Emetteur de mesure

Dépassement sup./inf.
de ’étendue de mesure

Court-circuit du capteur

ou de la ligne'

Rupture du capteur ou
de la ligne

Thermocouple

Sonde a résistance

2a10v
oaiov

Tension

4a20mA
0a20mA

Courant

Potentiométre

100 min., 10k max.

®— détecté  -=non détecté

1. En cas de défaut, les sorties prennent les états définis (configurables).

Réglage d’usine
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12 Annexe

Sorties

Relais Contact inverseur
Pouvoir de coupure 3A pour 250VAC en charge ohmique
Durée de vie des contacts 150.000 couplages a charge nominale
Protection de contact 56Q/15nF

Logique 0/5V ou 0/12
Limitation de courant 20mA 30mA
Résistance de charge

Relais statique
Pouvoir de coupure 1A pour 230V
Protection de contact Varistor

Tension
Signaux de sortie -10a+10v/0a10v/2a10Vv
Résistance de charge Rcharge 2 500Q

Courant
Signaux de sortie -20 a +20mA/0 a20mA /4 a20mA
Résistance de charge Rcharge <450Q

Alimentation pour convertisseur de
mesure en technique 2 fils

Tension 22V
Courant 30mA
Régulateur
Type de régulateur Régulateur a 2 plages,

régulateur a 3 plages, a 3 plages pas a pas, régulateur proportionnel,
régulateur proportionnel avec positionneur intégré

Structures de régulateur P/PD/PI/PID/I
Convertisseur A/N Résolution >15 Bit
Cadence de scrutation 210ms

Caractéristiques électriques

Alimentation

48 2 63Hz, 110 2240V AC, -15/+10%
204 30VAC/DC, 48 a 63Hz

Tensions d’essai (essai type)

suivant EN 61 010, partie 1
Catégorie de surtension I, degré de pollution 2

Consommation

24VA max. pour type 703570
14VA max. pour type 703575

Sauvagarde des données

EEPROM

Raccordement électrique

a I'arriére par bornes a visser,
section de fil jusqu’a 2,5mm? max.
et embouts (longueur : 10mm)

Compatibilité électromagnétique
Emission de parasites
Résistance aux parasites

EN 61 326
Classe B
Conditions industrielles

Prescriptions de sécurité

suivant EN 60 730-1 pour type 703570
suivant EN 61 010-1 pour type 703575

Boitier
Type de boitier Boitier en matiére synthétique pour montage sur tableau suivant DIN 43700
Type 703575/1... 703575/2... 703570/0...
Cadre frontal en mm 48 x 96 (vertical) 96 x 48 (horizontal) 96 x 96
Profondeur d’encastrement en mm 130 130 130
Découpe du tableau en mm 45+06 x g2+0.8 9208 x 45+06 92+08 x g2+0.8

Plage de température
ambiante/ de stockage

-5455°C/-404+70°C

Résistance climatique

humidité relative < 95% en moyenne annuelle, sans condensation

Position d’utilisation

quelconque

Mode de protection

suivant EN 60 529,
IP 65 en fagade, IP 20 a I'arriere

Poids (entiérement équipé)

env. 4209 env. 4209 env. 7309
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Réglage d’usine
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12.2 Messages d’erreur et priorités d’affichage en mode normal

Priorité

Affichage

matriciel

7 segments

Erreurs possibles / Remarques

Affectation

Correction des erreurs
Vérifier/Dépanner/Remplacer

haute

basse

+LEDs

8888.
BB8B clignote)

Watchdog ou alimentation activée
Initialisation désactivée (Reset)

Régulateur

Remplacer le régulateur, si I'initiali-
sation dure plus de 5s

(pas d’affichage)

(pas d’affichage)

- Fonction logique ,, Tous les affi-
chages sont désactivés” est
configurable et activée

- Régulateur défectueux
- Alimentation défectueuse

- Pas d’erreur
- Régulateur
- Alimentation

- Ouvrir I'entrée logique
- remplacer le régulateur
- Vérifier I'alimentation

9399(clignote)

ou ()

- Rupture de sonde/céble d’une
sonde a résistance (raccords
1.9,1.11,1.4,1.8,2.10, 2.12,
3.20, 3.12) ou de I'entrée du si-
gnal normalisé

- Court-circuit de la sonde et du ca-
ble a I’entrée du signal normalisé

- Dépassement supérieur a I'en-
trée du signal normalisé

- Dépassement inférieur a I'entrée
du signal normalisé

Buzzer externe

- Vérifier la sonde en cas de ruptu-
re/court-circuit

- Vérifier le raccord de la sonde et
les bornes de raccordement

- Vérifier le cable

9999(clignote)

ou ()

- Dépassement sup. de I’étendue
de mesure par la sonde a résist-
nace et I'entrée thermocouple

- Court-circuit de la sonde et du
céble par I'entrée thermocouple

- 1995,
(clignote)
ou ()"

- Dépassement inf. de I’étendue
de mesure par la sonde a résist-
nace et I'entrée thermocouple

- Court-circuit de la sonde et du
céble par la sonde a résistance
- Court-circuit de la sonde et du

céble par la sonde a résistance
1.10, 1.7, 2.11, 3.11

Dépassement sup. de I'étendue
de mesure (module mathémati-
que) (résultat du calcul > fin de

I'étendue de mesure)

Dépassement inf. de I’étendue de
mesure (module mathématique)
(résultat du calcul < début de
I'étendue de mesure)

Buzzer externe

- Est-ce que le milieu a mesurer se
situe dans I’étendue de mesure
(trop chaud - trop froid ?)

- Vérifier la rupture et le court-cir-
cuit de la sonde

- Vérifier le raccord de la sonde et
les bornes de raccordement

- Vérifier le cable

Erreur mathématique
(violation des régles mathémati-
ques ; valeurs incorrectes)

Régulateur

Vérifier la formule mathématique

Erreur logique
(violation des regles mathémati-
ques)

Régulateur

Veérifier la formule logique

Erreur du module relais
(supprimé pour I'agrément GL)

Pas de communication

Périphérique

Vérifier le matériel périphérique

(Texte)

t'.l' ;axte)

Affichage de texte (entrée logique 1)

Affichage de texte (entrée logique 8)

(Texte)

t'.l' éxte)

Affichage de texte (alarme 1)

Affichage de texte (alarme 8)

(Texte)

0"

Affichage de texte (logique 1)

(Texte)

()

Affichage de texte (logique 2)

* Affichage suivant configuration

1. Peut étre validé
(suite page suivante)
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Priorité Affichage Erreurs possibles / Remarques | Affectation Correction des erreurs
matriciel 7 segments Vérifier/Dépanner/Remplacer
haute i LR L’auto-optimisation a été activee | - -
-------------------- —_—— Pas d’entrée de mesure ou n’est | Régulateur - Configurer I'entrée de mesure
v ou ()" pas configurée - Equiper la platine d’entrée

(affichage suivant configuration) - - -

basse | * Affichage suivant configuration

Messages d’erreur pouvant étre validés
@ Le message disparait aprés pression sur la touche g
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Tableau : affectation des entrées de mesure/Comportement des sorties en cas d’erreur

(a remplir par l'utilisateur)
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12.3 Jeux de caracteéeres de P'afficheur matriciel

Il s’agit de caracteres spéciaux pour la saisie de textes avec le logiciel Setup.
La saisie s’effectue par le clavier avec la combinaison des touches Alt + XXX

m\

0 32 64 @ |96 " [128 C [160 192 224 o
1 183 1 |65 A |97 a (129 u [161 | |193 225 B
2 3 “ |66 B |98 b (130 & [162 6 |194 226 T
3 3 # |67 C |99 ¢ [1381 & |163 G |195 227 11
4 3 $ |68 D |100 d [132 & [164 A |196 228 3
5 37 % |69 E (101 e [133 & |165 N [197 229 o
6 38 & [70 F [102 f [184 & [166 198 230
7 39 ‘|71 G {108 g |185 ¢ [167 199 231 vy
8 40 ( (72 H |104 h |18 & (168 ¢ |200 232 ¢
9 4 ) (78 1 |105 i |137 & (169 201 233 ¢
10 - 42 * |74 J |106 | |138 & [170 202 234 Q
11 43 + |75 K |[107 k |139 i [171 203 235 §
12 4 , |76 L |108 | |140 T [172 204 236 o
13 4 - |77 M [109 m [141 | [173 205 237 @
14 46 . [78 N [110 n [142 A [174 206 238 ¢
15 47 |/ |79 O |111 o |143 A [175 207 239
16 48 0|80 P |112 p |144 E [176 208 240
17 49 1 (81 Q [118 q (145 & [177 209 241

18 50 2 (82 R (114 r |146 £ |178 210 242
19 59 3 (83 S |115 s |147 o6 [179 211 243
20 52 4 (84 T (116 t (148 o [180 212 244
21 53 5 (8 U (117 u (149 o |181 213 245
22 54 6 |86 V |118 v (150 (O [182 214 246
23 55 7 |87 W |119 w [151 U [183 215 247
24 56 8 |88 X [120 x (152 y [184 216 248 °
25 57 9 |8 Y [121 y (1588 O |185 217 249 -
26 58 : (90 Z [122 z [154 U [186 218 250
27 59 ;|91 [ [123 { |15 ¢ |187 219 251
28 60 < (92 \ [124 | (156 £ |188 220 252
29 61 = (93 ] [125 } [157 ¥ [189 221 253
30 62 > (94 ~ [126 ~ |158 190 222 254
31 63 ? |95 _ |127 159 191 223 255

200 a 210 réservés pour 'affichage en bargraphes
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12.4 Equipement de 'appareil (niveau de configuration 2)

Version
N° VDN

Entrée analogique 3
Entrée analogique 4

Entrée analog 1 10V
Entrée analog 2 10V
Entrée analog 3 10V
Entrée analog 4 10V

Connecteur 1
Connecteur 2
Connecteur 3
Connecteur 4
Connecteur 5
Connecteur 6

Interface Setup

Interface

Mathématique

La version du logiciel ainsi que I’équipement matériel du régulateur a program-
mes sont affichés a cet endroit

Parameétre

Valeur/Sélection

Description

N° de version

Exécution standard
N° VDN

(Veranderung der Norma-
lausflihrung=modification
de I’exécution normale)

vy

Non existante
Connecteur
Entrée universelle

Non existante
Existante

Entrée tension
-10/0/2 a 10V

VULl

Non existant

Relais

Relais statique

Sortie analogique

Sortie logique 5V

Sortie logique 22V ou
sortie tension pour conv.
de mesure, 2 fils

2 entrées logiques

Non raccordée
Raccordée

Non existante
RS 422/485
PROFIBUS-DP

Non existant
Existant

78




12 Annexe

12.5 Remarques concernant les appareils homologué par
Germanischen Lloyd (GL)

Les informations suivantes complétent ou remplacent les données existantes.

12.5.1 Données techniques

Conditions environnantes suivant catégorie d’application C pour domaines fermés

Température -5a55°C
Humidité relative de I'air <100% Hr
Vibration <0,7g

Compatibilité électromagnétique
La compatibilité électromagnétique correspond aux directives GL pour certificats d’essai (10.97).

12.5.2 Messages d’erreur
= Chapitre 12.2

12.5.3 Verrouillages

Tous les niveaux sont verrouillés par un code. Un déréglage, volontaire ou in-
volontaire, n’est pas possible. Le niveau "utilisateur" n’est pas verrouillé par un
code. Il est possible ici de verrouiller complétement le clavier a I'aide d’un
contact logique (par ex. interrupteur a clé).

= Chapitre 5.3

12.5.4 Mode manuel
= Chapitre 5.6

@ Le mode manuel est seulement possible lorsque I'appareil est intact !

12.5.5 Autres remarques

(@D En cas de panne, veuillez nous retourner I'appareil.
Suivant recommandations de Germanischen Lloyd, il est préférable de
disposer d’un appareil de rechange pour certaines applications.
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L'appareil ne peut étre mis en service sur le pont que sous certai-
nes conditions car l'intensité de la luminosité de I’affichage ne peut
étre réglée de maniere progressive.

Nous vous recommandons d’imprimer sur place le logiciel Setup,
données techniques du régulateur.
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A

Accessoires 10
Adresse de I'app. 58
Affectation du connecteur 64
Affichage 53

Affichage et conduite 23
Affichage normal 25
Agréments 9

Alarme

absolue 39

relative 39

Alarmes 37
Auto-optimisation 59

B

Bande morte 36

C

Capteur 40

Code d’acces 25

Commutation de I’affichage 29

automatique 53

Commutation des consignes 27
Commutation pause/impulsion 56
Compensation de soudure froide constante 42
Compensation de soudure froide externe 42
Complément au type de base 9
Composants

identifier 63

Constante de temps du filtre 43

Correction de la valeur mesurée 41

D

Début d’étendue de mesure 48
Début de I'étendue de mesure 42
Début de plage d’affichage 42
Déplacement de la virgule 26
Désignation des touches 23
Différentiel de coupure 38
Dimensions 17-12

Données techniques 717

E

Encastrement 13

Entrée analogique 9
configurer 63

Entrée logique 56
Entrées 40

régulateur 35

Entrées analogiques 40
Entretien de la facade 13

F

Fin d’étendue de mesure 48
Fin de I’étendue de mesure 42
Fin de la plage d’affichage 42
Fonction programme 25, 46-47
Fonction rampe 4647
Fonctions des alarmes 37
Fonctions logiques 56
Fonctions logiques combinées 57
Format des données 58
Formule logique 52

Formule mathématique 50
Fréquence réseau 40

G

Gradient de la rampe 46

Identification du type 9
Instructions pour l'installation 75
Interface 9

J

Jeu de paramétres
actif 32

L

Limites de consigne 36
Linéarisation 417, 49
Logique floue 36

M

Messages d’erreur 73

Mise en place des modules d’extension 63
Mode d’action 38

Mode défilement 53

Mode manuel 28, 36

Modes de fonctionnement 24

Modification des consignes 27

Module relais externe 69

Modules mathématique et logique 9, 48
Montage cbte-a-céte 13

N

Niveau "utilisateur" 25, 30
Niveau de configuration 1 25
Niveau de configuration 2 25
Niveau de paramétrage 25, 317
Niveaux et menus 26
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O

Optimisation 60

P

Programme
Arrét 47
Démarrage 47

R

Réétalonnage spécifique 43
Régulateur 35

Régulation de I’humidité 49
Régulation de rapport 49

S

Saisie d’une valeur 26

Saisie de la formule 50

Saisie du code et de ’heure 27
Schémas de raccordement 716-20
Sélection 27

Sens de I’action 35

Séparation galvanique 217

Sortie 9

auto-optimisation 36

Sorties 45

Surveillance du circuit de mesure 717
Surveillance du courant de chauffage 42

T

Taux de modulation manuel 36
Temporisation 38

Temps de réponse min. 58
Time-Out 25, 53

Type de protocole 58

Type de régulateur 35

U

Unité 40
Unité du gradient 46

\'

Valeur finale pour signaux analogiques 46
Valeur limite 38

Variable a 48

Variable b 48

Z

Zéro pour signaux analogiques 46
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