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1 Poznamka na uvod
1.1 Pouzité symboly

»  Pokyny
> Reakce, vysledek
[...] OznacCeni tlaCitek a LED
—  Odkaz (na stranku, bod)
Dulezité upozornéni
Pfi nedbani pokynu jsou mozné chybné funkce nebo poruchy.

1.1 Pouzita varovna upozorneéni

A POZOR

NebezpecCi vazného poranéni osob.
Jsou mozna lehka, reverzibilni zranéni.

2 Bezpecnostni pokyny

* Pred uvedenim pfistroje do provozu si prectéte tento dokument. PfesvédcCete
se, zda je vyrobek bez omezeni vhodny pro Vasi aplikaci.

 Nedodrzovani provoznich pfedpist nebo technickych udaji muze vést k véc-
nym a/nebo personalnim Skodam.

 Nespravné pouziti pfistroje nebo pouziti neodpovidajici jeho urCeni mohou
vést k porucham funkce pfistroje nebo k nezadoucim nasledkum jeho aplikace.
Proto muZe montaz, elektrické pfipojeni, uvedeni do provozu, obsluhu a udrzbu
pfistroje provadét pouze autorizovany odborny personal, vyskoleny provozova-
telem zafizeni.

* Aby byl zajisten spravny provoz pfistroje, je nezbytné pouzivat pristroj pouze
pro média, ke kterym jsou smacené Casti pfistroje dostatecné odolné (—
Technicka data).

+ Odpoveédnost za to, jestli je pfistroj vhodny pro pfislusSnou aplikaci nese uzi-
vatel. Vyrobce nenese zadnou odpovednost za nasledky nespravného pouziti



pristroje uzivatelem. Nespravna instalace a pouzivani pristroje vede ke ztrate
zaruky.

* Pfi teplotach média nad 50°C se mohou nékteré oblasti krytu ohfat nad teplotu
65°C. Kromé toho, béhem montaze nebo v pfipadé chybového stavu (napr.
poSkozeni pouzdra) muze médium, které se nachazi pod vysokym tlakem nebo
horké médium unikat ze systému. Aby nedoslo ke zranéni osob, dodrzuijte
nasledujici opatfeni:

» Nainstalujte pfistroj v souladu s platnymi pravidly a predpisy.

» Ujistéte se, zda je systém béhem montaze bez tlaku.

» Zabrante kontaktu krytu se vznétlivymi latkami a neimysinému dotyku s
nim. Viybavte pfistroj vhodnou ochranou (napf. ochranny kryt).

» Nedotykejte se tlaCitek rukou; misto toho pouZzijte pomocny pfedmét (napf.
kuliCkové pero).

3 Pouziti z hlediska urceni

Smérnice pro tlakova zafizeni (PED): Pfistroje jsou v souladu s ¢lankem 3, od-
stavcem 3 smérnice 97/23/EC a musi byt navrzeny a vyrobeny pro nepiehfivané
kapaliny skupiny 2 v souladu s spravnou technickou praxi.

Pfistroj hlida kapalna média.

Pristroj detekuje 3 procesni veliCiny, pratokové mnozstvi, mnozZstvi spotfeby a
teplotu média.

Oblast nasazeni

« Voda

* Roztoky glykolu

* Nizkoviskozni oleje (viskozita: 7...40 mm?/s pfi 40°C)

* Vlysoce viskozni oleje (viskozita: 30...68 mm?s pfi 40°C)
Viybér hlidaného média — 10.5.9.



4 Funkce

4.1 Zpracovani nameérenych signal
Pristroj zobrazuje aktualni procesni hodnoty.

Pristroj vytvafi 2 vystupni signaly v souladu s nastavenim parametra.

OUT1: 3 moznosti volby
- Spinaci signal pro mezni hodnotu pratokového mnoz-
stvi
- nebo impulsni signal pro CitaC mnozstvi
- nebo spinaci signal pro CitaC predvolby

OUT2: 4 moznosti vybéru
- Spinaci signal pro mezni hodnoty prutokového mnoz-
stvi
- nebo spinaci signal pro mezni hodnotu teploty
- nebo analogovy signal pro pratokové mnozstvi
- nebo analogovy signal pro teplotu
- nebo vstup pro externi resetovy signal (InD)

Pokud se nepouziva jako vystup, OUT2 (pin 2) mlze byt
pouzit jako vstup pro externi resetovy signal

4.2 Hlidani pratoku

Nastaveni parametru
(—10.2.1)

(—10.3.1)
(- 10.3.2)

Nastaveni parametru
(—10.2.2)

Prutok je hlidan kalorimetrickym méficim systémem, naméfené signaly jsou

vyhodnoceny elektronicky.

Signaly pro méfeni pratokového mnozstvi mohou byt pfivedeny nésledujicim

zpusobem.

1. Dva spinaci signaly pro limitni hodnoty pratokového mnoZstvi mohou byt

pfivedeny na vystup 1 a vystup 2. (— 4.5).

2. Na vystup 2 mUze byt pfiveden analogovy signal (4...20 mA nebo 0...10 V),

ktery je umérny pratokovému mnozstvi. (— 4.6).

4.3 Hlidani mnozstvi spotreby (celkova funkce)

Pfistroj je opatfen internim CitaCem mnozstvi, ktery plynule sumarizuje pratokoveé
mnozstvi. Suma (soucet) odpovida aktualnimu mnozstvi spotfeby od posledniho

resetu.
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* Aktualni odeCet muze byt zobrazen.

* Navic je do paméti uloZzena hodnota pred poslednim resetem. Také tato hodno-
ta muzZe byt zobrazena.

E Kazdych 10 minut uklada Citac do paméti celkové mnozstvi spotreby.
Po vypadku napéti je tato hodnota k dispozici jako aktualni stav Citace.

Pokud je nastaven Casove fizeny reset, pak bude do paméti ulozena
také uplynula doba od nastaveného resetoveého intervalu. Mozna ztrata
dat tak bude obnaset maximalné 10 minut.

Cita¢ m(iZe byt resetovan (vynulovan) nasledujicim zplsobem:

— 10.3.4 Manualni reset Citace.

— 10.3.5 Casove fizeny reset CitaCe.

— 10.3.7 Nastaveni resetu CitaCe pomoci externiho signalu.

4.3.1 Hlidani mnozstvi spotfeby impulsnim vystupem

Viystup 1 signalizuje Citaci impuls pfi dosaZeni nastaveného prutokového mnozstvi
(— 10.3.1).

4.3.2 Hlidani mnozstvi spotieby predvolenym ¢itacem

Vystup 1 spina pfi dosazeni nastaveného pratokového mnozstvi (— 10.3.2).
Mozné jsou 2 zpusoby hlidani:

1. Casové zavislé hlidani mnoZstvi (— 10.3.5 Casové fizeny reset ¢itace):

- Pokud bude mnozstvi x dosazeno behem doby trvani t, pak sepne vystup 1 a
zustane sepnuty dokud nebude CitaC resetovan (vynulovan).

- Pokud nebude mnozstvi x po uplynuti doby trvani t dosazeno, pak bude CitaC
automaticky resetovan (vynulovan) a Citani zaCne znovu; vystup 1 nesepne.

2. Casové nezavislé hlidani mnozstvi (— 10.3.6 Deaktivace resetu &itace)
- Pokud bude mnozstvi x dosazeno, sepne vystup 1 a zUstane sepnut dokud
nebude CitaC resetovan (vynulovan).
4.4 Hlidani teploty
Pro hlidani teploty jsou dodavany nasledujici signaly:
1. Na vystup 2 mize byt dodan spinaci signal mezni hodnoty teploty. (— 4.5).

2. Na vystup 2 mUze byt dodan teploté umérny analogovy signal (4...20 mA nebo
0..10 V) (— 4.6).



4.5 Hlidani pritoku nebo teploty / spinaci funkce

OUTx zméni svUj spinaci stav pfi pfekroeni nebo nedosazeni nastavenych spi-
nacich mezi (SPx, rPx). Volitelné jsou pfitom nasledujici spinaci funkce:

4.5.1 Hysterezni funkce

Q)

SP--
rP -

1
0| | | Hnc

Pfiklad hlidani pritoku
HY = hystereze

4.5.2 Okénkova funkce

Q, FE FE

i

(1)|| | | | Fnc

Pfiklad hlidani pritoku
FE = okénko

Spinac: [OUx] = [Hno]

Rozpinac: [OUx] = [Hnc]

Nejprve je stanoven spinaci bod (SPx),

pak s pozadovanym rozdilem zpétny

spinaci bod (rPx).

E Je-li upraven SPx, rPX se zméni
automaticky; rozdil zustava
konstantni.

Spinac: [OUx] = [Fno]

Rozpinac: [OUx] = [Fnc]

Sitka okénka je nastaviteln pomoci
vzdalenosti SPx od rPx.

SPx = horni hodnota

rPx = spodni hodnota

E Pfi nastaveni okénkoveé funkce maji spinaci a zpétny spinaci body pevné
nastavenou hysterezi 0,25% koncové hodnoty méficiho rozsahu. Toto drzi
spinaci stav vystupu stabilnim pfi mirném kolisani pratoku.



4.6 Hlidani pratoku nebo teploty / analogova funkce

4.6.1 Napét'ovy vystup 0 ... 10 V (pfiklad hlidani pratoku)

Nastaveni z vyroby Méfici rozsah Skalovany
uv A
10
0 - 0 -
0 MEW Q 0 ASP AEP MEW Q

MEW = koncova hodnota méficiho rozsahu

ASP = analogovy pocCatecni bod: stanovuje, pfi které naméfené hodnoté bude mit vystupni
signal hodnotu 4 mA

AEP = analogovy koncovy bod: stanovuije, pfi které naméfené hodnoté bude mit vystupni
signal hodnotu 20 mA.

Minimalni vzdalenost mezi ASP a AEP = 20 % pfisluSného méficiho
rozsahu.

V nastaveném meficim rozsahu lezi vystupni signal mezi0 a 10 V.

Pro vystupni signal > 10 V je pritokové mnoZstvi vysSi nez koncova hodnota
meéficiho rozsahu.



4.6.2 Proudovy vystup 4 ... 20 mA (pfiklad hlidani pratoku)

Nastaveni z vyroby Méfici rozsah Skalovany
| [mA]
20
4 .
E> | : —
0 MEW Q 0 ASP AEP MEW Q

MEW = koncova hodnota méficiho rozsahu

ASP = analogovy pocateCni bod: stanovuje, pfi které naméfené hodnoté bude mit vystupni
signal hodnotu 4 mA

AEP = analogovy koncovy bod: stanovuije, pfi které naméfené hodnoté bude mit vystupni
signal hodnotu 20 mA.

Minimalni vzdalenost mezi ASP a AEP = 20 % pfisluSného méficiho
rozsahu.

V nastaveném mericim rozsahu lezi vystupni signal mezi 4 a 20 mA.

Pro vystupni signal > 20 mA je pratokové mnozstvi vy$Si nez koncova hodnota
mericiho rozsahu.

4.7 Doba premosténi nabéhu

E Doba pfemosténi nabéhu dST ovliviiuje spinaci vystupy hlidani pritokoveé-
ho mnozstvi.

Pokud je doba pfemosténi nabéhu aktivni (dST > 0), pak plati: jakmile pratokové
mnozstvi pfekroCi 0,5% koncové hodnoty méficiho rozsahu, nastanou nasleduijici
prubéhy:

> Bude spusténa doba pfemosténi nabéhu.

> Vystupy sepnou v souladu s naprogramovanim:
ON pfi spinaci funkci, OFF pfi rozpinaci funkci.
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Po spusténi doby premosténi nabehu jsou mozné 3 pripady:

1. Pratok se rychle zvySuje a dosahuje spinaciho bodu / spravného rozsahu v
ramci dST.
> \/ystupy zUstavaji aktivni.

2. Prutok se zvySuje pomalu a nedosahuje spinaciho bodu / spravného rozsahu
v ramci dST.
> \/ystupy jsou resetovany.

3. Pritok se snizuje pod 0,5% koncové hodnoty méficiho rozsahu v ramci [dST].
> \/ystupy jsou resetovany najednou; dST je zastaven.

Priklad: dSt pfi hysterezni funkci
Q® @ & @ & 6 O

Stav Reakce

! Objemovy pratok Q dosahuje 0,5% z dST zacina, vystup se aktivizuje
VMR

2 | dST uplynula, Q dosahlo SP vystup zlstava aktivni

3 | Qklesne pod SP, ale je nad rP vystup zlstava aktivni

4 | Q klesne pod rP vystup je resetovan

5 | Q znovu dosahuje 0,5% VMR dST zacina, vystup se aktivizuje

6 | dST uplynula, Q nedosahlo SP vystup je resetovan

7 | Q dosahuje SP vystup se aktivizuje
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Priklad: dSt pfi okénkové funkci

@ ©® @

Q)
SP-

Stav

Reakce

Prutokové mnozstvi Q dosahuje 0,5 %
VMR

dST zacCina, vystup se aktivizuje

2 | dST uplynula, Q dosahuje spravného vystup zlstava aktivni
rozsahu
3 | Qje nad SP (opusti spravny rozsah) vystup je resetovan
4 | Q znovu klesne pod SP vystup se znovu aktivizuje
o | Q klesne pod rP (opusti spravny rozsah) | vystup je znovu resetovan
6 | Q znovu dosahuje 0,5% VMR dST zacina, vystup se aktivizuje
7 | dST uplynula, Q nedosahuje spravného vystup je resetovan
rozsahu
8 | Q dosahuje spravného rozsahu vystup se aktivizuje
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4.8 Kalibrace krivky mérenych hodnot dle Vaseho nastaveni

(CGA)

Kalibrace kfivky méfenych hodnot dle Vaseho nastaveni umoznuje ménit sklon

kfivky méfenych hodnot (— 10.5.4). Ta ovliviiuje zobrazeni a vystupy.

140 % MEW---

Al

100 % MEW
60 % MEW---

MEW

Q

Zména sklonu kFfivky je zobrazena v procentech. Nastaveni z vyroby = 100 %.
Po zméné mlze byt kalibrace nastavena zpét na nastaveni z vyroby (— 10.5.5).

A = pracovni hodnota pro zobrazeni a

vystupni signaly
Q = prhtok

MEW = koncova hodnota méficiho
rozsahu

V0 = kfivka méfenych hodnot s
nastavenim z vyroby

V1, V2 = kfivka méfenych hodnot po
kalibraci
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5 Montaz

» Zabrante vytvareni usazenin, plynovych a vzduchovych bublin v
rozvodném systému.

5.1 Doporuceny zptisob montaze

» Pristroj zamontujte do té Casti zafizeni, kde médium proudi pod tlakem. Tim
bude zabranéno rusivym vlivim zpusobenym vzduchovymi bublinami.

» Pristroj zabudujte tak, aby byla méfici trubice stale Uplné zapinéna.

» Vezmete v Uvahu vtokové a vytokové cesty. Tim budou kompenzovany rusive
vlivy zpusobené ohyby, ventily, redukcemi a podobnymi komponenty.
Zvlaste plati: Uzaviraci a regulacni zarizeni se nesmi nachazet prfimo pred
pFistrojem.

| axD | !be.

i | i i | i
i == == i

(o)}

S = rusive vlivy SU7000, SUB000: a=5 b=2
D = prumeér trubky SU9000: a=8 b=3
F = smér proudeéni
» Montaz provedte v misté potrubi, kde médium stoupa.
]
[ ]
— P
— 5 - L ]
51 °U |8 [
- o=
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5.2 Nedoporuceny zptisob montaze

» Pfi montazi se vyhnéte nasledujicim mistim:

oo

L]

PFfimo pred potrubim kde médium

, V potrubi kde médium klesa.
klesa.

[
IEIO
[ ]

V nejvyssim bodé rozvodného
systému potrubi.

I
—F)—=

Na saci strané Cerpadla.

Smeér proudéni vodorovny, pfistroj
kolmo, zastrCka nahofre.

F = smér proudéni
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5.3 Zabudovani do potrubi
Pfistroj mize byt umistén do potrubi s pomoci adaptéru.

Informace o dostupnych adeptérech naleznete na www.ifm.com.

A B

iz

i f
II I

oL

1. Adapteér (B) nasroubujte do trubkového rozvodu (A).

2. Vlozte tésnéni (C) a pfistroj nasadte podle ozna¢eného sméru prutoku (flow
direction).
E » Pro montaz adaptéri na procesni pfipojeni senzoru pouzijte vhodné

mazivo.

3. Adapteér (B) naSroubuijte na pfipoj (D) a ruéné dotahnéte.

4. Oba adaptéry protichtdné utahnéte (utahovaci moment: 30 Nm).

Po montazi mohou vzduchové bubliny v systému naruSovat méfeni.

Napravna opatreni:

» Pfed montazi systém proplachnéte za ucelem odvzdusnéni.

- Mnozstvi proplachu pro SU7000 / SU8000: > 3 I/min
- Mnozstvi proplachu pro SU9000: > 20 I/min.

6 Elektrické pripojeni
PFistroj mize byt instalovan pouze odbornym pracovnikem elektrotechnic-
kého oboru.
Ridte se narodnimi a mezinarodnimi pfedpisy pro zfizovani elektrotechnic-
kych zarizeni.
Elektrické napajeni podle EN50178, SELV, PELV.

» Uvedte zafizeni do stavu bez napéti.

» Pristroj pfipojte nasledovné:
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Barevné oznaceni v souladu s DIN EN 60947-5-2
Vzoroveé obvody:
2 X p-spinajici 2 X n-spinajici
1 BN 1 BN
——L+ L+
S Y=
4BK 4BK
\aBm, e
)—_L-
1 x p-spinajici / 1 x analogovy 1 x n-spinajici / 1 x analogovy
1 BN 1 BN
) ]
f WH f BK ?
_\_ 2 WH
_\_BU _\_BU g?
L=
Pin 1 L+
Pin 3 L-
* Spinaci signal: l\v/lezm’ hodnoty pritoku
Pin 4 * Spinaci signal: Cita¢ mnozstvi dosahl pfedvolené hodnoty
(OUT1) * Impulsni signal: vzdy 1 impuls, jestliZze je dosazeno pfedem daného pruto-
kového mnozstvi
* Spinaci signal: mezni hodnoty pritoku
: * Spinaci signal: mezni hodnoty teploty
Pin 2 * Analogovy signal pratoku
(OUT2/InD) ) O
* Analogovy signal teploty
* Vstup pro externi resetovy signal (InD)
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7 Ovladaci a signaliza¢ni prvky
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Mode/ Set
Enter

1 az 8: Indikator-LED

» LED 1-6 = jednotka aktualné zobrazené &iselné hodnoty — 11.1 Cteni procesni hodnoty
* LED 7 = spinaci stav vystupu OUT2 / vstupu InD
* LED 8 = spinaci stav vystupu OUT1

9: Alfanumericky displej, 4-mistny

» Aktuaini hodnota pratoku (pokud je nastaveno [SELd] = FLOW)
« Aktualni odecet totalizatoru (pokud je nastaveno SELd = TOTL)
* Aktualni teplota média (pokud je nastaveno SELd = TEMP)

* Parametry a hodnoty parametrd

10: Tlacitko [Mode/Enter]

* Zvoleni parametr(
» Cteni nastavenych parametrd
* Potvrzeni hodnot parametr(i

11: Nastavovaci tladitko [Set]

* Volba parametrli

* Aktivace funkci nastaveni

* Potvrzeni hodnot parametrd

« Zména zobrazené rozmeérové jednotky v normalnim pracovnim provozu (mod Run)
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8 Menu
8.1 Prehled menu

[I/min §>|m?/h|$>| I |m3|@>| |* Ilm3*|$>| °C

155 155 155 155

® Mode/Enter
® Set

| nebo m?® = aktualni stav v I, m®* nebo 1000 m?
I* nebo m** = uloZeny stav v I, m® nebo 1000 m?
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8.2 Vysvétleni menu

SP1/rP1 | Horni/ dolni mezni hodnota pro prutok
ImPS Impulsni vaha (hodnotnost)
| Opakovani impulsu aktivni (= impulsni vystup) nebo neaktivni
mPR " . AR
(= funkce pfednastaveného Citace)
Vystupni funkce OUT1 (pratok nebo mnozstvi spotfeby):
OU - Sp’inavci signal mgznivch hodnot: Hysterezni funkce nebo okénkova funkce,
spinac nebo rozpinac
- Impulsni nebo spinaci signal pro CitaC mozstvi
Vystupni funkce OUT2 (pratok nebo teplota):
- Spinaci signal meznich hodnot: hysterezni funkce nebo okénkova funkce,
oU2 spinac nepo_ro;pinaé
- Analogovy signal: 4...20 mA[l] nebo 0...10 V [U]
Alternativné: nastavte OUT2 (pin2) jako vstup pro externi resetovy signal:
Nastaveni: [OU2] = [InD]
SP2/rP2 | Horni / doIni mezni hodnota pro prutok nebo teplotu
ASP Analogova pocatecni hodnota pratoku nebo teploty
AEP Analogovéa koncova hodnota prutoku nebo teploty
DIn2 Nastaveni vstupu (pin2) pro reset CitaCe
EF RozSifené funkce / otevieni 2. Urovné menu
HI / LO | Pamét maximalni / minimaini hodnoty pritoku
CGA | Kalibrace kfivky méfenych hodnot dle Vaseho nastaveni
CAr | Reset kalibrace
FOU1 | Stav vystupu 1 v pfipadé chyby pfistroje
FOU2 | Stav vystupu 2 v pfipadé chyby pfistroje
dSt | Doba pfemosténi nabéhu
P-n | Spinaci logika vystupu: pnp / npn
dAP | Tlumeni méfici hodnoty / konstanta tlumeni v sekundach
rTo | Reset Citace: Manualni reset / Casoveé fizeny reset
diS | Rychlost aktualizace a orientace zobrazeni
Uni Starjda’rdni merna jed'notka systémového pratoku: litry za minutu nebo
kubické metry za hodinu
SELd Stgg.dardni mérna veli¢ina displeje: hodnota pritoku / odec¢et méfice / teplota
média
Standardni mérna veli¢ina pro vyhodnoceni pomoci OUT2:
SEL2 | - Signal mezni hodnoty nebo analogovy signal pritoku
- Signal mezni hodnoty nebo analogovy signal teploty
MEDI | Vybér hlidaného média
rES | Obnoveni nastaveni z vyroby
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9 Uvedeni do provozu

Po zapnuti napajeciho napéti a po uplynuti pfipravné zpozdovaci doby (asi 10 s)

se pristroj nachazi v Run moédu (= normalni pracovni provoz). Provadi své méfici

a vyhodnocovaci funkce a vytvafi vystupni signaly podle nastavenych parametru.

« Béhem pfipravné zpozdovaci doby jsou vystupy spinany v souladu s naprogra-
movanim:
- ON pfi spinaci funkci (Hno / Fno)
- OFF pfi rozpinaci funkci (Hnc / Fnc).

 Pokud je vystup 2 nakofigurovan jako analogovy vystup, vystupni signal je 20
mA (proudovy vystup) nebo 10 V (napétovy vystup).

10 Nastaveni parametru

Parametry mohou byt nastaveny pred zabudovanim a uvedenim pristroje do
provozu nebo béhem probihajiciho provozu.

Pokud ménite parametry béhem provozu, bude ovlivnéna i funkce zafize-

ni.

» PresvédcCete se o tom, zda nedojde k chybnym funkcim v zafizeni.
Béhem nastavovani parametrll zustava pfistroj v pracovnim provozu (méd Run).
Provadi déale své hlidaci funkce se stavajicimi parametry dokud neni nastaveni
parametrd dokonceno.

A POZOR

Pfi teplotach média nad 50°C se mohou nékteré oblasti krytu ohfat nad teplotu

65°C.

» Nedotykejte se tlaCitek rukou; misto toho pouZzijte pomocny pfedmét (napf.
kuliCkoveé pero).
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10.1 VSeobecné nastaveni parametr
Kazdé nastaveni parametru vyZaduje 3 kroky:

1 | Zvolte parametr
» Stlacte [Mode/Enter] dokud se ne-

metru.

> Po 5ti s: nastavovana hodnota bude
zméneéna: krokoveé jednotlivymi
stlaCenimi nebo spojité trvalym
stlaCenim tlacitka.

G N e
zobrazi pozadovany parametr. ﬁ) © » [;'ll" [ ]
2 | Nastavte hodnotu parametru
» Stlacte a drzte [Set]. S
> Po dobu 5 s bude blikavé zobrazena [ ] » 11
aktualni nastavena hodnota para- © % A

Ciselné hodnoty jsou trvale zvySovany. Pro snizeni hodnoty:
» Nechte zobrazeni bézet az k maximalni nastavovaci hodnote.
> Pak zacne prubéh opét od minimalni nastavovaci hodnoty.

3 | Potvrzeni hodnoty parametru

» Kratce stlaCte [Mode/Enter].

> Parametr bude opét zobrazen. Nové
nastavena hodnota bude ulozena do
paméti.

|
[

|

Set

,2 © ] »[';_'ll'“

Nastaveni dalSich parametrdi
» Zacnéte opét krokem 1.

» Cekejte 15°s
nebo

Dokonceni nastaveni parametru a zména na zobrazeni méfené hodnoty:

» stlacte nékolikrat [Mode/Enter] dokud se nezobrazi aktualni méfena hodnota.
> Pfistroj pfejde zpét do pracovniho provozu.

10.1.1 Prechod z roviny menu 1 na rovinu menu 2

» Opakované stlacte [Mode/Enter], dokud
se nezobrazi [EF].
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» Kratce stlacte [Set].
> Zobrazi se prvni parametr podmenu

(zde: [HI]).

@)

ode
[Enter

e[ ]

10.1.2 Uzamceni [ odemceni

Aby bylo zabranéno neumyslnym chybnym zadanim je mozno pfistroj elektronicky

uzamknout.

Uzamceni:

» Zajistéte, aby se pfistroj nachazel v
normalnim pracovnim provozu.

» Stlacte [Mode/Enter] + [Set] po dobu
10 s.

> Zobrazi se [Loc].

kratkodobé zobrazeno [LOC].

E Béhem provozu: jestlize bude provadén pokus zménit hodnoty parametrd, pak bude

Odemceni:

» Stlacte [Mode/Enter] + [Set] po dobu
10 s.

> Zobrazi se [uLoc].

Stav pfi dodani: neuzamceno.

10.1.3 Timeout (Casova prodleva)

Pokud nebude béhem nastavovaciho postupu po dobu 15 s stlaceno zadné tlacit-
ko, pfejde pfistroj s nezménénymi hodnotami zpét do provozniho modu.

10.2 Nastaveni pro hlidani mnozstvi spotieby

10.2.1 Nastaveni mezni hodnoty pomoci OUT1

» Zvolte [OU1] a nastavte spinaci funkci:
- [Hno] = hysterezni funkce/spinac,
- [Hnc] = hysterezni funkce/rozpinac,
- [Fno] = okénkova funkce/spinac,
- [Fnc] = okénkova funkce/rozpinad.

resetovan).

» Zvolte [SP1] a nastavte hodnotu, pfi niz vystup sepne.
» Zvolte [rP1] a nastavte hodnotu, pfi niZ vystup pfepne zpét (bude

s
-

10
oC

[
]
—— —— ——

gy
i
'
=)
\
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10.2.2 Nastaveni mezni hodnoty pomoci OUT2

» Zvolte [SEL2] a nastavte [FLOW]. q . L E
» Zvolte [OU2] a nastavte spinaci funkci: -
- [Hno] = hysterezni funkce/spinag, L
- [Hnc] = hysterezni funkce/rozpinad, -
- [Fno] = okénkova funkce/spinac, ';' ,’-_"r_"
- [Fnc] = okénkova funkce/rozpinad. =
» Zvolte [SP2] a nastavte hodnotu, pfi niZ vystup sepne. r-rc
» Zvolte [rP2] a nastavte hodnotu, pfi niZ vystup pfepne zpét (bude
resetovan).
10.2.3 Nastaveni analogové hodnoty pro pritok
» Zvolte [SEL2] a nastavte [FLOW]. oy
» Zvolte [OU2] a nastavte funkci: —'E'— -
- [1] = proudovy signal imérny pratoku (4...20 mA); =
- [U] = napétovy signal amérny pratoku (0...10 V). Ar '_
» Zvolte [ASP] a nastavte hodnotu, pfi niz bude vydana minimalini hod- ri-ars-
nota. L L
» Zvolte [AEP] a nastavte hodnotu, pfi niz bude vydana maximalni Hici
hodnota.
10.3 Nastaveni pro hlidani mnozstvi spotreby
10.3.1 Nastaveni hlidani prutoku pomoci impulsniho vystupu
» Zvolte [OU1] a nastavte [ImP]. T
» Zvolte [ImPS] a nastavte pritokové mnozstvi, pfi némz bude vZdy vydan Uy
1 impuls (— 10.3.3 Nastaveni hodnoty parametru). ’T i 'I_'_lg
» Zvolte [ImPR] a nastavte [YES]. -
> Opakovani impulsu je aktivni. Vystup 1 dava pokazdé jeden ¢itaci T mF 'L'_J
impuls, jestlize je dosazeno hodnoty nastavené v [ImPS]. -
10.3.2 Nastaveni hlidani prutoku prednastavenym citacem
» Zvolte [OU1] a nastavte [ImP]. 11
» Zvolte [ImPS] a nastavte pritokové mnozstvi, pfi némz vystup 1 sepne uul
(— 10.3.3). ’Tn.ul._.lg
» Zvolte [ImPR] a nastavte [no]. -
> Opakovani impulsu je neaktivni. Vystup sepne ON, kdyzZ je dosaZeno T mF ,L,_J

hodnoty nastavené v [ImPS]. A zistava sepnuty, dukud neni ¢itaC
vynulovan.

24




10.3.3 Nastaveni hodnoty parametru

» Zvolte [ImPS]. T [0
> Stlacte a drize [Sef] LmrJ
> Aktualni Ciselna hodnota se rozblika po dobu 5 s, poté bude aktivovana

jedna ze 4 Cislic a mUZe byt zménéna:

1. Kratce stlacte [Set]
> Aktivni Cislice je zménéna.
2. Drzte [Set] stlaCené

> DalSi Cislice vlevo je aktivni.

- Po cyklu Cislic vlevo, displej pfechazi do dalSiho vyssiho

E nastavovaciho rozsahu (posouva se desetinna ¢arka nebo se
méni LED dioda).

- Zména na nizSi nastavovaci rozsah: Drzte [Set] dokud displej
nepfejde pres vSechny rozsahy a nevrati se zpét k poCatecCni
hodnoté.

3. Pockejte a nestlacujete tlaCitko
> Nasledujici Cislice vpravo je aktivni.
» Kratce stlaCte [Mode/Enter], kdyz jsou nastaveny vSechny 4 Cislice.
Nastavovaci rozsahy:
N o Krok.
LED* | Pfistroj Displej Hodnota oFirtistek

3 | R e pe 0.1...999.91 0,11

3 I (Oon.H54HY 1000...9999 | 11

4 m? TR L R 10...99.99 m? 0,01 m?

4 L R 100...999.9 m? 0,1 m?

4 m? (oon.595Y 1000...9999 m? 1m?
4+6 | m*x10® | /0005944 | 10000...99 990 m? 10 m?
4+6 | mx10° | 10009554 | 100 000...999 900 m? 100 m?
4+6| m*x10° i 1000 000 m?

* — 7 Ovladaci a signalizacni prvky
10.3.4 Manualni reset Citace
» Zvolte [rTo]. r T r1

» Stlacte [Set] dokud se nezobrazi [rES.T].
> Kratce stlacte [Mode/Enter].
> Cita€ je resetovan na nulu.
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10.3.5 Casové fizeny reset éitace

» Zvolte [rTo].

» Stlacte [Set] dokud se nezobrazi poZzadovana hodnota (interval od 1
hodiny do 8 tydna).

» Kratce stlacte [Mode/Enter].

> Citag se resetuje automaticky pfi nastavené hodnoté.

-|

r

10.3.6 Deaktivace resetu Citace

» Zvolte [rTo] a nastavte [OFF].
> (Cita€ bude resetovan (vynulovan) jen po pfeteceni
(= nastaveni z vyroby).

10.3.7 Nastaveni resetu ¢itace pomoci externiho signalu

» Zvolte [OU2] a vyberte [InD].
» Zvolte [Din2] a nastavte resetovy signal:
- [HI] = reset pfi vysokémsignalu,
- [LOW] = reset pfi nizkém signalu,
- [+EDG] = reset pfi nastupné hrané,
- [[EDG] = reset pfi sestupné hrané.

10.4 Nastaveni pro hlidani teploty
10.4.1 Nastaveni hlidani mezni hodnoty pomoci OUT2

» Zvolte [SEL2] a nastavte [TEMP].
» Zvolte [OU2] a nastavte spinaci funkci:
- [Hno] = hysterezni funkce/spinac
- [Hnc] =hysterezni funkce/rozpinac
- [Fno] = okénkova funkce/spinacg
- [Fnc] = okénkova funkce/rozpinac
» Zvolte [SP2] a nastavte hodnotu, pfi niZ vystup sepne.
» Zvolte [rP2] a nastavte hodnotu, pfi niZ vystup pfepne zpét (bude
resetovan).
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10.4.2 Nastaveni analogové hodnoty pro teplotu

» Zvolte [SEL2] a nastavte [TEMP].

» Zvolte [OU2] a nastavte funkci:
- [I] = teplotné zavisly proudovy signal (4...20 mA);
- [U] = teplotné zavisly napétovy signal (0...10 V).

» Zvolte [ASP] a nastavte hodnotu, pfi niZ bude vydana minimalini hod-
nota.

» Zvolte [AEP] a nastavte hodnotu, pfi niz bude vydana maximaini
hodnota.

10.5 Uzivatelské nastaveni (volitelné)
10.5.1 Nastaveni standardni mérné jednotky prutoku

» Zvolte [Uni] a stanovte rozmérovou jednotku: [Lmin] nebo [m3h].
E Nastaveni ma vliv pouze na hodnotu pritoku. Stav CitaCe (mnoZstvi

je nejvysSi presnost.

spotfeby) se automaticky zobrazi s mérnou jednotkou, ktera poskytu-
10.5.2 Nastaveni standardniho zobrazeni

» Zvolte [SELd] a stanovte standardni méfici jedotku:
- [FLOW] = zobrazeni aktualni hodnoty pritoku ve standardni jednotce
méfeni.
- [TOTL] = displej ukazuje aktudlni stav v I, m nebo 1000 m?,
- [TEMP] = zobrazeni aktualni teploty média ve °C.
» Zvolte [diS] a stanovte rychlost aktualizace a orientaci zobrazeni:
- [d1] = aktualizace méfenych hodnot kazdych 500 ms.
- [d2] = aktualizace méfenych hodnot kazdych 1000 ms.
- [d3] = aktualizace méfenych hodnot kazdych 2000 ms.
- [rd1], [rd2], [rd3] = ukazuje jako d1, d2, d3; otoCeno o0 180°.
- [OFF] = zobrazeni je v pracovnim provozu vypnuto.

10.5.3 Nastaveni spinaci logiky vystup(

» Zvolte [P-n] a nastavte [PnP] nebo [nPn].

10.5.4 Kalibrace krivky méfenych hodnot

» Zvolte [CGA] a nastavte hodnotu mezi 60 a 140 %
(100 = tovarni kalibrace).
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10.5.5 Reset kalibrace

» Zvolte [CAr].

» Stlacte a drzte [Set] dokud se nezobrazi [----].

» Kratce stlacte [Mode/Enter].

> Hodnoty jsou resetovany na nastaveni z vyroby (CGA = 100).

10.5.6 Nastaveni doby pfremosténi nabéhu

» Zvolte [dSt] a nastavte Ciselnou hodnotu v sekundéach.

10.5.7 Nastaveni tlumeni mérené hodnoty

» Zvolte [dAP] a nastavte konstantu utlumu v sekundach (hodnota t 63 %).

10.5.8 Nastaveni stavu vystupu v chybovém stavu

» Zvolte [FOU1] a nastavte hodnotu:
- [On] = vystup 1 spina ON v pfipadé chyby.
- [OFF] = vystup pfepne zpét OFF (rozpoji) v pfipadé chyby
» Zvolte [FOU2] a nastavte hodnotu:
- [On] = vystup 2 spina (ON) v pfipadé chyby, analogovy signal pfejde
na horni dorazovou hodnotu.
- [OFF] = vystup 2 rozpina (OFF) v pfipadé chyby, analogovy signal
pfejde na spodni dorazovou hodnotu.

10.5.9 Zvolte médium pro monitorovani

» Zvolte [MEDI] a vyberte pozadované médium:
- [H20] = voda
- [GLYC] = roztoky glykolu
- [OIL.1] = vysoce viskozni olej (viskozita: 30...68 mm?/s pfi 40°C)
- [OIL.2] = nizkoviskozni olej (viskozita: 7...40 mm?/s pfi 40°C)
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10.6 Servisni funkce
10.6.1 Cteni min/max hodnoty pritoku

» Zvolte [HI] nebo [LO], kratce stlacte [Set]. LT
[HI] = maximalni hodnota, [LO] = minimalni hodnota. e
Vlymazani paméti: 'l 'l__’l

» Zvolte [HI] nebo [LO].

» Stlacte a drzte [Set] dokud se nezobrazi [----].

» Kratce stlaCte [Mode/Enter].

Je vhodné vymazat pamét, jestlize pristroj pracuje poprvé za normalnich
provoznich podminek.

10.6.2 Vraceni vSech parametrti na nastaveni z vyroby

» Zvolte [rES]. Y
» StlaCte a drzte [Set] dokud se nezobrazi [----].

» Kratce stlaCte [Mode/Enter].

Nastaveni z vyroby se nachazi na konci navodu — 13.

Doporucujeme si poznamenat do této tabulky vlastni nastaveni, pred prove-
denim funkce reset.

11 Provoz

11.1 Cteni procesni hodnoty
LED-diody 1-6 indikuji aktualné zobrazenou procesni hodnotu.

Lze nastavit standardné zobrazovanou procesni hodnotu (teplota, rychlost prou-
déni nebo odecet totalizatoru)— 10.5.2 Nastaveni standardniho zobrazeni).
Standardni jednotka méfeni muze byt nastavena pro rychlost proudéni (I/min nebo
m¥h — 10.5.1).

11.2 Zmeéna zobrazovaci jednotky v provoznim rezimu (Run

mod)

» V provoznim rezimu (Run madd) kratce stlacte [Set]. Kazdé stlaCeni tlaCitka
pfepne k nasledujicimu zobrazeni rozmérove jednotky.

> Pristroj zobrazi aktualni merenou procesni hodnotu ve zvoleném zobrazeni po
dobu cca. 15's, odpovidajici LED se rozsuviti.
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LED Procesni hodnota Pristroj

1 = Aktualni pritok za minutu [/min

2 O aktualni pritok za hodinu m3/h

3 o | .. Aktualni mnozstvi spotfeby od posledniho resetu I

3 = -‘g %\ Aktualni mnozstvi spotieby pfed poslednim resetem I

4 = QE § Aktualni mnozstvi spotfeby od posledniho resetu m?®

4 ) % § Mnozstvi spotfeby pred poslednim resetem m?®
4+6 o TC_PS % Aktualni mnozstvi spotfeby od posledniho resetu m? x 10°
4+6 o ™ | Mnozstvi spotfeby pfed poslednim resetem méx 10°

S O Aktualni teplota média °C

O Rozsviti se LED: X LED blika

* Mnozstvi spotfebyse automaticky zobrazi s mérnou jednotkou, ktera poskytuje nejvyssi

pfesnost.

11.3 Cteni nastavenych parametrt

» Kratce stlaCte [Mode/Enter] pro "listovani" parametry.

» Kratce stlaCte [Set] kdyZ se zobrazi pozadovany parametr.

> PFistroj zobrazi odpovidajici hodnotu parametru. Asi po 15 s ukaze pfistroj opét

parametr, pak se vrati do modu Run.
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11.4 Chybova zobrazeni

[SC1] | Zkrat v OUT1.
[SC2] | Zkratv OUT2.
[SC] Zkrat v obou vystupech.

[OL] Detekéni rozsah pratoku nebo teploty prekrocen.
Naméfena hodnota je mezi 120 a 130 % koncové hodnoty méficiho rozsahu.

[UL] Nameéfena hodnota je pod detekEni zonou teploty: méfena hodnota pod -10°C.

[Err] * Pfistroj defektni / funkéni porucha.
« Namé&Fena hodnota je vy3si neZ 130 % koncové hodnoty méficiho rozsahu.

[SENnS] | Senzor hlasi chybné méfeni. Mozné pfiCiny: nahromadény plyn a vzduch v
meédiu nebo v pfistroji.

vV

» kratce stlaCte [Set].
> Displej ukazuje posledni méfené hodnoty.

[IOE] | Senzor proudéni je vadny
[Loc] Nastavovaci tlaCitka uzamcCena, zména parametru zamitnuta.

12 Technicka data

Technicka data a rozmérovy nacrtek na: www.ifm.com/cz.

Technicka data a dalSi informace na www.ifm.com/cz
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13 Nastaveni z vyroby

Nastaveni z vyroby

Uzivatelské
nastaveni parametrt

SU7000 SU8000 SU9000
SP1 10,0 20,0 40,0
rP1 5,0 10,0 20,0
ImPS 0,1 0,1 0,1
ImPR YES YES YES
OuU1 Hno Hno Hno
ou2 I I I
SP2 (FLOW) 40,0 80,0 160,0
rP2 (FLOW) 30,0 60,0 120,0
SP2 (TEMP) 62,0 62,0 62,0
rP2 (TEMP) 44,0 44.0 44,0
ASP (FLOW) 0,0 0,0 0,0
AEP (FLOW) 50,0 100,0 200,0
ASP (TEMP) -10,0 -10,0 -10,0
AEP (TEMP) 80,0 80,0 80,0
DIn2 +EDG +EDG +EDG
CGA 100 100 100
FOU1 OFF OFF OFF
FOU2 OFF OFF OFF
dSt 0,0 0,0 0
P-n PNP PNP PNP
dAP 0,6 0,6 0,6
rTo OFF OFF OFF
diS d2 d2 d2
Uni Lmin Lmin Lmin
SELd FLOW FLOW FLOW
SEL2 FLOW FLOW FLOW
MEDI H20 H20 H20
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