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Low voltage reversing DC motor controllers

Steuergerate mit Laufrichtungsumkehr fiir @
Instruction Leaflet Niederspannungs-Gleichstrommotoren

Bedienungsanleitung Commandes de moteurs c.c. a basse tension a @

Feuille d’instructions inversion de polarité
Foglio d’instruzioni Controller invertitori per motore CC a bassa ®
tensione
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2000R Connection Diagram AnschliuBschema fir das Schéma de connexion 2000R 2000R Schema Collegamento
Modell 2000R
1. Motor 1. Motor 1. Moteur 1. Motore
2. Supply 2. Netzspannung 2. Secteur 2. Alimentazione
3. Motor armature 3. Motoranker 3. Induit du moteur 3. Armatura motore
4. Battery 4, Batterie 4. Batterie 4. Batteria
5. Stop/Brake 5. Stopp/Bremse 5. Arrétfrein 5. Stop/Freno
6. Forward 6. Vorwars 6. Avant 6. Avanti
7. Reverse 7. Rickwans 7. Inversion 7. Indietro
8. Speed pot 8. Drehzahlpotentiometer 8. Potentiométre de régime 8. Pot velocita




v Code commande RS.

Code. Entrée Sortie Facteur de
commande RS forme
2000R panel 244-2620 12V 0-12v1i2A 1.05
2000R boxed 244-2636 12v 0-12V 12A 1.05
2000R panel 244-2670 24V 0-24V 12A 1.05
2000R boxed 244-2686 24V 0-24V 12A 1.05

Description générale

La commande de moteur c.c. 2000R & inversion de polarité est prévue
pour les moteurs de 12 V et 24 V alimentés par batterie, ou par une
alimentation secteur redressée adoucie. La commande de la largeur
d'impulsion fait varier I'alimentation c.c. pour obtenir une sortie c.c. de
0 a 100% a linduit. La force contre-électromotrice du moteur est
comparée au réglage du potentiométre du régime pour réguler le
régime du moteur. Un démarrage en douceur permet une accélération
graduelle jusqu'au régime complet en moins d'une seconde, et une
limite de courant électronique permet un couple d'accélération de 150 %.
On peut prérégler des régimes élevés et bas a l'aide des commandes
haut et bas (H et L). On peut réduire le courant maximal (couple) en
ajustant OL et la compensation de charge RI est disponible pour
maintenir le régime établi pour une charge accrue. En faisant
fonctionner le contacteur avant/arriére, les relais se ferment et le
moteur accélére jusqu'au régime établi. En position d'arrét, les relais se
mettent hors tension et le frein dynamique du moteur arréte celui-ci.

Procédure de réglage

Raccorder le moteur, le potentiométre et le contacteur d'inversion.
Raccorder l'atlimentation, ajuster H et L selon la gamme de régimes et
régler la compensation de charge et la limite de courant nécessaire.
Pour les moteurs avec inducteur, raccorder a f'alimentation.

Ajustement du contrdleur de régime

Le régime du moteur est controlé par le réglage du potentiométre de
contréle du régime, raccordé aux bornes HSL.

Préréglages

Préréglage H: |l s'agit de l'ajustement de régime élevé. Régler le
potentiométre de contrble du régime au maximum et
ajuster H pour prérégler le régime maximal.

Préréglage L: C'est l'ajustement de bas régime. Régler le
potentiomeétre de contréle du ralenti au régime
minimal et ajuster L pour prérégler le régime minimal,

Préréglage OL : C'est le réglage de la limite du courant électronique
qui doit normalement étre ajusté. Le préréglage en
usine est réglé au maximum, - un réglage
supplémentaire réduit le couple offert par le moteur.

Préréglage Rl : C'est le réglage de compensation de charge. Il est
réglé en usine au minimum, et on peut l'ajuster pour
maintenir le régime du moteur stable quand on
augmente la charge mécanique.

Remarque : Des alimentations électriques adéquates sont disponibles
pour des alimentations secteur. Toutes les connexions de
commande sont sous tension en ce qui concerne
falimentation c.c. Le 900RS est muni d'une interface
isolée pour la commande, qui permet de controler
l'alimentation par une alimentation de 0-5 V ou de 0-10 V,
ou par un signal de 4-20 mA ou de 0-20 mA, et qui fournit
également un commande de direction isolée.

La sociélé RS Components n'est pas responsable des dettes ou pertes de quelle que
nature que ce soit {quelle qu'en soit la cause ou qu'elie soit due ou non 2 la
négligence de la société RS Components) pouvant résulter de [utilisation des
informations données dans la documentation technique de RS.




