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Sistema de bus de campo C

(Para entradas/salidas)

Compatible con entradas/salidas digitales,
entradas/salidas analdgicas y unidades 10-Link

<Protocolos compatibles>

Cabecera S| compatible con @ IO-Link ¢ . . .
P ® " £Ee2s Deviceilet CCLink @ IO-Link
EtherNet/IP™ I ® , , (Nevo
< o9, ZEEEEY Etheri'et/IP EthercAT™  HOPC UA
EtherCAT (G A *1 Solo PROFINET
PROFINET ETHERNET ISR "o B

“Modbus poWERLINK CC-Link IE Bield

Contacta con SMC para obtener mas informacién sobre productos compatibles.

Se han afiadido productos compatibles con la unidad maestra @ IO-Link -
® 2 modelos (clase de conexion Ay B) -
® Funcién de diagnostico unidad/dispositivo.

® Posibilidad de acceder a los datos desde un PC (Software de configuracién).

@ Funcién de ajuste de parametros del dispositivo, guardado/escritura automaticos

Funcion de autodiagnéstico

Equipado con funcién de deteccion de
cortocircuito/circuito abierto en entrada/salida
y funcién de contador ON/OFF de sefal de

entrada/salida.

Funcion de servidor web

Posibilidad de realizar comprobaciones de
estado, ajustes de parametros y salidas
forzadas a través de un navegador web.

Varios conectores disponibles

Pueden utilizarse los siguientes conectores con los
dispositivos de entrada/salida: conectores M12, conectores
M8, conectores sub-D y terminales de bornes de tipo muelle.

Posibilidad de conectar hasta 9 unidades*'.

Pueden conectarse hasta 9 unidades en cualquier orden.

Serie EX600 *1 Excepto unidades S| % %R

CAT.EU02-24G-ES



Posibilidad de conexion de unidades digitales, analégicas y unidades 10-Link

Unidad analégica Unidad SI

Dispositivo de entrada

P

Conector M12 (5 pins)

Sensor de
presion Sensor de caudal

Dispositivo de salida

Unidad de
entrada/
salida

Unidad  Unidad de Unidad de
de salida entrada entrada

Las unidades
se pueden
identificar por
el color.
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Digital

Para consultar las especificaciones detalladas de los dispositivos conectables, consulta
el catalogo de cada dispositivo y selecciona el dispositivo adecuado para tu aplicacion.
Si tienes alguna duda, contacta con SMC.

= = Unidad digital

U:,',‘:fa%ge - --------------16-entradas-------------- 8-entradas -------------- 16-€ntradas ------------- 16 ehtradas

e TN 1.1 (1): "SR 16/5alidas
salida '

U:I:g%(é:/e ‘E ................... 8 entradas/ > _______________ 8 ,,entra"d_as/ >
salida i 8 salld?s 8 salld?s

Dispositivo de entrada Dispositivo de salida

Otros Sensor de Electrovalvula

; g Flujostato \Detector magnetlc/o/'/' proximidad e Otro§ .
- | - = Detector fotoeléc e LED indicador
Vi 1 g - trico Detector de fz:: Relé zumbador
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Unidad I0-Link/dispositivos de conexion de clase A

Dispositivos de entrada

i

@
©
(7

68%)

—
Monitor de sensor

Sensor de caudal

L=

Sensor de posicion

666 “'y 855,
<t ot
1 ! olo
Le== %~ Para fluidos
Sensor de presion  IRAalaa
Conector M12l" nicnositivos de entrada/salida [l
(5 pins) [ ]
Unidad maestra [ m _____ i\»/ —
Clase de conexion A Ws Q[’,‘J

Controlador para motor paso a paso

Dispositivo de salida

Para conector de derivacion en Y

Carga de
alimentacion

Conector de derivacion en Y

Q@ IO-Link

Clase de conexion B
Unidad SI

Unidad 10-Link/dispositivo de conexion de clase B

Conector M12 (5 pins)

E‘-‘: ﬁg

Dispositivo de salida

S e
= |

Clase de conexion B

Unidad SI

M Series de electrovalvulas conectables

Vlvula aplicable Caracteristicas de caudal (42 = §3) | Méx. n>de | o o e energia ] | T2Me0declindro
C [dm*/(s-bar)] b bobinas aplicable
SY3000 1.6 0.19 0.35 (estandar) 050
SY5000 3.6 0.17 32 0.1 (con circuito de @63
SY7000 5.9 0.20 ahorro de potencia) | g go
JSY1000 0.91 0.48 0.2 con cicuito de ahorro de potencia) @ 40
JSY3000 2.77 0.27 32 04 (es1éndar) @ 50
JSY5000 6.59 0.22 0. (con circuito de ahorro de potencie) @ 80
S0700+ 0.37 0.39 32 0.35 @25
SV1000+ 1.1 0.35 @ 40
SV2000+ 2.4 0.18 32 0.6 @ 63
SV3000+ 4.3 0.21 @ 80
vVQC1000 1.0 0.30 0.4 (estandar) @ 40
vQC2000 3.2 0.30 24 ' @ 63
VQC4000 7.3 0.38 0.95 (estandar) @ 160
VQC5000 17 0.31 0.4 (Modelo de bajo consumo) @ 180
Diémetr;) n:il::]boquilla Mg:ia?r;‘;ge Consumo de energia [W] Presion I[Tl‘(i);]de vacio
0.7
1.0
ZK2[A 1o 16 0.4 -91
1.5
#1 La clase de proteccion para las unidades con conector de comunicacion sub-D es IP40.

%2 No hay ninguna configuracion de referencia de bloque para las unidades EX600-SPN3/4/31, EX600-SEN7/8, y EX600-SEC3/4. (Pidelo por separado).

+3 La clase de proteccion para JSY1000 es 1P40.

N
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@ IO-Link

IO-Link es una tecnologia de comunicaciéon para sensores y actuadores que constituye un
estandar internacional: IEC61131-9.

Esta tecnologia se emplea para enviar/recibir informacién de dispositivos, como pueden ser
los datos de control, tales como sefiales ON/OFF y valores medidos del sensor asi como el
fabricante, la referencia del producto, parametros o informacién de diagnéstico, conectando la
unidad 1O-Link y el sensor usando una configuracién 1:1.

I0-Link permite realizar la monitorizacion de las condiciones y la deteccién de errores del sensor
y el equipo, y puede contribuir a la reduccién de la mano de obra necesaria para el arranque y
del tiempo de recuperacion, asi como la realizacién de mantenimiento predictivo y preventivo.

LG ERCEEORYR @ Configuracion por paquetes de parametros del dispositivo desde el nivel superior
IEHEDENENIER o Acceso remoto a la informacion del dispositivo

reducidos

® Deteccion y comprobacion de pérdida de conexionado o no conexionado

T!e!npo de Rarada ® Deteccion rapida de la ubicacion cuando falla la comunicacion
minimo gracias a la

deteccion de errores

® Obtencion rapida de la diagnosis mediante comunicacion
® Auto-parametrizacion de dispositivo en el proceso de recambio

[EQNEENVIIEIMATE ® Monitorizacion de los cambios en los valores medidos de un sensor
ETENOTINEVECIER o Contador de activaciones y aviso automatico cuando se excede el valor
monitorizacion de las establecido

condiciones

Software de configuracion/
monitorizacion de 10-Link

® Diagnosis remota de los dispositivos y unidades

Base de datos

Red del sistema de informacion

Gateway

Valor medido del sensor t

Sefal ON/OFF

Sefal de estado

Datos de diagnéstico
Informacién del dispositivo
Valor del parametro

Ethen'et/IP EthercAT~

. Red de buses de campo

Valor del Sefal de estado t
parametro Datos de diagnostico Datos de control
Informacién del Valor del parametro
‘ dispositivo ‘
e Valor del parametro e

! S
= G
Dispositivo 10-Link Dispositivo 10-Link

(Sensor) (Actuador)



Configuracion del sistema 10-Link

© Unidad 10-Link
+ Actla como una pasarela entre la comunicacion
I0-Link y el nivel de comunicacion superior

@ Dispositivo 10-Link
» Sensor/actuador conectado a una unidad IO-Link en
una configuracion 1:1

© Unidad 10-Link © Archivo I0DD (descripcién de dispositivo 10)
nidad fo-tin P « Archivo en el que se describen las propiedades y

€ © (=5 Q
¢ LﬁH - 4 parametros del dispositivo
’_w_Eg - T : - Utilizado en el software de configuracion
SR-FE-- L~ + Suministrado por el fabricante del dispositivo
OCable de . | OGN\OOL & ®
comunicacion ‘o lommof wugo mmd g LLIL ! O Cable de comunicacion
SSRGS « Cable para uso general de 4 o 5 hilos igual al cable
@ e del sensor existente (cable no apantallado)
* Longitud del cable méx.: 20 m
100 oop | @ Arehivo 100D O Configuracion de 10-Link (Herramienta de

dispositivo 10-Link)
+ Software para la configuracion y monitorizacion de

un unidad/dispositivo
+1 Para la unidad |0-Link de la serie EX600 de SMC, se utiliza un
Software de configuracién compatible con las unidades de todos
los fabricantes.
(Herramienta de dispositivo 10-Link V5-PE (Sélo V5 o posterior)
fabricada por TMG Technologie und Engineering,g GmbH
(hereinafter denominado en lo sucesivo TMG)

==

@ Dispositivo 10-Link

Interfaz 10-Link

O 24VDC

La parte que conecta la unidad 10-Link y el dispositivo se
denomina «puerto». Cada conexién puede configurarse
en «modo |O-Link» para comunicacion digital o en «<modo
I/0O estandar» para entrada/salida digitales.

Modo 10-Link (comunicacién digital de datos de 10-Link)

I

Modo I/0 (SIO) estandar (datos ON/OFF)

Referencia: IO-Link Consortium

2 tipos de interfaces
Existen dos métodos de alimentacién: uno para sensores y otro para actuadores.

24 VDC
O Sefal
(opcional)
ov
0 V externa
Clase de conexion A Clase de conexion B

El hilo de la alimentacion de control, el hilo de la alimentacion externa y el hilo de

El hilo de la alimentacion de control y el hilo de la sefial se pueden
la sefial se pueden conectar con el mismo cable. (Generalmente para actuadores)

conectar con el mismo cable. (Generalmente para sensores)



Unidad I0-Link

Puede contactarse junto con unidades digitales, analégicas y unidades 10-Link

En un blogue se pueden conectar hasta 9 unidades 10-Link. (36 conexiones en total)

Pueden combinarse unidades digitales, analdgicas y unidades 10-Link y conectarse hasta 9 unidades en cualquier orden.

[Unidad SI conectable]

Se pueden conectar 4 dispositivos 10-Link.

Hasta 9 unidades en cualquier combinacién
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Compatible con puerto de conexion de clase Ay B

Unidad con puerto de
conexion de clase A

Unidad 10-Link

ZSVC @ I0-Link
1 (2 3) 2

T

Ethen\'et/IP

—

1 EtherCAT. +
® >

®

* Para las unidades Sl que se
pueden conectar, consulta las
paginas 12, 16 y 17 de este
catalogo.

p)

Unidad con puerto de
conexion de clase B

ZSVMC @ IO-Link
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Para conectar sensores 10-Link

Presostatos, flujostatos, sensores de
posicion del actuador, transductores
electroneumaticos, etc.

Para conectar unidades Sl
compatibles con 10-Link (para
accionamiento de valvulas)

Posibilidad de acceder a los datos desde un PC (software de configuracion 10-Link).

Pantalla de ajuste

Pantalla de monitorizaciéon

Posibilidad de configuracion y monitorizacion de la unidad y el dispositivo 10-Link a

través de un PC sin necesidad de utilizar el PLC.

® Datos de proceso

® Parametros del dispositivo, parametros de la unidad

® Informacion de la unidad, informacién del dispositivo
® Diagnostico de la conexion, diagnéstico del dispositivo

+ La herramienta de configuracion para PC es un software de configuracién para dispositivos
10-Link desarrollada por Technologie Management Gruppe (en adelante TMG); sin

embargo, para su uso durante mas de 30 dias, se requiere una clave de licencia.



Funcién de diagndstico
Acceso a la diagnosis de unidades y dispositivos desde nivel de comunicacion superior

La informacién de diagnéstico de la unidad (puerto) puede obtenerse a través del programa del PLC o de un PC (navegador web).
La informacion de diagnéstico del dispositivo puede obtenerse a través de un PC (software de configuracion).

Datos de entrada del

Software de

nivel de comunicacion

configuracion Elementos de diagnostico de la unidad (conexion)

superior

Deteccién de cortocircuito de la conexion

Deteccién de dispositivo sin conectar

PLC Deteccion de dispositivo incorrectamente conectado (comprobacion de error)

Notificacién de configuracion de conexién incorrecta
(datos de entrada/salida excesivamente grandes)

Condiciones del evento del diagnéstico (conexion, dispositivo)

Elementos de diagnostico del dispositivo
Los resultados del diagnéstico (fendmeno causante
del problema) recibidos de los dispositivos se
muestran a través de codigos de evento.

00} &
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Funcién de ajuste de parametros del dispositivo, guardado/escritura automaticos
Posibilidad de ajustar los parametros de los dispositivos desde el nivel de comunicacién superior.

Es posible ajustar los parametros a través de un PC (software de configuracion).

Asimismo, es posible utilizar los datos de proceso y las llamadas asincronas (mensajes explicitos, ...) desde el PLC.*!
*1 Para comunicacién EtherNet/IP®

Los parametros del
dispositivo se pueden
configurar incluso desde
el programa de PLC.

Ajuste de
parametros del
dispositivo

PLC

" C
00|

@ mm ol

oo!

o mm oo mm o g

co de parametros

Escritura automati-
ca de parametros

Guardado y escritura automaticos

utilizando la funcién de

almacenamiento de datos

« Guardado automatico de los parametros
del dispositivo en la unidad

« Escritura automéatica desde la unidad
durante la sustitucion del dispositivo

-




Funciones de bus de campo EtherNet

PROFINET (EX600-SPN3/4/31), EtherNet/IP™ (EX600-SEN7/8), y EtherCAT (EX600-SEC3/4) son compatibles con
las siguientes funciones.

M Topologias compatibles (configuracion de conexion)

Los modelos EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, y EX600-SEC3/4 son compatibles con topologias de red estrella, linea y anillo.

Modelo lineal Tipo anillo

PLC con funcion de
supervision de anillo*!

No se requiere buje
de comunicacion.

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

Puede acortarse la
longitud del cable.

EX600©

EX600©

A

s N
En las redes de anillo, es posible mantener la comunicacién incluso si uno de los cables de comunicacion de la red se desconecta o resulta dafado.

Dado que el modelo EX600-SEN7/8 es compatible con la topologia de anillo a nivel de dispositivos (DLR, Device Level Ring) y que el
modelo EX600-SPN3/4/31 es compatible con la funcion (MRP, Media Redundancy Protocol), es posible identificar el punto en el que se ha
producido la desconexion.

+ Para utilizar DLR o MRP, el PLC debe ser compatible con él.

Flujo normal de datos Flujo de datos cuando el cable de comunicacién esta desconectado
PLC con funcion de PLC con funcion de
redundancia de anillo redundancia de anillo

O
2



M Compatible con la funcién QuickConnect y con la funcién Fast Start Up (FSU)

Reduce
significativamente el
tiempo de conexion de
la comunicacién

Tiempo desde la activacion hasta
la conexién de la comunicacién

Aprox.

10s = 0-55

En el caso de un cambiador de SEN7/8

herramientas, tras activar la SPN3/4/31

alimentacion al dispositivo instalado en . .
Herramienta 2 Herramienta 3

la herramienta se requieren aprox. 10
segundos para establecer la
comunicacién en algunos productos.

El modelo EX600-SEN7/8 es compatible
con la funcién QuickConnect™ y que el
modelo EX600-SPN3/4/31 es
compatible con la funcién de arranque
rapido, es posible establecer la
conexién de comunicacion en tan solo
aprox. 0.5 s.

Herramienta 1

+1 Para utilizar la funcion
QuickConnect™, el PLC debe ser
compatible con dicha funcién.

PLC

|

B Funcion de servidor web integrada

Los modelos EX600-SEN7/8, EX600-
SPN3/4/31, y EX600-SEC3/4 cuentan

. . EX600-SEN7/8
con una funcién de servidor web EX600-SPN3/4/31
integrada que permite realizar EX600-SEC3/4
comprobaciones de estado y ajustes de
parametros (EX600-SEN7/8 y EX600-
SECS3/4), asi como forzar salidas del
EX600 empleando navegadores web de
uso general, como Google Chrome.
El arranque y el mantenimiento del
sistema pueden realizarse de forma
eficiente.

Puede accederse
desde EX600 @ a ® a
través de un
navegador web.

- Comprobacion de estado
+ Configuracion de parametros
- Salida forzada, etc.

Buje de conmutacion

EX600 @ EX6000 EX600©

Ejemplo de conexion

Tecnologia PROFINET

.Sistema de redundanCia 32 Controlador principal Controlador de respaldo
Dado que el modelo EX600-SPN3/4/31 es compatible i m— | —

con Sistema de redundancia S2, la comunicacion se

puede mantener usando el controlador de respaldo si PLC PLC

se produce un fallo de funcionamiento del controlador
principal. Esto permite prevenir los problemas
causados por una interrupcion inesperada de la

comunicacion. ge E_-N > >;
+ Para utilizar el sistema de redundancia S2 W & 'E_C
: .@ enra E
e |0 WN oo W




EX600-SPN31 PROFINET/OPC UA

1 =E0PC UA Funcion de servidor

Dado que el protocolo de comunicacion de datos OPC UA es una plataforma independiente, se puede usar para mejorar la eficiencia y la
visualizacion sobre el terreno mediante transmision del estado de funcionamiento, de informacion diagnostica, etc.
También permite comunicarse con dispositivos usando otros protocolos de bus de campo.

Diversos métodos de visualizacion del estado del equipo de produccion

Posibilidad de comunicar informacién sobre caudal, presion,
temperatura y otros sensores al sistema principal a través de Ethernet

industrial o del protocolo de comunicacion de datos OPC UA. ‘ .l .
<1 El estado del equipo se puede

ok monitorizar desde otra ubicacion.

-
1
Funcién de servidor web
El estado de funcionamiento se puede
confirmar a través de un navegador T
web estandar, eliminando la PCservidor SCADA/HMI Usuario en la nube
necesidad de usar software
dependiente de PLC. - N
( A A Conexion directa Cifrado mediante Via servidor/Gateway
Via navegador web usuario y contrasefia : ,

UA Servidor Edge Gateway loT
g

® Conexion directa . :
aoane “HOPC UA

Conexion directa

Compatible con
comunicacién de seguridad

(e ]
e ©® oe ®® ©
il Sa— Lqp e n,‘.m..m e s E.uow EE | e
-
o i _- lA
®

@' L,g ,@ @ ‘ j e e Compatible con métodos de
OO0 o :. a |b| comunicacion con cifrado de
‘ : air o "ol O Lo [pepope comunicacion y autenticacion
(e ‘@ W ¢lo 6o W go WE oo ®N oo l N oo WN g0 WN g WM o“ L » mediante nombre de usuarioy

= contrasefa.

R
-—E—TE
“40PC UA

Presostato " lonizador Compatible con visualizacion jerarquica A 22

43 Mo Highlight
Los objetos se muestran mediante unidades, & roo
facilitando la comprension de la configuracion |~ = éwms
. Aliases
del equipo. v & Devcsser
& 0_EX600 System
&% 1_EX600 Digital input unit
&b 2_EX600 Digital output unit
% 3_EX600 10-Link master unit

Varios detectores magnéicos (disponibles comerciaimente) & 4 EX600 Vatve unit
&% DeviceFeatures

< . . . Ve
o~ / Compatible con visualizacion de texto & DevceTopology
. \ P . . & MetworkSet
@{/ / sobre el estado de funcionamiento & sener

Nuevas funciones compatibles

El valor numérico del estado de funcionamiento de la
unidad se muestra como texto, facilitando la
comprension de la informacion.

Data Access View

# Server Display Name Value
1 EX600@192.168.02  Communication status 1 (Communication is established (Idle))
2 EX600819216802  Portstatusinfo 4 (Operate)
3 EXS00@192.16802  Port statusinfo 1 (Deactivated)
4 EX600@19216802  Portstatusinfo 5 (Standard 10 input)
5 EXS0D@192.168.0.2  Port statusinfo 6 (Standard 10 output)

Ejemplos de visualizacién de cliente UAexpert de OPC UA

SVC
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Sistema de bus de campo EX600

M Multiconector sub-D @

Estas unidades son capaces de conectarse empleando un conector sub-D. Hay
tres tipos de unidades: para entrada digital, para salida digital y para entrada/
salida digital. La unidad de salida digital puede conectarse con un
kit de electrovalvulas de bloque F de SMC (conector sub-D).

Las electrovalvulas del bloque pueden conectarse mediante
un cable con conector sub-D.
® Serie SY ® Serie S0700

® Serie SV ® Serie VQC

® Serie SJ
® Serie VQ

® Serie SQ
® Serie JSY

* Limita el nimero de conexiones de vélvulas a 16 estaciones en las
simples y 8 estaciones en las dobles. Consulta el catalogo de cada
producto para obtener informacion acerca de la asignacion de pins.

VVZS3000-21A-[0-X192 (ejemplo de cable no resistente a salpicaduras)

Cable con conector sub-D

M Unidad de entrada digital QP

Esta unidad est4a destinada a la entrada de una sefial digital
(sefal ON/OFF). La sefial de un detector magnético de 2 o

3 hilos fijado al actuador puede utilizarse para enviar una sefal
de respuesta al PLC. Un sistema de bus de campo puede
administrar la sefial de control de un sistema completo.

Actuador

M Terminal de bornes de tipo muelle €I

Estas unidades de terminales de bornes son compatibles con
configuraciones de cableado individuales. Hay tres tipos de
unidades: para entrada digital, para salida digital y para entrada/
salida digital. Puede realizarse facilmente, por ejemplo, una
conexion cableada a una caja de conector del sensor utilizando
Unicamente un destornillador de cabeza plana.

Caja de conector del sensor
(Disponible comercialmente)

M Unidad de entrada/salida analégica €I

Estas unidades estan destinadas a la entrada o salida de una
senal analdgica (tension/corriente). Una sola unidad realiza tanto
la entrada como la salida, lo que permite un control de respuesta
en el que las senales analdgicas se reciben desde un sensor de
presion y se envian a un transductor de presion. Asimismo, se
reduce el espacio de instalacion.

Sensor de presion
(serie PSE)

oo Transductor de presion
‘ _ (transductor
Lado de 2 \_electroneumatico/serie ITV)
presion de \
entrada

Lado de presion
de salida



Funcién de autodiagnéstico

Los siguientes son ejemplos de la funcion de autodiagnostico.

Deteccidn de cortocircuito/circuito abierto

Es posible detectar cortocircuitos o circuitos abiertos
en dispositivos de entrada, como detectores
electronicos de 2 y 3 hilos, y de salida, como
electrovalvulas. El LED indicador y la red permiten
identificar la localizacién del error.

R N B

‘Zsvc Digital (I (Zsvc Digital (D

ZEEET) Normal Cortocircuito
1 " Circuito abierto

——

Funcion de contador

Es posible determinar el periodo de mantenimiento e
identificar las piezas que requieren mantenimiento
mediante la funcién de contador ON/OFF de sefal de
entrada y salida. Al alcanzarse cierto nimero de
operaciones de contacto con la funciéon de contador
habilitada, la pantalla del contador parpadeara en rojo.

* Las unidades analégicas no cuentan con funcién de contador.

M Las unidades individuales se pueden conectar y retirar de manera individual.

Se adopta un método de amarre exclusivo para evitar que los tornillos se caigan.
Las unidades pueden separarse facilmente aflojando la fijacion de union.

Pueden conectarse hasta 9 unidades en cualquier orden.
+ Excepto unidades Sl

( )

10



Modelo de entrada/salida integrado

Sistema de bus de campo (para entrada/salida)

Serie EX600

11

Disposicién de piezas ......................................... p- 12
Forma de pedido

Unidad S| eeeeeeereereeeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie p. 12
Unidad de entradas digitales --«««+---«ctesseveeeeneneeees p. 13
Unidad de salidas digitales ---««««+++==-eeeeeessmeeeeeess p. 13
Unidad de entradas/salidas digitales ««--«-=+«+xeeeeeee p- 13
Unidad de entradas analdgicas --««--««--x«-seeeeeeeeeenes p- 13
Unidad de salidas analogicas «««««««-=---«xeeeeeeseveeees p. 13
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Sistema de bus de campo
Para entrada/salida

Serie EX600

Disposicion de piezas

-
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Alaca final

&
r/ﬁdad de salidas digitales

- !."Q‘;L,/g)/
Unidad de entradas/salidas digitales

Forma de pedido

PR|1A

C€ N

« Unicamente las valvulas SY
y SV son conformes con UL.

\
L0

N * €
llce?i’ - C
- /ﬁidad sl

ORI - -

|l ,;:y/ﬁdad 10-Link

e Unidad de entradas/salidas analdgicas
e

— Unidad de entrada (salida) analogica*!

Unidad de entradas digitales

#1 Laimagen muestra la unidad de entrada analdgica.

Especificacionesl

Simbolo Protocolo Tipo de salida Nota
PR1A PNP (ComUn negativo) —
PR2A PROFIBUS DP NPN (ComUn positivo) —
£ DN1A ) PNP (ComUn negativo) —
) ®
||||‘1. DN2A DeviceNet NPN (Comun positivo) _
MJ1 ) PNP (ComUn negativo) -
MJ2 CC-Link NPN (Comn positivo) —
CF1-X60 | CC-Link IE Field | PNP (Comun negativo) | (Ejecucion especial)
EN7 ™ PNP (Comtin negativo) Unidad 10-Link
ENS EtherNevIP NPN(Comun positivo) | Unidad 10-Link
EC3 PNP (Comun negativo) Unidad 10-Link
EC4 EtherCAT NPN (ComUn positivo) Unidad 10-Link
PN3 PNP (Comun negativo) Unidad 10-Link
PN4 PROFINET NPN (Comun positivo) 3:323 :gf:t
] ) i -Li
PN31 PNP (Comun negativo) Servidor OPC UA
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Serie EX600

Forma de pedido

D

D

EX600-DX[P

Tipo de entrada l lN.° de entradas, deteccion de circuito

Simbolo|  Descripcion abierto y conector
P PNP i Nimero de | Deteccion de
N NPN Simbol | " otradas | iroio aiero Conector

B |8 entradas

No Conector M12 (5 pins), 4 uds.

C |8 entradas

No Conector M8 (3 pins), 8 uds.

C1 |8 entradas

Si Conector M8 (3 pins), 8 uds.

D |16 entradas No Conector M12 (5 pins), 8 uds.
E | 16entradas No Multiconector sub-D (25 pins)
F | 16entradas No Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

Tipo de salida l lN.° de salidas y conector

Simbolo

EX600-DY[P

Descripcion

P

PNP

N

NPN

Tipo de entrada/salida

Simbolo Nir;?égsde Conector
B | 8salidas | Conector M12 (5 pins), 4 uds.
E | 16 salidas | Multiconector sub-D (25 pins)
F | 16 salidas | Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

F

l lN.° de entradas/salidas y conector

L e e EX600-DM|(P

% Simbolo|  Descripcién
P PNP
N NPN

R e ol EX600-AX A

Entrada analégica I I\lﬁ de canales de entrada y conector

Unidad de salidas analégicas

13

Simbolo

Nimero de
entradas

Numero
de salidas

Conector

E

8 entradas|

8 salidas

Multiconector sub-D (25 pins)

F

8 entradas|

8 salidas

Terminal de bornes de tipo muelle (32 pins)

’ N° de canales
Simbolo &b CRIEsE Conector
A 2 canales Conector M12 (5 pins), 2 uds.

EX600-AYA

Salida analdgica I I\U de canales de salida y conector

. N° de canales
Simbolo de salida Conector
A 2 canales Conector M12 (5 pins), 2 uds.




Sistema de bus de campo
(Para entradas/salidas)

Forma de pedido

[T EX600- AM B

EX600-L

Especificacion de conexiénl

adas/salidas analogicas

Entrada/salida anal6gi

ca I IN.° de canales de entrada/salida y conector

Serie EX600

Placa final (Lado D)

Para M12

Para 7/8"

’ N° de canales N° de canales
izl de entrada de salida Conector
Conector M12
B 2 canales 2 canales (5 pins), 4 uds.

A

B

1

IN.° de conexiones y conector

Simbolo Descripcion Simbolo | N.° de conexiones Conector
A Clase de conexion A . ]
B Clase de conexion B B | 4 conexiones | Conector M12 (5 pins), 4 uds.
A\ Precaucion

Los modelos de unidades S| compatibles son los siguientes.

EtherNet/IP™: EX600-SEN7/8
PROFINET: EX600-SPN3/4/31

EtherCAT: EX600-SEC3/4

EX600-ED

Posicion de montaje de IaT

2

-2

Placa final

placa final: lado D

lMétodo de montaje

Los modelos EX600-ED4/5 atin
no son conformes con UL.

ISimbolo|

Descripcion

Nota

Sin fijacién de montaje en rail DIN —

2

Con fijacién de montaje en rail DIN

Para las series SV, S0700 y VQC

3

Con fijacion de montaje en rail DIN

Para las series SY y JSY

+ Si se usa la placa final (lado U), el simbolo para el método de

Conector de alimentacion
Simbolo| Conector de alimentacién |Especficaciones
2 M12 (5 pins) codigo B IN
3 7/8 pulgadas (5 pins) IN
4 | M12 (4/5 pins) codigo A*! | IN/OUT
5 |M12 (4/5 pins) codigo A* | IN/OUT

x1 La disposicion de pins para

el

conector «4» y «5» es diferente.
Consulta las dimensiones en la

péagina 22.

Terminal port

U EX600-HT1A-

Versién—f

montaje debe ser el mismo que en el lado D.

3

lLongitud del cable

Los terminales portatiles atin
no son conformes con UL.

Simbolo Descripcion
—_ Sin cable
1 im
3 3m

14



Serie EX600

Especificaciones

EX600-SPRCA

EX600-SDNCIA

EX600-SMJCI

15

Caracteristicas comunes a todas las unidades

lon

Entorno de instalac:

Rango de temperatura

de trabajo En funcionamiento: —10 a 50 °C, almacenado: —20 a 60 °C

Rango de humedad de

trabajo 35 a 85 % humedad relativa (sin condensacion)

Resistencia dieléctrica*!

500 VAC para 1 min. entre los terminales externos y FE

Resistencia de aislamiento*!

500 VDC, 10 MQ o més entre los terminales externos y FE

#1 Excepto terminales portatiles

Unidad Sl (EX600-SPRCIA) PROFIBUS

Modelo EX600-SPR1A EX600-SPR2A
5 | Protocolo PROFIBUS DP (DP-VO0)
'g Tipo de dispositivo PROFIBUS DP esclavo
© | Velocidad de comunicacion 9.6/19.2/45.45/93.75/187.5/500 kbps 1.5/3/6/12 Mbps
é Archivo de configuracién Archivo GSD*2
3 agfn*‘ergf,e";‘t’rgja"s}ga’l}das) Max. (512 entradas/512 salidas)

Resistencia de terminacion

Implementado internamente

Co
(Al

nsumo interno de corriente
mentacion para control/entradas)

80 mA o inferior

Tipo de salida COM-/PNP (comin negativo) [ COM+/NPN (comun positivo)
© Numero de salidas 32 salidas (8/16/24/32 salidas a seleccionar)
T | Carga Electrovélvula con supresor de picos de tensién de 24 VDC, 1.5 W 0 menos (SMC)
& | Alimentacion 24 VDC, 2 A

A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacion forzada

Proteccién Proteccién frente a cortocircuitos
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300g

Un

idad SI (EX600-SDN

+2 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu

OA DeviceNet®

Modelo

EX600-SDN1A EX600-SDN2A

Protocolo

DeviceNet®: volumen 1 (edicion 2.1), volumen 3 (edicion 1.1)

Tipo de dispositivo

Adaptador de comunicaciéon

Velocidad de comunicacion

125/250/500 kbps

Archivo de configuracién

Archivo EDS*3

Area de ocupacion
(Namero de entradas/salidas)

Max. (512 entradas/512 salidas)

Comunicaciéon

Mensajes aplicables

Mensaje de verificacion de ID de MAC duplicado, mensaje explicito solo grupo 2 no
conectado (grupo 2), mensaje I/0 de encuesta (conjunto de conexion M/S predefinida)

Funcidn aplicable

QuickConnect™

Alimentacién para DeviceNet®

11 a 25 VDC (consumo de corriente: 50 mA o menos)

(Al

Consumo interno de corriente

mentacion para control/entradas)

55 mA o0 menos

Tipo de salida COM-/PNP (comun negativo) | COM+/NPN (comun positivo)
© Numero de salidas 32 salidas (8/16/24/32 salidas a seleccionar)
T | Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC, 1.5 W o menos (SMC)
& | Alimentacion 24 VDC, 2 A

A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacién forzada

Proteccion Proteccién frente a cortocircuitos
Proteccién IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300g

«3 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu

Unidad SI (EX600-SMJ[I) CC-Link

Modelo EX600-SMJ1 EX600-SMJ2
5 Protocolo CC-Link (Ver. 1.10, Ver. 2.00)
‘o | Tipo de estacion Estacion de dispositivo remoto
8 | Velocidad de comunicacion 156/625 kbps 2.5/5/10 Mbps
§ Archivo de configuracion Archivo CSP+*4
% Area de ocupacion Max. (512 entradas/512 salidas)
© | (Nimero de entradas/salidas) 1/2/3/4 estaciones ocupadas

Consumo interno de corriente

75 mA o menos

(Alimentacion para control/entradas)

Tipo de salida COM-/PNP (comln negativo) [ COM+/NPN (comun positivo)
© Numero de salidas 32 salidas (8/16/24/32 salidas a seleccionar)
T | Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC, 1.5 W 0 menos (SMC)
& | Alimentacion 24 VDC, 2 A

A prueba de fallos

HOLD/CLEAR/Activacion forzada

Proteccion Proteccién frente a cortocircuitos
Proteccion IP67 (Conjunto del blogue)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 3009

«4 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu




Sistema de bus de campo i
(Para entradas/salidas) Serie EX 600

Especificaciones

Unidad SI (EX600-SCF1-X60) CC-Link IE Field

Modelo EX600-SCF1-X60*'
Protocolo CC-Link IE
Tipo de estacion Estacién de dispositivo inteligente
Velocidad de comunicacion 1 Gbps
:E Ajuste del nimero de estaciones permitido 1a120
§ Ajuste del nimero de redes permitido 1a239
‘' | Método de transmision Transmision ciclica
g Archivo de configuracién Archivo CSP+*?
3| Namero de entradas RX: 32 a 176 bits
ocupadas RWr: 32 a 608 palabras
EX600-SCF1-X60 Numero de salidas ocupadas RY: 32 2 176 bits
RWw: 32 a 608 palabras
(Nimentacion pars contrllntrace) 140 mA 0 menos
Tipo de salida COM-/PNP (comun negativo)
Numero de salidas 32 salidas
s Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension
5 24 VDC, 1.0 W o menos (SMC)
@ | Alimentacion 24VDC, 2 A
A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacion forzada
Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS)
Peso 3009

1 Para mas detalles sobre este producto, consulta la web de SMC.
x2 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu

Unidad SI (EX600-SENLC]) EtherNet/IP™
Modelo EX600-SEN7 [ EX600-SEN8

Protocolo o EtherNgt/IP"" .
(Version de conformidad: Composite 18)
Velocidad de comunicacion 10/100 Mbps
Método de comunicacion Full duplex/Half duplex
;5 Archivo de configuracién Archivo EDS*3
§ Rango de ajuste de Configuracion de conmutador de unidad Sl: 192.168.0 0 1.1 a 254
‘£ | direccion IP Servidor DHCP: direccion opcional
= .
£ | Informacion del ID de vendedor: 7 (SMC Corporation)
31 I Tipo de dispositivo: 12 (adaptador de comunicacion
EX600-SEN7/8 ©| dispositivo P P Caodigo dé pro%ucto: 258 )
QuickConnect [ J
DLR [ J
Funcién de servidor web [ J
Unidad 10-Link [ J
B o)
Tipo de salida COM-/PNP COM+/NPN
(Comun negativo) (Comun positiva)
m Numero de salidas 32 salidas
i) Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension
3 24 VDC, 1.0 W 0 menos (SMC)
Alimentacién 24VDC,2 A
A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacién forzada
Proteccién Proteccién frente a cortocircuitos
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA, UL (CSA)
Peso 300g

%3 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu

16



Serie EX600

Especificaciones

Sl Unit (EX600-SECLJ) EtherCAT

Modelo EX600-SEC3 [ EX600-SEC4

:é Protocolo EtherCAT® (registro de test de conformidad V.2.3.0)
8 | Velocidad de comunicacién 100 Mbps
é Archivo de configuracion Archivo XML*1
8 | Funcién de servidor web [ J
Unidad 10-Link o
(Nimeniadon ara contolentcs) 120 mA 0 menos

Tipo de salida COM-/PNP (com(n negativo) [ COM+/NPN (comun positivo)

EX600-SEC3/4 Numero de salidas 32 salidas (8/16/24/32 salidas a seleccionar)

§ Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC, 1.0 W o menos (SMC)
& | Alimentacién 24VDC, 2 A

A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacion forzada

Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 3009

+1 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu
+ El area de ocupacién (niUmero de puntos) varia en funcién del tipo de unidades y del nimero de estaciones

a conectar.

Unidad SI (EX600-SPNL]) PROFINET

Modelo EX600-SPN3 [ EX600-SPN4 EX600-SPN31
Protocolo PROFINET IQ PROFINET IQ
(Clase de conformidad C) (Clase de conformidad B)
c | Velocidad de comunicacién 100 Mbps
?% Archivo de configuracién Archivo GSDML*?
_S Arranque rapido o @3
S | (Tiempo de conexién de comunicacién) (Aprox. 500 ms) (Aprox. 1's)
EMRP °
O | Redundancia de sistema $2 [
Funcién de servidor web [ J
Funcién de servidor OPC UA — [
EX600-SPN3/4/31 (L)jorr]\ls(::\:itigrr:::: corriente °
120 mA o inferior

(Alimentacion para control/entrada)

Tipo de salida COM-/PNP COM+/NPN COM-/PNP

. (Comun negativo) (Comun positiva) (Comun negativo)

© | Numero de salidas 32 salidas

ﬁ Carga Electrovalvula con supresor de picos de tension de 24 VDC, 1.0 W o menos (SMC)
A prueba de fallos HOLD/CLEAR/Activacion forzada
Proteccion Proteccién frente a cortocircuitos

Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)

Normas Marca CE/UKCA, UL (CSA)

Peso 300g

%2 El archivo de configuracion se puede descargar de la web de SMC: https://www.smc.eu
*3 Cuando el servidor OPC UA esta desactivado
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Especificaciones

EX600-DXLIF

Sistema de bus de campo )
(Para entradas/salidas) Serie EX 600

Unidad de entradas digitales

Modelo

EX600-DXPB | EX600-DXNB | EX600-DXPCLI | EX600-DXNCCI| EX600-DXPD | EX600-DXND

Tipo de entrada

PNP NPN PNP NPN PNP NPN

Conector de entrada

Conector hembra M12 (5 pins)*!|  Conector hembra M8 (3 pins)*3 Conector hembra M12 (5 pins)*!

Numero de entradas

8 entradas (2 entradas/conector) | 8 entradas (1 entrada/conector) | 16 entradas (2 entradas/conector)

Tension de suministro 24 VDC

Max. corriente 0.5 A/conector, 0.25 A/conector, 0.5 A/conector,
suministrada 2 A/unidad 2 A/unidad 2 Alunidad
Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos

Entrada

Corriente de entrada (a 24 VDC)

9 mA o menos

Tensiéon ON

17 Vo més (en la entrada NPN, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de +24 V)
(En la entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)

Tensiéon OFF

5 Vo menos (en la entrada NPN, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de +24 V)
(Enla entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)

Corriente de deteccion | 2 hilos

- 0.5 mA/entrada*2 -

de circuito abierto 3 hilos

- 0.5 mA/conector*2 -

Consumo de corriente

50 mA o menos 55 mA o menos 70 mA o menos

Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300 g [ 2759 [ 340 g

x1 Se puede conectar un conector M12 (4 pins).

*2 Funcion aplicable Gnicamente al EX600-DXCICH1.

x3 Al conectar el conector macho M8, el par de apriete debe ser de 0.2 N-m +10 %. Si el par de apriete es
excesivo, puede provocar la rotura de la rosca del conector de la unidad.

Modelo

EX600-DXPE EX600-DXNE EX600-DXPF EX600-DXNF

Tipo de entrada

PNP NPN PNP NPN

Conector de entrada

Conector hembra sub-D (25 pins) Terminal de bornes de tipo muelle (32
Tornillo de bloqueo: N.° 4-40 UNC pins)

Numero de entradas

16 entradas 16 entradas (2 entradas x 8 terminales)

Tension de suministro

24 VDC

Max. corriente
suministrada

0.5 A/terminal

2 A/unidad 2 A/unidad

Entrada

Proteccién

Proteccién frente a cortocircuitos

Corriente de entrada (a 24 VDC)

5 mA o menos

Tensiéon ON

17V o més (en la entrada NPN, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de +24 V)
(En la entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)

Tensiéon OFF

5V 0 menos (en la entrada NPN, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de +24 V)
(En la entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)

Cable aplicable

— 0.08 a 1.5 mm2 (AWG16 a 28)

Consumo de corriente

50 mA o menos 55 mA o0 menos

Proteccion IP40 (conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300 g
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Serie EX600

Especificaciones

EX600-DYLIE
EX600-DMLIE

EX600-DYLIF
EX600-DMLCIF

19

Unidad de salidas digitales

Modelo

EX600-DYPB | EX600-DYNB | EX600-DYPE | EX600-DYNE | EX600-DYPF | EX600-DYNF

Tipo de salida

PNP NPN PNP NPN PNP NPN

Conector de salida

Conector hembra M12 (5 pins)*" Conector hembra sub-D (25 pins) | Terminal de bornas de tipo muelle

Salida

Tornillo de bloqueo: N.° 4-40 UNC| (32 pins)
Numero de salidas 8 salidas (2 salidas/conector) 16 salidas 16 salidas (2 salidas x 8 terminales)
Tension de suministro 24 VDC
Max. corriente carga 0.5 A/s_alida
2 Alunidad
Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
Cable aplicable - - ?ffvé 1165;;?)2

Consumo de corriente

50 mA o0 menos

IP67 IP40

Proteccion (Conjunto del bloque) (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300 g
#1 Se puede conectar un conector M12 (4 pins).
Unidad de entradas/salidas digitales
Modelo EX600-DMPE EX600-DMNE EX600-DMPF EX600-DMNF
Tipo de entrada/salida PNP NPN PNP NPN
Conector Conc_actor hembra sub-D (25 pins) Terminal de borne_s de tipo muelle (32
Tornillo de bloqueo: N.° 4-40 UNC pins)
Numero de entradas 8 entradas 8 entradas (2 entradas x 4 blogues)
Tension de suministro 24 VDC
Max. corriente . 0.5 Afterminal
« | SUministrada 2 Alunidad 2 Alunidad
E Proteccién Proteccion frente a cortocircuitos
E Corriente de entrada (a 24 VDC) 5 mA o menos
Tension ON 17 Vomés (enla entradaNPN, entre el pin para el terminal de entrada y el pin parala tension de suministro dg +?4 V)
(En la entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)
Tension OFF 5V 0menos (en la entrada NPN, entrg el pin para eIl terminal de entrada y el pin para Ig }ensién dg guministro de +24 V)
(En la entrada PNP, entre el pin para el terminal de entrada y el pin para la tension de suministro de 0 V)
Numero de salidas 8 salidas 8 salidas (2 salidas x 4 bloques)
s Tension de suministro 24 VDC
;7;3 Max. corriente carga 0.5 Alsalida
2 Alunidad
Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos

Cable aplicable

— 0.08 a 1.5 mm2 (AWG16 a 28)

Consumo de corriente

50 mA o0 menos 60 mA o0 menos

Proteccion IP40 (conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300g




Especificaciones

EX600-AXA

EX600-AYA

Sistema de bus de campo

(Para entradas/salidas) Serie EX600

Unidad de entradas analégicas

Modelo

EX600-AXA

Tipo de entrada

Entrada de tension Entrada de corriente

Conector de entrada

Conector hembra M12 (5 pins)*1

Canal de entrada

2 canales (1 canal/conector)

Tension de suministro

24VDC

Max. corriente suministrada

0.5 A/conector

Proteccion

Proteccién frente a cortocircuitos

Entrada

Rango de sefial | Resolucidn de 12 bits 0ai0V,1a5V,0a5V 0a20mA,4a20mA
deentrada  |Resolucion de 16 bits -10a10V,5a5V —20 a 20 mA

Méx. Sefial de entrada nominal max. +15V +22 mA*2
Impedancia de entrada 100 kQ 50 Q

Linealidad (25 °C)

+0.05 % fondo de escala

Repetitividad (25 °C)

+0.15 % fondo de escala

Precision absoluta (25 °C)

+0.5 % fondo de escala ‘ +0.6 % fondo de escala

Consumo de corriente

70 mA 0 menos

Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 290 g

+1 Se puede conectar un conector M12 (4 pins).
%2 Sila sefial de entrada excede 22 mA, se activa la funcién de proteccion y se interrumpe la sefial de entrada.

Unidad de salidas analégicas

Modelo

EX600-AYA

Tipo de salida

Salida de tensiéon [ Salida de corriente

Conector de salida

Conector hembra M12 (5 pins)*3

Canal de salida

2 canales (1 canal/conector)

Tension de suministro

24VDC

Max. corriente carga

0.5 A/conector

Proteccion

Proteccion frente a cortocircuitos

Salida

Rango de sefial| Resolucion de
de salida 12 bits

0Oai0OV,1a5V,0a5V 0a20mA, 4a20mA

Impedancia de carga

1 kQ o mas 600 Q2 0 menos

Linealidad (25 °C)

+0.05 % fondo de escala

Repetitividad (25 °C)

+0.15 % fondo de escala

Precision absoluta (25 °C)

+0.5 % fondo de escala [ +0.6 % fondo de escala

Consumo de corriente

70 mA 0 menos

Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 290 g

+3 Se puede conectar un conector M12 (4 pins).
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Serie EX600

Especificaciones

EX600-AMB

21

Unidad de entradas/salidas anal6gicas

Modelo

EX600-AMB

Tipo de entrada

Entrada de tension Entrada de corriente

Conector de entrada

Conector hembra M12 (5 pins)*1

Canal de entrada

2 canales (1 canal/conector)

Tension de suministro

24 VDC

Max. corriente suministrada

0.5 A/conector

de salida de 12 bits

s Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos

© " "

E Zzgifrggase"a' :‘:;?::m de 0ato0V,1a5V,0a5V 0a20mA, 4a20mA
Max. Sefial de entrada nominal max. 15V 22 mA*2
Impedancia de entrada 100 kQ 250 Q
Linealidad (25 °C) +0.05 % fondo de escala
Repetitividad (25 °C) +0.15 % fondo de escala
Precision absoluta (25 °C) +0.5 % fondo de escala +0.6 % fondo de escala
Tipo de salida Salida de tensién Salida de corriente
Conector de salida Conector hembra M12 (5 pins)*1
Canal de salida 2 canales (1 canal/conector)

Tension de suministro 24 VDC

Max. corriente carga 0.5 A/conector
§ Proteccién Proteccion frente a cortocircuitos
S Rango de sefial | Resolucién

0OaiOV,1a5V,0a5V 0a20mA,4a20mA

Impedancia de carga

1 kQ o mas 600 Q2 0 menos

Linealidad (25 °C)

+0.05 % fondo de escala

Repetitividad (25 °C)

+0.15 % fondo de escala

Precision absoluta (25 °C)

+0.5 % fondo de escala [ +0.6 % fondo de escala

Consumo de corriente

100 mA o menos

Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300 g

#1 Se puede conectar un conector M12 (4 pins).

+2 Sila sefial de entrada excede 22 mA, se activa la funcion de proteccién y se interrumpe la sefial de entrada.




Sistema de bus de campo
(Para entradas/salidas)

Serie EX600

Especificaciones
Unidad 10-Link
Modelo EX600-LAB1 [ EX600-LBB1
Version de 10-Link Version 1.1
Clase de conexion 10-Link Clase A \ Clase B

Velocidad de
comunicacion

COM1 (4.8 kBd)
COM2 (38.4 kBd)
COMB (230.4 kBd)
* Cambia automaticamente en funcién del dispositivo conectado

Nuamero de conexiones 10-Link

4

Unidad SI compatible

EX600-L]B1

EX600-SEN7/8 (EtherNet/IP™)
EX600-SPN3/4/31 (PROFINET)

(protocolo) EX600-SEC3/4 (EtherCAT)
§ Alimentacion del dispositivo 0.5 A/conector 0.5 Alconector
£| (L4 (2 A/unidad) (1 A/unidad)
-g Alimentacion externa _ 1.6 A/conector
;_? (P24) (3 A/unidad)
N.° de pin 2 \ 4 4
© Tipo de entrada PNP
B | Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
E Corriente nominal de entrada Aprox. 2.5 mA [ Aprox. 5.8 mA
Tension ON 13V o mas
Tension OFF 8 V 0 menos
N.° de pin 4
s Tipo de salida PNP
S | Max. corriente carga 0.25 A/salida
@ | (Linea C/Q) (proveniente de la alimentacion para control/entradas)
Proteccion Proteccion frente a cortocircuitos
Consumo de corriente 50 mA o menos
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 320 g
Placa final
Modelo EX600-ED2-[] EX600-ED3-[] EX600-ED4/5-[]
:§ | Conectorde | PWR IN Conector macho M12 (5 pins) Macho de 7/8" (5 pins) Conector macho M12 (4 pins)
‘é alimentacion | PWR OUT - - Conector hembra M12 (5 pins)
g Tensién | Alimentacion para control/entradas 24 VDC =10 %
£ nominal | Alimentacién para salidas 24 VDC +10/-5 %
EX600-ED2-[] EX600-ED4/5-[] ‘% Corriente AIinjentacién par? fontrol/enlradas . Méx. 2 A Méx. 8 A Méx. 4 A
& | nominal | Alimentacién para salidas
Proteccion IP67 (Conjunto del bloque)
Normas*! Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS), UL (CSA)
Peso 170 g [ 175¢ [ 170 g

Terminal portatil

«1 ElI EX600-ED4/5-C] no es conforme con las normativas UL (CSA).

Modelo

EX600-HT1A-O

Alimentacion

Alimentacion proveniente del conector de la unidad Sl (24 VDC)

Consumo de

corriente

50 mA o menos

Display

LCD con retroiluminacion

Cable de conexion

Cable del terminal portatil
(1 m -+ EX600-AC010-1, 3 m --- EX600-AC030-1)

Proteccion IP20
EX600-HT1A-OJ Normas*' Marca CE/UKCA (directiva CEM/directiva RoHS)
Peso 160 g

*1 EIl terminal portatil no es conforme con las normativas UL (CSA).
* No puede utilizarse con los modelos EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, EX600-SEC3/4, y EX600-LCIB1
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Serie EX600

Dimensiones
Unidad SI

EX600-SPRLIA
EX600-SDNLIA
EX600-SMJL]

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4

23

56.4

115

=AY
A\ O

106

56.4

221

10.7

106




Dimensiones

Placa final
EX600-ED2

(Lado D)

EX600-ED4/ED5

Conector de alimentacion PWR IN:

conector macho M12 de 5 pins, codigo B

Sistema de bus de campo
(Para entradas/salidas)

Serie EX600

—
= D
0
el 3
~ © ll
© Al
o)
3 I
)
O
3 LD
(4.4) 5.5
2 x orificio de montaje directo M4 Conector de alimentacion 85.1
PWR IN
. / =
, :
8 8
@
0
@
J
Terminal FE
__ ’
) D
3| ©
~ o
~ © Nal
© R
0
3 I
o
el
]
(4.4) 26 5.5
2 x orificio de montaje directo M4 20.5 Conector de alimentacion 85.1
\ PWR IN
o — 7]
3 A ;
©)
©
S8
)
@ I@
0
]
o o
Conector de alimentacion

PWR OUT

Conector de alimentacion PWR IN: conector M12,
macho de 4 pins, codigo A

Terminal FE

Conector de alimentacion PWR OUT: conector M12,
macho de 5 pins, codigo A

Configuracion EXGOO'E_DZ_, EX600-ED4 (Disposicion de pins 1) | EX600-ED5 (Disposicidn de pins 2)
N'depn| Descripcion Configuracion| N de . [N°de o
1 | 24V (para salidas) pin Descripcion pin Descripcion
2 11 2 | 0V (parasalidas) 3 o | 1 [%V{paaconolenradas)| 1 | 24 V (para salidas)
515°6 ) 3 | 24V/paracontrollentradas) o 93 2 24V (para salidas) 2 | 0V (parasalidas)
3 4 | 4 | 0V(paracontrolleniradas) o ©° 3 | 0V (paracontrolentradas) | 3 |24V (para controllentradas)
5 FE 4 11 4 0V (para salcas) 4 [0V (para contollenradas)

EX600-ED4 (Disposicion de pins 1)| EX600-ED5 (Disposicién de pins 2)
Configuracion | N.° de L N° de L
pil Descripcion pil Descripcién
1 o | 1 | UVipwacontolentadas) | 1 | 24V (para salidas)
60 2 | 24V (parasalidas) | 2 | 0V (para salidas)
0 o 3 |0V (paracontrollentradas)| 3 |24V (para controlentradas)
4 ¢ 3 4 | 0V (parasalidas) | 4 |0V paracontrollentradas)
5 No utilizado 5 No utilizado
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Serie EX600

Dimensiones
Placa final (Lado D) _
EX600-ED3 ] H
© .
© IR
Yol Ty _
Ol o —
| 8 C\!I Hﬂ
o D
42.5 5.5
2 x orificio de montaje 26
directo M4 20.5

Conector de
alimentacion

106
90

F

oo

30.35
e

Conector de alimentacion PWR: 7/8"
(macho de 5 pins)

Configuracién  [N.° de pin Descripcion
1 0 V (para salidas)
@58@ 2 0 V (para control/entradas)
2 4 3 FE
@ ©3© 4 24 V (para control/entradas)
5 24 V (para salidas)
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Serie EX600

Dimensiones
Unidad digital
EX600-DX[IB EX600-DXLICL] EX600-DXCID
EX600-DY[IB
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Serie EX600

l

O
[e)

52.5
47
20

]

[e)
(e]

GBVC Afalog

[
[]
[]

va

—

10.7

Sistema de bus de campo
(Para entradas/salidas)

EX600-AMB

52.5
47
1
@ Io-Link

20

52.5

20

|

47

7Y

e =

10.7
10.7

(©)
_M
v

U > Us
@@Wﬁ@wﬁﬁﬁﬁ@ @

EX600-AXA
EX600-AYA

EX600-LAB1
EX600-LBB1

mhﬁ%ﬁﬂ

Unidad analégica
Unidad 10-Link

Dimensiones
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Serie EX600

Descripcion de los componentes

Unidad SI

EX600-SPRLIA
EX600-SMJL]
EX600-SDNLIA

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4

Unidad digital

EX600-DXCIB \C@

EX600-DYLIB

Ne

Nombre

Uso

-

LED de visualizacion de estado

Muestra el estado de la unidad

2 | Cubierta de indicacién Abrir para ajustar el detector.
3 | Tomnillo de fijacion de cubierta de indicacion | Aflojar para abrir la cubierta de indicacion.
Conecta con el cable de salida del
4 | Conector (BUS OUT) bus de campo (SPEEDCON)*!
5 | Ranura para un marcador| Se puede utilizar para montar un marcador
Se conecta al cable del
6 | Conector (PCI) terminal portatil (SPEEDCON)
7 | Orificios de montaje de la placa de vélvula | Fija una placa de valvula
8 | Ranura de montaje de laplacadelavélvula | Inserta una placa de véalvula
9 | Fijacion de unién Vincula las unidades entre si
10 Conector para unidad Transmite las senales a la unidad
(macho) adyacente y suministra alimentacion
Se conecta al cable para la entrada del
11 | Conector (BUS IN) bus de campo (SPEEDCON)*"
Placa de identificacién Muestra una direccion de 12 digitos de
12 R .0 .
de la direccién de MAC*2 | MAC unica para cada unidad Sl
13 | Tapén de sellado Montado de fabrica en los conectores

(BUS OUT y PCI)

%

1

Los modelos EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, y EX600-SEC3/4 no
son compatibles con SPEEDCON.

Nombre

Uso

LED de visualizacion de estado

Muestra el estado de la unidad

Conecta los dispositivos de entrada o salida

2 | Conector (Unicamente los modelos EX600-DCICIB y EX600-
DXOID son compatibles con SPEEDCON).

3 | Ranura para un marcador | Se puede utilizar para montar un marcador

4 |Tornillo de bloqueo ?ﬁi%;%e&ﬁcgedor sub-D

5 | Fijacién de union Vincula las unidades entre si

6 Conector para unidad Transmite las sefales a la unidad

(macho)

adyacente y suministra alimentacion

EX600-DXLIE \@

EX600-DYLIE EX600-DYLIF

EX600-DXCIF %

EX600-DXCID

EX600-DMCIE EX600-DMLCIF
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Descripcion de los componentes

Unidad analégica

EX600-AX
EX600-AY

EX600-LAB
EX600-LBB

Placa final

EX600-ED3-[1

EX600-AM

Sistema de bus de campo i
(Para entradas/salidas) Serie EX 600

N° Nombre Uso
1 | LED de visualizacion de estado| Muestra el estado de la unidad
Conecta los dispositivos de entrada o salida
2 | Conector (SPEEDCON)
3 | Ranura para un marcador | Se puede utilizar para montar un marcador
4 | Fijacién de union Vincula las unidades entre si
5 Conector para unidad Transmite las sefales a la unidad
(macho) adyacente y suministra alimentacién
N° Nombre Uso
1 | LED de visualizacion de estado | Muestra el estado de la unidad
2 | conector Conecta dispositivos de entrada,
salida o 10-Link (SPEEDCON)
3 | Ranura para un marcador| Se puede utilizar para montar un marcador
4 | Fijacién de unién Vincula las unidades entre si
5 Conector para unidad Transmite las senales a la unidad
(macho) adyacente y suministra alimentacion
N° Nombre Uso
. . .| Suministra alimentacion a la unidad o al dispositivo
Conector de alimentacion N
1 (PWR IN) de entrada/salida (Unicamente el modelo EX600-
ED2/ED4/ED5-L] es compatible con SPEEDCON).
p
2 0r|f|c|<_) de_ fijacién para Se conecta directamente al equipo
montaje directo
3 Orificio de fijacién para | Convertible para bloque o para
rail DIN montaje en rail DI
Usado para conexion a tierra
4 | Terminal FE Conecte este terminal a tierra de forma segura
para mejorar la inmunidad al ruido.
5 Conector (sin usar) Suministra alimentacion al dispositivo

Conector de alimentacion (PWR OUT)

en el lado de salida
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Serie EX600

Indicador LED

EX600-SPRLIA

ST(M): estado de
diagnéstico de la unidad

U

BF: estado de comunicacién

Torsdar - Adbun -
PWR: alimentacion [ SF: estado
para control y entradas s e del sistema

PWR(V): alimentacion
para salida

e

EX600-SECL]

ST(M): estado de
diagnostico de la unidad

z

NS: estado de comunicacién

gt
PWR: alimentacién MS: estado
para control y entradas _____/GoeVD de la unidad

PWR(V): alimentacién
para salida

PORT-1: estado de

comunicacion Estado de comunicacion

PORT-2

EX600-SPN3/SPN4

ST(M): estado de
diagnéstico de la unidad

PWR: alimentacion

para control y entradas

PWR(V): alimentacién
para salida

BF: Estado de la
comunicacion

SF: Estado del
sistema

} PORT-2
Estado de comunicacion

PORT-1 {
Estado de comunicaciol -
Nig LI o
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EX600-SDNLIA

ST(M): estado de
diagnostico de la unidad

NS: estado de comunicacion

=

PWR: alimentacién
para control y entradas

PWR(V): alimentacién
para salida

!

EX600-SEN7/SEN8

ST(M): estado de
diagnoéstico de la unidad

MS: estado
de la unidad

NS: Estado de comunicacién

e

PWR: alimentaciéon
para control y entradas

PWR(V): alimentacion

MS: estado
de la unidad

para salida

PORT-1_Estado de
comunicacion

o

EX600-SMJL]

ST(M): estado de
diagnéstico de la unidad

PORT-2 Estado de
comunicacion

LRUN: estado de comunicacion

=

PWR: alimentacién
para control y entradas

PWR(V): alimentacién
para salida

LERR: pantalla de
error de comunicacion




Sistema de bus de campo

(Para entradas/salidas) Serie EX600

Indicador LED

EX600-DX[1B EX600-DXLICLI

Estado ON/OFF del @ O Estado ON/OFF del

dispositivo de entrada 0:‘8 De ‘(‘)”Em |~ dispositivo de entrada
20 Os
40 o3|
80 Or7

36, 6k
je, of
jo, .ok
Jje, .of

© TITD ©

EX600-DXLID EX600-DXLIE

Estado ON/OFF del

Estado ON/OFF del dispositivo de entrada

O © 1o ©
& | ~ dispositivo de entrada

@91 Dightai (T 1)
ST 3 1
|©O [¢O 80 80 7Q

i . O [80 90 100 11Q
ST: estado de diagnostico 190 140 15

del dispositivo de entrada
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Serie EX600

Indicador LED

EX600-DXLIF

© T1ro ©

@5C __ Dighl O
(g POTO 0 30| ki

iig
1)
o

Estado ON/OFF del
dispositivo de entrada

O 80 60 7(
O 90 10011
130 140 18

ST: estado de diagnostico
del dispositivo de entrada i [0

[
T llllllll}l

©
“
@

IEEEEEEEEEEEEEN|
® [

o oo wna]swna]sen

U

EX600-DYLIE

[/% o Estado ON/OFF del
w dispositivo de salida
B O 80 60 7(Y

O [0 90 0O 1Y
130 160 18

ST: estado de diagnéstico
del dispositivo de salida -

EX600-DMLIE

Estado ON/OFF del
dispositivo de salida

ST(l): estado de dialgn()sticoz;g
del dispositivo de entrada

ST(O): estado de diagnostico
del dispositivo de salida

Estado ON/OFF del
dispositivo de entrada
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EX600-DYLIB

EX600-DYLIF

ST: estado de diagnostico

del dispositivo de salida

EX600-DMLIF

ST(l): estado de diagnostico

del dispositivo de entrada

ST(O): estado de diagnostico

=

Estado ON/OFF del
dispositivo de salida

Estado ON/OFF del

O |80 90100 11

sT

|© [6O 80O 80 2
130 140 18

————————

IR e T e T

{

del dispositivo de salida

[
|EEEENEEEEEEEEN!

I TSI

dispositivo de salida

Estado ON/OFF del
dispositivo de salida

Estado ON/OFF del
dispositivo de entrada



Sistema de bus de campo .
(Para entradas/salidas) Serie EX 600

Indicador LED

EX600-AXA EX600-AYA

Estado de diagnostico A

del dispositivo de entrada

=

Estado de diagnostico A

del dispositivo de salida

r o [IOrD r e [COrD
EX600-AMB EX600-LAB1
% [OIO CIQ: estado de comunicacion
Estado de diagnéstico @ Ansiog [170)
del dispositivo de entrada 1o o || F]
2O O =

1/Q: estado ON/OFF del

del dispositivo de salida dispositivo de entrada

Estado de diagnostico %

EX600-LBB1

C/Q: estado de comunicacion

@ ] © —===o

@C ®T0-Link]
== || 10 4p O 2 || P17
30 o (oK)
LI|[ 10 - Oz | L
P24: estado de o4
alimentacion P24 | —

34



Serie EX600
Accesorios

@ Cable de alimentacién (conector M12, para EX600-ED2)

@ Cable de alimentacién (conector M12, para EX600-ED4/5) 6 Tapén de sellado
(M8)

(B) Cable /O con
conector

Cable de
alimentacién
(conector 7/8
pulgadas)

() Cable de comunicacién

Conector de comunicacion
conectable a bus de campo ~

7

T @ Placa de valvula
(cuando se esta
utilizando el bloque
_z0N \de valvulas)

@ Tapon de -
sellado (M12) 7 ~

O Fijacion de refuerzo ~ ~
(para montaje directo)

9 Placa final (lado U)
(cuando no se esta
utilizando el bloque de

X valvulas)
‘ 0 Fijacion de refuerzo <@ g
P (para montaje en
~e 7 rail DIN)
@ Fijacion de placa final
@ Conector de alimentacién conectable
a bus de campo (7/8 pulgadas)

@ Fijacion de placa final
Esta fijacion se usa para la placa final del montaje en rail DIN.

EX600-ZMA2 EX600-ZMA3

(especial para la serie SY)

Piezas incluidas Piezas incluidas

Tornillo de cabeza redonda (M4 x 20) 1ud.  Tornillo de cabeza redonda con arandela (M4 x 20) 1 ud.

Tornillo de fijacién en P (4 x 14) Tornillo de fijacién en P (4 x 14) 2 uds.

@ Placa de valvula

EX600-ZMV1

Piezas incluidas \
Tornillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds. 2 NG

Tornillos de cabeza redonda (M3 x 8) 4 uds. \;
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EX600-ZMV2

(especial para la serie SY)

Piezas incluidas

Tornillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tornillos de cabeza redonda (M3 x 8) 2 uds.




© Placa final (lado U)

Accesorios Serie EX 600

La placa final se utiliza cuando el bloque de valvulas no esta conectado.

EX600-EU 1 -

Método de montaje

Simbolo Descripcion Nota

— Sin fijacion de montaje en rail DIN —

2 Con fijacion de montaje en rail DIN | Para EX600-EDC-2

3 Con fijacion de montaje en rail DIN | Para EX600-EDC-3

montaje de la placa final (lado D).

® Especificacion
Simbolo| Especificacion
1 Cubierta resistente a salpicaduras

® Montaje de la placa final: lado U

® Placa final

OFijacion de refuerzo

= Seleccionar segun el simbolo del método de

EX600-EU1
—
Orificio de montaje de la Unidad S x 2 D
o ~ ©
3 Lf Y | 8
(3]
- —
- 41
6.7
28.2 26 2 x orificio de montaje directo M4
20.5

[eai]
90
106

[e)
e
/

Piezas incluidas
Tornillos de cabeza redonda (M4 x 5) 2 uds.

Esta fijacion se usa en la parte inferior de la unidad en la posicion intermedia para conectar 6 o mas unidades.
* Asegurate de conectar esta fijacion para prevenir un fallo de conexién entre las unidades como consecuencia de la deflexion.

Para montaje directo -~

’—\/\
EX600-ZMB1 )
Piezas incluidas & 3
Tornillos de cabeza redonda 2 uds. ’i
\ ">

© Tapon de sellado (10 uds.)

Para montaje en rail DIN S

EX600-ZMB2

Piezas incluidas

Tornillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.

@ Marcador (1 hoja, 88 uds.)

Asegurese de montar un tapon de sellado en todos los conectores
I/0 que no se utilicen.

En caso contrario, no podra mantenerse la proteccion especificada.

EX9-AWTS
Para M12

EX9-AWES
Para M8

El nombre de sefial del dispositivo I/O y cada una de las direcciones
de unidad se pueden introducir y montar en cada unidad.

EX600-ZT1

R
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Serie EX600

@ Cable de alimentacion (conector 7/8 pulgadas)

e

—
S ="y
s \

PCA-1558810
PCA-1558823
PCA-1558836
PCA-1558849

Recto 2 m
Recto 6 m
Angulo recto 2 m
Angulo recto 6 m

Modelo de conector recto

49.9

)(

5

@26

5

26.5

Disposicion de pins
del conector hembra

40.4

et
IR0

J12.58

Color de hilos del cable
---- Rojo/blanco: 0 V (para salida;

@ 12.58

Disposicion de pins del conector hembra

Color de hilos del cable

Rojo/blanco: 0 V (para salida
-Rojo: 0 V (para control y entrada,

2- - Rojo: 0 V (para control y entrada, 2-
---- Verde: FE ----Verde: FE
4- - Rojo/naranja: 24 VDC +10 % (para control y entrada) 4- -Rojo/naranja: 24 VDC +10 % (para control y entrada)
””” Rojo/negro: 24 VDC +10 %/-5 % (para salida) -~~~ Rojo/negro: 24 VDC +10 %/-5 % (para salida)
Conexiones Conexiones
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @ 12.58 mm
Seccion transversal nominal del conductor] 1.5 mm*AWG16
Diémetro exterior del cable (Incluyendo aislante) 2.35 mm
Min. radio de flexion (fijo) 110 mm
@ Conector de alimentacién conectable a bus de campo (7/8 pulgadas)
PCA-1578081 Conector hembra [compatible con AWG22-16] Cable aplicable
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @ 12.0a 14.0 mm
Calibre de alambre (seccién 0.34 a1.5mm?
transversal de cable trenzado) AWG22 a 16

© Cable de alimentacion (conector M12, para EX600-ED2)

+ El conector M12 es de cddigo B (tecla inversa).

PCA-1564927
PCA-1564930
PCA-1564943
PCA-1564969

Recto 2 m
Recto 6 m
Angulo recto 2 m
Angulo recto 6 m

Modelo de conector recto

50

J14.8

SPEEDCON

Modelo de conector en angulo

205 ‘ 36.3 L 50
> 22.5
et
o —
Marcador ) Marcador —
M12 SPEEDCON o Marcador
14.
@148 SPEEDCON
N° de terminal Color de hilos del cable N° de terminal Color de hilos del cable
5 1 2 1411 ——_ Marrén: 24 VDC +10 %/-5 % (para salida) 5 1 2 4 ——— Marron: 24 VDC +10 %/-5 % (para salida)
O 2—————1-1-- Blanco: 0 V (para salida) O 2 —————H-1- Blanco: 0 V (para salida)
o 3 - —— Azul: 24 VDC +10 % (para control y entrada) 0o 3 —— Azul: 24 VDC +10 % (para control y entrada)
4—————H-4-—— Negro: 0 V (para control y emradag 4—————H-1- Negro: 0 V (para control y entrada)
4 3 5 - ——~ Gris: Tierra funcional 4 3 5 ~—~ Gris: Tierra funcional

Disposicion de los pins Conexiones Disposicién de los

del conector hembra,
codigo B (tecla inversa)
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pins del conector
hembra, cédigo B
(tecla inversa)

Conexiones

Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable J5.9mm
Seccion transversal nominal del conductor | 0.34 mm*AWG22
Didmetro exterior del cable (Incluyendo aislante) 1.27 mm
Min. radio de flexion (fijo) 59 mm




Accesorios Serie EX 600

@ Cable de alimentacién (conector M12, para EX600-ED4/5) - Ei conector M12 es de codigo A (llave normal).

EX500-AP-
Longitud del cable (L)

Caracteristicas del conector

010 | 1000 mm

S Recto

050 | 5000 mm

A En angulo

Modelo de conector recto

@
b © M12
1 2
5 o0\ S
© E S——
O O
4 3 27 30 5
40.7 50
Disposicion de los L
pins del conector
hembra, cédigo A
(Llave normal)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @6 mm

Seccion transv. nominal

0.3 mm?AWG22

Diametro del cable

Modelo de conector en angulo

g14.9
©
5 1 © O 2 § Q
© E e =
O O
4 3 25.3 30 5
L 50
Disposicion de los
pins del conector @
hembra, codigo A xM12
(Llave normal)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @6 mm

Seccion transv. nominal

0.3 mm?AWG22

Diametro del cable

(Incluyendo aislante) 1.5mm (Incluyendo aislante) 1.5mm
Min. radio de flexion 40 mm (fijo) Min. radio de flexion 40 mm (fijo)
o . Colores de
N° de terminal hilos del cable
1 N ___Marron
o —— | R Blanco
——Azul
4——d—=tH- -+ Negro
5 ———Gris
Conexiones
SPEEDCON
PCA-| 1401804 PCA- 1557769
Longitud del cable (L) Longitud del cable (L)
1401804 | 1500 mm | 1557769 | 3000 mm |
1401805 3000 mm
1401806 5000 mm
@ © @
< 44.5 L 50 < 44 L 46.8 i
5 1 2 Q Q Q
o
O o | I—— P, ) — = 7,7716 -
N |
[Te) N
4—"3 s s M12 5 M12 |
Disposicion de los SPEEDCON SPEEDCON SPEEDCON |
pins del conector
hembra, cédigo A N° de terminal N° de terminal
(Llave normal) Elemento Especificaciones 1 A 2 c | 2 oo !
Diam. ext. de cable @5 mm 518 19:5
Seccién transv. nominal | 0.3 mm¥/AWG22 22 Yy ai——oin .0 9
Conexiones

N° de terminal

Diametro del cable
(Incluyendo aislante)

1.27 mm

Min. radio de flexién

21.7 mm (fijo)

Colores de
hilos del cable
__Marrén

——-Verde/Amarillo

Disposicion de los

pins del conector

hembra, cédigo A
(Llave normal)

Disposicion de los
pins del conector
macho, cédigo A

(Llave normal)
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Serie EX600

@ Cable de comunicacion

44.5 5000
Para CC-Link ;1 » 225
* o
PCA-1567720 o W=
(Conector hembra) 4 3 | PN X \ .
Disposicion de los pins del conector M12 Marcador S Marcador Apantallamiento
hembra,Codlgo A (Llalv'e hormal) SPEEDCON
=1 NUmero de orificios: 5,
ndmero total de pins: 4 47.3 5000 50
22.5
2 o1 ©
PCA-1567717 i : e e o |
(macho) 3 4 e Marcador / x \M d \ [
Disposicién de los pins M12 arcador Q arcador Apantallamiento
del conector macho, SPEEDCON
cédigo A (Llave normal) Elemento Especificaciones
N° de terminal Color de hilos Diam. ext. de cable @ 7.7 mm
Made ﬁo LI delcable .~ |Secciontransversal | Pardedatos| 0.5 mmZ/AWG20
Orde Ei i6n ial R {si—z%%%DBAmarillo: DG | nominal del conductor| Purga | 0.34 mm?/AWG22
jécucion especia I ) Didmetro exteriorde cable (Incluyendo aislante) 2.55 mm
l Longitud del cable [ 10000 mm [ p. 47 ‘ Conexiones Min. radio de flexion (fijo) 77 mm
EX9-AC m MJ-SSPS (con conector en ambos lados (hembra/macho))
o 445 L 47.3 @
. A <
Longitud del cable (L) iy Piezas 22,5 Piezas -
005 500 mm Q metalicas metalicas Q
010 | 1000 mm == B ——) j *HE I
020 2000 mm . H
030 3000 mm M12 Marcador g /Marcador M12
050 | 5000 mm SPEEDCON SPEEDCON
100 | 10000 mm Color de
1 P ., ) . ) hilos del  Nombre dela o 1
N°determinal  N°determinal cable  sefial CC-Link
Al am— e oA
2 1O 0! 2 Blanco DB
3 10+ —O! 3 i DG
Elemento Especificaciones 4 3 L O Ot 1 :mar'“o ' SLD 3 4
Diam. ext. de cable @ 7.7 mm NS T N pantaliamiento
Seccion transversal | Parde datos| 0.5 mm?AWG20 Disposicién de los pins Piezas Apantallamierto™\_Piezas Disposicién de los pins
3 del conector hembra metalicas metalicas del conector macho
nominal del conductor | Purga 0.34 mm?/AWG22 codigo A (Llave norma’l) Conexiones 5diao A (LI ’I
Didmetro exterior del cable (Incluyendo aislante) 2.55 mm 1 NG de orificios: 5 codigo A (Llave normal)
Min. radio de flexion (fijo) 77 mm umero de ortiicios: 5,

numero total de pins: 4

EX9-AC m MJ-SAPA (con conector en angulo en ambos lados (hembra/macho))

SEl= ~[ED
Longitud del cable (L) 35 L 35
005 500 mm 33.1 225 33.1
010 1000 mm .
020 2000 mm 1 l 9 ©
030 3000 mm 2 = 2
050 | 5000 mm © 3 \Marcador N Marcador / ® 7
100 | 10000 mm D148 Piezas metalicas e Piezas metalicas @144
'~ \\W12 SPEEDCON M12 SPEEDCON
% (1) NDE? terminal N° de terminfxl dC;k;;gle;hllos SN;)%:)?C({EEK #1 1
4 10O+ 14 Azul DA
2|0 Ol4 2 o= 10! 2 Blanco DB 40002
Elemento Especificaciones e) 3 10— —O! 3 Amarillo DG o
Diam. ext. de cable @7.7 mm 3 LRI om—— +5Qi 1 Apantallamiento SLD 3
Seccion transversal Par de datos | 0.5 mm%AWG20 Disposicién de los pins Piezas Apantalamienio\ Piezas Disposicion de los pins
nominal del conductor | Purga 0.34 mm*AWG22 del conector macho, metallcé% nexiones metalicas del conector hembra,
Diametro exterior del cable (Incluyendo aislante) 2.55 mm c6digo A (Llave normal) cadigo A (Llave normal)
Min. radio de flexion (fijo) 77 mm #1 NUmero de orificios: 5,
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numero total de pins: 4




@ Cable de comunicacion

Accesorios Serie EX 600

44.5 5000 50
Para DeviceNet® 51 L2 225
o
PCA'1 557633 : A l— = l_:());
(Conector hembra) 4 3 ® S N\
Disposicion de los M12 Marcador Q Marcador
pins del conector SPEEDCON
hembra, cédigo A 473 5000 50
(Llave normal) -
52 - ] o — 22.5
PCA-1557646 Y B
(macho) 3 4 : P \
Disposicion de los M12 Marcador [S] Marcador
pins del conector SPEEDCON
n}ill:;\?e’ ;g?rlr?:l)A Elemento Especificaciones
N° de terminal Color de hilos del cable Diam. ext. de cable @ 6.7 mm
,,,,,,, .pURGA | Seccion transversal Par de potencia| 0.34 mm2/AWG22
Mg(:ieeﬁo i EEEé = o 7 Negro: V- nominal del conductor Par de datos | 0.25 mm%AWG24
I . .z | i S = Azul: CAN L ia ; P :
E|ecumon espeCIaI [IJlametroexleflordel cable | Par de potencia 1.4 mm
; Conexiones (Incluyendo aislante) Par de datos 1.95 mm
| Longtuddelcable | 10000 mm [ p.47 | Min. radio de flexion (fijo) 67 mm
EX9-AC Em DN-SSPS (con conector en ambos lados (hembra/macho))
© 44.5 L 47.3 ©
Longitud del cable (L) 5 Piezas 225 Piezas =
005 500 mm metélicas metélicas S
010 | 1000 mm l— I - *H —
020 | 2000 mm == ¢ H
030 | 3000 mm M12 Marcador e / Marcador M12
050 | 5000 mm SPEEDCON SPEEDCON
100 | 10000 mm Color de
hilos del  Nombre de la
N° de terminal N° de terminal  cable seffal DeviceNet™
Elemento Especificaciones ! 2 OH—HOH 77777777777777777777777 +O! Apantallamiento PURGA !
Diam. ext. de cable @6.7mm O5 2 M 2 Ro v
” - - o 3 0 —O! 3  Negro V-
Seccion transversal | Par de potencia| 0.34 mm%/AWG22 (o) 4 10+ 0! 4 Blanco CAN H
nominal del conductor | Pardedatos | 0.25 mm?/AWG24 4 3 5 M 5 Azl CANL 3 4
Diametro exterior del cable | Par de potencia 1.4 mm \Piezas . ‘@‘{:L
(Incluyendo aislante) Par de datos 1.95 mm Disposicion de los pins  metalicas N0 etaticas Disposicién de los pins
Min. radio de flexion (fijo) 67 mm del conector hembra, Conexiones del conector macho,

codigo A (Llave normal)

EX9-AC m DN-SAPA (con conector en angulo en ambos lados (hembra/macho))

Longitud del cable (L)

coédigo A (Llave normal)

36.3 L 36.3
005 500 mm 225
010 1000 mm
020 | 2000 mm — - ¢ - —H
030 | 3000 mm ° ] ) H D ©
N~ ~
050 5000 mm ® ) Marcador < Marcador \ o
100 | 10000 mm Piezas Q : B
metalicas Piezas metalicas
@148 12 SPEEDCON M12 SPEEDCON 214.8
1 Color de hilos  Nombre de la sefial 1
5 S o N° de terminal N° de terminal del cable DeviceNet™ o 5
Elemento Especificaciones 2 (o~ ola 1| : ————————— H i 1 Apantallamiento PURGA o0 0*0)2
Diam. ext. de cable @ 6.7 mm o 2 Mg 2 Rojo V+ o
Seccion transversal | Pardepotencia | 0.34 mm#AWG22 3 P b 2 gffr:go \&N H
nominal del conductor | Pardedatos | 0.25 mmZAWG24 3 5 83@@@@8 5 Azl CANL 3
Didmetro exterior el cable | Par de potencia 1.4 mm \ ””””””” \A """"
(Incluyendo aislante) Par de datos 1.95 mm Disposicion de los pins Piezas pantallamiento™\ Piezas Disposicion de los pins
Min. radio de flexion (fijo) 67 mm del conector macho, metalicas | nexiones  TCeaS  del conector hembra,

codigo A (Llave normal)

codigo A (Llave normal)
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Serie EX600

@ Cable de comunicacion

445 5000 50 ‘
Para PROFIBUS DP o, 225 |
5 ©
) i o
PCA-1557688 43 Sl [ —— =
(Conector hembra) F 2 X
Disposicion de los pins Mi2 Marcador 8 Marcador
del conector hembra, SPEEDCON
codigo B (tecla inversa)
47.3 5000 50 ‘
225
52 1 @
o o - 1
PCA-1557691 2,0 z ==-H—H o — H
(macho) 3 4 ’ SR \
Disposicion de los pins M12 Marcador Q Marcador
del conector macho, SPEEDCON
codigo B (tecla inversa)
N° de terminal  Color de hilos del cable Elemento Especificaciones
2 1] P\ Verde Tinea: A Diam. ext. de cable @7.8mm
4% !i : Llinga Seccin transversal nominal del conductor |  0.34 mm2/AWG22
La linea de apantallamiento esta conectada al moleteado. Dla{netro exterllor tecable (Inc'llfyendo:a.lslante] 255 mm
. Min. radio de flexion (fijo) 78 mm
Conexiones
| ParaEtherCAT® || Para PROFINET || Para EtherNet/IP® |
EX9-AC m EN-PSRJ (conector macho/conector RJ-45)
ﬁ Piezas Piezas
Longitud del cable (L) RJ-45 o metalicas 3 metalicas M12
010 1000 mm ! Q
020 | 2000 mm ] - = - @)
030 3000 mm 473 L 24
050 5000 mm v o c
° de ° de olor de hilos
100 | 10000 mm 2 1 Nombredelasefial terminal terminal  del cable 2
© ® TD+ 1 OH 77777777777777777777777 f.O 1 Blanco/Naranja i
Ro o RD+ 2 O+ O 2 Naranja (55—
3 4 TD- 3 1O : 8 2 Blanco/Verde o
Disposicién de RD- g~ ois Disposicién de
los pins del Piezas O 6  Verde los pins del
conector macho metalicas S s conector macho
cédigo D '
Conexiones
(Cable recto)
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable 6.4 mm
Seccidn transversal nominal del conductor 0.14 mm*AWG26
Diametro exterior del cable (Incluyendo aislante) 0.98 mm
Min. radio de flexion (fijo) 26 mm
@©
PCA-1446566 (Macho) s 47.3 5000 50
2 =1 ©
o o |
| - D) I -
Yo o —
3 4 2
Disposicion de los / M12 Q
pins del conector SPEEDCON
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macho c6digo D Ne de terminal Color de guia de cable

_ _ Amarillo: TD+

Blanco: RD+

—- Naranja: TD-

Azul: RD-

Conexiones
Elemento Especificaciones

Diam. ext. de cable 6.5 mm
Seccion transversal nominal del conductor AWG22
Diametro exterior del cable (Incluyendo aislante) 1.55 mm
Min. radio de flexion (fijo) 45.5 mm




@ Cable de comunicacion

Accesorios Serie EX 600

| Para EtherCAT® | | Para PROFINET || Para EtherNet/IP® |

EX9-AC m EN-PSPS (con conector en ambos lados (macho/macho))

Longitud del cable (L)

Disposicion de los

005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 | 10000 mm

lLongitud del cable (L)

005 500 mm
010 1000 mm
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 | 10000 mm

[oe)

47.3

L 47.3

<
(S

2‘1
3 4

J14.8

0
\ Piezas metalicas ©
Q

T IRE=

Piezas metalicas

3 4

pins del conector M12 M12 SPEEDCON Dlisnpso::?g:n:itlgrs
macho cédigo D SPEEDCON Nombre ‘:nacho cddigo D
N° de N°de  Colorde de la sefal 9
terminal terminal  hilos del
PR oY S L5t 4 cable TD+
Lo Lo RD+
2 ion Hioi 2 TD-
1073 0! RD—
4 i0H 501 4
4 S POASH
Piezas Apantalamerio “\ Piezas metalicas
metélicas
Elemento Especificaciones
Diam. ext. de cable @ 6.5 mm
Seccién transversal nominal del conductor 0.34 mm*AWG22
Diametro exterior del cable (Incluyendo aislante) 1.55 mm
Min. radio de flexion (fijo) 19.5 mm
EX9-AC EN-PAPA (con conector en angulo en ambos lados (macho/macho))
/3
L
1 3
“o 0%
2(o o)4 SS 4(o o)2
Q° @ 0 oS
S ) 2
3 @ L2 1
Piezas metélicas Q Piezas metalicas
Disposicion de los M12 / Disposicion de los
pins del conector SPEEDCON pins del conector
macho cédigo D @ 15| SPEEDCON macho codigo D
|
Color de
N° de N° de hilos del Nombre
terminal terminal  ¢aple de la sefial
1 [OH HO! 1 Amarilo 1D+
2] =0} 2 Blanco ?DDJ’
3 +—O: 3 Naranja RD_
4 03014 Azul g
\Piezas panta\\amie;(N Piezas
metalicas metalicas
Elemento Especificaciones

Diam. ext. de cable @ 6.5 mm
Seccion transversal nominal del conductor 0.34 mm?/AWG22
Diametro exterior del cable (Incluyendo aislante) 1.55 mm
Min. radio de flexion (fijo) 19.5 mm
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Accesorios Serie EX 600

(® Conector de comunicacion conectable a bus de campo

Tapon

] Para CC-Link\ ] Para DeviceNet®

PCA-1075526 PCA-1075528

Para PROFIBUS DP

PCA-1075530

175

~ 60

M12
SPEEDCON

g17.5

=60

@19

M12
SPEEDCON

| Para EtherCAT® | | Para PROFINET || Para EtherNetIP® |

PCA-1446553

Distancia entre caras 16

Distancia entre caras

Cédigo A
(Llave normal)

®

" Codigo B
(Tecla inversa)

Cable aplicable
Elemento Especificaciones

Diam. ext. de cable 4.0a8.0 mm
Calibre de alambre 0.1420.75 mm?/AWG26 a 18
(seccion ransversal (cable rigido/cable flexible)

0.08 a 0.5 mm%AWG28 a 20
de cable trenzado) .

(con casquillo)

Distancia entre caras 13

[Te}
=61 ~
Q
of 1T
Ro o Q J]T NP
Codigo D M12 D\stanciaemrecarasﬂx
Cable aplicable

Elemento

Especificaciones

Diam. ext. de cable

4.0a8.0 mm

Calibre de alambre (seccion transversal de cable trenzado)

0.14 a 0.34 mm2/AWG26 a 22

# La tabla anterior muestra las especificaciones del cable aplicable. La adaptacion del
conector puede variar dependiendo del disefio de los conductores del cable eléctrico.

Conector hembra . 0
= 9
Para CC-Link| | Para DeviceNet® | o
PCA-1075527 PCA-1075529 ° o -
SPEEDCON  \oecaente s 1
Para PROFIBUS DP A =58 e
PCA-1075531 - —
Mi2 o
SPEEDCON  \Dstndacntecaes 1

Codigo A
(Llave normal)

Codigo B
16 (Tecla inversa)

Cable aplicable
Elemento Especificaciones

Diam. ext. de cable 4.0a8.0 mm
Calibre de alambre 0.1420.75 mm?AWG26 a 18
(secci6n transversal (cable rigido/cable flexible)

0.08 a 0.5 mm#AWG28 a 20
de cable trenzado) )

(con casquillo)
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Serie EX600

® Cable I/0 con conector, conector I/0

Consulta el catalogo Web para obtener mas detalles.

Nombre Us/o( 7 Ref. Descripcion
Cable con Para o o !’ ' N PCA-1557769 | Cable con conector M12 (4 pins/3 m)
BUMEH sensor®” %) Q- PCA-1557772 | Cable con conector M8 (3 pins/3 m)
S — ’ PC A-1557730 | Conector conectable a bus de campo (M8/3 pins/conector macho/conexién Piercecon?)
conectable a bus Para é’ “) ’ PCA-1557743 | Conector conectable a bus de campo
de campo sensor Q\g (M12/4 pins/conector macho/conexién QUICKON-ONE/
PCA-1557756 | SPEEDCON)
= )" |PCA | -
> P =1557785 | Conector Y (2 x M12 (5 pins)-M12 (5 pins)/SPEEDCON)
Conector Y Eear:zor %\/ L

PCA-1557798 | Conector Y (2 x M8 (3 pins)-M12 (4 pins)/SPEEDCON)

= Al usar el conector Y, conéctalo al conector del modulo 1/0 por medio del cable del sensor (PCA-1557769) con el conector M12.

E:L. l‘_’ _J_-u;,ﬂ
=
C conector ¥ ) Ccable con conectOD ( Unidad /O )

| Para unidad 10-Link |
EX9-AC m -SSPS (con conector en ambos lados (hembra/macho))

Longitud del cable (L) * L >
005 500 mm 3 4 = 40.7 447 s Py
O O Q © Q o o
010 1000 mm 5[0 Q . 5
o O o O
020 2000 mm 5 4 S — e E— L 3 A
030 | 3000 mm Disposicion de los ] Disposicion de los
050 5000 mm . M12 M12 N
100 | 10000 mm pins del conector pins del conector
hembra, cédigo A macho, cédigo A
(Llave normal) (Llave normal)
N° de terminal Color de hilos del cable Elemento Especificaciones
; o ——© ; Marron Diam. ext. de cable @6 mm
oO——0 - -
30— 03 ?Zaur}co Seccion transversal nominal del conductor | 0.3 mm#/AWG22
4 O———O 4 Negro Diémetro exterior del cable (incluyendo conductor) 1.5 mm
5 . 5 Grs Min. radio de flexion (fijo) 40 mm
Conexiones
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Accesorios Serie EX 600

@® Cable I/0 con conector, conector I/0

Ejemplo de conexion

Clase de conexion A Clase de conexion B

Unidad 10-Link Unidad S| = N
EX260-SIL . conforme 1
Hay disponible un cableado especial Conectar al g
\ J”lg con conector de derivacig’;n enY. madulo 1
}‘ ﬁ,i‘“‘ 5 g Conectar a la
4 unidad SI
5
L 1
@ IO-Link 5
C Se usa cuando se conecta a una conexion de Ca(l)irrf:rtm?a:géjli 3
d QHGQFOF deY modulo 10-Link de clase A, que se usa con ‘5‘
rivacion en i i L
_Carga d_e: erivacion e \frecuenma para la conexion a un sensor |0-Link )
alimentacion

| Conector de derivacién en Y para lO-Link |

Este conector se usa para suministrar alimentacion al bloque de valvulas derivando el cable de
comunicacion 10-Link en casos en los que se usa una conexién de médulo 10-Link de clase A.

50
14.12
EX9-ACY02-S M12 10.87
4 5 /
© 85
o ool 3 1 l b i}
Q O — N
: =N
3 2 I »o k b\
o 0*0) 1 ] 1_
j (1) Conector macho_M12 de 5 pins M12 e‘?@ M12 DISP%T;::;;;eht;g::s del
Disposicién de los pins 20 Conector hembra Codigo A (Llave normal)
O e ins
cﬁ;‘:’:?ﬁ:&:’ ::::al) ! Z g o1 P Disposicion de pins en el lado del cable de
—T 02 alimentacion de la electrovalvula cuando se
(2 Conector macho M2 de 5 pins 82 usa un conector de derivacion
10 o5 1 — No utilizado
2 g 8 2 Sva4v +24 V para electrovalvula
40 3 — No utilizado
5 Oy 4 — No utilizado
5 Svov 0 V para electrovalvula

® Clave de licencia de la herramienta de dispositivos 10-Link
Adaptador USB

EX9-ZSW-LDT1
(14)
S
)
91,
* La herramienta |O-Link Device Tool V5-PE (s6lo V5 o posterior) fabricada por TMG es

necesaria para configurar los dispositivos 10-Link.
10-Link Device Tool puede descargarse gratuitamente desde la web de TMG. Sin embargo,

< para utilizarla durante méas de 30 dias, se necesita una clave de licencia para I0-Link Device
Tool.
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Serie EX600
c Precauciones especificas del producto

Lee detenidamente las siguientes instrucciones antes de usar los productos. Consulta las
normas de seguridad en la contraportada. Consulta las precauciones sobre el sistema de bus de
campo en el manual de funcionamiento en la pagina web de SMC: https:/www.smc.eu

] Montaje \ ] Ajuste/funcionamiento

/A Advertencia

<Terminal portatil>
1. No apliques presién sobre el LCD.
El LCD podria resquebrajarse y producir lesiones.

/\ Precaucion

1. Evita tocar las piezas metalicas afilada de los co-
nectores al manipular y ensamblar las unidades.

2. Si se conectan seis estaciones 0 mas, asegurate de
usar una fijacion de refuerzo intermedia (EX600-
ZMB1 o EX600-ZMB2).

2. La funcion de entrada/salida forzada se utiliza para
modificar forzosamente el estado de la senal. Al
hacer uso de esta funcién, asegurate de comprobar
la seguridad del entorno y la instalacion.

De lo contrario, podrian producirse lesiones o dafios al equipo.

| Entorno de trabajo

/\ Precaucion

1. Selecciona el tipo de proteccion adecuado en fun-
cion del entorno de trabajo.

La proteccion de grado IP65/67 se consigue cuando se cum-

plen las siguientes condiciones.

1) Disponer el cableado adecuado entre todas las unidades
mediante cables de cableado eléctrico, conectores de
comunicacion y cables con conectores M12.

2) Monta adecuadamente cada una de las unidades y bloques
de valvulas.

3) Asegurase de montar un tap6n de sellado en todos los
conectores que no se utilicen.

Si se usa en un lugar que esté expuesto a salpicaduras de

agua, toma las medidas oportunas para evitarlo, como el uso

de una cubierta.

Si la proteccion es IP40, no lo utilices en una atmésfera o

entorno de funcionamiento donde pueda entrar en contacto con

gases corrosivos, sustancias quimicas, agua marina, agua o

vapor de agua.

Si se conecta el EX600-DUICIE o el EX600-DUILIF, la protec-

cion del bloque es 1P40.

Asimismo, el terminal portatil es conforme con la proteccion

IP20, por lo que debes evitar que penetren particulas extrafias

en su interior, asi como que entre en contacto directo con

agua, disolvente o aceite.

3. Un ajuste incorrecto de los parametros puede oca-
sionar un funcionamiento defectuoso. Asegurate de
comprobar los ajustes antes del uso.

De lo contrario, podrian producirse lesiones o dafios al equipo.

/\ Precaucion

<Terminal portatil>

1. No presiones los botones de ajuste con ningtn
objeto puntiagudo.
Esto podria provocar dafios o fallos en el equipo.

2. No apliques una carga o impacto excesivos a los
botones de ajuste.

Esto podria provocar dafios, fallos en el equipo o un funciona-
miento defectuoso.

‘[ Si el pedido no incluye la unidad Sl, la placa de valvula que conecta el bloque
| ¥ launidad Sl no esta montada. Utiliza los tornillos de sujecion suministrados
| para montar la placa de valvula.

(Par de apriete: 0.6 a 0.7 N-m)

Piezas atornilladas
Serie SV: 2 posiciones
Serie S0700: 2 posiciones
Serie VQC1000: 2 posiciones
Serie VQC2000: 3 posiciones
Serie VQC4000: 4 posiciones
Serie VQC5000: 4 posiciones
Serie SY: 2 posiciones
Serie JSY: 2 posiciones

H Marca registrada
DeviceNet® es una marca registrada de ODVA.
EtherNet/IP® es una marca registrada de ODVA.
EtherCAT® es una marca registrada y una tecnologia patentada, concedida por Beckhoff Automation GmbH, Alemania.
Modbus® es una marca registrada de Schneider Electric, comercializada por Modbus Organisation, Inc.
4éluickConnectT"‘ es una marca registrada de ODVA.



A Normas de seguridad

/\ Precaucion:

/\ Advertencia:

A Peligro:

1.

-

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafo del equipo.
Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las etiquetas "Precaucion",

"Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para la seguridad y deben de seguirse
junto con las normas internacionales (ISO/IEC) "y otros reglamentos de seguridad.

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo

que, si no se evita, podria causar lesiones leves o
moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio de

o la muerte.

/\ Advertencia

La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que disefa
el equipo o decide sus especificaciones.

Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado
debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus especificaciones
basandose en los resultados de las pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento
esperado del equipo y su garantia de seguridad son responsabilidad de la
persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona debe
revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos
especificados en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier
posibilidad de fallo del equipo.

. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sé6lo por personal

cualificado.

El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos,
incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal cualificado y
experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente

cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.

. Lainspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta
confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la
caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda
las precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para
evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

—

N

w

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a

las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las

siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar,
tratamientos médicos, combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos
en contacto con alimentacion y bebidas, circuitos de parada de emergencia,
circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa, equipos de seguridad
u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas estandar descritas en
el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de
seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo

interlock doble con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo,
compruebe de forma periédica que los dispositivos funcionan correctamente.

no

w

/\ Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.

El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente
con SMC.

Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones graves

1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general

para los sistemas.

ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general
para los sistemas.

|IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de

las maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
si no se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

Garantia limitada y exencion de
responsabilidades. Requisitos de
conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y

exencion de responsabilidades" y a "Requisitos de
conformidad". Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el

producto.

Garantia limitada y exencién de

responsabilidades

1. El periodo de garantia del producto es de 1 ano a partir de la
puesta en servicio o de 1,5 afios a partir de la fecha de
entrega, aquello que suceda antes. ? Asimismo, el producto
puede tener una vida Util, una distancia de funcionamiento o
piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas mas cercano.

2. Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del

periodo de garantia, y si demuestra claramente que sea
responsabilidad del producto, se suministrara un producto
de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias. Esta
garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto
independiente, y no a ningun otro dafio provocado por el
fallo del producto.

3. Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las

condiciones de garantia y exencion de responsabilidad
descritas en el catalogo correspondiente a los productos
especificos.

2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio. Una ventosa

es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un
afio a partir de la entrega. Asimismo, incluso dentro del periodo de
garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o el
fallo debido al deterioro del material elastico no esta cubierto por la
garantfa limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con
equipos de produccién destinados a la fabricaciéon de armas
de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro esta

regulada por la legislacion y reglamentacion sobre seguridad
relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre
exportacion.

/\ Precaucion

Los productos SMC no estan diseiiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de medicién que SMC fabrica y comercializa
no han sido certificados mediante pruebas de homologacion
de metrologia (medicién) conformes a las leyes de cada pais.
Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para
actividades o certificaciones de metrologia (medicion)
establecidas por las leyes de cada pals.

A Normas de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.



Historial de revision
- Se ha afadido la unidad maestra de 10-Link. ow

Edicién B

- Se ha afadido una unidad de salida analégica y una
unidad de entrada/salida.
- Se ha afiadido un conector D-sub y un bloque terminal

tipo resorte.

- Se han anadido las vélvulas de las series SY3000/5000
como valvulas solenoides aplicables.
- El nimero de paginas se ha reducido de 64 a 60.

Edicién C
EtherCAT®
Edicién D
PROFINET.
Edicién E
EtherNet/IP®.

- Se ha afadido el protocolo de comunicacion PX

- Se ha afadido el protocolo de comunicacion RS

- Se ha afadido un producto de doble puerto TS

- Se han afiadido las vélvulas de la serie SY7000 como
vélvulas solenoides aplicables.

Edicién F

- Se ha afadido la unidad maestra de 10-Link. YT

- Se han afiadido las véalvulas de la serie JSY como
vélvulas conectables.

- Se han eliminado las paginas de "Cémo hacer un
pedido" y "Dimensiones" de las valvulas conectables.

- Se ha anadido una placa final (lado D) y conectores de
alimentacion con codificacion A M12 (4/5 pines).

- El numero de paginas se ha reducido de 68 a 48.

Edicién G

I0-Link (PROFINET).

SMC Corporation (Europe)

Austria +43 (0)2262622800 www.smc.at

Belgium +32(0)33551464  www.smc.be

Bulgaria +359 (0)2807670  www.smc.bg

Croatia +385(0)13707288  www.smc.hr

Czech Republic +420 541424611  www.smc.cz
Denmark +45 70252900 www.smedk.com
Estonia +372 6510370 www.smcpneumatics.ee
Finland +358 207513513 www.smc.fi

France +33(0)164761000 www.smc-france.fr
Germany +49 (0)61034020  www.smc.de

Greece +302102717265  www.smchellas.gr
Hungary +36 23513000 Www.smc.hu

Ireland +353 (0)14039000  www.smcautomation.ie
Italy +39 03990691 www.smcitalia.it

Latvia +371 67817700 WWW.SMC.Iv

Printing BT 00 Printed in Spain

- Se ha afadido una unidad S| compatible con unidad ZR

office@smc.at
info@smc.be
office@smc.bg
office@smc.hr
office@smc.cz
smc@smcdk.com
smc@info@smcee.ee
smcfi@smc.fi
supportclient@smc-france.fr
info@smc.de
sales@smchellas.gr
office@sme.hu
sales@smcautomation.ie
mailbox@smcitalia.it
info@smc.lv

Lithuania  +3705 2308118 www.smclt.lt
Netherlands +31(0)205318888  www.smc.nl
Norway +47 67129020 WWW.Smc-norge.no
Poland +48 222119600 www.smce.pl
Portugal  +351214724500  www.smc.eu
Romania  +40 213205111 Www.smcromania.ro
Russia +7(812)3036600  www.smc.eu
Slovakia  +421(0)413213212 www.smc.sk
Slovenia  +386 (0)73885412  www.smc.si

Spain +34 945184100 WWW.SMC.eu
Sweden +46 (0)86031240  www.smc.nu
Switzerland +41(0)523963131  www.smc.ch
Turkey +902124890440 www.smcpnomatik.com.tr
UK +44 (0)845 121 5122 www.smc.uk

South Africa +27 10 900 1233 WWW.Smcza.co.za

info@smclt. It

info@smc.nl
post@smc-norge.no
office@smc.pl
apoioclientept@smc.smces.es
smcromania@smcromania.ro
sales@smcru.com
office@smc.sk
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info@smc.ch
info@smcpnomatik.com.tr
sales@smc.uk
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Las caracteristicas pueden sufrir modificaciones sin previo aviso y sin obligacién por parte del fabricante.
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