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2. DANGER ET AVERTISSEMENTS
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2.1. Risques d’électrocution, de brûlures ou d’explosion
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Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait entraîner des blessures graves ou la mort.

2.2. Risques de détérioration de l’appareil

6�������R��

�3�'��������?���'���	�(�� ��*$�����:����������H������%I

Attention  
!�
�'��	�'�����)���������?�(���*�
�(������
A)3'���
��
)�	(��

��*$�����:����������H������%I

6T���;�

�	�	�'��3��*�������)�������';����	��'R�,��''�W�B�	�
�����	�O

V��'��3������
��''��������';����	��'$

V��'�����
����;�'�)����������0�'���	������(����
�	�'���	�����O�%%��N�������N6!�H[�%�\I$

V��'��*	�(���������	�
��������(����
�	�'���	�����O���������]W$

V���������
���)�0�)�)���0�3	��
���
����	��
����
����������N6!��?�
�<�?�
��������N6!��?�
������	�$

V��6

���	�3'�7���	�)������0�������	
������	����+#R�+����+5��,���'�
��93'�
����'���
��	��))����
�������
	�
��������'�
���	���
�)�0�)�)��	����
�
$

Si ces précautions n’étaient pas respectées, cela pourrait endommager l’appareil.
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2.3. Responsabilité
V��L��)���7�R�'��	���	��)�������';���'�
�������,����S�	���**�����
�
�'��'�
��	)�
��;��
��''��������,�7���	$

V��L;��
��''��������';����	��'�����S�	����*	)����0�	E7'�
������
����
������������$

V��L�����	�
�������
�	E7'�
��;��
��''����������������	��'�������)�	)���	��'���	����������	��
E(�������	����$

V��L;����	��'�����S�	���'�������
�������
��''������''��)S)����*	)����0��	)�
����,�7���	$

V��+�
��	��
���,����S�	��	�)�'���R���������';S�	��(�����	�����	�����0���	����	�
��(��
��

�7���
����	�	���
$
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3. OPÉRATIONS PRÉALABLES

=�	�'��
���	���������	
���'�������)���	��'R��'��
���)��	���*����3����
;�)�	�7��	���������������������������,����
�����)�
�����
�	,���$

6��))�������'��	������������'�
����������';����	��'R�������'�
���	
�������	
R��'��
������

��	�����,�	�T�	�'�
�
����
�
��,���
�O

V��L;��������';�)3�''�7�R

V��L;����	��'��;����
��������))�7����������'���	��
�	�R

V��L��	�*�	��������';����	��'��
����*	)��B�,�	���))����R

V��L;�)3�''�7���)�	����';����	��'��(��������3	���	
���3	�?�3'�
��������^���_�
��	�$



8 FR ���������������������������!�"#!

4. PRÉSENTATION

4.1. �������	�
������������
L��������������
�����="�`��)��������*	)���)��'��	�$��'��
����
�����B�'��)�
�	�R�'��
�	,��''�����H,�	
���
=g�	�"���	��7I����B�'��7�
�������';���	7����'���	�(���H,�	
���=g�	�h�#��	7A�"���	��7I$�L�������������*�	����
����)3	��
�
�*�����
����)�
�	�
�������
��R������	���R�������

����R��;���	7���������(��'���$��'���	)���
';���'A
����X���������?�	7�
�)��?�
��
�����	��?�
��
$�L;�X������)��'�
������**	��'���

�3�'�������7�	�	�
'�
����	7��
�)�'��j����
�H���R�7�WR�kI������
����	��
�<�
	���
�
���'�)�����	�
$

L��)����������0�����
�������	
������	������	)���������
��''�����
�)�'�����	�����$�L��	�������T������H�A���
�����'�3	�I���	�'�������������)���)�
�����*�p����
���	�3'��'�
��		��	
��;��
��''����$�����'�
R����������	�?�R�
3�
���
�	�';�

����������������	��������������R���	)������7�	����	�'���	���
������'���?�Y������)�
�	��7'3�'��
�����������q�!�����	������	������	�';��
�)3'����
�7	�����	
�)�
�	��
$

L����T7�	���������	�����
;�**������B���	��	����
���*T�?��	����	�����,���'��'7����'�#�
A�!�T7$�L;�0�'�������
��
�)�
�	�
��
������

�3'����	�'��M�3���	,�	�M#�N�#MR��	�
����
�	�'�
���

�	�''�
�����))���������
������&���R�&���R�&�������&������	)�������'��
�	,��''�����H,�	
���=g�	�"���	��7I���
�7	�����	
��'���	�(��
�
�����)�
�	��'����'��7�
������
������
����	7���(��
�H,�	
���=g�	�h�#��	7A�"���	��7I$�L�
������
�
���
�7�'�)��������

�3'�
���	�'��'7����'����)���7�)�������';���	7���]v=#�N�#M$

L�
�)��
�����))���������������"�3�
��������5	�(������
����	�
�
�
��,����'��	�*�	��������
����������$�L�
�)��
�����))������������,����S�	��������
�H�����R�=��5��@�R��6!���I�7	9���B�';�X������
)��'�
�����$

L�������������
;����7	�	��
��'��������T7�	�����)�'���	��������
����
A
�E)�����)���7�)�������';���	7��$

* PMD : Performance Measuring and monitoring Device (Dispositif de mesure et de surveillance des performances) 
selon la norme CEI 61557-12.

4.1.1. Gamme

="� DIRIS B-30 RS DIRIS B-30 RF

Communication ����� V

RF V

��*$���������� ��*$����������

Accessoires

6����������	����
�5����"]W� 

]�����	�O��%�))

C93'����	���������
���	���$�!�������	��"6$�

L�7���	�O��)

y�������')3�7�$ 
����	�
�������
�3	���	
�@�<��

C93'��@�����	���*�7�	����

��*$�������%�� ��*$�������%�: ��*$���������� ��*$����������
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4.1.2. Fonctions

L��������������	�
������)3	��
�
�*�����
���	)��'�
(��''�
�O

���������������	���

 - �&	�����	
��'���	�(��
����
��R���	���R�*	�(�����

 - �=��

����
R�*�����	�������

����R��
��?����������?�

 - �5�������)������(���	���


 - �=��

������	������,�

 - �=	���
������'���?�Y������)�
�	��7'3�'�������������q�!�����	
�7�	������X�
(�;B������'�

���$��H���*���������
������	������	�������'�
�I�������

�����������	7�������,��
�'��'���	)��!#���%��:�%�

����	�
��

 - �!�	���R����
���
�)�'��������
����)�
��

 - �+]�����?�	)��(��
�X�
(�;���	��7������	����
��������	���

 - ���
�(��'�3	�����
��������	���

 - �J,���)���
�#8��%���H@
g'R�@���R�@���I����
�	�?�	7�
���	���

V�Historisation 

 - �#�	�7�
�	�)������
�7	�����	
��'���	�(��
�)A����
�

 - �#�	�7�
�	�)�������?	����7����
�)��<)�0���
�7	�����	
��'���	�(��


V������	��

 - �J��	7��
�����,�
R�	�����,�
R�����	����
����'�
������	���''�


 - �!�	3�
�����?�	7�

 - "�'����	�*

V�Alarme

 - �����'�	)�
�?	�����
��,����)3����
���'�����

V�Raccordement

 - ������	��
���	�����,���	������

��������)���(�����
�������	
������	������	�����0���	������H�A����>%�I

 - �&�
��������'�
���	
��?�	7�
�)��?�
��
R�3��?�
��
�����	��?�
��
�
�)�'����)���

 - �!��	z'�����	���	��)���R������������
�������	
������	�������������T7�	�������
�	�
���0

 - �&�	���������'���	���
������'���?�Y������)�
�	��7'3�'�������������q�!�����	
�������

�����������	7���
�'��'��
�	)��!#���%��:�%�

V�Entrées/Sorties

 - ������	��
�'7�(��


 - �"��'��������;�0���
���#��	��
<�	���
�'7�(��
R����'7�(��
������)��	���	�

V�Communication

 - �!))����������������������5	�(������H�5I�H
��,����	�*�	����I

 - �"��'�����������))���������H�����R�=��5��@�R��6!���I

 - �6

��������,�������*T�?��	����	�������������

 - �����7	��������
�'��M�3�
�	,��	�HM#�N�#MI����'����

�	�''����	�'�
����'������
�)�'���	����


 - ��A��?	��
�����?	��	���,���'����

�	�''�

 - �6�����	�

�7������

��������,���'����

�	�''�
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4.1.3. Grandeurs électriques mesurées

Générale Instantanée avec Min/Max horodatés & Moyenne avec Min/Max 
horodatés

+��
���=?�
����8���	� N%R�N�R�N�R�N8R�N
A
�E)��H
��
�)��<)�0I

+��
����)�
�� @%�R�@��R�@�%R�@
A
�E)��H
��
�)��<)�0I

5	�(����� f

Courant �%R���R���R��8R��
A
�E)��H
��
�)��<)�0I

=��

����
����'�
������	��?�
� =R�^R��R�=%R�=�R�=�R�^%R�^�R�^�R��%R���R���

=��

����
��	������,�
 =R�^R��

5�����	�������

��������'������	��?�
� =5R�=5%R�=5�R�=5�

!
��?����������?� L%R�L�R�L��HN�'��	
���
��������
I

Qualité Instantanée & Moyenne

��
�(��'�3	�����
���
�)�'� N��	R�N��,R�N?)R�N�3�R�N�3

��
�(��'�3	�����
����)�
�� @��	R�@��,R�@�3�R�@�3

��
�(��'�3	����	��� ���	R����,R��?)R���3�R���3

+]�����
���
�)�'� +]�,%R�+]�,�R�+]�,�

+]�����
����)�
�� +]��%�R�+]����R�+]���%

+]����	��� +]��%R�+]���R�+]���R+]��8

]�	)��(��
����
���
�)�'��	��7
�%�B��� N%?R�N�?R�N�?

]�	)��(��
����
����)�
���	��7
�
%�B���

@%�?R�@��?R�@�%?

]�	)��(��
���	����	��7
�%�B��� �%?R���?R���?R��8?

Énergies �
J��	7������'� #�qR�#��R�#	q�H���'�R��������,�R���������,�IR�#	��H���'�R��������,�R���������,�IR�#��

J��	7�����	���''� #�qR�#��R�#	qR�#	�R�#��

4.1.4. Dimensions

2.12
54

3.
54 90 3.
93

10
0 1.
77 45

4.
72

12
0

0.
59 15

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.42
36

������&�����5

Dimensions in/mm
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4.2. Présentation modules option
L�
�)��'�
���������*	)���)��'��	��
��)������
�	�'������������R��'
���	)��������;�����	��
�
�*�������'���
�
�����	)���;���	��
<
	���
�������)�������))��������$

4.2.1. Gamme

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it
"��'�������	��
<
	���
���)�	�(��
 "��'�������	��
<
	���
����'7�(��
 "��'�������	��
���)��	���	�

��*$���������� ��*$���������% ��*$����������

DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
"��'��communication 
"�3�
������

"��'���))���������
=��5��@���=N%

"��'��communication 
�6!���<�=

"��'��communication 
�6!����"�<+=

��*$���������� ��*$���������� ��*$���������� ��*$����������

4.2.2. Dimensions

Dimensions in/mm

A

3.
54 90 3.
93

10
0

1.73
44

0.59
15

2.56
65

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp

A 1.77in / 45mm 2.12in / 54mm
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4.3. Présentation capteurs de courant associés
��**�	���
��A��
����������	
������	����
����

���
���������������O�*�	)�
�H+#IR��,	���
�H+�I���j�0�3'�
�H+5I$�
L����,�	
���������
�������	
���	)������
;������	�B������A����;��
��''��������,�R��0�
���������	,�
�	�$��'
����'�
����
��
�����'���
��
����T(��$�!���A������'���
����	)�����������0���	���������
��
��		��	�����93'�7�$�L����'�3	�����
'���A������������	�
���	�����
���	�'������������$�����'�
R�';�

���������	)������7�	����	������	���
���7'3�'��
���'���?�Y������)�
�	�������������q�������	������	���$

DIRIS B-30

!�����	
������	����+#�<�+��<�+5

���))�������
O

�@��'�
�	���	�'��	���	��)������
�������	
������	�������(��)����'�
��93'�
���!�"#!��A����>%�R�
�	��R����	�
��	
����
R����3'����R�����N����$���$R�����<�q����!�
�'��!#���%�%��%�#�$��$�$

��'��
��	��))��������)���	���
�'�
�������	
������	�������
�'��)S)��
��
$

Câbles de raccordement des capteurs de courant :

Câbles de 
raccordements 
RJ12

Longueur du câble (m)

0.1 0.2 0.3 0.5 1 2 5 10
Bobine 

�����������
connecteurs*

Nbre de câbles Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence Référence

1 - - - - - - ��������� ��������� ��������%

3 ��������� ��������% ��������� ��������� ��������� ��������� - - -

4 ��������� ��������� ��������� - - -

� ��������� ��������% ��������� ��������: ��������� ��������� - - -

`�=�	�'����*��������
��93'�
�O������
�����

�	�����'�7���	�)�0�)�'�����%��)E�	�
$
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4.3.1. Capteurs de courant fermés TE

L�
�������	
������	����*�	)�
�+#���	)����������)���	������'������
�����
����)�
�	�����
�������
��''�����
���,�����0�
�����$�L��	��)����������'��	�	�
����������
���
���
X�����	
�*���'������'��	�����7	����$�����'�
R����
�)3	��0�����

�	�
�
����	�
�
���	����)���7����	����
�	������A�������93'�7��H�93'�R�3�		��
��'����
	�7���I���
�	����
���	��	��'���8��������'�����$�

���
��;����'���
��
����T(��R��'
�
���	�����
���	�'����������������'���	���
������'���?�Y������)�
�	��7'3�'��
�
��7�	�����$

4.3.1.1. Gamme

TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Pas %��)) %��)) ���)) ���)) ���)) ���))

Plage de 
courant 
nominal In

5�k����6 25�k����6 ���k�%���6 ���k�����6 %���k�����6 ����k�%����6

I maximal ���6 :�$��6 %���6 ����6 :���6 %����6

Référence ��������� ��������% ��������� ��������� ��������� ���������

TE-90

Pas ���))

Plage de 
courant 
nominal In

�����������6

I maximal �����6

Référence ���������
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4.3.1.2. Dimensions

L
P

W

H

L

W

P

T

H

Dimensions in/mm TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Pas 0.71
%��H)���7�����(�������I

0.98
25

1.37
35

1.77
45

2.16
55

LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77
���0����0���

0.98 x 1.28 x 2.56
���0���$��0���

1.37 x 1.28 x 2.79
���0���$��0�:%

1.77 x 1.28 x 3.38
���0���$��0���

2.16 x 1.28 x 3.93
���0���$��0�%��

Fenêtre (W) ø 0.33
���$�

0.53 x 0.53
%�$��0�%�$�

0.82 x 0.82
�%�0��%

1.22 x 1.22
�%�0��%

1.61 x 1.61
�%�0��%

Talon (T) - 0.69
17.5

0.69
17.5

0.77
%�$�

0.85
21.5

3.54
90

0.08
2.2

0.77
19.7

1.42
36

=

=
=

= 2.52 / 644.
96

12
6

0.97
24.6

Dimensions in/mm TE-90
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4.3.2. Capteurs de courant ouvrants TR

L�
�������	
������	�����,	���
�+����	)�����������'���	���
�����
����)�
�	�����
�������
��''������0�
������

��
�����	,������
�	�
���93'�7�$�&	9���B�'��'���
��
����T(��R��'
�
���	�����
���	�'����������������'���	���
���
���'���?�Y������)�
�	��7'3�'���
��7�	�����$

4.3.2.1. Gamme

^���	��)�E'�
�
����	�
�
�������6�B�����6���	����'A
�	��'�
���	
��A��
�����?�	7�
$

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

Diamètre de 
passage

ø10mm �%�)) ø24mm ���))

Plage de 
courant 
nominal In

25�k�75A 32�k�100A ���k����6 ����k����6

I maximal ��6 120A 240A 720A

Référence ��������% ��������� ��������� ���������

4.3.2.2. Dimensions

PA

L

Ø W

C
B

H

Dimensions in/mm TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

LxHxP 0.98 x 1.54 x 2.79
���0����0�:%

1.18 x 1.65 x 2.91
���0����0�:�

1.77 x 1.73 x 3.74
���0����0���

2.24 x 1.65 x 4.37
�:�0����0�%%%

W 0.39
10

0.63
%�

0.94
24

1.42
��

A 2.28
��

2.40
�%

2.83
72

3.23
��

B 0.57
14.5

0.75
%�

0.87
22

0.87
22

C 1.02
��

1.22
31

1.34
34

1.59
40.5
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4.3.3. :#�
��	��
�%������@
J�K!
	�N*

L�
�������	
������	����j�0�3'�
�+5����'�
����'���	�����������7g
_����	)������������,	�	�����'�	7��7�))�����
��	����
��
�
���	����$�&	9���B�'��	���
�	������j�0�3'�����'��	�
A
�E)���;�,�	��	��*���'�R��'
�
;��
��''������
�)����
���
�'�
��	)�	�
��'���	�(��
$��'
�
�����	����'�E	�)����������
�B�';�X����������
����)�
�	�����
���
���
��''����
�
�0�
�����
������	���
���)��7��
������
�$

4.3.3.1. Gamme

+	�
�)�E'�
�
����	�
�
���	���,	�	�����'�	7��7�))�������	����X�
(�;B������6��,�����**�	����
�*	)�
����
���''�
��;�,�	��	�$�

@������7	����	��
������

��	����	�)���	�����*	)��'��
�7��'���	���$�&	9���B�
��'���
��
����T(��R��'�
����������
��	����)���������������7�g�	������
��������T����	���'�����$

TF-55 TF-120 TF-300

Longueur 
de la boucle

���)) %���)) ����))

Plage de 
courant 
nominal In

150�k�����6 500�k������6 %����k������6

Référence �������:� �������:% �������:�

4.3.3.2. Dimensions

0.71
18

3.
34 85

E

p Ø

L

0.71
18

3.
34 85

1.49
38

E

p

Ø

L

Dimensions in/mm TF-55 TF-120 TF-300

Diamètre 2.16
55

4.72
120

11.81
300

p 7.16
%��

14.80
�:�

37.08
���

E 0.23
�

0.43
11

0.43
11

L 59.05
1500
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4.3.4. $�#��
��	�#����%#�
��	��$

@�����������	���	)����;���'�
�	����������	�
�����	����'�,	���������	�������%�6�����6����
������	�$����
�'��
��
��;���'�
������;�����'�������	R�'���	���
���7'3�'�������������q�������	��;�
����
�7�	���������
�	��*���������'��
�	���
������������	��

�����H,�	��	)��P!#���%��:�%������0���Q���	��'�
��;��*	)����I$
L����	�����	�)��	���
�����)�0�)�)�%�����6�<���6��������6�<�%�6$

4.3.4.1. Gamme

Adaptateur 5A

I nom. 5A

I max. �6

Référence ���������

4.3.4.2. Dimensions

L

P

W

H

Dimensions in/mm Adaptateur 5A

LxHxP 1.10 x 0.79 x 1.77
���0����0���

Fenêtre (W) ø 0.33
���$�
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5. MONTAGE

L�
���	�7	��?�
�
��,���
����	�,����'��)���7���������������R���
�)��'�
�����
������
�������	
��

���
$

5.1. Recommandation et sécurité
���	��	��	���0���
�7��
����
���	���
�H�?����	��P�$����7�	�����,�	��

�)���
QR���7���I

5.2. ����	���������������

5.2.1. Montage sur rail DIN

"���7� ��)���7�

1

2

0.29 or 0.59
7.5 or 15

1.38  
35

1 2

5.2.2. Montage sur platine

0.19 in
5 mm

3.
94

 in
10

0 
m

m
 

+A������,�
�O�"�
!��'�����
�		�7��O��$�8)�
Rondelle Ø 0.47in�%�))�)�0�)�)
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5.2.3. $%%
		���
��
�#!�&K�
�#����%#�
��	

Référence !��������')3�7����
�3	���	


��������� 0��

1

3

4

2

5.3. ����	������������������
��

5.3.1. �����
�&���!
��#�����	�������������

����������

1 3 4

"��'������ 2 ����� � ��

5.3.2. Montage module option sur module option

"��'������

1 3 4

"��'������ 2 "��'� ����
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L�
�	E7'�
��;��
��''����
�
��,����
���,����S�	��	�
������
�O

V����)��'�
���������)�0�)�)����,����S�	��)���
�
�	�'������������
V��@��
��'�)��'����)��	���	��H����������I������S�	�����'�
�$
V��@��
��'�)��'���))���������������H��������)I������S�	�����'�
�����
�	����X�	
��'���������	���	����
�'��

)���7�
V��L;��
�)3'��������������,���
�
�)��'�
����������S�	����
��''��
�	����	��'���8���
�	��'�����$

5.4. ����	�������!	�������"������#$

5.4.1. $%%
		���
	��
�&����


L�
�����

�	�
����)���7��*�	��
��,���'�
�������	
�
���	���	�	��
������

�
�O

Référence Pas 5�0������'���������	��'���8 5�0�����	��'���8 5�0������'����� 5�0�����
�	�3�		�

��������� 
��������% TE-18 �	��� 0�%

��������� TE-25 
���� 0�� 0��

��������� TE-35 ����� 0�� 0�� 0��

��������� TE-45 ����� 0�� 0�� 0��

��������� TE-55 ����� 0�� 0�� 0��

��������� TE-90 ���� 0�� 0��

5.4.2. Montage sur rail DIN

TE-18 -> TE-55
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TE-90

2

1
��)���7����
�
)9�?�	�


ouou

8���O��'��
���

�3'�����T0�	�'��������	�+#����
�	�	��'���8���	�*���'���	�';��
��''����$�!��)���7���
����)�	��	�$
L��)���7����
�������	
�+#����
�	�	��'���8�
;�**������
��
�'�
�)9�?�	�
$
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5.4.3. Montage sur platine

TE-18

%0
��0.17 / 4.2 
"��)�0 
%�8)�
"��)�0
%�8)

0.81 
20.5

1.05 
��$�

1

1

2

2

2
2

3

3

TE-25 - > TE-55

�0
��0.20 / 5.2 
"��)�0 
%�8)�
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TE-90

2

1
��)���7����
�
)9�?�	�


x6

Ø 0.20
Ø 5.2 

8���O�L��)���7����
�������	
�+#����
�	��'������
;�**������
��
�'�
�)9�?�	�
$
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5.4.4. Montage sur câble avec collier de serrage

TE-18 TE-25 - > TE-55

2

3

1

TE-90

2

1
��)���7����
�
)9�?�	�


I

8���O�L��)���7����
�������	
�+#����
�	��93'���,����''��	����
�		�7��
;�**������
��
�'�
�)9�?�	�
$

8#���
���
�		�	���	���	�	������������	
�8�8����L#��
�
�+#8���8��68&#�#@�#���,����
���	�Y��	�����?���'���	�(��R�����3	Z'�	�R�������	���'���	�(��$
��*$�!#���%�%�������
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5.4.5. Montage sur barre

TE-35 - > TE-55

$

$ $

C

� Montages possibles :
$V�X�$V:

����Y&�%!���
��

�

C

TE-90

ou

Serrer les mâchoires du 
tore de part et d’autre de la 
barre ou du câble en exer�
çant une pression.
Les mâchoires doivent 
rester perpendiculaires aux 
crans de maintien.

��0%��))��0%��))

I
I

21

8#���
���
�		�	���	���	�	������������	
�8�8����L#��
�
�+#8���8��68&#�#@�#���,����
���	�Y��	�����?���'���	�(��R�����3	Z'�	�R�������	���'���	�(��$
��*$�!#���%�%�������
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5.4.6. Groupement des capteurs

TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55

1.42
��

"���7�����(�������

�0

"���7�����'�7��

%0

"���7�����(�������

6���

�	�
����)���7����	�7	���)������
�������	
�O

Référence J�'�

����	�)���7�����'�7�� J�'�

����	�)���7�����(�������

��������� 0��

!�
�����

�	�
�
���B��))����	�
���	�)���$

5.4.7. $%%
		���
	��
�#!�&K�
�#����%#�
��	

21

Référence !��������')3�7����
�3	���	


��������� 0��

!�
�����

�	�
�
���B��))����	�
���	�)���$
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5.5. ����	�������!	���������%�	����#�

5.5.1. Montage sur câble

1
!'��_��

4

_��

433
2

K

L

III

LL

I

"���7�����(��)����
�	�
��
��93'�
�����N��
'�
��

8#���
���
�		�	���	���	�	������������	
�8�8����L#��
�
�+#8���8��68&#�#@�#���,����
���	�Y��	�����?���'���	�(��R�����3	Z'�	�R�������	���'���	�(��$
��*$�!#���%�%�������

6,�������*�	)�	�'��������	�+�R�,�	�T�	�'���	�	�������'����	�*�	�H��
�����''������������		
��I

5.6. ����	�������!	�������&�'
(����#)

5.6.1. Montage de l’intégrateur

Rail Din Platine Châssis

1.38  
35

0.29 or 0.59
7.5 or 15

1

2

"�����$��8)�
Rondelle 
��������� 
��%��))�)�0$

0.19
5

3.
94

10
0
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5.6.2. Montage sur câble

!'��_��
=

=

=

=

=
���������	�����	�����)�
�	������'� 8#���
���
�		�	���	���	�	����
��������	
�8�8����L#��

�
�+#8���8��68&#�#@�#�
��,�������	�Y��	�����?��
�'���	�(��R�����3	Z'�	�R������
�	���'���	�(��$

��*$�!#���%�%�������

5.6.3. Montage sur barre

=

=

=

=

=
���������	�����	�����)�
�	������'�

!'��_��

8#���
���
�		�	���	���	�	����
��������	
�8�8����L#��

�
�+#8���8��68&#�#@�#�
��,�������	�Y��	�����?��
�'���	�(��R�����3	Z'�	�R������
�	���'���	�(��$

��*$�!#���%�%�������

5.7. ����	�������*	�	��	�����+�:

4

3

1

2+	��
*	)����	�
de courant 

������	����6

8#���
���
�		�	���	���	�	������������	
�8�8����L#��
�
�+#8���8��68&#�#@�#���,����
���	�Y��	�����?���'���	�(��R�����3	Z'�	�R�������	���'���	�(��$
��*$�!#���%�%�������
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6. RACCORDEMENT 

6.1. Raccordement DIRIS B-30

H`I�L���	�
�������		�����������
�S�	�����'�
������	�7�)���������	���+
H``I�+�X�	
�	���	��	�';���	�����%�����	�)��	$

4x entrées capteurs 
de courant (**)RS485�H	�*$����������I

7 mm

	�7�����$%��))2 -> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

	�7�

�

���
�

2 entrées numériques

7 mm

	�7�����$%��))2 -> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

2 e

Modules option

���#��	��
<�	���
O 
���� 
���� 
����

���!))��������O 
����) 
���� 
���3<�� 
���3<)
��

Entrées tension
�������N6!�H=?<8I 
�:�����N6!�H=?<=?I���

:">!?���� 
DIRIS D

Alimentation 
auxiliaire
%%������N6!

USB
"��	�@����A����

10 mm

	�7�����$��))2 -> 2.5 mm2


��'���,����)3�� 
�$���))2 -> 1.5 mm2

�0����
����
���
�	��7���7�

10 mm

	�7�����$��))2 -> 2.5 mm2


��'���,����)3�� 
�$���))2 -> 1.5 mm2

�0����
����
���
�	��7���7�

Entrées capteurs 
de courant

@��'�
�	�����93'����!�"#!�
��	�'��*T�?��	R��A���O��>���	��R�
���	�
��	
����
R����3'����R�
����N����$���$�����<�q����!�
�'��
!#���%�%��%�#���$�$

H`I�
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+�X�	
�	���	��	�';���	�����%�����	�)��	$

Alimentation des modules option

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

Mesure tension et alimentation auxiliaire

1
2

IN

12 VDC

I 04

2 entrées alimentées par le produit

1
2

IN

10-30 VDC

I 04

@���������	%�!�	�
����	�
����'���
����

Mesure courant

NCR
S

48
5

LIY
C

Y-C
YI 01

RS485 RJ9 pour DIRIS D-30
H6���'�)����������������
I

110-230VAC
N

L1

L2

L3

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

111

Alimentation séparée

N
L

N

L1

L2

L3

V2 VNV3

110-230VAC

V1VNV1

1111

Autoalimentation
=

�3�'�������	�'��	�
�)�'�)����';�'�)��������B���	��	�
���3	���	�)�
�	��H3	��
��	�,��
�B������**��I

1. Fusibles 0.5 A gG / 0.5 A classe CC.1. Fusibles 0.5 A gG / 0.5 A classe CC.

R
J9

RJ12

I 04I 03I 02I 01

110-230VAC

V2 VNV3 V1VNV1

N

L

N

L

N

L

*

"��@L#��=+��8�%"��@L#��=+��8��"��@L#��=+��8��
"��@L#��=+��8��

DIRIS B

`�5�
�3'���$��6�7&�<��������6�7&�<��$��6��'�

��!!
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6.2. Raccordement modules option

6.2.1. Modules entrées / sorties

7 mm

7 mm

Supply
H%%������N6!I

7 mm

	�7�����$%��))2-> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2
	�7�����$%��))2-> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

	�7�����$��))2 -> 2.5 mm2


��'���,���*�		�'���$���))2 -> 1.5 mm2

	�7�����$%��))2 -> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

�0���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$ ���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

�0����
����
���
�	��7���7����
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

	�7



�0����

10 mm

DIRIS O-iod
"��'�������	��
<


	���
���)�	�(��

��*$����������

DIRIS O-ioa
"��'�������	��
<

	���
����'7�(��

��*$���������%

DIRIS O-it
"��'�������	��
�

��)��	���	�
��*$����������

7 mm

	�7�����$%��))2-> 1.5 mm2 


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

�0���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

7 mm

	�7�����$%��))2 -> 1.5 mm2


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

=+%�����=+%���

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-iod

S
U

P
P

LY

Alimentation modules options 
DIRIS O-iod et O-ioa

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-ioa

IN3

DIRIS O-it

IN1 IN2
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6.2.2. Modules de communication

DIRIS O-m
"��'��

communication 
"�3�
������
��*$����������

DIRIS O-p
"��'��
communication 
=��5��@���=N%
��*$����������

7 mm

	�7�����$%��))2 -> 1.5 mm2 


��'���$%��))2 -> 1.5 mm2

���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$ �@���

Supply
H%%������N6!I

S

10 mm

	�7�����$��))2 -> 2.5 mm2


��'���,���*�		�'�� 
�$���))2 -> 1.5 mm2

�0����
����
���
�	��7���7�

"�3�
������ =��5��@�

�

=��5

DIRIS O-b/ip
"��'��

communication 
�6!���<�=

��*$����������

DIRIS O-b/mstp
"��'��
communication 
�6!����"�<+=
��*$����������

7 mm

	�7�����$��))2-> 2.5 mm2 


��'���$��))2 -> 2.5 mm2

���
����
���B�,�
��$���8)�)�0$

Supply
H%%������N6!I

S

10 mm

	�7�����$��))2 -> 2.5 mm2


��'���,���*�		�'�� 
�$���))2 -> 1.5 mm2

�0����
����
���
�	��7���7�

�>��

�6!���<�= �6!����"�<+=

�

�6

DIRIS O-m RS485

SUBD 9

DIRIS O-p

ETH

DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
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6.3. Raccordement des capteurs de courant

6.3.1. Principe de raccordement

DIRIS B-30

!�����	
������	����+#�<�+��<�+5

���))�������
O

���@��'�
�	����(��)����'�
��93'�
���!�"#!���	�'�
�������	
������	���R��A���O��>%���	��R����	�
�
�	
����
R����3'����R�����N����$���$�����<�q����!�
�'��!#���%�%��%�#�$��$�$

���'��
��	��))��������)���	�'�
�������	
������	�������
�'��)S)��
��
$

6.3.2. Détails des raccordements RJ12 suivant le capteur de courant

TE TR TF

!93'��
��!�"#!�

��	�������	
�
de courant

!'��_��

="�� 
DIRIS B

��������7�g�	�

TE-18 à TE-55

TE-90

!93'����!�"#!���	�
������	
������	���

8����
�)���	������������
�,�����
����
��
�

���7�	��
�


="�� 
DIRIS B

��������7�g�	�

8� ��

!'��_��

!93'��
��!�"#!�

��	�������	
�
de courant

=')3�7�����
����

!'��_��

��
��	��

de

=')

1

3

2

="� 
DIRIS B

��������7�g�	�
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6.3.3. Raccordement au réseau électrique et aux charges

L������������������S�	�����'�
������**�	�))����
�	���
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���0�)��?�
�
R�3��?�
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�
$

��**�	����
��?�	7�
�
�	������
��)�
�	��
�
�)�'����)������	)�����������7	�����j�0�3�'�������)�
������'�������
�
';��
��''����$�L�
��?�	7�
�
���)�
�	��
�B�';���������'�
���	
��A��
����������	
�H*�	)�
R��,	���
R�j�0�3'�
I��?�
�
�
���*���������';���'������$�L��'���
�����	��'����������������
�
�������	
��

���
�
;�**������B�';���������93'�
�
�,�����������	
��>%�$�!�
���������	
���	)����������)���7��	������
��
����'R�
��
�	�
(����;��,�	
������
��������	R���������
���	���R����**	�������
�	�	Y��'��������������)���(������������	��������$

����'�
R�'��������������
�����)�
�	���;������T�	�'��)�X	������
��A��
�����?�	7�
�(���';��
�?�����)�
�	�	�O�
)��?�
��
R��	��?�
��
��,�����
��
�����	�����'�
����%R��R�������������	
���	���
��?�	7�
��(��'�3	��
������
�(��'�3	��
$�='�
���	
��?�	7�
����,����S�	��)�
�	��
�
�)�'����)���$

L���	���
������'���?�Y������)�
�	��7'3�'�������������q�������	
��
��7�	�����$�6T�����7�	����	��������	���
��R�
��
��93'�
���!�"#!���	�'�
�������	
������	������,����S�	�����'�
�
$

�$�$�$%$�!?�	7�
���T7�	�3'�
����*����������A������	�
���

L����3'����
��,����	�
�)��'�
��?�	7�
�(�;�'��
���

�3'�������T7�	�	����*����������A������	�
�������
';��
��''����$

Type de réseau Charge configurable

1P+N %=q8���%!+

2P �=���%!+

2P+N �=q8����!+��<���=���%!+��<��%=q8���%!+

3P* �=����!+��<���=����!+��<���=���%!+

3P+N �=q8����!+��<���=q8����!+��<���=q8���%!+��<���=����!+��<���=����!+��<���=���%!+��<��%=q8���%!+

H`I���)�	(���O���	����	�
�����=R��'��;�
����
��

�3'���;�,�	���
��?�	7�
�)��?�
��
$

�$�$�$�$���
�	��������
��	������'�
��

������
�	�
���0�����?�	7�


Légende :

3P+N – 4CT

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N !?�	7���	��?�
��

!�����	������	����H!+I

Bornier courant B-30Bornier tension B-30

��
�����	��?�
��q�8���	��
�,�����������	
������	���

CT
!�����	����

courant

3

!?�	7���(��'�3	��

3

!?�	7��
��
�(��'�3	��
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!?�(������	�����	�����
������,����''�R�,�	������

�
�(��'(��
��0�)�'�
��������0��
�O

Triphasé + Neutre 
3P+N – 4CT  
H%��?�	7���	��?�
���q�8���	��)�
�	�I

Triphasé + Neutre 
3P+N – 3CT  &  3P – 1CT  
H%��?�	7���	��?�
�����
�(��'�3	���q�8���	����'��'�� 
q�%��?�	7���	��?�
����(��'�3	��I

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3 + N

Triphasé + Neutre 
3P+N – 3CT  &  1P+N – 1CT 
H%��?�	7���	��?�
���q�8���	����'��'�� 
q�%��?�	7��)��?�
��I

Triphasé 
3P – 3CT  &  3P – 1CT 
H%��?�	7���	��?�
�����
�(��'�3	���q�%��?�	7���	��?�
���
�(��'�3	��I

1

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 + N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3

Triphasé 
3P – 2CT (x2) 
H���?�	7�
��	��?�
��
`I

Triphasé 
3P – 1CT (x4) 
H���?�	7�
��	��?�
��
��(��'�3	��
I

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 3

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3333

I01 I02 I03 I04

�5�
�3'��O��$��6�7&�<��������6�7&�<��$��6��'�

�!!
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Biphasé + Neutre 
2P+N – 2CT (x2) 
H���?�	7�
�3��?�
��
I

Biphasé 
2P – 1CT (x4) 
H���?�	7�
�3��?�
��
I

(1)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

N

I01 I02 I03 I04

2 + N2 + N

I

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

I01 I02 I03 I04

2222

Monophasé 
1P+N – 1CT (x4) 
H���?�	7�
�)��?�
��
I

V I

V1 V2 V3 VN

L1

N

I02 I03I01 I04

(1)

1 1 1 1

5�
�3'���$��6�7&�<��������6�7&�<��$��6��'�

�!!
#����
��������'�)�������R����*�
�3'������S�	��3'�7���	�)�����X����
�	�'��
neutre.

�5�
�3'��O��$��6�7&�<��������6�7&�<��$��6��'�

�!!

Notes concernant les raccordements :

L��'7����'��������������	)�������?�
�	��7�'�)��������)3	��
�
����	�
�,�	�����
������T7�	�������	�'�
�
�A��
�����?�	7�
����'�
����
��
�	�
�����

����
$

3P – 2CT O����	���	��)������)���������$�\�'���	���
�����
��?�
�
�����'����	�����
�����������	���'��'�
,���	��'$

3P – 1CT�O����	���	��)��������

�����;�,�	����	�
�����	��?�
����	*����)�����(��'�3	�$

6.3.4. Raccordement de la terre fonctionnelle

�'��
����
��''�����	���	��	�'����		��*�������''���T�����7�	����	������	���
���)��	'7�(������)�'���������
)��''��	���)�

�,���<�))��������	�'���)���3�'�����'���	)�7����(���H�'�

��������)�

����������I$�L���	�
�����
��		�����������
�S�	�����'�
������	�7�)���������	���+$
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7. LEDS D’ÉTAT ET AUTO-ADRESSAGE

7.1. Leds d’état
��
�'��
���	)�������B�����))�����������Y�	��'��
����������	����$

L��3�����;��	�

�7����	)����;�

�7��	����)���(��)����������	�

��"�3�
�B���	��	����'����

�	�''�$

Alimentation

���������	�

�7�

Alarme "��	'7��

Communication RS

J�������'��L#� 5�0� !'�7������ �)��'
��

ON

#��*�������)��� %��
�����
�����	���)�������	�
�����))�����"�3�
���	�
������T���������'�����	��'�HJ�	���
���	��R�$$$$I

%�
�����������)�		�7�

ALARM

@����'�	)��)����	�H'7�(��<
���'7�(��kI��
������,��H��-
�	�	����	��
���'�	)�����)�
�����

�	,�������)S)����)�
I

Au moins une alarme de mise 
���
�	,�����
������,��H������	����
��	�������������R�)��,��
��
���(������N<�R�kI

%�
�����������)�		�7�

COM =	3'E)������	�

�7�$ 6�	�

���y %�
�����������)�		�7�����
'	
(�������	�)��	�p����
���	�����

- - !		�
����������
����)��'
���
)��	'7�(��

7.2. :����	�����	��
L��)����;������	�

�7����	)��������**�����������)���(�����
���	�
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���0��	����
��������
�B�'��
��

�	�''�$�!��)����
�����(��)�����)����3'���,���'�
�="������A�������������������7�g�	�$�L;�**����������
�
��	�

�
�
��*�	��)����''�)����
�	�'�
����	�
�="��H������6I�����)����	
�H!�@8+��I$

���0�)��
�
�����
���3'�
�O

V�"���%���6�����������������	�

�7�����)���(��

V�"�������6����������������?�0���
���	�

�


L��)���%��
��)����'�H,�	���
�	����*������

�
I$

L��)��
���
;�**������B���	��	��;���=!��(������;#�
A�!�T7$�!��)����
�����	������
�'��������#�
A�!�T7$
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Descriptif du mode 1 L#���'�7�������� ���������L#���''�)��������	)�������

6�����	�

�7����
���3'����	�O 
��������������<����������5

=�

�	�''�
DIRIS G

������	� ������	�

=	�

 
3 sec.

=	�

 
3 sec.

��%���
��

=	�

 
3 sec. 1

=	�

 
3 sec. 6

4a 4b

2

7 7 7

5a 5b

33 3

8��O�=�������'���	��

�
��;������	�

�7�R�'��'�7����������
��	�
�	,���B�';�**����������
���	�

�
����������
���	����?��7����������
���������
;�**�����	����)S)����)�
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8. COMMUNICATION

8.1. Généralités
#��*���������
��	�*�	�����'��������������))���(������������
��,����'���	��'��"�3�
 ou en liaison radio 
H�5I$�#��'���
�������R�'�������������H	�*$����������I������S�	����	����)������������B����=!R�B�������)����
����0���
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��������<�5�H	�*�	����
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������&������&����O
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������� 
RF

:����������(����	����"	���
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DIRIS
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8.2. �W�������XY+
L���))����������������
����
���3'��
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������������H	�*$����������I$�#''��
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#0�)�'���;��
��''���������7	������
�������������5��,���������
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RF
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�����������
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�����������
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�����������
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8.3.1. ��	�!!�����
@��'�
�	����(��)����'�
��������
��	����
��
���	���!�"#!$

L��������������5��))���(���
�	�������
�������������)E�	�
�����?�)��'�3	�$

L�����0��;�����������)�
�����������'��*	�(���������'�
��$�L���?�0����'��*	�(������
;�**����������	�,�	
����';���'�
�����T7�	�����#�
A�!�T7$

L����3'���������

�
����	���'�����0��;�����������)�
����*���������'��*	�(�������?�
������'���)3	��)�0�)�)�
���������������������3'�
�(����������'�$

N° Canal Fréquence (MHz) Taux d'occupation admis Nombre maximum de 
DIRIS B-30 connectés

420 ���$%��� %\ %�

��� ���$���� %\ %�

452 ���$���� %\ %�

472 ���$:��� �$%�\ 3

��� ���$���� �$%�\ 3

504 ���$%��� �$%�\ 3

���` ���$���� %�\ 32

��� ���$��:� %�\ 32

��'���	)�
�#8��������O��)�

��
�	�A����
�	��������#!:����O����0��;���'�
��������'��3������5�����"]W$

8���O��T�����	�
�����	�����
����)�������*	�(�������������_]WR�'�
������0���������������
�����
����'�
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9. CONFIGURATION
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9.1.1. Modes de connexion
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9.1.2. z��!�	������"{	|�:��}�
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Méthode de calcul
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9.1.3. Mise à l’heure des produits
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9.2. ���>���	�
���]��	��
������*	">!?��������������������

9.2.1. Mode de connexion
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Longueur (m) Quantité Référence
1.5 1 ���������

3 1 ��������%

���
�'����
��;���'�
���������93'�
��(��,�'������0��93'�
���!�"#!R�	�
�����	�'�
���	����	�
��(��
������
����
�
'�
�	��))�������
�,�	��?����	��PP�$%$�����	��)��������������QR���7��������
��(�;����'�7���	�)�0�)�'��
�����)E�	�
$



48 FR ���������������������������!�"#!

10. ALARMES
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11. CARACTÉRISTIQUES

11.1. Caractéristiques DIRIS B-30

11.1.1. Caractéristiques mécaniques
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11.1.2. Caractéristiques électriques
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11.1.3. Caractéristiques entrées
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11.1.4. Caractéristiques de mesure

Précision des mesures
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11.1.5. Caractéristiques de communication

DIRIS B-30 RS485
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+A������'���
� ��k���*�'
�?�'*����'�0

=	��'� "�3�
��+@

N���

� %����k�%%�����3���


Fonction !�T7�	��������'����	����
������


Raccordement �	���	���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�
%$��))�

DIRIS B-30 RF

Liaison �����5	�(������
��
�*�'

���������*	�(����� ����"]W�H*	�(������3�

��O����$%�"]W����?�����O����$��:��"]WI

N���

� ������3���


Fonction !�T7�	��������'����	����
������
�����	�,�	
����'����

�	�''��
������&������&���

USB

Liaison @����

=	��'�� "�3�
��+@�
�	�@���

Fonction !�T7�	���������������

Raccordement !�������	�)��	�@����A����

11.1.6. Caractéristiques environnementales

+�)��	���	�����*�������)��� �%��k�q:���!�H!#����������%<!#�����������I�

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q����!�H!#����������%<!#�����������I

]�)���������*�������)��� ����!�<��:\�]��H!#������������I

Altitude en fonctionnement ��������)

N�3	���� �$���))R����]WR����)��<�0��H!#���%��:�%�I

+��
�������?�
��

�7��� !#������:�%�N$��"=�O��$�_N

=#=�����

�	��������%���� �����������O���!����%���%�,%�*	R���!����%���%�,%���

+�������0��)����
 5�����,����O��>����Y���	�O�%>�H!#���%�%��%�#���$�I

11.1.7. Compatibilité électromagnétique

�))��������0����?�	7�
��'���	
����(��
 !#���%��������8�N#6@����
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�))��������0��?�)�
��'���	)�7����(��
�
	�A���


!#���%��������8�N#6@����

�))��������0��	��
���	�
�	�����
����
�',� !#���%��������8�N#6@��N

�))��������0����
�����?� !#���%��������8�N#6@��N

�))��������0���	��	3����
��������
���	�'�
�
�?�)�
�	����'���	�(��


!#���%��������8�N#6@����

�))��������0��?�)�
�)�7����(��
�B�'��
*	�(������	�
���

!#���%�����������6<)�8�N#6@��N

Émissions conduites !��=�%%�&	�O%���!L6��#��

J)�

��
�	�A����
 !��=�%%�&	�O%���!L6��#��

�))��������0��	��0��������	�
�3	E,�
����
tension

!#���%������%%�8�N#6@����

11.1.8. Sécurité

����	��� !�*	)������	����,��3�

�����
�������<��<!#����%������)3	�������
H#8��%�%��%O��%�I

Isolation !���7	�������
��''���������H����N6!�=?<8IR���7	������''������

@L !�*	)����@L��%�%��%

11.1.9. Longévité

"++5�H+�)�
�)A������3��*�������)���I > 100 ans

11.2. Caractéristiques modules option DIRIS O

Caractéristiques mécaniques

+A������3Y���	 "��'��	����	�)���7��	��'���8

Alimentation(1)

+��
����'��	����,� %%������N6!�[%��\

5	�(����� ��<���]W

Raccordement �	���	���3	�?�3'��
�	��7���7�R��0����
����
R��93'��	�7����
�$��k��$��))������93'��
��'���,����)3����$���k�%$��))���

(1) Pas d’alimentation sur DIRIS O-it.

DIRIS O-iod - 2 entrées/2 sorties numériques

8)3	���;���	��
 ����	�)��'�����������)��'�
������)�0$

+A�� ������'��	��'�	�
���������	���H%��N�!�[�%�\I 
���0��	���H%�����N�!�[�%�\I

Fonction J����'7�(������)����	��;�)��'
��


����	��)�������	��
 Bornier���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�
%$��))�

8)3	�����
	���
 ��
	�����0�'���3'������

��������,���������&

+A�� ��'��
�<�����N�[%��\���%6

Fonction 6'�	)����*�7�	�3'��H��	���R����

����kI�
�	�����

�)�������
���'���
��'��7�����';�����B���
�����

Raccordement des sorties ��3	���	
���3	�?�3'�
�B�,�
R��0����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�%$��
))�

@L !�*	)����@L��%�%��%

�����`�
�	���@��������f@�����
���	�	���
Z���

8)3	���;���	��
 ����	�)��'�����������)��'�
������)�0$
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+A�� 4-20 mA

Fonction ����	��)�������������	
����'7�(��
�H�	�

��R�?�)�����R���)��	���	�kI

����	��)�������	��
 Bornier���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�
%$��))�

8)3	�����
	���
 ����	�)��'�����������)��'�
�����
�)�0$

+A�� 4-20 mA

Fonction +	��
)�

������';�)�7����
�)�
�	�
�H��	���R����

����kI�,�	
���
�
automates

Raccordement sorties �	���	���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�%$��))�

@L !�*	)����@L��%�%��%

DIRIS O-it - 3 entrées température

8)3	���;���	��
 �����	��
��0��	��
�q�%�)�
�	���)3�����
%�)��'�������)�0$

�A��)�(�� �����!�B�%����!

+A�� =+%�����=+%���

5���������	��
�%R������� "�
�	�����'����)��	���	�

Raccordement ��3	���	
���3	�?�3'�
�B�,�
R��0����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�%$��
))�

@L !�*	)����@L��%�%��%

DIRIS O-m - Communication RS485

Liaison �����
��k���*�'
�?�'*����'�0

=	��'� "�3�
��+@

N���

� %����k�%%�����3���


Fonction !))������������������������''�

Raccordement �	���	���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$%��B�%$��))�

DIRIS O-p - Communication PROFIBUS

Liaison �����

=	��'� =��5��@���=N%

+�)�
������)�		�7� 35 s

Fonction !))���������=��5��@�

Raccordement !�������	���3��

DIRIS O-b/ip - Communication BACnet IP

=	��'� �6!�����=

N���

� %��k�%���"3��<


+�)�
������)�		�7� 1 min 15 s

Fonction !))����������6!�����=

Raccordement !�������	��>��

DIRIS O-b/mstp - Communication BACnet MSTP

Liaison �����

=	��'� �6!����"�+=

N���

� �����k�:�����3���


+�)�
������)�		�7� 1 min 15 s

Fonction !))����������6!����"�+=

Raccordement Bornier���3	�?�3'��B�,�
R����
����
R��93'��	�7������
��'���$��B��$��
))�
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11.3. �	�	!���
��
Z����	">!?������������

11.3.1. Caractéristiques mécaniques

+A����;��	�� +��?�'7��������'����������,�R�%�����?�


��
'��������';��	�� ����0�%�����0�'


"�

��H7I %��

11.3.2. Connexion mono produit

�>� 6���'�)����������������


"��	�@��� "�
��B���,���

��7	������	������ �=���H*�����,���I

11.3.3. Caractéristiques électriques

Alimentation ���N�!�q%��\�<�����\

Consommation ��N6

11.3.4. Caractéristiques environnementales

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q:����!

+�)��	���	�����*�������)��� �%��k�q�����!

]�)����� ���\�B������!

!���7	����;��
��''���� !6+����

��7	������''���� 2
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11.4. Caractéristiques des capteurs TE, TR et RF

#$����	������"�����#$�gY�]�#$�++

"�E'� TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

='�7�������	�����)���'����H6I 5�k��� 25�k��� ���k�%�� ���k�250 %���k���� ����k�%���H%I

!�	����)�0�H6I 24 :�$� %�� 300 :�� 1200

"�

��H7I 24 24 �� �� 140 %�:

+��
���)�0� ����N

+��
�������������

�7��� ��_N

5	�(����� ��<���]W

��	�?�	7������	)������� %�0������������%�
�����

!���7	������)�
�	� !6+����

�����������	������ �=���<��y��

+�)��	���	�����*�������)���� �%��k�q:���!

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q����!

]�)������	�'���,� ��\�]��
��
������
����

Altitude �������)

=#=�����

�	��������%���� !�����	
�+#�O���!����%�����,%�*	R���!����%�����,%���

@L @L��%�%�

Raccordement !93'����!�"#!��>%���	��R����	�
��	
����
R����3'����R�����N����$
���$�����<�q����!$

(1)�"�#����$����������������%��&�$�

#$����	������"�����#$�h�

"�E'� TE-90

='�7�������	�����)���'��� ����6�k������6

!�	����)�0 �����6

"�

� %���7�H%%��7�
��
�'�
�)9�?�	�
I

+��
���)�0� ����N

+��
�������������

�7��� �R��_N�6!�%�)��

5	�(����� ��<���]W

��	�?�	7������	)������� ��0�������������R��
��

!���7	������)�
�	� !6+����

�����������	������ �=��

+�)��	���	�����*�������)���� �%��k�q:���!

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q����!

]�)������	�'���,� ��\�]��
��
������
����

Altitude �������)

Raccordement !93'����!�"#!��>%���	��R����	�
��	
����
R����3'����R�����N����$
���$�����<�q����!$

#�����	��������%�	��

"�E'� TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

='�7�������	�����)���'����H6I 25�k�75 32�k�100 ���k���� ����k����

!�	����)�0�H6I �� 120 240 720
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"�

��H7I 74 117 211 311

+��
���)�0� ����N

+��
�������������

�7��� ��_N

5	�(����� ��<���]W

��	�?�	7������	)������� %�0������������%�
�����

!���7	������)�
�	� !6+����

�����������	������ �=���<��y��

+�)��	���	�����*�������)���� �%��k�q:���!

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q����!

]�)������	�'���,� ��\�]��
��
������
����

Altitude �������)

=#=�����

�	��������%���� !�����	
�+��O���!����%�����,%�*	R���!����%�����,%���

@L @L��%�%�

Raccordement !93'����!�"#!��>%���	��R����	�
��	
����
R����3'����R�����N����$
���$�����<�q����!$

#)����	������&�'
(��

"�E'� TF-55 TF-120 TF-300

='�7�������	�����)���'����H6I 150�k���� 500�k�2000 %����k�����

"�

��H7I 114 142 220

+��
���)�0� ����N

+��
�������������

�7��� �$��_N

5	�(����� ���<����]W

��	�?�	7������	)������� %�0������������%�
�����

!���7	������)�
�	� !6+����

�����������	������ �=���<��y�:

+�)��	���	�����*�������)���� �%��k�q:���!

+�)��	���	�����
��_�7� ����k�q:���!

]�)������	�'���,� ��\�]��
��
������
����

Altitude �������)

@L !�*	)����@L��%�%�

Raccordement !93'����!�"#!��>%���	��R����	�
��	
����
R����3'����R�����N����$
���$�����<�q����!$
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12. CLASSES DE PERFORMANCE

L�
��'�

�
������	*	)�����
������3'��
������*	)�����,���'��!#���%��:�%��J������%�H��<���:I

!'�

�T�������������������� �������

��������,���������	
�
����T�
�H+#R�+�R�+5I

+�)��	���	�� K55

!'�

�������	*	)��������*�������)����7'3�'�����'��
���

���������,�������'����	7�������,�

�$������

��������,���������	
�*�	)�
�+#���+5 
%�����

��������,���������	
��,	���
�+�

12.1. ���!
>!	�
�������!	�	!���
��
Z���

Symbole Fonction

Classe de performance de 
fonctionnement globale 
@XYX%�;^�����"���!����
associés* (TE, TR, TF) 
conformément à CEI 61557-12

Plage de mesure 

=� =��

���������,�����'� �$�\������������
��'
�$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

%�\�k�%��\���
�\�k�%��\���
�\�k�%��\���

^AR�^N =��

�����	�����,�����'��H�	��?)���(��R�,���	��''�I %��,���������	
�+#R�+����+5 �\�k�%��\����

SAR��N =��

���������	��������'��H�	��?)���(��R�,���-
	��''�I

�$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

%�\�k�%��\����

#� J��	7�������,�����'� �$�\������������
��'
�$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

%�\�k�%��\���
�\�k�%��\���
�\�k�%��\���

#	AR�#	N J��	7���	�����,�����'��H�	��?)���(��R�,���	��''�I ���,���������	
�+#R�+����+5 �\�k�%��\����

#��AR�#��N J��	7�������	��������'��H�	��?)���(��R�,���	��''�I �$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

%�\�k�%��\����

f 5	�(����� 0.02 ���k����]W�

�R��8 !�	��������?�
�R���	�����������	��)�
�	� 0.2 DIRIS B-30 seul
�$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

�\�k�%��\���
%�\�k�%��\���
%�\�k�%��\���

�8� !�	�����������	����'��'� %��,���������	
�+#���+5
���,���������	
�+�

%�\�k�%��\���

@ +��
���HL��L7���L��8I 0.2 ���k�����N6!�=?<8

=5AR�=5N 5�����	�������

�����H�	��?)���(��R�,���	��'I �$���,���������	
�+#���+5
%��,���������	
�+�

�$���������*�B��$��
��������*

=
�R�='� =���''��)����H�����	�����	��R����'�7�����	��I - -

@��� !	��0�������
���HL��L7���L��8I 0.5 -

@
g' ��	���
��
���)�	��	�
�HL��L7���L��8I 0.5 -

@��� !���	��������
���HL��L7���L��8I 0.2 -

@�3� ��
�(��'�3	��������
���HL��8I�����)�'����� 0.5 -

@�3 ��
�(��'�3	��������
���HL��L7���L��8I�����?�
��
�������)�'�����

0.2 -

+]��R�
+]����

+��0������
�	
���?�	)��(������'�����'�����
���
H��	�	���	�����*���)����'R���	�	���	��B�'��,�'��	�
�*T����I

1 ���7
�%�B���

@? ]�	)��(��
�������
�� 1 -

+]��R�
+]����

+��0������
�	
���?�	)��(������'�������	����
H��	�	���	�����*���)����'R���	�	���	��B�'��,�'��	�
�*T����I

%��,���������	
�+#R�+����+5 ���7
�%�B���

�? ]�	)��(��
������	��� %��,���������	
�+#R�+����+5 -

"
, ��7���0������'��))���������	�'�
�� - -

`6,����93'�
����'���
����!�"#!$
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12.2. )��!�
����*�%	��	�
�������	�Z�	�
�������*	�
����	�
��

Symbole Fonction

Classe de performance de 
fonctionnement globale 
@XYX%�;^�����"���!����
associés (TE, TR, TF) 
conformément à CEI 61557-12

Plage de mesure 

f 5	�(����� 0.02 ���k����]W�

�R��8 !�	��������?�
�R���	�����������	��)�
�	� 0.2 DIRIS B-30 seul 
�$���,���������	
�+#���+5
1 �,���������	
�+�

�\�k�%��\���
%�\�k�%��\���
%�\�k�%��\���

�8� !�	�����������	����'��'� %��,���������	
�+#���+5
2 �,���������	
�+�

%�\�k�%��\���

@ +��
���HL��L7���L��8I 0.2 ���k�����N6!�=?<8

=
�R�='� =���''��)����H�����	�����	��R����'�7�����	��I - -

@��� !	��0�������
���HL��L7���L��8I 0.5 -

@
g' ��	���
��
���)�	��	�
�HL��L7���L��8I 0.5 -

@��� !���	��������
���HL��L7���L��8I 0.2 -

@�3� ��
�(��'�3	��������
���HL��8I�����)�'����� 0.5 -

@�3 ��
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SOCOMEC
R.C.S. Strasbourg B 548 500 149 
B.P. 60010 - 1, rue de Westhouse - F-67235 Benfeld Cedex

www.socomec.com


