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Sistema in Bus di campo C

(Per ingressi/uscite)

Supporta ingressi/uscite digitali,
ingressi/uscite analogiche e unita I0-Link

<Protocolli compatibili>

@ IO-Link compatibile con SI

®
PJRJOJF]I :
Device\''et -Li IO-Link
EtherNet/IP™ A & CC Linic & (wovita
EtherCAT o222l Etheritet/IP EthercAT™  “#OPCUA”
PROFINET S *1 Solo PROFINET

#Modbus pOWERLINK CC-Link IE Bieid

Contattare SMC per ulteriori dettagli sui prodotti compatibili.

Modulo master @ IO-Link -
® 2 modelli (porta classe A e porta classe B) :
® Funzione di diagnostica master/dispositivo

@ | dati sono accessibili da PC (strumento di impostazione).

Funzione di diagnostica

Dotato di una funzione di rilevamento di
circuito aperto/cortocircuito di ingresso/uscita
e di una funzione contatore per ingresso/uscita
con segnale ON/OFF

Funzione web server

Tramite browser web sono possibili controlli di
stato, impostazioni dei parametri e uscita
forzata.

Disponibili vari connettori

| seguenti connettori sono selezionabili per i dispositivi
di ingresso/uscita: connettori M12, connettori M8,
connettori D-sub, e morsettiere a molla.

E possibile collegare un massimo di 9*' moduli.

E possibile collegare fino a 9 moduli in qualsiasi ordine.
#1 Eccetto il modulo SI

Serie EX600 2 SNIC

CAT.EU02-24G-IT



Puo essere collegato con moduli digitali, analogici e 10-Link

Moduli analogici Modulo SI

Dispositivi di ingresso

Connettore M12 (5 pin)

Sensore di
pressione Flussostato

Modulo di
ingressi/
uscite

I moduli possono  Modulo  Modulo di Modulo di
essere differenzia- diuscite ingresso ingressi

ti dal colore

. . €
Alimentazione ﬁ
elettrica -

Te
Piastra
terminale

Per le specifiche dettagliate dei dispositivi collegabili, consultare il catalogo di ogni dispositivo e
selezionare il dispositivo giusto per la propria applicazione. Se qualcosa non e chiaro, contattare SMC.

= = Moduli digitali
Connettore M12 (5 pin) Connettore M8 (3 pin)
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Unita 10-Link / Dispositivi Porta classe A

Dispositivi di ingresso

(‘:E‘ ‘Q'y 866 ,l P =/
AN W ' 2w ey sos -
L= & Per fluicl [ : -
generali Monitor sensore -
Sensore di pressione Flussostato  Sensore di posizione
S
. ispositivi di ingresso/uscita ==
(5 pin) i J -
MtOdL::IO . 4 :\“) -
master Porta EEEE S tEEEs - ‘
attacchi =)
classe A qace W

Regolatore elettropneumatico

Controllore per motore passo-passo

Dispositivo di uscita

Per connettore derivato a Y

Carico
alimentaziong

Connettore derivato a Y

L @ I0-Link

Unita SI
Porta classe B

Manifold di elettrovalvole con modulo SI

M Serie di elettrovalvole collegabili

Caratteristiche di portata (4/2 / 5/3)

Max. numero

Diametro cilindro

Valvola applicabile " .| Assorbimento [W] o
C [dm*/(s-bar)] b di solenoidi applicabile
SY3000 1.6 0.19 0.35 (Standard) 0 50
SY5000 3.6 0.17 32 0.1 (Con circuito a 063
SY7000 5.9 0.20 risparmio energetico) o 80
JSY1000 0.91 0.48 0.2 (Con circuto a risparmio energetico) @ 40
JSY3000 2.77 0.27 32 0.4 (Standard) @50
JSY5000 6.59 0.22 0.1 (Con circuto a risparmio energefico) @80
S0700+ 0.37 0.39 32 0.35 @25
SV1000+ 1.1 0.35 @ 40
SV2000+ 2.4 0.18 32 0.6 @ 63
SV3000+ 4.3 0.21 @ 80
vQC1000 1.0 0.30 @40
0.4 (Standard
vac2000/ 3.2 030 ,, (Standard) ™ 6
vVQcC4000 7.3 0.38 095 (Standard) 2 160
VQC5000 17 0.31 04 (Tipo a basso assorbimento) @ 180
Diametro ugello Max. numero . Max. Vuoto
[mm] di solencidi | AASSerpimento [W] [kPa]
0.7
1.0
ZK2[JA 1o 16 0.4 -91
1.5
#1 IP40 per i moduli con connettore D-sub.
%2 Non c'e nessun codice di manifold con i moduli EX600-SPN3/4/31, EX600-SEN7/8, e EX600-SEC3/4. (Ordinare separatamente.)
+3 1P40 per JSY1000.
2
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@ IO-Link

IO-Link € una tecnologia di comunicazione per sensori e attuatori che € uno standard interna-
zionale IEC61131-9.

Questa tecnologia viene utilizzata per inviare/ricevere informazioni dal dispositivo quali il
produttore, il codice prodotto, i parametri e i dati diagnostici, nonché i dati di controllo, compre-
si i segnali ON/OFF e i valori misurati dal sensore, collegando il master IO-Link e il sensore in
una configurazione 1:1.

I0-Link consente il monitoraggio delle condizioni e il rilevamento degli errori del sensore e
delle apparecchiature, e pud contribuire alla riduzione del lavoro di avviamento e dei tempi di
recupero e alla realizzazione della manutenzione preventiva e predittiva.

UL ITPAGD CRGEIRENTIL] @ Impostazione batch dei parametri dell'apparecchio dal livello superiore
LIRIGLEERAL R o Controllo remoto delle informazion del dispositivo
® Rilevamento e controllo unificato a distanza della mancata connessione/non connessione del dispositivo

avviamento

Tempo di recupero
minimo dovuto al
rilevamento di errori

® ndividuazione tempestiva della posizione in cui si verifica il problema attraverso la comunicazione
® Acquisizione tempestiva di informazioni sul fenomeno del problema attraverso la comunicazione
@ Recupero tempestivo durante la sostituzione del prodotto (impostazione automatica dei parametri del dispositivo)

Manutenzione preventiva
e predittiva attraverso il
monitoraggio delle
condizioni

® Monitora le variazioni dei valori di misura di un sensore durante il segnale ON/OFF

® Monitora il numero di operazioni del dispositivo e notifica automaticamente il superamento del numero
di operazioni impostato

® Monitoraggio remoto delle condizioni del dispositivo e delle apparecchiature tramite comunicazione

Rete del sistema informativo Database
Software di impostazione/ /
T?hltorgggm 10-Link :ﬁ
I Controllore Gateway
— ) [N -
N I - Rete di campo
D AR | Z3EEEE Etherivet/IP EthercAT~
Unita 10-Link
FC emmol@._‘m‘o‘ —
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Valore misurato dal sensore
Segnale ON/OFF

[

Valore del
parametro

Segnale stato
Dati diagnostici

[

Dati di controllo
Valore del parametro

Segnale stato

Dati diagnostici
Informazioni sul dispositivo
Valore del parametro

o

S=

Dispositivo 10-Link
(Sensore)

Informazioni sul
dispositivo Valore del
parametro

N

=

Dispositivo 10-Link
(Attuatore)



Configurazione del sistema 10-Link

O Software per limpostazione
dei dispositivi 10-Link

© Unita 10-Link

@ Cavo di
comunicazione

10DD 10DD

@ Dispositivo 10-Link

© File IODD

© Unita 10-Link
+ Agisce come gateway tra la comunicazione 10-Link e
la comunicazione di livello superiore

@ Dispositivo 10-Link
» Un sensore/attuatore collegato ad un master 10-Link
in configurazione 1:1

©File 10DD (10 Device Description)

+ Un file in cui sono descritti le proprieta e i parametri
del dispositivo

* Registrato nel software di impostazione

* Fornito dal produttore del dispositivo

O Cavo di comunicazione

» Un cavo per uso generico a 4 o 5 fili, uguale al cavo
del sensore esistente (cavo non schermato)

* Lunghezza massima del cavo: 20 m

© Impostazione dei dispositivi I0-Link
+ Software per l'impostazione e il monitoraggio di una
unita/dispositivo
+1 Per la unita 10-Link della serie SMC EX600 viene utilizzato un
software di impostazione compatibile con le unita di ogni produttore.
(Le dispositivo 10-Link V5-PE (solo V5 o successivo) prodotto da
TMG Technologie und Engineering, Germania)

Interfaccia 10-Link

La parte che collega il master 10-Link al dispositivo si
chiama “porta”. Ogni porta pu0 essere commutata tra

“modalita 10-Link” per la comunicazione digitale e
“modalita 1/0 standard” per contatti convenzionali di
ingresso/uscita.

2 tipi di interfacce

O 24VDC

Modalita 10-Link (Comunicazione digitale dei dati IO-Link)

S

I

Modalita I/O standard (SIO) (dati ON/OFF)

Riferimento: Consorzio I0-Link

Ci sono due metodi per I'alimentazione: uno & per i sensori e l'altro per gli attuatori.

24 VDC

DI/DO
O Cavo di segnale

(Opzionale)

Porta classe A

Il cavo di alimentazione di controllo e il cavo di segnale possono
essere collegati con un unico cavo. (Principalmente per i sensori)

24 VDC

O Cavo di segnale

Esterno 0 V

Porta classe B

Il cavo di alimentazione di controllo, il cavo di alimentazione esterno e il
cavo di segnale possono essere collegati con un unico cavo. (Principalmen-
te per gli attuatori)



Unita 10-Link

M Puo essere collegato con moduli digitali, analogici e unita I0-Link

E possibile collegare fino a 4 moduli master 10-Link. (Totale di 16 porte)
| moduli digitali, i moduli analogici e i moduli master I0-Link possono essere combinati e si possono collegare fino a 9 moduli in qualsiasi ordine.

[Modulo Sl collegabile]

E possibile collegare 4 dispositivi 10-Link. 5 + Perimoduli S|
. % collegabili, consultare
Fino a 9 moduli in qualsiasi combinazione Ethen\et/IP le pagine 12, 16 € 17
( ) EtherCA? di questo catalogo.

® (&) 3
. E ;; E . B ﬂ ‘
~ | 7 - W e 7 7N | Y
J’ - 006 T f =1

M Supporta sia porta classe A che porta classe B

Master porta
classe A

® ®

O @ 10-Link

Per collegare sensori |0-Link

Sensori di pressione, sensori di
portata, sensori di posizione degli

S = r
- I

Master porta
classe B ZSVMC @ IO-Link

Per il collegamento di moduli SI
compatibili con 10-Link
(per I'azionamento di valvole)

attuatori, regolatori
elettropneumatici, ecc.

M| dati sono accessibili da PC (software di impostazione 10-Link).

Videata impostazioni

Videata monitoraggio

- ]

Unita IO-Link e dispositivi IO-Link sono possibili via PC, senza utilizzare il PLC.
® Dati di processo
® Parametri del dispositivo, Parametri sul dispositivo
® Informazioni sull'unita, Informazioni sul dispositivo
® Diagnosi degli attacchi, Diagnosi dei dispositivi
= Le software di impostazione 10-Link & I'0-Link Device Tool di TMG.
It can be downloaded for free from TMG's website. Pud essere scaricato gratuitamente

dal sito web di TMG, tuttavia, per un utilizzo oltre i 30 giorni, & necessaria una chiave di
licenza.



Funzione di diagnaostica

La diagnostica su un master e su un dispositivo & possibile da un livello di comunicazione superiore.

Le informazioni di diagnostica del master (porta) possono essere ottenute tramite programma PLC o tramite PC (browser web).
Le informazioni di diagnostica del dispositivo possono essere ottenute tramite PC (software di impostazione).

Dati di ingresso

Software di

livello superiore di
comunicazione

impostazione Elementi di diagnostica del master (porta)

Rilevamento di cortocircuito della porta

Rilevamento di un dispositivo non collegato

PLC Rilevamento di un dispositivo collegato in modo errato (controllare errore)

Notifica di errata configurazione della porta
(dati di ingresso/uscita troppo grandi)

Condizioni dell'evento diagnostico (porta, dispositivo)

Elementi di diagnostica del dispositivo

| risultati di diagnostica (fenomeno problematico)
ricevuti dai dispositivi vengono mostrati in codici
evento.

00} &
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Funzione di impostazione dei parametri del dispositivo, salvataggio/scrittura automatica

L'impostazione dei parametri dei dispositivi & possibile da un livello di comunicazione superiore.

L'impostazione dei parametri & possibile tramite PC (software di impostazione).

E anche possibile utilizzare i dati di uscita o i dati dei messaggi tramite il programma PLC.*"
x1 Per la comunicazione EtherNet/IP®

| parametri del
dispositivo possono
essere impostati
anche dal programma
PLC.

Dati di uscita
livello superiore di
comunicazione

PLC

" C
00|

@ mm ol

oo!
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Salvataggio automa- G
tico dei parametri

Scrittura auto-
matica dei

parametri

Salvataggio e scrittura automati-

ca tramite la funzione di memo-

rizzazione dei dati

+ Salva automaticamente i parametri del
dispositivo nel master

« Scrittura automatica dal master durante
la sostituzione del dispositivo

-




Funzioni del bus di campo Ethernet

PROFINET (EX600-SPN3/4/31), EtherNet/IP™ (EX600-SEN7/8), e EtherCAT (EX600-SEC3/4) supportano le
seguenti funzioni.

M Topologie compatibili (Configurazione delle connessioni)

I modelli EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, e EX600-SEC3/4 supportano le topologie di rete a stella, lineari e ad anello.

PLC con funzione di
supervisore ad anello™!

L'hub di com-
mutazione non
€ necessario

La lunghezza
del cavo puo

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

EX6000

: EX6000 ‘
EX600© A EX600©

#1 Sono necessari uno o piu supervisori ad anello.

s

Per le reti ad anello, € possibile mantenere la comunicazione anche se uno dei cavi di comunicazione nella rete € scollegato o danneggiato.

Dato che il modello EX600-SEN7/8 supporta Device Level Ring (DLR) e il modello EX600-SPN3/4/31 supporta Media Redundancy Protocol
(MRP), & possibile identificare il punto scollegato.

* Per poter utilizzare DLR o MRP, il PLC deve essere in grado di supportarli.

Flusso dei dati normale Flusso dei dati quando il cavo di comunicazione & scollegato

PLC con funzione di ridondanza anello PLC con funzione di ridondanza anello

EX600@ ' : ' EX600@ : /
EX600© EX600©

O
2



M Supporta la funzione QuickConnect™ e la funzione di Avvio rapido

Tempo dall’alimentazione al
collegamento della
comunicazione

Riduce notevolmente il
tempo di avvio della
comunicazione

Circa

10s = N
0l5 S Vg
In caso di cambio utensile, dopo \

SEN7/8
I'attivazione dell'alimentazione dei SPN3/4/31
dispositivi presenti sull'utensile, sono
necessari 10 secondi all'avvio della
comunicazione.

Dato che il modello EX600-SEN7/8
supporta la funzione QuickConnect™ e
il modello EX600-SPN3/4/31 supporta
la funzione di Avvio rapido, la
comunicazione puo essere avviata in
circa 0.5 secondi

Utensile 2 Utensile 3

Utensile 1

«1 Per usare la funzione QuickConnect™,
il PLC deve essere in grado di
supportare la funzione QuickConnect™.

PLC

M Funzione web server integrata

I modelli EX600-SEN7/8, EX600-
SPN_3/4/31 e EX600-_SE03/4 hanno una EX600-SEN7/8
funzione web server integrata che EX600-SPN3/4/31
consente controlli di stato, impostazioni EX600-SEC3/4
dei parametri

(solo EX600-SEN7/8 e EX600-SEC3/4)
e uscite forzate del’lEX600 tramite
browser web generici, come Google
Chrome.

L'avvio del sistema e la manutenzione
possano essere realizzati in modo
efficiente.

L’EX600 @ © &
accessibile tramite
un browser web.

+ Controlli di stato
+ Impostazione parametri
+ Uscite forzate, etc.

Hub di commutazione

EX600 @ EX6000 EX600©

Esempio di collegamento

Tecnologia PROFINET

. . Controll imari Controllore di backup
M Ridondanza di sistema S2 oroTere primatio
Dato che il modello EX600-SPN3/4/31 supporta la ) — i | —
Ridondanza di sistema S2, € possibile mantenere la
comunicazione utilizzando il controllore di backup PLC PLC

quando il controllore principale non funziona
correttamente. Cid consente di prevenire i problemi
causati da interruzioni impreviste della
comunicazione.

= Per poter utilizzare la Ridondanza di sistema S2, il PLC deve essere
in grado di supportare questa funzione.

oo mm oo mm o Y



EX600-SPN31 PROFINET/OPC UA

n ==0PC UA Server

Poiché il protocollo di comunicazione dati OPC UA ¢ indipendente, puo essere utilizzato per migliorare I'efficienza e la visualizzazione in
loco trasmettendo lo stato operativo, le informazioni diagnostiche, ecc. Pud anche comunicare con altri dispositivi utilizzando vari bus di
campo.

(™
§as

Metodi di visualizzazione dello stato delle apparecchiature di produzione |2

Flusso, pressione, temperatura e altre informazioni dai sensori possono
essere comunicate al sistema host tramite Ethernet Industriale o il

protocollo di comunicazione dati OPC UA. __II:|, Epossibile iaitaEE s
1-|:I' dell'apparecchiatura da un'altra postazione o
e e
1 0 anche fuori dall'ufficio.
=]

Funzione web server

Lo stato operativo pud essere ey
verificato tramite un browser web
standard, eliminando la necessita di PC/server SCADA/HMI Cloud dello user

un software dipendente dal PLC.

( 2\
Tramite server/Gateway

r N N Connessione diretta Crittografia di
Tramite browser Tramite PLC a utemige password

UA Edge server Gateway loT

PC PLC - =
. - J . J

i " © Connessione diretta . !

: HTTPs T “HOPC UA

iIIIIIII EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

Connessione diretta
)

¢ .“__L_qp X, ‘,,m.me@..c.w S ..W?@.-.W
S =E-;= H:-
Liﬁ 00 _J -

Garantisce una
comunicazione sicura
Supporta metodi di comunicazione

™
He) ® ) ' L
w QIO ko o =5 m con crittografia e requisiti di
L P , P p P . . .
air o o @ i @ autenticazione tramite nome utente e
‘@FF@@ 0@rrgelle@ll@\gll@@ll@@!l@@ﬂno‘a e password.

he = s

e
W
\ Nuove funzionalita supportate

Pressostato lonizzatore Supporta la visualizzazione & [ e
" gerarchica O four
Poiché gli oggetti vengono mostrati per unita, |~ E’g”;‘,:m

la configurazione dell'apparecchiatura & facile | + & oevceset

o 0_EX500 System
da comprendere. & 1_EX600 Digital input unit
&b 2_EX600 Digital output unit
% 3_EX600 10-Link master unit
& 4_EXB00 Valve unit
&% DeviceFeatures

Supporta la visualizzazione testuale : DeviceTopology
. . MetworkSet
dello stato di funzionamento & server

Lo stato operativo viene mostrato anche a livello
testuale, rendendolo facile da capire.

Data Access View

# Server Display Name Value
1 EX600@192.168.02  Communication status 1 (Communication is established (Idle))
2 EX600819216802  Portstatusinfo 4 (Operate)
3 EXS00@192.16802  Port statusinfo 1 (Deactivated)
4 EX600@19216802  Portstatusinfo 5 (Standard 10 input)
5 EXS0D@192.168.0.2  Port statusinfo 6 (Standard 10 output)

Esempi di visualizzazione del client OPC UA UAexpert

SVC
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Sistema in Bus di campo EX600

M Connettore D-sub @

Questi moduli sono in grado di eseguire i collegamenti con un connettore
D-sub. Sono disponibili tre tipi di moduli: ingressi digitali, uscite digitali e
ingressi/uscite digitali. Il modulo di uscite digitali pud essere collegato
con un manifold di elettrovalvole SMC con kit F (connettore D-sub).

Il manifold di elettrovalvole puo essere collegato tramite un
cavo con un connettore D-sub.
® Serie SY ® Serie S0700

® Serie SV ® Serie VQC

® Serie SJ
® Serie VQ

® Serie SQ
® Serie JSY

# Limitare il numero di valvole collegabili fino a 16 stazioni per le
monostabili e a 8 stazioni per la bistabili. Consultare il catalogo di ogni
prodotto per i dettagli sulla disposizione dei pin.

VVZS3000-21A-[0-X192 (Esempio di cavo non impermeabile)

Cavo con connettore D-sub

M Modulo di ingressi digitali ~(ZI»

Questa modulo & utilizzato per l'acquisizione di un segnale
digitale (segnale ON/OFF). Il segnale del sensore a 2 fili/3 fili
collegato all'attuatore pud essere acquisito per inviare un
segnale di retroazione al PLC. Il segnale di controllo di un intero
sistema puo essere gestito da un sistema in Bus di campo.

Attuatore

M Morsettiera a molla L 1P40

Le morsettiere di questo modulo sono compatibili con le configurazioni di
cablaggio individuale. Sono disponibili 3 tipi di moduli: ingressi digitali,
uscite digitali e ingressi/uscite digitali. Il collegamento elettrico ad un
modulo connettori sensore pud essere eseguito facilmente utilizzando
solo un cacciavite a testa piatta.

Modulo connettori sensore
(Disponibile in commercio)

M Modulo di ingressi/uscite analogiche €ZI®

Questi moduli acquisiscono o inviano segnali analogici (tensione/
corrente). Un singolo modulo esegue sia l'ingresso che l'uscita,
consentendo il controllo di retroazione laddove i segnali analogici
vengono ricevuti da un pressostato e inviati ad un regolatore di
pressione. Inoltre, lo spazio di installazione € ridotto al minimo.

Sensore di pressione
- (Serie PSE)

P Regolatore di pressione
{ _ (regolatore
Lato £ €2 N\_eletiropneumaticolserie ITV) 5
pressione \\\ =

di ingresso

an | L1

Lato pressione
di uscita



Funzione di diagnostica

Di seguito sono riportati esempi della funzione di diagnostica.

Funzione di rilevamento cortocircuito/circuito aperto Funzione contatore

E possibile individuare i cortocircuiti o i circuiti aperti di E possibile impostare il periodo di manutenzione e
dispositivi di ingresso come gli interruttori elettronici a identificare le parti che la richiedono tramite la
2 fili e gli interruttori a 3 fili e dispositivi di uscita come funzione contatore dei segnali di ingresso e di uscita
le elettrovalvole. E possibile individuare il punto in cui ON/OFF. Quando la funzione del contatore € abilitata
si trova il guasto dalla spia luminosa e dalla rete. e viene raggiunto un certo numero di operazioni di

i - 3 contatto, il display del contatore lampeggia in rosso.
2 | N 2 [

‘Zsvc Digital (I (Zsvc Digital (D

| CCHESES e
EEET) Normale GEXD) Corto circuito

* La funzione contatore non € disponibile per i moduli analogici.

! Circuito aperto

M1 singoli moduli possono essere collegati e scollegati singolarmente.

Per evitare la caduta delle viti viene adottato un metodo di serraggio unico nel suo genere.
I moduli possono essere separati facilmente allentando la clip di fissaggio.

E possibile collegare fino a 9 moduli in qualsiasi ordine. s
# Escluso il modulo SI

10



Struttura dei componenti ...................................... p. 12

Tipo ingresso-uscita integrato Codici di ordinazione

. . . Vleelulle ] cososacsosnascssnsnososnascsamsansoanmscoansoasaanmonoacss p. 12
SISt.ema ".1 bus di Campo Modulo di ingressi digitali -««««««+++sssseeeemeemeeeeeeeennnns p. 13
(Per ingressi/uscite) MOdUIO dli USCite digitali «+++++++++eseseeresemsereununnieininns p.13
Serie EX600 Modulo di ingressi/uscite digitali ---««---«+--sveeeeeeeeene p.13

Modulo di ingressi analogici ««««««++++==+xxxeeeeeeessnennes p. 13
Modulo di uscite analogiche «+--««««xtessssvemeeeeeeannnnes p. 13
Modulo di ingressi/uscite analogiche ---:++««-----xee p. 14
UNita 1O-LinkK e ceveeeememsememmenmenmemeumeeinenneieneenens p. 14
Piastra di alimentazione (lato D) «««---ecereeeeeeneeneeees p. 14
Terminale portatile «+--«««+---eeessereeernireenniicenniiee. p. 14
Specifiche
Tutte le specifiche comuni dei moduli -+««--+eeeeeeeeeeees p. 15
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Sistema in Bus di campo
Per ingressi/uscite

Serie EX600

Struttura dei componenti

€ e\ us

# Solo le valvole SY e SV
sono conformia UL.

| éj— |-
ll ) el |
ﬁ’ € gos -
e,/ﬁ”"‘ﬁ e

odulo SI

e ﬂ g /
_ ?‘ . Unita 10-Link
s D [ AT .. . . .
L ezm > S ) e 12 Modulo di ingressi/uscite analogiche
\\ = N> 3 | - % - /-/
N 2 = - Modulo di ingressi (uscite) analogici*'

e.s‘?/

/{odulo di uscite digitali

Modulo di ingressi/uscite digitali
Aiastra di alimentazione

Codici di ordinazione

PR|1A

%1 La foto mostra il modulo di ingressi analogici.

Specifichel

Simbolo Protocollo Tipo di uscita Nota

PR1A PNP (comune negativo) —

PROFIB
PR2A OFIBUS DP NPN (comune positivo) —
DN1A ) PNP (comune negativo) —
®

DN2A DeviceNet NPN (comune positivo) —

MJ1 ) PNP (comune negativo) -

MJ2 CC-Link NPN (comune positivo) —
CF1-X60 | CC-Link IE Field | PNP (comune negativo) | (Esecuzione speciale)
EN7 ™ PNP (comune negativo) Unita 10-Link
ENS EtherNevIP NPN(comune positivo) | Unita 10-Link
EC3 PNP (comune negativo) Unita I0-Link
EC4 EtherCAT NPN (comune positivo) Unita 10-Link
PN3 PNP (comune negativo) Unita 10-Link
PN4 PROFINET NPN (comune positivo) 3:|: :gf:t

. i -Li
PN31 PNP (comune negativo) OPC UA server
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Serie EX600

Codici di ordinazione

EX600-DX

P

D

7 Tipo di ingressol l Numero di ingressi, Individuazione
Simbolo|  Descrizione circuito aperto e connettore

P PNP , Numero di| Individuazione

N NPN gy ingressi | circuito aperto Connettore
B |8 ingressi No Connettore M12 (5 pin) 4 pz.
C |8ingressi No Connettore M8 (3 pin) 8 pz.
C1 |8 ingressi Si Connettore M8 (3 pin) 8 pz.
D [16 ingressi No Connettore M12 (5 pin) 8 pz.
E [16 ingressi No Connettore D-sub (25 pin)
F [16 ingressi No Morsettiera a molla (32 pin)

P

Tipo di uscita l lNumero di uscite e connettore

Simbolo

EX600-DY

Descrizione

P

PNP

N

NPN

Tipo ingressi/uscite

ISimbolol Nuurrslgiiz cl Connettore
B 8 uscite | Connettore M12 (5 pin) 4 pz.
E | 16 uscite |Connettore D-sub (25 pin)

F | 16 uscite | Morsettiera a molla (32 pin)

P

F

l lNumero di ingressi/uscite e connettore

I REE IR e N EX600-DM

22 Simbolo| Descrizione
P PNP
N NPN

EX600- AX A

Modulo di uscite analogiche

13

Numero di

Numero di

ISimbolo) ingressi ISR Connettore
E | 8ingressi | 8uscite |Connettore D-sub (25 pin)
F | 8 ingressi 8 uscite |Morsettiera a molla (32 pin)

Ingresso analogicol INumero di canali di ingresso e connettore

ISimbolo

Numero di canali di

ingresso

Connettore

A

2 canali

Connettore M12 (5 pin) 2 pz.

EX600-AYA

Uscita analogical INumero di canali di uscita e connettore

q Numero di canali di
ISimbolol T Connettore
A 2 canali Connettore M12 (5 pin) 2 pz.




Sistema in Bus di campo
(Per ingressi/uscite)

Codici di ordinazione

YRS EX600- AMB

EX600-L

[EEIRESII] € X600- ED

Per M12

EX600-

ressi/uscite analogiche

Per 7/8 pollici

Ingressi/uscite analogi

Serie EX600

chel INumero di canali di ingressi/uscite e connettore

A

g Numero di canali| Numero di canali
Simbalo di ingresso di uscita Connettore
: ’ Connettore M12
B 2 canali 2 canali (5 pin) 4 pz.

B1

Specifiche portal —l:\lumero di attacchi e connettore

I modelli di unita SI compatibili sono i seguenti.
EtherNet/IP™: EX600-SEN7/8
PROFINET: EX600-SPN3/4/31
EtherCAT: EX600-SEC3/4

Simbolo Descrizione Simbolo] Numero di attacchi Connettore
A Porta classe A ] )
B Porta classe B B 4 attacchi IConnettore M12 (5 pin) 4 pz.
A\ Precauzione

Piastra terminaIeT

Posizione di montaggio della
piastra di alimentazione: lato D

Connettore di alimentazione elettrica

-2

l Montaggio

conformi alle norme UL.

EX600-ED4/5 non sono ancora

Simbolo

Descrizione

Nota

— |Senza accessorio di montaggio guida DIN —

2 |Con accessorio di montaggio guida DIN

Per le serie SV, S0700 e VQC

3 |Con accessorio di montaggio guida DIN

Per la serie SY e JSY

Simbolo| Connettore di alimentazione elettrica | Specifiche
2 M12 (5 pin) Tipo B IN
3 7/8 pollici (5 pin) IN
4 M12 (4/5 pin) Tipo A*' | IN/OUT
5 M12 (4/5 pin) Tipo A*' |IN/OUT

"4" e "5" e diversa.

+1 La disposizione dei pin per i connettori

Per le dimensioni, andare a pagina 22.

HT1A-
Versione—f

* Quando si utilizza la piastra terminale (lato U), il simbolo del

metodo di montaggio deve essere identico a quello del lato D.

3

lLunghezza cavo

| terminali portatili non sono
ancora conformi alle norme UL.

Simbolo Descrizione
— Nessun cavo
1 1m
3 3m

14



Serie EX600

Specifiche

EX600-SPRCA

EX600-SDNCIA

EX600-SMJCI

15

Specifiche comuni a

tutti i moduli

Campo temperatura d'esercizio

In funzionamento: da - 10 a 50 °C, In stoccaggio: da 20 a 60 °C

35 a 85 % UR (senza condensa)

Tensione d’isolamento*!

Q
2
& | Campo umidita d'esercizio
K]
£

500 VAC per 1 minuto tra terminali esterni e FE

A

Resistenza d'isolamento*!

500 VDC, 10 MQ min. tra terminali esterni ed FE

=1 Ad eccezione dei terminali portatili

Modulo SI (EX600-SPRCIA) PROFIBUS

Modello

EX600-SPR1A EX600-SPR2A

Protocollo

PROFIBUS DP (DP-V0)

Tipo di dispositivo

Slave PROFIBUS DP

Velocita di trasmissione

9.6/19.2/45.45/93.75/187.5/500 kbps 1.5/3/6/12 Mbps

File di configurazione

File GSD*2

Area di occupazione
(Numero di ingressi/uscite)

Comunicazione

Max. (512 ingressi/512 uscite)

Resistenza di terminazione

Attuato internamente

Assorbimento interno
(Alimentaz. per controlliingressi)

80 mA max.

Tipo di uscita PNP (comune negativo) [ NPN (comune positivo)
© Numero di uscite 32 uscite (8/16/24/32 uscite selezionabili)
% | Carico Elettrovalvola con circuito di protezione 24 VDC, 1.5 W max. (SMC)
g Alimentazione elettrica 24 VDC, 2 A

Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON

Protezione Protezione da cortocircuiti

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

300 g

«2 |l file di configurazione pud

essere scaricato dal sito web di SMC, https://www.smc.eu

Modulo SI (EX600-SDN[CJA) DeviceNet®

Modello

EX600-SDN1A EX600-SDN2A

Protocollo

DeviceNet®: Volume 1 (Edizione 2.1), Volume 3 (Edizione 1.1)

Tipo di dispositivo

Adattatore di comunicazione

Velocita di trasmissione

125/250/500 kbps

File di configurazione

File EDS*3

Area di occupazione
(Numero di ingressi/uscite)

Max. (512 ingressi/512 uscite)

Comunicazione

Messaggi applicabili

Messaggio di verifica dell''lD MAC duplicato, Messaggio esplicito solo per il Gruppo 2 non collegato
Messaggio esplicito (Gruppo 2), Messaggio Poll I/O (Set di connessione M/S predefinito)

Funzione applicabile

QuickConnect™

Alimentazione elettrica per DeviceNet®

da 11 a 25 VDC (Assorbimento: 50 mA max.)

Assorbimento interno
(Alimentaz. per controlli/ingressi)

55 mA max.

Tipo di uscita PNP (comune negativo) | NPN (comune positivo)
© Numero di uscite 32 uscite (8/16/24/32 uscite selezionabili)
5 Carico Elettrovalvola con circuito di protezione 24 VDC, 1.5 W max. (SMC)
g Alimentazione elettrica 24 VDC, 2 A

Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON

Protezione Protezione da cortocircuiti

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

300 g

«3 |l file di configurazione puo essere scaricato dal sito web di SMC, https://www.smc.eu

Modulo SI (EX600-SMJJ) CC-Link

Modello

EX600-SMJA EX600-SMJ2

Protocollo

Compatibile con CC-Link Ver. 1.10, Ver. 2.00)

Modello a Stazione

Stazione per dispositivi remoti

Velocita di trasmissione

156/625 kbps 2.5/5/10 Mbps

File di configurazione

File CSP+*4

Area di occupazione
(Numero di ingressi/uscite)

Max. (512 ingressi/512 uscite)
1/2/3/4 stazioni occupate

ssorbimento interno
mentaz. per controlli/ingressi)

'=2| Comunicazione

75 mA max.

Tipo di uscita PNP (comune negativo) [ NPN (comune positivo)
© Numero di uscite 32 uscite (8/16/24/32 uscite selezionabili)
% | Carico Elettrovalvola con circuito di protezione 24 VDC, 1.5 W max. (SMC)
‘:" Alimentazione elettrica 24 VDC,2 A

Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON

Protezione Protezione da cortocircuiti

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

300 g

=4 |l file di configurazione puo essere scaricato dal sito web di SMC, https://www.smc.eu




Specifiche

EX600-SCF1-X60

EX600-SEN7/8

Sistema in Bus di campo
(Per ingressi/uscite)

Modulo SI (EX600-SCF1-X60) CC-Link IE Field

Modello EX600-SCF1-X60*'
Protocollo CC-Link IE
Tipo di stazione Stazione per dispositivi intelligenti
o Velocita di comunicazione 1 Gbps
S | Impostazione del numero di stazione ammissibile Da1a120
‘N | Impostazione del numero di rete ammissibile Da1a239
g Metodo di trasmissione Trasmissione ciclica
g File di configurazione File CSP+*2
8 Area occupazione ingressi RX: 32 2 176 bit
RWr: 32 a 608 parole
Area occupazione uscite RY: 32 a 176 bit
RWw: 32 a 608 parole
Assorbimento interno

(Alimentazione per controlli/ingressi)

140 mA max.

Tipo di uscita

PNP (comune negativo)

Numero di uscite

32 uscite

Elettrovalvola con circuito di protezione

© .

| Carico 24 VDC, 1.0 W max. (SMC)

2| Alimentazione elettrica 24 VDC, 2 A
Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON
Protezione Circuito di protezione

Grado di protezione IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS)

Peso

300 g

%1
*2

Consultare il sito web di SMC per i dettagli su questo prodotto.
Il file per la configurazione pud essere scaricato dal sito web di SMC: https://www.smc.eu

Modulo SI (EX600-SENL]) EtherNet/IP™

Uscita

Modello EX600-SEN7 [ EX600-SEN8
Protocollo . Ethnget/IPT"" .
(Version compliance: Composite 18)
Velocita di comunicazione 10/100 Mbps
o | Metodo di comunicazione Full duplex/Half duplex
S | File di configurazione File EDS*3
E Campo di impostazione Impostazioni interruttore Modulo SI: 192.168.0 o da 1.1 a 254
g indirizzo IP Tramite server DHCP: indirizzo opzionale
2 I ID rivenditore: 7 (SMC Corporation)
§ :}::;?tzi";m sul Tipo di dispositivo_: 12 (Adattatore di comunicazione)
Codice del prodotto: 258
QuickConnect [ J
DLR [ )
Funzione web server [ J
Unita 10-Link [ J
Assorbimento intern
(I:I?n‘;ezta:io:e peer cgntrolliﬁngressi) 120 mA max.
Tipo di uscita Sorgente/PN!3 Sink/NPN_
(Comune negativo) (Comune positivo)
Numero di uscite 32 uscite

Carico

Elettrovalvola con circuito di protezione
24 VDC, 1.0 W max. (SMC)

Alimentazione elettrica

24 VDG, 2 A

Sicurezza

HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON

Protezione

Circuito di protezione

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA, UL (CSA)

Peso

300 g

=3 |l file di configurazione puo essere scaricato dal sito web di SMC: https://www.smc.eu

Serie EX600




Serie EX600

Specifiche

Modulo SI (EX600-SECL]) EtherCAT

Modello EX600-SEC3 [ EX600-SEC4
2 | Protocollo EtherCAT® (Test di conformita Registro V.2.3.0)
¥ | Velocita di trasmissione 100 Mbps
5 |File di configurazione File XML*1
8 | Funzione web server Y
Unita 10-Link [ J
(AAinsn(::;IgginJ:el:‘eerrggntrolliﬁngressi) 120 mA max.
Tipo di uscita PNP (comune negativo) [ NPN (comune positivo)
Numero di uscite 32 uscite (8/16/24/32 uscite selezionabili)
EX600-SEC3/4 -‘g Carico Elettrovalvola con circuito di protezione 24 VDC, 1.0 W max. (SMC)
3 | Alimentazione elettrica 24VDC,2 A
Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON
Protezione Protezione da cortocircuiti
Grado di protezione IP67 (gruppo manifold)
Certificazioni Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300g

%2 |l file di configurazione pud essere scaricato dal sito web di SMC: https://www.smc.eu
+ L'area di occupazione (numero di punti) varia a seconda del tipo di unita e del numero di stazioni da

collegare.

Modulo SI (EX600-SPNL]) PROFINET

Modello EX600-SPN3 [ EX600-SPN4 EX600-SPN31
Protocollo PROFINET 10 PROFINET 10
(Conforme Classe C) (Conforme Classe B)
2 | Velocita di comunicazione 100 Mbps
2 | File di configurazione File GSDML*?
3 | Avvio rapido o @3
g (Tempo di collegamento della comunicazione) (Circa 500 ms) (Circa 1 s)
g MRP [ J
O | Sistema ridondante S2 [ J
Funzione web server [ J
Funzione OPC UA server — [ ]
EX600-SPN3/4/31 Unita 10-Link [ )
(AASIiS;re?:g:inJr?el:ﬁrggntrolliﬁngressi) 120 mA max.
Tipo di uscita PNP . NPN - PNP .
o (Comune negativo) (Comune positivo) (Comune negativo)
5 Numero di uscite 32 uscite
3| Carico Elettrovalvola con circuito di protezione 24 VDC, 1.0 W max. (SMC)
Sicurezza HOLD/CLEAR/Potenza forzata ON
Protezione Circuito di protezione
Grado di protezione IP67 (gruppo manifold)
Certificazioni Marcatura CE/UKCA, UL (CSA)
Peso 300g

«2 |l file di configurazione puo essere scaricato dal sito web di SMC: https://www.smc.eu
+*3 Quando il server OPC UA & impostato su disabilitato
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Sistema in Bus di campo
| (Perling:‘ess:/uscife) Serie EX600

Specifiche
Modulo di ingressi digitali
Modello EX600-DXPB | EX600-DXNB | EX600-DXPCLI | EX600-DXNCLI | EX600-DXPD | EX600-DXND
Tipo di ingresso PNP NPN PNP NPN PNP NPN

Connettore d’ingresso | M12 (5-pin) connettore femmina*! | M8 (3-pin) connettore femmina*? | M12 (5-pin) connettore femmina*!
Numero di ingressi 8 ingressi (2 ingressi/connettore) (8 ingressi (1 ingresso/connettore)| 16 ingressi (2 ingressi/connettore)

Tensione fornita 24 VDC

Max. corrente fornita 0.5 A/ Connettore, 0.25 A / Connettore, 0.5 A/ Connettore,
° 2 A/ Modulo 2 A/ Modulo 2 A/ Modulo
§ Protezione Protezione da cortocircuiti
E’ Corrente d’ingresso (a 24 VDC) 9 mA max.

17 Vo pit (allingresso NPN, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di +24 V)
(allingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)
5V 0 meno (allingresso NPN, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di +24 V)
(all'ingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)

Tensione ON

Tensione OFF

Corrente di rilevamento | 2 fili - 0.5 mA/Ingresso*? -
circuito aperto 3 fili — 0.5 mA/Connettore*2 —
Assorbimento 50 mA max. 55 mA max. 70 mA max.
Grado di protezione IP67 (gruppo manifold)
Certificazioni Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300 g [ 275 [ 340 g

«1 E possibile collegare il connettore M12 (4-pin).

#2 La funzione & valida solo per 'EX600-DXCC1.

3 Quando si collega il connettore maschio M8, la coppia di serraggio deve essere 0.2 N-m =10 %. Se serrato con
una coppia di serraggio eccessiva, cid potrebbe causare la rottura della filettatura del connettore del modulo.

Modello EX600-DXPE EX600-DXNE EX600-DXPF EX600-DXNF
Tipo di ingresso PNP NPN PNP NPN

Connettore D-sub (25 pin)

Connettore d'ingresso| ;i pioccaggio: No.4-40 UNC

Morsettiera a molla (32 pin)

Numero di ingressi 16 ingressi 16 ingressi (2 ingressi x 8 blocchi)
Tensione fornita 24 VDC

o

@ . 0.5 A/Blocco

(7]

% Max. corrente fornita 2 A/Modulo > A/Modulo

£ Protezione Protezione da cortocircuiti
Corrente d'ingresso (a 24 VDC) 5 mA max.

17 Vo piu (allingresso NPN, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di +24 V)
(all'ingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)
5V 0 meno (allingresso NPN, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di +24 V)
(allingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)

Tensione ON

Tensione OFF

Cavo applicabile — da 0.08 a 1.5 mm2 (AWG16 a 28)
Assorbimento 50 mA max. 55 mA max.

Grado di protezione IP40 (gruppo manifold)

Certificazioni Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)
Peso 3009

EX600-DXLIF
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Serie EX600

Specifiche

EX600-DYLIE
EX600-DMLIE

EX600-DYLIF
EX600-DMLCIF

19

Modulo di uscite digitali

Modello EX600-DYPB |EX600-DYNB | EX600-DYPE | EX600-DYNE | EX600-DYPF | EX600-DYNF
Tipo di uscita PNP NPN PNP NPN PNP NPN
Connettore di uscita M12 (5-pin) connettore Connettore D-sub (25 pin) | Morsettiera a molla
femmina*? Vite di bloccaggio: No.4-40 UNC (32 pin)
% Numero di uscite 8 uscite (2 uscite/connettore) 16 uscite 16 uscite (2 uscite x 8 blocchi)
2 | Tensione fornita 24 VDC
Max. corrente di carico| 0.5 AlUscita
2 A/Modulo
Protezione Protezione da cortocircuiti
Cavo applicabile — — da 0.08 a 1.5 mm2
(AWG16 a 28)
Assorbimento 50 mA max.
Grado di protezione (gruppfﬁ?anifold) (grupplclji?anifold)
Certificazioni Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)
Peso 300g
+1 E possibile collegare il connettore M12 (4-pin).
Modulo di ingressi/uscite digitali
Modello EX600-DMPE EX600-DMNE EX600-DMPF EX600-DMNF
Tipo ingressi/uscite PNP NPN PNP NPN

Connettore

Connettore D-sub (25 pin)

Vite di bloccaggio: No.4-40 UNC Morsettiera a molla (32 pin)

Numero di ingressi 8 ingressi 8 ingressi (2 ingressi x 4 blocchi)
Tensione fornita 24 VDC
o Max. corrente fornita 2 A/Modulo OéSA?h//ITSS%)
% Protezione Protezione da cortocircuiti
E” Corrente d'ingresso (a 24 VDC) 5 mA max.
- Tensione ON 17 V o pi (all'ingresso N-PNl, tra il pin per i! terminglg diingresso e la teqsione qi aIlimentazigne di +_24 V)
(allingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)
Tensione OFF 5V 0 meno (allingresso NPN tra il pin per_il termin_a_le diingresso e la tepsione _di a]imentazi_one di f24 V)
(allingresso PNP, tra il pin per il terminale di ingresso e la tensione di alimentazione di 0 V)
Numero di uscite 8 uscite 8 uscite (2 uscite x 4 blocchi)
s Tensione fornita 24 VDC
§ Max. corrente di carico| %iﬁ\%fﬁfs
Protezione Protezione da cortocircuiti
Cavo applicabile - da 0.08 a 1.5 mm2 (AWG16 a 28)
Assorbimento 50 mA max. 60 mA max.

Grado di protezione

IP40 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

300 g




Specifiche

EX600-AXA

EX600-AYA

Sistema in Bus di campo
(Per ingressi/uscite)

Modulo di ingressi analogici

Serie EX600

Modello

EX600-AXA

Tipo di ingresso

Ingresso in tensione Ingresso in corrente

Connettore d’ingresso

M12 (5-pin) connettore femmina*?

Canale d'ingresso

2 canali (1 canale/connettore)

Tensione fornita

24 VDC

Max. corrente fornita

0.5 A/Connettore

2 | Protezione Protezione da cortocircuiti
g Campo delsegnale Risoluzione 12bitt DaOa10V,dai1a5V,da0a5V Da 0 a 20 mA, da 4 a 20 mA
£'| Iningresso Risoluzione 16 bit Da-10ai10V,da-5a5V da-20 a20 mA
Max. segnale ingresso nominale =15V 22 mA*2
Impedenza di ingresso 100 kQ 50 Q
Linearita (25 °C) +0.05 % F.S.
Ripetibilita (25 °C) +0.15 % F.S.
Precisione assoluta (25 °C) +0.5 % F.S. ‘ +0.6 % F.S.
Assorbimento 70 mA max.

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

290 g

+1 E possibile collegare il connettore M12 (4-pin).
*2 Quando il segnale d'ingresso supera i 22 mA, si attiva la funzione di protezione e il segnale d'ingresso

viene interrotto.

Modulo di uscite analogiche

Modello

EX600-AYA

Uscita

Tipo di uscita

Uscita in tensione [ Uscita in corrente

Connettore di uscita

M12 (5-pin) connettore femmina*3

Canale d’uscita

2 canali (1 canale/connettore)

Tensione fornita

24VDC

Max. corrente di carico|

0.5 A/Connettore

Protezione

Protezione da cortocircuiti

::gr?gl)ediﬁluscila 7" | Da0a10V,data5V,da0asV Da0a20 mA, da 4 a20 mA

Impedenza di carico 1 kQ min. 600 Q max.

Linearita (25 °C) +0.05 % F.S.

Ripetibilita (25 °C) +0.15% F.S.

Precisione assoluta (25 °C) +0.5 % F.S. [ +0.6 % F.S.
Assorbimento 70 mA max.

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

290 g

+3 E possibile collegare il connettore M12 (4-pin).
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Serie EX600

Specifiche

EX600-AMB

21

Modulo di ingressi/uscite analogiche

Modello

EX600-AMB

Tipo di ingresso

Ingresso in tensione [ Ingresso in corrente

Connettore d’ingresso

M12 (5-pin) connettore femmina*1

Canale d'ingresso

2 canali (1 canale/connettore)

Tensione fornita

24 VDC

Max. corrente fornita

0.5 A/Connettore

§ Protezione Protezione da cortocircuiti
Ea i‘;ai':g:’e::("seg"a'e RoonZon® | Da0at0V,datas5V,da0asV Da 0a 20 mA, da 4 a 20 mA
Max. segnale ingresso nominale 15V 22 mA*2
Impedenza di ingresso 100 kQ 250 Q
Linearita (25 °C) +0.05 % F.S.
Ripetibilita (25 °C) +0.15 % F.S.
Precisione assoluta (25 °C) +0.5 % F.S. +0.6 % F.S.
Tipo di uscita Uscita in tensione Uscita in corrente
Connettore di uscita M12 (5-pin) connettore femmina*1
Canale d’uscita 2 canali (1 canale/connettore)
Tensione fornita 24 VDC
Max. corrente di carico| 0.5 A/Connettore
% Protezione Protezione da cortocircuiti
3 |Campodel _ |Risoluzione | . 6 210\ da1a5V,da0asV Da 0 a 20 mA, da 4 a 20 mA
segnale in uscita| 12 bit
Impedenza di carico 1 kQ min. 600 Q@ max.
Linearita (25 °C) +0.05 % F.S.
Ripetibilita (25 °C) +0.15% F.S.
Precisione assoluta (25 °C) +0.5 % F.S. +0.6 % F.S.
Assorbimento 100 mA max.

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

300 g

+1 E possibile collegare il connettore M12 (4-pin).

2 Quando il segnale d'ingresso supera i 22 mA, si attiva la funzione di protezione e il segnale d'ingresso

viene interrotto.




Specifiche

EX600-L]B1

EX600-ED2-[]  EX600-ED4/5-[1

EX600-HT1A-[J

Sistema in Bus di campo
| (Perling:‘ess:/usci{)e) Serie EX600

Unita 10-Link
Modello EX600-LAB1 [ EX600-LBB1
Versione 10-Link Versione 1.1
Classe porta 10-Link Classe A \ Classe B

Velocita di trasmissione

COM1 (4.8 kBaud)
COM2 (38.4 kBaud)
COMS3 (230.4 kBaud)
* Cambia in automatico a seconda del dispositivo collegato

Numero di attacchi I0-Link

4

Modulo Sl compatibile
(Protocollo)

EX600-SEN7/8 (EtherNet/IP™)
EX600-SPN3/4/31 (PROFINET)
EX600-SEC3/4 (EtherCAT)

g % Alimentazione elettrica 0.5 A/Connettore 0.5 A/Connettore
§§ del dispositivo (L+) (2 A/Modulo) (1 A/Modulo)
Eg Alimentazione elettrica _ 1.6 A/Connettore
=°S| esterna (P24) (3 A/Modulo)
N. pin 2 [ 4 4
o | Tipo di ingresso PNP
ﬁ Protezione Protezione da cortocircuiti
E-. Corrente nominale d'ingresso Circa 2.5 mA \ Circa 5.8 mA
~ | Tensione ON 13 V o superiore
Tensione OFF 8 V max.
N. pin 4
s Tipo di uscita PNP
3 Max. corrente di carico 0.25 A/Uscita
2 | (Linea C/Q) (Con alimentazione per controlli/ingressi)
Protezione Protezione da cortocircuiti

Assorbimento

50 mA max.

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Certificazioni

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

320g

Piastra di alimentazione

Modello

EX600-ED2-[1| EX600-ED3-[]

EX600-ED4/5-[]

—o Connettore di | PWR IN M12 (5-pin) maschio | Maschio (5 pin) da 7/8 pollici | M12 (4-pin) Maschio

g 5 alim. elettrica | PWR OUT - — M12 (5-pin) femmina

f_; E Tensione | Alimentaz. per controlli/ingressi 24 VDC =10 %

§ $ nominale | Alimentazione per uscite 24 VDC +10/-5 %

(%% Corr?nte Alimentaz. per controlli/ingressi Max. 2 A Max. 8 A Max. 4 A
nominale | Alimentazione per uscite

Grado di protezione

IP67 (gruppo manifold)

Norme*!

Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS), UL (CSA)

Peso

170 g [ 175g [ 170 g

#1 |l modello EX600-ED4/5-[1 non & conforme alle norme UL (CSA).

Terminale portatile

Modello

EX600-HT1A-O

Alimentazione elettrica

Alimentazione fornita dal connettore del modulo SlI (24 VDC)

Assorbimento

50 mA max.

Display

LCD con retroilluminazione

Cavo di collegamento

Cavo terminale portatile
(1 m -+ EX600-AC010-1, 3 m -+ EX600-AC030-1)

Grado di protezione IP20
Norme*! Marcatura CE/UKCA (Direttiva EMC/Direttiva RoHS)
Peso 160 g

=1 |l terminale portatile non & conforme alle norme UL (CSA).
= Non pu0 essere utilizzato con i modelli EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, EX600-SEC3/4, e EX600-LCIB1
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Serie EX600

Dimensioni

Modulo SI

EX600-SPRLIA
EX600-SDNLIA
EX600-SMJL]

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4
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Sistema in Bus di campo

(Per ingressi/uscite) Serie EX600

Dimensioni
Piastra di alimentazione (lato D) E
|
= D
89
N~ o ]
© J
0
N I
o
Rl
3 )
(4.4) 26 5.5
Foro di montaggio diretto 2 x M4 20.5 Connettore di alimentazione elettrica ) 85.1
PWR IN
- ==
|
88
. t
@
o [e]
© E[
Jerminale FE
__ ’
) D
8| ©
=~ o
[ e} Al
© A
[19)
o
D o
°)
(4.4) 26 5.5
Foro di montaggio diretto 2 x M4 20.5 Connettore di alimentazione elettrica ‘ 85.1
\ PWR IN
1% — 7
3 A o
®
88 g ||mO
@ I@
0
(q. H
o )
[$)
. Connettore di alimentazione elettrica
PWR OUT Terminale FE
Connettore di alimentazione elettrica Connettore di alimentazione elettrica PWR IN: M12, 4 Connettore di alimentazione elettrica PWR OUT: M12, 5 pin, femmina, Tipo A
PWR IN: M12, 5 pin, maschio, Tipo B pin, maschio, Tipo A EX600-ED4 EX600-ED5
] ] EX600-ED2 EX600-ED4 EX600-ED5 (Configurazione| (Disposizione pin maschio 1) | (Disposizione pin maschio 2)
ConigurEzionef pin| Descrizione (Configurazione] (Disposizione pin maschio 1)|(Disposizione pin maschio 2) N.pin | Descrizione |N.pin| Descrizione
1 24V (per uscite) N.pin | Descrizione |N.pin| Descrizione 1 5 1 |24V (per contoll/ingressi)| 1 |24 V (per uscite)
2 ~1[ 2 0V (per uscite) 3 o | 1 |24V (percontolifingressi)| 1 24V (per uscite) 6’6 2 24V (per uscite) 2 | 0V (per uscite)
5 ZZ ) |3 |24V (per contoliingressi) o 9} 2 24V (per uscite) 2 0V (per uscite) 3 | 0V{percontolifingressi) | 3 |24V (per contoll/ingressi)
3 4| 4 0V (percontolifingressi o © 3 | 0V (per contolliingressi) | 3 {24V (per contollifingressi) 4 3 4 0V (per uscite) 4 | 0V (per contolifingressi)
5 FE 4 1 4 0V (per uscite) 4 |0V (per contolliingressi) 5 5 Inutiizzato 5 Inutilizzato
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Serie EX600

Dimensioni

Piastra di alimentazione (lato D)

EX600-ED3

25

—1 (
M D
©
: iy
w| v o
Ol o —
ol &
o 8 « ]:[u
3 )
42.5 5.5
Foro di montaggio 26
diretto 2 x M4 20.5
@ O}
QC Connettore di
{}} :‘r o alimentazione
= elettrica
8 8
) ~_J
S gL I o
5 V
©

Terminale FE

Connettore di alimentazione elettrica PWR:
7/8 pollici, 5 pin, maschio

Configurazione N. pin Descrizione
1 0V (per uscite
. (per usaite) _

2 0 V (per contolli/ingressi)

© O

0,0 — -

@3 4 24 V (per contolli/ingressi)

5 24 V (per uscite)
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Serie EX600

Di

mensioni
Modulo digitale
EX600-DX[IB EX600-DXLICL] EX600-DXCID
EX600-DY[IB
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Serie EX600

52.5

10.7

(Per ingressi/uscite)

Sistema in Bus di campo

EX600-AMB
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IS | il
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0}

52.5
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10.7

EX600-AXA
EX600-AYA

Dimensioni
Modulo analogico
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Serie EX600

Descrizione dei componenti

Modulo SI
N. Nome Uso
1 | LED indicazione stato Visualizzazione stato del modulo
2 | Coperchio indicazione Aprire per impostare gli interruttori.
3 | Vite di fissaggio coperchio indicazione | Allentare per aprire il coperchio dell'indicazione.
Si collega al cavo di uscita del bus di
4 | Connettore (BUS OUT) campo (SPEEDCON)*"
5 |Sede etichetta Si puo utilizzare per montare un’etichetta

Connettore (PCI)

Si collega al cavo del
terminale portatile (SPEEDCON)

Fori di montaggio piastra di accoppiamento

Fissa la piastra di accoppiamento in posizione

EX600-SPRLIA
EX600-SMJL]

Scanalatura di montaggo piastra di accoppiamento

Inserisci una piastra di accoppiamento

EX600-SDNCJA 9

Supporto giunto

Collega i moduli fra loro

10

Connettore per modulo
(Connettore maschio)

Trasmette i segnali al modulo
successivo e fornisce alimentazione.

1

Connettore (BUS IN)

Si collega al cavo per l'ingresso
del bus di campo (SPEEDCON)*1

12

Targhetta identificativa
indirizzo MAC*2

Visualizza un indirizzo MAC univoco
a 12 cifre per ogni modulo SI

13

Tappo

Montato sui connettori (BUS OUT e
PCI) al momento della spedizione

%

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4

1 | modelli EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31 e EX600-SEC3/4 non
sono compatibili con SPEEDCON.

Modulo digitale

N. Nome Uso

1 | LED indicazione stato Visualizzazione stato del modulo
Si collega con dispositivi di ingresso o di

2 | Connettore uscita (Solo EX600-DLICIB ed EX600-
DXOD sono compatibili con SPEEDCON.)

3 | Sede etichetta Si puo utilizzare per montare un’etichetta

. . . Fissa il connettore D-sub in posizione
4 | Vite di bloccaggio (No.4-40 UNC)
5 | Supporto giunto Collega i moduli fra loro

Connettore per modulo
(Connettore maschio)

Trasmette i segnali al modulo
successivo e fornisce alimentazione.

EX600-DXCIB \C@

EX600-DYLIB

EX600-DXCID %

29

EX600-DXLIE \@
EX600-DYLIE
EX600-DMCIE

EX600-DXCIF %

EX600-DYLIF
EX600-DMLCIF



Descrizione dei componenti

EX600-AX
Y

EX600-A

Unita 10-Link

EX600-LA
EX600-LB

EX600-ED3-[1

EX600-AM

Sistema in Bus di campo

(Per ingressi/uscite) Serie EX600

Nome

Uso

LED indicazione stato

Visualizzazione stato del modulo

Connettore

Si collega con dispositivi di ingresso o
di uscita (SPEEDCON)

Sede etichetta

Si puo utilizzare per montare un’etichetta

Supporto giunto

Collega i moduli tra loro

Connettore per modulo
(Connettore maschio)

Trasmette i segnali al modulo
successivo e fornisce I'alimentazione.

Nome

Uso

LED indicazione stato

Visualizzazione stato del modulo

Connettore

Si collega con IO-Link, dispositivi di
ingresso o di uscita (SPEEDCON)

Sede etichetta

Si pud utilizzare per montare un’etichetta

Supporto giunto

Collega i moduli tra loro

Connettore per modulo
(Connettore maschio)

Trasmette i segnali al modulo
successivo e fornisce alimentazione.

Nome

Uso

Connettore di
alimentazione
(PWR IN)

Alimenta il modulo e/o il dispositivo di
ingresso/uscita (Solo 'EX600-ED2/ED4/
ED5-0] & compatibile con SPEEDCON.)

Foro di fissaggio per il
montaggio diretto

Si collega direttamente al dispositivo

Foro di fissaggio per
guida DIN

Si trasforma in manifold o per
montaggio su guida DIN

Terminale FE

Usato per messa a terra
Mettere a terra questo terminale per
migliorare 'immunita al rumore.

Connettore (non usato)
Connettore di alimentazione (PWR OUT)

Alimenta il dispositivo sul lato a valle
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Serie EX600

Indicatore LED

EX600-SPRLIA

ST(M): Stato diagnostico
del modulo BF: Stato di

comunicazione

PWR: Alimentazione

elettrica per controllo oo A 7
e ingressi : SF: Stato del

e sistema
PWR(V): Alimentazione -
per uscite = ;

Mg TI1T @

EX600-SECL]

ST(M): Stato diagnostico
del modulo NS: Stato di

comunicazione
PWR: Alimentazione

elettrica per controllo Cettngez
e ingresso

MS: Stato
___/Ehaep) modulo
PWR(V): Alimentazione

per uscite

PORT-1: Stato di

comunicazione PORT-2: Stato di

comunicazione

EX600-SPN3/SPN4

ST(M): Stato diagnostico
del modulo BF: Display errore di

comunicazione
{/g iy —
L] )
PWR: Alimentazione // G\

elettrica per controllo
SF: Stato del

e ingresso
—_— S sistema
PWR(V): Alimentazione — ———
per uscite @
[PORT-1
PORT-1 PORT-2

Stato di comunicazione

Stato di comunicazione . =
re TITT @

31

EX600-SDNLIA

ST(M): Stato
diagnostico del modulo NS: Stato di

comunicazione
PWR: Alimentazione

elettrica per controllo ke el

e ingressi |:| MS: Stato

- : ey
PWR(V): Alimentazione = ___ modulo
per uscite \ r

rTg [TOrT

EX600-SEN7/SEN8

ST(M): Stato diagnostico

del modulo

PWR: Alimentazione
elettrica per controllo
e ingresso

NS: Stato di comunicazione

MS: Stato
modulo

PWR(V): Alimentazione
per uscite

} PORT-2 Stato di
comunicazione

PORT-1_Stato di

comunicazione {\j

EX600-SMJLI

ST(M): Stato diagnostico
del modulo LRUN: Stato di

comunicazione

PWR: Alimentazione FOr]

elettrica per controllo © Adla 7

e ingresso LERR: Display errore
s /D di comunicazione

PWR(V): Alimentazione
per uscite




Indicatore LED

EX600-DX[1B

Stato ON/OFF del
dispositivo di

EX600-DXLID

Stato ON/OFF del
dispositivo di
ingresso

7‘

Ua® CITD © ingesso

Sistema in Bus di campo

(Per ingressi/uscite) Serie EX600

EX600-DXLICL]

Stato ON/OFF del
dispositivo di
@ ingresso

0, .08
50, .0f
o, .o

o Yimumiys)

EX600-DXLIE

Stato ON/OFF del
dispositivo di
ingresso

© Torn ©

@ac _ Dighl(li)

ST
|0 |40 50 80 20
(6]

0 9010 11]
ST: Diagnostica stato del 130 140 15

dispositivo di ingresso
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Serie EX600

Indicatore LED

EX600-DXLIF

ST: Diagnostica stato del
dispositivo di ingresso

EX600-DYLIE

© T1ro ©

Stato ON/OFF del
dispositivo di
ingresso

@9 __ Dighul O
ST
|O |80 8O 60 7
O O 90 100 11
130 140 18

[
T llllllll}l

©
“
@

IEEEEEEEEEEEEEN|
® [

o oo wna]swna]sen

U

[,% Torn ©

ST: Diagnostica stato
del dispositivo di uscita

oa Digltal QUT)
ST 1 2 9q
|© |80 80 60 7
O [0 90 0O 1Y
130 140 18

EX600-DMLIE

ST(l): Diagnostica stato
del dispositivo di ingresso

%

ST(O): Diagnostica stato
del dispositivo di uscita

ON/OFF del

dispositivo di uscita

ON/OFF del
dispositivo di uscita

EX600-DYLIB

EX600-DYLIF

ST: Diagnostica stato
del dispositivo di uscita

33

Stato ON/OFF del
dispositivo di
ingresso

EX600-DMLIF

ST(l): Diagnostica stato
del dispositivo di ingresso

ST(O): Diagnostica stato
del dispositivo di uscita

=

ON/OFF del
dispositivo di uscita

ON/OFF del
dispositivo di uscita

O |80 90100 11

sT

|© [6O 80O 80 2
130 140 18

————————

IR e T e T

{

[
|EEEENEEEEEEEEN!

I TSI

ON/OFF del
dispositivo di uscita

Stato ON/OFF del
dispositivo di
ingresso



Sistema in Bus di campo
| (Perlingress:/usci{)e) Serie EX600

Indicatore LED

EX600-AXA EX600-AYA

Diagnostica stato del

dispositivo di ingresso A4

Diagnostica stato del

dispositivo di uscita A

e T ng TIID
EX600-AMB EX600-LAB1
Diagnostica stato c/Q: SFatO .di
del dispositivo di % O /w
@3C Analog

ingresso

1/Q: Stato ON/OFF
del dispositivo di
ingresso

Diagnostica stato del
dispositivo di uscita

EX600-LBB1
C/Q: Stato di
% T C;) comunicazione
/—
(@83C_®30-Linic)
— W)z! mil
i 30™os
P24: stato di L |[10,,02 | L
alimentazione ] oI
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Serie EX600
Accessori

) Cavo di comunicazione

Connettore di comunicazione
cablabile sul campo

9 Cavo di alimentazione(connettore M12, per EX600-ED2)
@ Cavo di alimentazione(connettore M12, per EX600-ED4/5) e Tappo (M8)

(B Cavo /0 con connettore

7
T 9 Piastra di accoppiamento

: (quando viene utilizzato un
1 manifold di elettrovalvole)

Cavo di alimentazione
elettrica (connettore

N
P ~
da 7/8 di poliice) @ Supporto di rinforzo ~ ~

~ \(Per montaggio diretto)

9 Piastra terminale (lato U)
(quando viene utilizzato un
manifold di elettrovalvole)

@ Connettore cablabile in campo per alimentazione
elettrica (7/8 di pollice)

@ Squadretta per piastra di alimentazione

Questo squadretta & utilizzata per la piastra di alimentazione per montaggio su guida DIN.

EX600-ZMA2 EX600-ZMA3

(Specializzato per la serie SY)

Parti comprese Parti comprese
Viti a testa rotonda (M4 x 20) 1 pz. Viti a testa rotonda con rondella (M4 x 20) 1 pz.
Vite di serraggio (4 x 14) 2 pz. Vite di serraggio (4 x 14) 2 pz.

@ Piastra di accoppiamento

EX600-ZMV2

(Specifico per la serie SY) _

EX600-ZMV1

Parti comprese

Viti a testa rotonda (M4 x 6) 2 pz.
Viti a testa rotonda (M3 x 8) 2 pz.

Parti comprese
Viti a testa rotonda (M4 x 6) 2 pz.
Viti a testa rotonda (M3 x 8) 4 pz.
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Accessori Serie EX600

© Piastra terminale (lato U)

La piastra terminale & utilizzata quando il manifold di elettrovalvole non & connesso.

EX600-EU 1 - EX600-EU1
Foro di montaggio )
. modulo Sl x 2
Montaggio
- — - ©
Simbolo De.sc.r|2|oneA . Nota o ( \ g <
—  |Senza accessorio di montaggio guida DIN — ® L F -
2  |Con accessorio di montaggio guida DIN | Per EX600-EDC-2 -
3 |Con accessorio di montaggio guida DIN | Per EX600-ED[-3 - e
* Selezionare secondo il simbolo per il metodo e 4.1
di montaggio della piastra terminale (lato D). 6.7 Foro di montaggio
® Specifiche 28.2 26 diretto 2 x M4
Simbolo Specifiche 205
1 Copertura impermeabile EEE— >
® Posizione di montaggio della E
piastra terminale: lato U
® Piastra terminale ©
—— o
O~
)
= )

Parti comprese
Viti a testa rotonda (M4 x 5) 2 pz.

O Supporto di rinforzo

Questa supporto viene utilizzato nella parte inferiore del modulo in posizione intermedia per il collegamento di 6 o piu moduli.
* Accertarsi di collegare questo supporto per evitare che la flessione provochi errori di collegamento tra i moduli.

Per montaggio diretto -~ . Per montaggio su
EX600-ZMB1 guida DIN
\ EX600-ZMB2
Parti comprese - 3 Parti comprese >
Viti a testa rotonda (M4 x 5) 2 pz. "2 Viti a testa rotonda (M4 x 6) 2 pz. X b !
¢< :
© Tappo (10 pz.) @ Etichetta identificativa (1 foglio, 88 pz.)
Montare un tappo sui connettori /0 non utilizzati. Il nome dei dispositivi di ingresso e uscita e I'indirizzo di ogni
Altrimenti non € mantenuto il grado di protezione dichiarato. modulo possono essere inseriti e installati su ogni modulo.
EX9-AWES EX9-AWTS EX600-ZT1
Per M8 Per M12
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Serie EX600

@ Cavo di alimentazione elettrica (connettore da 7/8 di pollice)

PCA-1558810
PCA-1558823
PCA-1558836
PCA-1558849

diritto 2 m
diritto 6 m
A gomito 2 m
A gomito 6 m

Connettore dritto

Disposizione
pin femmina

%

J12.58

Guida colori fili cavo

T A\ Rosso/bianco: 0 V (per uscite)

- Rosso: 0 V (per controllo e ingresso)
-- Verde: FE
- Rosso/arancione: 24 V DC +10 % (per controllo e ingresso)

TN Rosso/nero: 24 VDC +10 %/-5 % (Per uscita)

Collegamenti

40.4
26.5

ATy
KRR

5

@ 12.58

Disposizione pin femmina

Guida colori fili cavo
Rosso/bianco: 0 V (per uscite)
-Rosso: 0 V (per controllo e ingresso)

---Verde: FE
-Rosso/arancione: 24 V DC 10 % (per controllo e ingresso)

””” Rosso/nero: 24 VDC +10 %/-5 % (Per uscita)

Collegamenti
Elemento Caratteristiche tecniche
Diam. est. cavo @ 12.58 mm
Sezione trasversale nominale conduttore | 1.5 mm?AWG16
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 2.35 mm
Min. raggio di curvatura (fisso) 110 mm

@ Connettore cablabile in campo per alimentazione elettrica (7/8 di pollice)

PCA-1578081

Connettore femmina [compatibile con AWG22-16]

\f\‘

Cavo applicabile

Elemento Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

da @ 12.0 a 14.0 mm

Diametro dei cavi (sezione
trasversale a piu fili)

da0.34a1.5 mm?
AWG22 a 16

9 Cavo di alimentazione (connettore M12 per EX600- EDZ)* La forma del connettore M12 & di tipo B (chiave di inserzione inversa).

PCA-1564927
PCA-1564930
PCA-1564943
PCA-1564969

diritto 2 m
diritto 6 m
A gomito 2m
A gomito 6 m

Connettore dritto

44.5

-
(o2}
o

J14.8

Disposizione pin
connettore femmina

tipo B (chiave di

inserzione inversa)

37

Efichetta dentiicativa

g5.9

Guida colori fili cavo
——— Marrone: 24 VDC +10 %/-5 % (Per uscita)

Bianco: 0 V (per uscite)

—— Blu: 24 V DC +10 % (per controllo e ingresso)
Nero 0V (per controllo e mgresso?

~ Grigio: messa a terra funzionale

Collegamenti

Connettore a gomlto

36.3

[@)]®,

@ 14.8

5 1
@ 277A77 s
o 3
4-21770]
4 3 Sl

Eichetia ideniicativa, $

w18

SPEEDCON

Num. terminale

Etichetta identificativa

Guida colori fili cavo

__ Marrone: 24 VDC +10 %/-5 % (Per uscita)
Bianco: 0 V (per uscite)

—— Blu: 24 V DC +10 % (per controllo e ingresso)
Nero: 0 V (per controllo e ingresso)
——— Grigio: messa a terra funzionale

Disposizione pin Collegamenti
connettore femmina — -
H . . Elemento Caratteristiche tecniche
ipo B (chiave di -
Inserzione inversa) Diam. est. cavo @ 5.9 mm
Sezione trasversale nominale conduttore| 0.34 mm2/AWG22
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 1.27 mm
Min. raggio di curvatura (fisso) 59 mm




Accessori Serie EX600

@ Cavo di alimentazione (connettore M12, per EXGOO-ED4/5) # La forma del connettore M12 €& di tipo A (chiave normale).

EX500-AP-
Lunghezza cavo (L)

Specifica connettore

010 | 1000 mm S

Diritto

050 | 5000 mm

A

A gomito

Connettore dritto

2 14.9
26

M12

27
40.7

30
50

Disposizione pin
connettore femmina
tipo A
(Chiave di inserzione
normale)

Elemento

Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

@ 6 mm

Sezione trasversale nominale

0.3 mm?AWG22

Diametro conduttore
(Comprende isolamento)

1.5 mm

Min. raggio di curvatura

40 mm (fisso)

Num. terminale

Connettore a gomito

214.9
™ ©
5 1 © O 2 g Q
©) E e =
O O
4 3 25.3 30 5
L 50
Disposizione pin
connettore femmina @
tipo A M12

(Chiave di

inserzione normale)
Elemento Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

@6 mm

Sezione trasversale nominale

0.3 mm#AWG22

Diametro conduttore

(Comprende isolamento)

1.5 mm

Min. raggio di curvatura

40 mm (fisso)

Colori filo cavo

Collegamenti
SPEEDCON
PCA-[1401804 PCA- 1557769
Lunghezza cavo (L) Lunghezza cavo (L)
1401804 | 1500 mm | 1557769 | 3000 mm |
1401805 | 3000 mm
1401806 | 5000 mm
o © ©
A 44.5 L 50 A 44 L 46.8 )
5 1 2 Q o Q
o
o O —- e - = ——T—J 5
N L
o -
4 3 M2 @ M12 5 M12 |
Disposizione pin ~ SPEEDCON SPEEDCON SPEEDCON |
connettore
femmina tipo A Num. terminale Num. terminale
(Chiave di Elemento Caratteristiche tecniche 1 o ® 2 5t 1 2 AN !
inserzione Diam. est. cavo @5mm ® ® 5 oo 3 0 o
normale) Sezione trasversale nominale 0.3 mmz/AWG22 4 419 24 3 4
- . .. . Collegamenti . L .
([:;z"n:et::n‘;‘;"igzgon:zmo) 1.27 mm Disposizione pin 9 Disposizione pin
-omprende | _ connettore connettore
Min. raggio di curvatura 21.7 mm (fisso) femmina tipo A maschio tipo A
(Chiave di (Chiave di
. Colori filo inserzione inserzione
Num. te_rmmale cavo normale) normale)

Collegamenti
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Serie EX600

@ Cavo di comunicazione

Per CC-Link
PCA-1567720

(Connettore femmina)

Disposizione pin connettore femmina
Tipo A (chiave di inserzione normale)
+1 Numero di fori:
Numero totale di pin: 4

2 1

)
O
3 4

PCA-1567717

(Connettore maschio)

Disposizione pin
connettore maschio tipo
A (chiave di inserzione

normale)

Ma de to
order A -
Esecuzioni speciali

10000 mm | p.47 |

|Lunghezza cavo[

EX9-AC m MJ-SSPS (Con connettore su entrambi i lati (femmina/maschio))

Lunghezza cavo (L)

005 500 mm

010 1000 mm

020 2000 mm

030 3000 mm

050 5000 mm

100 10000 mm

Elemento Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo @ 7.7 mm
Sezione trasversale | Doppio dati 0.5 mm?AWG20

0.34 mm?/AWG22
2.55 mm
77 mm

nominale conduttore| Scarico
Diam. est. cavo (Comprende isolamento)
Min. raggio di curvatura (fisso)

44.5 5000 50
22.5
3 i
<
— E} 41’ { ()()
S ~
Mo Elichetta__/ ~ ; Etichetta \Schermo
identificativa identificativa
5 SPEEDCON
’ 47.3 5000 50
22.5
@,
< l——3 | [ L))
Ny [ I (¢
a! ~
Etichetta ~ \ Etichetta \Schermo
M12 identificativa Q identificativa
SPEEDCON
Elemento Caratteristiche tecniche
Num. terminale Guida colori fili cavo | Diam. est. cavo ©@7.7mm
- H- T .SLD Sezione trasversale | Doppiodati| 0.5 mm?/AWG20
L —;E”_%—?eiauo; DG nominale conduttore | Scarico| 0.34 mm2/AWG22
I ' Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 2.55 mm
Collegamenti Min. raggio di curvatura (fisso) 77 mm
© 44.5 L 47.3 o
< <
5 Parti metalliche 22.5 Parti metalliche g
e R = L
™~
M12 Etichetta g Etichetta M12
SPEEDCON identificativa identificativa SPEEDCON
Guida  Denominazione
Num.  colorifili delsegnale 5 1
Num. terminale terminale cavo  CC-link
O~ —————— - Ot Blu DA
83(:/\68 Bianco DB
: O 3 Giallo DG
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Schermo SLD 3 4
Disposizione pin . .. .
connettore femmina metalllche Schermo Parti metalliche cg.:ﬁz;zz;on:‘:s’:laio
tipo A (chiave di Collegamenti

tipo A (chiave di

inserzione normale) Inserzione normale)

*1 Numero di fori: 5, Numero totale di pin: 4

EX9-AC m MJ-SAPA (Con connettore a gomito su entrambi i lati (femmina/maschio))

Lunghezza cavo (L)

005 500 mm

010 1000 mm

020 2000 mm

030 3000 mm

050 5000 mm

100 10000 mm

Elemento Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo @ 7.7 mm
Sezione trasversale | Doppio dati| 0.5 mm*AWG20
nominale conduttore | Scarico 0.34 mm?/AWG22
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 2.55 mm
Min. raggio di curvatura (fisso) 77 mm

39

=1

35 L 35
33.1 A
22.5 33
© T 1 5 ©
I~ Etichetta ~ Etichetta ]
© 3 identificativa N identificativa ®,
Y Q ' . .
Q148 Parti metalliche Parti metalliche @144
~ M12 M12
SPEEDCON SPEEDCON
1 Guida colori Denominazione del 44 1
5 Num. terminale Num. terminale fili cavo segnale CC-Link
O 4 Blu DA o
2|0 Ol4 2 o= : Bianco DB 400 0])2
@) 3 ‘ Giallo DG o)
1 b Schermo ~ SLD
3 \< ”””””” X \ 3
Disposizione pin Parti metallich Schermo Parti metalliche Disposizi?ne pifl
connettore maschio . connettore femmina
Collegamenti tipo A (chiave di

tipo A (chiave di

inserzione normale) inserzione normale)

+1 Numero di fori: 5, Numero totale di pin: 4



@ Cavo di comunicazione

Accessori Serie EX 600

44.5 5000 50
Per DeviceNet® st 2 225
@«
PCA-1557633 2o 3 = '
(Connettore femmina) 4 3 e = A X .d: Ellfllch(;‘,_tta
Disposizione pin M12— dt;ﬁ?i‘;zﬂva Q dentiicativa
connettore femmina SPEEDCON
_ tipo A (chiave di 47.3 5000 50
inserzione normale)
225
524 3 TH |
PCA-1557646 - = m=—
(Connettore maSChio) . 3 P 4 . ] Etichetta © \ Etichetta
Disposizione pln. M12 ~enifcativa Q identificativa
connettore maschio SPEEDCON
'ntslgl? ,‘: rgzhl;?)vr;::e) Elemento Caratteristiche tecniche
i Zi -
Num terminale Guida colori fili cavo | Diam. est. cavo @ 6.7 mm
Sezione trasversale | Doppioaimentazione| 0.34 mm2/AWG22
Made ﬁo i EEE nominale conduttore |Doppio dati| 0.25 mm?/AWG24
Ordel E zioni s iali Diam. est. cavo Doppio dimentazione 1.4 mm
secu pecia Collegamenti (Comprende isolamento) | Doppio dati 1.95 mm
lLunghezza cavo[ 10000 mm [ p. 47 ‘ Min. raggio di curvatura (fisso) 67 mm
EX9-AC m DN-SSPS (Con connettore su entrambi i lati (femmina/maschio))
o 445 L 47.3 o
<
Lunghezza cavo (L) s Parti metalliche 225 Parti metalliche 5
005 500 mm
010 1000 mm I > N
=2 =y : _HB i
020 2000 mm -
030 3000 mm M12  Efichetta e / Etichetta M12
050 5000 mm SPEEDCON identificativa identificativa SPEEDCON
100 10000 mm
Guida colori - Denominazione del
Num. terminale Num. terminale fili cavo segnale DeviceNet™
Elemento Caratteristiche tecniche ! L[ 0! 1 Schermo  SCARICO
Diam. est. cavo @6.7mm © 3 ® g M g ngoso v
Sezione trasversale |Doppio alimentazione| 0.34 mm2/AWG22 O O 4 M 4 Bianco CANH
nominale conduttore | Doppio dati | 0.25 mm2/AWG24 4 3 5 O "=+ 5 Bu CAN L
Diam. est. cavo Doppio alimentazione 1.4 mm Disposizione pin \Pam metalliche Schermo\Pam metalliche
(Comprende isolamento) | Doppio dati 1.95 mm connettore femmina . Disposizione pin
Min. raggio di curvatura (fisso) 67 mm tipo A (chiave di Collegamenti connettore maschio

inserzione normale)

tipo A (chiave di
inserzione normale)

EX9-AC m DN-SAPA (Con connettore a gomito su entrambi i lati (femmina/maschio))

Lunghezza cavo (L)

36.3 L 36.3
005 500 mm 205
010 1000 mm
020 2000 mm - 1 - —
030 3000 mm ° ) N H D 0
(s} 3
050 5000 mm bt metaliche Etichetta g Eicheta idntficaiva \ o
100 10000 mm identificativa Parti metalliche |7
014.8 M12 M12 21438
SPEEDCON SPEEDCON
1 Guida colori  Denominazione del 1
5 S o Num. terminale Num. terminale fili cavo segnale DeviceNet™ 5
T q [ G e e -,

i Elemento Caratteristiche tecniche o[~ olg4 1 iOH ++O! 1 Schermo SCARICO 4 (5 002
Diam. est. cavo @ 6.7 mm o 2 Mg 2 Rosso V+ o
Sezione trasversale Doppio aimentazione | 0.34 mmM2/AWG22 8 om O 3 Nero V-

¢ d : 2 3 4 10T —O: 4  Bianco CANH 3
nominale conduttore Doppio dati| 0.25 mm*AWG24 5 ‘8:7) QQQC@ tOi 5 Bl CANL
Diam. est. cavo Doppio alimentazione 1.4 mm \ \\
(Comprende isolamento) | Doppio dati 1.95 mm Disposizione pin Parti metalliche Schermo Parti metalliche Disposizione pin
Min. raggio di curvatura (fisso) 67 mm connettore maschio Collegamenti connettore femmina

tipo A (chiave di
inserzione normale)

tipo A (chiave di
inserzione normale)
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Serie EX600

@ Cavo di comunicazione

Per PROFIBUS DP
PCA-1557688

(Connettore femmina)

Disposizione pin
connettore femmina tipo
B (chiave di inserzione
inversa)

52 ~1
O
o O
3 4

Disposizione pin
connettore maschio
tipo B (chiave di
inserzione inversa)

PCA-1557691

(Connettore maschio)

La linea schermata é collegata alla zigrinatura.

44.5 5000 50 ‘
22.5
: H
< I —)) m
- =3 - e ]
Q f
Etichetta ~ \___Etichetta
M12 identificativa e identificativa
SPEEDCON
47.3 5000 50 ‘
22.5
3 =
< . —)) I
- =3 = 1
Ql ©
Etichetta ; ~ Etichetta
SPEED(’;"& S identicatva Q identificativa
Num. terminale  Guida colori fili cavo Elemento Caratteristiche tecniche
Diam. est. cavo @ 7.8 mm

Il A .
2 —;— I é Verde: Linea
45 | "Rosso: Linea B

I > -7

Sezione trasversale nominale conduttore| 0.34 mm?/AWG22
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 2.55 mm
Min. raggio di curvatura (fisso) 78 mm

Collegamenti

|Per EtherCAT®| |Per PROFINET|| Per EtherNet/IP® |

EX9-AC|020|EN-PSRJ (Connettore maschio/RJ-45)

©
<
Lunghezza cavo (L) RJ-45 ©
010 1000 mm !
020 2000 mm
030 3000 mm
050 5000 mm
100 10000 mm
2 1
o O
Yo o
3 4
Disposizione
pin connettore
maschio tipo D
PCA-1446566 (maschio) 3
2 1 @
o O
Yo o
3 4

Disposizione
pin connettore
maschio tipo D

41

Parti Parti
metalliche =~ metalliche M12
Q
] - =" — ©
&7/
47.3 L 44
Denominazione Num. Num. Colori fili "
del segnale terminale terminale  cavo 2.
TD+ 1 OH 77777777777777777777777 1?5 1 Bianco/arancione 45
RD+ 2 foll 2 Arancione 2-
TD- 3 O 3 Bianco/verde o
RD- 4 97 4 . . .
- ; 5 Disposizione pin
Parti metallighe | 6  Verde connettore
‘ ! maschio
************************* Parti
\Schermo metalliche

Collegamenti
(Cavo diritto)

Elemento Caratteristiche tecniche
Diam. est. cavo @ 6.4 mm
Sezione trasversale nominale conduttore 0.14 mm?/AWG26
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 0.98 mm
Raggio di curvatura min. (fisso) 26 mm

47.3 5000 50
E - - %
0
©
M12 Q
SPEEDCON

Colori guida cavo

Num. terminale

__ Giallo: TD+

Bianco: RD+

— - Arancione: TD-

Blu: RD-

Collegamenti
Elemento Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo @ 6.5 mm
Sezione trasversale nominale conduttore AWG22
Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 1.55 mm
Raggio di curvatura min. (fisso) 45.5 mm




@ Cavo di comunicazione

Accessori Serie EX600

|Per EtherCAT®| |Per PROFINET|| Per EtherNet/IP® |

EX9-AC Em EN-PSPS (Con connettore o su entrambi i lati (maschio/maschio))

o @®
<
Lunghezza cavo (L) 5 47.3 L 47.3 g
005 [ 500 mm - 2 1
010 | 1000 mm o — {Eg{—
020 2000 mm 3 4 9 3
030 | 3000 mm ; . . © Parti metalliche
050 5000 mm Disposizione pin e M12 Disposizione pin
connettore t
100 | 10000 mm maschio tipo D SPEEDCON SPEEDCON connettore
) Guida colori Denominazione maschio tipo D
Num. terminale Num. terminale fijcavo  del segnale
1108 HO1 1 ey Elemento Caratteristiche tecniche
g i : 5 g TD- Diam. est. cavo @ 6.5 mm
4 O i 4 RD= | Sezione trasversale nominale condutore| 0.34 mmZ/AWG22
\Partl metalllchg\Schermo Parti metalliche Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 1.55 mm
Raggio di curvatura min. (fisso) 19.5 mm
EX9-AC EN-PAPA (Con connettore a gomito su entrambi i lati (maschio/maschio))
Lunghezza cavo (L)
005 500 mm L
010 1000 mm ]
020 2000 mm 7 (z
030 3000 mm 2(c o4 § D 4(o o2
050 | 5000 mm Q® 3 °
1
100 10000 mm 8 Parti metalliche /[ . . .
Disposizione pin Mi2 Disposizione pin
connettore connettore
maschio tipo D SPEEDCON maschio tipo D
Guida colori Denominazione
Num. terminale Num. terminale filicavo  del segnale
' R ——— H 1 Giallo TD+ Elemento Caratteristiche tecniche
2 ¥ B i g Jpianco RD+ Diam. est. cavo @ 6.5 mm
2o L “’;,‘TUC "¢ RD- Sezione trasversale nominale condutiore|  0.34 mm#%AWG22
R Diam. est. cavo (Comprende isolamento) 1.55 mm
\Pam metalhche‘\Schermo\\Pam metalliche Raggio di curvatura min. (fisso) 195 mm
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@ Connettore di comunicazione cablabile sul campo

Accessori Serie EX600

Connettore maschio

Per CC-Lin Per DeviceNet®

PCA-1075526 PCA-1075528

Per PROFIBUS DP
PCA-1075530

|Per EtherCAT®| |Per PROFINET|| Per EtherNet/IP® |

PCA-1446553

Cavo applicabile

Cavo applicabile

Elemento

Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

4.0a 8.0 mm

Diametro dei
cavi (sezione
trasversale a

pi fili)

da0.14 2 0.75 mm%AWG26 a
18 (Cavo fisso/cavo flessibile)
da 0.08 a 0.5 mm%/AWG28 a 20
(Con puntalino)

Piano chiave 13

(Te}
~
=60 S
[}
Q
M12 1\ . Tipo A
SPEEDCON \F1ano chiave 16 (Chiave di inserzione
normale)
0
~
=~ 60 a
2
Q
UL . Tipo B
SPEEDCON  \Fiano chiave 16 (Chiave di
inserzione
inversa)
0
=61 ~
Q
°° S =
o o Q J]T B L‘yﬂ B
Tipo D M12 / Piano chiave 1&

Elemento

Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

4.0a8.0 mm

Diametro dei cavi (sezione trasversale a pil fili)

0.14 a 0.34 mm2/AWG26 a 22

# La tabella sopra mostra le specifiche del cavo applicabile. L'adattamento del
connettore pud variare a seconda della struttura del conduttore del cavo elettrico.

Connettore femmina

Per CC-Lin Per DeviceNet®

PCA-1075527 PCA-1075529

Per PROFIBUS DP
PCA-1075531

0
~
~ 58 Q
ol
Q L
M12 _ )
SPEEDCON Piano chiave 16
0
~
~58 S
=24
Q L
M12
SPEEDCON Piano chiave 16

Tipo A

(Chiave di inserzione

normale)

Tipo B
(Chiave di
inserzione

inversa)

Cavo applicabile

Elemento

Caratteristiche tecniche

Diam. est. cavo

4.0a28.0 mm

Diametro dei
cavi (sezione
trasversale a
piu fili)

da 0.14 a 0.75 mm¥AWG26 a
18 (Cavo fisso/cavo flessibile)
da 0.08 a 0.5 mm?AWG28 a 20
(Con puntalino)
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Serie EX600

® Connettore precablato I/0O, connettore /O

Per maggiori informazioni, consultare il Catalogo Web.

Nome Utilizzare Codici Descrizione
/ - .
Cavo con Per sensore '/// ’ I"PCA 1557769 | Cavo con connettore M12 (4 pin/3 m)
LA >/ P ‘)"/”’, PCA-1557772 | Cavo con connettore M8 (3 pin/3 m)
L)
PCA-1557730 | Connettore cablabile (attacco M8/3 pin/maschio/Piercecon®)
Connettore ’
cablabile sul Per sensore :4’ ‘\} ’ PCA-1 557743 Connettore cablabile sul campo
CIDO & Fe) PCA-1557756 | (M12/4 pin/maschio/attacco QUICKON-ONE/SPEEDCON)
5% ~| PCA-1557785 | Connettore a Y (2 x M12 (5 pin)-M12 (5 pin)/SPEEDCON)
ConnettoreaY | Per sensore J L _oNy”
Qy »:, 7 | PCA-1557798 | Connettore a Y (2 x M8 (3 pin)-M12 (4 pin)/SPEEDCON)

* Quando si utilizza il connettore a Y, collegarlo al modulo I/O utilizzando il cavo del sensore provvisto di connettore M12 (PCA-1557769).

Connettore - i ‘_ —— iﬂ
M8/M12 — o

C Connettore a Y) CCavo con connettore) ( Modulo V0 )

] Per modulo master 10-Link \
EX9-AC m -SSPS (Con connettore su entrambi i lati (femmina/maschio))

Lunghezza cavo (L) o L o

005 500 mm 3 4 i 40.7 447 ¥ 2
O O Q © Q o o

010 1000 mm 5( >0 Q oo 5

020 2000 mm A o ©1 I 2 5 o O A

030 3000 mm

Disposizione pin Disposizione pin

?gg 1%000 0%'221 connettore femmina M2 w2 connettore maschio tipo
tipo A (Chiave di A (Chiave di inserzione
inserzione normale) normale)
Guida colori
Num. terminale fili cavo Elemento Caratteristiche tecniche
; o——————0 ; g/::rr]rgge Diam. est. cavo @ 6 mm
3 00— O 3Bu Sezione trasversale nominale conduttore| 0.3 mm%/AWG22
4 O———0O 4 Nero Diam. est. cavo (Incluso conduttore) 1.5 mm
5 O———— O 5 Grigio

Min. min. (fisso) 40 mm

Collegamenti
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Accessori Serie EX600

® Connettore precablato I/0O, connettore /O
Esempio di collegamento

Porta classe A Porta classe B ~
10-Link Unita SI conformita

N 1
EX260-SIL E disponibile un cablaggio speciale con  Collegare al 2
connettore di derivazione a Y. modulo 3
il 4 1
5 2 Collegare
3 l'unita SI
4
5
i 1
o . Collegare 2
e IO-Link Usatp neIl collegamento a un moc{ulo master allalimentazione 3
|O-Link di classe A, che spesso & usato nel 4
collegamento a un sensore 10-Link 5
_ Carico Connettore \
alimentazione derivato a Y
| Connettore di derivazione a Y per 10-Link |
Il connettore & usato per fornire alimentazione al manifold di
elettrovalvole diramando il cavo di comunicazione 10-Link nei casi 50
in cui si utilizzi un modulo master 10-Link di classe A. 14.12
M12 10.87
EX9-ACY02-S N
1 o
Q O o i I
2 8 | s
VL) 5 N \ \
0 0*0) 1 y
S - \M12 s \m12 isposizi
(1 M12 5-pin connetiore maschio Es Disposizione perno
4 o connettore femmina
Connettore ad innesto 20 Tipo A (chiave di inserzione
disposizione pin 1 |80 M12 5-pin connettore femmina normale)
Tipo A (chiave di 4 O 01
inserzione normale) 159 02
(@ M2 5-pin connetore maschio gi Disposizione dei pin lato cavo di
; 8 o5 alimentazione dell'elettrovalvola quando si
o |30 utilizza un connettore di derivazione
g 8 1 — Inutilizzato
— 2 Sva4v +24 V per elettrovalvola
3 — Inutilizzato
4 — Inutilizzato
5 Svov 0 V per elettrovalvola

@ Strumento chiave di licenza per dispositivo 10-Link

Chiave di protezione USB

EX9-ZSW-LDT1
(14
S
Q)
e,}
= Per l'impostazione dei dispositivi |O-Link & necessario I'0-Link Device Tool V5-PE (solo V5 o

successivo) prodotto da TMG.
L'lO-Link Device Tool pud essere scaricato gratuitamente dal sito web di TMG. Tuttavia, per
utilizzarlo per piu di 30 giorni, & necessaria una chiave di licenza per I'lO-Link Device Tool.

©
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Serie EX600

Al

Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. Consultare la retrocopertina per le
Istruzioni di sicurezza. Per le precauzioni relative al sistema in bus di campo, fare

riferimento al “Manuale d’uso” sul sito Internet di SMC: https:/www.smc.eu

| Montaggio |

|

Regolazione / Funzionamento

/\ Precauzione

1. Quando si maneggiano o si assemblano i moduli,
evitare di toccare le parti metalliche appuntite del
connettore o del tappo.

2. Quando si collegano sei o piu stazioni, assicurarsi
di usare il supporto di rinforzo intermedio (EX600-
ZMB1 o EX600-ZMB2).

| Ambiente d'esercizio

/\ Precauzione

1. Selezionare il tipo adatto di protezione in base

all'ambiente di funzionamento.

Il grado di protezione IP65/67 € garantito se si soddisfano le

seguenti condizioni.

1) Cablare correttamente tutte i moduli mediante cavi elettrici,
connettori di comunicazione e cavi con connettori M12.

2) Montare correttamente ogni modulo e ogni manifold di
elettrovalvole.

3) Montare un tappo sui connettori non utilizzati.

Se il prodotto & esposto a schizzi d'acqua, adottare adeguate

misure come ad esempio l'utilizzo di un coperchio.

Quando il grado di protezione & 1P40, non usare il prodotto in un

ambiente operativo o in un'atmosfera in cui potrebbe entrare a

contatto con gas corrosivo, agenti chimici, acqua di mare, acqua

0 vapore acqueo.

In caso di collegamento di EX600-DUICIE or EX600-DUICIF, il

grado di protezione del manifold & IP40.

Inoltre, il terminale portatile & conforme al grado di protezione

IP20, in modo da evitare che corpi estranei entrino all'interno e

che acqua, solventi o olio entrino in contatto diretto con esso.

/A Attenzione

<Terminale portatile>

1

. Non applicare pressione all’LCD.
Rischio di rottura del display LCD e di lesioni.

2. La funzione di ingresso/uscita forzata viene utilizza-

ta per modificare forzatamente lo stato del segnale.
Quando si utilizza questa funzione, assicurarsi di
controllare la sicurezza dell'ambiente circostante e
dell'installazione.

Cid pud causare lesioni o danni alle apparecchiature.

3. Limpostazione non corretta dei parametri pu6 causa-

re un malfunzionamento. Assicurarsi di controllarle
le impostazioni prima dell’'uso.

Cid pud causare lesioni o danni alle apparecchiature.

/\ Precauzione

<Terminale portatile>

1

. Non esercitare alcuna pressione sui pulsanti di impo-
stazione con oggetti appuntiti.

Cid puo causare danni o guasti alle apparecchiature.

2. Non applicare carichi eccessivi sui pulsanti di impo-

stazione.

Cid puo causare danni, guasti o malfunzionamento alle appa-
recchiature.

| (Coppia di serraggio da 0.6 a 0.7 N-m)

r . . . .

| Quando l'ordine non comprende il modulo SI, non viene montata una piastra
| di accoppiamento che collega il manifold e il modulo SI. Utilizzare le viti di
| fissaggio valvola accluse e montare la piastra di accoppiamento.

Parti serrate a vite
Serie SV: 2 punti
Serie S0700: 2 punti
Serie VQC1000: 2 punti
Serie VQC2000: 3 punti
Serie VQC4000: 4 punti
Serie VQC5000: 4 punti
Serie SY: 2 punti
Serie JSY: 2 punti

Valvola vite di fissaggio

Piastra di
accoppiamento

B Marchio commerciale
DeviceNet® & un marchio commerciale di ODVA.
EtherNet/IP® & un marchio commerciale di ODVA.

EtherCAT® & un marchio commerciale e una tecnologia brevettata, autorizzato da Beckhoff Automation GmbH, Germania.
Modbus® & un marchio registrato di Schneider Electric, concesso in licenza a Modbus Organisation, Inc.

QuickConnect™ & un marchio commerciale di ODVA.
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A\ lIstruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita € indicato dalle diciture di "Precauzione”, "Attenzione"

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso

/\ Precauzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio

A Attenzione: di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

/\ Pericolo:

gravi o la morte.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto é responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative, la
sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa alle
prestazioni e alla sicurezza dell'impianto € del progettista che ha stabilito la
compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra controllare
costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo riferimento ai dati del
catalogo piu aggiornato con I'obiettivo di prevedere qualsiasi possibile
guasto dell'impianto al momento della configurazione dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto. |l
montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati da
un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di sicurezza.
1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere

effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

2. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di sicurezza
di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione proveniente da
qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente e comprendere le
precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti relativi.

3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. Contattare prima SMC e tenere particolarmente in considerazione le
misure di sicurezza se il prodotto viene usato in una delle seguenti
condizioni.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

2. Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, spaziale, dei
trasporti marittimi, degli autotrasporti, militare, dei trattamenti medici,
alimentare, della combustione e delle attivita ricreative. Oppure impianti a
contatto con alimenti, circuiti di blocco di emergenza, applicazioni su
presse, sistemi di sicurezza o altre applicazioni inadatte alle specifiche
standard descritte nel catalogo del prodotto.

3. Applicazioni che potrebbero avere effetti negativi su persone, cose o
animali, e che richiedano pertanto analisi speciali sulla sicurezza.

4. Utilizzo in un circuito di sincronizzazione che richiede un doppio sistema di
sincronizzazione per evitare possibili guasti mediante una funzione di
protezione meccanica e controlli periodici per confermare il funzionamento
corretto.

/\ Precauzione

. Questo prodotto & stato progettato per I'uso nell'industria manifatturiera.
Il prodotto qui descritto & previsto basicamente per I'uso pacifico
nell'industria manifatturiera.

Se e previsto |'utilizzo del prodotto in altri tipi di industrie, consultare prima
SMC per informarsi sulle specifiche tecniche o all'occorrenza stipulare un
contratto.

Per qualsiasi dubbio, contattare la filiale di vendita piu vicina.

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi
pneumatici.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali relative ai sistemi.
IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali)
ISO 10218-1: Sicurezza dei robot industriali di manipolazione.
ecc.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato € soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita" e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima. ? Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto &€ soggetto a
garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante
il periodo di garanzia, |'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa
per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in
plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato I'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi e norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

/\ Precauzione

| prodotti SMC non sono stati progettati per essere
utilizzati come strumenti per la metrologia legale.

Gli strumenti di misurazione fabbricati o venduti da SMC non
sono stati omologati tramite prove previste dalle leggi sulla
metrologia (misurazione) di ogni paese.

Pertanto, i prodotti SMC non possono essere utilizzati per
attivita o certificazioni imposte dalle leggi sulla metrologia
(misurazione) di ogni paese.

/\ Istruzioni di sicurezza Assicurarsi di leggere le "Precauzioni per I'uso dei prodotti di SMC' (M-E03-3) prima dell'uso.



Storico revisioni

Edizione B - E stato aggiunto il protocollo di comunicazione ow
EtherNet/IP®.
- Sono state aggiunte un'unita di uscita analogica e
un'unita di ingresso/uscita.
- Sono stati aggiunti un connettore D-sub e una
morsettiera a molla.
- Sono state aggiunte le valvole della serie SY3000/5000
come elettrovalvole applicabili.
- Il numero di pagine ¢ stato ridotto da 64 a 60.
Edizione C - E stato aggiunto il protocollo di comunicazione PX
EtherCAT® .
Edizione D - E stato aggiunto il protocollo di comunicazione RS
PROFINET.
Edizione E - E stato aggiunto un prodotto EtherNet/IP® a doppia TS
porta.
- Sono state aggiunte le valvole della serie SY7000 come
elettrovalvole applicabili.
Edizione F - E stata aggiunta I'unita master |0-Link. YT
- Le valvole della serie JSY sono state aggiunte come
valvole collegabili.
- Le pagine "Come ordinare" e "Dimensioni" delle valvole
collegabili sono state cancellate.
- Sono stati aggiunti una piastra terminale (lato D) e
connettori di alimentazione con codice A M12 (4/5 pin).
- I numero di pagine é stato ridotto da 68 a 48.
Edizione g - E stata aggiunta un modulo SI compatibile con ZR
master 10-Link (PROFINET).
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