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1.1 INSTALLATION

CAL 3200 Regler wurden flr den Einsafz in

Unmgebungen der Installationskategorie 1,

entsprechend IEC 664: 1980/PD6499:1981 und

UL 873 (Genehmigungen beaniragt), entwickelt.
Als Vorbeugung gegen madgliche Stromschidge werden
die Montage in einem geerdeten Metallgehduse, die
Abschimung stromflhrender Teile und die Erdung der
Sensorumhiiiung unter Beachtung der Schaltpléne und
guitigen Richtlinien empfohlen.

KONFIGURATION

Alle Reglerfunktionen sind Uber die Fronttastatur anwahlioar.
Die Verantworiung fur betfiebsichere Monfage obliegh
dem Instaliationsingenieur. Unbefugte Anderungen der
Parametrierung kénnen miftels Programmverriegelungen
verhindert werden.

1.3 WARNUNG - BETRIEBSSICHERHEIT
Verwenden Sie SP2-Alarme nicht als einzigen Sichetheits-
stromikrels, wenn durch einen Gerdteausfall Personen- oder
Sachschdden verursacht werden kénnen.

GARANTIE

CAL Controls gewahrt 3 Jahre Garantie auf Material und

Ausfiihrung dieses Reglers.

1. Falls das Gerdi eine Storung aufweist, senden Sie es bitte an
das Werk ein, wo es kostenlos repariert wird.

2. Dieser Regler enthdlt keine vom Benutzer zu wartenden Teile,
Die Garantie erlischt, falls das Gerdt Anzeichen daoflr aufweist,
daB es unsachgemdal behandelt, oder UbemmdBiger Warme,
Feuchiigkeit oder anderen Konosionsgefahren ausgesetzt
wurde.

3. Dieses Gerdt enthdlt keine vom Benuizer zu wartenden Teile.
Die Garantie erlischt, falls das Gerdt Anzeichen dafir aufweist,
da es unsachgemdR behandelt oder UbermdBiger Warme,
Feuchtigkeit, Korrosion oder anderem MiBbrauch ausgesetzt
worden ist.

3. VerschleiBteile oder aufgrund von MiBbrauch beschddigte
Teile wie Relais sind von der Garantie ausgeschlossen.

4. CAL Controls ist nicht haftoar flr jegliche aufgrund
irgenawelcher Ursachen entstehenden Beschadigungen oder
den Verlust anderer Anlagen, die sich eventuell aus der
installation oder Verwendung dieses Erzeugnisses ergeben. .
Die Haftung von CAL Controls flr jegliche Verletzungen dieser
Vereinbarung ist auf den fUr das Gerdt und die Originalaniage
entrichteten Kaufpreis beschrénkt.

1.2

IN KURZE...

MeBwert (PV)
oder Soliwert (SP)

Haupt-
sollwert
SP1
Zweiter
Sollwert
SP2
posoioe. AT A9
markierung u COx C OV (CDOA
i CAL 3200 il

Routine-Einstellungen
zelgt Solwert
erhéht Sollwert

; veringert Sollwert

Zur Riickstellung von Alarm- oder Stérungsmeldungen
Kurz gleichzeifig dracken

IN DIESEM HANDBUCH VERWENDETE SYMBOLE

Tasten

ACTOVC A

Anzeige: blinkt

Driicken und Driicken und Funkfions-
gedrlckt halten  loslassen @ Options-
Anzeige

Alternative
Anzeige
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Vielen Dank fiir Ihre Wahl des CAL 3200 . . . eines
neuen Konzepts hochentwickelter, umfassend
ausgestatteter und kompakter
Temperaturregelung.

Bifte...

Machen Sie sich veriraut:

Lesen Sie das inhaltsverzeichnis,
durchbléttem Sie das Handbuch,
und notieren Sie sich die fur Sie
interessanten Abschnitte.

Vor der Installation:

2. Studieren Sie die wichtigen
Sicherheitshinweise in Abschnitt 1.
Installation und AnschiuB:

3. Siehe Anleitung in Abschnitt 4/5,
Einstellanleitung

4. Wahlen Sie das bevorzugte

Format:

Ausfiihrliche, schrittweise
Eri@uterungen
Beginnen Sie mit Abschnitt 6.

oder...

Kurzanleitungen
KurzeriGuterungen fur alle, die mit
Mikroprozessor-Steuerungen
vertraut sind — Abschnitt 3 unter
dem vorderen Faltblatt.
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Abschnitt

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

FUNKTIONSMENU UND PROGRAMMIERANLEITUNG

KURZGEFASSTE EINSTELLANLEITUNG
MECHANISCHE INSTALLATION
ELEKTRISCHE INSTALLATION

BASISEINSTELLUNG/DETAILEINSTELLUNG/ -

WERKSEINSTELLUNG

AUTOTUNE

KONTROLLE UND WAHL DER FUNKTIONEN
PROPORTIONALE ZYKLUSZEIT

NUTZUNG DES ZWEITEN SOLLWERTES SP2
ALARM UND KUHLSTRATEGIE

BEREICHS- UND SOLLWERTVERRIEGELUNG
VERBESSERUNG DER REGELGENAUIGKEIT

ZUGRIFFSVERRIEGELUNG FUR OEM FUNKTIONEN

EINLEITUNG

Seite

1
3
4
5
6
7
11

13
15

FUNKTIONEN: OEM-PROGRAMMIERUNG - LEVEL 4 19

FEHLERMELDUNGEN UND DIAGNOSEN
FUNKTIONEN UND OPTIONEN: LEVEL 1
TECHNISCHE DATEN DES 3200

24

KUNDENAUFZEICHNUNGEN ZUR PARAMETRIERUNG RUCKSEITE




Kurzanleitung:

1. Beginn / Ende
Programmbetrieb
WV A 3 Sekunden
lang dricken und
gedrlckt halten

2. Navigation innerhalb Level

<

ol
2’3!'!“ %
3. Kontrolle/Option éndern

Kontrolie
Funktion/
Option

Aufotune-
Opfionswert

Zur Anderung
des
Optionswerts
(oder ¥ 7

Freigabe: PrUfen/Korrigieren
4. Wechsel des Mentilevels

Level
ermittein

Neues Level
wahlen

AUSGANGS- I
KONFIGURATION

¥ ¥
2| g -mmmmmm
I— MANUELLE REGELMODI —l SP2 BETRIEBSMODI I_ EINGANGSWAHL u. BEREICH _ﬁ

e cwl

o
[
SP1 BETRIEBSPARAMETER -——'I SP2 BETRIEBSPARAMETER

Programm-
Eingabepunkt S3



1. Strom Ein
Umschaltende
Anzeige nach
Selbsttest

2. Sensorauswahl
Zur Wahi:
Dricke und
halte +»
Driicke /.

Prufen der
Sensor-
auswahl

Zur Auswahl

... FUR VOLLSTANDIGE ANLEITUNG VGL. ABSCHNITT 6

4. Ausgang fur
Hauptsollwert wéhlen - vgl. 5.3

Einmal dricken

Auswanhl:
SSR-Antrieb

oder

2A-Relais

Wichtig:
Prifen, ob
richtiger
Ausgang
gewdnhit

Bei Problemen mit der
einleitenden Konfiguration:
~ 4 gleichzeitig
drlcken und 3
Sekunden gedrlckt [ cox
halten. Um
néchsten Schritt
darzustelien beide
Tasten gleichzeitig loslassen
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5. Grundkonfiguration eingeben

Beide Tasten 3
Sekunden
gedrlckt halten

Normaler Betriebsmodus:
Noch kein Sollwert eingegeben

6. Andere Funktionen wdahlen
Jetzt oder spdter:
vgl. Anleitung und Menu links

7. Darstellung/Justierung des
Sollwertes
Soliwert

anzeigen

Sollwert
erhdéhen

Soliwert
veringem

Betrieb mit PID-Werkseinstellung

m’g‘
@*C)V_DA ,

8. Fir Autotune
Eingabe des .
Prograrmm-Modus
beide 3 Sekunden
lang gedrlckt
hatten

E’D
Eingabepunkt | S 'D‘,
Auswanl

Verlassen des =
Programm-Modus
beide 3 Sekunden

Anzeige
wdéhrend
Autotune

Hinweis: Soliwert ist wahrend

Autotune verriegelt. {tunE/oFF

zur Einstellung

9. Flr optimale Zykluszeit
vgl. 9.4
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4.1

4.2

v %1//32/ o

Bereiten Sie einen Paneelausschnitt von 1/32 DIN vor: 45,0 mm
+0,6/-0x 22,2 mm +0,3/-0

1,77 + 0,02/-0x 0,87" +0,01/-0

FUr separate Verkabelung, jetzt Kemmblock abziehen.

Schieben Sie den Regler in den Ausschnitt.

Schieben Sie den Montageclip auf den Regler, und driicken Sie .
ihn fest gegen das Paneel. Bemerkung: Um den Montageclip
wieder zu 16sen, beide Klemmbiigel zusammendricken.

Wurde der Klemmblock abgezogen, stecken Sie diesen wieder
auf, Bitte griine Veriegelung akiivieren.

SCHUTZDATEN FUR STEUERGERAT 3200

Die Frontpaneel-Baugruppe des Steuergerdts 3200 ist auf NEMA
4X/IP66 ausgelegt, jedoch unter der Voraussetzung, dal:

das Paneel glatt und sauber ausgeschnitten ist;

die Paneelhalterung fest gegen das Paneel gedrickt und dafir
gesorgt ist, daB die Haltefedem voll eingedrickt sind.

3200-MEHRFACHINSTALLATION

.

0550

w2
:

Richtlinien flr Absténde:

v H
Mindestens . 30(1,18) 60 (2,36)
Erlaubt Entfernung der Halterung 30(1,18) 70 (2,76)
Erlaubt Entfemung von Halterung 35(1,38) 70 {2,76)

und Klemmblock — empfohlen
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Monschlgﬁe

~

48 10

mm/Zoll Ny 0.39)
Gewicht 100 g max.
Paneelstarke
KLEMMBLOCK
abziehen

— N
Oox
)
Re]

22,2
(0,87)

Paneelnalterung
zum Lésen zusammendricken

SONDERAUSSTATTUNG 1/16 DIN PANEELADAPTER: 48mm (1,89") im
Quadrat zur Montage eines oder mehrerer Steuergerdte 3200 in
einem 1/16 DIN Ausschnitt.

1/16 DIN 3200 Adapter: Fir Aufnahme eines 3200

Ziehen Sie vorsichtig die Manschette/Dichtung vom 3200 ab.
Setzen Sie die Adapterndiften an den O
belden Seiten des Paneels zusammen
und seizen Sie die Stiffe ein.

3. Schieben Sie den 3200 in den
Adapter, setzen Sie die Panelhalterung
eln und dricken Sie diese fest gegen
den Adapter.

-

o

SIS ,
1/16 DIN PANEELAUSSCHNITT 45 x 45 +0,6/-0 \ |

(1,77 x 1.77 +0,02/-0)

starke

1/16 DIN 3200 Zwillingsadapter: Fur Aufnahme von zwei 3200
1. Enffemen Sie die Manschetten von beiden
3200.

Montieren Sie die der Zwilingspaneelhalter-
ung beiliegenden Spezialmanschetten.
Schieben Sie beide 3200 in den 48,4
Ausschnitt, montieren Sie die (1.91)
Zwilingspaneelhalterung und

driicken Sie diese fest gegen das Paneel.

SN

PANEELAUSSCHNITT 45 x 46,2 +0,6/-0
(1,77 x 1,82 +0,02/-0)

Die Paneeladapter sind nicht auf
NEMA 4X/IP66 ausgelegt.



5.1
5.2

5.3

5.4

5.5

Versorgungsspannung: 90-264 Volt, 50-60 Hz

Ausgdnge (zwei)

Solid State Relais — Ansteuerung

5 Volt Gleichsspannung +0/~15 %. 10 mA nicht isoliert
Zum Schalten eines extermnen Solid State Relais (oder
Logiksteuerung)

Miniatur-Stromrelais
2A/250 Volt Wechselstrom, ohmisch, Formblatt
A/SPST-Kontakte

Zuordnung des Ausganges

Als Ausgang fUr den Hauptsoliwert SP1 kann entweder

der 35d oder das Relais verwendet werden, wobei der
verbleibende Ausgang autornatisch demn zweiten Soliwert
SP2 zugeordnet wird. Wahlen Sie die, fir den Einsatz am
besten geeignete Anordnung des Ausgang, und verkabeln
Sie entsprechend.

Verkabelung des 8-Wege-Klemmblocks

Maximale KabelmaBe: 32/0,2 mm 1,0 mm (18AWG 0,04).
Bereiten Sie die Kabel grindiich vor. Achtung: Isolieren Sie
zur Vorbeugung gegen Uberbrickungen auf hdchstens

6 mm (0,25") ab. Vermeiden Sie Ubermakige Kabel-
belastung am Verbinder.

Schalten induktiver Lasten mit dem Relais

Zur Verldngerung der Lebensdauer der Kontakte und zur
Unterdriickung von Interferenzen empfiehlt es sich, einen
Impulsdémpfer (0. 1uf/100 Ohm) zu montieren (vgl. Beispiel
B). Vorsicht: Reststrdme am impuisddmpfer kdnnen
verursachen, dai bestimmie elekiromechanische Gerdte
eingeschaltet bleiben. Technische Daten des Herstellers
beachten.

Beispiel A
Der SSd-Ausgang ist dem Sollwert SP1 zugeordnet und so verkabelt, dab
die Last (Heizung) mit einem SSR geschaltet wird.

Sensor  Ausgang Ausgang Stromversorgung

NTTNA =

RTD/PHIOO | SOLID STATE | RELAS (1Y) | 90264V
RELAIS- | 2A/250Vm| 50-60Hz
A | armees (ss)

e\, |svde 10ma l/
? + A—] L N

Phase

Sicher-
ungen
2 '3

1 PR

+ g5p ~ | offen bei
Beispiel B

=] Alarm-
?m? zustand
Der Relaisausgang ist dem Sollwert SP1 zugeordnet und so verkabelt, dad
die Last (Heizung) mit einem Kontaktgeber geschaltet wird.

Last

Sensor Ausgang Ausgang Stromversorgung

ANV AVANI

RTD/PHOO [ SOLID STATE | RELAIS (1Y)| 90-264V
= .. RELAIS- 2A/250V| 50-60Hz
Sicher- | ™A |aires (s50)

ungen
e 5Vdc 10mA A-'
ol B - L N

1 213 4'5 6 ' 7 8

o]
[P
121
ausgeschaltet
bei Alarmnzustand Ei

Last

S6 i




6.1

w N

6.1.2

6.1.3

darzustellen, lassen Sie die Tasten

UBERSICHT
Drei Schritte von der ersten Aktivierung bis zur genau
eingestellfen Regelung.

Fir die Grundeinsteliung erforderliche Details
Verwendeter Temperatursensor.
Thermoelement oder RTD/Pt100

°C oder °F

Wahl des Reglerausganges fiir den Hauptsollwert SP1, entweder:

Die Solid State Relais — Ansteusrung [$8d].

oder das Miniatur-Stromrelais

Jegliche zusatzlichen Steuerfunktionen, z.B. SP2-Alarmsignale.
kénnen jetzt oder spéter gewdhit werden.

Einstellung der gewiinschten Temperatur
Das Steuergerdf ist nun mit den PID-Werkseinstellungen
betriebsbereit.

Zur Feinabstimmung des 3200 auf den Einsatzbereich:
Lassen Sie das Autotune-Programm ablaufen, vgl. 7.

Dadurch werden die PID-Steuerparameter automatisch auf die
Eigenschaften des Einsatzbereichs justiert.

Oder geben Sie die PID-Werte von Hand ein, soweit die
optimalen Werte bereits bekannt sind.

HINWEIS:

Beim Aufireten von Problemen bei
der Grundeinstellung. Halten Sie 3
Sekunden lang - - - gleichzeitig
gedrickt. Um den ndchsten Schrift

gleichzeitig los.

S7

6.2  GRUNDEINSTELLUNG

6.2.1 Strom einschalten

Selbsttest-Sequenz (und kurzzeitige

Anzeigeldschung)

Die alternative Anzeige meldet,
daB noch kein Eingangssensor
angewdhlit ist, jedoch ein solcher

bendtigh wird.

6.2.2 Zur Eingabe des Eingangssensortyps

- dricken und gedriickt halten

. zur Wahl des Sensors drticken, z.B. K

= fr Index-Rucklauf dricken

Eingangssensor-Optionen (vgl. auch 16.2.10)

Thermoelement Sensor-| kurzzeichen | | $€NSor-| Kurzzelchen
typ typ
B |£c &[N [£c n
E rc £ R Ec -
J lee dlls tEe &
K rec & T | k2 £
L tc L

Widerstands- RTD-2 "

thermometer PHCO L e a(

Lineare Verfahrenseingdnge, vgl.

16.2.10

Nach der Auswahl .- loslassen

Prifen Sie, ob die Wahl korrekt ist.

ar



6.2.3 Zur Wahl der Anzeige in °C oder °F

A einmal driicken

Die Anzeige meldet, daB keine
MaReinheiten gewdnhlt sind.

Zur Auswahl! von °C oder °F

(bar, psi, Ph, Rh)

% dricken und gedrickt halten.
A zur Auswahl von °C, °F usw.,
driicken. ¥ loslassen.

Anzeige prifen und umschalten,

bis korrekt ist.

6.2.4 Zur Zuordnung des Ausganges

fr Hauptsoliwert SP1

4. einmal drlcken

Die Anzeige meldet, daB dem SP1
keine Ausgang zugeordnet ist.

Verfligbare SP1-Ausgdnge:

Solid State Relais- Miniatur-
Ansfeuerung i YA | eistungsrelais | i Y4

Der verbleibende Ausgang wird automatisch SP2 zugeordnet.

»
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Zur Wahl des SP1-Ausganges
# dricken und gedrickt halten
Zur Auswahl & dricken

Wichtig:
Prifen Sie die korrekie Wahl des
Ausganges, da nach einmal erfolgter
Speicherung eine Anderung nur unter
volisténdiger Neueinrichtung méglich ist —
vgl. 16.3.12.
6.2.5 Zur ibernahme der Grundeinstellung in
den Arbeitsspeicher des Reglers
¥ und 4 gleichzeitig driicken und 3
Sekunden gedrickt halten. (Anzeige sieht
u.U. unterschiedlich aus.)

Verfahrenstermperatur wird angezeigt (z.B.
Umgebungstermperatur 23°C und

alterniert, da noch kein Sollwert eingestelit
ist,

[

6.2.6 Zur Anzeige des Sollwertes
# drlcken und gedrickt halten

Umschaltung zwischen [°C/0]oder

6.2.7 Zur Justierung des Soliwertes

% dricken und gedrickt haltten
zur Ethdhung /

7 zur Verminderung dricken
Das blinkende LED meldet, daB SP1-
Ausgang EINgeschaltet ist. Die Temperatur
steigt an.

Regler betriebsbereit mit PID-Werkseinstellungen: \:
Proportionalbereich/Verstérkung 10°C/18°F; Integrale Zeit/
Ruckstellung 5 Min.; Proportionale Zykluszeit 20 Sek.;
Vorhaltzeit/Rate 25 Sek.; DAC Vorhait-Anndherungsregelung 1,6



7.1 BEDIENUNG DES AUTOTUNE - ABSTIMMPROGRAMMES
7.1.1 Zur Erzielung bester Ergebnisse:
—  Start bei kalter Anlage

—  Stfelien Sie den Ublichen Sollwert-ein und fahren Sie die
Anlage mit Ublicher Belastung.

7.1.2 Zum Einstieg in den Programm-
Modus

7 . gleichzeitig dricken und 3
Sekunden lang gedrickt halten.

Gleichzeitig loslassen, wenn [funE]
angezeigt wird. Falls DorsTellung f
abweicht, vgl. 2 fur
Funkfionsmend, - oder - zur
Ortung von [funE]driicken.

7.1.3 Zur Auswahl von

_-driicken und gedrtckt halten
elnmal dricken

loslassen
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7.1.4 Zum Starten des TUNE-Programms

. gleichzeitig dricken und 3 Sekunden
ge rackt halten

Zum Verlassen des Progrommodus @I
{Anzeige sieht u.U. anders aus)
loslassen

Anzeige wéhrend [funE]-Programm

HINWEIS: Soliwert ist wahrend | tunE |der
Auswah! | tunE/oFF | verriegelt.

TUNE-Programm volisténdig
Alfernierende Anzeige stoppt
Neue PID-Werte werden
automatisch tbermommen.

Verfahrensternperatur steigt auf den PV
Soliwert an.
COXC OV

Das Autotune-Programm TUNE

Temp. N
Vorhait-Anndherungssteuerung (DAC)
Solwert 4

Tuning IDACI |— PID —|

ZYKIUS o — e = e i R
75 % U Ubemahme
Solwert e neuer PID
I Werte
Start

- Zeit

3 =100 % Ausgabe




7.2
7.21

7.22

WEITERE EINZELHEITEN UBER AUTOTUNE

Betrieb

Aufotune »lehrt« den Regler die Haupteigenschaffen des
Verfahrens. Zur Erzielung besfer Ergebnisse lassen Sie Autotune
mit der Ublichen Sollwert-Temperatur unter nomalen

-Belastungsbedingungen ablaufen.

Autofune »lemt« durch die Reaktionen der Regelstrecke auf
zyklisches EIN/AUS schalten der Ausgénge. Die Ergebnisse
werden gemessen und zur Berechnung der optimalen PID-
Werte verwendet, die automatisch in den Arbeitsspeicher des
Regiers Ubemommen werden.

PID-Parameter-Tunen

1. Proportionaloereich/Verstarkung

2. Proportionale Zykluszeit (bendtigt manuelle Bestétigung, soweit
nicht ohnehin vorgewdhlt, vgl. 9).

3.Infegrale Zeit/Rickstellung

4.Vorhalizeit/Rate

5. Vorhalt-Annndherungssteuerung (DAC)

Zwel altemnative Formen von Autotune sfehen zur Verfigung.

TUNE und TUNE AM SOLLWERT (SETPOINT), deren jeweilige

Verwendung nachfolgend beschrieben wird.

Das Autotune-Programm TUNE

! !*C)V_DA _C:)* CZEVCDA

Zum Ablauf von TUNE wéhlen Sie [funE/on], vgl. 7.1.
Beginnen Sie bei kalter Anlage. Der Ausgang arbeitet zyklisch
bei 75 % des Sollwertes, um jegliches Ubersteuem wéhrend
des Tuningzyklus zu unterbinden.

Die Warmlaufeigenschaften werden Gbewacht, um die DAC
einzurichten, wodurch die Ubersteuerung beim zukinftigen
Warmlaufen minimiert wird.
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7.23

Das Autotune-Programm TUNE AM SOLLWERT

VT OA

Zum Betrieb von TUNE AM SOLLWERT (SETPOINT) wé&hlen Sie

—vgl. 7.1.3: 3 driicken und gedriickt halten

und 4 dreimal driicken. Der Tuningzyklus wird am Soliwert

gefahren und erzielt bei einigen Einsatzbereichen bessere

Ergebnisse — vgl. untenstehende Beispiele:

Das Programm TUNE AM SOLLWERT wird empfohlen:

1.Wenn der Einstellpunkt sich unter 100°C/200°F befindet,
wobei der Tuningzyklus von TUNE bei 75 % unter
Umsténden zu nahe an der Umgebungstemperatur liegt,
um gute Ergebnisse zu erzielen.

2.Wenn das Verfahren bereits warmgelaufen ist und die
Kdhlrate niedrig ist, .

3.Wenn mehrere Zonen oder HEIZEN/KUHLEN geregelt
werden soll.

4.Fur emeutes Optimieren, wenn der Sollwert gegeniiber
der Ursprnglichen Einstellung erheblich abweicht.

Hinweis: DAC wird bei Tune am Sollwert nicht emeut

eingerichtet.

Das Autotune-Programm TUNE AM sollwert

start {funE/At.SP

Proportional- ¢
bc}n‘g_ - L_‘

£ }yﬁen I‘_‘—\-"

75% Sollwert: - [ PID-Tuning

neue PID-Werte
Ubemehmen

Zeit

R ——— =



8.1

8.1.2

FUNKTIONEN UND OPTIONEN

Die Funktionen des 3200 werden Uber das mehrstufige MenU im
Programm-Modus ausgewdhlt,

Fir das Men( der Haupifunktionen - vgl. 2
Flr Liste der Funkiionen und Optionen - vgl. 16

Definitionen

Funktionen (Fn): die Funkfionen
des Reglers

Optionen (Opt): die fur eine
Funktion verfugbaren Werte.

Beispiel:
Funktion: Proportionalband
Option: 15°C / °F gewdhlt.

Kurzreferenz: |bAND/15 | (Fr/Opt)

Regelung wdhrend der Programmierung

Die Regelung mit bestehenden Einstellungen wird wdhrend des
Programmierens aufrechferhalten. Die Regelung anhand der
neuen Angaben beginnt erst beim beenden des Programm-
Modus, wenn der Arbeitsspeicher des Reglers akiualisiert wird.

Hinweise zur Verwendung des Programm-Modus
Verschiedene Optionen lassen sich nicht einstellen! Eventuell ist
die Veniegelung eingeschaltet. Alle Funktionen und laufenden
Optionen kénnen auch in veriegeltem Zustand eingesehen
werden.

Autormatisches Verlassen des Programm-Modus: Der normale
Betriebszustand wird wiederhergestellt, und neue Angaben
werden Ubemommen, wenn im Programm-Modus Uber eine
Zeitspanne von 60 Sekunden keine Taste betdtigt wird (kann
abgeschaitet werden, vgl. 14.4.4).
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8.1.4 Die Mehrstufenment fiir Funktionen und Optionen. Fir
Menii der Hauptfunktionen vgl. 2

SP1.d l Technische Funktionen | 1SET l
level 3
LEVEL SP1.d | Konfiguration ] Unit ]
level 2
tunE WAND [ Betriebsparameter l ZYK.2 I
level 1
Level Programm-Modus
wdéhlen Startpunkt
8.2 VERWENDUNG DES PROGRAMM-MODUS
8.2.1 Einstieg in den Programm-Modus vom normclen
Betriebsmodus aus
. dricken und 3 Sekunden
lang gedrickt hatten.
Programm-Modus an der [funE
Funktion auf Stufe 1 eingeben —
vgl. obenstehende Tabelle.
= gleichzeitig loslassen.
8.2.2 Zum jederzeitigen Verlassen des Programm-Modus und

Ruckkehr zum normalen Betriebsmodus

i drlicken und 3 Sekunden LY
lang gedrlckt halten. |

HINWEIS: Die Steuerung beginnt mit jeglichen
neu in den Speicher eingegeben Instrukiionen.



8.2.3 Zur Kontrolle von Funktionen auf
dem selben Level

WICHTIG:
Prifen Sie den neuen Optionswert,
bevor Sie zur einer anderen Funkiion
Ubergehen oder den Programm-
Modus verlassen.

Zur Einsicht der néichsten Funktion
¥ oder 4 einmal driicken um die
né&chste Funktion zu kontrollieren,
oder zum automatischen Durchlauf
durch die Funktionen ¥ oder 4
gedrUckt halten,

8.2.7 Zum Wechsel des Menlilevels

¥ drlicken und gedrickt halten, um

8.2.4 zur Uberpriifun g der aktuell das Level der gewdhlten Funkfion zu

eingestellten Option einer Funktion emeichen.

Beim Loslassen von ¥ oder £ wechselt E!

die Option mit der Funkfion: Funktion =

¥ zur Darstellung der laufenden Stufe A

Option[10]° [ loslassen. ,
VCOA

8.2.5 Autotune-Optionswerte

7 driicken und gedriickt halten.
steigert Level (2),
reduziert Level.

Anzeige des von Autotune errechneten
Wertes

Wenn eine manuelle Option gewdnit ist,
verbleibt der Autotune-Wert im Speicher.

8.2.6 Zur Anderung eines Optionswerts oder einer
Einstellung

i Loslassen um neuen Levet 2]
Gehen Sie zur gewlnschten Funktion, z.B. anzuzeigen.
i dricken und gedrickt halten

Die laufende Option wird angezeigt:[10]°

C_IxC W
- £AL300 i

Zur Erinnerung:

Verwenden Sie » und <. zum Auffinden von Funktionen auf jedem
Level. Zum Verlassen des Programm-Modus und Riickkehr zum
normalen Betrieb: 7 . driicken und 3 Sekunden gedrickt halten,
Verlassen des Programm-Modus nach Ablauf von 60 Sekunden
ohne Tastenbetdtigung.

4 steigert und ¥ reduziert den Wert,

2B auf [15]° ethdhen

i loslassen

S12



9.2 [CYC.1| ZYKLUSZEIT-EINSTELLUNGEN

Die optimale Zykluszeit wird von den Programmen Autotune TUNE Analoge Darstellung
oder TUNE AM SOLLWERT (SETPOINT) berechnet, jedoch nicht
Werkseinstellung/v«; A

automatisch tbernommen.
Die Wahi der Zykluszeit wird von der Belastbarkeit der externen %
Schaltmimik beeinfluBt, z.B. Kontakgeber, SSR, Ventil.

Einstellungen von
Hand
Hinweis: Eine fUr das Verfahren zu lange Einstellung verursacht
Oszillation. Eine zu kurze Einstellung verursacht unndtigen Verschleil
der elektromechanischen Schaltmimik.

9.1  ALTERNATIVE ZYKLUSZEIT-WAHLVERFAHREN

Vgl. gegeniberstehende Anleitung. Sekunden

CH
gy

EIN/A§ 4

von Autotune
berechnete Zykluszeit

9.3  EMPFOHLENE ZYKLUSZEITEN
Zur Vorbeugung gegen vorzeitigen Relaisausfall

9.1.2 Vorbestatigung der automatischen Ubemahme einer, mit
Autotune errechneten Zykluszeit, vgl. 9.6.

9.1.3 Manuelle Vorwahi einer beliebigen Zykiuszeit zwischen 0,1 Ausgang !Zykluszen ! Last (ohmisch)
und 81 Sekunden; diese wird nicht gedndert - vgl. 9.6. ) T 1
Infemes Relais |20 " N i
s oder mehr
. . | Smpfohien Fo 250V ~
9.1.4 Zur Verwendung der vom Werk voreingestellfen Zykluszeit von 170 s Minimurm i
20 Sekunden sind keine MaBnahmen erforderlich, und zwar I
unabhdngig davon, ob Aufotune verwendet wird oder nichit. 15 s Minimum | 1 A250V ~
T
Hinweis: Wenn eine Autotune-Zykluszeit von akzeptiert SSR- 11-3 s typisch Vssr
worden ist, wird diese bei jeder anschlieBenden Verwendung Anfrieb I(Bereich 0,1-81 s) |
von Aufotune aktualisiert. :O,l s llLogik/PIM
\

VERWENDEN SIE IM ZWEIFELSFALL METHODE 1 (s. oben). !

S13



9.4 ZUR BESTATIGUNG EINER VON AUTOTUNE
BERECHNETEN ZYKLUSZEIT . .
vorganges EINER MIT AUTOTUNE-ERRECHNETEN ZYKLUSZEIT.

9.4.1 Einstieg in den Programmier modus
W A gleichzeitig dricken und 3
Sekunden gedrlickt halten,

9.5.1 Bevor Autotune gewdhit wird
Programm-Modus aufsuchen und zur Zykluszeit-Funktion

CYC.1] vorticken, vgl. 9.4.

9.4.2 Zur Zykluszeit-Funktion vorriicken

£ driicken und gedriickt halten, 9.5.2 Von Autotune berechnete Zykluszeit wéhlen

& dricken und gedrlickt halten,
dann ¥ driicken und gedrGckt halten,
bis Index anhdit.

- loslassen.
Werkseinstellung von 20 Sekunden wird
angezeigt. zeigt an, dal noch keine Autotune-Zykluszeit

eingerichtet ist.

9.5.3 Autotune |{tunk/on ../ALSP| muB jelzt gewdhit werden,

BEVOR der Programm-Modus verlaBen wird.

9.4.3 Zur Prifung der berechneten optimalen Zykluszeit

*- driicken und gedrickt halten, dann *
drGeken und gedrickt hatten, bis Index
anhdit: z.B. befrégt die berechnete
Zykluszeit 16 Sekunden. Bei Eignung
akzeptieren.

. drlcken und bis zur
Funktion gedrickt hatten. S )Y oA

9.6  ZUR VORWAHL DER ZYKLUSZEIT VOR AUTOTUNE

9.6.1 Bevor Autotune gewdhit wird
9.4.4 Manuelle Wahl einer geeigneteren Zykluszeit

Falls der berechnete Wert mit der

Schaltmimik nicht vereinbar ist und z.B.

30 Sekunden sich eher fUr einen

Kontaktgeber eignen wiirden, halten Sie
gedrickt und dricken -

Programm-Modus aufsuchen, und vorriicken zur Funktion

Zykluszeit [CYC.1] vor - vgl. 9.4.

.6.2 Wahl des bevorzugten Werls
- drlicken und gedrickt halten,
dann mit .- steigem (35 s) oder mit
reduzieren.

L» 9.4.5 Ubernahme der Zykluszeit in den

Arbeitsspeicher

Zum Verlassen des Programm-Modus

und Verwendung der neuen Instruktionen
- gleichzeitig driicken und 3

Sekunden lang gedrlickt halten,

9.6.3 Entweder Programme-Modus verlassen
Vgl. 9.4.5 (linke Seite), oder zu einer
weiteren Funktion vorrlcken




10.1
B

3.
4.

5.

10.2  ZUR EINRICHTUNG VON SP2 ALS PROPORTIONAL REGELAUSGANG
1.
2.

ZUR EINRICHTUNG VON SP2 ALS ALARM

3@

Wahlen Sie den SP2-Haupt-Betriebsmodus in vgl. 10.4.

Wahlen Sie bei Bedarf einen SP2-Untermodus in (SP2.b) — vgl.

10.5.

Falls die ab Werk eingestellte Hysterese von 2,0°C/36°F

ungeeignet ist, indem Sie den Wert in [bnd.2].

Stellen Sie [CYC.2]| EIN/AUS ein (Werkseinstellung). 1.

" Justieren Sie den Soliwert SP2 in (zur Einstellung von y°in

Abweichung

10-4). Hoch-Alam

Verlassen Sie den Programm-Modus — SP2 ist nun als

Alormausgang betriebsbereit,
Alarm-
2ustand

Wahlen Sie den Hauptbetriebsmodus in -vgl. 10.4.
Wdhlen Sle das SP2-Proportionaloand und. die SP2-Zykluszelt in

SP2-HAUPTBETRIEBSMODUS
ALARMEINRICHTUNG ODER KUHLSTRATEGIE

Werkseinstellung m

Abweichung Abweichung
Tief-Alarm Bereichs-Alarm

CYC.2|.

3. Stellen Sie den-Sollwert SP2 in ein (zur Einstellung von y° in

10.4).
4. Verassen Sie den Programm-Modus — SP2 ist nun alls
Regelausgang mif zeitproportionaler Regelung betriebsberett,

10.3 SP2 IN KUHLSTRATEGIE

S
SP— ﬁ
Soliwert

o=

SP —
|
SP2
eingest.
Wert

Fir ausfihrliche Informationen vgl. gesonderte Daten:
»3200-Steuerung von Heizen/Kihien«

Optionen fir die Kihistrategie: Volle Skala
Cool}in | SP: wahlt KUhistrategie &
[Cool] in [SP2.A ] (wahit Kihistrategie) Hoch-Alarm
in (nicht lineares Proportionalband). v

S15
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10.5 SP2-UNTERMODUS: VERRIEGELUNG/
m SEQUENZ ODER UNLINEARE KUHLUNG

Werkseinstellung m
10.5.1 m Verriegelungs-Alarm

Wenn Alarm-Ausgang und Anzeige-Verriegelung gewdhlt sind und
wenn der Alarmzustand behoben ist, driicken Sie zur Ricksteliung
kurz ¥ A gleichzeitig.

10.5.2 m Sequenz-Alarm

Dieser verhindert, wenn er im Alarm-Modus gewéhit wird, ein
Alarmsignal bei der Stromeinschaitung. Der Alarm wird nur
Qusgeldst, wenn die Verfahrenstemperatur den Soliwert erreicht.
Beispiel: Sequenz-Alarm mit Abweichungs-Tiefalarm verwendet —

& N
SP__| v SP___| SP__|
»4
Ohne — . Mit Sequenz-Alarm
SqutIJenz-élqrm KeinAlarm  Alarm Alarm
am Hel bem  eingerichiet  arbeitet
Stromeinschaftung Einschalten normal

10.5.3 m Verriegelungs- und Sequenz-Alarm

10.6 SP2-AUSGANGS- UND LED-STATUS IM ALARMZUSTAND

ALARM-TYP | EIN-AUS-BETRIEBSMODUS PROPORTIONALER
BETRIEBSMODUS
Abwei- SP2 SP2 SP2 SP2

chung [Ausgangsstatus LED-status | Ausgangsstatus LED-status
N Y

—O/A— -:l*: A ""*\'

: nur Ein-Aus-Modus

Volle Skala

_./L -\-*-:- A -:-*‘,-
/ R

Temperatur Uber Soliwert

[Cool] - H s - : U
Ol _.———’1 :.*\ —.A :*\

~o—A_  Ausgang EIN (Relais oder $Sd etregt)
_./A_ Ausgang AUS (Relais oder $Sd abgeschaltet)
_‘.*,'. LED EIN

10.7 m $P2-Alarm-Melder

Wenn in ein Alarm-Modus gewdhlt wird, wird ein Alarm-Melder
[AL-[dargestellt, der bei Voriegen elnes Alarmzustands (oder bis zur
Rlckstellung, falls Veriegelung des Alarms gewdhlt ist) mit der
Verfahrenstemperatur abwechselt,

Der Alarm-Melder kann abgeschaltet werden ~ vgl. 14 -

Funktion [no-AL], Wahl der Option[on



11.1.1

11.1.2

BEREICHSEINSTELLUNG: WICHTIGER HINWEIS ZUR SICHERHEIT
Als Werkseinstellung fir volle Skala ist der
Sensormaximalwert, vgl. 16.2.10, eingestellt. Dieser solfe auf
einen, fir den Betrieb oder das Verfahren sicheren,
Maximalwert reduziert werden.

volle Skala und Skalenminimum

Lhi.SC | begrenzt die Einstellung des Maximal-Soliwertes.
Lo.SC| begrenzt das Minimum. Beide Werte kénnen
einschiieBlich Minuswert ber den gesamten Sensorbereich
justiert werden.

Werkseinstellungen:

= Sensormaximum. = [0°C/32°F].
Reduzierung von fUr Einstellungen unter [0°C/32°F) .

kann nicht unterhalb der Einstellung und
nicht Gber der Einstellung justiert werden.

Beispiel: Einstellpunkt auf 400°C-600°C begrenzt

=
1200°C Sensormaximum
Werkseinstellung
600°C_ hiSC] reduziert auf 600°C
als max. sichere Temperatur
Einstellpunki-Bereich
- verhindert Justierung des
400°C Solwerks auf unter 400°C
o°c Werkseinstellung
-50°C Sensorminimum
Typ K

Sensor

12

12.1

12.2

12.2.1

Temp.

[SP.LK] SOLLWERT-VERRIEGELUNG

Diese Funkfion von Stufe 1 erméglicht dem
Maschineneinrichter, den Sollwert zu veriegein und damit
gegen unbefugte Dejustage zu schifzen.

| HILFSMITTEL ZUR VERBESSERUNG DER REGELGENAUIGKEITJ

Zur Unterstitzung von ProzeRingenieuren bei der
Einrichtung, Inbetriebnahme und Stdrungsbehebung an
Maschinen.

ABLESEN DER PROZENTUALEN
SP1-AUSGANGS-LEISTUNG

Schlechte Steuerung kann auf faisch ausgelegte
Heizungen zurlickzufuhren sein. meldet forlaufend
die prozentuale Ausgangs-Leistung, die bei normalem
Sollwert zur Erzielung einer genauen Regelung zwischen 10
und 80 % (vorzugsweise 20 bis 70 %) betragen sollte.

ChEK | REGELGENAUIGKEITS-MONITOR

Dieser Monitor erméglicht die Ermittlung von
Regelabweichungen mit einer Genaugkeit von 0, 1°C/F.
Der Monitor wird mit gestartet, und die
Abweichungen (Varianten) sowie die Hochst- und
Tisfsttermperaturen werden angezeigt[fEAd Jund
fortlaufend aktudlisiert.

Differenz
Lol

Maximum

1

Minimum

|
12.2.2 Regelgenauigkeits-Monitor: Ergebnisse



12.2.3

Verwendung des Regelgenauigkeits-Monitors [ ChEK

. Wdhlen Sie zum Starten des Monitors [ChEK

. Kehren Sie wéhrend der Uberwachung entweder zum nomalen

Betrieb zurtick, oder bleiben Sie im Programm-Modus.

. Zum Ablesen der Monitor-Ergebnisse ricken Sie zu vor.

Lassen Sie 7 oder - los.

- drcken und gedrickt halten.
Zeigt Differenz (0,6°) an.

< gedrackt halten.
<. einmal dracken.
Zeigt Maximum (320,3°) an.

. gedruckt halten.,
noch einmal dricken.
Zeigt Minimum (319,7°) an.

. [ChEK hélt den Monitor an und speichert die Eigebnisse. Die
nachste Anwendung von [ChEK Uberschreibt friihere Ergebnisse.

. Beim Abschalten der Stromversorgung wird: [ChEK] auf

zurickgestellt und auf Null gesetzt.
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13.1 ZUGANG ZU LEVEL 4

Der Zugang zu Stufe 4 ist nur von auf Stufe 3 moglich.

%A dricken und 10 Sekunden lang
gedruckt halten,

Hinweis: Dricken Sie zum Vorricken
innerhalb des Level 4 und
anschlieend sofort “, Damit
erreichen Sie [ VEr |sofort.

Eingang zu Level 4 bei [LoCK], ,
Lassen Sie “.".. gleichzeitig los. )

Werkseinstellung: [nonE].

13.2 PROGRAMMVERRIEGELUNG MIT
Sie haben die Wahl zwischen 3 Optionen:
zum Vorrlcken dricken.

-drlcken und gedrlckt hatten;

Verriegelt nur Stufe 3 und 4
- TECHNISCHE FUNKTIONEN

Verriegelt nur Stufe 2, 3 und 4
- KONFIGURATION UND
TECHNISCHE FUNKTIONEN

Alle Funktionen verriegeln: *

COXCOWCOM

13.3 HINWEISE:
— Veregelte Funktionen und laufende Optionen bleiben
ablesbar.

— *Unbegrenzt: | LEVL || VEr | |dAtA|[SP.LK




Zugang zu
Level 4 nur
Uber einen

Einstieg

14.(4.1)

14.(4.2)m [air] (1] - [32][6]

Anzeigeempfindlichkeit
Direkte Anzeige des Eingangssignales
[1] = Maximale, [32] = Minimale Empfindiichkeit

14.4.3)

Abschaltung SP2-Alarm-Melder
zur Abschaltung von wahlen,

[ R
14.(4.4)

Automatischen Veriassen des Programm-Modus

Automatisches Verlassen schattet auf normalen Betrieb um,
wenn 60 Sekunden lang keine Taste gedrickt wird. Wah! von

StAY | verhindert dies.
14.(4.5) m LEV.3]

Programmsicherungs-Verriegelung, vgl. 13.2

S$19

15.1 Sensorstérung
Thermoelement durchgebrannt
RTD/P100 kurzgeschlossen Negativer
Uberbereich
MaBnahme: Sensor/Verkabelung
prifen

15.2 Fehler im nichtfiiichtigen Speicher
MaBnahme: Strom kurzzeitig
abschalten Bei Fortbestehen Regler
auswechsein

15.3 Fehler bei manuelier
SP1-Leistungsbegrenzung SP1 in
EIN/AUS in
MaBnahme: Proportional-Modus
wdahlen

15.4 Sofortige Fehlermeldung bei Start Autotune

1, Soliwert an neuem Gerdt nicht
eingerichtet .
FA LB
Bl s

2. SP1 in EIN/AUS in
Proportional-Modus wéhlen
Hinweis: Meldung verriegelt
Zur Rickstellung % 4. kurzzeitig
gleichzeitig driicken
15.5 Fehler wahrend Autolune-Tuningzykdus
Die thermischen Eigenschaften der Last Ubersteigen die
algorithmischen Méglichkeiten von Autotune. Der Ausfallpunkt
wird in als erster Wert mit angegeben
MaBnahme:
. Bedingungen éndermn, z.B. Soliwert anheben
2. Versuchen Sie [tunEl -vgl.7.2.3
3. Prifen Sie die prozentuale Leistungsbegrenzung

-vgl.12
4. Falls die Fehlermeldung fortbesteht, wenden Sie sich an CAL




15.6 Ablesung der Ergebnisse des Autotune-Tuningzyklus in

Auf vorriicken

¥ oder 4. loslassen

. ¥ dricken und gedrickt hatten
Stelt [CtA-Wert (10,4) dar, d.h,
Zykluszelt ‘A’ = 10,4 s

. ¥ gedrickt halten
. elnmal driicken
Stellt [Ct bl-Wert (19,6) dar,
d.h. Zykluszeit b’ = 19,6 s

Wiederholen Sie den obigen Schritt 3 zur Einsicht von:

[ct1] [C12] [ct3] [ct4] . [o5T] [us] [o52]

15.7 Ablesung der Ergebnisse des Autotune-

Tuningzyklus in (dAtA)
Temp. O
Tuning lg l

Soliwer) = = = - — - — -
OS ] ——

Zykiusfp~--~--~ f- "
75% SP b Ubemahme
Start neuer PID —
Werte
[tuné] o
T »Zeit

Autotune-Grenzwerte

Ct (Viertelzykiuszeit): 1 — 1800 s/30 min
oS Uberschwingen
uS Unterschwingen

} max, 255°C/490°F

S20

AUTOTUNE ANWAHLEN

RO - -

Autotune wdhlen, vgl. 7, oder PAIK
schaltet den oder die Ausgdnge vorlbergehend ab. Zur Akfivierung
wdhlen Sie und verlassen den Programm-Modus. schaltet ab.
Nutzlich bei Inbefriebnahme schneller Regelstrecken oder von Multizonen-
Regelungen.

SP1-BETRIEBSPARAMETER
16(1.2) m - °C/°F [10°C/18°F

SP1 - Proportionalband/Verstarkung oder Hysterese
* 25% Sensormaximum

Die proportionale Regelung eliminiert das zyklische Schwingen einer Ein-/Aus
Regelung. Die Helzleistung wird mittels zeitabhdngiger Proportionierung Uber
den gesamten Proportionalbereich dosiert.

Zu eng Zu weit
(oszilliert) (langsame Erwdrmung und Reaktion)
erweitemn verengen

1605 p— ~ [68] Minuten

SP1 - Integralzeit/Riickstellung
Komgiert automatisch die durch P-Regelung verursachten Abweichungen.

Zu kurz Zu lang
{Uberschwingt und ostzilliert) (langsame Aufheizung und Reaktion)



16.(1.4) m o - Sekunden [25]
SP1-Vorhalizeit/Rate
Unferdriickt Uberschwingen und beschieunigt die Reaktion auf

Stérungen.
* * Stérung
Zu kurz Zu lang
(langsame Aufheizung (ostzilliert und korrigiert
und Reaktion, korrigiert Ubermdanig)
unzureichend)
16.(1.5) ey - x [bAnd][1.5]

SP1-Vorhalt-Annd@herungsregelung — DAC

Tuning der Aufheizeigenschaften unabhdngig von den
nomalen Betrisbsbedingungen, durch Steuerung des
Beginnes von DifferentiaivorhaltemaBnahmen in der .
Aufheizphase (Kleiner -Wert = ndher am Soliwert).

/T

Zu klein Zu groB
(Uberschwingt) (langsame, schriftweise Aufheizung)

16.0.0) [ ET - [81] Sekunden

SP1 - Proportionale Zykluszeit — vgl. 9
Bestimmt die Zyklusrate des Ausganges fur die proportionale
Regelung. Wahien Sie [on.oF] fur EIN/AUS-Modus.

Ideal ' Zu.lang
(oszilliert)

1607 | (© - O o

$P1-Offset/manuelle Riickstellung
*+ 50% [bAnd]. Anwendbar im proportionalen und EIN/AUS-
Modus bei Abschaltung des Integrals:

Vermiegelung des Haupisoliwertes — vgl. 11.2

SP2-BETRIEBSPARAMETER

16.(1.9) m@ - °C/°F

Justierung des SP2-Sollwertes — vgl. 10

* Abweichungs-Alarme [DV.hi| [DV.Lo] [bAND]:
25% Sensormaximum

* Voliskalen-Alarme : Sensorbereich

16.(1.10) |§] - °CI'F [2.0°C[36°F

Wahien Sie SP2-Hysterese oder Proportionalband/Verstarkung
* 25% Sensormaximum

16.(1.11) m - Sekunden

Widhlen Sie SP2 EIN/AUS oder proportionale Zykluszeit
Wéhlen Sie fir EIN/AUS-Betrieb oder die Zykiusiate des
SP2-Ausganges fir proportionale Regelung:

S21



MANUELLE REGELMODI

16.(2.1) m [0] - % ‘Nur Leseny

Ablesung der SP1-Ausgangsleistung in %, vgl. 12.

16.22) | (o1 1] - % (nicht in EN/AUS)

SP1-Manuelle Regelung der Prozentleistung
Fur manuelle Begrenzung, falls ein Sensor ausféit
Typische [§P1.P]-Werte vorher aufzeichnen

1623) |l 0w - @ % Aveitseykius

Einstellung des Prozentsatzes der SP1-Leistungsbegrenzung
Begrenzt die maximale SP1-Heizleistung wdhrend
der Warmlaufzeit und im Proportionalbereich.

16.(2.4) m - [0] % Abeitszyklus

Einstellung des Prozentsaizes der SP2-
Leistungsbegrenzung (Kiihien)
SP2-BETRIEBSMODI, vgl. 10

16.(2.5) SP2-Hauptbetriebsmodus
nonE [ | dV.hi]| [dV.Lo| [bAnd
FS.hi Cool

16.(2.6) m nonk | [Tich | [hoid ] [if.he ] [niin ]

SP2-Nebenmodus: Verriegelung/Sequenz
Unlineares Proportionalband Kdhlen

EINGABE-AUSWAHL UND BEREICHSEINSTELLUNG

Wahl der Darstellungsaufidésung: 0,1° Darsteliung

von PV, SP | OFSt | | SEt.2 | | hi.SC | |Lo.SC
16.(2.8) m Sensor Sensor .
minimum || maximum | 0°C/°F
Volle Skala einrichten, vgl. 11.1
16.(2.9) Sensor Sensor .
- minimum | [ maximum | 0°C/32°F
Skatenminimum einrichten, vgl. 11.1

16.(2.10) m Eingangssensor wdhlen

Option/
Sensortyp Sensorbereich Linearitat
Thermoelemente +°C
tcb|B O bis 1800°C| 32 bis 3272°F | Pt-30%Rh/Pt-6%Rh | 2.0 *
tcE |E Obis 600°C| 32bis 112°F| Chromel/Kon 0.5
tcJd |J Obis 800°C| 32bis 1472°F| Eisen/Konstantan 05
fc K |K | —50 bis 1200°C | -58 bis 2192°F | Chromel/Alumel 0.25*
fcl L Obis 800°C| 32bis 1472°F| Elsen/Konstantan 0.5
tcn [N | -50bis 1200°C | -58 bis 2192°F | NICroSiyNisil 0.25*
fcr |R Obis 1600°C| 32 bis 2912°F ) P1-13%Rn/P1 20 *
fcs |S 0bis 1600°C| 32 bis 2912°F | Pt-10%Rh/Pt 20 *
et [T —200/250°C| —273/482°F| Kupfer/Konstantan | 0.25*
Widerstandsthermometer
| -200/400°C| -273/752°F| PHOO/RTD-2 | 0.25*
Lineare Eingangssignale (Eingabebereich in mV: -10 bis 50 mV)
Anzeige 0-20 mv 4-20 mV Einstellpunki-Grenzwerte
Lin1 0- 100 0- 400
Lin2 0- 100 -25- 400
Lin3 0- 1000 0- 3000 +0.5%
Lind4 0-1000 -250 - 3000
Lin5 0 - 2000 0- 3000
Hinweise:

1. Linearitét: 5-95 % Sensorbereich
2. * LinearitGt B:5° (70°— 5007 K/N: 1° >350°C
Ausnahmen:.  R/S: 6 <300°CT: 1° <-25° >150°C
RTD/PH100: 0,5° <-100°C
3. Verfahrens-Schnittstellenmodul (PIM) als Option bletet zuséiziiche
Ein-/Ausgangs-Optionen.

16.211) [nonE] [°C] [°F ] [bAr] [Psi] [Ph] [th ]
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°C/°F flr Verfahrenseinheiten wahlen

Prozessor berechnet in °C, wenn °F mit °C/°F markierte
Funktionen umrechnet (Verfahrenseinheiten werden in °C
berechnet).



KONFIGURATION AUSGANGE

160 | EENER
SP1-Ausgang wdhlen, vgl. 5.3/6.2.4.
Hinweis: »Nur Lesen« nach Grundkonfiguration.
volle Ruickstellung auf Werkseinstellungen flr
anschlieBende Anderung von erforderich.

16.0.2) [N

Ablesung von SP2-Ausgang, vgl. 5.3/6.2.4.
Zeigt SP2-Ausgang an.

TECHNISCHE FUNKTIONEN

16.(3.3) Bl sensor-liberhitzungsschutz

[ -
I

Vorsicht: Einstellung beeinflusst Betriebssicherheit

SP1 SP2
uP.SC | Aufwdrts Aufwdrts
dn.SC | Abwdrts Abwdrts
Tu.2d | Aufwérts Abwdrts
1d.2u | Abwdrts Aufwdrts
16.(3.4 Ausgabemodi wdahlen:
54 m Dire%i/Umkehrung
Vorsicht: Einstellung beeinflusst Betriebssicherheit
SP1 - SP2
| 1r2d Umkehrung Direkt
1d.2d | Direkt Direkt
Tr.2r Umkehrung Umkehrung
1d.2r Direkt Umkehrung

Umkehrung (Reverse) auf SP1 fur Heizung und Direkt (Direct)
fGr Kihlung wéhlen

16.(3.5) m SP1/2-LED-Anzeigemodi wéhlen
sP

1 SP2
1n.2n Normal Normal
11.2n Invertiert Normal
n.2| Normal Invertiert
1.21 Invertiert Invertiert

16.(3.6) RCSEIPN [0.0] - [+ 25% Sensormaximum)]

Sensorbereichs-Justierung
Far Anpassung an extemne Einheiten, z.B. Zusatzanzeigen,
Datalogger

16.3.7) | i [©0) - [£25% Sensomoximum]
Null-Sensorfehler, vgl.

o0 R

Regelgenauigkeits-Monitor wéhlen, vgl. 12.2

1669 [EGER

Ablesen des Regelgenauigkeits-Monitors, vgl. 12.2

P O (]

“Exi-xl [CiA][Ctb]iCt1][Ct2]

PR
[ct3][cta]{os1][ us][oS2]
Autotune wahrend Tuning der Zyklendaten, vgl. 15

16.(3.11) m Nummer der Software-Version
w1 AR

Stelit alie Funktionen auf Werkseinstellungen zuriick.
Vorsicht: Vor Akfivierung dieser Funkfion bestehende
Konfiguration notieren. (vgl 18); Grund- und OEM
Konfiguration missen emeut eingegeben werden,

16.(3.10)
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EINGANGE - vgl. 16(2.10)

Thermoelement - 9 Typen

Normierung: IPTS 68/DIN 43710
CJC-Wert: 20:1 (0,05°%°C) typisch
Externer Widerstand: maximal 100 Ohm

Widerstandsthermometer: RTD-2/Pt100 zweiadrig
Normnierung: DIN 43760 (100 Ohm 0°C/138,5 Ohm/100°C Pt)
Fdhler: maximal 0,2 mA

Lineare Verfahrenseingange: mV-Bereich: —10 bis 50 mV
Val. »Verfahrensschnittstellen-Modul« (Process Interface Module -
PIM) fOr zuséitzliche Ein-/Ausgangsoptionen

Anwendbar auf aile Eingdinge: SM = Sensormaximum

Eichgenauigkeit: £ 0,25 % SM £ 1°C

Schalffrequenz: Eingang 10'Hz, CJC 2 Sekunden

Gleichtakteffekt: vemachlssigloare Auswirkung bis 140 dB, 240 Volt,
50-60 Hz. Serientakt-Aussonderung: 60 dB, 50-60 Hz
Temperaturkoeffizient: 150 pprm/°C SM

Bezugsbedingungen: 22°C £ 2°C, Nennspannung, nach 15
Minuten Einstelizeit

AUSGANGE (Standard), vgl. 5.3

- §8d: Solid State Relaisantrieb: zum Schalten eines entfernten SSR,
5V Gleichspannung +0/~15%, 10 mA, nicht isoliert

- Miniatur-Leistungsrelais: Formblatt A/SPST-Kontakte (AgCdO),
2 A/250 V Wechselspannung Ohmsche Belastung

KUHLKANAL bei Wahl der Kihistrategie
Vgl. gesonderte Daten:
3200-Regelung von Heizen/Kiihlen -Applikationen.
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REGELEIGENSCHAFTEN - vgl. 16:

SP1 PID-Parameter:  16(1.1) - 16(1.8)

SP2-Parameter: 16(1.9)-16(1.11)
SP2-Betriebsmodi: 16(2.5) - 16(2.6)

Manuelle Regelmodi: 16{(2.1) - 16(2.4)

ALLGEMEINES

Versorgungsspannung: 90-264 V, 50-60 Hz, 2,5 VA

Digitale LED-Anzeige:

Bereich:

Anzeige:

Tastatur:

UMFELDBEDINGUNGEN

4 Stellen, 10 mm
leuchstarkes Grin
Darstellungsbereich:  -199 bis 9999

Sensor-begrenzt:

2000°C/3500%F

hochaufidsender 0, 1-Modus, —-199.9
bis 999.9°

Verfahrenstemperatur (PV),

Soliwert (SP), SP1/2-Anzeiger (blinkend),
Fehlermeldungen.
Funktions-/Options-Hinweise

3 elastomerische Tasten

Genehmigungen beantragt - Abnahmeprifung Januar 1993

Sicherheit:

Schutz:

Elekiromagnetische
Emmissionen:

Elektromagnetische
Stérfestigkeit:

Umgebungstemperatur:

Gehduse:

Gewicht:

UL 873, CSA 22,2/142-87, IEC 664:1980
NEMA 4X, IP66

EN 50 081-1, VDE 0871/78-B1
FCC-Vorschriften 15 Unterteil J Kiasse A

prEN 50 082-2/Kriterium B
0-50°C (32-130°)
feuerfestes Polykarbonat
100 g



