Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

Présentation
Principe de fonctionnement

Les modules contrbleurs de sécurité Preventa XPS MP  Ces 15 fonctions de sécurité pré-programmées permettent de solutionner la plupart
sont congus selon la catégorie 4 de lanorme EN 954-1.  des applications de sécurité jusqu’au niveau 4 selon la norme EN 954-1, par

lls permettent d’assurer avec un seul produit deux exemple la surveillance d’Arrét d’'urgence, d’interrupteurs de position, de tapis ou

fonctions de sécurité indépendantes I'une de I'autre, bords sensibles, de commande de validation, d’ interrupteurs magnétiques codés,

sélectionnées parmi un choix de 15 configurations de barriéres immatérielles de sécurité type 4 selon EN 61946-1 équipées de sorties

prédéfinies (sélection réalisable aisément a partir de a relais (exemple, barriéres type XUS LA, voir page 30302/3).

3 touches en face avant du produit). Les contréleurs XPS MP sont équipés de six sorties de sécurité (trois par fonction)
et de trois sorties de signalisation statiques pour message vers l'automate de
process.

Pour l'aide au diagnostic les modules sont équipés en face avant de voyants DEL
permettant d'informer sur I'état des circuits de surveillance. Ces voyants aident
également a l'indication et a la sélection des 2 configurations souhaitées.

Configuration Temps de Type de démarrage (1) Test de Remarque
synchronisme Automatique ou [Surveillé démarrage
non surveillé
Fonctions hors circuit 0 - - - - Réglage départ
usine
Surveillance d’Arrét d’urgence 1 - X - - -
a1 canal (catégorie 2) 2 _ _ X _ _
Surveillance d’Arrét d’urgence 3 Infini X - X -
a 2 canaux ou surveillance de 4 Infini _ X X _
protecteur (catégorie 4) 5 155 X _ X _
6 15s - X X -
7 Infini X - - -
8 Infini - X - -
Surveillance de protecteur pour 9 15s - X X Utilise les 2 sorties
presse ainjecter ou machine a de sécurité (2)
souffler (catégorie 4)
Commande de validation avec 10 - X - X Le bouton de
poignée (interrupteur 3 positions) démarrage agit
(catégorie 4) comme préparation
au démarrage
Surveillance de tapis ou bords 11 - X - - Tapis a contact
sensibles (catégorie 3) 12 _ _ X _ formant
court-circuit
Surveillance de barriéres 13 05s - X X -
immatérielles a sorties relais
(catégorie 4)
Surveillance d’interrupteurs 14 15s X - - Interrupteur
magnétiques codés (catégorie 4) 15 15s _ X _ magnétique a
2 contacts 1“F"et1
“Q"

(1) Démarrage automatique : il n’y a pas de contact ou il est remplacé par un shunt.
Démarrage non surveillé : la sortie est activée dés la fermeture du contact de démarrage.
Démarrage surveillé : I'entrée de démarrage est surveillée de telle sorte qu'il n'y ait pas de démarrage en cas de contact de démarrage shunté ou de circuit de
démarrage fermé pendant plus de 10 secondes.
Le démarrage est déclenché apres actionnement du bouton de démarrage (fonction pousser-relacher) des I'ouverture du contact.
(2) Protecteur de zone d’outil avec 3¢™e interrupteur.
Protecteur arriere supplémentaire (en option) avec démarrage automatique. L'ouverture du protecteur coupe toutes les sorties.
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

Caractéristiques

Type de modules XPS MP11123 XPS MP11123P
Catégorie maximale Catégorie 4
d'utilisation du produit
(selon EN 954-1) Tension \Y —24
Limites de tension -20...+ 20 %
Consommation w <5
Protection des entrées du module Par fusible interne électronique
Surveillance du bouton Marche Oui/Non (selon la configuration choisie)
Tension sur I'organe de commande \% 24 (a tension nominale d’alimentation)

Entre bornes d’entrées C1-11, C2-12, C3-13, C4-14, C5-15 ou C6-16

Calcul de larésistance de cablage RL Q 100 maxi
entre les bornes d’entrées Longueur maximale de céble : 2000 m
Temps de synchronisme entre les entrées S 0,5, 1,5 ou infini selon la configuration choisie
Sorties Référence de potentiel Libre de potentiel
Nb et nature des circuits de 3 “F” par fonction (6 “F”) (13-14, 23-24, 33-34, 43-44, 53-54, 63-64)
sécurité
Nb et nature des circuits 3 statiques
supplémentaires
Pouvoir de coupure en AC-15 VA C300 : appel 1800, maintien 180
Pouvoir de coupure en DC-13 24 V/1,5 A L/IR =50 ms
Pouvoir de coupure sorties 24 V[20 mA
statiques
Courant thermique maxi (Ithe) 3,3 A pour chacune des 3 sorties, ou 6 A pour 1 sortie et 2 A pour chacune des
pour chaque groupe de 3 sorties 2 autres sorties, ou 2 A pour 1 sortie et 4 A pour chacune des 2 autres sorties
Somme courant thermique A 20

maximale

Protection des sorties par fusibles

4 gG ou 6 rapide (selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0660 partie 200)

Courant minimal mA 10
Tension minimale \ 17
Durabilité électrique Voir page 38610/6
Temps de réponse sur ouverture d’entrées ms <30
Tension assignée d’isolement (Ui) \% 300 (degré de pollution 2 selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Tension assignée de tenue aux chocs (Uimp.) kv 4 (catégorie de surtension lll, selon IEC/EN 60947-5-1, DIN VDE 0110 parties 1 et 2)
Visualisation par DEL 12
Température de fonctionnement °C -10...+ 55
Température de stockage °C -25...+ 85
Degré de protection Bornes IP 20
selon IEC 60529 Boitier P 40
Raccordements Type Bornes a vis imperdables Bornes a vis imperdables, bornier séparé
débrochable
Connexion 1 fil sans embout Fil rigide ou souple : 0,14... 2,5 mm? Fil rigide ou souple : 0,2... 2,5 mm?

Connexion 1 fil avec embout

Sans collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?

Avec collerette, fil souple : 0,25...1,5 mm? Avec collerette, fil souple : 0,25...2,5 mm?

Connexion 2 fils sans embout

Fil rigide ou souple : 0,14...0,75 mm? Fil rigide : 0,2...1 mm?
Fil souple : 0,2...1,5 mm?2

Connexion 2 fils avec embout

Sans collerette, fil souple : 0,25...1 mm?

Double, avec collerette, fil souple : 0,5...1,5 mm?
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Solutions d’automatisme de
securite
Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP11123

XPS MP11123P

Références
Désignation Type de Nb de circuits Sorties Alimentation Référence Masse
bornier de sécurité  supplémentaires kg
Modules pour Intégré 3 “F" par 3 statiques —= 24V XPS MP11123 0,320
2 fonctions de sécurité au module fonction
indépendantes (6 “F")
Séparé, 3 “F” par 3 statiques —=24V XPS MP11123P 0,320
débrochable  fonction
du module (6 “F")

38784-FR_Ver4.2.fm/4

Telemecanique



Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
Montage sur profilé AM1 DP200

Encombrements
XPS MPeeee XPS MPeeeeP
Goodloood ]
[eYeYoYe)|[eYoYoYe] oJelee | olelele
0000|0000
2 3
0000|0000
(e]e)eJe)|(e]oIo]0) oJe]e]e | ele]e]e
oJe]e]e | ele]e]e
114 45 114 45

Description des DEL

56789101112

-2- Code de configuration de la fonction 1.

Etat de K1/K2 (sorties de sécurité “F” de la fonction 1 fermées).
-6- Code de configuration de la fonction 2.

Etat de K3/K4 (sorties de sécurité “F” de la fonction 1 fermées).

OO

1—o0| |0 Tension d’alimentation A1-A2.
2 O O] [O Défaut.

3—{0 o |o— igurati i
4——1+0 OJlo— Configuration de la fonction 1.

Configuration de la fonction 2.
F1,F2, OK: Touches de configuration.
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP

Surveillance d’arrét d'urgence, a un canal

Configuration 1 (arrét d’'urgence a un canal, démarrage automatique ou non surveillé) = fonction 1.
Configuration 2 (arrét d’'urgence a un canal, démarrage surveillé) = fonction 2.

+24v
| S—
F1
K11 7 pémarrage ¢j}
F1 !
Arrét s1 K12 S3\  1(1) Vers automate
d’'urgence (]»N—j } programmable
FL Esc | .
F1 |
[ a][ca]]c2][ca i [i2] [13]  [a3] J2a[ s3] [aa] [sa] [ea][v+][]v7d [vea [vod
- Fon('c:t:ilc))n 1 Ej” ,,J,,,, E,,T
— = _~— Logique
= |__Jcanall Fo,z?iz?n 2 E] a A 2 { _@ _@
Fonction 1
= || Logique (F1) Ej‘ii?i) 77777 W 1 E} ; Z’
= canal 2 Fonction 2 \ \ \ i 2 2
e ey WLl
[a2]]ce[[cs]]ca] [a]  Ts] [6] [aa] Joa| [aa] Jaa] sa] e4]
A S4.1
Q’rurreg;ence 1 Egc i &) 3)
F2
Arrét S4.2
durgence2 (- Koz Démarrage}-\ S6
F2 F2
K02 K11 K12 K21 K22
8 TT TT

Fonction 1 Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2

(1) Démarrage automatique.
(2) Sorties de sécurité Fonction 1.

Diagrammes fonctionnels

Configuration 1

(3) Sorties de sécurité Fonction 2.
ESC = Conditions de démarrage externes.

Configuration 1

Démarrage automatique

Démarrage non surveillé

1
Légende O I

Entrée 1 Arrét d'urgence
C1-11, (C4-14)

Entrée 2 ESC C2-12,
(C5-15)

Démarrage automatique
C3-13, (C6-16)

Sortie “F" 13-14/23-24/
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation
Y84, (Y94)

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Mise sous tension (Auto-test achevé)
Arrétd'urgence Arrét Arrét d'urgence _I_ 1 o . o
non actionné d'urgence non actionné Légende 0 Arrétd'urgence  Arrét Arrét d'urgence
actionné non actionné d’'urgence non actionné
Entrée 1 Arrét d'urgence actionné
C1-I11, (C4-14)
[ I | [
— —r Entrée 2 ESC C2-12, J I e I A |
(C5-15)
Bouton de démarrage — 1
| —— | I — C3-I3, (C6-16)
Sortie “F” 13-14/23-24/ — L I L
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation

Y84, (Y94)

Configuration 2

Démarrage surveillé

1
Légende 0 —I_

Entrée 1 Arrét d'urgence
C1-11, (C4-14)

Entrée 2 ESC C2-12,
(C5-15)

Bouton de démarrage
C3-13, (C6-16)

Sortie “F" 13-14/23-24/
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation
Y84, (Y94)

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Arrét d'urgence Arrét Arrét d'urgence
non actionné d’'urgence  non actionné
actionné
| | | I
|1 | ——

t<10s
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP
Surveillance de protecteur avec test de démarrage

Configuration 3 (verrouillage de protecteur avec test de démarrage, démarrage automatique ou non surveillé) = fonction 1.
Configuration 4 (verrouillage de protecteur avec test de démarrage, démarrage surveillé) = fonction 2.

+24vV
| S—
F1
Fonction 1 4 1}
Protecteur Demarragik\ s3 |(1)
fermé !
Ouvrir —e -
K11
K12 Vers automate
programmable
I ESC
| F1
[2] T[] [13] [23] [33]  T[as] [s3] [ea]] v+[[v7d [vsd] ]ved|
[ o e
Logique -
= —canal 1 Forz‘l::t;)’" 2 E] \ \ \ '@ '@ '@
Fonction 1 — N
— =N } )| il
== |—{canal 2 Fonction 2 E] a a ] & g
= | ) XPS MP
[a2][ce][cal  [u]]cs [5] T[] 14] Jea] [3a]  Jaa] [sa] Jea]
R @ 3
K21
K22
Ouvrir —»
Fonction 2 Démarrage| \ s6 K11 K12 K21 K22
Protecteur F2 j
fermé
: rY T

Fonction 1 Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2

(3) Sorties de sécurité Fonction 2.
ESC = Conditions de démarrage externes.

(1) Démarrage automatique.
(2) Sorties de sécurité Fonction 1.

Diagrammes fonctionnels
Configuration 3
Démarrage automatique

Configuration 3
Démarrage non surveillé

Mise sous tension (Auto-test achevé) Mise sous tension (Auto-test achevé)

1 1
Légende 0 . Légende 0 .
Protecteur fermé, Protecteur Protecteur fermé Protecteur fermé, Protecteur Protecteur fermé
Entrée 1 C1-11, (C4-14) ouvert Entrée 1 C1-11, (C4-14) ouvert
Entrée 2 C2-12, (C5-I5) L L Entrée 2 c2-12, (C5-15) L
Démarrage automatique. Bouton de démarrage  —| 1
C3-13, (C6-16) C3-13, (C6-16)
Sortie “F" 13-14/23-24/ I m—_ Sortie “F"13-14/23-24/ I | —
33-34,(43-44/53-54/63-64) 33-34,(43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation Sortie de signalisation -
Y84, (Y94) Pas de démarrage t=oo Y84, (Y94) Pas de démarrage t =oo
(1) ) -
Configuration 4
Démarrage surveillé
1 Mise sous tension (Auto-test achevé)
Légende 0 i
Protecteur fermé, Protecteur Protecteur fermé
. ouvert
Entrée 1 C1-I11, (C4-14)
Entrée 2 C2-12, (C5-15) ! L
Bouton de démarrage  _|
C3-13, (C6-16)
Sortie “F" 13-14/23-24/ I -l_
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation - (1) Blocage de démarrage nécessaire : pour controler les capteurs connectés,
Y84, (Y94) Pas de démarrage |t =q t<10s ouvrir et refermer le protecteur.

(€}
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP
Surveillance de protecteur avec test de démarrage et temps de synchronisme = 1,5 ms

Configuration 5 (verrouillage de protecteur avec test de démarrage, démarrage automatique ou non surveillé) = fonction 1.
Configuration 6 (verrouillage de protecteur avec test de démarrage, démarrage surveillé) = fonction 2.

+24v
| S—
F1
Fonction 1 Démarrage I< }
Protecteur gl|‘ S3 | (1)
fermé !
Ouvrir —» -1
K11
K12 Vers automate
programmable
—
} ESC
| F1
[a][cs][c1 in||ce 2 [13] [1s] 23] [ass]  [aa] [s3] [ea][v+][v7d [ved [veq
Fonction 1
| i AT
= Logique
== |—canall Fonction 2
2 | K3 A — @ { {
Fonction 1 E - o~
K2 P ENS S, N\ — N .
— I Logique (F1) 1 3 2 2
— canal 2 Fonction 2 i e he
F2 | K3 N
] ] ] XPS MP
[a2][ce][ca]  Tu]]cs [5] T[] [1a] Joa] [3a]  [aa]]s4] [e4]
I~ ESC 2 3
s @ ©)
K21
K22
Fonction 2 Démarrage |-\ S6 K11 K12 K21 K22
Protecteur F2
fermé
oV
Fonction 1 Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2
(1) Démarrage automatique. (3) Sorties de sécurité Fonction 2.
(2) Sorties de sécurité Fonction 1. ESC = Conditions de démarrage externes.
Diagrammes fonctionnels
Configuration 5 Configuration 5
Démarrage automatique Démarrage non surveillé
1 Mise sous tension (Auto-test achevé) 1 Mise sous tension (Auto-test achevé)
Légende 0 I Légende o i ) i
Protecteur fermé, Protecteur Protecteur fermé Protecteur fermé  Protecteur Protecteur fermé
. ouvert ] ouvert
Entrée 1 C1-I11, (C4-14) Fin de course 1 C1-I1,
(Ca-14)
Entrée 2 C2-12, (C5-I5) ] L l(:in de)course 2C2-12, — L
C5-15
Démarrage automatique Bouton de démarrage —
C3-13, (C6-16) C3-13, (C6-16)
l—-l Sortie “F" 13-14/23-24/ [ [ -
Sortie “F" 13-14/23-24/ 33-34, (43-44/53-54/63-64)
33-34, (43-44/53-54/63-64) Sortie de signalisation
Sortie de signalisation - Y84, (Y94) Pas de démarrage t<15s
Y84, (Y94) Pas de démarrage t<15s o)
(1)
Configuration 6
Démarrage surveillé
1 Mise sous tension (Auto-test achevé)
Légende 0 I
Protecteur fermé  Protecteur Protecteur fermé
Entrée 1 C1-11, (C4-14) ouvert
Entrée 2 C2-12, (C5-I5) I L
Bouton de démarrage 1
C3-13, (C6-16)
Sortie “F"13-14/23-24/ I -l_
33-34,(43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation (1) Blocage de démarrage nécessaire : pour contrdler les capteurs connectés,
Y84, (Y94) Pasde t<15s t<10s ouvrir et refermer le protecteur.

démarrage (1)
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Solutions d’automatisme de

sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP

A fonctions prédéfinies

XPS MP
Surveillance d’arrét d’

urgence a deux canaux

Configuration 7 (arrét d’'urgence & deux canaux, démarrage automatique ou non surveillé) = fonction 1.
Configuration 8 (arrét d'urgence a deux canaux, démarrage surveillé) = fonction 2.

+24v
| S—
F1
h
Démarragisg b i (1)
_
K11
&t S1
o S s st
esc.
\_?
[ ad][ca][c2][c1 i 2 [13]  Ta3] 23] s3] [aa] [sa] [ea][v+][]v74] [ved [ved
Fonction 1 E]77 ,,J,,,,x,,,,jr
— | - I | Logique (F1)
== e -y [QOE
Fonction 1 - - N
Logique (F1) [ k2 C -3 1 3l gl ¢
= |canal2 Fonction 2 E \ \ \ = = =
(F2) 1 ] ) XPS MP
[a2][cs][cs][ca] [1a]  Tis] [i6] T[aa] Joa] Jaa] [42] 4] Jea
ArrétS4.1 ESC ‘A
durgence 1 (-B-f —————— F2 | @ 3
F2
K21
Arrét34‘2 ' K22
d'urgence2 "="———""—7,
F2
Déma”algzg Fj S6 K11 K12 K21 K22
oV

Fonction 1 Fonction 1

Fonction 2 Fonction 2

(1) Démarrage automati
(2) Sorties de sécurité F

Diagrammes fonction
Configuration 7

que.
onction 1.

nels

(3) Sorties de sécurité Fonction 2.
ESC = Conditions de démarrage externes.

Configuration 7

Démarrage automatique

Démarrage non surveillé

1
Légende 0O —I_

Entrée 1 C1-11, (C4-14)

Entrée 2 C2-12, (C5-15)

Démarrage automatique
C3-I3, (C6-16)

Sortie “F" 13-14/23-24/ __

33-34,(43-44/53-54/63-64)

Sortie de signalisation
Y84, (Y94)

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Arrét d'urgence Arrét
non actionné d'urgence
actionné

Légende ¢ _I_ !

Arrét d'urgence
non actionné

Arrét d'urgence Arrét
non actionné d’'urgence
actionné

Entrée 1 C1-11, (C4-14)

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Arrét d'urgence
non actionné

Entrée 2 C2-12, (C5-15)

C3-13, (C6-16)

33-34,(43-44/53-54/63-64)

Bouton de démarrage —I 1
Sortie “F" 13-14/23-24/ —-I L

Sortie de signalisation
Y84, (Y94)

Configuration 8

Démarrage surveillé

1
Légende 0 —I_

Entrée 1 C1-11, (C4-14) —]

Entrée 2 C2-12, (C5-15)

Bouton de démarrage
C3-13, (C6-16)

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Sortie “F" 13-14/23-24/
33-34, (43-44/53-54/63-64)

Sortie de signalisation
Y84, (Y94)

démarrage (1)

Arrét d'urgence Arrét Arrét d'urgence
non actionné d'urgence non actionné
actionné
-
1 | |
Pas de t<10s t<10s enclenché au moment de la mise sous tension.

(1) Contrdle du bouton de démarrage : le bouton de démarrage ne doit pas étre
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Solutions d’automatisme de
sécurité
Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP

Surveillance de protecteur pour presse a injecter ou machine a souffler
Configuration 9 (cette configuration utilise les 2 fonctions du contréleur. Seule la fonction 1 est & configurer).

+24v
| S—
F1
T
\S/gnne de
sécurité
Protecteur pour la
zone d’outil,
fermé
g — Ouvrir
O i Vers automate
S1 } 52} programmable
‘ |
[a][ea][es]  [u ][] [e] [u] [13] [os[ [ss] [4s] [ss] [esf]v+[[vra] [vea] [ved
Fonction 1 Ej,,,,,, | 77777 |77777 |
L % L ogique (Fl) K1 - \ A
= |—]canal 1 Fon(cl::tlzc;n 2 E] 2 N 2 @ @ @
Fonction 1 = — o~
i = ) N Y
= |__|canal 2 Fonction 2 E] \ \ \ = = =
) | ] ) XPS MP
[a2][cs][ca]  Ju]]cs [5] T[] [14] Joa| T[sa]  Jaa] [s4] Je4]
@) @)
LA 2) 3
K11
3 K12
— Ouvrir s6, K11 K12
e | Bemarage =y
oV
Zone d'outil Zone d'outil

(1) En cas d’absence des capteurs S4 et S5 les bornes C4-14 et C5-15 doivent étre shuntées.

(2) Sorties de sécurité po

ur zone d’outils.

(3) Sorties de sécurité, portes de sécurité arriére.
En mode de configuration 9, les contacts “O” des relais ou contacteurs pilotés par les sorties 43-44, 53-54, 63-64 ne peuvent pas étre surveillés par la boucle de

retour (ESC).

ESC = Conditions de démarrage externes.
Diagrammes fonctionnels

Configuration 9

1
Légende o _l_

Fin de course 1 C1-I11

Fin de course 2 C2-12

Fin de course 3 C3-13

Fin de course 4 C4-14
Fin de course 5 C5-15

Bouton de démarrage C6-16
Sortie “F”
13-14/23-24/33-34

Sortie de signalisation Y84
Sortie “F”
(43-44/53-54/63-64)

Sortie de signalisation Y94

Mise sous tension (Auto-test achevé)

Les deux protecteurs

Les deux protecteurs  Protecteur pour zone Les deux protecteurs Protecteur en
fermés d’outils ouvert fermés dehors de lazone fermés
d'outils ouvert
| IS | | -
| | | —
| |
1
N | | |
L[ 1 [
4 <l | el
Pas de démarrage (1) t<15s t<10s t=oco t<10s

(1) Blocage de démarrage nécessaire : pour controler les capteurs connectés, ouvrir et refermer le protecteur.
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP
Commande de validation, surveillance de tapis de sécurité

Configuration 10 (commande de validation, avec ou sans préparation de démarrage) = fonction 1.
Configuration 11 (surveillance de tapis de sécurité, démarrage automatique ou non surveillé) = fonction 2.

+24v
| S—
F1
K11
S12
012 105 3
Lo 4 \ Vers automate
K12
Validation F1 2 6 4 programmable
———
ESC }
F1 1
lo
[ ad][ca][c2][c1 i 2 [13] 13| [23] [a3]  Jaa] [s3] [es]]v+[[v7d [ved [ved|
Fonction 1 | r
= —1 Logique
= | _|canall Fonction 2 .@ { .@
iy Y- Ny
Fonction 1 E -~ o~
P UL W, N ———— A\ = . .
— I~ Logique (F1) K2 1 @ § g
= canal 2 Fonction 2 \ N \ i L s
) |[<C]
1) XPS MP
[a2][cs [ [cs][c4] [ 4[] [16] [1a] [2a] [sa]  [aa] [s4] [e4]
S45 ESC }ré
F2 | 2 3)
K21
K22
~
|
Démarrage |
L xva1P NS 1(1) Kk K12 K21 K22
Tapis de sécurité F2 !
oV
Fonction 1 Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2
(1) Démarrage automatique. (3) Sorties de sécurité Fonction 2.
(2) Sorties de sécurité Fonction 1. ESC = Conditions de démarrage externes.

Diagrammes fonctionnels
Configuration 10
Commande de validation

Légende O _I— 1 Mise sous tension (Auto-test achevé)
égende

Niveau de commutation : 1 0 1 0
Entrée 1 C1-11, (C4-14)

[N
N
[N
o

Entrée 2 C2-12, (C5-15)

Entrée 3 C3-13, (C6-16) 1 1 1

Entrée 3 C3-I3, (C6-16)

Sortie “F" 13-14/23-24/ I n— L
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation

Avec préparation de démarrage.
Sans préparation de démarrage.

Y84, (Y94)
Configuration 11
Tapis de sécurité avec démarrage automatique Tapis de sécurité avec démarrage non surveillé
1 Mise sous tension (Auto-test achevé) _|_ 1 Mise sous tension (Auto-test achevé)
Légende 0 . Tapis sensible  Tapis Tapis sensible Tapis Légende 0 Tapis sensible  Tapis Tapis sensible Tapis
non actionné sensible  non actionné sensible non actionné sensible  non actionné sensible
actionné actionné actionné actionné
Entrée 1 C1-11, (C4-14) Entrée 1 C1-11, (C4-14) 1
Entrée 2 C2-12, (C5-15) Entrée 2 C2-12, (C5-15)
Démarrage automatique Bouton de démarrage _ 1 | 1
C3-13, (C6-16) C3-13, (C6-16)
Sortie “F" 13-14/23-24/ __| . | |
33-34, (43-44/53-54/63-64) B — —— sorie'F 13-1423.20 — — —
' 33-34, (43-44/53-54/63-64) |
Sortie de signalisation | — : : it I | I
Sortie de signalisation
Y84, (Y94) vaa, (Yo
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP
Surveillance de tapis de sécurité, surveillance de barriére immatérielle

Configuration 12 (surveillance de tapis sensible, démarrage surveillé) = fonction 1.
Configuration 13 (surveillance de barriere immatérielle, démarrage surveillé ; temps de synchronisme = 0,5 s) = fonction 2.

+24v
| S—
F1
Tapissensible Dé
F1 emarragf A s3
S12
K11
K12 Vers automate
programmable
ESC }
L_XY2TP | F1 \?

[53] Jes|[ v+[[v7d [vsa [ved|

[ a1][ca]]ca]ca] [1n]r] [5]  [as] [23] [ss] [a3]
Fonction 1 | | |
| | ERa=a

Logique

Fonc. 2 m

== | _Jcanal 1 Fonction 2
e vy O
Fonction 1 -
— | e S | 3
= Logique 2 S
= |—canal 2 Fonction 2 [ [
F2 | K3 A T—
] ] ] XPS MP
[a2][cs] cs] [ca] 14 [15] [16 ] [14] [oa] [aa]  T[aa] [sa] Je4]
Barriére. ESc |
immatérielle F2 >y (1) 2)
Sortie du }
ESPE ! K21
s45 |
| K22
ossD1| 0ssD2 i
Démarrage|-\ S6
F2 K1 K12 K21 K22
. i,

Fonction 1  Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2

(1) Sorties de sécurité Fonction 1.
(2) Sorties de sécurité Fonction 2.
ESC = Conditions de démarrage externes.

Diagrammes fonctionnels

Configuration 12 Configuration 13
Tapis sensible avec démarrage surveillé Barriere immatérielle avec démarrage surveillé
Mise sous tension (Auto-test achevé) Mise sous tension (Auto-test achevé)
1 Tapis sensible  Tapis Tapis sensible Tapis Barriére Barriére  Barriére Barriere
Légende 0O . nog actionné serF:sibIe norF: actionné serF\)sibIe Légende 0 i ! immatérielle immatérielleimmatérielle libre immatérielle
actionné actionné libre interrompue interrompue
Entrée 1 C1-11, (C4-14) Entrée 1 C1-11, (C4-14
Entrée 2 C2-12, (C5-15) ] Entrée 2 C2-12, (C5-I5 | | I
Bouton de démarrage S 1L 1 Bouton de démarrage 1 1
C3-13, (C6-16) C3-13, (C6-16)
ie “F” 13-14/23-24/ 1 I | Sortie “F” - -
Sortie “F” 13-14/23-24, 13-14/23-24/33-34
33-34, (43-44/53-54/63-64) i - i
(43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation |————  Sortie de signalisation
Y84, (Y94) AL Y84, (Y94) t<05s t<10s
t<10s t<10s
Pas de Pas de

démarrage (1) démarrage (1)

(1) Contrdle du bouton de démarrage : le bouton de démarrage ne doit pas étre enclenché au moment de la mise sous tension.
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Solutions d’automatisme de
sécurité

Controleurs de sécurité Preventa type XPS MP
A fonctions prédéfinies

XPS MP
Surveillance d’interrupteurs magnétiques codés

Configuration 14 (démarrage automatique ou non surveillé, temps de synchronisme = 1,5 s) = fonction 1.
Configuration 15 (démarrage surveillé, temps de synchronisme = 1,5 s) = fonction 2.

+24V
=
F1
Interrupteur magnétique <)
codé non actionné F1 }
Démarrage s3 i(1
eH\ss (@)
.
1
K11
B I
} = L‘ Z K12 Vers automate
! —J__N\_ programmable
1SS _ prosrammade
| s12 & @ XCS DM o |
[a][ca]c2][et n| | [13] 13| [23] [a3]  Jaa] [sa] [es][v+][v7d [vadq [veq
= Logique
= |—]canall Fonction 2
e e OREREG
Fonction 1 E Y N 2 _ - o~
= [ Logique (F1) 2 ) e g
= canal 2 Fonction 2 ] g g
e | KED AR T—
| ] | XPS MP
[a2][cs ] 1] [ca] [os] 5] Jie] [1a] [oa] [aa]  [aa] [s4] [e4]
S45 | ESC |
z|  XCSPMI | @ ©)
2 o }
FaN }
L\ | K21
X o I
[a1] o }
N Z | K22
Interrupteur magnétique Démarrage|, s6 K11 K12 K21 K22
codé non actionné F2 F2 N
oV
Fonction 1 Fonction 1 Fonction 2 Fonction 2
(1) Démarrage automatique. (3) Sorties de sécurité Fonction 2.
(2) Sorties de sécurité Fonction 1. ESC = Conditions de démarrage externes.
Diagrammes fonctionnels
Configuration 14 Configuration 14
Démarrage automatique Démarrage non surveillé
1 Mise sous tension (Auto-test achevé; 1  Mise sous tension (Auto-test achevé)

Légende O —I_ ¢ ) Légende O _I_ . . . . . .
Partie opposée  Partieopposée  Partie opposée Partie opposée  Partie opposée  Partie opposée
présente non présente présente preésente non presente presente

Entrée 1 | Entrée 1

C1-I11, (C4-14) C1-11, (C4-14)

Entrée 2 C2-12, (C5-15) — L. Entrée 2 C2-12, (C5-I5) 1 L

Bouton de démarrage —

Démarrage automatique C3-13, (C6-16) —

C3-13, (C6-16) )

Sortie *F* 13-14/23-24/ I 1 I L Joe (isﬁ e 453;-6717J L —

33-34, (43-44/53-54/63-64) !

Sortie de signalisation | — Sortie de signalisation I

Y84, (Y94) t<15s Y84, (Y94) t<15s

Configuration 15
Démarrage surveillé

1 Mise sous tension (Auto-test achevé,
Légende _I_ ( )

Partie opposée  Partieopposée  Partie opposée
Entrée 1 C1-11, (C4-14) présente non présente présente
Entrée 2 C2-12, (C5-15) 1 [ L
Bouton de démarrage  _ [~ | 1
C3-13, (C6-16)
Sortie “F” 13-14/23-24/ J Il I [ —
33-34, (43-44/53-54/63-64)
Sortie de signalisation
Y84, (Y94) t<10s t<15s t<10s
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