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Longitud totalLongitud total

Programa Stock
Programa Estándar
Programa Especial (¡previo encargo!)

Combinación:

m
ax

on
ge

ar

Reductor Planetario GP 26 B �26 mm, 0.5 - 2.0 Nm
Versión ejes cerámicos

Números de Referencia

144026 144029 144035 144041 144045 144051 144057 144059 144066 144072 144078

Datos del Reductor
1 Reducción 3.8 : 1 14 : 1 53 : 1 104 : 1 198 : 1 370 : 1 590 : 1 742 : 1 1386 : 1 1996 : 1 3189 : 1
2 Reducción absoluta 15/4 225/16

3375/64
87723/845

50625/256
10556001/28561

59049/100
759375/1024

158340015/114244
285012027/142805

1594323/500

Números de Referencia 144027 144030 144036 144042 144046 144052 144058 144061 144067 144073 144079
1 Reducción 4.4 :1 16 : 1 62 : 1 109 : 1 231 : 1 389 : 1 690 : 1 867 : 1 1460 : 1 2102 : 1 3728 : 1
2 Reducción absoluta 57/13

855/52
12825/208

2187/20
192375/832

263169/676
1121931/1625

2885625/3328
3947535/2704

7105563/3380
30292137/8125

Números de Referencia 144028 144031 144037 144043 144047 144053 144060 144062 144068 144074 144080
1 Reducción 5.4 : 1 19 : 1 72 : 1 128 : 1 270 : 1 410 : 1 850 : 1 1014 : 1 1538 : 1 2214 : 1 4592 : 1
2 Reducción absoluta 27/5 3249/169

48735/676
41553/325

731025/2704
6561/16

531441/625
10965375/10816

98415/64
177147/80

14348907/3125

Números de Referencia 144032 144038 144044 144048 144054 144063 144069 144075
1 Reducción 20 : 1 76 : 1 157 : 1 285 : 1 455 : 1 1068 : 1 1621 : 1 2458 : 1
2 Reducción absoluta 81/4 1215/16

19683/125
18225/64

5000211/10985
273375/256

601692057/371293
135005697/54925

Números de Referencia 144033 144039 144049 144055 144064 144070 144076
1 Reducción 24 : 1 84 : 1 316 : 1 479 : 1 1185 : 1 1707 : 1 2589 : 1
2 Reducción absoluta 1539/65

185193/2197
2777895/8788

124659/260
41668425/35152

15000633/8788
3365793/1300

Números de Referencia 144034 144040 144050 144056 144065 144071 144077
1 Reducción 29 : 1 89 : 1 333 : 1 561 : 1 1249 : 1 1798 : 1 3027 : 1
2 Reducción absoluta 729/25

4617/52
69255/208

2368521/4225
1038825/832

373977/208
63950067/21125

3 Número de etapas 1 2 3 3 4 4 4 5 5 5 5
4 Máx. par permanente Nm 0.5 0.6 1.3 1.3 1.8 1.8 1.8 2.0 2.0 2.0 2.0
5 Máx. par admisible de forma intermitente Nm 0.8 0.9 1.9 1.9 2.7 2.7 2.7 3.0 3.0 3.0 3.0
6 Sentido de giro, entrada / salida = = = = = = = = = = =
7 Máx. rendimiento % 84 70 59 59 49 49 49 42 42 42 42
8 Peso g 65 86 108 108 130 130 130 152 152 152 152
9 Holgura media en vacío ° 0.5 0.6 0.8 0.8 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0 1.0

10 Momento de inercia gcm2 0.6 0.5 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4 0.4
11 Longitud del reductor L1 mm 29.2 36.0 42.8 42.8 49.6 49.6 49.6 56.4 56.4 56.4 56.4

+ Motor Página + Tacométrico / Freno Página Longitud total [mm]
RE 25, 10 W 73 83.7 90.5 97.3 97.3 104.1 104.1 104.1 110.9 110.9 110.9 110.9
RE 25, 10 W 73 Encoder MR 201 94.7 101.5 108.3 108.3 115.1 115.1 115.1 121.9 121.9 121.9 121.9
RE 25, 10 W 73 Tacodinamo C.C. 22 213 106.1 112.9 119.7 119.7 126.5 126.5 126.5 133.3 133.3 133.3 133.3
RE 25, 10 W 73 Encoder digital 22 203 97.7 104.5 111.3 111.3 118.1 118.1 118.1 124.9 124.9 124.9 124.9
RE 25, 10 W 73 Encoder digital HED_ 55__ 205/207 104.5 111.3 118.1 118.1 124.9 124.9 124.9 131.7 131.7 131.7 131.7
RE 25, 20 W 74 83.7 90.5 97.3 97.3 104.1 104.1 104.1 110.9 110.9 110.9 110.9
RE 25, 20 W 74 Tacodinamo C.C. 22 213 106.1 112.9 119.7 119.7 126.5 126.5 126.5 133.3 133.3 133.3 133.3
RE 25, 20 W 74 Encoder digital 22 203 97.7 104.5 111.3 111.3 118.1 118.1 118.1 124.9 124.9 124.9 124.9
RE 25, 20 W 74 Encoder digital HED_ 55__ 205/207 104.5 111.3 118.1 118.1 124.9 124.9 124.9 131.7 131.7 131.7 131.7
RE 25, 20 W 74 Freno 40 236 117.8 124.6 131.4 131.4 138.2 138.2 138.2 145.0 145.0 145.0 145.0
RE 26, 18 W 75 88.0 94.8 101.6 101.6 108.4 108.4 108.4 115.2 115.2 115.2 115.2
RE 26, 18 W 75 Encoder MR 201 99.0 105.8 112.6 112.6 119.4 119.4 119.4 126.2 126.2 126.2 126.2
RE 26, 18 W 75 Tacodinamo C.C. 22 213 109.0 115.8 122.6 122.6 129.4 129.4 129.4 136.2 136.2 136.2 136.2
RE 26, 18 W 75 Encoder digital 22 203 105.4 112.2 119.0 119.0 125.8 125.8 125.8 132.6 132.6 132.6 132.6
RE 26, 18 W 75 Encoder digital HED_ 55__ 205/207 106.4 113.2 120.0 120.0 126.8 126.8 126.8 133.6 133.6 133.6 133.6
S 2322, 6 W 81/82 77.2 84.0 90.8 90.8 97.6 97.6 97.6 104.4 104.4 104.4 104.4
S 2322, 6 W 82 Encoder digital 22 203 91.2 98.0 104.8 104.8 111.6 111.6 111.6 118.4 118.4 118.4 118.4
S 2322, 6 W 82 Encoder digital HED_ 55__ 205/207 98.0 104.8 111.6 111.6 118.4 118.4 118.4 125.2 125.2 125.2 125.2
A-max 26 113-120 73.9 80.7 87.5 87.5 94.3 94.3 94.3 101.1 101.1 101.1 101.1
A-max 26 114-120 Encoder MR 201 83.0 89.8 96.6 96.6 103.4 103.4 103.4 110.2 110.2 110.2 110.2
A-max 26 113-119 Encoder digital magnét. 13 212 81.0 87.8 94.6 94.6 101.4 101.4 101.4 108.2 108.2 108.2 108.2
A-max 26 114-120 Encoder digital 22 204 88.4 95.2 102.0 102.0 108.8 108.8 108.8 115.6 115.6 115.6 115.6
A-max 26 114-120 Encoder digital HED_ 55__ 206/208 92.3 99.1 105.9 105.9 112.7 112.7 112.7 119.5 119.5 119.5 119.5
RE-max 29 141-144 73.9 80.7 87.5 87.5 94.3 94.3 94.3 101.1 101.1 101.1 101.1
RE-max 29 142/144 Encoder MR 201 83.0 89.8 96.6 96.6 103.4 103.4 103.4 110.2 110.2 110.2 110.2

Datos técnicos
Reductor Planetario diente recto
Eje de salida acero inoxidable, templado
Rodamiento a al salida rodamiento a bolas
Juego radial a 10 mm de la brida pretensado
Juego axial pretensado
Máx. carga radial adm.
a 10 mm de la brida 70N
Máx. carga axial admisible 100 N
Máx. fuerza adm.
en acoplamientos a presión 100 N
Velocidad de entrada recomendada < 8000 rpm
Rango de temperatura aconsejado -15 / +80°C




