OMmRON

Alles in einem Gerét

¢ Frequenzumrichter mit U/f-Regelung

* Side-by-side-Installation

¢ Integrierter EMV-Filter

* RS-485 Modbus integriert

* Uberlast-Erkennungsfunktion (150 % fiir 60 s)
* Integrierter PID-Regler

* Mikro-Uberspannungsschutz

* Automatischer Energiesparbetrieb

¢ Not-Abschaltung

* Einstellung fir zweiten Motor

¢ Automatische Takifrequenzreduzierung
e PTC-Thermistoreingang

¢ Kuhlltfter-Schaltersteuerung

* PC-Konfigurationstool: CX-Drive

e CE, UL, cUL, RoHS

Nennwerte

¢ 200-V-Klasse, einphasig, 0,2 bis 2,2 kW
e 200-V-Klasse, dreiphasig, 0,2 bis 7,5 kW
¢ 400-V-Klasse, dreiphasig, 0,4 bis 7,5 kW

Systemkonfiguration

Spannungs-
versorgung

RJ45/USB-Kabel

Leistungsschalter [————— O———1 gégﬁ‘f
Netzdrossel Anschlusskabel 5-zeiliges LCD,
______ '9 far dezentrale dezentrale
- Bedienkonsole Bedienkonsole

Filter
6 1
JX ; | .
|
I .
: - l DC-Drossel
Ferritring | S0
|
Motor l_ Motordrossel
Erdung

* Wird nur benétigt fir dreiphasige 200-V-Ausfihrung oder um C1 bei dreiphasigen 400-V-Modellen zu erfiillen
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OmRON

Spezifikationen

Produktbezeichnung

3G3JX-AB002-EF

JX-Serie

A: Standardspezifi-

&

F: Integrierter EMV-Filter

E: Europaischer Standard

kationen
Spannung: Max. zulassige Motorleistung
B: Einphasig, 200 V AC 002: 021 kW
2: Dreiphasig, 200 V AC
4: Dreiphasig, 400 V AC 075: 7,5 kW
200-V-Klasse
Einphasig: 3G3JX[] AB002 AB004 ABO007 ABO015 AB022 - - -
Dreiphasig: 3G3JX[] A2002 A2004 A2007 A2015 A2022 A2037 A2055 A2075
"I"(s;f:’ Zulassige Motorleistung 0,2 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5
. 5 Leistung des 200V 0,4 0,9 1,3 2,4 3,4 5,5 8,3 11,0
é’aE Frequenzumrichters kVA 240 V 0,5 1,0 1,6 2.9 41 6.6 9.9 133
o 9 |Ausgangsnennstrom (A) 1,4 2,6 4,0 71 10,0 15,9 24,0 32,0
3 S [Max. Ausgangsspannung Proportional zur Eingangsspannung: 0...240 V
g0
‘o |Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
, Nenneingangsspannung Einphasig, 200 bis 240 V, 50/60 Hz
o 2 |und -frequenz Dreiphasig, 200 bis 240 V, 50/60 Hz
5 § Nenneingangsstrom (A) Dreiphasig 200 V 1,8 3,4 5,2 9,3 13,0 20,0 30,0 40,0
§ 9 |Nenneingangsstrom (A), einphasig 200 V 3,1 5,8 9,0 16,0 22,5 - - -
& § Zulassige Spannungsschwankung —15 % bis +10 %
Zulassige Frequenzschwankung +5 %
Integrierter EMV-Filter EMV-Filter (C1, einphasig)
Beikurzzeitiger 50 % bei
Verzbgerung dreiphasig
Bremsmoment Bei ca. 50 % 20 bis 40 % ca. 20 % bis 40 % ca. 20 %
Kondensator-  bei
riickkopplung einphasig
Art der Kiihlung Selbstkiihlend Zwangsluftkihlung
"I Basierend auf Standard-Drehstrommotor.
400-V-Klasse
Dreiphasig: 3G3JX[] A4004 A4007 A4015 A4022 A4040 A4055 A4075
"{'(3\;:' Zulassige Motorleistung 0,4 0,75 1,5 2,2 4,0 55 7,5
. 5 Leistung des 380V 0,9 1,6 2,5 3,6 5,6 8,5 10,5
&% | Frequenzumrichters kVA
os q 480 V 1,2 2,0 3,1 4,5 7.1 10,8 13,3
& 3 |Ausgangsnennstrom (A) 1,5 2,5 3,8 55 8,6 13,0 16,0
3 & [Max. Ausgangsspannung Proportional zur Eingangsspannung: 0...480 V
<O
‘o |Max. Ausgangsfrequenz 400 Hz
& o [Nenneingangsspannung . . .
g, § und -frequenz Dreiphasig, 380 bis 480 V, 50/60 Hz
= g Nenneingangsstrom (A) 2,0 3,3 5,0 | 7,0 [ 11,0 16,5 20,0
§ @ |Zulassige Spannungsschwankung —15 % bis +10 %
o O —
o > (Zulassige Frequenzschwankung +5 %
Integrierter EMV-Filter EMV-Filter, Klasse C2
Beikurzzeitiger
Verzégerung
Bremsmoment Bei ca. 50 % ca. 20 % bis 40 % ca. 20 %
Kondensator-
riickkopplung
Art der Kiihlung Selbstkiihlend Zwangsluftkihlung

Basierend auf Standard-Drehstrommotor.
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OMmRON

Spezifikationen

Allgemeine technische Daten

Produktbezeichnung
3G3JXC]

Spezifikationen

Regelungsarten Sinusférmige Phase-Phase-Pulsweitenmodulation PWM (U/f)
Ausgangsfrequenzbereich 0,5 bis 400 Hz

c |F iakeit Digitaler Sollwert: +0,01 % der Maximalfrequenz

g requenzgenauigkel Analoger Sollwert: +0,4 % der Maximalfrequenz (25 +10 °C)

3 — - T Digitaler Sollwert: 0,1 Hz

E utiosting des Frequenzsoflwerts Analoger Sollwert: 1/1000 der Maximalfrequenz

S |Auflésung 0,1 Hz

2 |der Ausgangsfrequenz

C Uberlastbarkeit 150 % des Nennausgangsstroms Uber eine Minute
Frequenz-Einstellwert 0 bis 10 V DC (10 k), 4 bis 20 mA (250 Q), Frequenz-Einstellbereich (auswahlbar), RS485 Modbus
U/f-Kenndaten Konstantes/verringertes Drehmoment

FW (vorwarts), RV (rickwarts), CF1 bis CF4 (Festdrehzahl), JG (Jog-Befehl), DB (externe DC-Bremsung), SET

(Einstellung 2. Motor), 2CH (2-stufiger Beschleunigungs-/Verzégerungsbefehl), FRS (Freilauf), EXT (externer Fehler),

USP (Anlauffunktion), SFT (Parameter sperren), AT (Auswahl Analogeingang), RS (Reset), PTC (Thermistor-Eingang),

Eingangssignale STA (3-Draht-Start), STP (3-Draht-Stopp), F/R (3-Draht-vorwarts/rlickwarts), PID (PID-Auswahl), PIDC (PID-Reset),

UP (UP von UP/DWN-Funktion), DWN (DWN von UP/DWN-Funktion), UDC (UP/DWN-Funktion Daten I6schen),

OPE (Bedienkonsolensteuerung), ADD (Frequenz hinzufligen), F-TM (Modus Klemme erzwingen), RDY (betriebsbereit),

SP-SET (spezielle Einstellung), EMR (Notabschaltung)

RUN (Signal bei laufendem Betrieb), FA1 (Frequenzeingangssignal 1), FA2 (Frequenzeingangssignal 2), OL (Vorwarnsignal
= A ignal Uberlast), OD (uibermaBige PID-Abweichung), AL (Alarmsignal), DC (Unterbrechungs-Erkennungssignal Analogeingang),
% usgangssignale FBV (PID FB-Statusausgang), NDc (Netzwerkfehler), LOG (Logikoperations-Ergebnis), ODc (Kommunikationsoption
g unterbrochen), LOC (Erkennungssignal geringe Last)
€ AVR-Funktion, U/f-Kenndatenauswabhl, oberer/unterer Grenzwert, 16-Schritt-Drehzahlen, Startfrequenz-Einstellung,
= Jog-Betrieb, Takifrequenz-Einstellung, PID-Regelung, Ausblendfrequenz, Einstellung Analog-Verstarkung/-Offset,

W |Standardfunktionen S-férmige Beschleunigung/Verzdgerung, Einstel!_ung elektronische thermische Kenndaten/Ebene, Funktion fiir Neustart,
einfache Drehmomentverstarkung, Auslésungs-Uberwachung, Parameter-Sperrfunktion, Frequenz-Umwandlungsanzeige,

Anlauffunktion, Funktion Einstellung 2. Motor, Motordrehzahl AUF/AB, Uberstrom-Unterdriickungsfunktion

Analogeingénge 2 Analogeingange 0 bis 10 V (20 kQ), 4 bis 20 mA (250 Q)
Beschl.-/Verz.-Zeiten 0,01 bis 3000 s (Auswahl linear/Sinus), 2. Einstellung fur Beschl.-/Verz. verfugbar
LED-Statusanzeigen RUN, Programm, Spannungsversorgung, Alarm, Spannungsversorgung, Hz, Amp.,
Anzeige Volumenanzeige-LED
Digitale Bedienkonsole: Erhaltlich zur Uberwachung von Frequenzsollwert, Ausgangsstrom, Ausgangsfrequenz
Motoriiberlastschutz Elektronisches thermisches Uberlastrelais und PTC-Thermistoreingang
 |Kurzzeitiger Uberstrom 180 % des Nennstroms
2 |Uperlast 150 % wahrend 1 Minute
é Uberspannung 790 V bei 400-V-Ausfiihrung und 395 V bei 200-V-Ausfiihrung
s Kurzzeitiger Spannungsausfall |Folgende Optionen kénnen ausgewahit werden: Alarm, 0-Hz-Start, Frequenzausgang bei Unterbrechung, Maximalfrequenz
g Kuhlkorperiiberhitzung Temperaturiiberwachung und Fehlererkennung
S |Blockierschutz-Grenzwert Stufe nur wahlbar bei konstanter Drehzahl oder bei Beschleunigung und konstanter Drehzahl
@ Erdschlussfehler Erfassung bei Einschalten der Versorgungsspannung
Ladungsanzeige Ein, wenn Steuerelektronik mit Spannung versorgt wird
S |Schutzklasse 1P20
:g: Luftfeuchtigkeit Max. 90 % relative Luftfeuchtigkeit (ohne Kondensatbildung)
2 |Lagertemperatur —20 °C bis 65 °C (kurzfristige Temperatur wahrend des Transports)
§ Umgebungstemperatur —10 °C bis 50 °C (Sowohl Taktfrequenz als auch Ausgangsstrom miissen bei tber 40 °C verringert werden.)
@1 Installation In geschlossenen Raumen (ohne korrosive Gase, Staub etc.)
S [Hohe iiber NN max. 1000 m
2
[
g’ Vibrationen 5,9 m/s? (0,6 G), 10 bis 55 Hz (entspricht der in JIS C0040 (1999) spezifizierten Priifmethode.)
=)
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IP 20-Ausfiihrung 0,2 bis 7,5 kW

Abbildung 1 Abbildung 2
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Spannungs- Max. zuléssige Frequenr:zlér;ll'ichter- Abbildun Abmessungen in mm
klasse Motorleistung (kW) T wi H1 w H D t1 D1 | Gewicht
3G3JX[]
0,2 AB002 1 95,5 13 0,8
67 143 80 155
. ) 0,4 AB004 1 109,5 2,6 27 0,9
E";%%a\j'g’ 0,75 AB0O7 2 130,5 28 15
1,5 ABO15 2 98 176 110 189 2,3
157,5 6 55
2,2 AB022 2 2,4
0,2 A2002 1 95,5 13 0,8
0,4 A2004 1 67 143 80 155 109,5 2,6 27 0,9
0,75 A2007 1 132,5 50 1,1
Dreiphasig, 1,5 A2015 2 22
200V 2,2 A2022 2 98 176 110 189 157,5 6 55 04
3,7 A2037 2 ’
55 A2055 2
164 235 180 250 167,5 1,6 77,5 4,2
7,5 A2075 2
0,4 A4004 2 130,5 2,6 28 1,5
0,75 A4007 2 2,3
Dreiohasi 1,5 A4015 2 98 176 110 189 1575 6 55
reiphasig, ,
400 V 2,2 A4022 2 24
4,0 A4040 2
55 A4055 2
164 235 180 250 167,5 1,6 77,5 4,2
7,5 A4075 2
Rasmi-Unterbaufilter
Filter wird nur bendétigt fir einphasige 200-V-Ausflihrung oder dreiphasige 400-V-Ausfiihrung, um EMV-Klasse C1 zu erfillen.
H | W | ] Abmessungen Gewicht
Rasmi-Modell W H L X Y M kg
ea] (O &m0
AX-FIJ1006-RE 81 40 193 183 57 M4 0,5
: ! 1x200V AX-FIJ1010-RE 112 47 226 216 88 M4 0,6
AX-FIJ1026-RE 112 47 226 216 88 M4 0,8
1 ; AX-FIJ2006-RE 81 50 193 183 57 M4 1,0
L } X 3x200V AX-FIJ2020-RE 112 50 226 216 88 M4 1,3
i : AX-FIJ2040-RE 182 55 289 279 150 M5 2,3
: i AX-FIJ3005-RE 112 45 226 216 88 M4 0,9
. Bttt . 3x400V AX-FIJ3011-RE 112 45 226 216 88 M4 1,1
% | O, AX-FIJ3020-RE 182 45 289 279 150 M4 1,7
| . |

4 Frequenzumrichter
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Netzdrossel
Versor- Abmessungen Gewi
ngs- Bezeichnun i
I—— spanming - AlB2[c2|D|E|F| ko
|" o 0 | 1 AX-RAI02800080-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
200V AX-RAI00880175-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
& AX-RAI00350335-DE | 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
&1 AX-RAIO7700042-DE | 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
400 V AX-RAI03500090-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
T AX-RAI01300170-DE | 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,50
1 .0 0
e | ——
- N -
DC-Drossel
Versor- . Abmessungen Gewicht
s,?::r?:ﬁg Bezeichnung AlBlclplE|lF|lG|H kg
: AX-RC21400016-DE
b - |ooolooe AX-RC10700032-DE 96 122
i AX-RC06750061-DE | 84 (113 101/ 66| 5 |7,5| 2
AX-RC03510093-DE 105 1,60
200V T AX-RC02510138-DE 116 1,95
; ey { AX-RC01600223-DE  |108|135(124|120| 82 | 6,5 9,5| 3,20
- i AX-RC01110309-DE 136 9,5 5,20
AX-RC00840437-DE | 120|192 [125|13%] 94| 7 " | 6,00
AX-RC43000020-DE 96 1,22
AX-RC27000030-DE
AX-RC14000047-DE 84 1113|105(101| 66 | 5 |7,5]| 2 1,60
400 V AX-RC10100069-DE 116 1,95
AX-RC06400116-DE  [108|135|133|120| 82 | 6,5 9,5| 3,70
AX-RC04410167-DE 136 9,5 5,20
AX-RC03350219-DE | 20| 152[746] 15| 94 | 7 " [ 6,00
Motordrossel
Versor- Abmessungen :
gungs- Bezeichnung Gechht
rgﬁ] AX-RAO11500026-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 55 | 1,78
AX-RAO07600042-DE|120| 70 | 120 | 80 | 52 | 55 | 1,78
AX-RAO04100075-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
g c1 200V AX-RAO03000105-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
AX-RAO01830180-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
AX-RAO01150220-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 5,5
: 0 0 ; AX-RAO00950320-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5
- E - AX-RAO16300038-DE| 120 | 70 | 120 | 80 | 52 | 5,5 1,78
AX-RAO11800053-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 52 | 5,5 2,35
400 V AX-RAO07300080-DE| 120 | 80 | 120 | 80 | 62 | 5,5 2,35
AX-RAO04600110-DE| 180 | 85 | 190 | 140 | 55 6 55
AX-RAO03600160-DE| 180 | 85 | 205 | 140 | 55 6 6,5

Ferritringe
w X w Durch- Abmessungen :
: Motor Gewicht
[ (o ° Bezeichnung messer
Wy am D kw L|W|H|X|Y|m| kg
| - o AX-FER2102-RE 21 <22 85 | 22 | 46 | 70 - 5 0,1
1 L 1 AX-FER2515-RE 25 <15 105| 25 | 62 | 90 - 5 0,2
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Installation

Standardanschliisse

Dreiphasig, 200 V AC
Einphasig, 200 V AC

Dreiphasig, 400 V AC

Frequenz-
messgerat

Frequenz-
Einstelleinheit
1 bis 2 kQ

___>_T_________ Ol
g

4 bis 20 MADC

Spannungs-
versorgungs-
eingan

Frequenzumrichter
R (L1) Uim1 A
T/N (L3) WIT3
( Fur | PNP-Logik Hinweis:
P24 Entfernen Sie beim Anschluss einer
- - 5 4,7 kQ DC-Drossel die Kurzschlussbriicke.
-0 O 1
PD/+1 ---
% DC-Drossel
— P/+ ---
=

Relaisausgang

Bezugspotenzial

2%

10k 24V DC

250 Q T

CM2

Klemmenblockspezifikationen

T

Klemmen

Bezeichnung

Funktion (Signalspezifikation)

R/L1, S/L2, T/N/L3

Eingang Hauptspannungsversorgung

Zum Anschluss des Frequenzumrichters an die Versorgungsspannung.
Bei Frequenzumrichter mit einphasiger 200-V-Eingangsspannung werden nur die Klemmen R/L1
und N (T/L3) verwendet, Klemme S/L2 ist bei diesen Geraten nicht verfugbar

U/m1, viT2, W/T3

Motorklemmen

Zum Anschluss des Motors

Klemme fir externe DC-Drossel

Normalerweise durch Kurzschlussbriicke kurzgeschlossen. Entfernen Sie die Kurzschlussbriicke

PD/+1, Pl+ zwischen +1 und P/+2, wenn eine DC-Drossel angeschlossen ist.
P/+, N/ Zwischenkreis-Klemme -
Erdung Erdungsklemme (Erdung muss gemaf der értlichen Erdungsvorschriften erfolgen).
S

Frequenzumrichter
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Steuerkreis
Typ Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalspezifikation
Externe Spannungsversorgungsklemme flr Eingangssignal (Eingang)
...bei NPN-Logik
PCS Eingangsspannungsversorgung Interne Spannungsversorgungs-Ausgangsklemme 24V DC 10 %
far Eingangssignal (Ausgang)
o ...bei PNP-Logik
© ] . 24V DC 10 %
c )
% P24 24V DC, intern 24 V DC interne Spannungsversorgung 100 mA
% 1 Auswahl Multifunktionseingang 1 Werkseinstellung: Vorwérts/Stopp
©
_g’ 2 Auswahl Multifunktionseingang 2 Werkseinstellung: Rlckwaérts/Stopp
i
% 3 Multifunktionseingang Auswahl 3 Werkseinstellung: Fehler-Rlcksetzung
-g’ 4 Multifunktionseingang Auswahl 4 Werkseinstellung: Not-Halt-Fehler
5 Multifunktionseingang Auswahl 5 Werkseinstellung: Festfrequenz-Sollwert 1
L Bezugspotenzial fir programmierbare - -
Multifunktionseingénge
g., Frequenzsollwert Spannungsversorgung (10 V DC, max. 10 mA
[
g’g (o] Sollwertsignal Spannung 0 bis 10 V DC (10 kQ)
°
g’% Ol Sollwertsignal Strom 4 bis 20 mA (250 Q)
E L Bezugspotenzial fur .
Frequenzsollwerteingang
= Werkseinstellungen fur Relais 250 VAC,25A
> AL2 Offner-Ausgang Bei normalem Betrieb: AL2-ALO geschlossen |30 VDC, 3 A
=4 : Bei normalem Betrieb oder Stromabschaltung: AL1-ALO gedffnet
gg AL1 SchlieBer-Ausgang 250 VAC, 1 A
©
%5 ALO Relaisausgangs-Bezugspotenzial 30VDC, 1A
T
5 1 Multifunktions-Ausgangsklemme Werkseinstellung: Frequenzeingangssignal bei konstanter Drehzahl 27V DC
g
CM2 Ausgangssignal-Bezugspotenzial - max. 50 mA
AM Analoge Fraquenziiberwachung/ Werkseinstellung: Analoge Frequenziiberwachung 0bis 10 VDC, 1 mA

Uberwachungs-
signal

Analoge Ausgangstromiiberwachung

Side-by-side-Installation

/////////////////////////////////%

N
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Netzdrossel
Netzdrossel JX
Spannungs-
versorgung Leistungsschalter
A X RIS
Y~/ H
—~ ¢ Vv 228 Y S/I25
s w A Z T3
/_fY\
Dreiphasig, 200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zuldssige S Max. zulassige A
Motorleistung Bezeichnung plonpstiom Induktivitat Motorleistung Bezeichnung Ropnsitom ldUkiiviat
A mH A mH
(kW) (kW)
0,1 bis 1,5 AX-RAI02800080-DE 8,0 2,8 0,4 bis 1,5 AX-RAI07700042-DE 4,2 7,7
2,2 bis 3,7 AX-RAI00880175-DE 17,5 0,88 2,2 bis 4,0 AX-RAI03500090-DE 9,0 3,5
5,5 bis 7,5 AX-RAI00350335-DE 33,5 0,35 5,5 bis 7,5 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
DC-Drossel
JX
Spannungs-
versorgung Leistungsschalter
P RIL1 S
”\/ | S/L2
/\/ /_KY\ ®
O 3 TIL3
< —N ©
+1 © P/+2
DC-Drossel
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zuldssige A Max. zuldssige e
Motorleistung Bezeichnung penpstiom CLEEVak Motorleistung Bezeichnung pennsten Quoktivial
A mH A mH
(kW) (kW)
0,2 AX-RC21400016-DE 1,6 21,4 -
0,4 AX-RC10700032-DE 3,2 10,7 0,4 AX-RC43000020-DE 2,0 43,0
0,7 AX-RC06750061-DE 6,1 6,75 0,7 AX-RC27000030-DE 3,0 27,0
1,5 AX-RC03510093-DE 9,3 3,51 1,5 AX-RC14000047-DE 4,7 14,0
2,2 AX-RC02510138-DE 13,8 2,51 2,2 AX-RC10100069-DE 6,9 10,1
3,7 AX-RC01600223-DE 22,3 1,60 4,0 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
5,5 AX-RC01110309-DE 30,9 1,11 5,5 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC00840437-DE 43,7 0,84 7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
Motordrossel
200-V-Klasse 400-V-Klasse
Max. zuldssige A Max. zulassige -
Motorleistung Bezeichnung Nenn:trom Indu'I'(‘t;IVItat Motorleistung Bezeichnung Nenn:trom Indu'I'(‘t;IVItat
(kW) (kW)
0,1 bis 0,4 AX-RAO11500026-DE 2,6 11,50 0,4 bis 1,5 AX-RAO16300038-DE 3,8 16,30
0,75 AX-RAO07600042-DE 4,2 7,60 2,2 AX-RAO11800053-DE 5,3 11,80
1,5 AX-RAO04100075-DE 7,5 4,10 4,0 AX-RA0O07300080-DE 8,0 7.30
2,2 AX-RAO03000105-DE 10,5 3,00 5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
3,7 AX-RAO01830160-DE 16,0 1,83 7,5 AX-RAO03600160-DE 16,0 3,60
5,5 AX-RAO01150220-DE 22,0 1,15
7,5 AX-RAO00950320-DE 32,0 0,95

8 Frequenzumrichter
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Bestellinformationen

Spannungs-
versorgung

Leistungs-

schalter

Netzdrossel

Filter

JX

®

Anschlusskabel
‘/@ fir dezentrale
& Bedienkonsole

®

DC-Drossel

Dezentrale
Bedienkonsole
mit 5-zeiligem LCD

CX-Drive
CX-One

Motor
Motordrossel
Erdung
* Wird nur benétigt fur dreiphasige 200-V-Ausfihrung oder um C1 bei dreiphasigen
400-V-Modellen zu erflllen
3G3JX
Spezifikationen Produktbezeichnung

Spannungsklasse Max. zul. Motorleistung (kW) Ausgangsnennstrom (A) Standard
0,2 1,4 3G3JX-AB002-EF
0,4 2,6 3G3JX-AB004-EF
Einphasig, 200 V 0,75 4 3G3JX-AB007-EF
1,5 71 3G3JX-AB0O15-EF
2,2 10 3G3JX-AB022-EF
0,2 1,4 3G3JX-A2002-E
0,4 2,6 3G3JX-A2004-E
0,75 4 3G3JX-A2007-E
Dreiphasig, 200 V 1,5 71 3G3JX-A2015-E
2,2 10 3G3JX-A2022-E
3,7 15,9 3G3JX-A2037-E
55 24 3G3JX-A2055-E
7,5 32 3G3JX-A2075-E
0,4 1,5 3G3JX-A4004-EF
0,75 2,5 3G3JX-A4007-EF
1,5 3,8 3G3JX-A4015-EF
Dreiphasig, 400 V 2,2 55 3G3JX-A4022-EF
4,0 8,6 3G3JX-A4040-EF
55 13 3G3JXA4055-EF
7,5 16 3G3JXA4075-EF

JX
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(@ Netzfilter

Frequenzumrichter Rasmi-Netzfilter
Versorgungsspannung Modell 3G3JX-[] Bezeichnung Nennstrom (A) Gewicht (kg)

AB002/AB004 AX-FI1J1006-RE 6 0,5

Einphasig, 200 V AC AB007 AX-FIJ1010-RE 10 0,6
AB015/AB022 AX-FIJ1026-RE 26 0,8

A2002/A2004/A2007 AX-FIJ2006-RE 6 1,0

Dreiphasig, 200 V AC A2015/A2022/A2037 AX-FI1J2020-RE 20 1,3
A2055/A2075 AX-FIJ2040-RE 40 2,3

A4004/A4007/A4015 AX-FIJ3005-RE 5 0,9

Dreiphasig, 400 V AC A4022/A4040 AX-FIJ3011-RE 11 1,1
A4055/A4075 AX-FIJ3020-RE 20 1,7

(@) Netzdrosseln

Frequenzumrichter

Netzdrossel

Versorgungsspannung

Modell 3G3JX-[]

Bezeichnung

A2002/A2004/A2007 AX-RAI02800080-DE
Dreiphasig, 200 V AC A2015/A2022/A2037 AX-RAI00880175-DE
A2055/A2075 AX-RAI00350335-DE
AB002/AB004
Einphasig, 200 V AC ABO0O7 In Entwicklung
ABO15/AB022
A4004/A4007/A4015 AX-RAI07700042-DE
Dreiphasig, 400 V AC A4022/A4040 AX-RAI03500090-DE
A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE

(1) DC-Drosseln

200 V, einphasig

200 V, dreiphasig

400 V, dreiphasig

Frequenzumrichter

DC-Drossel

Frequenzumrichter

DC-Drossel

Frequenzumrichter

DC-Drossel

3G3JX-AB002

AX-RC10700032-DE

3G3JX-A2002

AX-RC21400016-DE

3G3JX-AB004

AX-RC06750061-DE

3G3JX-A2004

AX-RC10700032-DE

3G3JX-A4004

AX-RC43000020-DE

3G3JX-AB007

AX-RC03510093-DE

3G3JX-A2007

AX-RC06750061-DE

3G3JX-A4007

AX-RC27000030-DE

3G3JX-AB015

AX-RC02510138-DE

3G3JX-A2015

AX-RC03510093-DE

3G3JX-A4015

AX-RC14000047-DE

3G3JX-AB022

AX-RC01600223-DE

3G3JX-A2022

AX-RC02510138-DE

3G3JX-A4022

AX-RC10100069-DE

3G3JX-A2037

AX-RC01600223-DE

3G3JX-A4040

AX-RC06400116-DE

3G3JX-A2055

AX-RC01110309-DE

3G3JX-A4055

AX-RC04410167-DE

3G3JX-A2075

AX-RC00840437-DE

3G3JX-A4075

AX-RC03350219-DE

Cat. No. I1110E-DE-02

() Ferritringe (2 Zubehér
Produktbezeichnung Durchmesser Beschreibung Typ | Produktbezeichnung | Beschreibung Funktionen
AX-FER2102-RE 21 Fir Motoren bis 2,2 kW Deentrale LCD Dezr?]ri}tgalzeeﬁegi:qntggsole
AX-FER2515-RE 25 Fiir Motoren bis 7,5 kW AX-OPO05-E e ssla | und Kopiestunkfion.
2 max. Kabellange 3 m."!
@ Motordrosseln o2 Anschlusskabel 3 Meter Kabel zum
- 8 o |3G3AX-CAJOP300-EE| fir dezentrale | Anschluss der dezentralen
Frequenzumrichter Netzdrossel DF Bedienkonsole Bedienkonsole
Versorgungs- _ . O3 Dezentrale LED- | Dezentrale LED-Bedienkon-
spannung Modell 3G3JX-L] Bezeichnung @ 3G3AX-OF01 Bedienkonsole | sole, Kabellange max. 3 m
A2001/A2002/A2004 Befestigungssatz Befestigungssatz
ABOO1/ABO02/AB004 AX-RAO11500026-DE 4X-KITMINI fiir LED-Bedien- fiir Fronttafeleinbau
A2007/AB007 AX-RAO07600042-DE konsole der LED-Bedienkonsole
. - 3G3AX-PCACN2 USB-Adapter/ RJ45-an-USB-
200V AC A2015/AB015 AX-RAO04100075-DE = USB-Wandlerkabel USB-Kabel Verbindungskabel
A2022/AB022 AX-RAO03000105-DE 2 RJ45-T- T-Kabel fur RS-422-
2 SGBAX-CTBO20-EE | apsweigkabel Anschluss
A2037 AX-RA001830160-DE < Z"R"J'fs u
A2055 AX-RAQ01150220 DE N | 3G3AX-CTRI50-EE | Abschlusswider- rDechusswiderstand
A2075 AX-RAO00950320-DE stand r fo-4s-Verbindung
A4004/A4007/A4015 AX-RAO16300038-DE "1 Bitte beachten Sie, dass bei den 3G3JX-Frequenzumrichtermodellen
A4022 AX-RAO11800053-DE nur 2 Zeilen Text auf der Bedienkonsole angezeigt werden.
400V AC A4040 AX-RAO07300080-DE @ Computersoftware
A4055 AX-RAO04600110-DE P
A4075 AX-RA0O03600160-DE Typ | Produktbezeichnung | Beschreibung Installation
i Computer- Softwarepaket zur Konfigura-
° CX-Drive Software tion und Uberwachung
g Computer-  |Softwarepaket zur Konfigura-
2 - »
5 CX-One Software tion und Uberwachung
@ €S Computer- Softwarewerkzeug fir die
aver Software Berechnung der Energieein-

SAMTLICHE ABMESSUNGEN IN MILLIMETER.

Umrechnungsfaktor Millimeter — Zoll: 0,03937. Umrechnungsfaktor Gramm — Unzen: 0,03527.

Im Sinne der standigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der technischen Daten ohne vorherige
Ankiindigung vor.
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