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Systeme bus de terrain ¢
(Pour entrée/sortie)
Compatible avec les modules entrées/sorties
numeériques, entrées/sorties analogiques et
contrbleurs 10-Link

<Protocoles compatibles>
Compatible avec les modules contrdleurs @ IO-Link pameo® ) . .
P . e eeess Devicelet (CLink @ IO-Link
EtherNet/IP™

® @veau

a55a2?  Etheri'et/IP EthercAT™ ~ “#OPCUA”

EtherCAT
*1 Seulement PROFINET
ETHERNET HSl "R mn 1 7
PROFINET #cdbus POWERLINK CC-Link IE Bield
Contactez SMC pour plus de détails sur les produits compatibles.
Modules contrdleurs @ IO-Link &

® 2 modeles (port de classe A et port de classe B)

e Fonction de diagnostic contréleur/dispo@fIO-Link

@ Les données sont accessibles via PC (outil de paramétrage)

® Fonction de paramétrage du dispositif @ IO-Link, écriture/enregistrement automatique

Fonction d'autodiagnostic

Doté d'une fonction de détection de court-circuit/
ouverture d'entrée/sortie et d'une fonction de
compteur ON/OFF de signal d'entrée/sortie

Fonction serveur Web

Contréles d'état, paramétrages et sortie
forcée sont possibles via un navigateur web.

Différents connecteurs disponibles

Les connecteurs suivants sont disponibles pour
les dispositifs d'entrée/sortie : connecteurs M12,
M8, sub-D et borniers a ressort.

Jusqu'a 9 modules*' connectables

Jusqu'a 9 modules peuvent étre connectés dans
n'importe quel ordre.

Série E X 6 0 0 1 Sauf interface bus de terrain % %
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Connectable a des modules numériques, analogiques et contréleurs 10-Link

Module analogique Interface bus de terrain

Connecteur M12 (5 broches) Dispositif d'entrée

e

74

e

Module
de sortie

Capteur de
pression Débitmétre

Dispositif de sortie

Module
d’entrée

Module
d'entrée/
sortie

Module
d'entrée/
sortie

Module Module
de sortie d’entrée

Module
d’entrée

Les modules
peuvent étre
différenciés par
couleur.
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Plaque de

fermeture Numérique

Pour les caractéristiques détaillées des dispositifs connectables, reportez-vous au catalogue
de chaque dispositif et sélectionnez le dispositif approprié a votre application. En cas de
doute, veuillez contacter SMC.

= = Module numérique

Connecteur M12 (5 broches) Connecteur M8 (3 broches)
Manw| -8 entré 3 8 entrées--------------- 16 entrées --------------" 16 entrée

crentrée JRRNAY & g & &

Module
de sortie

(7]

----------------------1'6<sortie: §---------------16{sorties

___________________ 8_entrées/ e ———— ,8_entrges/
8 sorties 8 sorties

B T

Dispositif d'entrée . Dispositif de sortie
«\ Débitmétre Détecteur ID-\'utres _— Electrovanne Autres )
i ~ il étecteur de proximité Indicateur lumineux
1 , Détecteur photoélectrique - Relais
, N ~ N\ . . = N
===y - - ) 4 g Détecteur de fin de course 3 T, Avertisseur sonore
Pressostat LI
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Controleur 10-Link / dispositifs port de classe A

Dispositifs d'entrée

Régulateur électropneumatique Contréleur pour moteur pas a pas

< 3
@ e e
L=== - [ Pour Iair | LY Afficheur pour —
Capteur de pression gencraux capteur de pression  Débitmétre ~ Détecteur de position
Connecteur M12 W pispositifs d'entrée/sortie - =
(5 broches) ol
Module contrdleur ____m _____ ;;:;- -
orts INSTT | ‘
Port de classe A P\/ Q‘E"

Dispositif de sortie

Pour connecteur de dérivation en Y

Charge de
I'alimentatio

Unité SI
Port de classe B

Q@ IO-Link

Connecteur de dérivationen Y

Module contrdleur
Port de classe B

wa

Interface bus de terrain

pour électrodistributeurs

M Séries d'électrodistributeurs compatibles

Vanne applicable Caractéristiques du débit (412 5/3) | Nombre max.| Consommation électrique | Taille compatible du

PP C [dm*/(s-bar)] b de bobines W] vérin
SY3000 1.6 0.19 0.35 (Standard) 050
SY5000 3.6 0.17 32 0.1 (avec circuit d'économie 063
SY7000 5.9 0.20 dénergie) 0 80
JSY1000 0.91 0.48 0.2 avec circuit &conomie d énergie) @ 40
JSY3000 2.77 0.27 32 0.4 (standard) @50
JSY5000 6.59 0.22 0.1 (avec circuit d économie d'énergie) @ 80
S0700+ 0.37 0.39 32 0.35 @25
SV1000+ 1.1 0.35 @ 40
SV2000+ 2.4 0.18 32 0.6 @ 63
SV3000+ 4.3 0.21 @ 80
vQC1000 1.0 0.30 @40
vac2000/ 3.2 030 ,, | (standard) 063
VQC4000 7.3 0.38 0.95 (standard) @ 160
VQC5000 17 0.31 04 (modéle & faible puissance) @ 180

Diamétre de buse Nombre max.| Consommation électrique | Pression du vide max.
[mm] de bobines W] [kPa]
0.7
ZK20A = 16 0.4 Y
1.5

#1 Les modules équipés d'un connecteur de communication SUB-D sont IP40.

%2 |l n'existe pas de référence de commande pour I'embase avec interface bus de terrain EX600-SPN3/4/31, EX600-SEN7/8, and EX600-SEC3/4. (Veuillez les commander séparément.)

*3 La série JSY1000 est IP40.

N
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@ IO-Link

I0-Link est une technologie de communication pour capteurs et actionneurs qui constitue une
norme internationale, la norme IEC61131-9.

Cette technologie permet d'envoyer/recevoir des informations du dispositif IO-Link telles que
le nom du fabricant, la référence du produit, les parameétres, les données de diagnostic, ainsi
que les données de commande notamment les signaux ON/OFF et les valeurs mesurées par
un capteur, en connectant le contréleur 10-Link et le capteur dans une configuration 1:1.
IO-Link permet de surveiller I'état du dispositif 10-Link et de I'équipement, de détecter les
erreurs, et peut contribuer a la réduction des taches de démarrage et du temps de rétablisse-
ment. Il permet également la maintenance préventive et prédictive des équipements.

UC\ELL L) e Réglage groupé des paramétres du dispositif IO-Link & partir du niveau supérieur

et de démarrage e Vérification a distance des informations du dispositif I0-Link
réduit

® Détection et vérification a distance des erreurs de connexion/déconnexion des dispositifs

DEETGEREIGEIENGN @ Localisation rapide du probléme via la communication
minimum gréce a la ® Obtention rapide de l'information sur le phénoméne posant probléme via la communication
LEEAIEIENE o Retablissement rapide lors du remplacement du produit (paramétrage automatique du dispositif)

[EINEENERIETENIT e Contréle des variations des valeurs mesurées par un capteur lors du signal ON/OFF

et prédictive gréce au @ Surveille le nombre d'opérations de I'appareil et signale automatiquement tout
controle d'état dépassement du nombre d'opérations fixé

® Controle a distance de I'état du dispositif et de I'équipement via la communication

Réseau informatique Base de données

Logiciel de réglage/

controle 10-Link

I Controleur Passerelle

L] - .
[ o Réseau de terrain
\ ' 3
Contréleur 10-Link % Ethen et/lp EtherCAT.
o [oym _mola._‘mme‘ = |
I B [
i £ " 5 oo
' | oi | o :
o mim ol mm o mim
Valeur mesurée par le capteur t Données des Signal d’état t Données de controle
Signal ON/OFF paramétres Données de diagnos- Données des paramétres
Signal d’état tic
Données de diagnostic Informations sur le
Informations sur le périphé- e périphérique
rique Données des
Données des parametres parametres
- =
Dispositif 10-Link Dispositif 10-Link

(Capteur de pression) (Pilotages d'actionneurs)



Configuration du systéme 10-Link

O Contrdleur 10-Link
« Sert de passerelle entre la communication 10-Link et
la communication de niveau supérieur

|
LTI T @ Dispositif 10-Link
@ Logiciel de configuration « Capteur/actionneur connecté a un contréleur 10-Link
10-Link dans une configuration 1:1

© Fichier 10DD (10 Device Description)

« Fichier décrivant les propriétés et les parameétres du
dispositif

+ Enregistré dans le logiciel de configuration

+ Fourni par le fabricant du dispositif

© Contrdleur 10-Link

O cCable de

communication O Cable de communication
» Cable universel 4 ou 5 fils identique au céble du
dispositif 10-Link (non blindé)

] [\ * Longue maximale de céble : 20 m
© Fichier IODD

10DD 10DD

@ Configuration 10-Link (I0-Link Device Tool)
+ Logiciel de réglage et de contr6le du contr6leur/dis-
positif
+1 Le contrdleur |O-Link SMC de la série EX600 utilise un logiciel de
configuration compatible avec les contréleurs de tous les fabricants.
(IO-Link Device Tool V5-PE V5 ou plus récent uniqguement) produit
par TMG Technologie und Engineering, Allemagne)

@ Dispositif 10-Link

Interface 10-Link

O 24vDC Mode |O-Link (communication numérique des

données |0-Link)

S

La connexion entre le contrdleur 10-Link et le dispositif
s'appelle un « port ». Chaque port peut passer du « mode
I0-Link » pour la communication numérique au « mode
E/S standard » pour l'entrée/sortie de contact classique.

I

Mode E/S standard (SIO) (données ON/OFF)

Référence : consortium 10-Link

2 types d'interface
Il existe deux méthodes d'alimentation électrique : I'une pour les capteurs et l'autre pour les actionneurs.

24 VDC 24 VDC
Fil de signal Fil de signal
ov oV
0V externe
Port de classe A Port de classe B
Le fil d'alimentation électrique de commande et le fil de Le fil d'alimentation électrique de commande, le fil d'ali-
signal peuvent étre connectés avec un céble. (Pour les mentation électrique externe et le fil de signal peuvent étre
capteurs principalement) connectés avec un cable. (Pour les actionneurs principale-
ment)



Controleur 10-Link

Peut étre connecté a des modules numériques, analogiques, et des contréleur 10-Link

Jusqu'a 9 modules contréleurs 10-Link peuvent étre connectés. (Total de 36 ports)
Il est possible de combiner des modules numériques, des modules analogiques et des modules contréleurs 10-Link

et jusqu'a 9 modules peuvent étre connectés dans n'importe quel ordre.

4 dispositifs 10-Link peuvent étre connectés.

[Interface connectable]

ahe

®
+ Pour les interfaces bu de
terrain connectables, voir les

Jusqu’a 9 modules dans n'importe quelle ordre Ethen\'et/IP pages 12, 16 et 17 de ce
— catalogue.
( P | EthercAT
© 06 M®®m.mk@ (&) k= = 3
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Interface
bus de
terrain

Controleur 10-Link

Prend en charge les ports de classe A et de classe B

Controleur a
port de classe A
®

(s

O @ 10-Link

E 4=

Pour connecter des capteurs 10-Link

Capteurs de pression,
débitmetres, capteurs de position
d'actionneur, régulateurs
électropneumatiques, etc.

ZSVC @ I0-Link

®

Controleur a
port de classe B

OSIC 10-Link

ZSVMC @ IO-Link

e %) 2
S cl0
3@ Y 4

1& Y
‘_P24‘2
3@ UK

a

e N
S ¢

Pour connecter des interfaces bus de
terrain compatibles 10-Link (pilotage d'élec-

trodistributeurs)

Les données sont accessibles via PC (logiciel de configuration 10-Link)

Ecran de réglage

Le réglage et le contréle du contréleur et du dispositif sont possibles via PC, sans utiliser I'API.

® Données de process

Ecran de surveillance

3]

® Parametres du dispositif, paramétres du contréleur
® Informations du contréleur, informations du dispositif

® Diagnostic du port, diagnostic du dispositif

= L'outil de paramétrage pour PC est un outil pour périphérique 10-Link fabriqué par Technologie
Management Gruppe (ci-aprés dénommé TMG). Il peut étre téléchargé gratuitement sur le site web
de TMG, cependant, pour une utilisation au-dela de 30 jours, une clé de licence est nécessaire



Fonction de diagnostic

Le diagnostic d'un contréleur et d'un dispositif est possible depuis la communication de niveau supérieur.

Les informations de diagnostic du contréleur (port) peuvent étre obtenues via le programme de I'API ou le PC (navigateur web).
Les informations de diagnostic du dispositif peuvent étre obtenues via le PC (logiciel de configuration).

Données d'entrée de

Logiciel de

la communication de " .
configuration

niveau supérieur

Eléments de diagnostic du contréleur (port)

Détection de court-circuit sur le port

Détection de la déconnexion du dispositif

PLC Détection d'une mauvaise connexion du dispositif (erreur contréle)

Notification d'une mauvaise configuration du port
(données d'entrée/sortie trop grandes)

Situations de I'événement diagnostiqué (port, dispositif)

Eléments de diagnostic du dispositif

Les résultats du diagnostic (phénomene posant
probléme) recus des dispositifs s'affichent en codes
d'événement.

00} &

¢

¢t @ "W oo mE g0 N O

Fonction de paramétrage du dispositif, écriture/enregistrement automatique
Le paramétrage des dispositifs est possible depuis la communication de niveau supérieur.

Le paramétrage est possible via PC (logiciel de configuration).

Il est également possible d'utiliser des données de sortie ou des données de message via le programme de I'API.*
x1 Pour une communication EtherNet/IP®

Les paramétres du
dispositif peuvent méme
étre réglés a partir du
programme de I'API.

Niveau de
communication
supérieur

PLC

Enregistrement
automatique des
parametres z
. Ecriture automa-
tique des para-
] métres
Ecriture et enregistrement automatique

avec la fonction de stockage des données

* Enregistre automatiquement les parametres du
dispositif sur le contrdleur

- Ecriture automatique depuis le contréleur lors du
remplacement du dispositif



Fonctions de bus de terrain EtherNet

PROFINET (EX600-SPN3/4/31), EtherNet/IP™ (EX600-SEN7/8), et EtherCAT (EX600-SEC3/4) prennent en charge
les fonctions suivantes.

M Nouveau : topologies compatibles (configuration de la connexion)

Les EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, et EX600-SEC3/4 prennent en charge les topologies de réseau en étoile, linéaire et en anneau.

Topologie linéaire Type en anneau

API avec fonction de
superviseur d'anneau*"

Hub de commu-
tation non
nécessaire

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

La longueur de
cable peut étre
réduite.

/ PROFINET
EtherNet/IP™
EtherCAT

EX600©

EX600©

A

-
Pour les réseaux en anneau, la communication peut se poursuivre méme si I'un des cables de communication du réseau est déconnecté ou endommagé.
Etant donné que I'EX600-SEN7/8 prend en charge le Device Level Ring (DLR) et 'EX600-SPN3/4/31 prend en charge le Media Redundancy

Protocol (MRP), le point déconnecté peut étre identifié.
* Pour pouvoir utiliser le DLR ou le MRP, I'API doit étre en mesure de le prendre en charge.

N

Echange normal des données Echange des données lorsque le cable de communication est déconnecté

API avec fonction de redondance en anneau

API avec fonction de redondance en anneau

O
2



M Prend en charge la fonction QuickConnect™ et la fonction de démarrage rapide FSU

Durée de la mise sous
tension a la reconnexion

Réduit
considérablement le
temps de connexion de
la communication

Environ

10s = 0-55

Dans le cas d'un changeur d'outils,
environ 10 secondes sont nécessaires
pour la reconnexion de I'équipement
apres que l'alimentation vers l'outil soit
activée.

Etant donné que I'EX600-SEN7/8 prend
en charge la fonction QuickConnect™
et I'EX600-SPN3/4/31 la fonction
démarrage rapide FSU il est possible
d'établir une connexion de
communication en seulement 0.5 s
environ.

SEN7/8
SPN3/4/31

Outil 1

+1 Pour pouvoir utiliser la fonction
QuickConnect™, I'API doit supporter
la fonction QuickConnect™.

PLC

M Fonction de serveur Web intégrée

L'EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, et
EX600-SEC3/4 possédent une fonction
de serveur web intégrée, qui permet les
contréles d'état, les paramétrages et la
sortie forcée de I'EX600 en utilisant des
navigateurs web universels, comme
Google Chrome.

Le démarrage du systéme et la
maintenance peuvent étre effectués de
maniére efficace.

EX600 @ a © sont
accessibles via un
navigateur web.

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4

 Contréles d'état
- Paramétrage
« Sortie forcée, etc.

Centre de commutation

EX600©

EX600 @

Exemple de connexion

Technologie PROFINET

Contrdleur principal Controleur de secours

M Redondance du systéme S2

L'EX600-SPN3/4/31 prenant en charge la Redon- ) — i | —
dance du systeme S2, il peut poursuivre la communi-
cation en utilisant le contréleur de secours en cas de PLC PLC
dysfonctionnement du contréleur principal. Cela
permet d'éviter les problémes causés par une inter-
ruption inattendue de la communication.
+ Pour utiliser la Redondance du systéme S2, I'API doit étre en mesure i E"‘-’“‘;F*
de prendre en charge cette fonction. i ;G 'g: J |
: '@_» oo

omn o g



EX600-SPN31 PROFINET/OPC UA

Fonction l=E0PC UA server

Le protocole de communication de données OPC UA étant indépendant de plate-forme, il peut étre utilisé pour améliorer l'efficacité et la
visualisation sur site en transmettant I'état de fonctionnement, les informations de diagnostic, etc.
Il peut également communiquer avec des appareils utilisant d'autres protocoles bus de terrain.

Différentes méthodes de visualisation de ['état des équipements de production

Le débit, la pression, la température ainsi que les informations fournies par
d'autres capteurs peuvent étre communiquées au systéme héte via

Ethernet industriel ou le protocole de communication de données OPC UA. ‘ . T R
_'—TI L'état de I'equipement peut étre

= surveillé de n'importe ou.
:II
=
Fonction serveur Web
L'état de fonctionnement peut étre =
confirmé via un navigateur Web PC/serveur SCADA/HMI Cloud utilisateur
standard, éliminant ainsi le besoin
d'un logiciel dépendant de I'API. e ] N
. N A\ Connexion directe C,;f)_'l?tage de Vias serveur/passerelle
Via le navigateur Via API a l'utilisateur et :

du mot de passe

UA Serveur Edge Passerelle loT
\

® Connexion directe . .
aoane “HOPC UA

Connexion directe

Prise en charge de la
communication sécurisée

(e ]
e ©® oe ®® ©
il Sa— Lqp e n,‘.m..m e s E.uow EE | e
-
o i _- lA
®

@' Lg '© @ ‘ j =y Prise en charge des méthodes de
OO o o :. = | communication avec cryptage des
‘ : air o "ol O Lo popope communications et exigences
Le ‘@ W 00 olo_ '™ oo [H'EI oo /NI gl NN 00 /N o NN 9o MM o‘i L] ] d'authentification par nom d'utilisateur

= = et mot de passe

R
-rTEess

Pressostat : loniseur Prise en charge de l'affichage de la hiérarchig asesspse L
J ~

No Highlight

Les objets étant affichés par unité, la configuration & roer
de I'équipement est facile & comprendre. ve éwms

Aliases
v b DeviceSet

& 0_EX600 System

&% 1_EX600 Digital input unit

&b 2_EX600 Digital output unit
0 % 3_EX600 10-Link master unit
Différents commutateurs (disponibles dans le commerce) & 2_X600 vane unit
&% DeviceFeatures

3 - / Prise en charge de I'affichage textuel de & DevceTopology
@/ 4)/ 'état de fonctionnement 5 e
‘? Comme la valeur numérique de I'état de fonctionnement

de l'unité est également affichée sous forme de texte,
les informations sont faciles & comprendre.

Data Access View

# Server Display Name Value
1 EX600@192.168.02  Communication status 1 (Communication is established (Idle))
2 EX600819216802  Portstatusinfo 4 (Operate)
3 EXS00@192.16802  Port statusinfo 1 (Deactivated)
4 EX600@19216802  Portstatusinfo 5 (Standard 10 input)
5 EXS0D@192.168.0.2  Port statusinfo 6 (Standard 10 output)

Exemples d'affichage du client OPC UA UAexpert

SVC
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Systéme bus de terrain EX600

M Connecteur sub-D @

Ces modules peuvent se connecter avec un connecteur sub-D. Il
existe trois types de module : pour entrée, sortie et entrée/sortie
numeériques. Les modules de sortie numériques peuvent étre connectés a
une embase d'électrodistributeurs de type F SMC (connecteur SUB-D).

Les électrodistributeurs sur embase peuvent étre connectés
avec un cable a connecteur sub-D.

® Série SY ® Série SO0700 ® Série SJ
® Série SV ® Série VQC ® Série VQ

® Série SQ
® Série JSY

# Veuillez limiter le nombre de connexions d'électrodistributeurs a
16 stations pour les monostables et & 8 stations pour les bistables.
Reportez-vous au catalogue de chaque produit pour les détails
concernant I'affectation des broches.

VVZS3000-21A-[1-X192 (exemple de référence du cable non étanche)

Cable a connecteur sub-D

M Module d'entrée numérique €FIP

Ce module est destiné a I'entrée d'un signal numérique (signal
ON/OFF). Le signal d'un détecteur & 2 fils ou 3 fils fixé a
I'actionneur peut étre obtenu pour renvoyer un signal a I'API. Le
signal de commande d'un systéeme complet peut étre géré par un
systeme de bus de terrain.

Actionneur

M Bornier a ressort L 1P40

Ces modules a bornier sont compatibles avec des configurations
de céblage individuel. Il existe trois types de module : pour
entrée, sortie et entrée/sortie numériques. Le cablage a un
boitier de connexion pour capteurs, etc. est réalisable
simplement avec un simple tournevis a téte plate.

Boitier de connexion pour
capteurs
(Disponible dans le commerce)

M Module d’entrée/sortie analogique €ZIP

Ces modules sont destinés a I'entrée ou la sortie d'un signal
analogique (tension/courant). Un seul module effectue I'entrée et
la sortie, permettant une commande de retour lorsque des
signaux analogiques sont recus d'un capteur de pression et
envoyés a un contréleur de pression. L'espace d’installation est
également réduit.

Capteur de pression

Contréleur de (serie PSE)

osc pression (régulateur
’ _ électropneumatique/
Coté \ p 2 \série ITV)
pression

d'entrée

Coté pression
de sortie



Fonction d'autodiagnostic

Ci-dessous, des exemples de fonction d'autodiagnostic.

Détection de circuit ouvert ou de court-circuit Fonction de compteur
Il est possible de détecter un court-circuit ou un circuit Il est possible d'établir une période de maintenance et
ouvert sur des dispositifs d'entrée comme des d'identifier les piéces qui doivent étre vérifiées grace
commutateurs électroniques a 2 fils et a 3 fils et sur des a une fonction de compteur des signaux ON/OFF
dispositifs de sortie comme des électrodistributeurs. L'erreur d'entrée et de sortie. Lorsque la fonction de compteur
peut étre localisée par le témoin lumineux et le réseau. est activée et qu'un nombre déterminé de contacts

i - 3 est atteint, I'écran du compteur clignote en rouge.
2 | BN Zm | s

f P ( iai : A
‘ Zsvc Digital () ZSvC _Digital () « La fonction de compteur n'est pas assurée par les modules

}i [ M lT analogiques.
| - i

22\ Normal CUIGCNe) Court-circuit
i Circuit ouvert

M Les modules individuels peuvent étre connectés et retirés un par un.

Une méthode de serrage unique prévient les chutes de vis.
Les modules peuvent étre séparés facilement en desserrant la fixation d'accouplement.

Jusqu'a 9 modules peuvent étre connectés dans n'importe quel ordre.
+ Sauf interface bus de terrain

( )

10



Structure des piéces .......................................... p- 12

L7:CEN Modéle a entrée-sortie intégrée Pour passer commande

. . ; i Interface bus de terrain -«-«:-c-cteeeeeeraeeereneneienenne. p. 12
Systéme de bus de terrain (Pour entrée/sortie) Module d'entrée NUMBHGUE -----------eeeerrrressee 0. 13
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Systéeme bus de terrain ®
Pour entrée/sortie : C€ N

+ Seuls les distributeurs SY

Série EX600

Structure des piéces
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| llﬂ ‘ i;» ﬁé)/‘ﬁarface bus

e o] -*“// de terrain
=< &% Contréleur 10-Link
e \’ N /‘{od_ule d’entrées/
N = e : // sorties analogiques
e 2\ -t Module d'entrée

(ou sortie) analogique*!
Module d'entrée numérique

o ;,r
V/M/odule de sortie numérique

Module d’entrée/sortie numérique +1 La photo présente le module d'entrée analogique.
Alaque de fermeture

o W\
2
%

Pour passer commande

[T EX600-SPRIA

Caractéristiques techniquesl

Symbole Protocole Type de sortie Note
PR1A PNP (Commun négatif) —
PR2A PROFIBUS DP NPN (Commun positif) —
DN1A . PNP (Commun négatif) —
®
DN2A DeviceNet NPN (Commun positif) _
MJ1 . PNP (Commun négatif) —
MJ2 CC-Link NPN (Commun positif) —
CF1-X60 | CC-Link IE Field | PNP (Commun négatif) | (Exécution spéciale)
EN7 ™ PNP (Commun négatif) | Contréleur IO-Link
EN8 EtherNevIP NPN(Commun positif) | Contréleur 10-Link
EC3 EtherCAT PNP (Commun neggt!f) Contr(}leur IO—L!nk
EC4 NPN (Commun positif) | Contréleur 10-Link
PN3 PNP (Commun négatif) | Contréleur 10-Link
PN4 PROFINET NPN (Commun positif) gg:::g:gu: :8t|:||:
o ur 10-Li
PN31 PNP (Commun négatif) Serveur OPC UA
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Série EX600

Pour passer commande

EX600-DX[PJD

7 Type d’entrée l lNombre d'entrées, détection de circuit
Symbole |  Description ouvert, et connecteur
P PNP Nombre Détection de
N NPN Symiocie d'entrées | circuit ouvert Connecteur
B 8 entrées Non Connecteur M12 (5 broches) 4 pcs.
C 8 entrées Non Connecteur M8 (3 broches) 8 pcs.

C1 8 entrées Oui Connecteur M8 (3 broches) 8 pcs.

D [16 entrées Non Connecteur M12 (5 broches) 8 pcs.
E |16 entrées Non Connecteur sub D (25 broches)
F 16 entrées Non Bornier a ressort (32 broches)

Type de sortiel lNombre de sorties et connecteur

(LR ME RN i EX600-DY|P|B

Symbole| Description Nombre de
P PNP Symbole il Connecteur
N NPN B 8 sorties | Connecteur M12 (5 broches) 4 pcs.

E 16 sorties | Connecteur sub D (25 broches)

F 16 sorties | Bornier a ressort (32 broches)

(e e EX600-DMIP|F

Type Entrées/sortiesl lNombre d'entrées/sorties et connecteur

'&\\
. oS Symbole Description Nombre '
P PNP Symbole dliien Nombre de sorties Connecteur
N N NPN E 8 entrées 8 sorties | Connecteur sub D (25 broches)
F 8 entrées 8 sorties Bornier a ressort (32 broches)

EX600-AXA

Entrée analogique I INombre de canaux d'entrées et connecteur

SR
: -~ Nombre de canaux
A Symbole dentrée Connecteur
A 2 canaux. Connecteur M12 (5 broches) 2 pcs.

EX600-AYA

Sortie analogique I INombre de canaux de sortie et connecteur

Module de sortie analogique

Nombre de canaux de
Symbole . Connecteur
A 2 canaux. Connecteur M12 (5 broches) 2 pcs.
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Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

Pour passer commande

T EX600- AM B

es/sorties analogiques

EX600-L

Caractéristique de la connectique

Plaque de fermeture (coté D)

Entrée/sortie analogique

Série EX600

INombre de canaux d'entrée/sortie et connecteur

Nombre de Nombre de
Symbole canaux d'entrée | canaux de sortie Connecteur
Connecteur M12
B 2 canaux. 2 canaux. (5 broches) 4 pos.

A

B1

l —l:\lombre de ports et connecteur

Les modéles d'unités S| compatibles sont les suivants.
EtherNet/IP™: EX600-SEN7/8
PROFINET: EX600-SPN3/4/31
EtherCAT: EX600-SEC3/4

Symbole Description Symbole | Nombre de voies Connecteur
A Port de classe A B 4 orifices Connecteur M12
B Port de classe B (5 broches) 4 pcs.
A\ Précaution

EX600-ED
Plague de fermeture T

Position de montage de plaque d

fermeture : Coté D

2

Connecteur d'alimentation

Symbole|  Connecteur d'alimentation Cﬂ{:g;;ﬁﬂgges
2 M12 (5 broches) codage B IN
3 7/8 pouces (5 broches) IN
4 | M12 (4/5 broches) Codage A*' | IN/JOUT
5 | M12 (4/5 broches) Codage A*' | IN/OUT

*1 La disposition des broches des connecteurs 4

et 5 broches est différente.
Reportez-vous aux Dimensions de la page 22.

*ermina pora [P

Version

EX600-ED4/5 ne sont pas
encore conformes UL.

lMéthode de montage

Symbole Description Note
— | Sans fixation de montage sur rail DIN —
2 | Avec fixation de montage sur rail DIN| Pour séries SV, S0700 et VQC
3 | Avec fixation de montage sur rail DIN Pour séries SY et JSY

* Lorsque la plaque de fermeture (c6té U) est utilisée, le
symbole pour la méthode de montage doit étre le méme que
celui du cété D.

3

lLongueur de cable

Les terminaux portatifs ne sont
pas encore conformes UL.

Symbole Description
— Sans cable
1 im
3 3m
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Série EX600

Caractéristiques techniques

EX600-SPRCA

EX600-SDNCIA

EX600-SMJCI

15

Caractéristiques communes a toutes les interfaces

Environnement

Plage de température d'utilisation

Fonctionnement : -10 & 50 °C, stockage : -20 a4 60 °C

Plage d'humidité d'utilisation

35 a 85 % HR (sans condensation)

Surtension admissible*!

500 VAC pendant 1 minute entre les bornes externes et FE

Résistance d’isolation*!

500 VDC, 10 MQ ou plus entre les bornes externes et FE

'y

#1 Sauf terminaux portatifs

Interface bus de terrain (EX600-SPRCIA) PROFIBUS

Modeéle EX600-SPR1A EX600-SPR2A
5 | Protocole PROFIBUS DP (DP-VO0)
% | Type d'appareil Esclave PROFIBUS DP
% Vitesse de communication 9.6/19.2/45.45/93.75/187.5/500 kbps 1.5/3/6/12 Mbps
g Fichier de configuration Fichier GSD*2
B | Bone doc DA es) Max. (512 entrées / 512 sorties)

Résistance de terminaison

Appliguée en interne

Consommation de courant interne
(Alim. pour module de contrdle/d’entrée)

80 mA max.

Type de sortie

Source/PNP (commun négatif) [ Sink/NPN (commun positif)

Nombre de sorties

32 sorties (8/16/24/32 sorties sélectionnables)

'% Charge Electrodistributeur avec indicateur lumineux et protection de circuit de 24 VDC et 1.5 W max. (SMC)
8 Alimentation 24 VDC, 2 A

Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON

Protection Protection contre les courts-circuits et les surcharges
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 300g

«2 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu

Interface bus de terrain (EX600-SDN[C]A) DeviceNet®

Modele EX600-SDN1A EX600-SDN2A
Protocole DeviceNet® : Volume 1 (Edition 2.1), Volume 3 (Edition 1.1)
Type d'appareil Adaptateur de communication
Vitesse de communication 125/250/500 kbps
Fichier de configuration Fichier EDS*3

Zone d'occupation
(Nombre d’entrées/sorties)

Max. (512 entrées / 512 sorties)

Communication

Messages compatibles|

Message de controle d'ID MAC dupliqué, Message explicite de déconnexion (groupe 2 uniquement), message E/S
dinvitation a émettre (ensemble de connexion M/S prédéfini)

Fonction compatible

QuickConnect™

Alimentation DeviceNet®

11 2 25 VDC (Consommation électrigue de 50 mA max.)

Consommation de courant interne
(Alim. pour module de contrdle/d’entrée)

55 mA max.

Type de sortie

Source/PNP (commun négatif) | Sink/NPN (commun positif)

Nombre de sorties

32 sorties (8/16/24/32 sorties sélectionnables)

'% Charge Electrodistributeur avec indicateur lumineux et protection de circuit de 24 VDC et 1.5 W max. (SMC)
8 Alimentation 24 VDC, 2 A

Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON

Protection Protection contre les courts-circuits
Protection IP67 (embase)
Normes Marguage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 300g

+3 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu

Interface bus de terrain (EX600-SMJ(T) CC-Link

Alim. pour module de contrdle/d’entrée)

Modéle EX600-SMJ1 EX600-SMJ2
S | Protocole CC-Link (Ver. 1.10, Ver. 2.00)
% | Type de station Station distante
g Vitesse de communication 156/625 kbps 2.5/5/10 Mbps
E Fichier de configuration Fichier CSP+*4
g Zone d'occupation Max. (512 entrées / 512 sorties)
O | (Nombre d’entrées/sorties) 1/2/3/4 stations occupées
Consommation de courant interne 75 mA max.

Type de sortie

Source/PNP (commun négatif) [ Sink/NPN (commun positif)

Nombre de sorties

32 sorties (8/16/24/32 sorties sélectionnables)

'% Charge Electrodistributeur avec indicateur lumineux et protection de circuit de 24 VDC et 1.5 W max. (SMC)
& | Alimentation 24 VDC, 2 A

Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON

Protection Protection contre les courts-circuits
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 3009

+4 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu




Caractéristiques techniques

Systéme bus de terrain
Y (Pour el:1trée/sorti:e) Série EX600

Interface bus de terrain (EX600-SCF1-X60) CC-Link IE Field

Modeéle EX600-SCF1-X60*'
Protocole CC-Link IE field
Type de station Station d'appareil intelligente
c | Vitesse de communication 1 Gbps
-2 | Réglage du nombre de stations autorisé 1a120
§ Réglage du nombre de réseaux autorisé 14239
$ | Méthode de transmission Transmission cyclique
E Fichier de configuration Fichier CSP+ *2
8 Dimensions d'entrée RX : 32 & 176 bits
EX600-SCF1-X60 occupées RWr : 32 4 608 words
Dimensions de sortie RY : 32 a 176 bits
occupées RWw : 32 a 608 words

Consommation électrique interne
(Alimentation pour contrdle/entrée)

140 mA max.

Type de sortie

Source/PNP (commun négatif)

Nombre de sorties

32 sorties

Electrodistributeur avec protection de circuit

'fE) Charge
5 24 VDC, 1.0 W max. (SMC)
@ | Alimentation 24 VDG, 2 A

Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON

Protection Protection contre les courts-circuits et les surcharges
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS)
Masse 300 g

=1 Pour plus de détails sur ce produit, consultez le site Web de SMC.
*2 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC : https://www.smc.eu

Interface bus de terrain (EX600-SENL]) EtherNet/IP™

Modele EX600-SEN7 [ EX600-SEN8
Protocole EtherN?t/IPTM .
(Conformance version: Composite 18)
Vitesse de communication 10/100 Mbps
< | Méthode de communication Full duplex/Half duplex
2 | Fichier de configuration Fichier EDS *3
_S Plage de configuration|Paramétres de commutation de I'interface bus de terrain : 192.168.0 ou 1.1 a4 254
§ | de I'adresse IP Via serveur DHCP : adresse optionnelle
E Informations sur le .ID veln.deur - 7 (SMC Corporation) -
EX600-SEN7/8 8 périphérique Type de dispositif : 12 (adaptgteur de communication)
Code produit 258
QuickConnect [ J
DLR [ J
Fonction serveur Web [ J
Unité 10-Link [ J
nsommation électrique intern:
&inﬁgntatiao: p:uscco#turgle/e?'ntrze) 120 mA max.
Type de sortie Source/P’NP_ Sink/NPNl _
(Commune négative) (Commune positive)
Nombre de sorties 32 sorties

'.g Charge Electrodistributeur avec protection de circuit
3 24 VDC, 1.0 W max. (SMC)
Alimentation 24VDC,2 A
Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON
Protection Protection contre les courts-circuits et les surcharges
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA, UL (CSA)
Masse 300g

%3 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu
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Série EX600

Caractéristiques techniques

Interface bus de terrain (EX600-SEC[J) EtherCAT

Modele EX600-SEC3 [ EX600-SEC4
5| Protocole EtherCAT® (Certificat du test de conformité V.2.3.0)
.“é Vitesse de communication 100 Mbps
é Fichier de configuration Fichier XML*?
S | Web server function [
Unité 10-Link [ J
Consommation de courant interne
(Alim. pour module de controle/d'entrée) 120 mA max.
Type de sortie Source/PNP (commun négatif) [ Sink/NPN (commun positif)
Nombre de sorties 32 sorties (8/16/24/32 sorties sélectionnables)
EX600-SEC3/4 -% Charge Electrodistributeur avec indicateur lumineux et protection de circuit de 24 VDC et 1.0 W max. (SMC)
& | Alimentation 24 VDC,2 A
Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON
Protection Protection contre les courts-circuits
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 300g

=1 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC, https://www.smc.eu
+ La zone d'occupation (nombre de points) varie en fonction du type d'unités et du nombre de stations a

connecter.

Interface bus de terrain (EX600-SPNL]) PROFINET

Modéle EX600-SPN3 [ EX600-SPN4 EX600-SPN31
Protocole PROFINET IO‘ ] PROFINET IO_ ]
(Classe de conformité C) (Classe de conformité B)
S | Vitesse de communication 100 Mbps
% | Fichier de configuration Fichier GSDML*2
E Démarrage rapide (Temps de o @3
E connexion de communication) (Environ 500 ms) (Environ 1 s)
g MRP [ J
O | Redondance du systéme S2 [ J
Fonction serveur Web [ )
Fonction serveur OPC UA — [ J
EX600-SPN3/4/31 Unité 10-Link °
nsommation électrique intern
:i\olinﬁgntatiaor:J p:usioﬁtrgle/e?ltrge) 120 mA max.
Type de sortie Source/PNP _ Sink/NPN N Source/P[\lP _
(Commun négatif) (Commun positif) (Commun négatif)
-% Nombre de sorties 32 outputs
3 Charge Electrodistributeur avec indicateur lumineux et protection de circuit de 24 VDC et 1.0 W max. (SMC)
Mode sécurité HOLD/CLEAR/Forgage ON
Protection Protection contre les courts-circuits et les surchargesV
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA, UL (CSA)
Masse 300g

%2 Le fichier de configuration est téléchargeable sur le site Internet de SMC : https://www.smc.eu
*3 Lorsque le serveur OPC UA est désactivé
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Caractéristiques techniques

EX600-DXLIF

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

Module d'entrée numérique

Série EX600

Modéle

EX600-DXPB | EX600-DXNB

EX600-DXPCO | EX600-DXNCC

EX600-DXPD | EX600-DXND

Type d’entrée

PNP NPN

PNP NPN

PNP NPN

Connecteur d’entrée

M12 (5 broches) femelle*!

M8 (3 broches) femelle*3

M12 (5 broches) femelle*!

Nombre d’entrées

8 entrées (2 entrées/connecteur)

8 entrées (1 entrée/connecteur)

16 entrées (2 entrées/connecteur)

Tension d'alimentation 24 VDC
Courant 0.5 A/connecteur 2 A/ 0.25 A/connecteur 2 A/ 0.5 A/connecteur 2 A/
d'alimentation max. module module module

Protection

Protection contre les courts-circuits

Entrée

Courant d'entrée (a 24 VDC)

9 mA max.

Tension ON

17V min. (Al'entrée NPN, entre les broches pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de +24 V)
(A l'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de 0 V)

Tension OFF

5V max. (A l'entrée NPN, entre les broches pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de +24 V)
(A l'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de 0 V)

Intensité de courant de | 2 cébles

0.5 mA/entrée*2

détection de circuit ouvert| 3 cables

0.5 mA/connecteur*2

Consommation électrique

50 mA max.

55 mA max.

70 mA max.

Protection

IP67 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

300 g

275 g

340 g

*1 Un connecteur M12 (4 broches) peut étre connecté.

x2 La fonction s'applique uniquement au EX600-DXOC1.

*3 Lors du raccordement du connecteur enfichable M8, le couple de serrage doit étre de 0.2 Nm 10 %.
Un couple de serrage excessif pourrait entrainer 'endommagement des filets du connecteur du module.

Modéle

EX600-DXPE

EX600-DXNE

EX600-DXPF

EX600-DXNF

Type d’entrée

PNP

NPN PNP

NPN

Connecteur d’entrée

Prise sub-D (25 broches)
Vis de blocage : n° 4-40 UNC

Bornier a ressort (32 broches)

Nombre d’entrées 16 entrées 16 entrées (2 entrées x 8 blocs)
Tension d'alimentation 24 VDC

8 | Max. courant 0.5 A/bloc

‘0

£ | d'alimentation 2 Almodule 2 A/module

wi
Protection Protection contre les courts-circuits et les surcharges

Courant d'entrée (a 24 VDC)

5 mA max.

Tension ON

17V min. (A l'entrée NPN, entre les broches pour le terminal d'entrée et Ia tension d'alimentation de +24 V)
(A l'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de 0 V)

Tension OFF

5V max. (Al'entrée NPN, entre les broches pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de +24 V)
(A l'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et la tension d'alimentation de 0 V)

Cable applicable

0.08 a 1

.5 mm2 (AWG16 a 28)

Consommation électrique

50 mA max.

55 mA max.

Protection

IP40 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

300 g
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Série EX600

Caractéristiques techniques

Module de sortie numérique

Modéle

EX600-DYPB|EX600-DYNB | EX600-DYPE | EX600-DYNE | EX600-DYPF | EX600-DYNF

Sortie

Type de sortie

PNP NPN PNP NPN PNP NPN

Connecteur de sortie

Prise SUB-D (25 broches) Bornier a ressort

#1
M12 (5 broches) femelle Vis de blocage : n° 4-40 UNC (32 broches)

Nombre de sorties 8 sorties (2 sorties/connecteur) 16 sorties 16 sorties (2 sorties x 8 blocs)
Tension d'alimentation 24 VDC

Courant de charge 0.5 A/sortie

max. 2 A/module

Protection Protection contre les courts-circuits
A . 0.08 a 1.5 mm?
Cable applicable — — (AWG16 4 28)
Consommation électrique 50 mA max.
. IP67 1P40
Protection (embase) (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 300g
x1 Un connecteur M12 (4 broches) peut étre connecté.
EX600-DYLIE
EX600-DMCIE . ) )
Module d’entrée/sortie 'tout ou rien’
Modeéle EX600-DMPE EX600-DMNE EX600-DMPF EX600-DMNF
Type Entrées/sorties PNP NPN PNP NPN

Prise SUB-D (25 broches)

Connecteur Vis de blocage : n® 4-40 UNC Bornier a ressort (32 broches)
Nombre d’entrées 8 entrées 8 entrées (2 entrées x 4 blocs)
Tension d'alimentation 24 VDC

° dc'::lfr;aer:tation max. 2 Almodule 20A5/r¢:/obd|3fe

‘2 | Protection Protection contre les courts-circuits

Eiggg_gnvn%l; {5l | Courant d'entrée (a24vDC) 5 mA max.
Tension ON 17V min. (A I'gntrée NPN, entre les broches pour le tgrminal d‘gntrée etune tgnsion q‘alimeptation de +24 V)
(A l'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et une tension d'alimentation de 0 V)
Tension OFF 5V max. (A I’gntrée NPN, entre les broches pour le tgrminal d'elntrée etune tgnsion Q'alimeqtation de +24 V)
(Al'entrée PNP, entre les broches, pour le terminal d'entrée et une tension d'alimentation de 0 V)
Nombre de sorties 8 sorties 8 sorties (2 sorties x 4 blocs)

o Tension d'alimentation 24 VDC

3 Courant de charge max. gi/Arrfzzrut:Z
Protection Protection contre les courts-circuits

19

Cable applicable

— 0.08 & 1.5 mm2 (AWG16 a 28)

Consommation électrique

50 mA max. 60 mA max.

Protection

IP40 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

300 g




Caractéristiques techniques

Module d’entrée analo

gique

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

Série EX600

Modeéle

EX600-AXA

Type d’entrée

Entrée tension Entrée courant

Connecteur d’entrée

M12 (5 broches) femelle*!

Canal d'entrée

2 canaux (1 canal/connecteur)

Tension d'alimentation

24 VDC

Max. courant d'alimentation

0.5 A/connecteur

3 Protection Protection contre les courts-circuits
a‘é- Plage de Résolution de 12 bits oaiov,1as5Vv,0as5Vv 0a20mA,4a20mA
EX600-AXA L' signal d'entrée | Résolution de 16 bits -10a10V,-5a5V —20 a4 20 mA
Signal d'entrée nominal max. =15V +22 mA*2
Impédance d'entrée 100 kQ 50 Q
Linéarité (25 °C) +0.05 % E.M.
Répétitivité (25 °C) +0.15 % E.M.
Précision absolue (25 °C) 0.5 % E.M. \ 0.6 % E.M.
Consommation électrique 70 mA max.

Protection

IP67 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

290 g

1 Un connecteur M12 (4 broches) peut étre connecté.
#2 Lorsque le signal d'entrée dépasse 22 mA, la fonction de protection s'active et le signal d'entrée est

interrompu.

Module de sortie analogique

Modele

EX600-AYA

Type de sortie

Sortie tension Sortie courant

Connecteur de sortie

M12 (5 broches) femelle*3

Canal de sortie

2 canaux (1 canal/connecteur)

Tension d'alimentation

24 VDC

Max. courant de charge

0.5 A/connecteur

-% Protection Protection contre les courts-circuits
EX600-AYA & Flage desigal| Pésoluion 0210V,1a5V,0a5V 0220 mA, 4220 mA
Impédance de charge 1 kQ min. 600 Q max.
Linéarité (25 °C) +0.05 % E.M.
Répétitivité (25 °C) +0.15 % E.M.
Précision absolue (25 °C) +0.5 % E.M. [ +0.6 % E.M.
Consommation électrique 70 mA max.

Protection

IP67 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

290 g

*3 Un connecteur M12 (4 broches) peut étre connecté.
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Série EX600

Caractéristiques techniques

EX600-AMB

21

Module d’entrée/sortie analogique

Modele

EX600-AMB

Type d’entrée

Entrée tension Entrée courant

Connecteur d’entrée

M12 (5 broches) femelle*1

Canal d'entrée

2 canaux (1 canal/connecteur)

Tension d'alimentation

24 VDC

Courant d'alimentation max.

0.5 A/connecteur

de sortie de 12 bits

3 Protection Protection contre les courts-circuits

E :':gtered: signal Pésolution 0210V, 145V,045V 0220 mA, 4420 mA
Signal d'entrée nominal max. 15V 22 mA*2
Impédance d'entrée 100 kQ 250 Q
Linéarité (25 °C) +0.05 % E.M.
Répétitivité (25 °C) +0.15 % E.M.
Précision absolue (25 °C) +0.5 % E.M. +0.6 % E.M.
Type de sortie Sortie tension Sortie courant
Connecteur de sortie M12 (5 broches) femelle*?
Canal de sortie 2 canaux (1 canal/connecteur)
Tension d'alimentation 24 VDC
Courant de charge max. 0.5 A/connecteur

-% Protection Protection contre les courts-circuits

8 Plage de signal| Résolution

0at1oVv,1as5Vv,0as5Vv 0a20mA,4a20mA

Impédance de charge 1 kQ min. 600 Q max.

Linéarité (25 °C) +0.05 % E.M.

Répétitivité (25 °C) +0.15 % E.M.

Précision absolue (25 °C) +0.5 % E.M. [ +0.6 % E.M.
Consommation électrique 100 mA max.

Protection

IP67 (embase)

Normes

Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)

Masse

300 g

%1 Un connecteur M12 (4 broches) peut étre connecté.
+2 Lorsque le signal d'entrée dépasse 22 mA, la fonction de protection s'active et le signal d'entrée est

interrompu.




Caractéristiques techniques

Contrdleur 10-Link

Systéme bus de terrain
Y (Pour el:1trée/sorti:e) Série EX600

Modele EX600-LAB1 [ EX600-LBB1
Version 10-Link Version 1.1
Classe du port 10-Link Classe A \ Classe B
COM1 (4.8 kBaud)
Vitesse de COM2 (38.4 kBaud)
communication COMS3 (230.4 kBaud)
# Change automatiquement en fonction du dispositif
Nombre de ports 10-Link 4
Interface bus de terrain EX600-SEN7/8 (EtherNet/IP™)
EX600-LC1B1 compatible (protocole) EX600-SPN3/4/31 (PROFINET)
p p EX600-SEC3/4 (EtherCAT)

§ Alimentation du 0.5 A/connecteur 0.5 A/connecteur
% dispositif (L+) (2 A/module) (1 A/module)
% Alimentation électrique _ 1.6 A/connecteur
3| externe (P24) (8 A/module)

N° broche 2 [ 4 4

Type d’entrée PNP
@ Protection Protection contre les courts-circuits
5 | Courant d'entrée nominal | Environ 2.5 mA [ Environ 5.8 mA

Tension ON 13 V min.

Tension OFF 8 V max.

N° broche 4
o Type de sortie PNP
‘S Courant de charge 0.25 A/sortie
@ | max. (C/Q) (fourni par I'alimentation de commande/d’entrée)

Protection Protection contre les courts-circuits
Consommation électrique 50 mA max.
Protection IP67 (embase)
Normes Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 320 g

Plaque de fermeture

Modéle EX600-ED2-[] EX600-ED3-[] EX600-ED4/5-[]
S | Connecteur | PWRIN M12 (5 broches) male | 7/8 pouce (5 broches) méle | M12 (4 broches) méle
‘% d'alimentation| PWR OUT — — M12 (5 broches) femelle
§ Tension | Alim. pour module de contréle/d’entrée 24 VDC =10 %
£ nominale| Alimentation pour la sortie 24 VDC +10/-5 %
% Courant | Alim. pour module de contrle/d’entrée Max. 2 A Max. 8 A Max. 4 A
o

nominal | Alimentation pour la sortie
Protection IP67 (embase)
Normes*' Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS), UL (CSA)
Masse 170 g [ 1759 [ 170g

*1 Le EX600-ED4/5-[1 n'est pas conforme aux normes UL (CSA).

Terminal portatif

Modeéle EX600-HT1A-O
Alimentation Alimenté depuis le connecteur de l'interface bus de terrain (24 VDC)
Consommation électrique 50 mA max.
Affichage LCD avec rétroéclairage

Cable pour terminal portatif

Cable de connexion (1 m - EX600-AC010-1, 3 m - EX600-AC030-1)

Protection IP20
EX600-HT1A-] Normes™*! Marquage CE/UKCA (directive EMC / directive RoHS)
Masse 160 g

%1 Le terminal portatif n'est pas conforme aux normes UL (CSA).
* Ne peut étre utilisé avec les EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31, EX600-SEC3/4, et EX600-LIB1
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Série EX600

Dimensions
Interface bus de terrain

EX600-SPRLIA
EX600-SDNLIA
EX600-SMJL]

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4
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Dimensions

Plaque de fermeture (c6té D)
EX600-ED2/ED4/ED5

EX600-ED3

Connecteur d'alimentation PWR IN :
fiche male 5 broches M12, codage B

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

Connecteur d'alimentation

Série EX600

Connecteur d'alimentation

Borne FE

— ‘
= [J
vl ©o
S
© R
0
3 I
o
Rl
3 )
(4.4) 26 5.5
2 x trous de montage M4 20.5
PWR IN
s
88
Yo}
(3]
o
(3]
— ‘
) D
8| ©
~ »
[ e} Al
© A
[19)
3 I
o
Rel i}
o)
(4.4) 26 5.5
2 x trous de montage M4 20.5
\ PWRIN
© é © <
O L
@
© [Pim
88 g ||lmO
0
)
o
[$)

PWR OUT

Connecteur d'alimentation PWR IN : fiche male 5 broches M12, codage A

\.Connecteur d'alimentation

Iy

Borne FE

Connecteur d'alimentation PWR OUT : fiche femelle 5 broches M12, codage A

EX600-ED4 EX600-ED5
) ' EX600-ED2 o L
Configuration Tl e Configuration (DI;EOS tion des bl.'oc.hes 1) (DI;EOS tion des broc.hes 2)
1 |24V (pour sortie) broche Description broche Description
2 2 |0V (pour sortie) | 3 2 1 | 24V (pour contrdlelentrée) | 1 24V (pour sortie)
545 ) 3 |24V (pour contrdlelentrée) o 9} 2 24V (pour sortie) 2 0V (pour sortie)
3 4 | 4 |0V (pour controlelentrée) o ©° 3 | 0V (pourcontrdlelentrée) | 3 | 24V (pour contrdlelentrée)
5 FE 4 1 4 0V {pour sore) 4 | 0V (pour contrdlelentrée)

EX600-ED4 EX600-ED5
Configuration (DIﬁ?OS tion des broches 1) (DI;?OS tion des broches 2)
e Description e Description
1 5 1 | 24V (pour contrblefentrée) | 1 24V (pour sortie)
o~ 2 24V (pour sorte) 2 0V (pour sorte)
@ o 3 | 0V(pourcontréle/entrée) | 3 | 24V (pour contrdlelentrée)
4 3 4 0V (pour sortie) 4 | 0V (pour contrilelentrée)
5 5 Inuiisg 5 Inutiisd
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Série EX600

Dimensions

Plaque de fermeture (c6té D)
EX600-ED3

25

il (
N D
© al
© RS
w0
Ol o —
©
o 8 « ]:[u
el p
42.5 5.5
26
2 x trous de montage M4 20.5

© g?(@
d

106
90

F

—

30.35
o

Connecteur d'alimentation

Borne FE

Connecteur alimentation PWR : 7/8 pouce (5 broches) méle

Configuration  |N° broche] Description
1 0 V (pour sortie)
- py .
@ @ 2 0 V (pour contrble/entrée)
2© 4 3 FE
©3© 4 24V (pour contrble/entrée)
5

24 V (pour sortie)
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Série EX600

Di

mensions
Module numérique
EX600-DXCIB EX600-DXCIC] EX600-DXCID
EX600-DYB
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Série EX600

52.5

10.7

(Pour entrée/sortie)

Systéme bus de terrain

EX600-AMB

© LI T_ s ©
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90l

52.5
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10.7

Dimensions

Module analogique
EX600-AXA
EX600-AYA
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Série EX600

Description des piéces

Interface bus de terrain

Utilisation

Affiche le statut du module

Ouvrir pour paramétrer le commutateur.

Desserrer pour ouvrir le capot d'indication.

Se connecte au cable de sortie du bus de
terrain (SPEEDCON)*!

Peut étre utilisé pour y monter un repére

Se connecte au cable du
terminal portatif (SPEEDCON)

Permet de fixer une plaque de
distributeur

Permet d'insérer une plaque de
distributeur

Associe les modules entre eux

Transmets les signaux au module
voisin et fournit I'alimentation*’

Se connecte au cable d'entrée du bus
de terrain (SPEEDCON)

Indique une adresse MAC a 12 chiffres
unique pour chaque interface bus de terrain

Nombre Désignation
1 | LED d’affichage d’état
2 | Capot d'indication
3 | Vis du capot d'indication
4 | Connecteur (BUS OUT)
5 | Rainure pour repére
6 | Connecteur (API)
< 7 | Trous de montage de
plaque de distributeur
EX600-SPRJA
EX600-SMJ] 8 Rlainureddedmor_'gage dela
EX600-SDNJA plaque de distributeur
9 Fixations pour
accouplement
10 | Gonnecteur de module
(fiche male)
11 | Connecteur (BUS IN)
12 Plaque d'identification
d'adresse MAC*?
13 | Bouchon

Fixé sur les connecteurs (BUS OUT et
PCI) a I'expédition

EX600-SEN7/8
EX600-SPN3/4/31
EX600-SEC3/4

Module numérique

1 Les EX600-SEN7/8, EX600-SPN3/4/31 et EX600-SEC3/4 ne sont pas
compatibles avec SPEEDCON.

Utilisation

Affiche le statut du module

Se connecte aux dispositifs d'entrée ou de sortie
(Seuls le EX600-DmmB et le EX600-DXmD sont
compatibles SPEEDCON.)

Peut étre utilisé pour y monter un repére

Maintient le connecteur sub-D en place
(N° 4-40 UNC)

Associe les modules entre eux

Nombre; Désignation
1 | LED d’affichage d'état
2 | Connecteur
3 | Rainure pour marquage
4 | Vis de blocage
5 | Fixations pour accouplement
6 Connecteur de module

(fiche méle)

Transmets les signaux au module voisin et fournit
I'alimentation

EX600-DXCIB
EX600-DYLIB

EX600-DXCID
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EX600-DXLIE
EX600-DYLIE
EX600-DMCIE

EX600-DXCIF
EX600-DYLIF
EX600-DMLCIF



Description des piéces

Module analogique

EX600-AX
EX600-AY

EX600-LAB
EX600-LBB

EX600-ED3-[1

EX600-AM

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

Série EX600

Nombre Désignation Utilisation
1 LED d’affichage d’état | Affiche le statut du module
2 | Connecteur Se connecte aux dispositifs d'entrée ou
de sortie (SPEEDCON)
3 Rainure pour marquage | Peut étre utilisé pour y monter un repere
4 | Fixations pour accouplement | Associe les modules entre eux
5 Connecteur de module | Transmets les signaux au module
(fiche male) voisin et fournit 'alimentation
Nombre Désignation Utilisation
1 | LED d’affichage d’état Affiche le statut du module
2 | Connecteur Se connecte aux dispositifs 10-Link,
d'entrée ou de sortie (SPEEDCON)
3 | Rainure pour marquage Peut étre utilisé pour y monter un repéere
4 | Fixations pour accouplement | Associe les modules entre eux
5 Connecteur de module Transmets les signaux au module voisin
(fiche male) et fournit I'alimentation
Nombre Désignation Utilisation
Connecteur d’alimentation Alimente le module et/ou le dispositif
1 (PWR IN) d'entrée/sortie (seule le EX600-ED2/ED4/
ED5-0] est compatible SPEEDCON.)
2 | Trou pour montage direct | Fixation directe a I'equipement
3 Trou pour montage sur rail | Montage avec la fixation pour plaque de
DIN fermeture et fixation sur rail DIN
Pour mise & la terre
4 |Borne FE Assurer la mise a la terre de cette borne
pour améliorer Iimmunité aux parasites.
Connecteur (non utilisé)
5 | Connecteur d’alimentation | Alimente le dispositif c6té aval
(PWR OUT)
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Série EX600

Visualisation LED

EX600-SPRLIA

ST(M) : état du diagnostic
de l'interface

BF : Etat de
communication

U

PWR : alimentation
pour la commande et
I'entrée

PWR(V) : alimentation
pour la sortie

SF : état du
systeme

EX600-SECL]

ST(M) : état du
diagnostic de l'interface

NS : état de la
communication

z

PWR : alimentation
pour la commande et
I'entrée

MS : état de
l'interface

PWR(V) : alimentation
pour la sortie

PORT-1 : état de la
communication

EX600-SPN3/SPN4

ST(M) : état du diagnostic

PORT-2 : état de
la communication

BF: affichage des erreurs
de comunication

de l'interface

PWR : alimentation
pour la commande et
I'entrée

PWR(V) : alimentation

SF: Etat du
systeme

pour la sortie

PORT-1
état de la
communication

e

i

:

Nhporrz
| état de la communication

31

EX600-SDNLIA

ST(M) : état du diagnostic

NS : état de la
communication

de l'interface

T AT Dl
PWR : alimentation pour |:|
la commande et I'entrée 2 /Desoior

PWR(V) : alimentation
pour la sortie

e

EX600-SEN7/SEN8

ST(M) : état du diagnostic

MS : état de
l'interface

NS: Etat de la communication

de l'interface

PWR : alimentation
pour la commande et
I'entrée

PWR(V) : alimentation

MS : état de
l'interface

pour la sortie

PORT-1 Etatde la
communication

e

} PORT-2 Etat de la
communication

EX600-SMJLI

ST(M) : état du diagnostic

LRUN : état de la
communication

de l'interface
PWR : alimentation

pour la commande et
I'entrée

LERR : affichage des
erreurs de
comunication

PWR(V) : alimentation
pour la sortie




Visualisation LED

EX600-DX[1B

[,E oo ©

@avc Digital [N)

— 00 Of =M
20 08
|40 OB
Hl|lso o7 E
= —
/ Vo
; A

EX600-DXLID

Etat ON/OFF du

dispositif d'entrée

Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée

L

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

EX600-DXLICL]

EX600-DXLIE

ST : état du diagnostic
du dispositif d'entrée

Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée

@ rorn ©

He, .of
He, .of

e, of

M 1101 @

© Torn ©

Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée

ST
|O |eO 80 80 7
O [80 90 100 110

130 140 15/

@ac _ Dighl(li)

Série EX600
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Série EX600

Visualisation LED

EX600-DXLIF

© TOro ©

Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée

@ac___ Dighul 0D
ST
IO J60 80 80 7
O O 90 100 11

ST : état du diagnostic 130 140 15

du dispositif d'entrée

[
T llllllll}l

©
“
@

IEEEEEEEEEEEEEN|
® [

o waowna]swns]sen

U

EX600-DYLIE

= CHImiTE
S Dighsl QU7
ST 10 2 pq
1O |60 80 60 7
O 80 80 WO 11
130 140 18

ST : état du diagnostic
du dispositif de sortie

EX600-DMLIE

ST(l) : état du diagnostic

Etat ON/OFF du
dispositif de sortie

Etat ON/OFF du
dispositif de sortie

%

du dispositif d'entrée

ST(O) : état du diagnostic
du dispositif de sortie
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Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée

EX600-DYLIB

EX600-DYLIF

ST : état du diagnostic
du dispositif de sortie

© 1o ©

EX600-DMLIF

ST(l) : état du diagnostic
du dispositif d'entrée

ST(O) : état du diagnostic
du dispositif de sortie

Etat ON/OFF du
dispositif de sortie

Etat ON/OFF du
dispositif de sortie

O |80 90100 11G

T

|© [6O 80O 80 2
130 140 18

————————

T T T

{

[
|EEEENEEEEEEEEN!

[ <o @ <m0 w <[>

Etat ON/OFF du
dispositif de sortie

Etat ON/OFF du
dispositif d'entrée



Visualisation LED

EX600-AXA

Etat du diagnostic du

dispositif d'entrée A

=

EX600-AMB

Etat du diagnostic du @ i
dispositif d'entrée @ _Ansiog (/D)

n
Etat du diagnostic du

dispositif de sortie

EX600-LBB1
% @I 1©
@SIC_©I0-Lkc)

== || 10 4p O 2 || P17

g s0™os
P24 : état de | | mo—<o= L
I'alimentation ] 04 [T

électrique P24 | =

C/Q: étatde la
communication

Systéme bus de terrain
(Pour entrée/sortie)

EX600-AYA

Etat du diagnostic du

dispositif de sortie A

=

Mo TIIT @

EX600-LAB1

1/Q : état ON/OFF du
dispositif d'entrée

C/Q: étatde la
communication

.

Série EX600
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série EX600
Accessoires

m Cable de communication

@ Connecteur de communication
confectionnable

9 Cable d'alimentation (connecteur M12, pour EX600-ED2)
@ Cable d'alimentation (connecteur M12, pour EX600-ED4/5) 6 Bouchon
(M8)

@ Cable E/S avec
connecteur

T @ Plaque de distributeur
I (lorsqu'un ilot de

L distribution est utilisé)
7 ~

~ S

e Entretoise de renfort ~

~ (pour montage direct)
N

@ Cable

(connecteur
7/8 pouce)

9 Plaque de fermeture
(c6té U) (lorsqu'un ilot
de distribution n'est
pas utilisé)

0 Entretoise de renfort
(pour montage sur rail DIN)

7
0 Fixation pour plaque de fermeture

6 Connecteur d'alimentation
confectionnable (7/8 pouce)

@ Fixation pour plaque de fermeture
Cette fixation est utilisée pour fixer la plaque de fermeture lors d'un montage sur rail DIN.

EX600-ZMA2 EX600-ZMA3

(Spécialement pour les séries SY et JSY)
Piéces incluses Piéces incluses
Vis a téte ronde (M4 x 20) 1 pc. Vis cruciformes avec rondelle (M4 x 20) 1 pc.
Vis de serrage (4 x 14) 2 pcs. Vis de serrage (4 x 14) 2 pcs.

EX600-ZMV2

(Spécialement pour les
séries SY et JSY)

Piéces incluses
Vis a téte ronde (M4 x 6)
Vis a téte ronde (M3 x 8)

Piéces incluses
Vis a téte ronde (M4 x 6) 2 pcs.
Vis a téte ronde (M3 x 8) 4 pcs.
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© Plaque de fermeture (c6té U)

Accessoires Série EX600

La plaque de fermeture est employé lorsqu'un ilot de distribution n'est pas utilisé

EX600-EU 1 -

Méthode de montage

EX600-EU1

Trou de montage de
l'interface x 2 D

Symbole Description Note

— | Sans fixation de montage sur rail DIN —

2 Avec fixation de montage sur rail DIN | Pour EX600-EDC-2

3 Avec fixation de montage sur rail DIN | Pour EX00-EDCH3 e

13 182

* Le symbole pour la méthode de montage
doit étre le méme que celui du co6té D.

® Caractéristiques techniques
Symbole | Caractéristiques techniques
1 Couvercle étanche

¢ Montage de plaque de fermeture : Coté U

®Plaque de fermeture

O Entretoise de renfort

6.7

28.2 26 2 x trous de montage M4
20.5

[eai]
90
106

0o

Piéces incluses
Vis a téte ronde (M4 x 5) 2 pcs.

Cette fixation est utilisée sur la partie inférieure du module, en position intermédiaire pour connecter 6 modules min.
* Assurez-vous d'attacher la fixation pour éviter des faille de connexion entre les unités a cause de la déflection.

Pour montage direct ¢~

EX600-ZMB1 )
. s . v Q@
Pieces incluses "
Vis a téte ronde (M4 x 5) 2 pcs. "2
=

© Bouchon (10 pcs)

Pour montage du rail DIN

EX600-ZMB2

Pieces incluses
Vis a téte ronde (M4 x 6) 2 pcs.

O Repéres (1 feuille, 88 pcs)

Assurez-vous de placer un capuchon étanche sur les connecteurs E/
S inutilisés. En I'absence de ce dernier, la protection spécifiée ne peut
pas étre assurée.

EX9-AWES EX9-AWTS
Pour M8 Pour M12

Le nom du signal du dispositif E/S et I'adresse de chaque unité
peuvent étre saisis et montés sur chaque unité.

EX600-ZT1

R
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Série EX600

@ Cable d’alimentation (connecteur 7/8 pouce)

PCA-1558810
PCA-1558823
PCA-1558836
PCA-1558849

49.9

Droit, 2 m
Droit, 6 m
Coudé 2 m
Coudé 6 m

Modeéle droit

@26

%

Disposition des broches
du connecteur femelle

Connexions

Couleur du cable

Rouge/blanc : 0 V (pour sortie)

- Rouge : 0 V (pour commande et entrée)
---- Vert: FE
- Rouge/orange : 24 VDC +10 % (pour commande et entrée)
Rouge/noir : 24 VDC +10 %/-5 % (pour sortie)

40.4

5

26.5

@ 12.58

Couleur du cable

--Vert : FE

Connexions

O Connecteur d'alimentation confectionnable (7/8 pouce)

Disposition des broches du connecteur femelle

Rouge/blanc : 0 V (pour sortie)
-Rouge : 0 V (pour commande et entrée)

—ﬁohge/orénge 124 VDC +10 % (pour commande et entrée)
Rouge/noir : 24 VDC +10 %/-5 % (pour sortie)

Elément Caractéristiques techniques
Diam. ext. du cable @ 12.58 mm
Section nominale du conducteur | 1.5 mm*AWG16
Diam. ext. du cable (Isolant compris) 2.35 mm
Rayon de courbure min. (fixé) 110 mm

PCA-1578081

Femelle [compatible avec AWG22-16]

Cable compatible

Elément

Caractéristiques techniques

Diam. ext. du cable

@ 12.0a14.0 mm

Calbrecable (Section transversele
des orons)

0.34a1.5 mm?
AWG22 a 16

© Cable d'alimentation (connecteur M12, pour EX600-ED2) « La forme du connecteur M12 est le codage B (clé inversée).

PCA-1564927
PCA-1564930
PCA-1564943
PCA-1564969

Droit 2 m
Droit 6 m
Coudé2m
Coudé 6 m

Modeéle droit

50

J14.8

M12
SPEEDCON

Disposition des
broches du
connecteur

femelle Codage B
(clé inversée)

37

-

22.5 ‘
[—
-

. @
Porte-étiquette )
Q

\ Porte-étiquette

Couleur du céble

——— Marron : 24 VDC +10 %/-5 % (pour sortie)
Blanc : 0 V (pour sortie)

—~ Bleu: 24 VDC +10 % (pour commande et entrée)
Noir : 0 V (pour commande et entrée)
—~~ Giris : Mise a la masse fonctionnelle

Connexions

Modéle coudé

36.3
o , 1=
A Porte-étiquette / &2
! M12 =
G148 SPEEDCON
N° borne

@11

SPEEDCON

Porte-étiquette

Couleur du cable

[ I I |
t
|
|

Connexions

___ Marron : 24 VDC +10 %/-5 % (pour sortie)
Blanc : 0 V (pour sortie)
—— Bleu : 24 VDC +10 % (pour commande et entrée)
Noir : 0 V (pour commande et entrée)

——— Gris : Mise a la masse fonctionnelle

Disposition des
broches du i . Caractorist ]
connecteur émen aractéristiques techniques

femelle Codage B

(clé inversée)

Diam. ext. du cable 5.9 mm
Section nominale du conducteur | 0.34 mm%AWG22
Diam. ext. du cable (Isolant compris) 1.27 mm
Rayon de courbure min. (fixé) 59 mm




Accessoires Série EX 600

@ Cable d'alimentation (connecteur M1 2, pour EX600-ED4/5)* La forme du connecteur M12 est le codage B (clé normale).

EX500-AP

Longueur de cable (L)!

Caractéristiques du connecteur

010 1000 mm

S

Droit

5000 mm

050

A

Coudé

Modeéle droit

2 14.9

g6

M12

27
40.7

30
50

Disposition des
broches du
connecteur femelle
Codage A
(Clef normale)

Elément

Caractéristiques techniques

Diam. ext. du cable

@6 mm

Section nominale

0.3 mm#AWG22

Diameétre du cable

Modéle coudé

Disposition des
broches du
connecteur femelle
Codage A
(Clef normale)

50

Elément

Caractéristiques techniques

Diam. ext. du cable

@6 mm

Section nominale

0.3 mm?/AWG22

Diameétre du cable

. 1.5 mm . 1.5 mm
(Isolant compris) (Isolant compris)
Rayon de courbure 40 mm (fixe) Rayon de courbure 40 mm (fixe)
Couleurs du
fil du cable
__—Marron
Blanc
——Bleu
Noir
—==GCris
Connexions
SPEEDCON
PCA-[1401804 PCA- 1557769
Longueur de céble (L) Longueur de céble (L)
1401804 1500 mm 1557769 3000mm |
1401805 3000 mm
1401806 5000 mm
© © ©
¥ 445 L 50 i 44 L 46.8 =
5 1 2 Q Q Q
o
o ° o ] 7 - = S -
N |
[Te) N
43 M2 S M12 5 M12
Disposition des SPEEDCON SPEEDCON SPEEDCON
broches du
connecteur femelle . » N° borne N° bomez ;
Codage A Elément Caractéristiques techniques A 1o 511 o J ®
(Clef normale) Diam. ext. du céble @5 mm ® ® () — o o
Section nominale 0.3 mm/AWG22 4 3 49 Q4 g 4
PR Py . - Connexions i ",
([:;'I‘;tt" 23:1 c:ai:;e 1.27 mm Disposition des Disposition des
p . broches du connecteur broches du connecteur
Rayon de courbure 21.7 mm (fixe) femelle Codage A male Codage A

(Clef normale) (Clef normale)

Couleurs du
fil du cable

N° borne

Connexions
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Série EX600

@ Cable de communication

- 44.5 5000 50
Pour CC-Link 25
1 1 2 ©
o O -
PCA-1567720 2 W=l —=
(Femelle) 4 3 8 R N \ .
Disposition des broches du M12 Porte-étiquette Q Porte-étiquette Blindage
connecteur femelle Codage A
(Clef normale) SPEEDCON
+1 Nombre d'orifices : 5, 47.3 5000 50
Nombre total de broches : 4 205
2 o1 © :
PCA-1567717 o * ==
(Male) 3 o AR N \
Disposition des broches M12 Porte-étiquette a Porte-étiquette Blindage
du connecteur male SPEEDCON
Codage A (Clef normale) Elément Caractéristiques techniques
N° borne Couleur du cable Diam. ext. du céble @7.7mm
Mg(:feﬁo ’ Ii EE 77777 .SLD Section nominale | Parededoméss| 0.5 mmAWG20
I{ 2 —— i BIanc:DB . d d f . 2
. . . . T | F e oL Jaune : DG u conducteur Drain 0.34 mm?/AWG22
4 == Bleu DA
Execution speclale I * Diam. ext. du cable (Isolant compris) 2.55 mm
l Longueur de céble[ 10000 mm [ p- 47 ‘ Connexions Rayon de courbure min. (fixé) 77 mm
EX9-AC m MJ-SSPS (avec connecteur des deux cotés (femelle/male))
© 44.5 L 47.3 o
,. < <
Longueur de céble (L) b Pidoes méfallques 22,5 Pigces métaliques S
005 500 mm
010 1000 mm = | . { 20 . *HE} |
020 2000 mm = —
030 3000 mm M12 Porte-étiquette g /;’orte-étiquette M12
?gg 150%0830““““ SPEEDCON SPEEDCON
mm
1 2 R . Couleur  Nomdu signal 2 1
#1 o N borne 7777777777777777 N borne du cable CC-Link
0 ST <R e e
o o 2 1O+ +0! 2 Blanc DB
— — - 3 10 —O'! DG
Elément Caractéristiques techniques 4 3 104 ‘ 101 ? ;‘i:z: o SLD 3 4
Diam. ext. du cable @ 7.7 mm . . ) ’“"ff""ff ””””” TN 9
Section nominale | Parededomées| 0.5 mmZAWG20 Disposition des broches ™\ Pitces métaliques ™\ Blindage Pidces mélaliques Disposition des
- ; du connecteur femelle broches
du conducteur Drain 0.34 mm?/AWG22 Codage A (Clef normale) Connexions connecteurcrlr':éle
Diam. ext. du céble (Isolant compris) 2.55 mm 1 Nombre dorif 5 Codage A
" - * ombre aorifices : 9,
Rayon de courbure min. (fixé) 77 mm Nombre total de broches : 4 (Clef normale)
EX9-AC m MJ-SAPA (avec connecteur coudé des deux cotés (femelle/male))
N 2 g =)
GENm= 1 E®
Longueur de cable (L) 35 L 35
005 500 mm 33.1 5o 33.1
010 1000 mm 5
020 2000 mm 1 l <9 ©
030 3000 mm o ~ N o
050 5000 mm @ g \W ~ W/ ® !
100 10000 mm D148 Piéces métaliques e Piéces métaliques @144
I~ M12 M12
SPEEDCON SPEEDCON
1 Couleur  Nom du signal .4 1
du cable  CC-Link
QO 4 O+ 14 Bleu DA o
i 20 O)4 2 iou {2 Blanc DB 4{000)2
Elément Caractéristiques techniques e) 3 10+ —Oi 3 Jaune DG o
Diam. ext. du cable @ 7.7 mm 3 LIS $70; 1 Blindage  SLD 3
Section nominale | Pairededonnées | 0.5 mm#AWG20 Disposition des Pigces métalliques “\ Blindage \Piéces métalliques Disposition des broches
du conducteur Drain 0.34 mm?/AWG22 broches du Connexions du connecteur femelle
Diam. ext. du cable (Isolant compris) 2.55 mm connecteur male Codage A (Clef normale)
Rayon de courbure min. (fixé) 77 mm Codage A =1 Nombre d'orifices : 5,

(Clef normale)
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Accessoires Série EX 600

@ Cable de communication

- 44.5 5000 50
] Pour DeviceNet® L, 225
5 o
PCA'1 557633 : A l— ul l_:());
(Femelle) 4 3 Q Soedite /S X y
Disposition des Mi2 orte-liquette 9 Porte-étiquette
br(;ches"duccc:lnnecrur SPEEDCON
emelle Locage 473 5000 50
(Clef normale)
225
SO 3 T TH o
PCA-1557646 - = m=—
(Male) 84 ' sigets/ S \ Porte-¢i
Disposition des M12 Porte-étiquette o Porte-étiquette
broches du connecteur SPEEDCON
m(;Ief Codag(le A Elément Caractéristiques techniques
( et norma e) Ne bOrne Couleur du cable Diam. ext. du cable @ 6.7 mm
,,,,,,, .prain | Section nominale  |Paedalimentstion| 0.34 mm#AWG22
Ma(:ieeﬁo i ggﬁ?&vﬁhmo.r v- | du conducteur Paire e domnées | 0.25 mmAWG24
or . S b bl T E il Bleu: CANL | Djam. ext. du cable |Pairedalmentaton 1.4 mm
Exécution spéciale Connexions (Isolant compris) | Paire de données 1.95 mm
l Longueur de céble [ 10000 mm [ p. 47 ‘ Rayon de courbure min. (fixé) 67 mm
EX9-AC m DN-SSPS (avec connecteur des deux cétés (femelle/male))
© 445 L 47.3 ©
Longueur de céble (L) 5 Pigces métalliques 225 Piéces métaliques g
005 500 mm
010 1000 mm 'E | ) - N B L
020 2000 mm == ¢ ~H
030 3000 mm M12 Porte-étiquette g /:’one-étiquette M12
050 5000 mm SPEEDCON SPEEDCON
100 10000 mm
Couleur Nom du signal
; 5 N° borne N° bome du cable  DeviceNet™
ra [t G L L e o
Elément Caractéristiques techniques 110+ ' 1 ! 1 Blindage DRAIN
Diam. ext. du céble @ 6.7 mm © (5) ® g M g Egﬁge xt
Section nominale du |Paire dalimentation|  0.34 mm?/AWG22 O O 4 M 4 Blanc CAN H
conducteur Parededonnées |  0.25 mmZ/AWG24 4 3 5 O30 5 Blu CAN L
Diam. ext. du c'éble Pairle d‘alimentation 1.4 mm Disposition des \Pleces métaliques BImdage‘\PleceS métaliques Disposition des
(Isolant compris) | Paire de données 1.95 mm broches du . broches du
Rayon de courbure min. (fixé) 67 mm connecteur Connexions connecteur male
femelle Codage A Codage A
(Clef normale) (Clef normale)
EX9-AC m DN-SAPA (avec connecteur coudé des deux cotés (femelle/male))
Longueur de céble (L) 36.3 L 36.3
005 500 mm 205
010 1000 mm
020 2000 mm g . —
030 3000 mm ° ) H D ©
050 5000 mm ® i N
© Porte-étiquette
100 10000 mm S ———
Piéces métalliques 4
314.8 Mi2 0 14.8
SPEEDCON
1 Couleur Nom du s@nal 1
5 S0 N° borne N° borne du céble DeviceNet™ 5
= e 3 [t i e e et -1 .

i Elemlent Caractéristiques techniques (o~ ola 1 : ‘ ++O! 1  Blindage DRAIN 4(o0 0*0)2
Diam. ext. du cable @ 6.7 mm o 2 Mg 2 Rouge V+ o
Section nominale du | Paire dalimentation] 0.4 mm#/AWG22 3 o ke 2 Nor \&N "
conducteur Paire de données | 0.25 mm?/AWG24 3 5 83@@@@8 5  Bleu CANL 3
Diam. ext. du cable |Paire d'alimentation 1.4 mm ) - \ ”””””””””””””” \\

(Isolant compris) Paire de données 1.95 mm Disposition des Pieces métalliques Blindage Pices métalliques Disposition des broches
Rayon de courbure min. (fixé) 67 mm broches du_ . du connecteur femelle
connecteur male Connexions Codage A (Clef normale)
Codage A

(Clef normale)
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Série EX600

@ Cable de communication

44.5 5000 50 ‘
Pour PROFIBUS DP o 225 |
5 ©
O ﬁ‘ 1
PCA-1557688 43 Sl i —— =
(Femelle) o / ~ X I,
Disposition des broches M12 Porte-gtiquette s Porte-étiquette
du connecteur femelle SPEEDCON
Codage B (Clef Inversée)
47.3 5000 50 ‘
225
52 =1 @ ‘
PCA-1557691 2,0 E e
(Male) 8 N < Porte-éti uette; '03 \Porte-étiquette
Disposition des M12 9 Q 4
broches du connecteur SPEEDCON
male Codage B
(Clef Inversée) . . .
N° borne Couleur du cable Elément Caractéristiques techniques
2 ig pReiaEs Diam. ext. du cable ©7.8mm
4 ! y ﬁgl&eingge:é Section nominale du conducteur | 0.34 mm%AWG22
. ) L Diam. ext. du céble (Isolant compris) 2.55 mm
La ligne du blindage est connectée a la molette. P
. Rayon de courbure min. (fixé) 78 mm
Connexions
| Pour EtherCAT®| | Pour PROFINET || Pour EtherNet/IP® |
EX9-AC|020|EN-PSRJ (connecteur RJ-45)
@©
i . i
Longueur de cable (L) RJ-45 o Pigces métaliques 3 Pidces métaliques M12
010 1000 mm ! S
020 2000 mm ] - = - @)
030 3000 mm 473 L 44
050 5000 mm N -
° ouleur
100 10000 mm PY Nom du signal borne du céble é:
O O TD+ 1 OH 77777777777777777777777 : O 1 Blanc/orange 45
Re © RD+ 2 (O 0! 2 Orange 8-
3 4 TD- 3 107 : 8 2 Blanc/vert o
Disposition des RD- © & ois Disposition des
broches du Pieces 16 Ver broches du
connecteur male metalliques 8§ ; connecteur male
CodageD TR N
9 \Blindage \Piéces métalliques
Connexions
(Cable droit)
Elément Caractéristiques techniques
Diam. ext. du cable @ 6.4 mm
Section nominale du conducteur | 0.14 mm?AWG26
Diam. ext. du cable (Isolant compris) 0.98 mm
Rayon de courbure min. (fixé) 26 mm
4 ©
PCA-1446566 (Male) i 47.3 5000 50
2 w1 @ |
o O
- - D) I -
Yo o —
3 4 p
Disposition des /M12 Q
broches du SPEEDCON

connecteur méle e porne

Codage D

41

Couleur du guide de cable

Connexions

__Jaune : TD+
Blanc : RD+
—-Orange : TD-
Bleu : RD-

Elément Caractéristiques techniques
Diam. ext. du cable @ 6.5 mm
Section nominale du conducteur AWG22
Diam. ext. du cable (Isolant compris) 1.55 mm
Rayon de courbure min. (fixé) | 45.5 mm




@ Cable de communication

Accessoires Série EX 600

| Pour EtherCAT®| | Pour PROFINET || Pour EtherNet/IP® |

EX9-AC|005 |EN-PSPS (avec connecteur des deux cétés (male/male))

@ «©
A <
Longueur de céble (L) 5 47.3 L 473 g
005 | 500 mm N 01 20 01
010 [ 1000 mm ¢ u ng*
020 | 2000 mm 3 4 0 | , 5 © \
© Pigces métaliques . -
ggg 2888 i Disposition des ) Mz Disposition des
broches du connecteur broches du
100 | 10000 mm male Codage D SPEEDCON SPEEDCON connecteur male
b N b Couleur  Nom du Codage D
° bo ° bo N X ]
. me ................... Ve .Elne du cable Sfl%nfl Elément Caractéristiques techniques
1 ion i RD+ | Diam. ext. du céble 6.5 mm
3 {0+ IHE TD- | Section nominale du conducteur | 0.34 mm2/AWG22
B e RD- L
RIS & S—— =004 Diam. ext. du cable (Isolant compris) 1.55 mm
Pigces méta\lique;\B\indage Pieces métalliques Rayon de courbure min. (fixé) 19.5 mm
EX9-AC EN-PAPA (avec connecteur des deux cotés (male/male))
Longueur de cable (L)
005 500 mm L
010 1000 mm ]
020 | 2000 mm 7 3,
030 | 3000 mm 2fo o)a 5 D afo o)2
050 5000 mm a2 § 9 o
100 10000 mm 3 Q N 1
Disposition des P'e:;imze'a"‘q“es B Disposition des
broches du M2/ broches du
connecteur male 215 SPEEDCON SPEEDCON connecteur male
Codage D Codage D
Couleur  Nom du
N bornfa. _________________ N b_‘?me du céble signal Elément Caractéristiques techniques
11 =011 Jaune To+ | Diam. ext. du cable @ 6.5 mm
g 0212 oBr:]“g"e D Section nominale du conducteur | 0.34 mm#/AWG22
4 loH— H {4 Bleu RD- Diam. ext. du cable (Isolant compris) 1.55 mm
Pieces métalliques ~\ Blindage “\ Piéces métalliques Rayon de courbure min. (fixé) 19.5 mm
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(P Connecteur de communication confectionnable

Accessoires Série EX 600

175

Cote sur plats de 16

Connecteur male
=~ 60

IPour CC-Link| | Pour DeviceNet®| 0
PCA-1075526 PCA-1075528 & -

SPEEDCON
IPour PROFIBUS DP| = 60 9
PCA-1075530 o

7 M12
SPEEDCON

Cote sur plats de 16

[Pour EtherCAT®| | Pour PROFINET || Pour EtherNet/IP® |

PCA-1446553

o O

N
o
o

Codage D

=61

Codage A
(Clef normale)

@

Codage B

(Clef Inversée)

175

=

J19

L]

=
vl

M12 / Cote sur plats de 1(&

Cable compatible

Elément

Caractéristiques techniques

Diam. ext. du cable

4.028.0 mm

Calibre cable
(Section
transversale
des torons)

0.14 2 0.75 mm2AWG26 a 18
(cable rigide/céble souple)
0.08 4 0.5 mm#AWG28 a 20
(avec bague)

Cote sur plats de 13

Cable compatible

Elément

Caractéristiques techniques

Diam. ext. du cable

4.0 28.0 mm

Calibre cable (Section transversale des torons)

0.14 4 0.34 mm2/AWG26 a 22

# Le tableau ci-dessus donne les caractéristiques de cable compatible. L'adaptation

du connecteur peut varier en fonction du conducteur du céble électrique.

Connecteur femelle

Pour DeviceNet®

Pour CC-Link >
PCA-1075527 PCA-1075529 °
Pour PROFIBUS DP )
PCA-1075531 5

M12
SPEEDCON

Cote sur plats de 16

D175

M12
SPEEDCON

Cote sur plats de 16

®

Codage A
(Clef normale)

Codage B
(Clef Inversée)

Cable compatible

Elément Caractéristiques techniques
Diam. ext. du céble 4.0a48.0 mm
Calibre cable 0.1420.75 mm?AWG26 a 18
(Section (céble rigide/cable souple)
transversale des | 0.08 a 0.5 mm#AWG28 a 20
torons) (avec bague)
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Série EX600

® Cable E/S avec connecteur, connecteur E/S

Pour plus d'informations, reportez-vous au catalogue en ligne.

Désignation Utilisation Réf. Description

Cable avec Pour capteur ’/?/ )’/ PCA-1557769 | Cable avec connecteur M12 (4 broches / 3 m)

connecteur oA s .’}0” $ TPCA-1557772 | Cable avec connecteur M8 (3 broches / 3 m)
WV

Connecteur

’ PCA-1557730 | Connecteur confectionnable (M8/3 broches/connecteur male/connexion Piercecon?)
confectionnable Pourcaptéga e

PCA-1557743 | Connecteur confectionnable
< (M12/4 broches/Connecteur méale/Connexion QUICKON-ONE/
® PCA-1557756 | SPEEDCON)
PCA-1557785 | Connecteur en Y (2 x M12 [5 broches] - M12 [5 broches] / SPEEDCON)

Connecteur en Y | Pour capte ? & \\/ \}..,‘
Q\/ ";,/ PCA-1557798 | Connecteur en Y (2 x M8 [3 broches] - M12 [4 broches] / SPEEDCON)

# Sivous utilisez un connecteur en Y, raccordez-le au connecteur du module E/S par le cable a connecteur M12 du capteur (PCA-1557769).

— % O
=@ " Connecteur - =)
27 mg/m12 — —

CConnecteur en \D @éble avec connecteuD ( Module E/S )

\ Pour le module contréleur 10-Link \
EX9-AC m -SSPS (avec connecteur des deux cétés (femelle/male))

Longueur de cable (L) 2 L >
005 500 mm 3 4 - 40.7 44.7 = 2 o1
O_0O Q © Q o o
010 1000 mm 5 Q 0 5
O O o O
030 | 2000 mm 2 — Sy
mm Disposition des W12 M2 ) Disposition des
050 5000 mm broches du broches du
100 10000 mm connecteur femelle connecteur male
Codage A Codage A
(Clef normale) (Clef normale)
N° borne Couleur du cable Elément Caractéristiques techniques
; oO—————90 ; Marron Diam. ext. du céble @ 6 mm
o———0
3 O g5 B Section nominale du conducteur| 0.3 mm#AWG22
4 O————0 4 Noir Diam. ext. du céble (conducteur inclus) 1.5 mm
5 ] 5 s Rayon de courbure min. (fixé) | 40 mm
Connexions
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Accessoires Série EX 600

® Cable E/S avec connecteur, connecteur E/S

Exemple de connexion
Port de classe A Port de classe B

4 I
10-Link Interface bus de terrain Port de classe A_[eeiieild ;
EX260-SIL : Un connecteur de dérivation en Y est Connexion 2
disponible avec un céblage spécial. au module 3
i 4 1 Connexion
5 2
3 a I'unité SI
4
5

1
Connexion a 2

@ IO-Link Utilisé lors de la connexion & un module  I'alimentation 3
Controleur 10-Link de classe A, qui est souvent 4
utilisé lors de la connexion a un capteur 10-Link. 5
Charge de Connecteur de

I'alimentation dérivationen Y

| Connecteur de dérivation en Y pour 10-Link |

Ce connecteur est utilisé pour alimenter I'embase de distributeurs

en branchant le cable de communication I0-Link dans le cas ou 1“:’(1)2
un module Contréleur 10-Link de classe A est utilisé. M12 10.87
EX9-ACY02-S N f
1/.° 7\
Q O o I H
2 il N [
V) 5 ~aah \
0 0*0)1 )
® M12 eu“’ M12 Disposition des broches du
2 (@ Fiche male M12, 5 broches 2N P
connecteur femelle
Disposition des broches Codage A (Clef normale)
du connecteur male Coupleur M12, 5 broches
Codage A O 1 p A
(Clef no‘:male) g 2 Agencement des broches latérales du cable
(@ Fiche méle M12, 5 broches o3 d'alimentation d'un électrodistributeur lors de
o5 I'utilisation d'un connecteur de dérivation
1 — Inutilisé
2 SV24V | +24 V pour électrodistributeur
3 — Inutilisé
4 — Inutilisé
5 Svov 0 V pour électrodistributeur

@ Clé du logiciel de paramétrage 10-Link

Clé USB
EX9-ZSW-LDT1

(14)

(20)

*

L'outil 10-Link Device Tool V5-PE (V5 ou version ultérieure uniquement) fabriqué par TMG est
nécessaire pour configurer les dispositifs 10-Link.

< L'lO-Link Device Tool peut étre téléchargé gratuitement a partir du site web de TMG.
Cependant, pour |'utiliser pendant plus de 30 jours, une clé de licence pour I'lO-Link Device
Tool est nécessaire.
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Série EX600
c Précautions spécifiques au produit

Veuillez lire ces consignes avant d'utiliser les produits. Reportez-vous a la couverture arriére pour les consignes de
sécurité. Pour connaitre les précautions spécifiques au systéme bus de terrain, consultez le « Manuel d'utilisation »
sur le site internet de SMC : https://www.smc.eu

| Montage | ¢ Réglage et utilisation

/\ Attention

<Terminal portatif>
1. N'appliquez pas de pression sur le LCD.
Le LCD pourrait se fissurer et provoquer des blessures.

/\ Précaution

1. Ne touchez pas les parties en métal coupantes du
connecteur ou de la prise male lorsque vous mani-
pulez et assemblez des modules.

2. Veillez a utiliser I'entretoise de renfort intermédiaire
(EX600-ZMB1 ou EX600-ZMB2) lorsque vous assem-
blez six modules ou plus.

2. La fonction d'entrée/sortie forcée permet de forcer
le changement de statut du signal. Lorsque vous
utilisez cette fonction, veillez a vérifier la sécurité de
l'installation et de I'environnement.

Elle peut provoquer des blessures ou endommager I'équipement.

] Environnement de travail

/\ Précaution

1. Sélectionnez le type de protection adéquat en fonc-
tion de I'environnement de travail.

La protection IP65/67 est réalisée lorsque les conditions

suivantes sont réunies.

1) Prévoyez un cablage approprié entre tous les modules en
utilisant des cables électriques, des connecteurs de commu-
nication adaptés et des cables munis de connecteurs M12.

2) Montez de maniére appropriée chaque interface bus de
terrain et flot de distribution.

3) Assurez-vous de monter un bouchon étanche sur les
connecteurs inutilisés.

Si le milieu d'utilisation est exposé a des projections d’eau,

prenez des mesures de sécurité comme I'utilisation d’'un capot.

Pour un indice de protection IP40, n’utilisez pas dans un milieu

ou une atmospheére de fonctionnement ou il risque d’entrer en

contact avec du gaz corrosif, des agents chimiques, de I'eau de
mer, de l'eau, ou de la vapeur d’eau.

Lorsque I'embase est connectée au EX600-DLILIE ou au

EX600-DLICIF, lindice de protection est IP40.

Par ailleurs, le terminal portatif se conformant a l'indice 1P20,

empéchez les corps étrangers d'entrer a l'intérieur, et I'eau, les

solvants ou I'huile d'entrer en contact direct avec lui.

3. Un paramétrage incorrect peut provoquer un dys-
fonctionnement. Veillez a vérifier les paramétrages
avant utilisation.

Elle peut provoquer des blessures ou endommager I'équipement.

/\ Précaution

<Terminal portatif>

1. N'appuyez pas sur les touches de paramétrage avec
un objet pointu.

Cela peut endommager I'équipement ou provoquer un dysfonctionnement.

2. N'appuyez pas trop fort sur les touches de paramé-
trage et ne tapez pas dessus.

Cela peut endommager I'équipement ou provoquer son dysfonctionnement.

‘T Lorsque la commande n'inclut pas linterface bus de terrain, la
| plaque de distributeur reliant I'embase & l'interface n'est pas montée.
| Utilisez les vis incluses pour monter la plaque de distributeur.
(Couple de serrage : 0.6 2 0.7 N-m)
Piéces vissées
Série SV : 2 emplacements
Série S0700 : 2 emplacements
Série VQC1000 : 2 emplacements
Série VQC2000 : 3 emplacements
Série VQC4000 : 4 emplacements
Série VQC5000 : 4 emplacements
3 Série SY : 2 emplacements
B \ Série JSY : 2 emplacements

Plaque delP
distributeur Vis de serrage du distributeur

H Marque déposée
DeviceNet® est une marque déposée d'ODVA.
EtherNet/IP® est une marque déposée d’'ODVA.
EtherCAT® est une marque déposée et une technologie brevetée, autorisée par Beckhoff Automation GmbH (Allemagne).
Modbus® est une marque déposée de Schneider Electric, concédée sous licence & Modbus Organization, Inc.
QuickConnect™ est une marque déposée d’'ODVA.
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A Consignes de sécurité

/\ Précaution:

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de risque

potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution”, "Attention" ou "Danger”. Elles sont toutes
importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC) ", a tous les textes en vigueur a ce jour.

Précaution indique un risque potentiel de faible niveau qui,
s'il est ignoré, pourrait entrainer des blessures mineures ou

1) ISO 4414 : Fluides pneumatiques — Regles générales
relatives aux systemes.
ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Régles générales

peu graves. relatives aux systemes.
Attention indique un risque potentiel de niveau moyen qui, IEC 60204-1 : Sécurité d.es machines - Mate’rie\ électrique
A Attention: s'il est ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures des machines. (1ere partie :
graves recommandations générales)
) ISO 10218-1 : Manipulation de robots industriels -
A Danger: Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui, s'il est Sécurité.
anger: ignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures graves. etc.
/A Attention Garantie limitée et clause
1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne qui a congu ||m itative de res ponsabi | Ité/

N

[

A\ Consignes de sécurité

le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines conditions, c'est
la personne qui a congu le systeme ou qui en a déterminé les caractéristiques (apres
avoir fait les analyses et tests requis) qui décide de la compatibilité de ces produits
avec l'installation. Les performances et la sécurité exigées par I'équipement seront
de la responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systeme.
Cette personne devra réviser en permanence le caractere approprié de tous les
éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier catalogue et en tenant
compte de toute éventualité de défaillance de I'équipement pour la configuration d'un
systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir sur les

équipements ou machines.

Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise
manipulation. Le montage, le fonctionnement et I'entretien des machines ou de
I'équipement, y compris de nos produits, ne doivent étre réalisés que par des
personnes formées convenablement et expérimentées.

. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des machines ou

équipements sans s'étre assuré que tous les dispositifs de sécurité ont été mis
en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre effectués
qu'une fois que les mesures de prévention de chute et de mouvement non malitrisé
des objets manipulés ont été confirmées.

Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les mesures de
sécurité indiquées ci-dessus ont été prises, que le courant a été coupé a la source
et que les précautions spécifiques du produit ont été soigneusement lues et
comprises.

Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention pour éviter les
dysfonctionnements malencontreux.

n

w

. Contactez SMC et prenez les mesures de sécurité nécessaires si les produits

doivent étre utilisés dans une des conditions suivantes :

1. Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les
catalogues, ou utilisation du produit en extérieur ou dans un endroit ou le produit
est exposé aux rayons du soleil.

Installation en milieu nucléaire, matériel embarqué (train, navigation aérienne,
véhicules, espace, navigation maritime), équipement militaire, médical, combustion
et récréation, équipement en contact avec les aliments et les boissons, circuits
d'arrét d'urgence, circuits d'embrayage et de freinage dans les applications de
presse, équipement de sécurité ou toute autre application qui ne correspond pas
aux caractéristiques standard décrites dans le catalogue du produit.

Equipement pouvant avoir des effets néfastes sur I'homme, les biens matériels ou
les animaux, exigeant une analyse de sécurité spécifique.

Lorsque les produits sont utilisés en systeme de vérrouillage, préparez un circuit
de style double vérrouillage avec une protection mécanique afin d'eviter toute
panne. Vérifiez périodiquement le bon fonctionnement des dispositifs.

no

w

B

/A Précaution

. Ce produit est prévu pour une utilisation dans les industries de fabrication.

Le produit, décrit ici, est concu en principe pour une utilisation inoffensive dans
les industries de fabrication.

Si vous avez l'intention d'utiliser ce produit dans d'autres industries, veuillez
consulter SMC au préalable et remplacer certaines spécifications ou échanger
un contrat au besoin.

Si quelque chose semble confus, veuillez contacter votre succursale
commerciale la plus proche.

clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité" et aux "Clauses de conformité".Veuillez
les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou
d'un an et demi aprés livraison du produit, selon la premiére
échéance. ? Le produit peut également tenir une durabilité
spéciale, une exécution a distance ou des pieces de rechange.
Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la
plus proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période
de garantie, période durant laquelle nous nous portons
entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
piéces détachées nécessaires seront fournies. Cette limitation
de garantie s'applique uniguement a notre produit,
indépendamment de tout autre dommage encouru, causé par
un dysfonctionnement de I'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les
termes de la garantie, ainsi que les clauses limitatives de
responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les produits
particuliers.

2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.

Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie
pendant un an a compter de sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne
prend pas en charge I'usure du produit causée par |'utilisation de la
ventouse ou un dysfonctionnement provenant d'une détérioration d'un
caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production
pour la fabrication des armes de destruction massive (ADM) ou
d'autre type d'arme est strictement interdite.

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un
pays a un autre sont déterminées par les directives de sécurité
et les normes des pays impliqués dans la transaction. Avant de
livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que toutes
les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

/\ Précaution

Les produits SMC ne sont pas congus pour étre des
instruments de métrologie légale.

Les instruments de mesure fabriqués ou vendus par SMC
n'ont pas été approuvés dans le cadre de tests types
propres a la réglementation de chaque pays en matiere de
meétrologie (mesure).

Par conséquent les produits SMC ne peuvent étre utilisés
dans ce cadre d'activités ou de certifications imposées par
les lois en question.

Lisez les "Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.



Historique de révision

Edition B
ajouté.

- Le protocole de communication EtherNet/IP® a été

ow

- Une unité de sortie analogique et une unité d'entrée/
sortie ont été ajoutées.
- Un connecteur D-sub et un bornier a ressort ont été

ajouteés.

- Les distributeurs de la série SY3000/5000 ont été
ajoutés comme électrodistributeurs compatibles.
- Le nombre de pages a été réduit de 64 a 60.

Edition C

ajouté.
Edition D
Edition E

- Le protocole de communication EtherCAT® a été PX

- Le protocole de communication PROFINET a été ajouté. RS

- Un produit & double port EtherNet/IP® a été ajouté. TS

- Les distributeurs de la série SY7000 ont été ajoutés
comme électrodistributeurs compatibles.

Edition F

- Les modules maitres IO-Link ont été ajoutés. YT

- Les distributeurs de la série JSY ont été ajoutées
comme électrodistributeurs compatibles.

- Les pages "Comment commander" et "Dimensions" des
électrodistributeurs compatibles ont été supprimés.

- Une plaque d'extrémité (c6té D) et des connecteurs
d'alimentation M12 (4/5 broches) codés A ont été

ajoutés.

- Le nombre de pages a été réduit de 68 a 48.

Edition G

- Une interface bus de terrain compatible avec les ZR

modules maitres |0-Link a été ajoutée (PROFINET).
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Les caractéristiques peuvent étre modifiées sans avis préalable et sans obligation du fabricant.
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