Pinces renforcées a serrage paralléle

série MHZZ2

Doigts sur guide a billes monobloc
permettant une grande rigidité et une grande précision




Avec guidage monobloc a billes permettant une grande rigidité f une grande précision.

PrsionRépétibilts 0,01 mm
Toléranca du corps : + 0,05 mm
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Pinces renforcées 2 serrage paralicle Série MHZ2

Fluide Air filtrd
Double effet - ©@10:02207MPa(2a7bay
Prossion O164025:0,140.7MPa(1a7ban
de S8VICE | implg Nomaiem. Ouven G10:0,3520.7MPa (354 7)
SHB!  mormatem Ferme | D 1640 250,25 4 0.7 MPa 2.5 2 7 bar)

Température de toncionnement 10460 C
Répétibilité £0.01 mm
Fréquance max. de fonctionnerant 180 cpm
Lubrification Non requise
Fonction Double effet, simple offet
Détectaurs de pasition Statique {3 tils, 2 fils)

Note © Voir pages 9 & 19 pour camctiistiques des déecteurs de position.

Modéles
DRSO
Double off: , Indengel. K108 fohen, A 0
om | @
[N i S
] 88 01) 1707 7 55
30(3,1) 45 (4,1) 15
Simple effet, NO A2 (4.3} 66 (8,7) 10 235
65 (6.6) Y04 {10,6) 14 430
e 6,3 (0,54 4 55
A 2424 & 115
# @ 28(2.8) 0 240
T 45 (4.6} 14 435
Simple effet, NF 12 (4,2} 4 85
3192 & 15
B R 56 (8.7 10 240
£ DN I N R T 30
me% Mcle 1) Viabeurs aves utg pregsion Salimentationse § ey, poid de prise L=20mem ot au centre do &
CERICSE.
Note 3) Valeurs sans bog Sdtectours.
Options
000000000 IO
* Options fixation arridre par axe de centrage
Symboies
Doubie effet
Pe) &,

Note : pour les dimensions des Biftérentes options, 9B ritéer page .

Pour passer commande

r pendtre ‘3
10 MHZ2-100 MHZ2108 |  MHZ2-10C
16 MH22-16D MHZ2-165 MHZ2-16C
20 MHZ2-20D MHZ2-20S MHZ2-20C
25 MHZZ-25D MHZ2.258 MHZ2.25C

Matérial stocké 2



Série MHZ2
COnstructionlcomEosams ,

Modéle doubte effet/doigts ouverts Moddie simple effet/normalement ouvert

Liste de composants Liste de composants
TV [Ddsignation T Wa ], Fomamues W] Diwgnaion | Mabee | Tomaxues
@ | Coms Alliage dalumeiun Anoxisd dust Acier chromé pour roulemermt &

o e GBOEILN. | WBS% e e

G20 Q25 : Acies chromé pous roulement 3

@ Levier Aciet inox, Tratamont thenritwa . résistance dlevés
@ Guide Aciet inox. Feanoent TS @ ricos Agier inox.
& Toagt Acist inox. Tratioment Wreaniqus @ | Civoiips Acier oy cambong Niciaké
N Plagustie Aot inox,
"&  Buee ACIEE INOK, @ | souction Laiton . ‘Nickatiddlocrolyss
@ e Aciet inox. Nelrurd déchappernent
% Couvercie .. Basing syviétique @ i rive déchapp. | Polyvinyle

AMOrssetr Potyureiane dakr
@ Amant Caoutchous syntétique @ | Ressonoor Ressort en inox
e D0EIOYO, OUVETE
. Ressort/nor- Ressort an inox
e ool 1 e I
X it tabdeau

MHZ10-PS|MHZ15-PS prien L I pe
« Los kits de joints de sechange conbonnant lng “N* 20, 21, 22 wérin

Cos kits sont 4 commander on fonction des alésages de pinces. j o NBR

Matériel stocké



Pinces renforcées a serrage paraliele Série MHZ2

Dimensions
MHZ2-100] o
M3
SM25 / {oritice fermature coigs) +
{taraudags pour fixation das morsy fx'
\ / M3
S8 | / / forifion ouverums dorgts) -
3 57
g
19
« Pour las modbies de simple afet un des orifices sert diorifice respiratoire.
B2HD peotondeur 3
5
‘\% 5.2 100 AMIpret 5.5
’th—-—mﬁ——nmm‘wm "
3 - ", Diamétre du trou traversant 2.6
N o3 ”\
A"'\ ”: «sy.i e = \\
" -2 £ 2
¢ E——
@) = -
h P >
4 \ 11H9 profondeur 2 No og
,/' o profon e og 28
/ L2 4 o
/ 16,4 2008 g T 12 18 378
7 2M3 profondew 6 é E
[ 57
<
’—‘
‘ _E-M3 profondeut &
Dimensions de Ia rainure de montage
Position des doigts / Modéle étroit des détecteurs
s e I e vt e e,
MHZ2-10[IN g2 Rainure de montage
I T {Geux faces) pour
e i délectegr
I R i ' !
. L H ] i
No| e R
bt ~ -
I
B
| %
b - o e )

Note : Lors de Tutiisation des modibles de
détectours magndtiques D-Y59. D-Y&a et
D-Y7, 2 frou raverssant ne peut pas dtre
utilisé pour la tixation de ia pince.



Séries MHZ2

Dimensions
MHZ2-16[] "
443 / (orfice lenmatuss doigis) «
\, ftaraudage poor fixation des mors}
M5
/ {onifice ouveriure doigis)
4 X
-
k.
+ Pour les mordéles do simple offel un des onfices sen oforifice respiratoire,
3Ky profondels 3 4384 prot. 8
%, %, Dlamétee du trou traversam 3.4

\ §,5 002

oF \

® %,
U S
® g a8
*, 33 as
/ %, a17HE profondeyr 2 e
/ 8 ¢
ff : 236 20,05 b3
/ { § E 673
/234 protondeur 8 “

Position des doigts / Modale étroit
Pt "

| MHZ2180IN
vol ol .

Ouveri 128
Formé 6.6

Mote ‘Lors de Putiisation des délectsurs magneétiquas D-
Y549, DY68 y D-¥7, 1o frou treversant ne padt pas
&ire utilisd pour ka fhation de ka pinga,



Pinces renforcées a serrage paraliele Série MHZ2

Dimensions Unité: men
MHZ2-20
45
a4 / tonficn fermetuta doigts) «
w\mmga pour Bxation des more}
, M5
\ / (oxifice ouverture doigis) =
N ; o
K -
e 5 ki) :
10
« Pour les modles de simple offet un des orifices sert d'onficn respiesicies.
a4H9 profondeur 4 4-M5 prof, 10
\mmm il trou Maversant 4,3
*,

po i e A, i i

3

16,8 002

>

G
Q7

Ouvert 263 ‘53

Formé 16,3

/ 25 DWr W

Position des doigts / Modale étroit

MHZ2-20( N

+22
4]
[
L&

Ouvert 17,2
Fearmé 1.2

LW

\ 2:M5 profondeur 8

Dimensions de ia rainure de montage

des détecteurs
i |
8 Rainure de montage pour |
o Odteciew magnalique
< ipoar DY)

FAasnere de montage poar

Note ‘Lors de futilisalion das détecteurs magadiques
DYES. D-YED et D-YT, le frou traversant ne peut
pas dire ulilisé pour ia tixation e Ja pince.



Série MHZ2

Dimensions
MHZ2-25
M5
4-M5 / {orifice fermature doigte) «
W pour Boxation 06s moTs) s
N {orifive suvertume doigis) «

12 wgm )

* Pour log modiles de simple effet un des ordfices sert d'orifice respirioire.

SME prof, 12
T Disemetrs du trou traversant 5.1

=

2R
@
=

4

1 8
24
:
-
&
33 o3
R
gl =
7 2N gr;aﬂoww 12 1 g E
® %5
8
Y, 2M6 profordaur 10
Dimensions de la rainure de montage
des détecteurs
o T mm——
Position des doigts / Modble étroit _ 62

5 ﬁammedemm

19

Rainure g8 montage
pour te ditectecr
‘magnétique

Note Lors de Dutilisation des délacteurs magnéliques.
D-¥59, D-YBS ot D-Y7, lo trou raversant ne paot
pis $4re utilisd pour la fixation de la pince.

%

i




Série MHZ2 | .
Option : Avec fixation arriere
par axe de centrage

Modéles
St 3 ‘preumatique | MHZ2-10
E S M3
W Avec tube coaxial * - -
K axiale Avec racoord instantané - . .
- M5 — . .
Alimentation axiale
Alimentation latérale [E] avec tube coaxial (W]
W«ag‘ s
4 / Raw g swrmmon covrenge
./ s
o o csnsonsinien :.....« — . e
e
iy £ - 58
28 \\‘ ¢ A
N\ ghtncines (b S et
Alimentation axiale Alimentation axiale
avec raccord instantané [K] avec orifice M5 [M]

L2 )4

Dimensions {mn)
Mocble A LS o1 iﬁ@ sé
MHZZOAOCL | 15 1 18 11 (528 184 23 | 56 -

MHZZO4M6IL) | 2 W 1. |15 ser 235 |aos 6 (42
MHZZOR0012 | 22 | a2 208 | W (705 278 | 42 92 42
MHZ2D2800 |25 |15 | 288 |24 ‘9 (38 | 52 1117|858

Lies autres Gimbnsions et caaciinstigues Coraspondent au mudble standard.



Série MHZ2
Caracteristiques des |
détecteurs magnetiques

aur magnetigque

Caractéristiques

Réléronce i @m DYINWY ] DYTPW | DY7TPWVY | D-YTBW | DYTBWY

implantation qu cable | enligne | endquerre’ enligne | on dquerte. an ligne | en dguerre

Type de sortie 3 2 fis

Sarties Modele NPN | Moddle PNP -

Application Circuit intégré, relais, API Relais 24 Vec, AP

Tension d alimentation 5,12, 24 Ve (4.5 4 28 V) -

Consommalion inteme 510 mA £ 10 mA -

Tension de charge 26 Voo ou mains - 24 Voo {10 4 28 Veo!

Courant de charge % 40 mA < BOmA 544D mA

Chute do tension 215V s08V L4y

Courant de fuite % 100 pA 2 24 Voo 0.8 mh & 24 vee

Viuaisation Positon sptimare de Gomsbie. ... LED vert sctée

~Thinps de ponwe - -mas, 1 ms sTonsion B éptouve - 1080 Wae pendint 1 o

+Chble Slctrigime.o L0 vityle résigiant ayx onire i Dolier of les s
Circuits internes des 3 ha o "Dget o peotoction . 1ECE20 Handirs P81
détecteurs magnétiques o ) Ml 208 hsitants & foau (S03E0)

(Marron, Bii}, [Rouge. Molr}
Absistance sy shoe .-« 1000 ms 126}

D“WNW(V)l‘modéle a a f:ls “Riéas. Tiaoiaion - 50 WS 508 500 Vec erve o

Tableau des masses des détecteurs magnétiques e

: mgnmmm
0‘5!!:/’ Im
11 54
41 54
k) 50
D-Y‘?PW{V}
o {w_ﬁw T el Dimensions des détecteurs magnétiques ot tnen
: sy
; ”zz D-Y70W -
3? |
: H m% ) s thggﬁm'w
: WVMHI.‘f”...,..www_w,_,;‘%Eg"} po ;
D-Y7BW{V¥modale & 2 tils 28 e 15 Q‘,
e —— o1 s R ==
I {Rooge

\LED

* g% K & \vnawmm
: & : Vi & Wi Tarado ES ek
{ }; a

B v o S o, S Felabl O-Y7Iwy
2 o
LED/mode de visualisation R %“m ~]
oN Ll i b
Feang de taval OFF 125 i Position ia plus sensible

", Poption opteneie de el

11 Vis & 1415 Tonchus (M2.5 bty




Série MHZ2 |
Caracteristiques des
détecteurs magnethues

implamswn du c-ibia

D-FapwWy

pr dguerrg on ligne

en bquerte ! an ligne

an equene

Type de sortie

3 fits

2 fils

Sorties

Modéie NPN

Modeie PNP -

Application

Circuit intégré, reais, AP

Relais 24 Vioe, AP

Tensian dalimentation.

12, 24 Ve (4.5 & 28 Voc)

%10 mA % 10 mA -
28 Voc ou moing - 24 Vo 110 3 28 Voo
Z 40 mA % 8C mA 5340 mA

£1.5V =08V 4V

<100 pA 424 Voo (.8 mA 824 Voo

Plage de condrdle....... LED rouge activés
Position optimale de contrdie......LED verie activee

Mthlm *Tansion déprauve - 000 Vao pardant 1 mr
sChble Shectricue

Consommgation intemne
Tension de charge

Courart de charge
Chute de tension

courant de fule

Vigualisation

Chble viyle erien b boiter ot fes iy
meummbennsm sTempdeatune ok travall- d6-10 460 °C

, PP *Degeé da protection - ELSM slandant P67,
015 m;ﬁhm o, shsistaris b foau (ASONE0:
Bl [Ronaas, Blane, Noed “Caarit @ onguR di clitle vt de 3 m, & e
Q-FQBW(V}Q»M e x 2 fis L Apparalien tomme i Samies saraiibog de & refarence
arron, B {Fouge. Noejt

e pilcs
*Binistance sy choc- 1000 mis* 108G} i Ex} DFENL
“Fibain. GIOIRGON <50 ML2 s0us 500 Voo

Circuits internes des
détecteurs magnétiques

G-FQNW{V}!medele a3fis

Tabieau des masses des detecteurs magnéthues we g
T L G ‘m‘_ M g8 L8 )
i.m m 3,5 o 65 588 8.8 85 8.6 686

WM dm oo 3z 336 33.6 32 236 35

Dimensions des détecteurs magnétiques
D-FONW, D-FOPW, D-FOBW 2

7 Pogition ia plus senpibie -

Viy o6 connexion M5 1=4

LED/mode de visualisation
L 7 | Position ta phus sensitle
Rarg d bl ofF Vit e conouion MZS jed
o 2
b ]
o
-

12




Série MHZ2
Caractéristiques des
detecteurs magnethues

Modéle avec une meilleure résistance Caracténstiquas
A 'eau {liquide réfrigérant) -

Type de sorie 2t

Application reiais 24 Voo, AP

Tension de chamge 24V {10 4 28 Voo

Courant de charge 5§ &40 mA

Chute de tansion 4V

Courant de fisite <1mAa24 Ve

) Plage de contrdie ......... LED rouge activée

Visualisation Posttion optimale de contrdle ........ LED verte activée
L PO p— P Y
ORI SRR o e (AR ViR FEVE £:3.4 0.3 met £ 2 Wis (Marmn, e,

Rouge, Noirf 3 m
*RESINANCe a1 Ghae <o 1000 mvgt (1026}
*Résistence

GHSOMION > revresrsoreree 505 WEE SO0 500 Vi

sTonalon 2 dpeeuve ——— - JOUK VaC pendant 1 mn antee |e HOter of hes B
e travell < oo « 10 & B0

SDUgNE e protection - IECE2Y standard IPEY, rhaistarie 4 feau [ISOR0)

Tableau des masses des détecteurs magnétiques ves

Circuits internes des
détecteurs magnétiques

LED/mode de visuglisation
8

s Vi £ BRCTRDE du OddRCTRGY
Wk b i Terchn (25 fo8)

DOLED ; :
T Fouge: Vedte o Fouger

13



Série MHZ2
Caracteristiques des
détecteurs magnétiques

Caractéristiques
implantation du en ligne 3
Type de sortie 2 fils
Charge appiicable refais 24Voe, AP
Teasion da charge 24 Ve {10 4 28 Voo
Courart do charge § 4 30 mA
C@W!ﬁdﬁtﬂmm § V o moing
Courant de hite 1mA ou moins & 24 Vec
\ " de contrdle ........ LED rouge activée
Vis tion Posgition oplirmaie de contrble ......... LED verte aclivée
wamm««m tms
+ChbIE SOctrique v Clibie viryde résistant sux Kydeotarbures, @ 2.7 7 0,18 me, 2 fs (Marmon, Bleu

, Mot 3 m

*Résistance 851 chog - 1000 miv F100G)
Fibsistance

AIBOURON oo 50 MEL 8008 SOQVOE g0rire Jo boltier 0t los By
Tonshon & AQrmnm-———- 1000 YA pEndant 1 rws anine 1 boltier ot les filg
~Tigpbeatiarn ce travadl-« do 10 A 60 °C

Daged de preteciion — IECE29 starkard 1PE?, risistante & Maau (BSCOB20)

Tableau des masses des détecteurs magnétiques s g

Circuits internes des
détecteurs magnétiques

D-FOBAL/modéle 4 2 fils

Dimensions des détecteurs magnsétiques Unité: mm

D-FBAL

m’,‘} Jescsmiase Qt

o 4 Vis o serage o Selectenr
2 Vi A W teockon (M2S =4}
LED
LED/mode de visualisation d = /
ON B
sy i oFF .
fap | : 4 i 00 |

14



Série MHZ2

R!stémréSis du détecteur T I —

Les détecteurs magnétiques ont un effet d'hystérésis ressemblant & celui des microcommutateurs. Pour ajuster le positionnement
du détecteur il ast recommandé de prendre pour modéle les indications du tableau ci-dessous.

L2 B
& L
e
i L
B Détacten actonnd (ON; -
Uidtectour ron seroong (OFF; Ditectur non actionnd (OFF)

" . ; . YL;'E; .4 . dsatorfermhins v ) . s .
RN R T T T
MHZ2-0 0.4 04 0.9 s —
WHZZ-00 | 04 - 04 08 04 08
MHZ2-200 0.4 05 0.5 08 11 04 0.8
wREsas | 04 | es | o8 08 R 08

Ramarque | "~ indicuent que les delecteurs S0 incompatbies.

Montage des détecteurs

Pour e montage, Insérer e détecteur magnétique dans l'une des
rainures des pinces, comme indiquéd sur le dessin ci-joint. Une fois
positionné & Fendroit souhaité, le fixer au corps de la pince A l'aide
d'un tournavis fin.

Vis g serage
du datacteur
M2S 1=4

Fomarque! Pour firer fe 1ournevig do montape G déteciour, § s utiSer un Wnevs fn
o'y dlarnate e poignds de 5-6 mr.
L coupbe de serrage devra Stre e 0.05-0,1 Nm. Pour wus guider lesque vus
BCOMIE un rASISANS AU SBIFRGS, LUMeT encoes de 90°.

15



Pinces renforcées a serrage paralicle Serie MHZ2

Dépassement des détecteurs

sLa zone du détecteur qui dépasse du coms de la pince est indiquée dans le tableau ci-dessous.
sCes valeurs devraient s'uliliser comme guide, pour le montage.

Corps standard -

, axphicatit
_— N ‘,,mmf é

P 3
P . i e o o B ;
LE ..."L L

Sy oy

N ——————

| MHZ2-100]

wae

MHZ2-20(
farm,

MHZ2280] |2

Remargin | " 5408 Mpasuaman,

Pince avec axe de centrage .

MHZ2-100T711

Scesevitrcs

MHZ2-200010

18



Séries MHZ2 )
Détecteurs magnétiques

Branchement de base -
Statique 3 fils NPN Statique 3 tils PNP

R, Corrmute du G2 o 46 18 Chage. )

'@

ﬁxemptes de branchement aux entrées a I'API
Spécification pour entrées Spécification pour entrées ,
avec LN - avec ?m ot q::: e mode de
BMis,NPN By Emse ... 3MUS,PNP M EWEe. ... branchement vario on foncton des
‘ v ] : enirées & FAPL.
o
Exemples de branchement en série (ET) et en paraliéie (OU)
PRewmmERIRSR SRR R T
3tils Branchement ET pour sortie PNP Branchemant OU pour sortie NPN
Branchement ET pour sortle NPN {réalisé uniquement avec détecteurs)
(Utitisant relais) .
W i
& ® | (®
o
{Basres]
La visualisation s'activera lorsque
1os daux délecteurs seront actionnds,
2 tils avec 2 détecteurs
branchés en m {57) 2 tils avec 2 détecteurs branchés en paralidle {OU)
Lorsque 2 détecteurs 50 Maroe @4 «Siatique> <Reed>
pranchent en série, un ool ot 7 Lors dun branche-  Etant donnd qufil nlexiste
dysfonctionnament paut " ment on paralidle pas de cowant de fuite, s
s produios car la tension By de 2 détectours un  lension da charge n'aug-
g9 charpe se réduit on o] ™ @Wumimm mente pas lorsque oo
position ON. poUt S0 produle 60 revient en position OFF,
tes LED s'activeront aune montba e la  Cependam,  selon ¢

lorscgss los deux  délec- : jension de charge  nombre de détecieurs en
teurs soont on position Mo} on position OFF, position ON, te LED perdra
ON. sone dintensité lumineuse,

onnesmmmm

Tengion de ¥ 2 x 2 unit, Tension do Courant x 2 uritx W : ;
charge sur ON al‘almt‘woﬂ m chatge sur OFF ¥ de ute ‘ Charge & une dispersion et
= 24V ~ AV x 2 unit # YA X 2 unit. x 3k réduction du  courant
= 1BV =8V creulant.
Exempile: Almentation 24 Voo Exempie: impédance de charge 3k
Chute de lension inteme dang le détectour ; 4V Courant dg huite gy obtecteur : TmA

17



Série MHZ2

Réglage des détecteurs. Exemples.

Les détecteurs peuvent sinstalier de diférentes fagons sefon les rélérances instalides et s position de détection.

1) Pince travaillant en prise externe

Fince tenant is pibee (lonct, nomal).

Condrdler la position des doigls Conirbler 1a position des doigts ; ) i
lorsguiis sont compiéernent ouverts, lorsguls sonten coniact aved la pitca, gim actilnn‘rfn: LED W“
{LED agtivée) {LED activée) anorma); Détecteur 9"’“ g
> LED attivée
.
»
[
» *
1 Elape Cuvrir compléstement ks doigts; 1% Etape Placer las doigis en 1¢» Etaps Fenmer compiétement
P v position piéca prise. 1es doigls.

2éme Etape Insérer le détecteur dans la rainure dinstallation, suivant le
sens indiqué sur le graphique,

3me Etape Faire glisser le détecteur
dans i sens de I3 léche
jusqu'h ce gue ka LED $'active.

4o Etune Pousser le  délecteur un
peu plus oin dans je sens de ia
fidche jusqud extinction de la
LED .

v Etape  Faive glisser le délectour
vers la direction opposée. En
suivant la direction de la
fidche, fixer ke détecteur & une
distance de 0.3a05mmdela
pmsﬂ:im dans laquelle fa LED
B'Active.

3w Etape Faire glisser lo détectaur dang ia direction de la fiéche jusqu’a ce que
ia LED s'aliume. Déplacer alors ks délecteur Fune distance entre 0,3 ot
0,5 mim dans 1e sens de la fiéche ot le tixer,

Pasition LED allumé

i
i
H
H
!
i
H
H

G3405mm g

]
]
|

Position da lixage du détecteur

Remamues? + i est recommanté delfectunt i prise de 1a pigor prés du point moyen dé Ja course des

*Los possiblitds de délection indigudes Cldoly peirvent Sres
Fiystdrdsis .

it fprenature dos doigis suite & des aflers

doigis.
Hteistas quantt 1 priSe BT 1 DIOCH S0Re0R 66 B G0 COUMER Boverre

18



Série MHZ2

Réglage des détecteurs. Exemples.

Lag détecieurs peuvent dtra installés de difidrentes fagons seion les rélérences installées ot la position de détectson.

2) Pinme t:availlant en prise mterne

m&m&

Gmms mﬂmmmme awerzs

Contriler ta posibon des doigls

Pimmupﬂcn(im nomaly:
061, non actonné -> LED non activée

v Elape Flacer 18 coigls en

iorscu e sond compliiement caveants. Toroauits 00t on COMBCE avec b pidca.
(LED actvée) (LED actvée) mmmfm
> LED sctivée
»
-
)
»
" 1o Etape Fermer complétoment 1% doigls Yoo Etape Duvrir compliétament les:

indiqué sur I graphique.

Mne Etape (nsbrer o détecteur dans la rainure dinstalation, sulvant le sens

.,

“‘”““"’2

Jre Etape  Fave glisser i délectewr
dans le sens de i fbche, ¢t
fixgr e délecteur & une
distance de 0.3 A 05 mmde la
position dans laguelie sallume
& LED.

3= Etape laice Qlisser o détectour dans fa direction de x fibehe josqu'a ce que

1 LED s'aliume.

40w Erape Continuer & iaie glisser jo détectewr dans ia divection de ia fibche

msquh oo que s LED s'leigne.

Seme EtapeFaive gltsser io détecteur dans i direction oppasée. En suivant la
direction da la Sbche, fixer le ddlectour 4 une distance entre 6.3 ot 0.5
memn ge ia position dans faguelie fa LED s'alumae,

* L podsituiels e

déteation ndigpebes
1l Sermmiture oo dolgts sube & des efivts

* 06T rocxenenancier (Falectuns Lk 0O 00 I [Ce Dris du DO roven e Wk Counke de Soigts.
&antm frmithes quand Ja prive wur s pidoe 3'exarce m point Sinal de fa course douverum




Série MHZ2 |
Pour commander: spécifications.

Consulter SMC pour dimensions délailiées, spécifications et délais de fivraison.

Position doigts
Sens | Version sandara, B

FoON T Version stroge

Wi Avecane de centrage

Dans ta version A doubls effel, ja chute de & pidce provoquée par une
dininution de ia pression s'dvite A Faide d'un ressont simple effel.

Griice 4 linstalation d'un imiteur de 6D, il 68t possibie de rdduire is
vitesse douverure ot fermeture des doigls A un nivean infrieur 4 I
vitesse o teavail,

Caractéristiques Caractéristiques

Modbie 4 Vorsion doutie ofie! assisiéo par ressont 1+ M S ves o
e 15, 16, 20, 2% ; e '} 10, 16, 20, 25
Fotcion. .. | ~ Double etlel o = Double eftet
“Eidigm . e Alr Air

Romargue | s Smansions soerespondent b colien de 1a version slandard,

Dimensions

* L danpessions. f0n SORCHSS
e pages 4 A 7

20



Sélection
B
Procédure de sélection
§ ol G C‘oﬁmﬁf Qﬁﬂﬂ S To A mm’ m E1ape ] mmm !
e Jogn Etapn 2 il e gl Ciope 3 Mp, My et Mr

Série MHZ2

Méthode de sélection du modele

Confirmation de l'effort de prise

Exemple |p.ic vaia piace : 0.1 kg

Séle n du mo?éte goevant

'LamwispNaMWtwamcaﬂm

g6 frofisment coirs 168 mors de 1a pince et 1a pléce,
mads Tefion de maintien dolt Sin au minknom de

27

10 & 20 fois supérieur au poids da la piboe, .
Péso extome *Mkmﬂmmﬂmhuwd‘km
importants, augmenter e rapport de 20 concemnant
folfort do malntion.
Extrnpde: avec un cosfficient de 20 ¢
Elortroquis = 0.t x 20088,
wi86M
|Point de prise L= 30mm }
gmm«; =4 bar Pl ——————

- [llustration du processus de sélection

¢ . @
e

*Force de saiste minimum 10 ou 20 fois sup. & la masse de la pides & tenir *
La recomen. de SME du chivie dune foece i 15 o0 20 Tois sup. 3 5y masse g 18 pidce we bass
S0 @ ol S9N i D do ey B4 8 1 Do it e sop0. ek impachs ioes G transpost,

10 x poids de la pece 20 x potds de la pioce
By Mdme sile cooficient de Wicton €3¢ suplbomiat & = 0.2, SMC recommandie, pour
FASONG 30 SHCHTE, Db Cholgie ung 1orse O GBS QUi SOV U MOIns endee 10 61 20
fory supdrimare & b rmasse g0 b be 8 tevir,
1F @t ABCBESRING e Dedvilr e Marge o SAcunte B CBE 50 Iodes sorditiaions,
dUnpacts ImpCTIaris, #ic..

Si Pon tient une pldce comme indigué
sur in figure cidointe ot en accord avec
les définitions suivantes:;
F : Effort de prise (N)
1 3 Coefficlent de friction entre les
asdaptateurs ot In pldce
m : Masae de ls pléce (kg)
{1 : Accélération de la gravité
{=938 mis®}
my : Polds de la pléce (N),
les conditions sous lesquelies la pisce
ne tombars pas sont jes suivantes ;

2xuF>mg
L Nombre de doigts

ot, par conséquent,
Foond

T wI———

2%

Etant donné €5t la marge de
géocurité, Fqu:ﬂnﬂ comme: ree
Fwﬁ-—nxa

2xu




Effort de maintien : Série MHZ2 Double effet

» Definition de la force effective de
maintien. La lorce effective de maintien
F. ramende sur chague ot quand ceux-
¢i sont en contac! avec la piéce. Voir
figgure ci-joint,

1 N: aprox, D102 kof
1 MPac: apeox. 102 kgffom?

Prise extorne

Pinces renforcées a serrage paralitle Série MHZz

Prise externa Prise interne
MHZ2-10D MHZ2-10D
ea il 25 |-l olon d-mby
s J:
Z wr
Fi

Eftont di maintion F (N}

it
<3

5 8 8 8

Point de prise L {mm)

Eftort So maintion F {N)

MHZ2-25D
100}

Foirs de peise L imm)

Eftort do mairdion F (N}

8

o
<

3
o

Point de prige L {rom}

Eftory o mainten F (N}

MHZ2-25

2



Série MHZ2

Sélection du modele

Effort de maintien : Série MHZ2 Simple effet

+ Détinition de la force effective de maintien.
La force effective de maintien F, ramende
suy chague doigts quand iis sont fout deux
en puetact aves ka pibes.

Vour ligure cigoint,

TN aprox. 0,102 kg!
T MP3 . aprox. 10.2 kglfome

Prise externe

MHZ2-258

Eftod de maintisn F (N}
8

Point de prise L {mm}

Prise axterne Prise Interne
MHZ2-10 MHZ2-10C
12 Prefos
g 3
|9 a &
i !
g g
&
F 1
g g
2
b o 10 20 30 Hso Wsya
Point de prise 1. {mm} Point de prise L {wem
MHZ2-168 MHZ2-16C
Z Z
§ H
z £
20
& £
W & 10
o
Poind da prige 1 (mimg Point de prise L {mm)
MHZ2-20 MHZ2-20C
80P 50 .
3 4 F 40
w g -
s ;
: “E s
'3 205 § 20
- £
g W0 5 1] :
p o P 756
Point de prise L {mm) Point de prise L (mm)

MHZ2-25C

A, s

Eftort do maintien ¥ {M)
3 588 3 B&

23 40 60 80 100120

o

Point de prize L irom)




Série MHZ2

Sélection du modéle

Etape

31

g Confirmation des moments Mp, My et Mr

Effort sdmissible F(N) = M(chag. mmt.{N-m)

Lx 102

Fas10 N avec L = 30mm
Pince type : MHZ2-16D

_0.68
30 x10°

= 22,7(N)

LaREeed 2O} < 227N

Effort F=




