Brides pivotantes

Nouveau, le double
guidage

Modele renforcé

Série MK2 i/
620, 625, 32, 640 [l
250, 963

Modele a double guidage
Série MK2T

020, 025, 332, 240, 050, 063

Standard "
Série MK

012, 16, 820, 625

032, 040, 050, 063 | Ll &

Antirotation et angle de rotation plus précis
Le mecanisme de rotation utilise 2 rouleaux de guidage.

O
Précision d'antirotation: i0.9°:>i0.5

(bl’ld age) + Valeurs pour 832, 240 Comparaison avec notre série MK2

Angle de rotation: 90°+1 0°:>90 50

3 fois le moment d'inertie admissible

932, 240 * Comparaison avec notre série MK2
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Distance de montage
interchangeable
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Détecteurs compacts,
4 surfaces de montage
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série MK/MK2/MK2T
Sélection du modele

Caractéristiques e MK MK2 MK2T
212, 216 200 — —
. . . N
E’r::;slzle maxi du piston Note) 020, 625 180 200
232 a2 963 200
212 +1.4° — —
Pré p 216 +1.2° — —
récision d'antirotation
(partie de la bride) Q20, 225 +1.2 +1.0
232, 240 +0.9° +0.5°
250, 263 +0.7° +0.5°
Angle de rotation 90°£10° 90°+5°
Montage horizontal Non autorisé Autorisé
Note) La " vitesse maximum du piston " indique la vitesse maximum possible lors de I'utilisation d'un levier standard.
Pendant le débridage Pendant le débridage
(position sortie) (position sortie)
Sens anti-horaire Sens horaire
Angle de rotation Angle de rotation
Pendant le bridage (position rentrée)
Précision d'antirotation
[Exemple de calcul] Alésage 932, 840
1x10™
S
MK2T
\
Levier: I1 —
Poids du levier: m1 Ng \
o -2
2 1x10 MK2
Qo M N
2
Monture de serrage: I2 3 I
Poids de la monture de _g \
serrage: mz2 ; MK \\
5 \
Exemple) Calculez le moment d'inertie du levier. g N
A%+ B? A 2 =
Li=m +mi- |— -8 b5 \
12 2 5 1x103 \ N
Calculez le moment d'inertie de la monture de serrage. s — T
D2 [I (Moment d'inertie) \
=m2 —|—+ m2L2 AN
8 461074 [ : X
(Exemple de calcul) Alésage du vérin 32 \
A=0.07m,B=0.02m,S=0.012m,L=0.045m,D=0.02m : \
m1=0.16 kg, mz2=0.15 kg
2 2 2
I1:O.16x%+0.16x[0§7 —0.012] = 1.6 x 10 kg-m? 1x 10 :
0,022 10 100 120 200 1000
I2=0.15x .8 +0.15 x 0.0452 = 3 x 107 kg-m? Vitesse maxi du piston [mm/s]
Exemple de calcul (932, course de serrage 10 mm)
Calculez le moment d'inertie. Série | Vitesse maxi du piston | Vitesse moyenne du piston: \¢ ) | Course totale | Temps de course Nete2)
I[=li+l2=(1.6+3)x10*=4.6 x 10™* kg-m? MK 120 mm/s 75 mm/s 5 0.35s.
MK2 | 200 mm/s 125 mm/s S mm 0.2s.

Caractéristiques 1

Note 1) Vitesse moyenne du piston = vitesse maximum du piston + 1.6.
Note 2) Veuillez utiliser les vitesses de course indiquées ci-dessus.




Sélection du modele

Moment d'inertie

012, 516 020, 925
10-3 10~
MK 102 —
\ MK2T
E - E
> 10 h >
= =
~MK2
a a
1S 1S
® ® 10-3 ™
2 K9]
T T
2 2
5 5 <MK
c T
[0} [}
IS IS
s} 10-5 s}
= — 16 Unité simple du levier standard =
P = 4+ === === — N
104
L 020, 025 Unité simple du levier standard____~, _ |
Y] . \
iw1_2 Unité simple du levierstandard
10-6 105
50 100 200 50 100 200
Vitesse maxi du piston [mm/s] Vitesse maxi du piston [mm/s]
032, 240 050, 063
10~ 10 ——
>\MK2T
N
W2T WZ \
E 102 | — E 102
o AMK2 o MK
@ @
) )
& 2
1S 1S
el ©
© ©
Q 2
€ MK = \
£ £
5 \ 5
C C
[} [}
£ \ £
-3 -3
§ 10 § 10
250, 863 Unité simple du levier standard
232, 340 Unité simple du levier standard
104 104
50 100 200 50 100 200
Vitesse maxi du piston [mm/s] Vitesse maxi du piston [mm/s]

Note) La vitesse maximum du piston est environ égale a 1.6x la vitesse moyenne du piston. (indication générale)

Caractéristiques 2



Bride pivotantesl

Bride pivotantes: Standard

Série MK

012, 016, 020, 0625, 032, 640, 650, 663

Standard

Fixation de montage

Pour passer commande

MKIA|20

1

O[R|F

M9BW

Symbole Montage Alésage compatible (mm)
B Trous traversants/taraudés 012, 516
communs (standard)
A | Trous taraudés
B | Trous traversants 220 4 963
G Bride arriére

= La bride arriere est pourvue d'une bague de centrage. Assurez-

—
LTo‘mbre de détecteurs
— 2 pcs.
S 1 pc.

Modeéle de détecteur

=

[Sans détection magnétique (intégrée)]

= Sélectionnez des modeéles de détecteurs compatibles
dans le tableau ci-dessous.

e Options

Exécutions spéciales ¢
Standard (taraudage)

(Reportez-vous aux

vous de spécifier loption "F". M | Extremité de tiges plates * pages 2 et 40.)
= La fixation de montage est incluse (mais pas montée). F Centrage arriére *
N Levier
Alésage l Taraudage de I'orifice ® * Consultez le tableau ci-dessous pour la plage de fabrication des options.
12 [12mm | 32 | 32 mm Filetage M| 912 a 25
16 | 16 mm | 40 | 40 mm — Re Plage de fabrication des options
20 | 20 mm | 50 | 50 mm TN NPT 232 4 063 Alésage — M F N | MF | FN
25 | 25mm | 63 | 63 mm TF G 212, 216 o — | — | @| — | —
Course de bridage ¢ 0202063 @ (@ | @ (@0 | @
Symbole| Course de bridage | Alésage compatible * Les leviers sont assemblés d'origine.
10 10 mm 212 4 940 —o Sens de direction
20 20 mm 212 4 963 (non bridée— bridée)
50 50 mm 050 a 963 R [ Sens horaire
L | Sens anti-horaire
Détecteurs compatibIeS/ Reportez-vous aux pages 29 a 39 pour plus d'informations sur les détecteurs.
Gomesion| | Cablage Tension d'alimentation Modéle de détecteur Longueur de cable (m) Cameceur Eree
Type| Fonction spéciale Sectique 9 (sortie) cc CA Perpendiculaire Axiale 05 (1|3 ]|5 |Sans et -
012,016 [ 020 2063 | 012,016 [8202063| (—) [(M)| (L) | (@) | (N)
3 fils (NPN) 5V, M9ONV MON ® —®/O|—| O |.
o Filnoyé | [ 3fils (PNP) 12V M9OPV M9P ®|_|®/0|_| o Crutd
2 fils M9BV M9B ® —®@O|—| O
'é_ Connecteur 12v — [ J79c — o — 1006 — —
'g Double visualisation 3 fils (NPN) 5V, MONWV MONW ® 0 O|—| O Circuit CI .
on . | 3fils (PNP) 12V MOPWV M9PW ® 60 O —| O Relais,
%,; (indication bicolore) Oui > ils 24V 12V — MOBWV MOBW ele®e O — 0O — AP
o s - _— 3 fils (NPN) 5V, M9ONAV MONA O|0O|@|O|—| O |. .
8 | osswntareas 1M [ane e 12v MOPAV MPA | O [O|@[O[—| o "¢
2 fils 12V M9BAV M9BA O |C|®@|O|—| O -
Vizu o Sorfe double 4 fils 5V,12V — — F79F @ |— | @ | O| —| O |CiruitCl
e aa(mcisanon lore) 2 ils (non polarisés) — — — PADW| — — @/@®@—| O -
3 fils _—
= o e anely|  — Vo - —— A96 ® — @& — —| — [CroitCl) —
o Filnoyé — [200v | — [ A72 — [A72H | @ [—[@[—[—| — |
5 — | 12V | 100V A93V A93 e —\0|——| —
% Non 2 fils 5V, 12V| 100 V maxi A90V A90 ® |— ®|—| — | — |CircuitCl| Relais,
2 el o4v [12v | — — [ A73C — e —_ oo ® — | — | an
= Non 5V, 12V[24Vmaxi | — | A8OC — ® | —|® ® ®  — CicuiCl
s | Finoyé |Ou — | = | = [A7W = e
= Symboles de longueur de cable:0.5 m e —  (exemple) MONW # Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
- M (exemple) MONWM  :* Pour D-P4DW, lesg40 & @63 sont disponibles.
- L (exemple) MONWL = Seulle modele D-P4DW est monté d'origine.
- Z (exemple) MONWZ
- N (exemple) J79CN

*

Etant donné que d'autres détecteurs compatibles que ceux indiqués sont disponibles, veuillez consulter la page 18 pour plus de détails.
Pour plus de détails concernant les détecteurs avec connecteur pré-cablé, consultez le catalogue "Best Pneumatics".
Lors de l'installation des modeles D-M9J(V), MOCIW(V), MITIA(V), et A9 [J(V) munis de diametres entre @32 et 850 sur les c6tés sauf du coté du raccord, veuillez commander une fixation de

détecteur séparément comme l'indiquent les instructions de la page 17. Reportez-vous aux cas CDQP2B32 jusqu'a 100 dans la note d'information (04-E514) "Vérin a détecteur compact".
« Les détecteurs sont inclus dans la livraison (mais non installés).

1



Bride pivotantes: standard Série M K

Angle de rotation

Pendant le débridage

Pendant le débridage
(position sortie) [~ )
™ Z—

(position sortie)

80°a100° f. | =/ 80°aioo

(90°+10°) '\ T | (90°+£10°)

Modele L \ / Modele R
/

Partie de la bride
. Précision d'antirotation
—" 10.7°a1.4°
Pendant le bridage (position rentrée)

Made 10 _— -
order | Exécutions spéciales

(pour plus de détails, reportez-vous en p. 40).

Symbole
XB6

Description
Vérin haute température (150°C)

Option/levier

Alésage (mm) | Référence Accessoires
12 MK-A012
16 MK-A016 |
20 Vis de serrage,
25 MK-A020 | \is CHC,
32 écrou,
40 MK-A032 | ,ngelle élastique
50
63 MK-A050

Fixation/bride de montage

Alésage (mm) | Référence Accessoires
20 MK-F020
25 MK-F025 | Baguede
32 MK-F032 | centrage,
40 MK-F040 | 2
50 MK-Fo50 | *°
63 MK-F063

Spécifications
Alésage (mm) 12 | 16 | 20 | 25 [ 32 [ 40 | 50 | 63
Fonction Double effet
Angle de rotation"*" 90° £10°
Sens de rotation"*¢? Horaire, anti-horaire
Course en rotation (mm) 7.5 [ 9.5 15 19
Course de bridage (mm) 10, 20 20, 50
Effort théorique de bridage (N)™* | 40 [ 75 [ 100 [ 185 | 300 | 525 | 825 | 1400
Fluide Air
Pression d'épreuve 1.5 MPa
Plage de pression d'utilisation 0.1a1MPa
p T Sans détection: —10 & 70°C (hors gel)
Température d'utilisation
P Avec détection: —10 & 60°C (hors gel)
Lubrification Sans lubrification
Raccordement M5 x 0.8 [Rct/8, NPT1/8, G1/8] Ret/, NPT1/4, G1/4
Fixation rous raversants” T Trous taraudés, trous traversants, bride arrigre
Amortissement Amortissement élastique
Tolérance sur la course 98
Vit de déplacement 50 & 200 mm/s
Précision d'antirotation (partie de la bride) " | +1.4° +1.2° [ +0.9° [ +0.7°
Note 1) Reportez-vous a la figure " Angle de rotation ".
Note 2) Sens de rotation en tige rentrée
Note 3) A 0.5 MPa
Effort théorique
Unité: N
Alésage |Taille de la tige [Mouve-|Surface du piston Pression d'utilisation (MPa)
(mm) (mm) | ment| (cm?) 0.3 0.5 0.7 1.0
12 6 R 0.8 24 40 56 80
H 11 33 55 77 110
16 8 R 1.5 45 75 105 150
H 2 60 100 140 200
R 2 60.8 100 139 200
il 12 H 3 90.2 149 208 298
R 3.7 112 185 258 370
2 12 H 4.9 149 245 341 490
R 6 182 300 418 600
i 16 H 8 243 400 557 800
40 16 R 10.5 319 525 731 1050
H 12.5 380 625 870 1250
50 20 R 16.5 502 825 1149 1648
H 19.6 596 980 1365 1961
63 20 R 28 851 1400 1950 2801
H 31.2 948 1560 2172 3121
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (cm?) x 100 Mouvement

R: Tige (bridage)
H: arriére (débridage)

Masse/montage par trous traversants

Unité: g
Course de bridage Alésage (mm)
(mm) 12 16 20 25 32 40 50 63
10 70 100 250 280 500 595 — —
20 87 123 290 320 525 640 1100 1520
50 — — — — — — 1350 1805
Masse additionnelle
Unité: g
Alésage (mm) 12 16 20 25 32 40 50 63
Trous taraudés — — 6 7 7 6 7 17
Extrémité de tige plate — — 10 10 21 21 46 46
Centrage arriére — — 2 3 5 7 13 25
Levier 13 32 100 100 200 200 350 350
Bride arriére (vis de fixation incluses)] — — 133 153 166 198 345 531
Calcul: (exemple) MKG20-10RFN
* Masse course: MKB20-10R 2509
* Masse additionnelle: Extrémités taraudées 69
Bride arriére 133 g
Centrage arriére 29
Levier 100 g
4919



Série MK

Construction

MK[I12, 16

MK[J20, 25

Levier (N)

=

I ?

—

MK[I32 Extrémité de tiges plates (M)
®
® @@ 0 a2 ® 6 o6 0Oe @ 06 Q@O
7 -/
o0 e
L
ﬁ T — T
L/ @
Centrage arriére (F)
@ \ Plaque signalétique
MK[140 a 63 @ @ @
S
Qo
\ !'
j=z) 7 — e
I
' @o
- |
IE ' ' :
il L \
\
(&)
Nomenclature Nomenclature
N° Description Matiere Remarques N° Description Matiere Remarques
1 |Nez Alliage d'aluminium Anodisé dur 15 |Levier Acier
2 |Tube du vérin Alliage d'aluminium Anodisé dur 16 |Vis de serrage Acier Cr Md
3 |Piston Alliage d'aluminium 17 |Ecrou Acier
4 |Coussinet Cuivre 232 a @63 uniq. 18 |Vis CHC Acier Cr Md
5 |Doigt de guidage Acier inox Nitruré 19 |Rondelle élastique Acier
6 |Tige du piston .Acier inox : 212 é}fa25 nitruré _ 20 Dis.que de centrage |Alliage d'a}luminium Sauf 12, 16
Acier au carbone 932 a ¢63 traité haute temp., nickelé 21 |Bride Acier Sauf 912, 016
7 |Bague élastique : Uréthane. 2o |Vis CHC Acier Cr Md Qté z20,‘025: 2
8 |Ecrou Alliage de cuivre 220 a 932 uniq. 232 a 963: 4
Rondelle élastique Acier inox Sauf 812, 816 23 | Entretoise pour détecteur 212, 316 uniq.
10 |Aimant — 24 |Racleur métallique |Alliage d'aluminium
Vis CHC Acier Cr Md Section d'extrémité: 90° 25 |Joint de piston Bronze phosphoré Sauf 12, 616
12 |Circlip rond de type R|  Ressort acier 26 |Joint NBR
13 |Pion cylindrique Acier inox 27 |Joint de tige NBR
14 | Circlip de type C Acier au carbone |Utilisé de 912, 816, 832 & 963 28 |Joint torique NBR
NBR
Piéces de rechange: jeu de joints
Alésage (mm) 212 016 020 a 932 240 250 263
Réf. du jeu MK-12-PS MK-16-PS Ne peut étre démonté MK-40-PS MK-50-PS MK-63-PS
Contenu Réf.2) 25 20 2) @

# Chaque jeu de joints comprend @3 & 3. Commandez le jeu de joints correspondant & l'alésage adéquat (sauf 820 a 32).

3



Bride pivotantes: standard Série M K

/\ Précautions

Ll |

1 Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. |
j Reportez-vous a la page arriére 1 pour les |

consignes de sécurité et les "Précautions pour
la Manipulation des Dispositifs pneumatiques"
(M-03-E3A) concernant les précautions a suivre.

| T T e

/\ Attention

|

Montage du levier de serrage

1. Utilisez le levier disponible en option. Pour

fabriquer un levier, assurez-vous que le
moment de flexion admissible et le moment
d'inertie  correspondent aux plages
spécifiées. Si vous installez un levier
excédant ces valeurs, le mécanisme interne
du vérin pourrait s'endommager.

Consignes de sécurité

. Si la bride pivotante est alimentée en air
comprimé, le piston se déplacera dans le
sens vertical et le levier effectuera sa rotation.
Cette opération s'avére dangereuse car
l'opérateur peut se blesser ou I'équipement
peut étre endommagé. Veuillez donc créer
une "zone de sécurité" autour de la bride.
Cette zone de sécurité comprendra la
longueur du levier et sa hauteur, déterminée
par sa course augmentée de 20 mm.

Installation et réglage/Montage et
démontage du levier de serrage

. Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant
de serrer ou de desserrer la vis de fixation.
Ceci permet de ne pas endommager
l'actionneur. Respectez également les couples
de serrage ci-contre.

Vis de fixation pour MKB

Fixation: vis de fixation pour trous traversants
disponibles

Commande: ajoutez

le mot "MKB" a la

référence de la vis de montage.
Exemple) M5 x 75 L (MKB)

———— Vis de montage
S

A

o -4

Rondelle
plate

Note) Veuillez utiliser une rondelle plate
pour fixer le vérin de 12 et 16 par
trous traversants.

Modéle du vérin | C D Vis de montage
MKB12-10 8 50 | M3x50L
MKB12-20 8 60 | M3x60L
MKB16-10 8 50 | M3x50L
MKB16-20 8 60 | M3x60L
MKB20-10 10 75| M5x75L
MKB20-20 85 | M5x85L
MKB25-10 9 75 | M5x75L
MKB25-20 85 | M5x85L
MKB32-10 105 85 | M5x85L
MKB32-20 ) 95 | M5x95L
MKB40-10 7 75| M5x75L
MKB40-20 85 | M5x85L
MKB50-20 65| 95| M6x95L
MKB50-50 11.5| 130 | M6x130L
MKB63-20 105 100 | M8 x 100 L
MKB63-50 | 130 | M8x130L

Précautions pour la conception et le montage des leviers

Dans le cas ou un levier autre que celui proposé est utilisé, se reporter aux graphes ci-dessous.

1. Calcul de la longueur du bras de levier
Utilisez le graphique 1 pour la détermination du bras de levier en fonction de la pres-

sion d'alimentation.

Graphique (1)

20' MKDSO/I63

MK132/40

MKI20/25

. Plage !
 d'utilisation

Longueur du levier ¢ (cm)
£

0. 02 04 06 1
Pression d'utilisation (MPa)

2. Moment d'inertie

Lorsque la longueur est de 8 cm, la pression
doit étre inférieure a

MKO20/25: 0.45 MPa

MKDO32/40: 0.55 MPa

MKO50/63: 0.8 MPa

Lorsque le levier est long et lourd, l'inertie risque d'endommager les parties internes.
Utilisez le moment d'inertie et la vitesse du vérin (graphique 2).

Graphique (2)

MKI50/63 .

Moment d'inertie (kg-m2)
o o I

.'.:P:Ia,'gé_ \ \
105 e sn et | Utlisation |
ey ;|

50 (65) 100 150200
70

Note) Vitesse maxi du piston (mm/s)

Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant de
serrer ou de desserrer la vis de fixation afin de
ne pas endommager l'actionneur.

Respecter également les couples de serrage
ci-contre.

(N-m)
Alésage (mm) Couple de serrage adéquat
12 0.420.6
16 2az24
20, 25 4a6
32, 40 8aio
50, 63 14216

Lorsque le moment d'inertie du levier est de
3 x 104 kg-m2, la vitesse du vérin doit étre
inférieure a

MKO20/25: 65 mm/s

MKO32/40: 150 mm/s.

Reportez-vous aux pages arrieres 1, 2, de la
page 8 pour calculer le moment d'inertie.

Note) La vitesse maximum du piston est
environ égale a 1.6x de la vitesse
moyenne du piston. (indication
générale)

Clé
hexagonale

Clé

Levier




Série MK

Dimensions: 912, 916, 620, 925

Trou traversant (standard): MKB

012 016
2xM5 ° E Prof. taraudage effective F
Rondelle plate cg Détecteur 90 2% 4 x M4
4 pcs. x Rayon de courbure minimum / Prof. effective 7
05 |- ~ du cable 10 A
! F—
R = T ©)
I I -
5|5 @ﬁ _ i
Q 0
Or
?? -+ &
25 a
3 2 16 LS. O
35.5 + course de bridage oc
. OA
48 + 2 x course de bridage -l
(mm) |2:»Xf4|X665 -
rof. lamage
Modle |A|B|C|D| E |[F| G |H 9
MKB12| 25 | 32 (155| 5 M3 | 5.5[11h9%0a| 6
MKB16 | 29 | 38 |20 7 M5 | 6.5[14h950ia| 8
(mm) Levier: MK[i% -CJON
Modele M/|N/O/P|Q R S M + course de bridage
MKB12-C1CIN | 185 8 |29 | 20 | 4 M3 8 N
MKB16-C1CIN [215] 11 | 36 [ 25 | 5 M4 11 "']
—
ola L
(¢
8a18 | R Filetage
)]
£
< Q 2x M5
(orifice de
raccordement) M8
Prof. taraudage
g effective 11
AN
2 x 5.5 traversant
3 S 5.5 2x2x09
2x 033105 Prof. 3 4 3 R + course de bridage Prof. lamage 7
Q + 2 x course de bridage
Trous taraudés: MKA DA
M6
] —
=
10 10
R + course de bridage
(standard) (mm)
Modele A B (& E F K L Oh9 Q R S U
MKB20 36 46.8 36 49 255 13.5:015 7.5%015 20 052 72.5 62 31 4
MKB25 40 52 40 545 | 28.5 16015 8015 23 Sose 73.5 63 32 5

Q Note) En tige sortie, la course de bridage et la course en rotation sont ajoutées aux dimensions correspondantes.



Bride pivotantes: standard Série M K

Bride arriére: MKG Centrage arriére

2 X 96.3008

2 x M6

2x06.6 (vis téte basse)
) §*
w m @ / — @
/ P .
<€
2 Q
D R + course de bridage | 8
. ¢
(mm) (mm)
Modele B|C D E Modele Ah9
MKG20 | 60 | 39 | 25.5:1 | 481015 MKO20-O0OF | 1350
MKG25 | 64 | 42 | 2801 521015 MKO25-0000F | 15804
Levier: MK23-C1CIN Extrémité de tiges plates: MK32-C1CM

22 + course de bridage 42.5 + course de bridage
14 L3

8.5 17
?Y T T %%
r oLt n v [
— e}
© e 2x85.2
g =
~ S

12222
16



Série MK

| Dimensions: 932, 040, 50, 063

Trou traversant (standard): MKB

o 2 xV Rayon de courbure
f min. du cable 10
Q Détecteur o1
28 2 x ©3.3100s prof.3
S = o ) I ‘-N
> @ é ) () | B 7
[S) ,’(-== _l# O 0
i = — | Prof. taraudage N
effective J AN/ A
(5T
5.5 S T
(03.3) > 4 x0G traversant D
V4 X R + course de bridage >x4xoH c
Q + 2 x course de bridage lamage K
A P|
Trous taraudés: MKA
A (mm)
Modéle A B
I = = MKA32 | M6 |10
B B MKA50 M8 14
‘_T:l + course de bridage (standard)" MKA63 M10 18
(mm)
\'/
Modele |A| B |C| D [G| H I |J| K | L M ([NJOIP|Q|R|S |T|U TN_I_FXYhQZ
MKB32|45| 60|34 |14 52 |5.5| 9prof.7 M10  [12] 202015 | 72015 M6 o 14 |4.5| 935|715|37 | 75|16 |Rc1/8|NPT1/8|G1/8 |3 | 30006 | 65
MKB40(52 | 69|40 |14 53 |5.5| 9prof.7 MI0 |12 24015 | 74015 14 |5 | 94565 [295| 8 |16 |Rc1/8|NPT1/8|G1/8 |3 |30-00e | 65
MKB50|64 | 86|50 |17 =2 [6.6| 11prof.8 M12  |15] 30015 | 8015 M8 14|19 |7 |12 |765|34 |105|20 |Rcl/4 |NPT1/4|G1/4 |35 | 37002 | 7.5
MKB63|77 [103|60 (17 02 (9 |[14prof.105| M2 [15| 35015 | 92015 M0 [18[19|7 |[115 |80 |35 |10.5|20 |Rc1/4|NPT1/4|G1/4 |35 | 48 00e | 7.5

Note 2) En tige sortie, la course de bridage et la course en rotation sont ajoutées aux dimensions correspondantes.

Q Note 1) Les valeurs ci-dessus correspondent a D-M901, MOOOW, MOOIA, A9C.



Bride pivotantes: standard Série M K

Bride arriére: MKG Centrage arriére

2 X 96.31008

4xG
(vis téte basse)

+
v
E
B
€
Mt
&
D
oAh9

/
L
o 2
\ J
_4x0F R+ course de bridage | A
(mm) (mm)
Modéle | A | B | C D E |F55 G Modeéle Ah9
MKG32 | 8 65| 48 | 34:01 5615 | 55 M6 MK[O32-00F 21 Jose
MKG40 | 8 72| 54 | 40:01 621015 | 6.6 M6 MK[I40-0000F 28 G052
MKG50 | 9 | 89| 67 | 5001 | 76015 |9 M8 MKO33-00F| 35 5o
MKG63 | 9 |108| 80 | 60:01 92 0.15 M10
Levier Extrémité de tiges plates
) C + course de bridage
F + course de bridage f-—
D
vﬁ ' ! F._E :/
’_q /‘\ * |
i B - — { HH— < +E1 -
2x oG —
o o = —
. '  [Eo
I H —
o | H |
G c N1
(mm) (mm)
Modéle A/ B|C|D|F G H Modele A|B|C|D|E|F|G
MK[32-C0CON| 18 | 67 | 20 | 45 |35.5 15495 M8 MKO32-000OM| 6 | 14 |53.5/ 36 | 18 | 9 |6.2
MK[40-CI1CIN| 18 | 67 | 20 | 45 |43 @ M8 MK[40-C1C0M| 6 | 14 |61 36 |18 |9 |6.2
MK[50-C0CIN| 22 | 88 | 22 | 65 |53 30 440 M10M10 MK[O50-00C0M| 8 | 18 |77 | 46 | 23 |[11.5/ 8.2
MKI63-CICIN| 22 | 88 | 22 | 65 |52.5 a MK[I63-C1C0M| 8 | 18 |76.5| 46 | 23 [11.5| 8.2




Bride pivotantes: modele renforce

Série MK2

020, 925, 632, 640, 650, 063

Pour passer commande

Bride plvotante§l - l Nombre de détecteurs
Modele renforceé — T 2pes
Fixation de montage S 1 pc.
B | Trous traversants/taraudés communs (standard)
G | Bride arriére Modeéle de détecteur
* 'r-:;\:i:fsa;gi?éiisf‘ieﬁﬁ}g")’t‘i‘gndizﬁe bague de centrage. Assu- | _— [Sans détection magnétique (intégrée) |
= La fixation de montage est incluse (mais pas montée). * Sélectionnez des modeles de détecteurs compati-
bles dans le tableau ci-dessous.
Alésage e—
20 |20 mm | 40 | 40 mm © Options
25 | 25mm | 50 | 50 mm — | Standard (taraudage)
32 | 52 mm | 63 | 63 mm F Centrage arriére
Taraudage de I'orifice ® IS |ovier
Filetage M| 020, 925 = Les leviers sont assemblés d'origine.
B Rc
N NPT | 0322063 ® Sens de direction
TF G (non bridée— bridée)
. R | Sens horaire
Course de bridage ¢ L | Sens anti-horaire
Symbole| Course de bridage | Alésage compatible
10 10 mm 020 a 940
20 20 mm 020 a 963
50 50 mm 250 & 963

Détecteurs compatiblesx Reportez-vous aux pages 29 a 39 pour plus d'informations sur les détecteurs.

. N Tension d'alimentation Modele de détecteur Longueur de cable (m)
q s Connexion| © | Cablage - Connecteur Charge
Type/ Fonction spéciale | . vine| =i | (sortie) cc CA | Perendiculaire Axiale 05| 118 |5 S80S e | admissible
i i 0202032 | 0402063 | () (ML) [@| N |
3 fils (NPN) 5V, MONV M9ON ® —|®@O0|—| O Gt O
Fil noyé 3 fils (PNP) 12V MOPV MOP ® | —|®@/O|—| O “
o 2 fils 12V M9BV M9B ®  — 00— O .
3 Connecteur J79C — o — 1006 —
= Double visualisation 3 fils (NPN) 5V, MONWV MONW ® 0 O—| O Circuit Ol
? (indication bicolore) Oui 3 fils (PNP) 24V 12V — MOPWV MoPW ® 60O —| O treut Relais,
3 2 fils 12V M9BWV M9BW ® /0 O|—| O | — | AP
= -
@ - - Fil nové 3 fils (NPN) 5V, MINAV M9INA O |0/ @|O|—]| O |.
= Résistant a I'eau il Circuit Cl
‘o i _
Q | (indication bicolore) 3 fils (PNP) 12V M9PAV M9PA O |0|®@|O ©)
2 fils 12V M9BAV M9BA O |0/®@|O|—]| O —
ication b 4 fils 5V,12V — F79F ® |—|® O|—| O [CicuitCl
maghSte e Bslore) 2 ils (non polarisés) — — — [ paDW | — [—|@|@[—] O _
3 fils —
] O,(équivalent?aNPN) — 5V - A96V A96 ® |—|® —|— | — [CircutCl| —
oo | O
2 Fil noyé — | 200V A72 A72H ® —|0|—|—| —
= —_— || 12V | 100V A93V A93 ® | —|0—|—| —
2 Non| e 5V,12V[100Vmax | A9OV A90 ® |—|®| —|— | — [CicuitCll Relais,
g comecent 2 24V | 12V | — A73C — ® | — 000 — | — | AP
aQ Non 5V,12V|24Vmaxi | A80C — ® —|©® ® ® — (CicuiCl
Ciniioaton bieciorsy | Filnoyé |Oui — — A79W — o —o/—|—| — | —
* Symboles de longueur de cable:0.5 m «-veee —  (exemple) MONW * Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
1m - . (exemple) MONWM = Pour D-P4DW, les @40 a 963 sont disponibles.
3m (exemple) MONWL * Seulle modéle D-P4DW est monté d'origine.
5m - (exemple) MONWZ
Sans (exemple) J79CN

*

Etant donné que d'autres détecteurs compatibles que ceux indiqués sont disponibles, veuillez consulter la page 18 pour plus de détails.

Pour plus de détails concernant les détecteurs avec connecteur pré-cablé, consultez le catalogue "Best Pneumatics".

Lors de l'installation des modeles D-M9OI(V), MOOW(V), MOTIA(V), et A9 CI(V) munis de diametres entre 832 et 850 sur les c6tés sauf du cété du raccord, veuillez commander une fixation de
détecteur séparément comme lindiquent les instructions de la page 17. Reportez-vous aux cas CDQP2B32 jusqu'a 100 dans la note d'information (04-E514) "Vérin & détecteur compact".

* Les détecteurs sont inclus dans la livraison (mais non installés).

9
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Bride pivotantes: modéle renforcé Série M K2

Spécifications
Alésage (mm) 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63

Fonction Double effet
Angle de rotation "*°" 90° £10°
Sens de rotation "¢? Horaire, anti-horaire
Course en rotation (mm) 9.5 [ 15 19
Course de bridage (mm) 10, 20 20, 50
Effort théorique de bridage (N) " 100 185 300 525 825 1400
Fluide Air
Pression d'épreuve 1.5 MPa
Plage de pression d'utilisation 0.1 a1 MPa
Température d'utilisation Sans détect?on: -10 é:"l 70°C (hors gel)

Avec détection: —10 a 60°C (hors gel)
Lubrification Sans lubrification
Raccordement M5 x 0.8 Rc1/8, NPT1/8, G1/8 [ Rc1/4, NPT1/4, G1/4
Fixation Trous traversants/taraudés communs, bride arriére

Amortissement

Amortissement élastique

Tolérance sur la course

+0.6
-0.4

Vitesse de déplacement

50 a 200 mm/s

Précision d'antirotation (partie de la bride) +1.2° +0.9° +0.7°
Note 1) Reportez-vous a la figure "Angle de rotation".
Note 2) Sens de rotation en tige rentrée
Note 3) A 0.5 MPa
Angle de rotation Effort théorique
I
s Unité: N
Pendant le débrid. (@) (&} Pendant le débrid 2 q . N . T
(p?sit?:r: :ort?e)n afgi 5 j%qu\’,\ =N T(Tn a(r;oseitioen ;'oﬁ.“f; Alésage |Taille de la tige| Mouve-|Surface du piston Pression d'utilisation (MPa)
80° & 100° *,—w—ul—@ =T 800 ato0] (mm) (mm) ment (cm?) 0.3 05 0.7 1.0
©oe+109) '\ T s A T (90°£10°)
Modele L \ b B s Modele R 20 12 R 2 60.8 100 139 200
& // H 3 90.2 149 208 298
i R 3.7 112 185 258 370
~, ® /,_/ 25 12
: - H 4.9 149 245 341 490
Partie de la bride
/ '\ Précision d'antirotation R 6 182 300 418 600
T s07ral 32 16 H 8 243 400 557 800
Pendant le bridage (position rentrée)
40 16 R 10.5 319 525 731 1050
H 12.5 380 625 870 1250
50 20 R 16.5 502 825 1149 1648
H 19.6 596 980 1365 1961
63 20 R 28 851 1400 1950 2801
H 31.2 948 1560 2172 3121
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (cm?) x 100 Mouvement

R: Tige (bridage)
H: Extrémité (débridage)

Option/levier Masse/montage par trous traversants
Unité: g
Alésage (mm) | Référence Accessoires Course de bridage Alésage (mm)
;g MK-A020 | Vis de serrage, 53 20 25 32 40 50 63
5 Vis CHC., 10 260 295 353 635 — —
20 MK-A032 | ¢crou, 20 300 335 555 680 1170 1620
50 rondelle élastique 50 — — — — 1420 1890
63 MK-A050
o ] Masse additionnelle
Fixation/bride de montage Unité:
Alésage (mm) 20 25 32 40 50 63
Alésage (mm) Référence Accessoires Centrage arriére 2 3 5 7 13 25
20 MK2-F020 Baguede Levier 100 | 100 | 200 | 200 | 350 | 350
;Z;g mgigzg centrage, Bride arriere (vis de fixation incluses) 133 | 153 | 166 | 198 | 345 | 531
-F03 axe, Calcul: (exemple) MK2G20-10RFN
40 MK2-F040 vis corps * Masse course: MK2B20-10R 2609
50 MK2-F050 * Masse additionnelle: ~ Bride arriére 133g
63 MK2-F063 Centrage arriére 29
Levier 100 g
4959
10
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Série MK2

Construction
MK2(120, 25 Levier (N)
e 0
==t ==
\= — Jlﬁ’
£ D_’—J
-ﬁl
MK2[132 Centrage arriére (F)
GO ®@®O6 O® @O DOQ
/ o
= 17 11
i !
=
N - _‘q
! T
zallil =7~ / \
@3
(E] =)
MK2[140 a 63 Bride arriére (G)
JA s I
@

Nomenclature Nomenclature

N° Description Matiére Remarques N° Description Matiére Remarques

1 |[Nez Alliage d'aluminium 16 | Vis de serrage Acier Cr Md

2 | Tube du vérin Alliage d'aluminium 17 | Ecrou Acier

3 | Piston Alliage d'aluminium 18 | Vis CHC Acier Cr Md

4 | Coussinet Cuivre 232 a 963 unig. 19 | Rondelle élastique Acier

5 | Doigt de guidage Acier inox Nitruré 20 | Disque de centrage| Alliage d'aluminium

6 | Tige du piston .A0|er inox : a20,lle25 Nitruré ___ 21 | Bride Ac!er

Acier au carbone |32 a g63 traité haute temp., nickelé 22 | vis CHC Acier Qté 020, 925: 2

7 | Bague élastique Uréthane CrMd 032 4 063: 4

8 | Ecrou Alliage de cuivre 220 a 932 unig. 23 | Joint torique NBR

9 | Rondelle élastique Acier inox 24 | Racleur métallique| Bronze phosphoré

10 | Aimant — 25 | Joint de piston NBR

11 | Vis CHC Acier Cr Md Section d'extrémité: 90° 26 | Joint NBR

12 | Circlip rond de type R Ressort acier 27 | Joint de tige NBR

13 | Plaque signalétique Aluminium 28 | Pion cylindrique Acier inox

14 | Circlip de type C Acier au carbone 240 a @63 uniq. 29 | Segment porteur Résine

15 | Levier Acier 30 | Bague élastique B Uréthane
Piéces de rechange: jeu de joints

Alésage (mm) 20 [ 25 [ 32 40 50 63
Réf. du jeu Ne peut étre démonté MK2-40-PS MK2-50-PS MK2-63-PS
Contenu Réf. @ @0 @5 2 @)

* Chaque jeu de joints comprend @3 a @). Commandez le jeu de joints correspondant & l'alésage adéquat.
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Bride pivotantes: modéle renforcé Série M K2

/\ Précautions

I I
j Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.
Reportez-vous a la page arriere 1 pour les
consignes de sécurité et les "Précautions pour I
la Manipulation des Dispositifs pneumatiques"
M-03-E3A) concernant les précautions a suivre.

I-(----------------

/\ Attention

] Montage du levier de serrage

1. Utilisez le levier disponible en option. Pour
fabriquer un levier, assurez-vous que le
moment de flexion admissible et le moment
d'inertie  correspondent aux plages
spécifiées. Si vous installez un levier
excédant ces valeurs, le mécanisme interne
du vérin pourrait s'endommager.

Consignes de sécurité

1. Si la bride pivotante est alimentée en air
comprimé, le piston se déplacera dans le
sens vertical et le levier effectuera sa rotation.
Cette opération s'avére dangereuse car
l'opérateur peut se blesser ou I'équipement
peut étre endommagé. Veuillez donc créer
une "zone de sécurité" autour de la bride.
Cette zone de sécurité comprendra la
longueur du levier et sa hauteur, déterminée
par sa course augmentée de 20 mm.

Installation et réglage/Montage et
démontage du levier de serrage

1. Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant
de serrer ou de desserrer la vis de fixation.
Ceci permet de ne pas endommager
l'actionneur.

Respectez également les couples de serrage
ci-contre.

Vis de fixation pour MK2B

Fixation: vis de fixation pour trous traversants
disponibles

Commande: ajoutez le mot "MK2B" a la
référence de la vis de montage.

Exemple) M5 x 75 L (MK2B)
— W— Vis de montage

T

Rondelle
plate

Note) Veuillez utiliser une rondelle plate
pour fixer le vérin via les trous

traversants.

Modgle du vérin | C D | Visde montage
MK2B20-10 8.5 75 M5 x75L
MK2B20-20 ) 85 M5 x 85 L
MK2B25-10 105 80 | M5x80L
MK2B25-20 ) 90 M5 x 90 L
MK2B32-10 10 90 M5 x 90 L
MK2B32-20 100 M5 x 100 L
MK2B40-10 6 80 M5 x 80 L
MK2B40-20 90 M5 x 90 L
MK2B50-20 10.5 | 105 M6 x 105 L
MK2B50-50 10.5| 135 M6 x 135 L
MK2B63-20 9 105 M8 x 105 L
MK2B63-50 135 M8 x 135 L

Précautions pour la conception et le montage des leviers

Dans le cas ou un levier autre que celui proposé est utilisé, se reporter aux graphes ci-dessous.

1. Calcul de la longueur du bras de levier
Utilisez le graphique 1 pour la détermination du bras de levier en fonction de la pression

d'alimentation.

Graphique (1)

20 MKZE\?O/G3 ;

MK20132/40

MK202025 |

Longueur du levier ¢ (cm)

0.1 02 04 06 1

Pression d'utilisation (MPa)

2. Moment d'inertie

Lorsque la longueur est de 8 cm, la pression
doit étre inférieure a

MK2020/25: 0.45 MPa

MK2032/40: 0.55 MPa

MK2[50/63: 0.8 MPa

Lorsque le levier est long et lourd, l'inertie risque d'endommager les parties internes.
Utilisez le moment d'inertie et la vitesse du vérin (graphique 2).

Graphique (2) ‘
3 feees [ eImE] - —
I e EEECE LR TR VL TP PR PR |

1072F---- MK2C132/40 ------\----------

Moment d'inertie (kg-m?2)

L0 SRR EEEEEEEEEEEE R EECEEEE [EEEEE DEEE

50 100 200
Note) Vitesse maxi du piston (mm/s)

* Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant
de serrer ou de desserrer la vis de fixation
afin de ne pas endommager l'actionneur.
Respecter également les couples de serrage
ci-contre.

(N-m)
Alésage (mm) Couple de serrage adéquat
20, 25 4a6
32, 40 8a10
50, 63 142316

Lorsque le moment d'inertie du levier est de 5

x 10-3 kg-m2, la vitesse du vérin doit étre

inférieure &

MK2032/40: 66 mm/s

MK2050/63: 120 mm/s.

Reportez-vous aux pages arriéres 1, 2, de la

page 8 pour calculer le moment d'inertie.

Note) La vitesse maximum du piston est envi-
ron égale & 1.6x de la vitesse moyenne
du piston. (indication générale)

Clé
hexagonale

Cle

Levier

12



Série

MK2

Dimensions: 920, 025

2 X 96.31008

2 x M6 (vis téte basse)

24.5 + course de bridage

14
= 3 / S
[ IR
S I m— 1 - T
- 3 S ;J
= |
f— 5 g / <
™ I Q
L | 2
R H=\
C J + course de bridage | g = S ¥ ] ;
B 12422
: 16 | \_M6
Levier
Centrage
Bride arriére (mm) arriére (mm)
Modele | A | B C D Modéle oAh9
MK2G20| 60 | 39 | 255201 | 4815 MK2020-00 | 13-0us
MK2G25 | 64 | 42 | 2801 | 52015 FMK2025-0000F| 155w
2
Q :g 2 x M5
@)' M8
A 5 o X Prof. taraudage
3 EI Q : effective11
I " — -l
} { X
17 ] [ .2 X ©5.5 traversant
3 M6 2 x 2 x @9 prof.
2x83.3 104 Prof. 3 K 3 5.5 lamage 7
3 J + course de bridage
| + 2 x course de bridage

Trous traversants/taraudés communs (standard)

(mm)

Modele

OA|/B|C/D|E| F

G

oHh9

J |[K

MK2B20

36 |46.8|36 |49

25.5|13.5%15

7.5t0v15

20 052

75.5

MK2B25

40 |52 |40 |54.5|28.5|16%=°15

8i0.15

23 5052

78.5

L
62.5|31| 4
656.5|132| 5

aux dimensions correspondantes.

Q Note) En tige sortie, la course de bridage et la course en rotation sont ajoutées
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Bride pivotantes: modéle renforcé Série M K2

Dimensions: 932, 040, 50, 063

2

1%
4 xG
(vis téte basse)

2 X 96.35008

i I R

E + course

de bridage

Bride arriere (mm) Levier (mm)
Modele |A|B|C| D E |oF G Modele A(B|C|D| E F G
MK2G32 | 8 | 65|48 | 3401 | 56015 |55 M6 MK232-0CIN | 18 |67 | 20 | 45 | 39 15425 M8
MK2G40 | 8 | 72|54 | 401 | 6215 |55 M6 MK2140-0JCIN | 18 |67 | 20 | 45 | 46 M8
MK2G50 | 9 | 89|67 | 50:01 | 76015 |6.6 M8 MK2150-JCIN |22 |88 | 22 | 65 | 58 30.2.40 M10
MK2G63 | 9 [108/ 80| 6001 | 92015 |9 M10 MK2[163-C1CIN | 22 88 |22 | 65 | 57.5 M10

Centrage
arriére (mm)
Note) Les fi . lustrent | Modéle oAh9
ote) Les figures ci-dessous illustrent les
détecteurs D-M9LI, MOIW, MOLCIA et MK2032-000F | 21 Sose
A901. MK2140-0000F | 28 80s2
MK20323-00F | 3580
Rayon de courbure min.
du cable 10
2x4xN
K ()} Détecteur 2xV
< 2x4xM
> e
° 2 x 93.3:21 Prof. 3
o8 X ©3.3 1008 Prof.
[ ] -
! Il |
=) A—h @?
5 YW v 4] 1% °
%) e 0=
I longueur de = N
filetage J aER
5.5 S \.T| 4xoG traversant D
Y4 X R + course de bridage 2x4xeH c
] lamage K
Q + 2 x course de bridage A p
Trous traversants/taraudés communs (standard) (mm)
Vv
Modele [CA|B|(C| D |E|F |gG| oH | J K L M NIO(P/Q|R|S|T|oU TNTFXGYhQZ

MK2B32| 45| 60|34 [1435: | 54 |31.5|5.5|9prof. 7 M10 |12 | 200 [7:015| M6 |17 |14 |4.5(1015(76 |37 | 75|16 |Rcl/8 [NPT18| G1/8|3 | 30 0ose |6.5
MK2B40| 52 | 69|40 (1433 |61 (35 [5.5|9prof.7 M10 |12 |24:015 [7:005| M6 |17 |14|5 |1025(70 [205| 8 |16 |Rcl/8|NPT18|G1/8(3 | 30002 [6.5
MK2B50| 64 | 86|50 |17 52|73 |41 |6.6|11prof.8 M12 | 15|30 [8:015| M8 |22 |19|7 |12 |815|34 [105|20 |Rci/4 |NPTH4| G1/4|3.5| 37 Bose |7.5
MK2B63| 77 |103| 60 |17 52 | 86 |475|9 |M#prof. 105| M12 |15 |835=015 |9:=015| M10 |285/19|7 |15 |85 |35 |105]20 |Rci/4 |NPTI/4| G1/4|3.5| 48 Boee |7.5

Note 1) Tige rentrée.
Note 2) Sens de rotation en tige rentrée.
Note 3) En tige sortie, la course de bridage et la course en rotation sont ajoutées aux dimensions correspondantes.
ZS\NC 14
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série MK/MK2

Position et hauteur de montage du détecteur (détection en fin de course)

Vérins compatibles: Série MK

012 216
Montage Montage
a) b) a) b)
D-M9[]
D-MoCIW
D-MO[JAL
D-A%El B W W
1 o T
o L\';)r\@ E | —
- (2 — n
—= .
D-MoC1Vv
D-MoCIWV
D-M9O[JAVL
D-A91V
A B _=Hs AL 8
f(s)
- = =18 =10 5{ -
©F 1
Position de montage des détecteurs (mm) Hauteur de montage du détecteur (mm)
Modéle de D-M9L/M9TIV D-A9C] Modélede | p-MoCIV
iR D-M9TIW/MITIWV D-ASLIV détecteur | p-MOLIWV D-A9CIV
D-M9CIAL/MOLIAVL D-M9IAVL
Alésage A B w A B w Alésage Hs Hs
12 19 17
12 11.5 4.5 55 7.5 0 1.5(4)
16 21 19
16 12 4 6 8 0 2 (4.5)

Note 1) ( ): D-A93

Note 2) L'alésage W convient aux modéles D-M901, D-M9UOOW, D-M9UIAL et D-A901.
Note 3) Lors du réglage du détecteur, confirmez I'opération et ajustez la position de montage.
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Bride pivotantes Série M l(/ M K2

Position et hauteur de montage du détecteur (détection en fin de course)

Vérins compatibles: Série MK, MK2

D-M9UJ 620, 625 232 2 063 620, 625 232 2 063
D-M9C1V
D-M9COW
D-M9COIWV o B A B A B
D-M9CIAL AL B | | 1 L, A
D-M9LIAVL L Al S |- :
D-A90) = 1 B __@m:,-‘:‘_‘z 1 : = I | ——
D-A9[1V & & N ™ . 1 oy 9| & .
::ﬁmr_ 1
S S— ——
Position de montage des détecteurs
Vérins compatibles: Série MK
Modele de| D-M9O D-A72/A7CH
détecteur D-M9C1V D-A80H/A73C
DMOOW |  D-ASCV DAGo  |DraRrovuzee| DFTNTL | D-ATOW | D-PaDWL
D-M9CIAL D-F7BACI/F7O0W
D-M9IAVL D-J79W/F700WV
Alésage A B A B A B A B A B A B A B
20 30 7.5 26 35 285 6 29 6.5 34 11.5 26 35 — —
25 30.5 8 26.5 4 29 6.5 295 7 345 12 26.5 4 — —
32 35.5 9 315 5 325 6 33 6.5 38 11.5 30 35 — —
40 26.5 115 225 7.5 23.5 8.5 24 9 29 14 21 6 19.5 45
50 31 14.5 27 10.5 28 11.5 285 12 335 17 255 9 24 7.5
63 315 17.5 27.5 13.5 285 14.5 29 15 34 20 26 12 245 10.5
Note) Lors du réglage du détecteur, confirmez I'opération et ajustez la position de montage.
Position de montage des détecteurs
Vérins compatibles: Série MK2
Modgle de| D-M9O] D-A72/A7CH
détecteur D-MoC1V D-A80H/A73C
DMOCWV | D9V DASO  |Durarovurec| DFTNTL | D-AToW | D-P4DWL
D-M9TIAL D-F7BAC/F7TOW
D-M9CIAVL D-J79W/F700WV
Alésage A B A B A B A B A B A B A B
20 30 8 26 4 285 6.5 29 7 34 12 26 4 — —
25 31 10 27 6 29.5 8.5 30 9 345 14 27 6 = =
32 36 13 32 9 33 10 335 10.5 38 15.5 30.5 7.5 — —
40 27 16 23 12 24 13 245 13.5 29 18.5 215 105 20 9
50 31 19.5 27 15.5 28 16.5 285 17 335 22 255 14 24 12.5
63 31.5 225 27.5 18.5 28.5 195 29 20 34 25 26 17 245 15.5

Note) Lors du réglage du détecteur, confirmez I'opération et ajustez la position de montage.

Plage d'utilisation

(mm
X i Alésage
Modéle de détecteur
12 16 20 25 32 40 50 63

D-M9C1/M9C1V 2 25 3.5 3.5 4 4 4 5
D-MOOIW/MOTIWV 3 4 45 5 6.5 55 6.5 6.5
D-M9TIAL/MOCIAVL
D-A9C1/A9C1V 6 7.5 10 10 9.5 9.5 9.5 11.5
D-F700/J79
D-F700VIJ79C
D-F7O0W/F7C0WV
D-J79W — — 5.5 5 6 6 6 6.5
D-F79F/F7BAL
D-F7BAVL/F7NTL
D-A7C1/A80
D-A7H/A80H — — 12 12 12 11 10 12
D-A73C/A80C
D-A79W — — 13 13 13 14 14 16
D-P4DWL — — — — — 5 5 5

= Cette consigne comprenant une hystérésis, elle n'est pas
forcément garantie. (En assumant environ £30% de dispersion)
Il se peut que cette valeur varie de maniere substantielle en
fonction de I'environnement ambiant.= Les chiffres des modéles
D-M9CI(V), MOTIW(V), MOTIA(V)L et A9 (J(V) avec les
diameétres 912, 16 (MK), @32 ou supérieur (MK, MK2),
indiquent la plage de fonctionnement lors de I'utilisation de la
rainure de montage du détecteur sans I'étrier de montage BQ2-

012.
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série MK/MK2

Réf. de la fixation de détecteur

Surface de Alésage (mm)
montage du 012,016 020, 025 032, 040, 250 063
détecteur ——— —
Coté de lorifice Coté de lorifice (C6té de lorifice
Modgle de Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur
détecteur Cotés A, B, C Uniquement du c6té du rail de fixation | Coté de l'orifice Cotés A, B, C Coétés A, B, C, raccordement
qBQ-1 qBQ-2
w BQ2-012 w BQ2-012
Deux modeles de fixations de Deux modéles de fixations de
détecteur sont utilisés en kit. détecteur sont utilisés en kit.
AL Tis de
D-mMoOIV Vis de blocage o blocage
D-M9CIW - (nonutiisé) | Aucune fixation 87 (non utlisé)
D-M9CIWV | Aucune fixation de 8 de détecteur Aucune fixation de
D-M9UIAL détecteur n'est nécessaire. / n'est détecteur n'est nécessaire.
D-M9CIAVL nécessaire.
D-A9]
D-A9C1V

Note 1) Pour les 32 a 950 de chaque série de vérin, lorsque vous montez des détecteurs compacts sur I'un des trois c6tés sauf celui du raccordement (cétés A, B et C ci-
dessus), il est nécessaire d'utiliser une fixation de montage séparée, comme illustré ci-dessus. Veillez donc a en commander un séparément du vérin. (Méme cas de
figure lorsque vous montez des détecteurs compacts a I'aide d'une fixation rail sans utiliser la rainure du détecteur pour les diametres 963 a 9100.)Exemple

MKA32-10R-M9BW ----- 1 unité
BQ-2 ----- 2 pcs
BQ2-012 .- 2 pcs

Note 2) Une fixation de montage et un détecteur sont inclus dans I'envoi du vérin.

Modeéle de détecteur

Alésage (mm)

20

25

32 [ 40 | 50 | 63

D-F701/J79
D-F701V
D-J79C
D-F7O0W/J79W
D-F7O0WV
D-F7BAL/F7BAVL
D-F79F/F7NTL
D-A7C1/A80
D-A73C/A80C
D-A7CIH/A80H
D-A79W

BQ-1

BQ-2

D-P4DWL —

[ BQP1-050

Note) Une fixation de montage et un détecteur sont inclus dans I'envoi du vérin.
Toutefois, le modéle D-PADWL est livré avec les diameétres 940 a 963.

[Jeu de vis de montage en acier inox]
Le kit de vis de montage en acier inox (avec écrous) décrit ci-dessous est inclus. A utiliser en fonction du milieu de
travail. (Veuillez commander I'entretoise BQ-2 du détecteur séparément, car elle n'est pas incluse.)

Les détecteurs D-F7BAL/F7BAVL sont disposés d'origine sur le vérin avec la visserie en acier inox ci-dessus.
Lorsque vous commandez uniquement un détecteur, les vis BBA2 sont incluses.

Contenus des détails du kit de vis de montage en acier inox

Masse des fixations de
montage du détecteur

Note) En utilisant BQ-1, BBA2 peut s'utiliser seul.

BQ-2 et BBA2 devraient étre utilisés ensemble comme un kit avec BQ-2, combinés avec I'entretoise (en résine noire) et

la visserie inox.
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Réf Contenu Réf. de la fixation| SEsEE Références des fixations | Masse (g)
’ de détecteur tibl BQ-1 15
Description Taille Qté |compatible el ol on 1'5
Vis de montage du détecteur ’\';/l: X18(; 1 28; D-A7 BQ2-012 5
x10¢ - D-A8
BQP1-050 1
e Ecrou de montage du détecteur (écrou) M3 1 BQ-1 D-F7 g 6
Ecrou de montage du détecteur(modéle convexe) M3 1 BQ-2 D-J7
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Les détecteurs suivants sont compatibles avec d'autres modeles que ceux listés dans la rubrique "Pour
passer commande". Pour plus de détails, veuillez consulter le catalogue "Best Pneumatics".

Type

Modeéle

Connexion électrique

Caractéristiques

Détecteur statique

D-F7NV, F7PV, F7BV

D-F7NWV, F7BWV

D-F7BAVL

Fil noyé (perpendiculaire)

Double visualisation (indication bicolore)

Résistant a I'eau

D-F79, F7P, J79

D-F79W, F7PW, J79W

D-F7BALD-F7NTL

Fil noyé (axial)

Double visualisation (indication bicolore)

Résistant a I'eau (indication bicolore)

D-P4 Signal calibré
DWL Résistant aux champs magnétiques
D-A73 ) . . : _
Fil noyé (perpendiculaire)
. D-A80 Sans indicateur lumineux
Détecteur Reed
D-A73H, A76H . L —
Fil noyé (axial)
D-A80H Sans indicateur lumineux

* Les connecteurs pré-cablés sont également valables pour les détecteurs statiques. Pour plus de détails, veuillez consulter le catalogue "Best
Pneumatics".» Normalement fermé (NF = contact b), les détecteurs statiques (D-FOG/F9H ) sont également disponibles. Pour plus de détails,
veuillez consulter le catalogue "Best Pneumatics".

* Les modéles D-A7, A8, F7 et J7 ne peuvent étre montés sur les modéles 012 et 916.

e o o o o o e e e e e e e e e e e e e e e e e e mm e e e Em e mm e e e e e e ]

Bride pivotantes Série M l(/ M K2
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Bride pivotantes: modele double guidage

Série MK2T

020, 925, 632, 640, 650, 063

Pour passer commande

MK2T|B|20| |-10|R[N|-M9BW| |-

[
Bride pivotantes l I—
Modeéle double guidage Nombre de détecteurs
. . — 2 pcs.
Fixation de montage S 1 pc.
B | Trous traversants/taraudés communs (standard)
G | Bride arriére Modeéle de détecteur
= La fixation de montage est incluse (mais pas montée). l — [ Sans deétection magnétique (intégree) l
Alésage ® « Sélectionnez des modeles de détecteurs compatibles
20 [ 20 mm | 40 | 40 mm dans le tableau ci-dessous.
25 | 25 mm | 50 | 50 mm
82 [ 52 mm | 63 | 63 mm ¢ Options Exécutions spéciales ®
— | Standard (taraudage) (Reportez-vous aux
Orifice du vérine N | Levier pages 20 et 40.)
Filetage M | 220, 925 * Les leviers sont inclus dans la livraison
- Rc (mais pas montés).
TN NPT 232 a 963
TF G ® Sens de direction
(non bridée— bridée)
Course de bridage e R | Sens horaire
Symbole|Course de bridage| Alésage compatible L | Sens anti-horaire
10 10 mm 020 a 040
20 20 mm 920 a 963
50 50 mm 050 a 963

Détecteurs compatibIeS/ Reportez-vous aux pages 29 a 39 pour plus d'informations sur les détecteurs.

. - . Modele de détecteur R
) N Tension d'alimentation - - Longueur de cable (m) -
. -~ Connexion| © | Céblage Montage direct Montage rail Connecteur| ~ Application
Type| Fonction spéciale |, ° @ . - \ AT
électrique| =1 | (sortie) ce CA 220 & 063 232 4 063 0.5 | 1| 3 |5 |Sans| précibié
Pemendiculaire| Axiale [Perpendiculaire] Axiale | (—) [(M)] (L) | (Z) | (N)
il nové 3 fils (NPN) 5V, MONV | M9N — — ®  —/ 00— 0O Circuit Gl
1 [atils (PNP) 12V MOPV | MOP | — — |[e|[—[e|O[—] O ™
2 fils 12V M9BV | M9B — — ® | —®@O0|—| O
% Connecteur — — |[J79C—| — o — 0006 —
g Double visualisation 8 fils (NPN) 5V, NI AN — — ® 000/—| O Circuit Cl
@ (indication bicolore) Oui 3 fils (F’NP) Y 12V _ M9PWV | MOPW — — ® (@0 O|—| O Relais,
‘5’3 2 fils 12V MO9BWV|MO9BW | — — ® @0 O —| O — API
8 - N T 3 fils (NPN) 5V MINAV | MONA = = O |0|@®@|O|—] O
[} \ ) _
£ | Résistantal'eau | Filnoyé Circuit Cl
‘o i — — —
O | (indication bicolore) 3 fils (‘PNP) 12V M9PAV | M9PA 0 10/@|0O @)
» » 2 fils 12V M9BAV | M9BA — — C|0|®@|O|—] 0O —
imticaton oowre) 4 fils 5V, 12V = = — |F7oF | @ [—[@]|O|—| O [Ciitcl
R e e magnétiques 2 fl (non polarisés) — — — PADW| — [—|@|@®@|—| O | —
3 fils .
2 o (quivalentaNPN)|  — 5V - A96V | A96 - — ® |—|®|—|— | — |(CiruitCl| —
. |Oui
2 Fil noyé — | 200V — — A72 |A72H | & |—|®|—| — | —
5 —_— | 12V | 100V | A93V | A93 — — ® —\10|—|—| —
£ Non| 0o 5V,12V[100Vmai | A9OV | A90 — — | @ |—|®|—|— | — [CicuitCl| Relais,
g comecent 2 24V | 12V | — — — |A73C| — | @ |—|®@/®@ @ — | — | AP
= Non 5V, 12V|24Vmaxi | — — | AsoC — ® —©® ® @& | — CirciCl
Cinaostion bicoiorsy | Filnoyé |Oui — — — — |A7wW| — (e [—|@|—[—| — | —
* Symboles de longueur de cable: 0.5 m «wweeee — (exemple) MONW * Les détecteurs statiques marqués d'un "O" sont fabriqués sur commande.
im - M (exemple) MONWM « Pour le modele D-P4DW, les 940 a 963 sont disponibles.
3m - L (exemple) MONWL * Seulle modéle D-P4DW est monté d'origine.
5m - Z (exemple) MONWZ
Sans N (exemple) J79CN

= Etant donné que d'autres détecteurs compatibles que ceux indiqués sont disponibles, veuillez consulter la page 26 pour plus de détails.
= Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteur pré-cablé, consultez les pages du catalogue "Best Pneumatics".
+ Les détecteurs sont inclus dans la livraison (mais non installés).
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Bride pivotantes: modele

double guidage Série MK2T

Caractéristiques
Alésage (mm) 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
Fonction Double effet
Angle de rotation "*°" 90° £5°
Sens de rotation “¢? Horaire, anti-horaire
Course en rotation (mm) 19 [ 29 33
Course de bridage (mm) 10, 20 20, 50
Effort théorique de bridage (N) “**® 100 185 300 525 825 1300
Fluide Air
Pression d'épreuve 1.5 MPa
Plage de pression d'utilisation 0.1 41 MPa
; e Sans détection: —10 & 70°C (hors gel)
Température d'utilisation Avec détection: —10 a 60°C (hors gel)
Lubrification Sans lubrification
Raccordement M5 x 0.8 Rc1/8, NPT1/8, G1/8 [ Rc1/4, NPT1/4, G1/4
Fixation Trous traversants/taraudés communs, bride arriére
Amortissement Amortissement élastique
Tolérance sur la course 0
Vitesse de déplacement 50 & 200 mm/s
Précision d'antirotation (partie de la bride) +1.0° +0.5°

Note 1) Reportez-vous a la figure "Angle de rotation".

Note 2) Sens de rotation en tige rentrée
Note 3) A 0.5 MPa

Angle de rotation Effort théorique
Unité: N
Pendant le débrid Pendant le débrid —
(p?sitia:r: :ort?e)n argi 7 Te ¥ a(?)toseiﬁoen Zoﬁ?s Alésage |Taille de la tige [Mouve- | Surface du piston Pression d'utilisation (MPa)
85295 T S erags (mm) | (mm) | ment | (cm?) 0.3 0.5 0.7 1.0
@59\ T . (90°45°)
Modele L \ =~ / Modele R 20 12 R 2 60.8 100 139 200
|6 // H 3 90.2 149 208 298
’L . 112 185 2 7
~a { é// 25 12 R 3.7 8 58 370
Partie de Ia bride H 4.9 149 245 341 490
. Précision d'antirotation 32 16 R 6 182 300 418 600
—" 10.5°a1.0°
Pendant le bridage (position rentrée) H 8 243 400 557 800
40 16 R 10.5 319 525 731 1050
Made to H 12.5 380 625 870 1250
order | Exécutions spéciales R 16.5 502 825 1149 1648
o 50 20
(Pour plus de détails, reportez-vous en p. 40). H 19.6 596 980 1365 1961
X1859 Trou de piétage arriére H 31.2 948 1560 2172 3121
Note) Effort théorique (N) = Pression (MPa) x Surface du piston (cm?) x 100 Mouvement
R: Tige (bridage)
. . H: Extrémité (débridage)
Option/levier Masse/montage par trous traversants
Unité: g
Alésage (mm) Réf. Accessoires Course de bridage Alésage (mm)
gg MK-A020 |Vis de serrage, (mm) 20 25 32 40 50 63
vis CHC 10 367 448 806 1008 — —
32 ’
40 MK-A032 écrou, 20 433 520 914 1127 2049 2609
50 MK-A050 rondelle élastique 50 — — — — 2672 3354
63 MK2T-A063
Masse additionnelle
Fixation/bride de montage Unité: g
Alésage (mm) 20 25 32 40 50 63
Alésage (mm) Ref. Accessoires Levier 100 100 200 200 350 600
20 CQS-F020 Bride arriere (vis de fixation incluses) 133 153 166 198 345 531
25 CQS-F025 Calcul: (exemple) MK2TG20-10RN
32 MK2T-F032 | Vis CHC * Masse course: MK2TB20-10R 3679
40 MK2T-F040 * Masse additionnelle: Bride arriere 1339
50 MK2T-F050 Levier 1994
63 MK2T-F063 ¢
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série MK2T

Construction
MK2T[20 a 63

Levier (N)

Toad

Bride arriére (G)

Cas d'une course de bridage de 50 mm

Nomenclature Nomenclature
N° Description Matiere Remarques N° Description Matiere Remarques
1 | Nez Acier Nickelé 13 | Levier Acier Nickelé
2 | Tube du vérin Alliage d'aluminium | Revétement en oxide anodique 14 | Vis de serrage Acier Nickelé
3 | Piston Alliage d'aluminium Trivalent chromé 15 | Ecrou Acier Nickelé
. Alliage auto-lubrifiant 020, 625 16 | Vis CHC Acier Nickelé
4 | Coussinet N PR — - ”
Bronze 232 4 863 17 | Rondelle élastique Acier élastique Nickelé
Colonne Acier inox 220, 825: Chromé dur 18 | Bride Acier structure Nickelé
Acier 032 & 963: Chromé dur 19 | Joint INBR
6 | Rouleau Acier 20 | Racleur Bronze
7 | Circlip Acier pour applications spéciales 020, 025: Phosphaté 21 | Joint de piston NBR
32 & 063: Trivalent chromé zingué 22 | Joint de tige NBR
. . Acier inox 220, 925: Chromé dur 23 | Segment porteur Résine
8 | Tige du piston - S ” ez - ; — " - -
Acier 932 & 963: Chromé dur 24 | Plaque inférieure | Alliage d'aluminium |Revétement en oxide anodique
9 | Bague élastique Uréthane 25 | Circlip Acier pour applications spéciales Phosphaté
10 | Rondelle de retenue| Alliage d'aluminium Trivalent chromé Vis CHC . Nickelé
11 | Aimant - 26 | (avec SW) Acler structurel (940 2 663 unig.)
12 | Clavette Acier Trivalent chromé zingué Rondelle Acier inox 225, 832 unig.
Vis CHC Acier structurel Nickelé (225, 32 uniq.)
Piéces de rechange: jeu de joints
Alésage (mm) 20 25 32 40 50 63
Réf. du jeu MK2T20-PS | MK2T25-PS | MK2T32-PS | MK2T40-PS | MK2T50-PS | MK2T63-PS
Contenu Réf. 19 @0 @) @

* Chaque jeu de joints comprend (9
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Bride pivotantes: modéle double guidage Série M K2 T

/\ Précautions

- e e e ey
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation.
Reportez-vous a la page arriere 1 pour les
consignes de sécurité et les "Précautions pour
la Manipulation des Dispositifs pneumatiques"
(M-03-E3A) concernant les précautions a suivre.

/\ Attention

|

Montage du levier de serrage

1

. Utilisez le levier disponible en option. Pour
fabriquer un levier, assurez-vous que le
moment de flexion admissible et le moment
d'inertie  correspondent aux plages
spécifiées.

Si vous installez un levier excédant ces
valeurs, le mécanisme interne du vérin
pourrait s'endommager.

Consignes de sécurité

-

. Si la bride pivotante est alimentée en air
comprimé, le piston se déplacera dans le
sens vertical et le levier effectuera sa rotation.
Cette opération s'avére dangereuse car
l'opérateur peut se blesser ou I'équipement
peut étre endommagé. Veuillez donc créer
une "zone de sécurité" autour de la bride.
Cette zone de sécurité comprendra la
longueur du levier et sa hauteur, déterminée
par sa course augmentée de 20 mm.

Installation et réglage/Montage et
démontage du levier de serrage

. Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant
de serrer ou de desserrer la vis de fixation.
Ceci permet de ne pas endommager
l'actionneur.

Respectez également les couples de serrage
ci-contre.

Vis de fixation pour MK2TB

Fixation: vis de fixation pour trous traversants
disponiblesCommande: ajoutez le mot "MK2B"
a la référence de la vis de montage.

Exemple) M5 x 115 L (MK2TB) 4 pcs.

Note) Veuillez utiliser une rondelle plate pour
fixer le vérin via les trous traversants.

Modele du vérin | C D | Visde montage
MK2TB20-10 | 11 115 M5 x115L
MK2TB20-20 | 11 135 M5 x 135 L
MK2TB25-10 8.5| 115 M5 x115L
MK2TB25-20 85| 135 M5 x135 L
MK2TB32-10 | 11.5 | 145 M5 x 145 L
MK2TB32-20 | 11.5 | 165 M5 x 165 L
MK2TB40-10 7.5 | 145 M5 x 145 L
MK2TB40-20 7.5 | 165 M5 x 165 L
MK2TB50-20 | 13.5 | 185 M6 x 185 L
MK2TB50-50 | 10 245 M6 x 245 L
MK2TB63-20 | 13 185 M8 x 185 L
MK2TB63-50 | 14 250 M8 x 250 L

] Précautions pour la conception et le montage des leviers

Dans le cas ou un levier autre que celui proposé est utilisé, se reporter aux graphes ci-dessous.

1. Calcul de la longueur du bras de levier
Utilisez le graphique 1 pour la détermination du bras de levier en fonction de la pression

d'alimentation.

Graphique (1)
MK2TO50/63

20

MK2TC132/40 |

MK2TO20/25 !

Longueur du levier ¢ (cm)

0.2
Pression d'utilisation (MPa)

2. Moment d'inertie

Lorsque la longueur est de 8 cm, la pression
doit étre inférieure a

MK2T[020/25: 0.45 MPa

MK2T[32/40: 0.55 MPa

MK2T[50/63: 0.8 MPa

Lorsque le levier est long et lourd, l'inertie risque d'endommager les parties internes.
Utilisez le moment d'inertie et la vitesse du vérin (graphique 2).

Graphique (2) ‘ ‘
7] S SRS S
MK2T[I50/6 :
MK2TD32/4d
< 3 ‘
£ : ‘
2 102 - - ’""’:' """""
Py MK2T[]20/25 :
£ : ‘
£ :
5 :
€ . \
Q i
£ :
o :
= LU REREEREREEE ik EREEEEE (At BRRRERERS
I5Iage \
d'utilisation
1o~ Y Y
50 85 100 140 o9
Note) VVitesse maxi du piston (mm/s)

* Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant de
serrer ou de desserrer la vis de fixation afin de
ne pas endommager l'actionneur.

Respectez également les couples de serrage
ci-contre.

(N-m)
Alésage (mm) Couple de serrage adéquat
20, 25 4a6
32, 40 8aio
50 14416
63 106 a 127

Lorsque le moment d'inertie du levier est de 1

x 1072 kg-m?2, la vitesse du vérin doit étre

inférieure a

MK2T[332/40: 85 mm/s

MK2TO50/63: 140 mm/s

Reportez-vous aux pages arriéres 1, 2, de la

page 8 pour calculer le moment d'inertie.

Note) La vitesse maximum du piston est
environ égale a 1.6x de la vitesse
moyenne du piston. (indication
générale)

Clé
hexagonale

Clé

Levier
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série MK2T

Dimensions: 020, 025

175

11222

16 |\ M6

Bride arriére
Modéle A B C

(mm)

MK2TG20 60 39 48
MK2TG25 | 64 42 52
2 x M5 M8
S 55 Longueur du 4 x 95.4 traversant
T filetage 11 2 x 4 x 29 prof. lamage 7
ot == o8 )
o K2 2l
EI N - T T |9<
} % [ QIi® L
\ ~wo
17 17 ~0.07 $gl
45 2 x4 xMé 10 s | | o
R c
Q A
Trous traversants/taraudés communs (standard) (mm)
. Course de bridage 10 mm | Course de bridage 20 mm
Alésage A oB C
¢ Q R s Q R s
20 36 47 25.5 116.5 110.5 59 136.5 130.5 69
25 40 52 28 119 113 59 139 133 69
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Bride pivotantes: modéle double guidage Série M K2 T

Dimensions: 932, 040, 650, 063

E
A
KA
N
w m -
mn
|
[ o [ {}
D Al = - AN
C F
c \g
Bride arriére (mm) Levier (mm)
Modele A B C D E oF Modele AlB|C|D G
MK2TG32 | 8 65 | 48 | 34 | 56 | 55 MK2TO320-000N (18 |67 |20 |45 | 21.5 | 15425 M8
MK2TG40 | 8 72 | 54 | 40 | 62 | 55 MK2TOJ400-000IN | 18 | 67 | 20 | 45 | 21 15325 M8
MK2TG50 | 9 89| 67 | 50 | 76 | 6.6 MK2TO500-000IN [ 22 |88 | 22 | 65 | 29.5 | 20 4 40 M10
MK2TG63 | 9 | 108 | 80 | 60 | 92 | 9 MK2TO630-00CIN [ 32 |91 | 32 |65 | 34.5 | 20 4 40 M10
S N
N 2 x 4 xM Filetage o xV T | longueur de filetage J
!
> _
° Y Y
& % N
¥
K D
R 4 x oG traversant Cc
Q 2 x 4 x oH profondeur de lamage A P
Trous traversants/taraudés communs (standard) (mm)
X \')

Alésage A [gB| C D G H | J K M N (o) P | gU - ™ TF
32 45 | 60| 34 | 143% | 5.5 |9prof. 7 M10 12| 6 M6 17 | 14 | 45| 16 | Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8
40 52 | 69| 40 | 143% | 55 |9prof. 7 M10 12 | 6 M6 17 14 | 5 16 | Rc1/8 | NPT1/8 | G1/8
50 64 | 86| 50 | 170% | 6.6 |11 prof. 8 M12 15 | 7 M8 22 |19 | 7 20 | Rci/4 | NPT1/4 | G1/4
63 77 | 103 | 60 | 228% | 9 |14 prof. 10.5 M16 21 | 8 M10 (285 19 | 7 25 | Rcl/4 | NPT1/4 | G1/4

Alésage Course de bridage 10 mm Course de bridage 20 mm Course de bridage 50 mm

9 Q | R| s | T|a|R]|]s]|T|a|R]|s]|T
32 148 140 74 75 | 168 160 | 84 7.5 — — — —
40 1515 | 144 75 8 1715 | 164 | 85 8 — — — —
50 — — — — | 191 179 | 915 | 125 | 2545 | 2425 | 1215 | 14
63 — — — — | 192 182 | 93 105 | 256 | 246 | 123 15
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série MK2T

Position de montage des détecteurs (détection en fin de course)

020 a 063 032 a 063
Détecteur (montage direct) E Détecteur (montage rail) 3
T\
T T 1
//n —pr | / {\}LQ |
- o/ O i——=
J T
A A
Montage Montage rail Montage direct
D-A70IH/A80H D-M9C]
D-A7D-A8 | DF7REISR79 D-MOOW D-A9C]
e i D-A79W D-P4DWL i ) D-F7NTL
Modeél D-F700VJ79C D-M9CIWV D-A91V
ocee D-F7BALI/F70W D-M9CIAL
D-J79W/F70O0WV D-M9CIAVL
A B A B A B A B A B A B A B
MK2T20 — — — — — — — — 60.5 9 56.5 5 63 11.5
MK2T25 — — — — — — — — 61 11 57 7 63.5 | 135
MK2T32 73(73.5) | 10.5(11) | 735 | 11 70.5 8 — — 76 13.5 72 9.5 785 | 16
MK2T40 74 (74.5) | 13(135) | 745 | 135 71.5 | 105 70 9 77 16 73 12 79.5 | 185
MK2T50-20st | 89.5(90) | 18.5(19) | 90 19 87 16 855 | 145 925 | 215 88.5 | 17.5 95 24
MK2T50-50st |119.5 (120)| 22 (22.5) | 120 225 | 117 19.5 | 1155 | 18 1225 | 25 1185 | 21 125 27.5
MK2T63-20st | 91.5(92) | 19.5(20) | 92 20 89 17 87.5 | 155 945 | 225 90.5 | 185 97 25
MK2T63-50st [121.5 (122)| 23.5 (24) | 122 24 119 21 117.5 | 195 | 1245 | 26.5 | 120.5 | 225 | 127 29

#( ): D-A72

Note) Lors du réglage du détecteur, confirmez I'opération et ajustez la position de montage.

Plage d'utilisation

Plage d'utilisation (dimensions) (mm)
R . Alésage

Modele de détecteur 20 25 32| 40 | 50 | 63
D-M9L1/M9CIV — | — | 45| 45| 5 5
D-M9IW/M9IWV
D-M9TJAL/MOTIAVL — | —|65] 55| 65| 65
D-A91/A9C1V 9 |95]|9 95| 9.5|11
D-F70/J79
D-F7OIV/F79F/J79C |l _1l6 |6 |s& 65
D-F7O0W/F7O0WV '
D-F79F/F7BAL/F7BAVL/F7NTL
D-A71/A80
D-A7H/A80H — | — | 95|115[/11 [135
D-A73C/A80C
D-A79W — | — 186 7 | 7 |95
D-P4ADWL — | — |1 —15 5 5

= Cette consigne comprenant une hystérésis, elle n'est pas forcément garantie.
(En assumant environ +30% de dispersion)

Cela peut varier de maniére substancielle en fonction du milieu environnant.

e e
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1 Les détecteurs suivants sont compatibles avec d'autres modeles que ceux listés dans la rubrique "Pour 1
1 passer commande". Pour plus de détails, veuillez consulter le catalogue "Best Pneumatics". 1
I Type Modeéle Connexion électrique Caractéristiques Alésage compatible 1
1 D-F7NTL Fil noyé (axial) Signal calibré 1
: Détecteur statique BE;SQ\L/L E:: 232 Eg;r:lt)andlculalre) Résistant a I'eau 0322063 :
1 D-P5DWL Fil noyé (axial) Résistant aux champs magnétiques 240 a4 63 1
1 D-A80 Fil noyé (perpendiculaire) 1
1 D-A80H Fil noyé (axial) 032 a 63 1
1 Détecteur Reed D-A80C Connecteur (perpendiculaire) | Sans indicateur lumineux 1
1 D-A90 Fil noyé (axial) X 1
1 D-A90V Fil noyé (perpendiculaire) 020 3 063 1
. Les connecteurs pré-cablés sont également valables pour les détecteurs statiques. Pour plus de détails, veuillez consulter le catalogue 1
1 "Best Pneumatics". 1
| * Normalement fermé (’\.I.F = contact b), "?,S détecteurs statiques (D-F9G/F9H) sont également disponibles. Pour plus de détails, veuillez I
L= S e e e e mmmmmmmm—mmmmm e m ==




Bride pivotantes: modele double guidage

Réf. de la fixation de détecteur

série MK2T

Surface de Alésage (mm)
montage du 220, 225 232, 940, 650 263
détecteur o A4 o i
06t6 de lorfice C6té de lorfice 06t de lorfice
Modgle de Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur Surface de montage du détecteur
détecteur Cotés A, B, C Coté de l'orifice Cotés A, B, C Cotés A, B, C, raccordement
@ BQ-2
@ BQ2-012
Deux modeles des fixations de détecteur
sont utilisés en kit.
D-A9[] §
D-A91V &'jc‘;‘;e
D-M9] (non utilisé)
D-M9C1V Aucune fixation de détecteur Aucune fixation de détecteur Aucune fixation de détecteur
D-M9COIW n'est nécessaire. n'est nécessaire. n'est nécessaire.
D-M9CIWV
D-M9CIAL
D-M9CIAVL

Note 1) Pour les 32 a 250 de chaque série de vérin, lorsque vous montez des détecteurs compacts sur I'un des trois c6tés sauf celui du raccordement (cétés A, B et C ci-dessus),
il est nécessaire d'utiliser une fixation de montage séparée, comme illustré ci-dessus. Veillez donc a en commander un séparément du vérin.
(Méme cas de figure lorsque vous montez des détecteurs compacts a l'aide d'une fixation rail sans utiliser la rainure du détecteur pour les diamétres 263.)

Exemple

MK2TB32-10R-M9BW ... 1 unité

BQ-2 -

-2 pcs.

BQ2-012 ---- 2 pcs.
Note 2) Une fixation de montage et un détecteur sont inclus dans I'envoi du vérin.

Modeéle de détecteur

Alésage (mm)

32 40 |

50 [ 63

D-A7C1/A80

D-A79W
D-F70/J79
D-F701V
D-J79C

D-F7O0WV

D-A73C/A80C
D-A7CH/A80H

D-F7OW/J79W

D-F7BAL/F7BAVL
D-F79F/F7NTL

BQ-2

D-P4DWL

=

BQP1-050

Note) Une fixation de montage et un détecteur sont inclus dans I'envoi du vérin.
Toutefois, le modéle D-P4DWL est livré avec des vis de 940 a 263.

[Jeu de vis de montage en acier inox]

Kit de vis de montage en acier inox (avec écrous) inclus. A utiliser en fonction du milieu de travail. (Veuillez

commander |'entretoise BQ-2 du détecteur séparément, car elle n'est pas incluse.)
Le détecteur D-F7BAL/F7BAVL est disposé d'origine sur le vérin avec la visserie en acier inox ci-dessus.
Lorsque vous commandez uniquement un détecteur, les vis BBA2 sont incluses.

Masse des fixations de

Contenus des détails du kit de vis de montage en acier inox

montage du détecteur

4 Contenu Réf. de la fixation .
Ret de détecteur PLUEELETS
Description Taille Qté |compatible compatibles

Vis de montage du détecteur M3x8¢ 1 BQ-1 D-A7

M3 x 10¢ 1 BQ-2 D-A8

BBA2 - -

Ecrou de montage du détecteur (écrou) M3 1 BQ-1 D-F7
Ecrou de montage du détecteur(modeéle convexe) M3 1 BQ-2 D-J7

Note) En utilisant BQ-1, BBA2 peut s'utiliser seul.

BQ-2 et BBA2 devraient étre utilisés ensemble comme un kit avec BQ-2, combinés avec I'entretoise (en résine noire) et

la visserie inox.

Références des fixations | Masse (g)
BQ-1 1.5
BQ-2 1.5
BQ2-012 5
BQP1-050 16
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série MK/MK2/MK2T
Caracteristiques des détecteurs

Caractéristiques communes aux détecteurs

Type Détecteur Reed Détecteur statique
Courant de fuite Sans 3 fils: 100 uA ou moins 2 fils: 0.8 mA maxi
Temps de réponse 1.2 ms 1 ms maxi*?
Résistance aux chocs 300 m/s2 1000 m/s2

Résistance d'isolation

50 MQ mini pour 500 VDC Mega (entre le boitier et le cable)

Surtension admissible

1500 VAC durant 1 minute (entre le cable et le boitier)") ‘

1000 VAC durant 1 minute (entre le cable et le boitier)

Température d'utilisation

-10 4 60°C

Classe de protection

IEC60529 standard IP67, JIS C 0920 construction étanche

Normes

Conforme aux normes CE

%1) Pour le connecteur de type D-A73C et AB0C, 1000 VAC durant une minute (entre le cable et le boitier)
x2) Sauf détecteur statique avec signal calibré D-F7NTL et détecteur statique D-P4DWL a indication bicolore et résistant aux champs magnétiques

Longueur de cable

Référence de longueur de cable
(Exemple) D-MOBW

Longueur de cable
0.5m
1m
3m
5m

Nr|2]]

Note 1) Détecteurs compatibles avec 5 m de céble "Z"
Détecteur statique: fabriqué sur commande comme standard.

Réf. du cable avec connecteur
(uniquement compatible avec le modéle du connecteur)

Note 2) Pour désigner les détecteurs statiques avec des caractéristiques de flexibilité, ajoutez "-61"
apres la longueur de céble. Un cable flexible est utilisé pour D-M901(V), D-M9TIW(V), D-M9UIA
(V), D-M9UIA(V) comme standard. Il est inutile de rajouter le suffixe -61 a la fin de la référence.

(Exemple) D-F79F-61

Caractéristique flexible
Note 3) 1 m (M): D-M9OIW, D-M9TIA (V)

Boitier de protection: CD-P11/CD-P12

<Modeéle de détecteur admissible>

D-A9/A901V, A700(H)(C), A8O(H)(C), A79W

Le type de détecteur indiqué ci-dessus ne dispose pas d'un circuit de

protection.

(D Si la charge d'utilisation est une charge inductive.

(@ Si la longueur du cable a la charge est supérieure a 5 m.

(3 Si I'alimentation électrique est de 100/200 Vac.
Par conséquent, utilisez un boitier de protection avec un
détecteur pour tous les cas ci-dessus:
la durée de service de contact peut étre réduite (en raison des
conditions d'activation permanentes).

@ Si la tension de charge est de 110 VAC.
Lorsque la tension d'alimentation est augmentée de plus de 10 % par
rapport aux indices des détecteurs compatibles ci-dessus (sauf D-
A73C/AB0C/A79W), utilisez un boitier de protection (CD-P11) pour
réduire la limite supérieure du courant de charge de 10 % afin qu'elle

Caractéristiques
Réf. CD-P11 CD-P12
Tension d'alimentation 100 VAC 200 VAC 24 VAC
Courant de charge maxi 25 mA 12.5 mA 50 mA
* Longueur de cable — Co6té détecteur 0.5 m

Coté charge 0.5m
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Modeéle Longueur de cable Standard/flexible
D-LCO05 0.5m Standard
D-LC30 3m Standard
D-LC50 5m Standard
Cablage interne
CD-P11 . . H‘ Bobine: Sortie Brun
rotection I | ~
de circuit T ‘
T~ __,  ©Sortie Bleu

Bobine
CD-P12 e M Sortie (+)
Diode Zener : : Brun
:E } Sortie (-)
T Bleu
Dimensions

SWITCH |I

on

Raccordement

Pour brancher un détecteur a un boitier de protection, raccordez le céable
du c6té du boitier marqué SWITCH au cable du détecteur. Le détecteur
doit étre situé le plus prés possible du boitier de protection et le cable qui
les relie ne doit pas dépasser 1 m.



Détecteur
Connexions et exemples

Cablage standard

Détecteur statique Détecteur statique 2 fils 2 fils

3 fils, NPN 3 fils PNP (Détecteur statique) (Reed)

prmmm e prmmm e frmmm e run .. Brun

— — :

i | Circuit 1 i | Circuit 1 i | Circuit

1| principal T . | principal 1| principal -~
b b :

(Alimentation du détecteur séparée de celle de la charge).

Pt T T T Brun T " 4Brun

, | H b i Circuitde | |

! Circuit ! Gircuit ! ! pyoteqtlon !

[P | principa ; o | ! -
il [ 1 1 etc. 1

| | : : 5

Exemples de connexion sur I'API (Automate programmable)

* Signal négatif

¢ Signal positif

Connectez conformément aux

3 fils, NPN 3 fils, PNP spécifications d'entrée de I'API
’ Noir Entréei- 3 r """ ’ Noir Entréen- - ------=---~- compatible, car la méthode de
O O connexion varie en fonction des

2 fils

Circuit interne API

2 fils

) L -

Circuit interne API

Exemples de branchements en série (ET) et paralléle (OU)

¢ 3 fils
Branchement ET avec sortie NPN
(avec relais)

Branchement ET avec sortie NPN
(avec détecteurs uniquement)

spécifications d'entrée de I'API.

Branchement OU avec sortie NPN

Brun Brun Brun
. Noir . Noir . Noir
Détecteur 1 &— [ Relais] < Contact Détecteur 1 C— Détecteur 1 £—==
1 de relais A 1
Brun T Brun T Brun T
Noir Noir . | Noir
Détect 2 Détect 2 Détect 2
étecteur Blou [ Relais] ‘ étecteur %’ tecteur 2 &

Les indicateurs lumineux s'allument quand
les deux détecteurs sont en position ON.

2 fils avec 2 détecteurs branchés en série (ET) 2 fils avec 2 détecteurs branchés en paralléle (OU)

Brun

Détecteur 1

Bleu

Brun

Si deux détecteurs sont
Brun

(Détecteur statique)
Si deux détecteurs

branchés en série, une
charge peut fonctionner in-
correctement car la tension

Détecteur 1 ’<Bleu

Charge| .
sont connectés en

paralléle, un dysfonc-

de charge chute en position
ON.

tionnement peut se

(Reed)

Puisqu'il n'y a pas de
fuite de courant, la ten-
sion de charge
n'augmente pas au pas-
sage en position OFF.

sion de charge aug-
mente en position

Cependant, en fonction
du nombre de détecteurs

Détecteur 2 La visualisation s'allume si

les deux détecteurs sont en

[ produire car la ten-

Détecteur 2 I Brun

Bleu Bleu OFF. en position ON, les LED

. . i _ ; peuvent parfois étre

] _ Tension Tension Tension de charge sur OFF = Courant de fuite x 2 pcs. sombres et ne pas
Tension de charge sur ON=p i entation™ résiduelle X 2 PCS- x Impédance de charge sallumer. en raison dg la
=24V -4V x2pcs. =1mAx2pcsx 3 kQ dispersion et de la ré-

=16V =6V duction du flux électrique

Exemple: Alimentation 24 VDC
Chute interne de tension de 4V.

Exemple: Impédance de charge de 3 kQ.
Courant de fuite de 1 mA.

vers les détecteurs.
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Détecteur Reed: modele avec montage direct

D-A90(V)/D-A93(V)/D-A96(V) (€

Caractéristiques des détecteurs

-

/A\Précaution
\ Précautions

Fixez le détecteur a l'aide de la vis
existante installée sur le corps du
détecteur. L'utilisation d'autres vis que
celles fournies implique un risque
d'endommagement du détecteur.

Circuit interne du détecteur

API: Automate programmable

D-A90(V) (sans indicateur lumineux)

Modele de détecteur| D-A90 | D-A90V | D-A90 D-A90V D-A90 D-A90V
Connexion électrique| Axiale  |Perpendiculaire| Axiale |Perpendiculaire| Axiale  |Perpendiculaire
Charge Relais, circuit Cl, API

Tension de charge 24 VAC/DC maxi 48 VAC/DC maxi 100 VAC/DC maxi
Courant de charge maxi 50 mA 40 mA 20 mA

Circuit de protection Sans

Résistance interne 1 Q maxi (longueur de céble incluse : 3 m)

Normes Conforme aux normes CE

D-A93(V)/D-A96(V) (avec indicateur lumineux

Modeéle de détecteur| D-A93 D-A93V D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V
Connexion électrique|  Axiale  |Perpendiculaire| ~Axiale |Perpendiculaire| Axiale |Perpendiculaire
Application Relais, API Circuit CI

Tension de charge 24 VDC 100 VAC 448VDC
oo sanm saz0ms z0ma

Circuit de protection Sans

Qhute de tension | D-A93 — 2.4 V maxi (2 20 mA)/3 V maxi (a 40 mA) 0.8V maxi
interne D-A93V — 2.7 V maxi

Indicateur lumineux

ON: LED rouge s'active.

Normes

Conforme aux normes CE

D-A90(V)

' BomerQe E—oSortie @)
' protection ' brun

1 CD-P11

i CDP12 |

T o Sortie (£)
EEEEEEE J Pemmmmeme ' bleu

Détecteur Reed

Brun . H
O ' Boitier de —OSortie (+)

§§ :  protection | Brun

e : icoP1t |

g ' ‘cD-P12

'8 ; : :

'8 ; o Sortie (-]

R Tblew o o Sorte ()
D-A96(V)

P T TEPRTERIITE L CC (+)

Tension

Diode de d'alim.

prévention | Noir
du courant CcC
inverse H

® Longueur de cable

D-A90(V)/D-A93(V) — céble vynile robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7, 0.18 mm?2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m

D-A96(V) — cable vynile robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7, 0.15 mm?2 x 3 fils (brun, noir, bleu), 0.5 m
Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de céble.

Note) (D Si la charge d'utilisation est une
charge inductive.
(2 Si la charge du cablage est supérieure
asm.
(3 En cas de tension de charge égale a
100 Vca.
Utilisez le détecteur avec un boitier de
protection pour tous les cas ci-dessus.
(Reportez-vous en page 27 pour plus
d'informations sur le boitier de protection).
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Indicateur lumineux

Poids Unité: g
Modele de détecteur D-A90(V) D-A93(V) D-A96(V)
Longueur de cable 0.5 6 6 8
o) 3 30 30 41
Dimensions Unité: mm
D-A90/A93/A96
2 (’; 2.8 .
Q
—e N
22 pT R
(24.5) <
M2.5x4¢ Indicateur lumineux
Vis de blocage fendue \ ‘/Le modele D-A90 ne dispose pas d'indicateur lumineux.
e — ———m
10J Position la plus sensible
( ): D-A93
D-A90V/A93V/A96V HH
22.7 1
B _
L ; R
= e e ' R
10 ‘ Position la plus sensible — ¥
L Te]
22
M2.5x4e 2wl 16
Vis de blocage 3 N
fendue i

Le modéle D-A90V ne dispose pas d'indicateur lumineux.



Détecteur Reed : modeéle avec montage rail

D-A72
Fil noyé
Connexion électrique: Perpendiculaire

Circuit interne du détecteur

C€

Caractéristiques du détecteur

API: Automate programmable

D-A72 (avec indicateur lumineux)
Modele de détecteur D-A72
Charge Relais, API
Tension de charge 200 VAC
Courant de charge Note 3) 5a10mA
Circuit de protection Sans
Résistance interne 2.4 V maxi
Indicateur lumineux ON: LED rouge s'active.
Normes Conforme aux normes CE

D-A72

Boitier de protection

" DiodeLED _ ' gun :

! Koo o o Sortie
i@ | Loy— ;

= H H

: 3 H i |Protection;

'3 : 1 |de circuit

'8 + T —O Sortie
e 1 Bleu b s 1 Bleu

Note) Pour le modéle D-A72, assurez-vous
d'utiliser le boitier de protection.
(Reportez-vous en page 27 pour plus
d'informations sur le boitier de
protection).

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 3.4, 0.2 mm2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.

Note 2) Reportez-vous en page 27 pour les longueurs de céble.

Note 3) En dessous de 5 mA, la puissance de l'indicateur lumineux est faible. Dans certains cas,
l'intensité de l'indicateur lumineux est impossible si le signal de sortie est inférieur a 2.5
mA. Toutefois, il n'y a aucun probleme en terme de sortie de contact si le signal de sortie

dépasse 1 mA ou plus.

Poids

Unité: g
Modéle de détecteur D-A72
0.5 10
Longueur de cable
(m) 47
5 J—
Dimensions Unité: mm
Indicateur lumineux
/
034+ g
| ~
A %

85 i Position la plus sensible
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Détecteur Reed: Montage avec montage rail

C€

D-A72H

Caractéristiques du détecteur

API: Automate programmable

Fil noyé
Connexion électrique: Axiale

D-A72H (avec indicateur lumineux)

Modele de détecteur D-A72H
Charge Relais, API
Tension de charge 200 VAC
Courant de charge maxi et plage Note 3) 5310 mA
Circuit de protection Sans
Résistance interne 2.4 V maxi

Indicateur lumineux

ON: LED rouge s'active.

Normes

Conforme aux normes CE

Circuit interne du détecteur

Boitier de protection
CD-P11

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 0.2 mm2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.
D-A72H Note 2) Reportez-vous en page 27 pour les longueurs de céble.
Note 3) En dessous de 5 mA, la puissance de l'indicateur lumineux est faible. Dans certains cas,

l'intensité de l'indicateur lumineux est impossible si le signal de sortie est inférieur a 2.5
mA. Toutefois, il n'y a aucun probleme en terme de sortie de contact si le signal de sortie

dépasse 1 mA ou plus.

: : . TBobine ;
EE : : : brun
Eﬂjﬁ E E Protection E -
i3 : L[St . Poi
- ‘Bleu ... : Sf’;ﬂe oids Unité: g
Modele de détecteur D-A72H
Note) Pour le modéle D-A72H, assurez-vous
dutil le boitier d > 0.5 10
utiliser le boitier de protection. Longueur de cable
(Reportez-vous en page 27 pour plus (m) 47
d'informations sur le boitier de 5 —
protection).
Dimensions Unité: mm
D-A7(JH/A80H
22 2
< ©
L S ®
‘ 1 g N
0 C o

8.5 | Position la plus sensible

[eo)

3.2

15

+

SMC

M

% 1

Indicateur lumineux
Le modele D-A80H est
livré sans indicateur lumineux.
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Détecteur Reed : modele avec montage rail

D-A73C/D-A80C

Caractéristiques du détecteur

Connecteur

C€

API: Automate programmable

D-A73C (avec indicateur lumineux)

Modgle de détecteur D-A73C
Charge Relais, API
Tension de charge 24VDC
Tension de charge Note 4) 5a40 mA
Circuit de protection Sans
Résistance interne 2.4V maxi

Indicateur lumineux

ON: LED rouge s'active.

A\Précaution

Normes

Conforme aux normes CE

\ Précautions |

D-A80C (sans indicateur lumineux)

1. Assurez-vous que le connecteur est serré

Modeéle de détecteur

D-A80C

comme il faut. Si ce n'est pas le cas, la

capacité de résistance a l'eau risque d'étre

endommagée.

2. Pour connaitre la fagon d'utiliser un connecteur,
reportez-vous aux figures ci-dessous.

Application Relais, circuit Cl, API
Tension de charge 24 VAC/DC
Courant de charge maxi 50 mA
Circuit de protection Sans

Circuit interne du détecteur

Résistance interne

1 Q maxi (longueur de cable incluse : 3 m)

D-A73C

Normes

Conforme aux normes CE

Boitier de protection
CD-P11

.
tIndicateur lumineux: Brun H
%z

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 3.4 mm2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m
! Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour les longueurs de céble.

i3 : : 1 Brun Note 3) Le détecteur peut étre livré avec cable et connecteur.
Eg : . : Note 4) En dessous de 5 mA, la puissance de l'indicateur lumineux est faible. Dans certains cas,
‘2 : ; T Diode : lintensité de l'indicateur lumineux est impossible si le signal de sortie est inférieur & 2.5
2 : L Zener | sortie (o) mA. Toutefois, il n'y a aucun probléme en terme de sortie de contact si le signal de sor-
R : (R ! Bleu tie dépasse 1 mA ou plus.
D-A80C
e ) emeens, ) POIdS Unité: g
'3 ; Boitier de o Sortie (+)
s : : protection ! Brun
'3 i 1CD-P11 1 R :
AU ‘cppi2 Modéle de détecteur D-A73C D-A80C
8 : o Sortie () 05 12 12
"""" eu Longueur de cable
(m) 54 54
; . 5 84 84
Note) (D Si la charge d'utilisation est une
charge inductive. Dimensions Unité: mm
(2 Si la charge du cablage est ——
supérieure a 5 m. Cable avec |
Utilisez le détecteur avec un boitier de connecteur
protection pour tous les cas ci-dessus. —_—
(Reportez-vous en page 27 pour plus
d'informations sur le boitier de protection).
Utilisation du connecteur
ﬁJ.L' ﬂ
Bague de serrage
' |
8.5 | Position la plus sensible
Fourreau T
Connecteur 23
¥ 2
@3.2
-
@ m; <1 ~_.': d
":l 1N |

Tournez le connecteur de fagon a ce qu'il soit dans le sens qui
est illustré sur la figure et apres I'avoir inséré jusqu'a ce que le
fourreau heurte le détecteur, vissez la bague de serrage.
(Ne pas visser en utilisant des pinces ou tout autre outil)

Indicateur lumineux

Le modéle D-A80C est livré
sans indicateur lumineux.
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Détecteur statique double visualisation:
modele avec montage rail

D-A79W

® La position de détection
optimale peut étre déterminée
a l'aide de la couleur de la
visualisation.
(Rouge— Vert«< Rouge)

Circuit interne du détecteur
D-A79W

Sortie (+)
brun
Détecteur Reed

Diode de protection
LED

débit inverse
Visualisation / méthode d'affichage

it principal
u détecteur

Circuit
di

Sortie (—)
bleu

ON
Plage i |
d'utilisation | OFF
IAffichage; | i
Rouge | Vert | Rouge |

1

\'\_ Position d'utilisation
', optimale

Note) (D Si la charge d'utilisation est une
charge inductive.
(2 Si la charge du cablage est supérieure
asm.
Utilisez le détecteur avec un boitier de
protection pour tous les cas ci-dessus.
(Reportez-vous en page 27 pour plus
d'informations sur le boitier de protection).
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Caractéristiques du détecteur

C€

API: Automate programmable

D-A79W (avec indicateur lumineux)
Modele de détecteur D-A79W
Charge Relais, API
Tension de charge 24 VDC
Courant de charge Note 3) 5440 mA
Circuit de protection Sans
Chute de tension interne 4V maxi
Indicateur lumineux Posit?on d::-) (?I(.étegtion-n-: ----- LED rouge s'aIIume:
Position d'utilisation optimale:-------- LED verte s'allume.
Normes Conforme aux normes CE

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 3.4, 0.2 mm2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs Reed.

Note 2) Reportez-vous en page 27 pour les longueurs de céble.

Note 3) En dessous de 5 mA, la puissance de l'indicateur lumineux est faible. Dans certains cas,
l'intensité de l'indicateur lumineux est impossible si le signal de sortie est inférieur a 2.5
mA. Toutefois, il n'y a aucun probleme en terme de sortie de contact si le signal de sortie

dépasse 1 mA ou plus.

Poids Unité: g
Modele de détecteur D-A79W
0.5 11
Longueur de cable
(m) 53
Unité: mm

Dimensions

20
OC
1.8

14

6.2,

11.5 Position la plus sensible

8 032

23.5

7 Indicateur lumineux




@ Le courant de charge a 2 fils est

réduit (2.5 a 40 mA).

@ Un cable certifié UL (modeéle 2844) est

utilisé.

@ La flexibilité est 1,5 fois supérieure au
modeéle conventionnel (comparaison

SMC).

@ Utilisation d'un cable flexible comme

caractéristique standard.

Caractéristiques du détecteur

APrécaution
\ Précautions

Fixez le détecteur a l'aide de la vis existante
installée sur le corps du détecteur. L'utilisation

d'autres vis que celles fournies implique un
risque d'endommagement du détecteur.

Circuit interne du détecteur

D-M9IN(V)

Circuit
principal

Circuit

DC (+)
brun

Sortie
Noir

DC (-)
bleu

DC (+)
brun

Sortie
Noir

DC (-)
bleu

Circuit
principal

O Sortie (+)
brun

H O Sortie (-)

bleu

Détecteur statique: modele montage direct

D-MIN(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) (C €

API: Automate programmable

D-M9CI(V) (avec indicateur lumineux)

Modele de détecteur | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
Connexion électrique Axiale |Perpendiculaire| Axiale |Perpendiculaire| Axiale |Perpendiculaire
Type de céble 3 fils 2 fils

Type de sortie NPN \ PNP —

Charge Circuit CI, relais, API Relais 24 Vcc, API
Tension d'alimentation 5, 12,24 Vcec (4.5a 28 V) —
Consommation de courant 10 mA maxi —

Tension d'alimentation 28 Vce maxi. ‘ — 24 Vce (10 a 28 Vece)
Courant de charge 40 mA maxi 25a40mA
Chute de tension interne 0.8 V maxi 4 V maxi
Courant de fuite 100 pA maxi a 24 Vcc 0.8 mA maxi

Indicateur lumineux

ON:

LED rouge s'active.

Normes

Conforme auxnormes CE

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7 x 3.2 elliptique

D-M9B(V)

D-M9N(V), D-M9P(V)

0.15 mm?2 x 2 fils
0.15 mm2 x 3 fils

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de cable.

Poids

Vis de fixation M2.5 x 4 ¢

Indicateur lumineux

Vis de blocage fendue

8

2

32 «©

|

| <

<] Sle<]

z 6 l Position la plus sensible

20

Unité: g
Modeéle de détecteur D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
L - 0.5 8 8 7
ongueL(Jr:]c)je cable 3 21 1 38
D) 68 68 63
Dimensions Unité: mm
L
D-M9 i
i = i ==
6 ‘Position la plus sensible
22 ‘
Vis de fixation M2.5 x 4 ¢
Vis de blocage fendue
Indicateur lumineux 26
= P
N~
NI 22 o
D-M9CIV |
©
= [Ie} q
n— [ '
\{4
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Détecteur statique: montage avec montage rail

D-J79C C€

Caractéristiques du détecteur

Connecteur API: Automate programmable

D-J79C
Modele de détecteur D-J79C
Type de cable 2 fils
Type de sortie —_
Charge Relais 24 VDC, API

Tension d'alimentation —
Consommation de courant —_

Tension de charge 24 VDC (10 a 28 VDC)
Courant de charge 5a40mA
Chute de tension interne 4V maxi
Courant de fuite 0.8 mA maxi a 24 VDC
Indicateur lumineux ON: LED rouge s'allume.
£ : Normes Conforme aux normes CE
/APrécaution . : — :
- - ® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 3.4, 0.2 mm?2 x 2 fils (brun, bleu), 0.5 m
\ Précautions |

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour les longueurs de céble et les cables avec connecteur.

1. Assurez-vous que le connecteur est serré
comme il faut. Si ce n'est pas le cas, la
capacité de résistance a l'eau risque
d'étre endommagée. Poids

hadl

N - Unité: g
2. Pour connaitre la fagon d'utiliser un
connecteur, référez-vous a la figure ci-
dessous. Modele de détecteur D-J79C
irouit i 4 0.5 13
Circuit interne du détecteur LA e D 3 -
D-J79C (m)
5 83
E I—K} l o Sortie (+)
H H brun
P38 o Dimensions Unité: mm
S CEL AN : ——

OSortie (-)
bleu 03.4

Utilisation du connecteur w 10

Position la
8.5 | plus sensible

24

26
- TR
.8 @ 3.2 trou de fixation

5

4

|
))—

17.3
T

“Indicateur lumineux

Tournez le connecteur de fagon a ce qu'il soit
dans le méme sens que celui illustré sur la
figure et apres l'avoir inséré jusqu'a ce que le
fourreau heurte le détecteur, vissez la bague
de serrage.(Ne pas visser en utilisant des
pinces ou tout autre outil)
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Détecteur statique double visualisation:
montage direct

D-MONW(V)/D-MIPW(V)/D-MIBW(V) C €

@ Le courant de charge a 2 fils est réduit
(2.5240 mA).

@ Un cable certifié UL (modéle 2844) est
utilisé.

@ La flexibilité est 1,5 fois supérieure au
modeéle conventionnel (comparaison
SMC).

@ Utilisation d'un cable flexible comme
caractéristique standard.

@ La position de détection optimale peut
étre déterminée a l'aide de la couleur
de la visualisation. (Rouge— Vert«—
Rouge)

Circuit interne du détecteur
D-M9NW(V)

Circuit
principal

Circuit

o Sortie (+)
brun

Circuit
principal

Visualisation / méthode d'affichage

ON

Plage
d'utilisation

OFF

1
| Afiichage
1 Rouge Vert | Rouge

H—P'<—>'<—>l
Position d'utilisation
optimale

Caractéristiques du détecteur

API: Automate programmable
D-M9CIW(V) (avec indicateur lumineux)
Modeéle de détecteur | D-MONW ([D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
Connexion électrique Axiale |Perpendiculaire| Axiale [Perpendiculaire| Axiale  |Perpendiculaire
Type de cable 3 fils 2 fils
Type de sortie NPN [ PNP —
Charge Circuit CI, relais, API Relais 24 VDC, API
Tension d'alimentation 5,12,24 VDC (4.5a28 V) —
Consommation de courant 10 mA maxi —
Tension de charge 28 VDC maxi. ‘ — 24 VDC (10 a 28 VDC)
Courant de charge 40 mA maxi 2.5a40 mA
Chute de tension intemne 0.8 V maxi a 10 mA (2 V maxi a 40 mA) 4V maxi
Courant de fuite 100 pA maxi a 24 VDC 0.8 mA maxi
Indicateur lumineux Pos?t?on de (.it.éte(.:tionu--: ----- LED rouge s'allume.

Position d'utilisation optimale:-------- LED verte s'allume.

Normes Conforme aux normes CE

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7 x 3.2 elliptique

D-M9BW(V)

D-MONW(V), D-MOPW(V)

0.15 mm2 x 2 fils
0.15 mm2 x 3 fils

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de céble.

20

Poids Unité: g
Modele de détecteur D-M9NW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Longueur de céble 1 14 14 13
(m) 4 41 38
5 68 68 63
Dimensions Unité: mm
I
D-M9W Vis de fixation M2.5 x 4 ¢
Vis de blocage fendue
Indicateur lumineux 26
—H———% (gj
<= 22 N
N
%—%0 N
% =y =i —pg
6 ’Position la plus sensible
D-MolIwV
.27
©
) o] oi
A— o))
(4
Vis de fixation M2.5 x4 ¢  Indicateur lumineux
Vis de blocage fendue 8
2 / 82 «©
EIvANAIN ~
S &
2 6 ’ Position la plus sensible

36



Détecteur statique: Montage direct
Résistant a I'eau, double visualisation

D-MINA(V)/D-M9IPA(V)/D-MIBA(V) C €

Caractéristiques du détecteur

@ Modeéle résistant a I'eau (produits
réfrigérants)

@ Le courant de charge a 2 fils est
réduit (2.5 a 40 mA).

® Un cable certifié UL (modéle 2844) est
utilisé.

@ Utilisation d'un céable flexible comme
caractéristique standard.

@ La position de détection optimale
peut étre déterminée a l'aide de la
couleur de la visualisation. (Rouge—
Vert— Rouge)

Circuit interne du détecteur
D-M9NA(V)

Circuit
principal

Circuit

—i—OSortie +)
+ brun

Circuit
principal

fzs’

»—0 Sortie (-)
""""""""""""" bleu

Visualisation / méthode d'affichage

ON
Plage ! !
d'utilisation : : OFF
i | | i
1 1 1 1
Affichage ! ! 1
! Rouge 1 Vert 1 Rouge !

Position d'utilisation
optimale

37

API: Automate programmable

D-M9LCJA (V) (avec indicateur lumineux)

Modele de détecteur| D-M9NA |D-M9NAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV
Connexion électrique|  Axiale  |Perpendiculaire|  Axiale  |Perpendiculaire|  Axiale | Perpendiculaire
Type de cable 3 fils 2 fils

Type de sortie NPN PNP —

Charge Circuit ClI, relais, API Relais 24 VDC, API

Tension d'alimentation

5,12, 24 VDC (4.5 428 V)

Indicateur lumineux

Position d'utilisation optimale

Consommation de courant 10 mA maxi —

Tension de charge 28 VDC maxi. \ — 24 VDC (10 2 28 VDC)

Courant de charge 40 mA maxi 25340 mA

Chute de tension intere 0.8 V. maxi a 10 mA (2 V maxi a 40 mA) 4V maxi

Courant de fuite 100 pA maxi a 24 VDC 0.8 mA maxi
Position de détection-:-------- LED rouge s'allume.

---------- LED verte s'allume.

Normes

Conforme aux normes CE

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 2.7 x 3.2 elliptique

D-M9BA(V) 0
D-M9NA(V), D-MOPA(V) 0

.15 mm2 x 2 fils
.15 mm2 x 3 fils

Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de céble.

Poids

Unité: g
Modele de détecteur D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V)
0.5 8 8 7
Longueur de cable 1 14 14 13
(m) 3 4 41 38
5 68 68 63
Dimensions Unité: mm
D-M9LIA P
—
—) ! e ™
. I ) I ——— N
6 lPosition la plus sensible g
Vis de fixation M2.5 x 4 ¢
Vis de blocage fendue (denture en bout) Indicateur lumineux
v 1/
« [ oS H =
of [T oy ~
(s} (a\}
D-M9LJAV
2.7
- A i
™ o
: — ()

Vis de fixation M2.5 x 4 ¢

6_|Position la plus sensible

Indicateur lumineux

Vis de blocage fendue

(denture en bout),

8
2 32 o
J [T~
[ee]
@ 22




Détecteur statique: modele avec montage rail
Visualisation et sortie double

D-F79F

@ Etant donné que le signal de
sortie peut étre détecté dans
une zone de détection
instable, la différence de
position a détecter est
confirmée par le c6té API
(Automate programmable).

® La position de détection
optimale peut étre
déterminée a l'aide de la
couleur de la visualisation.
(Rouge— Vert<— Rouge)

Circuit interne du détecteur

C€

Caractéristiques du détecteur

API: Automate programmable

+0DC (+)
+ Brun

+0 Sortie

1 (sortie normale)
1 Noir

—E—oDoubIe sortie

(visu et sortie

double)

Orange

Circuit
principal du
détecteur

D-F79F (avec indicateur lumineux)

Modele de détecteur D-F79F
Type de céble 4 fils
Type de sortie NPN

Visu et sortie double

Fonctionnement normal

Charge Circuit ClI, relais, API
Tension d'alimentation 5,12,24 VDC (4.5 a 28 VDC)
Consommation de courant 10 mA maxi

Tension de charge 28 VDC maxi

Courant de charge

50 mA maxi est la charge totale de la sortie normale et double.

Chute de tension interne

1.5V maxi (0.8 V maxi a 5 mA)

Courant de fuite

100 pA maxi a 24 VDC

Indicateur lumineux

Position de détection-------- LED rouge s'allume.
Position d'utilisation optimale--------- LED verte s'allume.

Normes

Conforme aux normes CE

® Cables en vinyle robuste résistant aux hydrocarbures: 3.4, 0.2 mm2 x 4 fils (brun, noir, orange, bleu), 0.5 m
Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de céble.

Poids Unité: g
Modele de détecteur D-F79F
0.5 13
Longueur de cable
) 3 56
5 90
Utilisation double sortie
Le signal dans la zone de ON
détection instable est double |ndicateur OFF [Rouge:  Vert  Rouge| OFF Rouge
(I'indicateur lumineux est |umineux
rouge) et se met sur OFF si la ON ON ON ON
position de détection reste .~ OFF —W
daqs la p()fltl(?n de Iutllls_atlon (sortie normale)
optimale (l'indicateur lumineux ON ON
est vert). Si la position de Double ] [ FF I
détection n'est pas ajustée, la  Sortie QFF | OfF | | @OFF |
visualisation se met sur ON. (visu et sortie double)
Dimensions Unité: mm
I
3
o]
1 -— Al
1 N‘ Q
© - .
8.5 Position la plus sensible
8 3.2 Trou de fixation
Indicateur lumineux
I
o EE
~| SR — (_jé
2] g m—
23 4.6
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Détecteur statique: modele avec montage rail
Resistant aux champs magnetiques avec indication bicolore

D-PADWL/Z

@ Il est possible de I'utiliser
dans un environnement qui
produit des perturbations de
champs magnétiques (champ
magnétique CA).

@ La position de détection
optimale peut étre
déterminée a l'aide de la
couleur de la visualisation.
(Rouge— Vert— Rouge)

’ . o«
.
i
A\Précaution

Précautions \

Pour les machines a souder CA a une
phase.Non applicable pour les machines a
souder avec inverseur CC(y compris de
type rectification) nipour les machines a
souder de type condensateurs.

Circuit interne du détecteur

= _S_ 1 Sortie (1)

= Marron

o

5 £ ~ ———oSortie ()
o

w77 "

Visualisation/méthode d'affichage

ON

Plage
d'utilisation

T
1
H OFF
i i
! I
| Affichage !
I Rouge | Vert | Rouge
H—Pﬁ—bﬁ—ﬂ

Position d'utilisation
optimale

39

C€

API: Automate programmable

Caractéristiques du détecteur

D-P4DWLCI (avec indicateur lumineux)
D-P4DWL

Modeéle de détecteur D-P4ADWZz

Type de cable 2 fils (non polarisés)
Charge Relais 24 VDC, API
24 VDC (20 a 28 VDC)

6 a 40 mA maxi

Tension de charge

Courant de charge

Chute de tension interne 5V maxi
Courant de fuite 1 mA maxi a 24 VDC
Temps de réponse 40 ms maxi

Position d'utilisation------ON: LED rouge s'allume.

Indicateur lumineux Position d'utilisation optimale------ON: LED verte s'allume.

Normes Conforme aux normes CE

* Cable vynile robuste résistant aux hydrocarbures, @6, 0.5 mm2, 2 fils,
D-P4DWL: 3 m, D-P4DWZ: 5 m
* Résistance aux chocs — référence du détecteur 1000 m/s?
* Résistance d'isolation — 50 MQ mini pour 500 VDC Mega (entre le boitier et le cable)
 Surtension admissible — 1000 VAC durant 1 minute (entre le cable et le boitier)
* Température d'utilisation — 10 & 60°C
* Protection — IEC60529 standard IP67, JIS 0920 construction étanche
Note 1) Reportez-vous en page 27 pour les caractéristiques communes aux détecteurs statiques.
Note 2) Reportez-vous en page 27 pour la longueur de céble.

Poids Unité: g
Modeéle de détecteur D-P4DW
0.5 —
Longueur de cable
(m) 3 150
244

Résistant aux champs magnétiques

Si le courant de la machine a souder CA est de 16000 A maximum, le détecteur peut étre utilisé
méme si la distance entre le conducteur de soudure (cable du pistolet) et le vérin ou le détecteur
est de 0 mm. Veuillez prendre contact avec SMC lorsque le courant de soudure CA dépasse les
16000 A.

Dimensions Unité: mm

6 2 x 3.5 trou de fixation

NiEN

20

jEE=

13 ’ Position la plus sensible

Indicateur lumineux

06

ot ot | @ Ffoos] ]
CDI OOI _Eg] @ D-PADW (DC24V)

32 4

=
=

3000 (5000)




série MK/MK2T

Exécutions spéciales

1 Vérin haute température (-10 a 150°C)

Vérin pneumatique en matiére de joint et graisse spéciale qui lui permet d'étre utilisé a haute température, jusqu'a 150°C de -10°C.

Pour passer commande

Modele standard de la série MK

- XB6

Vérin haute température 1

Caractéristiques

Série compatible MK
Température d'utilisation -10 4 150°C
Matiére des joints Viton

Lubrifiant

Lubrifiant haute température

Autres caractéristiques et
dimensions externes

Identique au produit standard

A\ Attention
Précautions

Veillez & ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le lubrifiant car ceci peut engendrer un

gaz trés dangereux pour les humains.

2 Trou de piétage arriére

Pour passer commande

Modeéle standard de la série MK2T

= X1859

Trou de piétage arriere l

Caractéristiques

Série compatible

MK2T

Alésage

232, 240, 250, 63

‘ Autres caractéristiques

Identique au produit standard

Dimensions

Trou de piétage arriere

23.3 7042 prof. 3

VA ] ol Jan
Ay %% Y

K
Alé
o | k|1
32 20 0.15 7 0.15
40 24 0.15 7 0.15
50 30 #0.15 8:0.15
63 35 0.15 9+0.15

* Les dimensions autres que celles ci-
dessus sont identiques a celles du
modeéle standard.

O
2

S
%
3

Symbole
XB6

Note 1) N'utilisez pas de lubrification provenant
Q d'un lubrificateur de systéeme pneumatique.

Note 2) Contactez SMC pour les détails d'entretien
de ce vérin qui est différent du vérin
standard.

Note 3) En principe, il est impossible de faire un
modéle a détection intégrée avec un
détecteur. Veuillez contacter SMC pour la
disponibilité du détecteur et/ou du vérin
haute température avec détecteur résistant
a la chaleur.

Note 4) La vitesse de déplacement s'étend de 50 a
200 mm/s.

Symbole
X1859

40



A I série MK/MK2/MK2T
Consignes de seécurité

Ce manuel d'instruction a été rédigé pour éviter des situations dangereuses pour les personnels et les
équipements. Les précautions énumeérées dans ce document sont classées en trois grandes catégories:
"Precaution”, "Attention" ou "Danger".

Afin de respecter les regles de sécurité, reportez-vous aux normes 1SO 4414 Note 1) et JIS B 8370 Note 2) ginsi
qu'a tous les textes en vigueur a ce jour.

ESignification des étiquettes

Etiquette Signification de I'étiquette
A Dan ger Dans des cas extrémes, la possibilité d'une blessure grave ou mortelle doit étre prise en compte.
A Attentlon Une erreur de l'opérateur pourrait entrainer des blessures graves ou mortelles.
A Préca utiOn Une erreur de l'opérateur pourrait entrainer des blessures N° 3 ou des dégats matériels. Note 4)

Note 1) 1SO 4414

Note 2) JIS B 8370 : Pneumatic System Axiom

Note 3) Une Iésion signifie une blessure, brllure ou électrocution légeres ne requérant pas d'hospitalisation ni de visite médicale pour un traitement a long terme.
Note 4) Les dégats matériaux désignent les dommages graves sur des équipements ou appareils environnants.

HSélection / Manipulation / Applications

1. La compatibilité des équipements pneumatiques est sous la responsabilité de la personne qui a congu le
systéme pneumatique et qui a défini ses caractéristiques.
Lorsque les produits en question sont utilisés dans certaines conditions, leur compatibilité avec le systeme considéré doit étre basée sur
ses caractéristiques apres analyses et tests pour étre en adéquation avec le cahier des charges. Les performances attendues et
l'assurance de la sécurité sont de la responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systéme. Cette personne devra
réviser en permanence le caractére approprié de tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier catalogue en
tenant compte de toute éventualité de défaillance de I'équipement pour la configuration d'un systeme.
2. Seules les personnes formées a la pneumatique pourront intervenir sur les équipements ou machines
utilisant I'air comprimé.
L'air comprimé est trés dangereux pour les personnes que ne sont pas familiarisées a cette énergie. Des opérations telles que le cablage,
la manipulation et la maintenance des systémes pneumatiques ne devront étre effectuées que par des personnes formées a la
pneumatique. (Cela inclut la compréhension des Regles générales pour I'équipement pneumatique JIS B 8370 et autres régles de sécurité.)
3. Ne jamais intervenir sur des machines ou composants pneumatiques sans s'étre assurés que tous les
dispositifs de sécurité ont été mis en place.
1. L'inspection et la maintenance des équipements ou machines ne devront étre effectuées que si ces équipements ont été mis en
"securité" . Pour cela, placez des vannes ou sectionneurs cadenassables sur les alimentations en énergie.
2. Si un équipement ou une machine pneumatique doit étre déplacé, s'assurer que celui-ci a été mis en "sécurité", couper I'alimentation en
pression et purger tout I'équipement.
3. Lors de la remise sous pression, prendre garde aux mouvements des différents actionneurs (des échappements peuvent
provoquer des retours de pression).

4. Consultez SMC si un produit doit étre utilisé dans I'un des cas suivants:
1. Conditions et plages de fonctionnement en dehors de celles données dans les catalogues.
2. Utilisation des composants en ambiance nucléaire, matériel embarqué (train, air, navigation, véhicules), équipements médicaux, alimentaires,
équipements de loisir, circuits d'arrét d'urgence, circuits d'embrayage et de freinage dans les équipements de presse ou équipements de sécurité.
3. Equipements pouvant avoir des effets néfastes ou dangereux pour I'homme, des biens, exigeant une analyse de sécurité spéciale.
4. Lorsque les produits sont utilisés en circuit interlock, préparez un circuit de style double interlock avec une protection mécanique
afin d'éviter toute panne. Vérifiez périodiquement le bon fonctionnement des dispositifs.

HEExonération de responsabilité

1. La Sté SMC, les membres de sa direction et ses employés ne pourront étre tenus pour responsables en
cas de perte ou d'endommagement résultant d'un séisme, d'un incendie, d'un accident, d'un acte causé
par un tiers, d'une erreur volontaire ou involontaire du client, d'un usage inapproprié du produit ni
d'aucun dégat engendré par des conditions d'utilisation anormales.

2. La Sté SMC, les membres de sa direction et ses employés ne pourront étre tenus pour responsables en
cas de perte ou d'endommagement directs ou indirects, y compris les pertes de bénéfices, perte
fortuites, réclamation, poursuites, procédures, frais, dépenses, récompenses, jugement ou tout autr
responsabilité incluant les frais et charges Iégaux endurés ou infligés, que cela soit a tort (négligence y
comprise), sous contrat, par violation d'une obligation d'origine Iégislative, équité ou autre.

3. La Sté SMC n'est responsable d'aucun dommage causé par des opérations non décrites dans les
catalogue et / ou manuels d'instruction ou opérations exécutées en dehors du domaine spécifique.

4. La Sté SMC n'est responsable d'aucune perte ni d'aucun dommage causé par le dysfonctionnement de
ses produits en cas d'usage combiné avec d'autre dispositifs ou logiciels.
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Détecteurs
Précautions 1

Al

série MK/MK2/MK2T

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

Design et sélection

/A Attention

1. Vérifiez les caractéristiques.

Lisez attentivement les caractéristiques et utilisez correctement
le produit.

Le produit pourrait s'endommager ou présenter des
dysfonctionnements s'il est utilisé hors des plages
recommandées pour le courant de charge, la tension, la
température et les chocs. Nous ne prenons pas en charge les
dommages subis par le produit en cas d'utilisation autre que
celle spécifiée.

2. Le cablage doit étre aussi court que possible.

<Détecteur Reed>

Plus le cable est long, plus le courant est important lors de la
commutation. Ceci pourrait réduire la durée de service du
produit. (Le détecteur reste activé en permanence.)

Utilisez un boitier de protection si la longueur du cable est
égale ou supérieure a 5 m.

<Détecteur statique>

Méme si la longueur du cable ne devrait pas affecter le
fonctionnement du détecteur, utilisez un cable de 100 m au
maximum.

Un cablage plus long augmentera probablement le bruit (méme
s'il ne dépasse pas 100 m).

Dans ce cas, SMC recommande de placer un noyau
magnétique aux deux extrémités du cable afin d'éviter des
bruits excessifs. Etant donné que le détecteur statique est un
détecteur semi-conducteur sans contacts, un boitier de
protection est inutile.

3. Ne pas utiliser de charges provoquant des
surtensions. En cas de surtension, la décharge se
produit au niveau du contact, ce qui peut engendrer
une durée de vie plus courte du produit.

<Détecteur Reed>

Si vous utilisez une charge génératrice de surtension (relais ou
autre), utilisez un détecteur a circuit de protection intégré ou un
boitier de protection.

<Détecteur statique>

Bien qu'une diode Zener soit branchée du c6té sortie du
détecteur statique, une surtension réguliere, provoquée par
I'utilisation d'une charge génératrice de surtension peut
entrainer des dommages. Lorsqu'une charge génératrice de
surtensions, telle qu'un relais ou un électrodistributeur, est
entrainée directement, utilisez un pressostat avec dispositif de
protection contre les surtensions intégré.

4. Attention lors de l'utilisation en circuit interlock

Lorsqu'un détecteur est utilisé pour un signal interlock
nécessitant une grande fiabilité, disposez un systeme de
doubles interlocks offrant une protection mécanique ou utilisez
un autre détecteur (capteur) avec le détecteur. Réalisez un
entretien régulier pour assurer un bon fonctionnement.

5. N'apportez aucune modification (y compris le

remplacement d'une carte a circuit imprimé) au

produit.
Vous pouvez vous blesser ou provoquer des accidents.

/A\Précaution

1. Prenez garde lorsque vous utilisez plusieurs

actionneurs ensemble.

Lorsque plusieurs actionneurs sont utilisés coéte-a-cote,
l'interférence des champs magnétiques peut entrainer des
dysfonctionnements. Séparez les vérins de 40 mm minimum.
(Si la distance entre les vérins est spécifiée dans le catalogue,
respectez la valeur recommandée.) L'utilisation d'une plaque
magnétique (MU-S025) ou d'un ruban magnétique peut réduire
les interférences des forces magnétiques.

2. Tenez compte de la chute interne de la tension au
sein du détecteur.

<Détecteur Reed>
1) Détecteur a visualisation (sauf modéles D-A96, A96V,

A76H)

* Si les détecteurs sont branchés en série comme l'indique
la figure ci-dessous, remarquez que la chute de tension
sera importante en raison de la résistance interne des
diodes électroluminescentes. (Référez-vous a la chute de
tension interne dans les caractéristiques des détecteurs).
[La chute de tension sera "n" fois plus grande si "n"
détecteurs sont branchés.]

Méme si un détecteur fonctionne normalement, il est
possible que la charge ne commute pas.

¢ De la méme maniére, en cas d'utilisation sous une tension
spécifiée, la charge peut ne pas fonctionner méme si le
détecteur fonctionne normalement. Par conséquent, la
formule ci-dessous doit étre respectée aprés que la
tension d'utilisation mini de la charge ait été vérifiée.

Chute de
tension interne

| o O—---—— 0

Tension mini
de la charge

Tension _
d'alimentation

2) Si la résistance interne de la diode électroluminescente pose
des difficultés, choisissez un détecteur sans visualisation
(modeles D-A90, A90V, A80(H)(C)).

<Détecteur statique>

3) Généralement, la chute de tension sera plus grande pour un
détecteur statique a 2 fils que pour un détecteur Reed.
Prenez les mémes précautions qu'au point 1.
Notez également que les relais 12 VDC ne sont pas
compatibles.

3. Prenez garde au courant de fuite.
<Détecteur statique>
Avec un détecteur statique a 2 fils, le courant (de fuite) est
transmis jusqu'a la charge et active le circuit interne méme
lorsque le détecteur est en position OFF.

Courant d'utilisation

de la charge (sur OFF) > Courant de fuite

Si les critéres indiqués dans la formule précédente ne sont pas
réunis, le détecteur ne se réinitialise pas correctement (il reste
a I'état ON). Utilisez un détecteur a 3 fils si cette condition n'est
pas remplie.

De plus, le courant de fuite a la charge sera "n" fois plus grand

pour "n" détecteurs branchés en paralléle.

4. Prévoyez suffisamment d'espace libre pour réaliser
les travaux d'entretien.

Lors de la conception d'une application, prévoyez un espace
suffisant pour permettre la réalisation des travaux d'entretien et
des inspections.
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série MK/MK2/MK2T

A I Détecteurs
Précautions 2

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

Montage et réglage

/A Attention

1. Manuel d'utilisation
N'installez et n'utilisez le produit qu'aprés avoir lu attentivement
le manuel d'instructions et en avoir compris le contenu.
Assurez-vous par conséquent, que le manuel est toujours a
portée de main.

2. Ne laissez pas tomber le détecteur.
Ne laissez pas tomber I'appareil et évitez les impacts excessifs
(300 m/s2 ou plus pour les détecteurs Reed et 1000 m/s2 ou
plus pour les détecteurs statiques) lors de la manipulation.
Méme si le corps du détecteur n'est pas endommage, il se peut
que la partie interne le soit et soit a l'origine d'un mauvais
fonctionnement.

3. Appliquez les couples de serrage appropriés lors du
montage des détecteurs.

Si le détecteur est serré au-dela des couples recommandés, les
vis de montage, la fixation, les détecteurs, etc, pourraient
s'endommager. D'autre part, un couple de serrage insuffisant
peut provoquer un déplacement indésiré du détecteur.
(Reportez-vous au montage de détecteur de chaque série pour
le montage, le déplacement et le couple de serrage, etc. du
détecteur.)

4. Montez un détecteur au milieu de la plage

d'utilisation.

Réglez la position de montage du détecteur de telle sorte que

le piston s'arréte au milieu de la plage d'utilisation (la plage

dans laquelle le détecteur est activé). (La position de montage

indiquée dans les catalogues est la position optimale en fin de

course.) S'il est monté en fin de plage d'utilisation (a la limite

entre les positions ON et OFF), son fonctionnement sera

instable ou sa durée de vie écourtée.

<D-M9(V)>

Lorsqu'un détecteur est utilisé pour remplacer une ancienne

série de détecteur, il se peut qu'il ne s'active pas suivant les

conditions d'utilisation en raison de sa plage d'utilisation plus

courte.

Tel que

e Application pour laquelle la position d'arrét de
I'actionneur peut varier et dépasser la plage d'utilisation
du détecteur, telle par exemple qu'une opération de
poussée, de pressage, de serrage, etc.

 L'application pour laquelle le détecteur est utilisé pour
détecter une position d'arrét intermédiaire de
I'actionneur. (Dans ce cas le temps de détection sera
réduit. )

Pour ces applications, réglez le détecteur au milieu de la

plage de détection requise.

/A Précaution

1. Ne tenez jamais un actionneur par les fils
conducteurs du détecteurs.
Ne soutenez jamais un vérin (actionneur) par ces fils.
Ce pourrait entrainer une rupture des cables mais aussi des
dégats aux éléments internes des détecteurs.

2. Fixez le détecteur a l'aide de la vis appropriée
installée sur le corps du détecteur. L'emploi de vis
différentes peut endommager le détecteur.

Page arriere 3

Cablage

/A Attention

1. Vérifiez l'isolation des cables.

Vérifiez que lisolation des cables n'est pas défectueuse
(contact avec d'autres circuits, isolation défectueuse entre les
bornes, etc.). Des dommages peuvent survenir du a l'excés de
flux électrique dans le détecteur.

2. Ne les branchez pas a une ligne de haute tension.

Ne raccordez les détecteurs ni en paralléle ni en série a une
ligne de haute tension. Les circuits de contréle y compris les
pressostats peuvent présenter des erreurs de fonctionnement
dues au bruit provenant de ces lignes.

A\ Précaution

1. Evitez de plier et d'étirer les cables.

Ne pliez pas et n'exercez pas d'effort de tension de maniere
répétée sur le cable de raccordement afin d'éviter tout cassure
de la gaine ou toute déconnexion du céble. S'il impossible
d'éviter au cable d'étre plié ou de subir des efforts de tension,
veillez a fixer le cable de raccordement au détecteur et donnez-
lui une courbure d'un rayon de R40 a 80 mm ou plus.
Consultez SMC pour plus de détails. Un effort de tension et de
torsion exercé sur la connexion située entre le cable et le
détecteur augmente I'éventualité d'une déconnexion. Fixez le
cable dans la section centrale pour qu'il ne puisse se déplacer
dans la zone de connexion du détecteur.

2. Ne mettez pas le détecteur sous tension tant que la

charge n'est pas branchée.

<Modele a 2 fils>

Si le détecteur est mis sous tension lorsque la charge n'est pas
branchée, le détecteur peut étre instantanément endommagé.
Il se produit la méme chose lorsque le céble a 2 fils bruns (+,
sortie) est directement connecté au terminal (+) de la tension
d'alimentation.

3. Evitez les courts-circuits de la charge.

<Détecteur Reed>

Si le détecteur est sous tension alors que la charge est court-
circuitée, le détecteur sera instantanément endommagé en
raison de I'excés de courant.

<Détecteur statique>

Le modéle D-MIL](V) et tous les modéles de détecteurs a
sortie PNP ne comportent pas de circuit intégré de prévention
des courts-circuits. Si la charge est court-circuitée, les
détecteurs seront instantanément endommagés.

Attention de ne pas inverser le cable d'alimentation marron et
le céble de sortie noir sur les détecteurs a 3 fils.



Détecteurs
Précautions 3

série MK/MK2/MK2T

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

Cablage

A\ Précaution

4. Evitez les cablages incorrects.

<Détecteur Reed>

Les détecteurs 24 VDC a visualisation sont polarisés. Le cable

marron est (+) et le cable bleu (-).

1) En cas d'inversion de raccordement, le détecteur fonctionne
mais la diode ne s'allume pas. (Pour le modele D-A79W, le
signal de sortie sera envoyé mais la LED ne fonctionnera
pas.) Si le courant est excessif la LED pourrait
s'endommager définitivement.

Modeles compatibles:D-A93, A73(H)(C), A79W

<Détecteur statique>

1) Si le raccordement est inversé sur un détecteur a 2 fils, le
détecteur ne sera pas endommagé s'il est protégé par un
circuit de protection mais il restera activé en permanence.
Cependant, il est recommandé d'éviter une polarité inversée,
car dans ces conditions le détecteur peut étre endommagé
par un court-circuit de la charge.

2) Si le raccordement est inversé (ligne d'alimentation + et —)
sur un détecteur a 3 fils, le détecteur doit étre protégé par un
circuit de protection. Cependant, si la ligne d'alimentation (+)
est branchée au fil bleu et la ligne d'alimentation (-) est
branchée au fil noir, le détecteur peut s'endommager.

<D-M9([1>

Le modele D-M9I ne comporte pas de circuit intégré de

prévention des courts-circuits. Rappelez-vous qu'une

connexion d'alimentation inversée (par ex. la connexion du fil
d'alimentation (+) et du fil d'alimentation (—) sont inversés)
entraine 'endommagement du détecteur.

5. En dénudant la gaine du cable, vérifiez le sens de
dénudage. L'isolant peut se déchirer ou
s'endommager en fonction du sens. (D-M9C1, MOCIW,
M9CIA(V)L uniquement)

—

C

Outil recommandé

W

Modele Réf. modele
Outil a dénuder D-M9N-SWY
+ L'outil a dénuder les cables (22.0) peut étre utilisé pour un

cable a 2 fils.

Milieu de travail

/A Attention

1.

N'utilisez pas le produit dans un milieu exposé a des
gaz explosifs.

Les détecteurs ne sont pas prévus pour éviter les explosions.
Ne les utilisez pas dans un milieu exposé a des gaz explosifs.

. N'utilisez pas le produit dans un milieu exposé a des

champs magnétiques.

Les détecteurs pourraient présenter des dysfonctionnements et
leurs aimants pourraient se démagnétiser.

. N'utilisez pas le produit dans un milieu exposé a

I'humidité.

Bien que les détecteurs soient conformes a la norme IP67 IEC
(JIS C 0920: construction étanche), évitez d'utiliser les
détecteurs pour des applications dans lesquelles ils sont
continuellement exposés a des éclaboussures ou des
projections d'eau. Une faible isolation ou le gonflement de la
résine interne du détecteur peuvent entrainer des
dysfonctionnements.

. N'utilisez pas le produit dans un milieu exposé a

I'huile ou aux produits chimiques.

Consultez SMC pour des détecteurs exposés aux liquides de
refroidissement, aux solvants organiques, aux huiles ou aux
produits chimiques. Si les détecteurs sont utilisés dans ces
conditions, ne flt-ce qu'un court instant, une isolation
incorrecte, le gonflement de la résine ou le durcissement des
cébles conducteurs peuvent entrainer un dysfonctionnement.

. N'utilisez pas le produit dans un milieu soumis a des

cycles thermiques.

Consultez SMC si les détecteurs sont utilisés dans un milieu
soumis a des cycles thermiques autres que les variations
normales de température car ils pourraient étre endommageés.

. N'utilisez pas le produit dans un milieu soumis a des

impacts excessifs.

<Détecteur Reed>

Lorsqu'un détecteur Reed est soumis a un impact excessif (300
m/s2 ou plus) lors de son utilisation, le point de contact peut
engendrer ou empécher un signal momentané (1 ms ou
moins). Consultez SMC concernant I'utilisation de détecteurs
statiques en fonction du milieu.

. N'utilisez pas le produit a proximité d'unités

génératrices de surtension.

<Détecteur statique>

Si des vérins a détecteurs statiques sont utilisés a proximité
d'unités génératrices de surtensions importantes (élévateurs de
type solénoide, fours a induction a haute fréquence, moteurs,
etc.), cela peut détériorer ou endommager les détecteurs.
Evitez les sources de surtension et les croisements de cables.
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série MK/MK2/MK2T

A I Détecteurs
Précautions 4

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.

Milieu de travail

A\ Précaution

1. Evitez I'accumulation de poussiéres de métal et la
proximité de substances magnétiques.
L'accumulation de poussiéres de métal (éclaboussures de
soudure, tournures, etc.) et la présence de substances
magnétiques a proximité d'un actionneur a détecteur peut
entrainer une perte de la force magnétique du détecteur
(actionneur) et par conséquent un mauvais fonctionnement de
I'actionneur.

2. Consultez SMC en ce qui concerne la résistance de
I'eau, l'élasticité des fils, l'utilisation de fers a
souder, etc.

3. N'utilisez pas le produit dans un milieu exposé aux
rayons solaires.

4. Ne pas installer le produit dans un milieu ou il sera
exposé a de la chaleur radiante.

| Entreten |
A\ Attention

1. Réalisez régulierement I'entretien suivant de facon a
prévenir un éventuel accident du au mauvais
fonctionnement du détecteur.

1) Fixez et serrez les vis de montage du détecteur.
Si les vis se desserrent et si la position de montage a bougé,
resserrez les vis aprés avoir réglé la position.

2) Vérifiez que les cables ne sont pas défectueux.
Pour éviter une isolation défectueuse, remplacez les
détecteurs ou réparez les cables en cas de dommages.

3) Vérifiez le fonctionnement de la lampe verte sur le détecteur
a visualisation bicolore.
Vérifiez que la LED verte est sous tension dans la position
attendue. Si la LED rouge est allumée, la position de
montage est incorrecte. Réajustez la position de montage
jusqu'a ce que s'allume la LED verte.

2. Les procédures d'entretien sont décrites dans le
manuel d'instructions.
Ne pas suivre les procédures appropriées peut entrainer des
dysfonctionnements ou endommager l'équipement ou la
machine.

3. Démontage de I'équipement et alimentation/échappement
de I'air comprimé.
Avant de démonter tout équipement, assurez-vous au préalable
que les mesures appropriées ont été prises afin de prévenir la
chute ou le mouvement erratique d'objets et d'équipements,
puis coupez l'alimentation électrique et réduisez la pression du
systeme a zéro. Ce n'est qu'a ce moment que vous pourrez
procéder au démontage de I'équipement.
Au moment du redémarrage de I'équipement, procédez avec
prudence en vous assurant que les mesures appropriées ont
été prises pour éviter tout mouvement brusque des actionneurs.
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série MK/MK2/MK2T
Précautions spécifiques au produit 1

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous en page arriére 1 pour les
consignes de sécurité et les "Précautions de manipulation des Dispositifs
Pneumatiques" (M-03-E3A) pour les précautions d'utilisation.

Al

] Milieu de travail \

] Fixation du levier pour extrémité de tige plate (MK uniquement) \

/A Attention

1. N'utilisez pas le détecteur dans les milieux
suivants:

1) Milieux exposés a des projections d'eau ou d'huile sur la tige
du vérin.

2) Milieux poussiéreux ou en contact avec des corps étrangers.
3) Milieux excédant la température d'utilisation recommandée.
4) Milieux exposés aux rayons du soleil.

5) Milieux corrosifs.

] Montage et démontage du levier de bridage \

/A Attention

1. Pour le montage et le démontage du levier,
bloquez ce dernier avec une clé plate avant
de serrer ou de desserrer la vis de fixation
(Fig. (1))
Ceci permet de ne pas endommager l'actionneur. Respecter
également les couples de serrage ci-contre. Pour fabriquer un
levier, assurez-vous de placer une partie détection qui
correspond a la section paralléle de la tige.

Clé

Clé hexagonale 1

/A Attention

1. Lors de l'installation du levier a I'extrémité de
la tige, l'effort de la tige risque d'étre
insuffisant par rapport au sens d'installation
du levier. Par conséquent, assurez-vous
d'installer le levier dans le sens indiqué dans
la figure A. (Fig. (2)

] Réglage de la vitesse

/A Attention

1. Assurez-vous d'installer un régleur de débit

pour permettre au vérin de fonctionner a une
vitesse comprise entre 50 et 200 mm/s.
Si vous utilisez un levier autre que celui proposé en option,
veillez a ce qu'il soit parfaitement adéquat aprés avoir calculé le
moment d'inertie du vérin. Pour utiliser le régleur de débit,
assurez-vous que le distributeur est completement fermé, et
ouvrez-le progressivement pour régler la vitesse.
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série MK/MK2/MK2T
Q Précautions spécifiques au produit 2

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous en page arriére 1 pour les
consignes de sécurité et les "Précautions de manipulation des Dispositifs
Pneumatiques" (M-03-E3A) pour les précautions d'utilisation.

] Milieu de travail

/A Attention

1. Si un effort de torsion est appliqué sur la tige, le vérin pourrait étre détérioré ou la précision
d'antirotation pourrait en étre affectée. Par conséquent, suivez les consignes ci-dessous avant
d'utiliser le vérin.

1) Assurez-vous de monter le vérin verticalement (Fig. (3)). (MK, MK2 uniquement)

2) N'effectuez jamais une opération (bridage ou arrét,etc.) dans le sens de rotation (Fig. (4)).

3) Le bridage doit s'effectuer dans les limites de la course de serrage (course en ligne droite) (Fig. (5)).

4) Assurez-vous que la surface de bridage de la charge est perpendiculaire a la ligne axiale de la bride (Fig. (6)).
)
)

5) N'utilisez pas le vérin lorsque une force externe déplace la charge lors du bridage (Fig. (7)).
6) N'utilisez pas le vérin lorsqu'un effort de torsion est appliquée sur la tige du piston.

1) N'utilisez pas le vérin en sens horizontal. >< 2) Ne travaillez pas dans le sens de rotation.

(MK, MK2 uniquement)

Course en rotation

Fig. (5)

4) Ne travaillez pas sur une surface inclinée. 5) Veillez a ce que la charge soit immobile lors du bridage.

Fig. (7)
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série MK/MK2/MK2T
Précautions spécifiques au produit 3

Veuillez lire ces consignes avant l'utilisation.
Reportez-vous aux pages arriéres 2 a 5 pour les précautions des détecteurs.

Montage

* Lorsqu'un substrat magnétique entoure le vérin comme lillustre la
figure ci-dessous (méme dans le cas ou il est uniquement présent
sur un c6té du vérin), le mouvement du détecteur peut devenir
instable. Par conséquent, veuillez le vérifier séparément.

Substance magnétique
(plaque en acier, etc.)

Substance magnétique
(plaque en acier, etc.)

Calcul du moment d'inertie

1. Barre fine
Position de pivot:
radialement a la barre et indéfinie

a2
I=mt-—/—+m2 ——
1 3+ 2 3

2. Barre fine
Position de pivot:
perpendiculaire a |'axe passant par le centre de gravité

3. Plaque rectangulaire parallélépipedique
Position de pivot:
parallele au cété b passant par le centre de gravité

Avec détecteur résistant aux champs
magnétiques D-P4DWL

* Les cables ou les électrodes de soudage situés a proximité du vérin
forment des champs magnétiques qui pourraient endommager les
aimants intégrés au vérin. (Contactez SMC si I'ampérage excede
16000 A). Si la source magnétique puissante entre en contact avec
le vérin ou un détecteur, veuillez éloigner le vérin de cette source.
Si le vérin est exposé a des projections en contact direct avec les
cables, veuillez les protéger a l'aide d'un tube. Utilisez un tube de
diametre interne @7 ou plus, parfaitement résistant a la chaleur et
tres souple. Contactez SMC si vous devez utiliser un soudeur
inverseur ou a courant continu.

I: Moment d'inertie (kg-m2) m: Masse de la charge (kg)

4. Plaque rectangulaire parallélépipédique
Position de pivot:
radialement & la barre et indéfinie

4ai? + b2 4a2? + b2

I=m 12 + ma2: 12

5. Plaque rectangulaire parallélépipedique
Position de pivot:
par le centre de garvité et radialement a la plaque (identique a la
plaque rectangulaire épaisse)

a2 + b2

ad:/‘& I=mT

< 2
//j|>~/ I=m1-aT1+ mz-a22 + K
! 2r2
- k=m2 —
\ my 5
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:

%@

= Austria

SMC Pneumatik GmbH (Austria).
Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285
E-mail: office @smc.at

http://www.smc.at

l] Belgium

SMC Pneumatics N.V./S.A.
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466
E-mail: post@smcpneumatics.be
http://www.smcpneumatics.be

i Bulgaria

SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519
E-mail: office@smc.bg

http://www.smc.bg

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office@smc.hr

http://www.smc.hr

r

Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

T

Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

I

Estonia .

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12, 106 21 Tallinn

Phone: +372 6510370, Fax: +372 65110371
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

T

Finland

SMC Pneumatics Finland Oy

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02231 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

-

France

SMC Pneumatique, S.A.

1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Bussy Saint Georges F-77607 Mame La Vallee Cedex 3
Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
E-mail: contact@smc-france.fr
http://www.smc-france.fr

|

Germany

SMC Pneumatik GmbH

Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smc-pneumatik.de

W —
b
Greece

SMC Hellas EPE

Anagenniseos 7-9 - P.C. 14342. N. Philadelphia, Athens
Phone: +30-210-2717265, Fax: +30-210-2717766
E-mail: sales@smchellas.gr
http://www.smchellas.gr

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kft.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc.hu
http://www.smc.hu

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.

2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006

Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Oslo g.1, LT-04123 Vilnius
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

i
j ’7 Norway

SMC Pneumatics Norway A/S

Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Poloneza 89, PL-02-826 Warszawa,

Phone: +48 22 211 9600, Fax: +48 22 211 9617
E-mail: office @smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal

SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smc.eu

I I Romania

SMC Romania srl

Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest

Phone: +40 213205111, Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania@smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+7 812 718 5445, Fax:+7 812 718 5449

E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

¥
Slovakia

SMC Priemyselna Automatizacia, s.r.o.

mmmmm— Spain

SMC Espafia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smc.eu

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

ﬂ Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

Turkey

Entek Pnématik San. ve Tic. A*.

Perpa Ticaret Merkezi B Blok Kat:11 No: 1625, TR-34386, Okmeydani, stanbul
Phone: +90 (0)212-444-0762, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc@entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

AN

UK

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhill, Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064
E-mail: sales @ smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Néamestie Matina Benku 10, SK-81107 Bratislava

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

E Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.0.
Mirnska cesta 7, SLO-8210 Trebnje
Phone: +386 7 3885412 Fax: +386 7 3885435
E-mail: office@smc.si

http://www.smc.si

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smc.eu
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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