Régulateur de précision

Série VEX113 3

Regulateur de pression de grande précision

Une valve de réduction de pression a 3 orifices avec mécanisme a obturateur est disponible pour
les modéles a commande manuelle et 8 commande pneumatique.

Réglage précis de la pression | Haute précision

Avec un débit d'échappement similaire au débit d'alimentation, ce Idéal pour les dispositifs d'équilibrage car il minimise les variations

régulateur est capable d'établir rapidement une pression de sortie méme g%Iimgrg?astisci)(r)]?échgggg?nent? Ces onréguleé(tcéilrlenS(raése:taepaﬁgg

lorsque le volume de sortie et les fluctuations sont importants. sensibilité E.M. n'excédant pas 0.2% et une répetitivité de +0.5%.
Montage sur embase Possibilités de raccordement multiples
VVEXB/Rc(PT) 1/8 - Jusqu'a 10 stations Orifices disponibles de M5 a Rc(PT) 2, permettant de
VVEX2/Rc(PT) 1/4 - Jusqu'a 8 stations gérer une grande diversité de débits et de raccordements.

—Taille mini

VEX15 33 /550 ¢/m(ANR) (c6té d'alimentation)

1403 dm(ANR) (coté d'échappement)

MLubrification non requise ~

HLarge éventail de matiéres de joints
(NBR, FPM, EPR)

=

Taille mini

VEX1133/1375 ¢m(ANR)
VEX1235/1375 ¢/m(ANR)
VEX1333/3242 ¢/m(ANR)
VEX1533/8744 ¢m(ANR)

VEX1733/17685 ¢/m(ANR)
_  VEX193/36352 ¢m(ANR)

Modéle a commande pneumatique
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Série VEX1139

Applications

. Régulateur de pression

_Réglage précis de la pression

Réglage précis et rapide de la pression

a l'intérieur du réservoir

A

R

s
>

Réservoir

¢’ T
o2

<]

Régulateur de précision

@Etant donné l'importance de la surface équivalente de
I'alimentation et de I'échappement, la régulation de la

pression est rapide.

_Contréle de la pression

Sensibilité de 0.2% E.M.
Régulateur de tension

_Equilibre et entrainement

Galet

enrouleur

@S'adapte au déplacement du piston du vérin tout en maintenant

Vérin & faible frottement(

une pression constante.

Equilibrage de la charge (répétitivité supérieure)

Galet
d'entrainement

CMOQ

CA1D) 0)

'+0.5% E.M.

Embase

L

| o

W),

@®La précision de la pression de compensation et I'excellente répétitivité
empéchent les jeux sur le vérin et assurent les arréts en douceur.
®Montage sur embase possible pour "VEX1B33", "VEX1230" et "VEX1233".
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Affine la régulation de la pression d'équilibrage

Y
D
— 4
:_ _J' A commande
- pneumatique
2 R
-1 A B 4
;: . P Acommande
manuelle

@Limite la fluctuation de la pression lors de I'entrainement

d'un vérin en maintenant parfaitement I'équilibre statique
et dynamique.



Régulateur de précision Série VEX1(13Y

Caractéristiques
Modéle VEX1A33-Y5 |VEX1B33-"5 | VEX1130-0] | VEX1230-9! VEx133g-§§ VEX153) -18§ VEX1730-19 | VEX1930 14
Utilisation Commande manuelle (poussoir verrouillable) Commande manuelle (poussoir verrouillable) et commande pneumatique
Pilote interne
Pilotage m <Pilotage externe possible. >
xVoir p.1.7-4 pour "Connexion avec le pilote externe"
Fluide Voir tableau des fluides admissibles ‘ Air
Pression d'épreuve 1.5MPa

(Pression de départ +0.1MPa) a 1MPa maxi

Pression d'alimentation ; . . . .
A\ Précautions =Reportez-vous aux "Précautions du produit".

Plage de pression 0.01 2 0.7MPa 0.05 4 0.7MPa
Température d'utilisation (" 0a60°C

> o A
Température du fluide 00; 9692&%%1@33333?3) 0260°C
Répétitivité +0.5%
Sensibilité 0.2%
Consommation en air® 6¢//min(ANR) (sous 0.9MPa.)
Fixation Universelle
Linéarité ©® — +1%
Press. du signal® — 0.05 a 0.7MPa
Orifice du signal® — Rc(PT)"s

Orificel M5 [ 01 [M5 [ ot |01 [02 [0o1 |02 [02]03 ][04 04 o6 [10] 10 [12 [ 14 | 20
Orifice P 1
Ro(PT) A ms | ims | Vel vl vl ve L v aleslalisleal i |1 (1] 172 2
R 4 (4) 1 % 2
o mm’ [5<B> 1%, 5 [194,[16 |25 |16 |25 |36 |60 |70 130160[180]300 [330 |590 | 670
Surface équivalente loebt To75 (%0, 1275 [%0/,,| 884 1375 | 884 [1375 119655242 B8327074 B744 B825(16702 |17685 | 32422 136352

Masse (kg) 0.15 0.18® 0.2 03® 0.5 1.4 2 4

Note 1) Sans eau
Note2) Echappement continu d'un grand volume d'air.

Note 3) Unig.compatible avec le modéle & commande pneu.
Note4) Indique les mm" et Cv de ( Eg{gd.a"m_ ég{fd.échap_).
Note5) Avec embase.

Fluides compatibles

Modale VEX1533 VEX1433B VEX1833C
(Matiére de la valve: joint NBR) (Matiere de la valve: joint FPM ) (Matiere de la valve: joint EPR )
Air (normal, sec) Argon )
Fluide Dioxyde de carbone ( <0.7MPa) Hélium Dioxyde de carbon_e
Gas d'azote (N2) Temp. d'air élevée (CO2 0.7MPa maxi)
Fréon 11, 113, 114 (MAXI 99°C)
Indication
PA #}1 g
> R(3) —{> R(3)
A —*—>— P (1) A ——=—>t— P(1)
@) : @ r
A commande pneumatique A commande manuelle
1.7-3
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série VEX1013¢

Pour passer commande

APrécautions

| Utilisation du pilote externe

(1S'il est impossible de maintenir une différence de pression de
VEX 1 A 3 3 c M5 F G plus de 0.1MPa entre la pression d'alimentation et la
T T l pression de départ, procédez au pilotage externe afin
Régulateur Options d'obtenir la différence de pression requise.
Joints du distributeur B Fixation (2)S'l n'est pas possible dinstaller un filtre micronique sur le
— | joint NBR F Equerres c6té d'alimentation, procédez au pilotage externe et assurez-
LM G Manométre vous dinstaller un filtre micronique sur le c6té de pilotage.
.Hc Ljoint EPR_ N | Siencieuxpour  Passage en pilotage externe
Régulateur de précision oneE s 2u Iévent -
fluides c';?npa,-,b,es. (D En ufilisant un tournevis, retirer le bouchon de
* l'orifice P1.
Commande manuelle s—— Filetage (/5 uniq.) @) Forifice f o
_ Re(PT) (2} Installez l'orifice face au sens opposé (pilote
T NPTE externe). Veuillez l'installer soigneusement afin de
F G(PF) ne pas endommager le joint torique.
l N NPT . »
Taille du corps Orifice (3) Résserrez l'orifice et connectez les raccords du
Orifice pilote sur l'orifice P1 & I'aide d'un raccord M5.
Tai =
allleducorps A ee T Orifices P, A, R
M5 M5
Surlecorps | A 01 7
3 Position pour P1
Sur l'embase | B L MS
. 01 Iz
—[ l Dimencinne de I'nrifire P1
Régulateur Options <Pilotage inteme>
B Fixation Buse
, F Equerres \
Régulateur G Maiomélre
de précision ——— —3 4 = Orifice P1
Utilisation N Silencieux pour
0 | Commande pneumatique révent
P Rkt becioibbsis i . Raccords
3 | Commande manuelle <Pilotage exteme> 5
 Filetage \
- Rc(PT) -
4 Taille du corps J. Orifice T NPTF Eﬁ
Taille d Orifice F G(PF) _l
atle du corbs ["Gifice TOrifices P, A| _ Orifice R N NPT
1 01 Y
02 Vi
02 Vi
3 | 03 %
2 04 7
8 04 Vs
e |5 o6 7
@ 10 1
10 1 3
EET 1% 17
14 14
9
20 2 2
2 - Sans embase
= @ 1
%]
§ 02 Vi
- *
Options
L Référence
Désignation
VEX1A33 | VEX1B33 VEX113§ VEX1 233 VEX1333 VEX153§ VEX173§ VEX193§
Fixation (avec vis et rondelle) B |VEX1-18-1A i VEX1-18-1A - VEX3-32A |VEX5-32A |VEX7-32A | VEX9-32A
Equerres (avec vis et rondelle) F [VEX1-18-2A —_— VEX1-18-2A — — — — —
Manometre™ G G27-10-R1-X207 G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01
Silencieux pour évent (PE) N AN120-M5
* Les pieces en option sont livrées en méme temps.
** Si vous utilisez un manométre différent de ceux indiqués dans le tableau, veuillez indiguer la référence. Reportez-vous en p 1.15-0 pour plus de détails sur
le manométre.
Exemple: VEX1333.03
G36-4-01
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série VEX1(13 3
Embase

Caractéristiques
Régulateur compatible VEX1B33 VEX123}
Stations De 2 a 10 stations"™ 2 a 8 stations"
Passage de l'air Alimentation, échappement
Pilotage Pilote interne Pilote externe Pilote interne Pillote externe
Orifice du pilote — M5 — M5
Orifices P, A, R % ;
VEXB-5
(Awvec joint et vis de fixation)
Matiére des joints VEX1-17

Plaque —_ joint NBR (Avec joint et vis de fixation)

B joint FPM

c joint EPR

Q Note 1) La pression sur l'orifice P et I'échappement & partir de l'orifice R s'effectue au minimum pour les six stations du modéle "VEX1B33" etiou les cing stations (mini) du modéle "VEX1233",

Pour passer commande

VVEXB— 1 —5-01| F
Taille du corpsT I_. Filetage

Orifice = Re(PT)
Pilotage *—— 01| 4 T | NPTF
1 Pilote interne F | G(PF)
2 Pilote externe Stations N | NPT
2 |2 stations
10 [10 stations
Taille du oorps—'l'_ l |—' Filetage
Orifice — | RelPT}
Pilotage®—— 2] L NPTF
1 Pilotage interne F_| GPF)
2 Pilotage externe Stations N NPT
2 |2stations
_ 8 |8 stations

Inscrivez d'abord la référence des régulateurs et des plagues pour le montage sur embase & partir de la gauche
(orifice A de face) de I'embase.
Exemple) VVEX2-2-5-02

OVEX1233-G — 4 piéces

OVEX1-17 1 piéce

Caractéristiques de la pression de depart & commande peumatique) ~ Caractéristiques de la pression de départ ( @ commande manuelle)

0.8 = 08

g 0.7 g 0.7 L
< 06 < 06 "
Sos % 05 —
504 S 04 -
803 38 03 | —
502 S 02 —
E 0.1 8 o —

. nh_ //

0 0102 03 04 05 06 07 0.8 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24

Orifice du signal PA (MPa) Rotation du bouton de réglage (cycles)
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série VEX113¢

Caractéristiques du débit

Pression de l'orifice P 1MPa

VEX1A33/VEX1B33-01 VEX13%/VEX1233-02 VEX1333-03 _
Pression de l'orifice A (MPa) Pression de ['orifice A (MPa) Pression de l'orifice A (MPa)
0.9 0.9 0.9
\ 0.8 08 0.8
0.7 0.7 0.7
06 = N 06 06
05 — XU 05 05
0.4 = N 0.4 A 0.4
03 = 03 N 03
0.2 = N\ | o2 0.2
0.1 = 0.1 0.1
- ]
800 400 0 400 800 2000 1000 0 1000 2000 4000 2000 0 2000 4000
Re—A ¢/min(ANR P—A R—A ¢/min(ANR P—A R—A ¢/min(ANR P—A
(Echap.) (Den&'{] ( ) (Réduction press.) (Echap.) 3.6,’?{”‘ ) (Réduction press.) {Echap.) ﬁ)erﬂitn ( ) (Réduction press.)
VEX1538-06 Pression de lorifice A (MPa) VEX173%-12 Pression de lorifice A (MPa) VEX193%-20 Pression de lorifice A (MPa)
0.9 0.9 0.9
0.8 0.8 0.8
0.7 0.7 0.7
0.6 06 & 0.6
05 N 05 \ 05
SR 0.4 N 04 \ 0.4
03 \?; 03 N\ 0.3
0.2 N 0.2 N 0.2
\h__ 0.1 \ 0.1 0.1
10000 5000 0 5000 10000 20000 10000 0 10000 20000 40000 20000 0 20000 40000
R—A (¢/min(ANR)) _ P—A R—A (¢/min(ANR)) _ P—A R—A (¢/min(ANR)) ~_ P—A
(Echap.) Débit (Réduction press.) (Echap.) Débit (Réduction press.) (Echap.) Débit (Réduction press.)
VEX1A33/VEX1B33 VEX113%/VEX123% VEX133%
0203 0203 0203
f A Point de départ | |
= Pubtssdoat 1A /| Point de dépar 7 N o
g /| g / g
< 0200 Vd S 0200 S 0200
< / < <
& / 8 8
2 o A 8 o % 0197 ‘
c % &
0 01020304050607 080910 0 01020304 0506070809 10 0 01020304 050607 0809 1.0
Pression orifice P (MPa) Pression orifice P (MPa) Pression orifice P (MPa)

VEX1539%

0.203
—_ Point de départ i
& E //
< 0.200
z
: Ve
5] /
IS
% 0197
o

0 01020304050607 080910
Pression orifice P (MPa)
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VEX1732

0203

Point de dépay/

E

/

o
9

Pression orifice A (MPa)

0 01020304050607080810

Pression orifice P (MPa)

VEX1938
0203

5 Poitde 6 a:,/
= 0200

3

: /

3 0197

8

o

0 01020304050607080810

O
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Pression orifice P (MPa)




Régulateur de précision Série VEX1[139

Construction
VEX1A33, VEX1B33 VEX1133, VEX1233, VEX1333, VEX1533
VEX1733, VEX193}
Modéle a commande manuelle
Distributeur Distributeur de pilotage Distributeur (9) Bouton de réglage
@ ) de pilotage ‘2 | "
5 [o] - i0Ressort de
0@ % 8% 3¢9 3 Obturateur i3 — précontrainte
;R 83 €2 58 a Buse (2
© 7] o St 8 2 o9 @
2 & 8 €5 & 88 £2 3
i i S &2 T o® B 5
£ O © =3 0 coa &8 2 ) | o L
@ ® ® @ ® ® @ 3 Membrane@-__ [ 3 p {4PE__12 Orifice calibré
/ 2= |/ 3 i
/ - - N T P
[ 1/ ~PE f Piston G—_| HEH ! 5 Guid
(& Guide
s i B
Retention (7 S - /
Axe (7) | : :!: /(ﬂ, Ressort
Membrane (8 R et e 5 — \K‘R (111 i
inférieure 9] Corps (D (37l Il
' 3 T AP~ Valve & clapet
Corps (1» E | Valve aclapet ®—_| 1 LT ' (Echap. d'air)
2 | (Alim. d'air) T
a I
(1P i I
B oW B o Ressort @——1 &t
o o 5 ide 5—L=2
g 8 E’ .80 Guide (5
5 @ € §o
E 2 3o Modéle a commande pneumatique
S 8 &8¢ P q
[
& Orifice
) . ) . 2 de signal
Lorsque le bouton de réglage (9) est tourné dans le sens horaire, I'effort du ressort R | Manibirancms PA
de précontrainte (0 entraine la fermeture de la buse (@4, permettant que la contre- B | Dbt i<
pression soit appliquée sur la surface droite de la membrane supérieure (3). e B M““‘M
Ensuite, le clapet ® se déplace vers la gauche, permettant que I'air d'alimentation g Metib uso :i:__ PE
s'écule de P jusqu'a A. La pression qui circule vers lintérieur est appliquée sur la & | Membrane(l—
surface gauche de la membrane supérieure (3) compensant l'effort engendré par la g P1
contre-pression de la buse; simultanément, elle est appliquée sur la surface gauche

de la membrane (0, et s'équilibre avec la pression de départ permettant de
compenser l'effort de compression du ressort de réglage (0.

Lorsque la pression de sortie augmente plus vite que la pression de départ, la
membrane ({7 est déplacée vers la droite, et la pression & droite de la membrane
supérieure (3) baisse, déplagant la membrane (3) vers la droite. Ensuite, le clapet ®)
s'éloigne de la surface gauche de la membrane (3), la pression de sortie circule a
partir de A via le passage du clapet pour étre enfin évacuée par lorifice R. Si le
bouton de réglage @ est toumé dans le sens antihoraire, le mouvement sera
opposé; la pression de sortie diminuera et s'équilibrera avec une nouvelle pression
de départ.

Nomenclature
Rep. Désignation Matiére
@ | Corps Alliage de zinc
(@ | Régulateur de pécision Alliage d'aluminium
® Membrane supérieure NBR/FPM/EPR
@ Ressort Acier inox
® | Guide Acier inox
® | Clapet NBR/FPM/EPR
(@ | Retention Polyacétale
Membrane inférieure NBR/FPM/EPR

O

Orifice P(1)  Contre-pression

S0Us pression
Lorsque le bouton de réglage (9) est tourné dans le sens horaire, l'effort du ressort de
précontrainte 0 entraine la fermeture de la buse (4, permettant que la contre-
pression soit appliquée sur la partie supérieure du piston (3). Ensuite, la valve &
clapet ® s'ouvre permettant que I'air d'alimentation circule de P jusqua A. La
pression qui s'écoule est appliquée sur la surface inférieure du piston (3) compensant
['effort engendré par la contre-pression de la buse; simultanément, la pression est
appliquée sur la surface inférieure de la membrane (0, et s'équilibre avec la pression
de départ compensant ainsi l'effort de compression du ressort de réglage 0.
Lorsque la pression de sortie augmente plus vite que la pression de départ, la
membrane () se déplace vers le haut, la pression sur le piston (3 diminue,
provoquant le mouvement du piston (3) vers le haut, ouvrant la valve & clapet () via
laxe (), et elle est enfin évavuée a travers lorifice R.
Si le bouton de réglage (@ est tourné dans le sens antihoraire (si la pression de la
valve connéctée a lorifice de signal est réduite), le mouvement résultant sera
oppose; la pression de sortie diminuera et s'équilibrera avec une nouvelle pression
de départ.
Note: Les parenthéses concement le modele 8 commande pneumatique.

Nomenclature

Rep Désignation Matiere

® Corps Alliage d'aluminium
@ Distributeur de pilotage Alliage d'aluminium
® Piston de réglage Alliage d'aluminium
O) Ressort Acier inox

® Guide Alliage d'aluminium
® Valve a clapet NBR

@ Axe Acier inox
Guide Alliage d'aluminium

1.7-7
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:‘v Sur le corps

L]

N

-

VEX1A33-M5/01

3xRc(PT) %, M5 = £x
Equerre (option) 3 w0 ]
VEX1-18-2 r~ )
Q =t - J. i - = .ﬁz_
Fixation 50
(option) I/ 2.04.5
VEX1-18-1 .29 2%

A . (Trou de fixation)

2xM3 (Filetage)
4x04.5(Trou de fixation)

(43.5)

Manomeétre (option)
G27-10-R1-X207 Coupe A

Q Note) ( ) concernent les dimensions de "M5".

VEX1133-01/02
A commande manuelle
5 ‘ R
2xMS J { E’ 20k
o === = PEG
o | _ Pi|@®
= 1] -
I P~
\./'T:::a.\.. I
Fixation E iz \ T
JVEX1-18-1 | o \ T/
/ (Option} Y ‘-: o
o7 p20n) N 8xRe(P)
26"|_|‘2 5g | \2x04.5 (Trou de fixation) V8, Ya
- TA
Equerre (Option) 2xMs (Filetags) —
VEX1 18-2 4x04.5 (Trou de fixation)
a8 § N IC,
o O I 24 : A\ L|N o
= (&, 1 PR
i
L= 521 ]
Manométre (Option) R}
G27-10-01
Coupe A

1.7-8
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Régulateur de précision Série VEXT1[139

ﬁj} Sur le corps

=,

VEX1333-02/03/04
50
6 (@] [ ?I;(ilhé‘tsage)
A commande 8[ THH% (((‘2) r@} l J &I
pneumatique ‘ é?‘_sg_@ 321‘.35
O J 3xRc(PT) Hw U w ,2xMS
PEC a.%. % = -
| Pi@® 1 % FP"E -
Yy ; ; ] 1 = = T -1/ =]
8 <3 0|0 [ 1] & { (fb L
- : . - s E T I\:oocn
off Uo QSEEANY Sk
T ] R = ﬁ[
! 15 T v~
‘. 30 :\..9-5 ( 60 80
L 52 ] - 00
Fixation VEX3-32
Manomeétre (Option) (Option)
G36-10-01
0
8
VEX1533-04/06/10
A commande
pneumatique ;
FEQ
PLe 2xM6

161.5

1431

135.1
118
124.2

B < (Visde [
i fixation)
| 1 \ 2-09
| toude

i (7 31
T o | ol 0
o |
. = 1 = E )
3xRc(PT) _ 110

1%, %, 1
o

> |
.
3171 |
45
a7
107
113
47

le—n

o
1]
/Manométre (Option)
l G46-10-01
H‘\ Fixation VEX5-32
(Option)

1.7-9
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Série VEX1139

Sur le corps

VEX1733%-10/12

AL @ J
PE®
[ Pi® . 1
A > €= i !
az| (1 e | B T | e
¥ T B 0| o — —1 (Troude
3 o 28 - T
o e - o
| 8 |4 ° L
= (=]
£ ® 8| [ S i )
& | |[Og— | | |
80 2xRc(PTN, 1la| / 30 |15 82
A commande 100 60 120
pneumatique R .90 J . 136
VEX7-32
oL
)
o
o
iy '_Ji
,@_m_étr_e_@lm}
G46-10-01
VEX193%-14/20
. 495
i S e
P ﬂ 2xM5 il
U |=.PA®‘E LU
Pi|® _ Hd
(=3
) © ) | peemy )
e ' 3
2|2 " X NF:
S — ) N RePDE2 158 | g ’
-+ 3 Eln ;J - [o e 4))((M6 jt,fé=| 3
. i i X12 :
A\ P | | 1 |88| & (Fietage) ‘
8 - — @ i | 4-07 |
de
[—,H_—] = I'O_!r'éT— g:,‘!'i]m) I_é_li G}J
| S I L= p— = A A—
58.5 98
A commande 120 140
pneumatique 160
Fixation (Option)
ZVExg-sz
|
BRG |
0L ——
s
\@!' I
-}~ Manometre (Option)
G46-10-01
1.7-10
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Régulateur de précision Série VEX1[139

Manométre (Option)

—t===y" G27-10-R1-X207
4]

VEX1B33-M5/01
[T}
& 2xM5,
Rc(PT) %
285 | | [\ 2x04.5
34 ||| (Trou de fixation)
38
39.7
/M5‘ Rc(PT) !4
15 )
o I_‘_j // s
e
| <§ L
e ﬁ|E—
[_ N —
=
VEX1233-01/02 Manométre (Option)
/ G27-10-01

GESE

——i
=

(67.5)

Jarf €

S
235
(= 48 -
1035
85.1 2x04.5
. 77.1 . (Trou de fixation)
] : | ;—%-—d—J_—B-LO]
AR AR AME:: |
®©——u é¢ --— Q8 -T\?—;TJ;Q ‘E:
& o | Ol || || E—
N @ A | Maxws
<t 4 a0 ]
55
A commande 66.2
pneumatique
95 23 3xRc(PT) s, 14
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série VEX1013¢

Embase: VVEXB-J-1-01

Distributeur compatible: VEX1B33

R(3) orifice: Re(PT) &

Pour 6 stations sur embase ou pl
l'échappement s'effectue & pamr des deux cotés

Orifice du pilote externe

Sans filetage M5: pilote interne VVEXB-1
Avec filetage M5: pilote externe VVEXB-2

s (o Wl o (e B care

Manométre (Option)
026 G27-10-R1-X205

Coté de fixation du régulateur

Orifice pilote

(Orifice A(2)
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26 _ P(1) orifice: Re(PT) 4 I —
20 Pour 6 siations sur ebass o s, nxRc(PT) la
B 37— I'alimentation s'effectue sur les deux cités.
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o 2x05.5
@ PE = Trou de fixation
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VEXB 50
Cotes L Li=31n+25,L.=31n + 12
Symbold’| 2 8 4 5 6 7 8 9 10
L4 87 | 118 | 149 | 180 | 211 | 242 | 273 | 304 | 335
L2 74 | 105 | 136 | 167 | 198 | 229 | 260 | 291 | 322
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Régulateur de précision Série VEX1[139

Embase: VVEX2-O-[1-02

Coté de fixation du régulateur

Régulateur compatible:VEX 1233
Orifice du pilote Orifice du pilote

4 Orifice A(2) 1 Orifice A(2)
Pilote interne Pilote externe
VVEX2-1 VVEX2-2

Manométre (Gption)

’. 026 / G27-10-01

Blindplatte

P(1) orifice: Rc(PT) ', Pour 5 stations sur embase ou plus

-
38.5 R(3) orifice: Rc(PT), Pour 5 stations sr erbase
425 ou plus, I'echeppement seffectue a partir des 2 oités

2x06.5
/ (Trou de fixation)

-

105.5

)
&
68.2
57
25

75

w
o
30 30
Cotes L Equation Li=31n + 29, L= 31n + 14 n: station
Symbolen 2 3 4 5 6 7 8

L 91 [122 | 153 | 184 | 215 | 246 | 277
L. 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262
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série VEX1013¢

/A\Précautions

Autres produits

e
1 Veuillez lire ces consignes avant |'utilisation.

1 Reportez-vous aux p.0-26 a 0-27 pour les consignes de sécurité et les |
1 précautions d'utilisation des produits mentionnés dans ce catalogue. 1

| I R el |

Fluides utilisés

A\ Précautions

(DSi les conduits de pression présentent des dépots ou du
drainage, le goulot sera obstrué, provocant des
dysfonctionnements. Par conséquent, en plus du filtre a
air (série AF), utilisez un filtre micronique (série AM). En
ce qui concerne la qualité de I'air, reportez-vous aux
ensembles de traitement d'air de SMC en p.4.0-1.

(2Effectuez un entretien périodique du filtre & air et du filtre
micronique (procédez aux purges et au nettoyage ou
remplacement du filtre).

(3Ne lubrifiez pas en amont sans retirer le pilote interne
sous peine d'obstruer l'orifice calibré et entrainer des
dysfonctionnements.

@Si la lubrification est requise pour un élément terminal,
connectez le lubrificateur sur le coté sortie lors de
lutilisation d'un pilote interne. Lors de ['utilisation d'un
pilote externe, le lubrificateur peut étre connecté sur le
coté d'alimentation pourvu que le passage dair du filtre
micronique soit utilisé sur le c6té du pilote.

(B)La pression d'alimentation doit respecter les plages
recommandée (diagramme ci-dessous).

VEX1A33, VEX1B33

1

y

0.9 /
/ Pression d'alim.

0.8 /

0.7 /

0.6 /

0.5 / /

0.4 /

0‘3 ”
0.2 r/
0.1

Pression d'alimentation (MPa)

0 01 02 03 04 05 06 07
Pression de départ (MPa)

VEX1133,VEX1233, VEX1333,
VEX1533, VEX1733, VEX1933

1
/
09 /
/ Pression d'alim.
0.8

0.7 / /

0.6 / //

0.5 7 7
/

04 7

0.3 //

02 —[17
0.1

Pression d'alimentation (MPa)

0 01 02 03 04 05 06 07
Pression de départ (MPa)
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Raccordements

A Attention

(1Si un électrodistributeur est installé en amont du régulateur
de précision et que le clapet est activé et désactivée
constamment, I'usure de ['obturateur de buse augmente
pouvant inverser les valeurs établies. Par conséquent,
évitez I'utilisation d'un électrodistributeur sur le coté
d'alimentation. Installez I'électrodistributeur sur le coté
sortie de la valve de réduction de pression.

A\ Précautions
(DSerrez les raccords en appliquant les
couples appropriés.

Couples de serrage

Filetage Couple Nm
M5 X 0.8 Rotation de *% environ aprés serrage manuel
Rc(PT) "% 749
Rc(PT)' 4 12a14
Rc(PT)% 4 22324
Rc(PT)" % 28230
Rc(PT)%4 28430
Rc(PT)1 36238
Rc(PT)1'/4 40242
Rc(PT)14 48250
Rc(PT)2 48450

(QEn régle générale, l'air est expulsé via l'orifice de drainage
(PE). La consommation d'air a I'échappment est normale
grace a la construction de la valve de réduction de pression.

(3)Lorsque la pression d'alimentation est élevée (environ 0.5MPa
mini) la pression de départ est faible (environ 0.1 MPa maxi)
et le coté sortie est ouvert, des a-coups peuvent survenir du
coté de la pression d'entrée. Dans ce cas, diminuez la
pression d'alimentation au maximum ou diminuez légerement
la pression primaire tout en réduisant le conduit de sortie (ex.:
en ajoutant un régulateur pour régler la pression).

Régulateur de signaux
(unig. a commande pneumatique)
A\ Précautions
eModéle compatible
Régulateur Série IR2000
Série VEX1533
olPour un contréle de pression multiple, veuillez utiliser le
modele E-P HYREG série VY, afin de simplifier votre systéme.

Vis de réglage
A\ Précautions

ela vis de réglage est réglée d'origine
pour régler la pression du signal et la pression
de sortie en se rapprochant le plus possible
du coefficient 1:1. Alors, il n'est pas nécesaire
d'effectuer la régler.

O
:

Silencieux (Série AN)
eRéduction des bruits de plus de 30dB.
eSection équivalente suffisante.

" -
—
—
-
—-—
-
-
-

N onnexion | Section équivalente
Modéle e R(PT) < (mr?]ﬁ)
AN120 M5 5
AN110 4 35
AN200 P 35
AN300 34 60
AN400 A 90
AN500 3/ 160
AN600 1 270
AN700 14 440
AN800 1% 590
AN900 2 960

Reportez-vous au cataloque "Best Pneumatics
No.1 pour plus d'informations.

Epurateur silencieux (Série AMC)
eRéduction du bruit et foncion de récupération
des condensants d'huile.
ePeut étre utilisé dans un systeme de
raccordement intensif.
| 2]

n -

Modale Connexion ) ‘Seoﬂon Dé_bit maxi
R(PT)  [équivalente (mm?) | (¢/min (ANR))
AMC310 %% 16 300
AMC510 % 55 1,000
AMC610 1 165 3,000
AMC810 1V 330 6,000
AMC910 2 550 10,000

eoEpuration de condensats d'huile de 99.9%
eRéduction de bruit de plus de 35dB.

m Reportez-vous au catalogue "Best Pneumatics 1"
pour plus de détails.



