SKF TKRT 20

Instructions for use
Mode d'emploi
Bedienungsanleitung
Instrucciones de uso
Manuale d'istruzioni

Bruksanvisning
Gebruiksaanwijzing
Instrucoes de uso
EAERED

MHCTpYKUMa No aKkcnyataumu






English 2

Francais 13
Deutsch 24
Espanol 35
Italiano 46
Svenska 57
Nederlands 68
Portugués 79
Pz 90

Pycckun 101




Table of contents

EC Declaration of conformity 3
Safety recOMmMENdations......cceeeeereeernrierenseeeeessnessssseesssseeescssasasssssasssnns 4
1. Technical data cocceeeeeeeereneernseeineresnesseesneessnesessessnesssnesssecsnesssnssnns 5
2. Features and operation 6
3. Default setting - rpm mode, non autoranging ......ccececeeeecceeeecseenenne
3.1 Programming - measurement mode selection
3.2 Optical revolutions speed measurement - rpm or rps... 8
3.3 Contact revolution speed measurement - rpm or rps....... .9
3.4 Linear contact speeds measurement - metres, yds, feet etc............ 9
3.5 Autorange selection - speed modes only 9
3.6 Average speed Monitoring Mode = aV. ..c.eeeveueeeeerveeeeesiee e 9
3.7 Operation of Maximum & Minimum modes
Speed Capture functions = MX, MN. ccceeeeerneeieere e 10
3.8  Count measurement Mode = CNt...ceereeeseeseseseee e sees 10
3.9 Total Linear Length measurements - mt, ft, yd . .10
3.10 Time interval measurement - int .11
3.11 Display orientation - Inverting function - All modes.........cccoveee.c... 11
3.12 Remote Input 11
3.13 Battery replacement 11
b MaAINEENANCE . .ciiiirrieriiieeeeieeeectteeeseeeeesneeesssessssssesssssssssssnsassssnans 12
5. Spare parts and accessories 12
Original instructions
2 SKF TKRT 20



(

EC Declaration of conformity

We,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
The Netherlands

herewith declare that the following product:

SKF Tachometer
TKRT 20

is designed and manufactured in accordance with

EMC DIRECTIVE 2004/108/EC as outlined in the harmonized norm for
Emission EN 61000-6-3:2007

Immunity EN 61000-6-1:2007

The laser is classified in accordance with the
EN 60825-1:2005

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, The Netherlands,
September 2013

Sébastien David
Manager Product Development and Quality

-
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1. General features

The SKF laser tachometer set TKRT 20 features a large vertical LCD display
that gives excellent visibility in most applications.

It has an “Inverting display feature” which maintains the display in the correct
plane for the user, for example when pointing the unit down into machinery.

This inverting display feature offers greater operational flexibility in almost
any application where access is difficult. Laser optics provide enhanced
optical performance compared to standard non-contact tachometers.

It is supplied with a contact adaptor for rpm and linear speed contact
applications. Other features include Maximum and Minimum speed Capture
and Average speed modes.
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2. Technical data

General

Display

Displayed resolution
Memory

Low battery indicator
Auto Switch Off

Measurement
Optical modes
Contact modes

Count modes

Time interval

Speed capture feature
Sampling time

Linear Speed

Optical Measurement
Rotational speed range
Accuracy

Measuring distance
Angle of operation
Laser sensor

Remote laser sensor

Contact Measurement
Rotational speed range
Accuracy

Contact adaptors

Inverting LCD Vertical 5 digit display

Fully Auto ranging up to 0,001 digit or +1 digit fixed
Last reading held for 1 minute

Yes

After 1 minute

rpm and rps (also Count and Time interval)

rpm and rps, metres, yards, feet, per min and
per sec

total revs, metres, feet, yards
in seconds between pulses (reciprocal rate)
Maximum, Minimum or Average rate

0,8 seconds or time between pulses
0,1 seconds auto-selection in Max or Min
capture mode

0,3 to 1500 metres/min (4500 ft/min) or
equivalent in seconds

3 t0 99999 r/min

+0,01% of reading *1 digit

50 mm to 2000 mm (1.9 in.- 78.7 in.)
+80°

1 X built-in class 2 laser

Optional TMRT 1-56

Max. 50000 rpm for 10 sec

+1% of reading +1 digit

Included with rpm cone & removable metric
wheel assembly
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Battery 4 x AAA alkaline type IEC LRO3
Operation time 24 hours continuous use

Additional charging
capability N/A

Product Dimensions 213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 in.)

Product Weight 170 g (0.37 lbs)
Total weight 765¢g
(incl. case) (1.7 lbs)

Operating temperature 0 to 40 °C (32 to 104°F)
Storage temperature -10 to +50 °C (14 to 122°F)
Relative Humidity 10 to 90% RH non-condensing
IP rating IP 40

1 x SKF Tachometer TKRT 20

1 x set of contact adaptors TMRT 1-57
4 x AAA batteries

1 x set of reflective tape

1 x printed Instructions for Use

1 x Calibration certificate

~
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3. Default setting - rpm mode, non autoranging

3.1 Programming - measurement mode selection

All measurement modes are chosen by this method and once confirmed,
selected mode remains in permanent memory until re-programmed by the user.

To change mode hold programme button on and press up measure
button and then release both buttons, the display will now illuminate all
icons, and the current range will flash.

To select new measurement mode press either up or down button to
scan through the modes, when the required mode icons flash release
measure button & press programme button once to confirm settings.
For non-speed modes the unit is now programmed and ready for use.
To select mx, mn, av. modes continue to scroll through each one, if
the mode is not required, stop scan when all three icons illuminate
continuously, then press programme button once.

The instrument is now ready to use.

Note:
Selected parameters will be retained until reprogrammed.

3.2 Optical revolutions speed measurement - rpm or rps

See section 3.1

Attach small reflective target to machine shaft

(typically 6 mm x 25 mm).

Start machine and point the tachometer towards the target.

Press and hold either of the ON up/down buttons to suit application
and hold continuously.

Aim light beam onto target, ensure “on-target” sign is lit or flashing
steadily.

e Read off rpm, releasing button will hold last reading.
e Last rpm reading will be held in display for 1 minute.
e Press the On button to zero reading or take another measurement.
e Releasing the ON switch will hold the reading automatically for
1 minute, automatic switch off.
8 SKF TKRT 20



3.3 Contact revolution speed measurement - rpm or rps

See section 3.1

Fit contact adapter into the tachometer and ensure a good click

fit connection.

Start machine and make clean contact with the recess in shaft end
(wheel can be removed).

Contact the shaft end via the rubber cone, ensure a steady firm pressure is
applied and that the instrument is in line accurately with the machine shaft.
Press and hold either up or down measure button as required & read speed.
Releasing the ON switch will hold the reading automatically for

1 minute, automatic switch off.

3.4 Linear contact speeds measurement - metres, yds, feet etc.

See section 3.1

Fit contact adaptor as above.

Keeping the on button pressed, now place the contact wheel on the
moving surface and read the linear rate, ensure wheel is vertical to the
moving surface.

Releasing the on button will then hold the last reading in the display
for 1 min.

The instrument retains selected measurement mode for further linear
measurements after switch off until programmed to a different mode.

3.5 Autorange selection - speed modes only

While taking a measurement using either up or down measure button,
the user can toggle between auto and non-auto mode by pressing the
programme button, in the auto mode, the A icon will illuminate.

3.6 Average speed monitoring mode - av.

See section 3.1

Average speed mode - this mode provides a rolling average of the last
8 measured values.

Press and hold the On/off button at the forward arrow position and hold
continuously

Aim light beam onto target, ensure “on-target” sign is on at bottom of
display screen.

Take rpm reading.
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3.7 Operation of Maximum & Minimum modes

Speed Capture functions - mx, mn.

See section 3.1

Having selected the required mode, i.e. Maximum or Minimum, (mx,mn).
You are now ready to Capture a reading “On Demand” but continuing to
operate normally.

When a capture test is ready to commence, while the Measure button is
held On, press Programme button once, at this point the instrument will
switch into high speed Timebase mode,

(0,1 Seconds) and will Capture the highest or lowest reading after
pressing the Programme button.

Releasing the On button will hold the reading and cancel the Capture
mode until another Capture measurement is required, when 3.7 should
be repeated.

3.8 Count measurement mode - cnt

See section 3.1

Select the count mode (cnt).

For counting revolution optically, point the light beam at the target and
the instrument will measure all revolutions (revs) until button is released,
the display will hold Count for 1 minute.

By contact method, fit contact adaptor, press speed cone onto the end of
the shaft, the Instrument will count revolutionds.

3.9 Total Linear Length measurements - mt, ft, yd

See section 3.1

Select any linear unit of measurement, press contact wheel onto moving
surface and commence Count by pressing & holding Measure button On,
Count will increment until button is released.

The displayed value can be scanned through the equivalent values of
Metres, Feet, Yards, Count by pressing the Programming button, the
instrument automatically calculates the appropriate reading.

Note:
Measurement Units will be stored in originally programmed
parameter e.g. metres.

10
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3.10 Time interval measurement - int

See section 3.1

Select int mode.

This mode allows measurement of Time between pulses from
optical system (or contactor).

Optically the instrument will measure the time in seconds between
pulses, useful for cycle timing of reciprocating machinery.

(Time in seconds per revolution), which equals reciprocal speed.
Very slow speeds can be measured in this mode below 3 rpm.

3.11 Display orientation - Inverting function - All modes

The instrument can be used through 180° rotation

(e.g. with the light beam pointing downward into a machine),

the display inverts so that normal reading can take place.

The UP Button selects normal mode for optical and contact measurements.
The Down button selects the display inversion mode and the whole
display including relevant icons will reverse through 180 degrees
allowing access to difficult applications.

3.12 Remote Input

The TKRT 20 can be connected to a remote laser sensor, designation
TMRT 1-56. Plug the remote input into the jack socket located at the
rear end of the instrument. The TKRT 20 will now operate as normal but
the sensing will be via the remote laser.

The remote sensor may be hand held or mounted on a bracket,
designation TMRT 1-60, enabling permanent mounting.

Note:
The internal optical system is automatically disabled in this mode.

3.13 Battery replacement

L]

Power requirements: 4 x AAA alkaline cells.
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4. Maintenance

Important:
Repair or servicing should only be carried out by SKF.

1. The TKRT 20 is not intended to be exposed to dusty conditions.

2. If excessive wear/corrosion has taken place to the plating on
the housing and another colour begins to show through,
the unit must be returned to SKF for attention.

3. The TKRT 20 should not be subjected to mechanical or thermal stress,
nor should it be subjected to any aggressive substances.

Note:

This instrument has been designed such that it will not give rise to
injury or other harm due to contact, nor will it produce excessive heat,
infrared, electromagnetic or ionising radiation, nor does it have any
non-electrical dangers.

5. Spare parts and accessories

Designation Description

TMRT 1-56 Laser remote sensor

TMRT 1-57 Contact adapter

TMRT 1-57K Tyre and RPM cone set

TMRT 1-59 Reflective tape

TMRT 1-60 Bracket for laser remote sensor
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Déclaration de conformité UE

Nous,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
Pays-Bas

déclarons que le produit suivant:

Tachymétre SKF
TKRT 20

a été congu et fabriqué conformément a la

EMC DIRECTIVE 2004/108/EC, telle gu'elle est décrite dans la
norme harmonisée pour

EN 61000-6-3:2007 sur les émissions

EN 61000-6-1:2007 sur limmunité.

Le laser est homologué CE et sa classification est conforme aux normes :
EN 60825-1:2005 (class Il power < 1mw)

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, Pays-Bas,
Le 1 septembre 2013

Sébastien David
Responsable Développement de Produits et Responsable Qualité

. J
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1. Caractéristiques générales

Le tachymetre laser et par contact SKF TKRT 20 est équipé d'un grand afficheur
vertical a cristaux liquides qui offre une lisibilité optimale dans la plupart des
applications. Il dispose d'une « fonction affichage inversé » qui consiste a afficher
le résultat dans un plan adapté a lorientation de linstrument, par exemple lorsque
celui-ci est incliné vers le bas a lintérieur d'une machine.

Cette fonction d'affichage inversé confere a l'instrument une grande souplesse
d'utilisation dans la plupart des applications difficiles d'accés. Le systéme laser offre
des performances optiques supérieures aux tachymetres sans contact standard.
Le TKRT 20 est fourni avec un adaptateur destiné a la mesure par contact des
vitesses de rotation et vitesses linéaires. D'autres fonctions sont également
disponibles comme les modes de mesure de la vitesse maximum, minimum

et moyenne.
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2. Caractéristiques techniques

Généralitées
Ecran

Plage de résolution
Mémoire

Témoin de piles
déchargées

Arrét automatique

Mesure
Modes optiques
Modes de contact

Modes de comptage
Mesure de la durée

Fonction capture de
vitesse

Temps de balayage

Plage de vitesse linéaire

Mesure optique

Plage de vitesse de
rotation

Précision

Distance de mesure
Angle d'utilisation
Capteur laser

Affichage vertical inversible 5 chiffres a cristaux
liguides

Auto-réglage jusqu'a 0,001 chiffre ou +1 chiffre
Rappel de la derniere valeur pendant 1 minute

Oui
Aprés 1 minute

tr/min et tr/s (comptage et temps d'intervalle)

tr/min et tr/s, metres, pieds, yards, par min et
par sec

nombre total de tours, métres, pieds, yards

en secondes de lintervalle entre les impulsions
(mouvement alternatif)

vitesse maximum, minimum ou moyenne

0,8 secondes ou temps entre les impulsions
0,1 seconde en réglage automatique dans le
mode capture Max ou Min

0,3 a 1500 metres/min ou l'équivalent en secondes

3299999 tr/min

+0,01% de la valeur affichée +1 chiffre
50 mm a 2000 mm

+80°

1 laser integré de classe 2

Capteur laser a distance En option réf. TMRT 1-56

SKF TKRT 20
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Mesure avec adaptateur de contact

Plage de vitesse de
rotation

Précision
Adapteur de contact

Alimentation
Type de piles
Temps de fonctionnement

Chargeur additionnel
Capacité de chargement

Dimension et poids
Dimension de la mallette
Poids total

Poids total
(mallette incl.)

Max. 50000 tr/min pendant 10s
+1% de la valeur affichée 1 chiffre

Ensemble complet avec pointe tr/min et roue

métrique démontable inclus.

4 piles alkalines type AAA IEC LRO3
24 heures d'utilisation en continue

N/A

213 X 40 x 39 mm
170 g
765 g

Conditions de fonctionnement

Température de
fonctionnement

Température de stockage
Humidité relative
Indice de protection (IP)

Mallette SKF

Contenu
de la mallette

0 to 40°C

-10 to +50°C

HR de 10 a 90% sans condensation
IP 40

1 x Tachymetre SKF TKRT 20

1 x ensemble d'adaptateurs de contact
TMRT 1-57

4 x piles AAA

1 x kit ruban réfléchissant

1 x manuel d'utilisation

1 x certificat de calibration

18
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3. Configuration par défaut: mode tr/min,
auto-réglage désactivé

3.1 Programmation - sélection du mode de mesure

La méthode ci-dessous permet de sélectionner nimporte quel mode de
mesure. Aprés confirmation de la sélection, celui-ci est conservé dans la
mémoire rémanente jusqu'a ce que l'utilisateur modifie la programmation.

e Pour modifier le mode, maintenez le bouton Programme et la fleche vers
le haut enfoncés, puis relachez ces deux boutons :
toutes les icones sallument sur l'afficheur et la plage en cours
d'utilisation clignote.

e Pour sélectionner un nouveau mode de mesure, utilisez l'une des fleches
pour faire défiler les modes. Lorsque les icones correspondant au mode
souhaité clignotent, relachez le bouton fléche et appuyez une fois sur
le bouton Programme pour confirmer la configuration. Lappareil est
désormais programmé et prét a fonctionner pour les modes autres que
les modes de capture de vitesse.

e Pour sélectionner les modes mx, mn, av. (maximum, minimum ou
moyenne), poursuivez le défilement. Si vous ne souhaitez pas activer
ces modes, arrétez le défilement lorsque les trois icones sallument en
continu, puis appuyez une fois sur le bouton Programme. Linstrument
est maintenant prét a fonctionner.

Remarque :
Les parameétres sélectionnés sont conservés en mémoire jusqu’a ce gu'une
nouvelle programmation soit effectuée.

3.2 Mesure optique des vitesses de rotation - en tr/min ou tr/s.
Voir section 3.1

e Fixez une petite cible réfléchissante sur larbre de la machine
(dimensions types 6mm x 25mm)

e Démarrez la machine et orientez le tachymetre en direction de la cible.

e Appuyez sur 'un des boutons-fleches en fonction de lapplication et
maintenez-le enfoncé.

e Dirigez le rayon lumineux sur la cible en vérifiant que le témoin de
« visée correcte » est allumé ou clignote de maniere réguliere.

e Relevez la vitesse de rotation. Lorsque vous relachez le bouton,
la derniere valeur reste affichée.

e Laderniére valeur de vitesse de rotation reste affichée pendant 1 minute.

e Appuyez sur le bouton-fléche pour réinitialiser 'affichage ou procéder a
une autre mesure.

e Lorsque lon relache le bouton-fleche, la derniére valeur est automatiguement
rappelée pendant 1 minute avant la mise hors tension, également automatigue.

SKF TKRT 20 19



3.3 Mesure par contact des vitesses de rotation - en tr/min
ou tr/s.

Voir section 3.1

e Installez ladaptateur de contact sur le tachymétre en veillant a ce qui’il
soit correctement enclenché.

e Démarrez la machine et établissez un contact franc avec la rainure en
bout d’arbre (la roue peut étre retirée).

e FEtablissez le contact avec lextrémité de larbre a laide de la pointe en
caoutchouc, en veillant a appliquer une pression ferme et constante et a
obtenir un alignement précis de l'instrument avec larbre de la machine.

e Maintenez l'un des boutons-fleches enfoncé selon les besoins et relevez
la vitesse.

e Lorsque l'on relache le bouton-fléche, la derniére valeur est
automatiquement rappelée pendant 1 minute avant la mise hors tension,
également automatigue

3.4 Mesure par contact de vitesses linéaires - en métres,
yds, pieds etc.
Voir section 3.1

e |nstallez ladaptateur de contact comme expliqué ci-dessus.

e Tout en maintenant le bouton-fleche enfoncé, placez la roue de contact
contre la surface en mouvement de maniére parfaitement verticale et
relevez la vitesse linéaire.

e Lorsque l'on relache le bouton-fléche, la derniere valeur relevée reste
affichée pendant 1 minute.

e Envue de mesures de vitesses linéaires ultérieures, le mode de mesure
sélectionné est conservé en mémoire aprés la mise hors tension de
l'instrument jusqu’a ce qu'un mode différent soit programme.

3.5 Sélection de la fonction modes auto-réglage - vitesse
uniquement

e Lors d'une mesure effectuée a laide de I'un des boutons-fléches,
['utilisateur peut basculer du mode auto-réglage au mode manuel en
appuyant sur le bouton Programme.

En mode auto-réglage, licone A est activée.
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3.6 Mode Contréle de la vitesse moyenne - av.
Voir section 3.1
e Mode Vitesse moyenne — ce mode détermine la moyenne mobile des
8 derniéres valeurs mesurées.
e Maintenez la fleche vers le haut du bouton Activation/désactivation enfoncée.
e Dirigez le rayon lumineux sur la cible en vérifiant que le témoin de
« visée correcte » est allumé en bas de lafficheur.
e Relevez la vitesse de rotation.

3.7 Utilisation des modes de capture des vitesses
Maximum et Minimum - mx, mn.
Voir section 3.1

e Sélectionnez le mode souhaité, Maximum ou Minimum (mx, mn).

e Linstrument continue de fonctionner normalement, mais vous avez
maintenant la possibilité de capturer une valeur « A la demande ».

e Lorsqu’un test de capture est sur le point de démarrer, appuyez une
fois sur le bouton Programme tout en maintenant le bouton-fleche 14
enfoncé. Linstrument passe alors en mode Base de temps vitesse rapide
(0,1 seconde) et capture la valeur la plus grande ou la plus faible.
Si l'on relache le bouton-fleche, la valeur reste affichée et le mode
Capture est désactivé. Lutilisateur doit répéter 'étape 3.7 pour procéder
a une nouvelle capture.

3.8 Mode Compteur - cnt
Voir section 3.1

e Sélectionnez le mode Compteur (cnt)

e Pour procéder au comptage optique du nombre de tours, dirigez le rayon
lumineux vers la cible. Linstrument mesure alors le nombre de tours
(revs) jusqu’a ce que vous relachiez le bouton. Le résultat du comptage
reste affiché pendant 1 minute.

e Pour la méthode de mesure par contact, appuyez la pointe contre [extrémité
de larbre afin que linstrument puisse compter le nombre de tours.

3.9 Mesures de longueurs totales - mt, ft, yd
Voir section 3.1

e  Sélectionnez une unité de mesure linéaire, appuyez la roue de contact
contre une surface en mouvement et lancez le Compteur en appuyant
sur le bouton-fléche. Le compteur sarréte lorsque l'on relache le bouton.

e La valeur affichée peut étre convertie automatiguement par linstrument
en metres, pieds, yards ou valeur cumulée a l'aide du bouton Programme.
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Remarque :
La valeur est enregistrée dans l'unité de mesure paramétrée
dans la configuration d'origine, le metre par exemple.

3.10 Mesure d’intervalles de temps - int
Voir section 3.1

e Sélectionnez le mode int.

e (e mode permet de mesurer le temps écoulé entre deux impulsions a
laide du systéme optigue (ou d'un contacteur).

e Linstrument effectue une mesure optique du temps en secondes écoulé
entre deux impulsions, ce qui savére trés utile pour la programmation
des cycles des machines alternatives.

e (Durée d'un tour en secondes), ce qui équivaut a une vitesse alternative.

e (e mode permet de mesurer des vitesses tres faibles, inférieures a
3 tr/min.

3.11 Orientation de l'affichage - Fonction affichage
inversible - Ensemble des modes

e Une rotation de l'instrument jusqu’a 180° (rayon lumineux orienté
vers le bas a l'intérieur de la machine, par ex.) ne nuit pas a la lecture
puisque laffichage s'inverse.

e La fleche vers le haut permet de sélectionner le mode normal pour les
mesures optiques et par contact.

o La fleche vers le bas permet de sélectionner le mode inversion de
laffichage. Laffichage de 'ensemble des données, y compris les icones
actives, s'inverse de 180 degrés pour faciliter la lecture dans les
applications d’acces difficile.

3.12 Entrée pour capteur a distance

e e TKRT 20 peut é&tre connecté a un capteur laser a distance
TMRT 1 - 56. Connectez le capteur a distance a la prise femelle située
a larriére de linstrument. Le TKRT 20 fonctionne normalement mais la
mesure seffectue désormais par lintermédiaire du capteur laser a distance.
e Le capteur laser a distance peut étre tenu d’'une main ou fixé sur un
support TMRT 1 - 60 pour une installation permanente.

Remarque :
Lorsque ce mode est utilisé, le systéme optique interne est
automatiquement désactive.

3.13 Remplacement des piles
e Alimentation : 4 piles alcalines AAA
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4. Maintenance

Important :
Les opérations de réparation ou de maintenance doivent étre
effectuées exclusivement par SKF.

1. Le TKRT 20 n'est pas concu pour étre exposé a la poussiere.

2. Sile revétement du boftier présente des traces d’usure/corrosion
importante et qu'une autre couleur commence a transparaitre, l'unité
doit étre retournée a SKF pour un controle.

3. Le TKRT 20 ne doit étre soumis a aucune contrainte mécanigue ou
thermique, ni mis en contact avec des substances agressives.

Remarque:

Cet instrument a été congu de maniere a éviter tout risque de blessure par
contact, de dégagement de chaleur excessive, de rayonnement infrarouge,
électromagnétique ou ionisant ainsi que tout autre risque non électrique.

5. Piéces de rechange et accessoires

Désignation Description

TMRT 1-56 Capteur laser a distance

TMRT 1-57 Adaptateur de contact

TMRT 1-57K Ensemble roue et pointe tr/min
TMRT 1-59 Ruban réflechissant

TMRT 1-60 Support pour capteur laser a distance

SKF TKRT 20
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4 N

CE Konformitatserklarung

Die,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
Niederlande

erklart hiermit, dass der:

SKF Tachometer
TKRT 20

in Ubereinstimmung mit der EU-Richtlinie

EMC DIRECTIVE 2004/108/EC gemaR harmonisierter Norm fir
Emission EN 61000-6-3:2007

Immunity EN 61000-6-1:2007

konstruiert und hergestellt wurde.

Der Laser ist gemaR den folgenden Normen klassifiziert:
EN 60825-1:2005

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, in den Niederlanden,
September 2013

Sébastien David
Leiter Produktentwicklung und Qualitat

. J
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1. Beschreibung

Der SKF Laser-Tachometer TKRT 20 hat ein groBes, vertikales LCD Display
welches bei den meisten Anwendungen sehr gut ablesbar ist. Bei diesem
Gerat ist die LCD-Anzeige invertierbar wodurch die im Display angezeigten
Werte weiterhin leshar bleiben, auch wenn der Tachometer zum Beispiel
nach unten in die Maschine gerichtet wird.

Diese Eigenschaft der invertierbaren Anzeige ermaglicht eine groRere
funktionale Flexibilitat bei fast allen Anwendungen, die nur schwer zuganglich
sind. Laser Optik liefert eine hohere optische Leistung im Vergleich zu
bertihrungslosen Standard-Tachometern. Der Tachometer TKRT 20 wird

mit einem Kontaktadapter fir Umdrehungen pro Minute und lineare
Geschwindigkeitsmessungen geliefert. Weitere Moglichkeiten sind zum
Beispiel die Messung von Minimum und Maximum Geschwindigkeiten und des
Durchschnittsgeschwindigkeits Modus.

( 1\

Battery low / Batterie-
spannungsanzeige

[u=0d 2 284 Bz §j@)

Auto range / Autorange

On target / “Ziel"-Anzeige
Program / Programmsteuerung

ON up / EIN Taste Auf
ON down / EIN Taste Ab
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2. Technische Daten

Allgemeine Informationen

Anzeige
Anzeigenauflosung

Speichermaglichkeiten

Anzeige bei schwacher
Batterie

Abschaltung

Erfassungsarten
optisch

mit Kontaktadapter

Zahlmodi
Zeitintervall
Drehzahlerfassung
Messdauer

Lineargeschwindigkeit

Optische Messung
Drehzahlbereich
Genauigkeit
Laser-Reichweite
Messwinkel
Laserklasse
Fern-Lasersensor

5-stelliges, umkehrbares LCD-Display

Automatische Anpassung bis 0,001 Stellen oder
fest mit +1 Stelle

Letzter Wert fur 1 Minute Einstellungen bleiben
nach dem Ausschalten erhalten

Ja
automatisch, nach 1 Minute

min-t und sek?
(auch Zahlung und Zeitintervall)

min™, sek™?, m/min, m/s, yd/min, yd/s,
ft/min, ft/s

Gesamtumdrehungen, Meter, FuR, Yard
Sekunden zwischen Impulsen (Kehrwert)
Maximalwert, Minimalwert oder Mittelwert

0,8 Sekunden oder Zeit zwischen Impulsen
0,1 Sekunden, autom. Auswahl in den
Erfassungsmodi Max und Min

0,3 bis 1 500 m/min oder Aquivalent in Sekunden

3 bis 99 999 min

+0,01% des Messwerts +1 Stelle
50 mm bis 2 000 mm

+80°

1 integrierter Klasse-2-Laser
TMRT 1-56 optional

28
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Drehzahl-Messbereich Max. 50 000 min fir 10 s
Genauigkeit +1% des Messwerts +1 Stelle

Kontaktadapter Meter, FuR, Yards
komplett mit Kontaktkegel und abnehmbarem
(metrischem) Kontaktrad

Batterie 4 x AAA, Alkali, Typ IEC LRO3
Betriebsdauer 24 Stunden bei Dauerbetrieb
Zusatzliche Ladefunktion  k.A.

Abmessungen 213 x 40 x 39 mm
Gewicht 170 g
Gesamtgewicht 765¢g

(einschl. Koffer)

Anwendungs-

Temperaturbereich 0 bis 40 °C

Aufbewahrungs-

Temperaturbereich -10 bis +50 °C

Luftfeuchtigkeit 10 his 90%, nicht kondensierend
Schutzart IP 40

Kofferinhalt 1 SKF Tachometer TKRT 20
1 Satz Kontaktadapter TMRT 1-57
4 AAA-Batterien
1 Satz Reflexfolie
1 Bedienungsanleitung (gedruckt)
1 Kalibrierungszertifikat

SKF TKRT 20 2
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3. Standardeinstellung:
Drehzahlmodus, ohne Autoranging

3.1 Programmierung - Wahl des Messmodus

Alle Messmodi werden auf folgende Weise gewahlt und bleiben, nachdem sie
bestatigt worden sind, im Permanentspeicher, bis sie vom Anwender
umprogrammiert werden:

e Um den Messmodus zu andern, die Programmtaste driicken und die
“Auf”-Taste betatigen, danach beide Tasten loslassen - im Display
leuchten alle Symbole und der aktuelle Bereich blinkt.

e Um einen neuen Messmodus zu wahlen, entweder Auf- oder Ab- Taste
dricken, um die erhaltlichen Modi durchzugehen. Wenn das gewunschte
Modus-Symbol blinkt, Messtaste loslassen und Programmtaste einmal
dricken, um die neue Einstellung zu bestatigen.

e Um die Modi mx, mn, av zu wahlen, die einzelnen Madi, die nicht
gewinscht werden, Giberspringen. Wenn alle drei Symbole gleichzeitig
konstant leuchten, die Programmtaste einmal driicken; das Instrument
ist nun betriebsbereit.

Hinweis:
Die eingestellten Parameter bleiben erhalten, bis sie neu programmiert
werden.

3.2 Optische Drehzahlmessung -Umdrehungen pro Minute oder
Umdrehungen pro Sekunde
Siehe Abschnitt 3.1
Sicherstellen, dass die Batterien korrekt eingelegt sind.

e  Kleine Reflektorflache an Maschinenwelle anbringen (normalerweise 6 x
25 mm, bei Laserversion kleiner maglich).

e Maschine starten und Tachometer auf das Ziel (Reflektor) richten.

e Je nach Anwendung die Auf-/ Ab-Taste driicken und ununterbrochen
gedrlckt halten.

e Lichtstrahl auf das Ziel (Reflektor) richten, sicherstellen, dass die “Ziel"-
Anzeige leuchtet bzw. regelmaRig blinkt.

e Drehzahl ablesen; nach Loslassen der Taste bleibt der Messwert 1 Minute
lang angezeigt.

e Letzter Drehzahlmesswert bleibt im Display 1 Minute lang angezeigt.

e An-Taste drlcken, um die Anzeige zu nullen bzw. eine weitere Messung
vorzunehmen.

e Nach dem Loslassen der An-Taste bleibt der gemessene Wert eine
Minute im Display stehen, das Gerat schaltet sich automatisch aus.
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3.3 Drehzahlmessung mit Kontaktadapter Umdrehungen pro
Minute oder Umdrehungen pro Sekunde
Siehe Abschnitt 3.1

o Kontaktadapter am Tachometer montieren und auf Klickgerausch achten,
um gute Passung zu gewahrleisten.

e Maschine starten und schliissigen Kontakt mit Aussparung am Ende der
Welle herstellen (Rad kann abgenommen werden).

e Ende der Welle mit Gummikonus bertihren, darauf achten, dass
gleichmagiger, fester Druck ausgelbt wird und dass das Instrument
genau mit der Maschinenwelle ausgerichtet ist.

e Je nach Bedarf entweder Auf- oder Ab- Taste drlcken und festhalten,
Geschwindigkeit ablesen.

e Ein-Taste loslassen - Messwert bleibt 1 Minute lang angezeigt.
Automatische Abschaltung.

3.4 Lineargeschwindigkeitsmessung mit
Kontaktadapter - Meter, Yards, FuB usw

Siehe Abschnitt 3.1

e Adapter wie oben montieren.

e Die Ein-Taste gedrlickt halten, dann die Andruckrolle an die sich
bewegende Flache heranbringen und die Lineargeschwindigkeit ablesen.
Darauf achten, dass die Andruckrolle zur bewegenden Flache senkrecht ist.

e Wenn Ein-Taste losgelassen wird, bleibt der letzte Messwert
1 Minute lang im Display stehen.

e Nach dem Abschalten wird der eingestellte Messmodus beibehalten
flr weitere Lineargeschwindigkeitsmessungen, bis ein anderer Modus
programmiert wird.

3.5 Autorange Wabhl - nur Geschwindigkeitsmodi

e Wahrend einer Messung - mittels Auf- oder Ab-Taste - kann der Benutzer
durch Drlicken der Programmtaste zwischen autom. und nicht autom.
Modus wechseln. Im Auto-Modus wird das “a” als Symbol leuchten.

3.6 Uberwachung der Durchschnittsgeschwindigkeit - av.
Siehe Abschnitt 3.1

e Durchschnittsgeschwindigkeitsmodus - dieser Modus liefert einen
laufenden Mittelwert der jeweils acht letzten Messwerte.

e Auf-Taste ohne Unterbrechung dricken.

e Laser auf das Ziel richten. Sicherstellen, dass das Ziel' Zeichen unten
auf dem Display erscheint.

e Messung durchfthren.
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3.7 Erfassung von Haochst- und
Mindestgeschwindigkeitswerten - mx, mn.

Siehe Abschnitt 3.1

e Zuerst den gewlnschten Modus wahlen, z.B. Hochst- oder Mindestwert
(mx, mn).

e Das Messgerat ist nun bereit, eine Messung “auf Wunsch” durchzufthren,
wird aber zunachst normal weiterarbeiten.

e Sobald eine Erfassung beginnen kann, und wahrend die Messtaste
gedriickt gehalten wird, die Programmtaste einmal drticken. Das
Messgerat wird in diesem Moment auf Hochgeschwindigkeits- Zeithasis-
Modus umschalten (0,1 Sekunden) und nach Driicken der Programmtaste
den hochsten bzw. den niedrigsten Messwert erfassen. Nach Loslassen
der Ein-Taste wird der Messwert gehalten und der Erfassungsmodus
abgebrochen. Wenn eine neue Momentanwerterfassung gewunscht wird,
muss Punkt 3.7 wiederholt werden.

3.8 Zahlermodus - cnt
Siehe Abschnitt 3.1

e Modus - wie unter Messmodusauswahl beschrieben - wahlen.

e Flr optischen Umdrehungs-Zahlerbetrieb den Lichtstrahl auf den
Reflektor richten. Das Instrument wird, solange die Taste gedrickt bleibt,
alle Umdrehungen (Impulse) zahlen. Der Zahlerwert wird
1 Minute lang im Display angezeigt.

e  Flr Kontaktbetrieb den Kontaktadapter montieren und dann den
Messaufnehmer-Konus auf das Ende der Welle driicken. Das Messgerat
zahlt nun die Umdrehungen.

3.9 Messung des linearen Gesamtweges - Meter, FuB, Yards
Siehe Abschnitt 3.1

e Eine beliebige lineare MaBeinheit wahlen, Andruckrolle auf die sich
bewegende Flache driicken und Zahlbetrieb durch Dricken und Halten der
An-Taste beginnen. Zahler lauft so lange, bis die Taste losgelassen wird.

e Beim angezeigten Wert kann zwischen den aquivalenten Werten in
Meter, FuB, Yard gewechselt werden. Zahlen geschieht nach Driicken der
Programm-Taste. Das Instrument errechnet den jeweiligen Messwert
automatisch.

Anmerkung:
MaReinheiten werden wie urspringlich programmiert
gespeichert - z. B. in Meter
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3.10 Zeit- Intervallmessung - int

Siehe Abschnitt 3.1

Uber Messmoduswahl int-Modus einstellen.

Mit diesem Modus kann die Zeit zwischen Impulsen des optischen
Systems (oder des Kontaktadapters) gemessen werden.

Im optischen Betrieb misst das Instrument die Zeit in Sekunden zwischen
Impulsen.

Zeit in Sekunden pro Umdrehung.

Es konnen in diesem Modus sehr langsame Geschwindigkeiten bis unter
3 min'! gemessen werden.

3.11 Displayorientierung - Invertierung - alle Modi

Das Messgerat kann (ber einen Winkel von 180 Grad eingesetzt werden
(z.B. mit Lichtstrahl nach unten in die Maschine gerichtet). Das Display
ist invertierbar, so dass ein normales Ablesen maoglich ist.

Mit der Auf-Taste wird der normale Betrieb flr optische und
Kontaktmessungen gewahlt.

Mit der Ab-Taste wird der invertierte Display-Modus eingestellt und das
ganze Display - samt Symbolen - um 180 Grad invertiert.

3.12 Fern-Messwertaufnehmer

Am TKRT 20 kann ein Fern-Messwertaufnehmer angeschlossen

werden, Bezeichnung TMRT 1-56. Stecken Sie den Stecker des Fern-
Messwertaufnehmers in die Buchse am unteren Ende des Gerates. Die
Handhabung des Gerates bleibt unverandert, nur die Messwertaufnahme
erfolgt Uber den Fern-Messwertaufnehmer.

Der Fern-Messwertaufnehmer kann entweder in der Hand gehalten oder
auf der Haltevorrichtung mit der Bezeichnung TMRT 1-60, montiert
werden.

Anmerkung:
Das interne optische System ist in diesem Modus automatisch ausgeschaltet.

3.13 Batterie

Stromversorgung: 4 x AAA Alkaline
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4. Wartung

Wichtig:
Alle Reparaturen durfen nur von einer SKF Werkstatt durchgeftihrt werden.

1. Der TKRT 20 sollte keinen staubigen Bedingungen ausgesetzt werden.
2. Wenn UbermaRige Abnutzung/Korrosion an der Gehausebeschichtung
beginnt und eine andere Farbe durchscheint, muss das Gerat zur

Wartung an SKF zurlckgeschickt werden.

3. Der TKRT 20 sollte nicht mechanischem oder thermischem Druck
ausgesetzt werden, noch sollte er jeglichen aggressiven Stoffen
ausgesetzt werden.

Anmerkung:

Dieses Messgerat wurde so konstruiert, dass es im direkten Kontakt keine
Verletzungen oder andere Schaden verursacht. Zudem produziert es keinerlei
UbermagBige Hitze noch infrarote, elektromagnetische oder ionisierende
Strahlung.

5. Ersatzteile

Bezeichnung Beschreibung

TMRT 1-56 Fern-Messwertaufnehmer

TMRT 1-57 Kontaktadapter

TMRT 1-57K Messrad und Kegelsatz (U/min)

TMRT 1-59 Reflektorband

TMRT 1-60 Halterung fir den Fern-Messwertaufnehmer

34 SKF TKRT 20



Indice

Declaracion de conformidad CE 36
Recomendaciones de seguridad.....cc.cccceeeeeeeensnennnnneensnseeeecssneescsseenenn 37
1. Caracteristicas geNETaleS .....cceereeerreerreeerrerrraeerseesrsessneesseesaeesaaees 38
2. Datos tECNICOS ..erveeerrruerrerreiesieciesissiesteesssssesstessesssssassssassesssssassnes 39

3. Configuracion por defecto: modo de rpm,

SN INtErvalo AULOMALICO ..veeverreerereeeereernerseeeeessessessaeeeesaessessnecseess 41
3.1 Programacion: seleccion del modo de medicion .........coc.ooeeerrreenes 41
3.2 Medicion optica de la velocidad en revoluciones:

rpm O rps. 41
3.3 Medicion por contacto de la velocidad en revoluciones:

rpm o Tps. 42
3.4 Medicidn de velocidades lineales por contacto:

metros, yardas, pies, etc. 42
3.5 Seleccidn de intervalo automatico:

50l0 M0odos de Velotidad ..o

3.6 Modo de control de velocidad media: av. .............
3.7 Utilizacion de las funciones de Captura de Velocidad en modos
MEXIMO Y MINIMO: MX, MN. .ot 43
3.8 Modo de medicion de contador: CNt.........c.eeeeveeeveceecieeieeeeeieenenns 43
3.9 Mediciones de la longitud lineal total: mt, ft, yd....cooverriererrerennee. 44
3.10 Medicion de intervalos de tiempo: int A
3.11 Orientacion de la pantalla — Funcion de inversion —
Todos los modos JA
3.12 Entrada remota 45
3.13 Sustitucion de la pila 45
4, Mantenimiento 45
5. Piezas de repuesto Y ACCESOTIOS ...uiieerreeeerreeessrueersssreeecssneesssnnesasnns 45

Traduccion de las instrucciones originales

SKF TKRT 20 35



Declaracion de conformidad CE

SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16

3439 MT Nieuwegein
Paises Bajos

declara que el siguiente producto:

Tacémetro SKF
TKRT 20

ha sido disenado y fabricado de acuerdo con la directiva de
compatibilidad electromagnética (EMC) 2004/108/EC, y tal y como
se indica en la normativa armonizada para:

Emisiones EN 61000-6-3:2007

Inmunidad EN 61000-6-1:2007

El laser esta clasificado de acuerdo con la
EN 60825-1:2005 (class Il power < 1mw)

LA DIRECTIVA EUROPEA ROHS (sobre restricciones en la utilizacion
de determinadas sustancias peligrosas) 2011/65/UE

Nieuwegein, Paises Bajos,
Septiembre de 2013

Sébastien David
Jefe de desarrollo de producto y calidad

. J

36 SKF TKRT 20



SKF TKRT 20 37



1. Caracteristicas generales

El tacometro laser SKF TKRT 20 cuenta con una amplia pantalla LCD

vertical que ofrece una excelente visibilidad en la mayoria de las aplicaciones.
Ademas, incorpora una “Funcion de inversion de pantalla” que la mantiene
correctamente orientada cuando el usuario apunta, por ejemplo, hacia una
maquina con la unidad boca abajo.

Esta funcion de inversion de pantalla ofrece una mayor flexibilidad de uso en casi
cualquier aplicacion de dificil acceso. El laser ofrece un mejor funcionamiento
dptico que los tacdmetros sin contacto estandar. Este modelo se entrega con un
adaptador de contacto para medir en aplicaciones las rpm vy la velocidad lineal.
Dentro de sus funciones incluye los modos de Captura de velocidad maxima y
minima y de Velocidad media.

( 1\

Battery low /
. Bateria baja

1wl s: pAml

Autorange/
__ Intervalo automatico

1 On target / Objetivo

— #—1— Program / Programa

s—+t— ON up / Encendido/arriba
#—t— On down / Encendido/abajo

M=
imh &
1
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2. Datos técnicos

General
Pantalla

Resolucion de la
pantalla

Memoria

Indicador de baterfa baja

Apagado automatico

Mediciones
Modos opticos

Modos de contacto

Modos de conteo
Intervalos de tiempo

Funcion de captura de
la velocidad

Tiempo para la toma de

muestras

Velocidad lineal

Mediciones opticas
Rango de velocidad
de giro

Precision

Distancia de medicion

Angulo de
funcionamiento

Sensor laser
Sensor laser remoto

LCD de 5 digitos, invertible verticalmente

Automatica desde los 0,0001 digitos a +1 digito
entero

La ultima lectura se fija en pantalla durante
1 minuto

S
Transcurrido 1 minuto

rpm y rps (también para el intervalo de Conteo
y Tiempo)

rpm y rps, metros, yardas, pies, por min y por
seg.

Revoluciones totales, metros, pies, yardas

En segundos entre impulsos (valor reciproco)

Valor maximo, minimo o medio

0,8 segundos entre impulsos
0,1 segundos para seleccion automatica en
modos de captura Max. o Min.

De 0,3 a 1500 metros/min (4500 ft/min) o su
equivalente en segundos

De 3299 999 rpm
+0,01% de la lectura, 1 digito
De 50 mm a 2 000 mm (1.9 in. - 78.7 in.)

+80°
1 x laser integrado de clase 2
TMRT 1-56 opcional
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Medicion por contacto
Rango de velocidad

de giro

Precision

Adaptadores de
contacto

Baterias y potencia
Tipo de bateria

Tiempo de
funcionamiento

Capacidad adicional de
carga

Peso y tamario

Dimensiones del
producto

Peso del producto

Peso total
(incl. maletin)

Max. 50 000 rpm durante 10 segundos

+1% de la lectura, 1 digito

Incluye adaptador conico para medicion de rpm y
adaptador tipo rueda para velocidad lineal

4 x alcalina AAA tipo IEC LRO3
24 horas de uso continuo

N/A

213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 in.)

170 g (0.37 lbs)

765 g
(1.7 lbs)

Requisitos de funcionamiento

Temperatura de
funcionamiento

Temperatura de
almacenamiento

Humedad relativa
Clase de proteccion IP

En el maletin
En el maletin

De 0 a 40°C (32 a 104°F)

De -10 a +50°C (14 a 122°F)

10 al 90% HR sin condensacion

IP 40

1 x Tacdbmetro TKRT 20 de SKF

1 x juego de adaptadores de contacto TMRT 1-57

4 X pilas AAA
1 x juego de cinta reflectante

1 x instrucciones de uso impresas

1 x Certificado de calibracion

40
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3. Configuracion por defecto: modo de rpm,

sin intervalo automatico

3.1 Programacion: seleccion del modo de medicion

Todos los modos de medicion se eligen por medio de este método y, una vez
confirmado, el modo seleccionado se conserva en la memoria permanente
hasta que vuelva a ser programado por el usuario.

Para cambiar el modo, mantenga pulsado el boton de programa y
apriete el de la flecha hacia arriba; luego suelte ambos botones: la
pantalla iluminaréa todos los iconos y el intervalo actual parpadeara.

Para seleccionar uno nuevo, pulse la flecha de arriba o abajo para ver los
modos. Cuando los iconos del modo deseado parpadeen, suelte el boton
de medida y pulse el botén de programa para confirmar la configuracion.
En los modos distintos a los de velocidad, la unidad ya esta programada
y lista para su uso.

Para seleccionar los modos mx, mn, av, pase de uno a otro, si el modo
no es el requerido. Deje de cambiar cuando los tres iconos se iluminen
de manera ininterrumpida y luego pulse una vez el botén de programa.
El instrumento ya esta listo para su uso.

Nota:
Los parametros seleccionados se conservaran hasta que se vuelvan a
programar.

3.2 Medicion éptica de la velocidad en revoluciones:

rpm o rps.
Véase la seccién 3.1

Cologue un pequerio trozo de cinta reflectante en el eje de la maguina
(normalmente 6 mm x 25 mm)

Ponga en marcha la maquina y apunte con el tacometro hacia el
objetivo.

En funcion de la aplicacion, mantenga pulsado cualquiera de los dos
botones de ENCENDIDO arriba/abajo.

Dirija el rayo laser hacia el objetivo y compruebe gue el indicador de
“objetivo” esté encendido o parpadea continuamente.

Lea las rpm. Al soltar el botén se conservara la Gltima lectura.

La dltima lectura de rpm se mantendra en pantalla durante 1 minuto.
Pulse el boton de ENCENDIDO para poner la lectura a cero o para
efectuar otra medicion.

Al soltar el interruptor de ENCENDIDO se mantendra automaticamente
la lectura durante 1 minuto, después se apagara automaticamente.

SKF TKRT 20 41



3.3 Medicion por contacto de la velocidad en revoluciones:
rpm o rps.
Véase la seccion 3.1

e (Conecte el adaptador de contacto al tacometro y compruebe que la
conexion sea correcta.

e Ponga en marcha la maquina y haga contacto con el rebaje del extremo
del eje (la rueda se puede retirar).

e Ponga el tacometro en contacto con el extremo del eje usando el cono
de goma. Aseglrese de que aplica una presion firme y constante y de
que el instrumento esta alineado exactamente con el eje de la maquina.

e Mantenga pulsado el boton de medida arriba o abajo, en funcion de la
necesidad, y lea la velocidad.

e Al soltar el interruptor de ENCENDIDO se mantendra automaticamente
la lectura durante 1 minuto, después se apagara automaticamente.

3.4 Medicion de velocidades lineales por contacto:
metros, yardas, pies, etc.

Véase la seccion 3.1

e (Conecte el adaptador de contacto del modo explicado anteriormente.

e Manteniendo pulsado el boton de encendido, sitle la rueda de contacto
sobre la superficie en movimiento y lea la velocidad lineal. Aseglrese
de que la rueda esté en posicion vertical respecto a la superficie en
movimiento.

e Al soltar el boton de encendido se mantendra en pantalla la Gltima
lectura durante 1 minuto.

e Elinstrumento conserva el modo de medicion seleccionado para nuevas
mediciones lineales después del apagado hasta que se programe un
modo distinto.

3.5 Seleccion de intervalo automatico:
solo modos de velocidad

e Mientras efectlia una medicion con el boton de medida arriba o abajo,
el usuario puede cambiar entre el modo automatico y no automatico
pulsando el boton de programa. En el modo automatico se iluminara el
icono A.
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3.6 Modo de control de velocidad media: av.
Véase la seccion 3.1

e Modo de velocidad media: este modo indica una media actualizada de los
8 Ultimos valores medidos.

e Mantenga pulsado el boton de Encendido/Apagado en la posicion con la
flecha hacia arriba y déjelo pulsado.

e Dirija el rayo laser hacia el objetivo y compruebe que el indicador de
“objetivo” esté encendido en la parte inferior de la pantalla.

e Observe la lectura de las rpm.

3.7 Utilizacion de las funciones de Captura de Velocidad en
modos Maximo y Minimo: mx, mn.
Véase la seccién 3.1

e Seleccione el modo deseado, es decir, Maximo o Minimo (mx, mn).

e Ahora puede capturar una lectura en el momento deseado y continuar
usando el equipo.

e Cuando una prueba de captura esté lista para empezar, mientras
mantiene pulsado el boton de Medida, pulse una vez el botén de
Programa. En ese momento el instrumento pasara a modo Base de
tiempo de alta velocidad (0,1 segundos) y capturara la lectura maxima o
minima tras pulsar el botén de Programa.

Al soltar el boton de Encendido se conservara la lectura y se cancelara
el modo de Captura hasta que sea necesaria otra medicion de Captura,
momento en el que debera repetirse el paso 3.7.

3.8 Modo de medicion de contador: cnt
Véase la seccion 3.1

e Seleccione el modo de contador (cnt).

e Para el Contador oOptico de revoluciones, apunte el rayo laser hacia el
objetivo y el instrumento medira todas las revoluciones (revs) hasta que
se suelte el boton. La pantalla mantendra el valor del Contador durante
1 minuto.

e Por el método de contacto, conecte el adaptador, presione el cono de
goma sobre el extremo del eje y el Instrumento contara las revoluciones.
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3.9 Mediciones de la longitud lineal total: mt, ft, yd
Véase la seccion 3.1

e  Seleccione cualquier unidad lineal de medida, presione la rueda de
contacto contra la superficie en movimiento y ponga en marcha el
Contador manteniendo pulsado el boton de Medida. El Contador
aumentara su valor hasta que se suelte el boton.

e Elvalor mostrado se puede ver en los valores equivalentes:
Metros, Pies, Yardas. Pulsando el botén de Programacion, el instrumento
calcula automaticamente la lectura apropiada.

Nota:
Las unidades de medida se almacenaran en el parametro
programado originalmente (p.ej., metros).

3.10 Medicion de intervalos de tiempo: int
Véase la seccién 3.1

e  Seleccione el modo int.

e  Este modo permite medir el tiempo entre los impulsos del sistema optico
(o del contactor).

e Elinstrumento medira dpticamente el tiempo en segundos entre
impulsos, lo que resulta Gtil para contar los ciclos de las maquinas
reciprocas.

e Eltiempo en segundos por revolucion equivale a la velocidad reciproca.

e En este modo se puede medir velocidades muy lentas, hasta por debajo
de 3 rpm.

3.11 Orientacién de la pantalla — Funcion de inversion — Todos
los modos

e Elinstrumento se puede utilizar con una rotacion de 180° (p. ej. con el
rayo luminoso apuntando boca abajo a una maquina).
La pantalla se invierte para que pueda efectuarse la lectura normal.

e El boton Arriba selecciona el modo normal para las mediciones Opticas y
por contacto.

e El botdn Abajo selecciona el modo de inversion de la pantalla:
la pantalla completa, incluidos los iconos correspondientes, se invierte
180 grados, permitiendo el acceso a aplicaciones dificiles.
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3.12 Entrada remota

e EITKRT 20 se puede conectar a un sensor laser remoto (designacion
TMRT 1-56). Conecte la entrada remota en la toma situada en el
extremo posterior del instrumento. El TKRT 20 funcionara de modo
normal, pero la deteccidn se efectuara a través del sensor laser remoto.

e Elsensor laser remoto se puede sostener en la mano o bien se puede
montar sobre una brida (referencia TMRT 1-60), lo que permite un
montaje permanente.

Nota:
El sistema Optico interno queda desactivado automaticamente en
este modo.

3.13 Sustitucion de la pila
e Alimentacion: 4 pilas alcalinas AAA

4. Mantenimiento

Importante:
Cualquier tarea de reparacion o mantenimiento la debera realizar SKF.

1. EITKRT 20 no sido disenado para operar en ambientes con abundancia
de polvo.

2. Sise ha producido un excesivo desgaste/corrosion en la chapa de la
carcasa y empieza a verse de otro color, la unidad debera enviarse a SKF
para su reparacion.

2. ELTKRT 20 no debe ser sometido a tensiones mecanicas o térmicas ni
debe exponerse a sustancias agresivas.

Nota:

Este instrumento no debera producir lesiones ni otros danos por contacto.
Tampoco generara excesivo calor, infrarrojos, radiacion electromagnética o
jonizante, ni supondra ningn riesgo no eléctrico.

5. Piezas de repuesto y accesorios

Referencia Descripcion

TMRT 1-56 Sensor laser remoto

TMRT 1-57 Adaptador de contacto

TMRT 1-57K Kit de goma y cono

TMRT 1-59 Cinta reflectante

TMRT 1-60 Brida para el sensor laser remoto
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4 N

Dichiarazione di conformita CE

Noi,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
Paesi Bassi

dichiariamo con la presente che il seguente prodotto:

Tachimetro SKF
TKRT 20

¢ stato progettato e fabbricato in conformita della

NORMATIVA EMC 2004/108/EC come indicato nella norma armonizzata per
le emissioni EN 61000-6-3:2007

limmunita EN 61000-6-1:2007

Il laser é classificato in conformita delle norme seguenti:
EN 60825-1:2005 (class Il power < 1mw)

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, Paesi Bassi,
Settembre 2013

Sébastien David
Responsabile Sviluppo Prodotto e Qualita

. J
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1. Caratteristiche generali

| kit del tachimetro laser SKF TKRT 20 e prowvisto di un ampio display

LCD verticale che offre una visibilita eccellente per la maggior parte delle
applicazioni. Ha un display reversibile che consente di mantenere sempre
corretto il piano di visualizzazione, ad esempio quando l'unita viene puntata
in basso all'interno di un macchinario.

La reversihilita del display offre una maggiore flessibilita operativa per
garantire risultati ottimali su virtualmente qualsiasi applicazione in cui
l'accesso sia difficoltoso.

In confronto ai tachimetri standard, non a contatto, limpiego della

lente laser offre prestazioni ottiche potenziate. Ha in dotazione un adattatore
per contatto da usare per le misurazioni con contatto di velocita lineare

ed RPM (giri/minuto). Tra le altre funzioni sono incluse le modalita per il
rilevamento della velocita massima e minima e della velocita media.

( 1\

. Battery low / Batteria esaurita

— Auto range / Auto range

On target / Su bersaglio
== Program / programma

.— ON up/Onsu
__. ON down / On giu
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2. Dati tecnici

General

Display

Risoluzione visualizzata
Memoria

Indicatore di batteria
scarica

Spegnimento automatico

Misurazione
Modalita ottica
Modalita a contatto
Modalita conteggio

Misurazione intervalli di
tempo

Rilevazione della velocita

Tempo di
campionamento

Velocita lineare

Misurazione ottica

Gamma velocita di
rotazione

Precisione
Distanza di misurazione

Angolo di
funzionamento

Sensore laser
Sensore a distanza

Display LCD verticale reversibile a 5 cifre
Automatica fino a 0,001 cifre o +1 cifra fissa
Ultima lettura mantenuta per 1 minuto

Si
Dopo 1 minuto

rpm e rps (anche conteggio e intervallo di tempo)
rpm e rps, metri, iarde, piedi, al minuto e al secondo
giri totali, metri, piedi, iarde

espressa in secondi tra impulsi (velocita reciproca)
massima, minima o media

0,8 secondi o tempo tra impulsi
Autoselezione in 0,1 secondi in modalita di
rilevamento Max o Min

da 0,3 a 1500 metri/min (4500 ft/min) o
equivalente in secondi

da 3 a 99999 giri/min
+0,01% della lettura +1
da 50 mma 2000 mm

+80°
classe 2
opzionale TMRT 1-56
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Gamma velocita di

rotazione Max. 50000 rpm per 10 sec
Precisione +1% della lettura +1
Adattatori a contatto Inclusi con cono rpm e ruota metrica rimovibile

Batteria 4 x AAA alcaline tipo IEC LRO3
Durata 24 ore di uso continuo
Ulteriore capacita di

carica N/A

Dimensioni 213 x 40 x 39 mm
Peso 170 g

Peso total 765 g

(incl. maletin) (1.7 lbs)

Temperatura di esercizio 0 a 40°C
Temperatura di

stoccaggio -10 to +50°C
Umidita relativa 10 a 90% di umidita relative senza condensa
Grado di protezione IP 40

Nella cassetta 1 x SKF Contagiri TKRT 20
1 x set di adattatori a contatto TMRT 1-57
4 x AAA hatterie
1 X set di nastro riflettente
1 X Istruzioni d'uso stampate
1 x Certificato di calibrazione
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3. Impostazione predefinita:
modalita giri/minuto, regolazione non automatica

3.1 Programmazione, selezione della modalita di misurazione

Tutte le modalita di misurazione vanno selezionate con guesto metodo
e, dopo conferma, le modalita selezionate rimangono nella memoria

permanente finché non vengono riprogrammate dall’utente.

Per cambiare la modalita, premere il pulsante di programmazione e poi
il pulsante di misurazione; poi rilasciare entrambi i pulsanti: si illuminano
tutte le icone sul display e lampeggia la regolazione corrente.

Per selezionare la nuova modalita di misurazione, premere il pulsante Su

o Gill per scorrere tutte le modalita; quando lampeggiano le icone della
modalita prescelta, rilasciare il pulsante di misurazione e premere una volta
il pulsante di programmazione per confermare le impostazioni.

Per le modalita non di velocita, ora ['unita & programmata e pronta per [uso.
Per selezionare le modalita mx, mn, av., continuare a scorrere ogni
impostazione e, se la modalita non & quella desiderata, interrompere lo
scorrimento quando tutte e tre le icone s'illuminano costantemente e poi
premere una volta il pulsante di programmazione.

Ora il sistema € pronto per ['uso.

Nota:
i parametri selezionati rimangono impostati fino alla nuova
riprogrammazione.

3.2 Misurazione ottica della velocita di rivoluzione - rpm o rps

Vedere il paragrafo 3.1

Fissare il piccolo bersaglio riflettente sullalbero della macchina

(di solito 6 mm x 25 mm)

Avviare la macchina e puntare il tachimetro verso il bersaglio.

Tenere premuti costantemente i pulsanti ON Su / Git in base
all'applicazione.

Dirigere il fascio luminoso sul bersaglio, verificando che il simbolo “on
target” sia illuminato o lampeggi costantemente.

Leggere il valore dei giri / minuto; rilasciando il pulsante si memorizza
l'ultimo valore misurato.

Lultimo valore di giri/minuto rimane visualizzato per 1 minuto.
Premere il pulsante ON per azzerare il valore o procedere con unaltra
misurazione.

Quando si rilascia l'interruttore ON, il valore rilevato rimane
automaticamente memorizzato per un minuto e poi lunita si spegne
automaticamente.
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3.3 Misurazione per contatto della velocita di rivoluzione - rpm o rps

Vedere il paragrafo 3.1

e |Installare l'adattatore a contatto sul tachimetro finché non scatta in
posizione.

e Avviare la macchina e stabilire un contatto saldo con la cavita
nell'estremita dellalbero (la rotella pud essere rimossa).

e Toccare lestremita dellalbero tramite il cono in gomma; applicare una
pressione decisa e costante e verificare che lo strumento sia esattamente
in linea con lalbero della macchina.

e Premere e tenere premuto il pulsante di misurazione Su o Git come
necessario e rilevare la velocita.

e Quando sirilascia linterruttore ON, il valore rilevato rimane automaticamente
memorizzato per un minuto e poi [unita si spegne automaticamente.

3.4 Misurazione per contatto della velocita lineare
- metri, iarde, piedi ecc.

Vedere il paragrafo 3.1

e |Installare ladattatore a contatto, come sopra.

e Tenere premuto il pulsante di accensione e collocare la rotella di contatto
sulla superficie in movimento; leggere la velocita lineare, accertando che
la rotella sia verticale rispetto alla superficie in movimento.

e Quando si rilascia il pulsante On, sul display rimane visualizzato per 1
minuto ['ultimo valore rilevato.

e o strumento memorizza la modalita di misurazione selezionata per
consentire ulteriori misurazioni lineari anche dopo lo spegnimento, finché
non viene programmato su una modalita diversa.

3.5 Selezione auto-range - solo modalita di misurazione della
velocita

e Mentre effettua dei rilievi usando il pulsante di misurazione Su o Git,
['utente puo passare dalla modalita automatica a quella non automatica
e viceversa premendo il pulsante di programmazione; quando ¢ attiva la
modalita automatica s'illumina licona A.

3.6 Modalita di monitoraggio della velocita media - av.

Vedere il paragrafo 3.1

e Modalita velocita media: questa modalita consente di rilevare la media di
rotazione degli ultimi otto valori misurati.

e Premere il pulsante On/Off sulla freccia in avanti e tenerlo premuto.

e Dirigere il fascio luminoso sul bersaglio, verificando che il simbolo “on
target” sia illuminato alla base del display.

e Rilevare il valore dei giri / minuto.
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3.7 Funzionamento delle modalita massima e minima
e funzioni di rilevamento della velocita - mx, mn.

Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare la modalita desiderata, cioé massima o minima (mx, mn).

e Ora lo strumento é pronto per rilevare un valore “su richiesta’,
ma continua a funzionare normalmente.

e Quando si e pronti a cominciare un test di acquisizione, attivare
il pulsante di misurazione e premere una volta il pulsante di
programmazione; a questo punto lo strumento passa alla modalita
Timebase ad alta velocita (0,1 secondi) e rileva il valore pit alto o piu
basso dopo che viene premuto il pulsante di programmazione. Quando
si rilascia il pulsante On, il valore rimane memorizzato e la modalita di
acquisizione viene annullata fino a che non & necessaria di nuovo una
misurazione di questo tipo; in guesto caso ripetere da 3.7.

3.8 Modalita di misurazione conteggi - cnt
Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare la modalita di conteggio (cnt)

e Per una rilevazione ottica dei giri totali, puntare il fascio luminoso sul
bersaglio; lo strumento misura tutte le rivoluzioni (revs) finché non si
rilascia il pulsante. Il valore rilevato rimane visualizzato sul display per
1 minuto.

e (Con il metodo di misurazione a contatto, installare l'adattatore per
contatto e premere il cono di velocita all'estremita dellalbero; lo
strumento conteggera i giri.

3.9 Misurazione della lunghezza lineare totale - mt, ft, yd
Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare qualsiasi unita di misura lineare, premere la rotellina di
contatto sulla superficie in movimento e cominciare il calcolo premendo e
tenendo premuto su On il pulsante di misurazione;
il valore del conteggio sale finché non si rilascia il pulsante.

e |l valore visualizzato puo essere convertito in metri, piedi, iarde e
totale premendo il pulsante di programmazione; lo strumento calcola
automaticamente il valore corretto.

Nota:
le unita di misura rimangono memorizzate nel sistema di misura
programmato in origine, ovvero in metri.
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3.10 Misurazione dell’intervallo di tempo - int
Vedere il paragrafo 3.1

e Selezionare la modalita int.

e Questa modalita consente di misurare il tempo tra gli impulsi mediante
il sistema ottico (o il contattore).

e QOtticamente, lo strumento misura il tempo in secondi tra impulsi, utile
per conoscere le fasi di ciclo sui macchinari alternativi.

e (tempo in secondi / giro) che equivale alla velocita alternativa.

e In questa modalita é possibile misurare velocita molto basse, inferiori a
3 giri / minuto.

3.11 Orientamento della visualizzazione - funzione di reversione
- Tutte le modalita

e Lo strumento puo essere ruotato di 180° (ad esempio con il fascio
luminoso che punta in basso, in una macchina). Il display si capovolge
per consentire di effettuare una misurazione normale.

e |l pulsante Su consente di selezionare la modalita normale per le
misurazioni a contatto e ottiche.

e |l pulsante Giu consente di selezionare la modalita di inversione del
display, per cui l'intero display, incluse le icone del caso, ruota di 180°,
consentendo laccesso alle aree pit difficili.

3.12 Input a distanza

e |I TKRT 20 puo essere collegato a un sensore laser a distanza,
designazione TMRT 1-56. Inserire la spina per la misurazione a distanza
nella presa jack che si trova sul lato posteriore dello strumento. Ora il
TKRT 20 funziona normalmente, ma il rilievo avviene tramite il sensore
laser a distanza.

e |l sensore laser a distanza puo essere tenuto con le mani o montato
su un sostegno, codice TMRT 1-60, per ottenere un'installazione
permanente.

Nota:
in questa modalita il sistema ottico interno viene disattivato
automaticamente.

3.13 Sostituzione della batteria
e Requisiti di alimentazione: 4 batterie alcaline AAA
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4. Manutenzione

Importante:
gli interventi di riparazione e/o manutenzione devono essere affidati
esclusivamente alla SKF.

1. ILTKRT 20 non deve essere usato in ambienti polverosi.

2. Se il rivestimento esterno ha subito un'usura / corrosione eccessiva per
cui comincia ad apparire il colore sottostante, l'unita deve essere resa alla
SKF per un controllo.

3. Il TKRT 20 non deve subire sollecitazioni di natura meccanica o termica
né lazione di sostanze abrasive.

Nota

Questo strumento ¢ stato progettato in modo da non esporre al rischio di
lesioni e/o altri danni in seguito a contatto e non produrre calore e/o eccessive
radiazioni a infrarossi, elettromagnetiche o ionizzanti. Non sussistono rischi di
natura non elettrica.

5. Ricambi e accessori

Appellativo Descrizione

TMRT 1-56 Sensore laser a distanza

TMRT 1-57 Adattatore per contatto

TMRT 1-57K Kit rotella e cono per RPM

TMRT 1-59 Nastro catarifrangente

TMRT 1-60 Sostegno per sensore laser a distanza
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EG-Forsakran om 6verensstammelse

Vi,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
Nederlanderna

deklarerar harmed att foljande produkt:

SKF Takometer
TKRT 20

har konstruerats och tillverkats i enlighet med

EMC DIRECTIVE 2004/108/EC sasom beskrivet i den harmoniserade
normen for

Emission EN 61000-6-3:2007

Immunity EN 61000-6-1:2007

Lasern ar klassificerad i enlighet med
EN 60825-1:2005 (class Il power < 1mw)

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, Nederlanderna,
september 2013

Sébastien David
Chef Produktutveckling och Kvalitet

. J
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1. Allmanna egenskaper

SKF lasertakometer TKRT 20 har en stor vertikal LCD-display som gor att
avlasning for de flesta matningar blir utmarkt. Den har en "inverterande
displayfunktion” som haller kvar displayen i rat vinkel fér anvandaren, till
exempel nar man riktar enheten nedat in i en maskin.

Denna inverterbara displayfunktionen ger storre flexibilitet vid anvandning
i nastan alla svaratkomliga matningar. Laseroptik ger forbattrad optisk
prestationsformaga jamfort med vanliga kontaktlosa takometrar. Den
levereras med en kontaktadapter for rpm och kontaktmatningar for linjar
hastighet. Andra egenskaper inkluderar lagen for maximal och minimal
hastighetsmatning och lage for genomsnittlig hastighet.
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Battery low /
F Lagt batteri

T
.: |
Bl S
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= _;| Auto range /

| || 4—f— Automatisk skala

%I On target/ Malindikator
T —

— Program / Program
. ON up / PA upp
L ON down / PA ner

<l%)
T
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2. Tekniska data

Allmant
Skarm
Uppldsning

Minne

Indikator for lagt batteri
Automatisk avstangning

Matning
Optiska lagen
Kontakt lagen

Rakne lagen
Tidsintervall
Hastighets funktion
Samplingstid

Linjar Hastighet

Optisk matning
Varvtalsomfang
Nogrannhet
Matavstand
Max/Min matvinkel
Laser sensor
Extern laser sensor

Kontakt matning
Varvtalsomfang
Nogrannhet
Kontakt adaptorer

Vandbar, vertikal LCD med 5 siffror

Full automatisk skala upp till 0,001 siffra eller
+1 siffra fast, valbart

Senaste matning finns i minne under 1 minut
Ja
Efter 1 minut

rpm och rps (&ven antal varv samt tidsintervall)

rpm och rps. Aven meter, yard, fot, per min och
per sek

Totalt antal varv, meter, fot, och yard
| sekunder mellan pulser
Max, Min och genomsnitt

0,8 sekunder eller tid mellan pulser
0,1 sekunder under auto Max/Min
hastighetsfunktion

0,3 till 1 500 meter/min (4 500 ft/min) eller
motsvarander i sekunder

3 till 99999 r/min

+0,01% av matvarde +1 siffra

50 mm till 2000 mm (1.9 in. - 78.7 in.)
+80°

1 x inbyggd klass 2 laser

Tillval TMRT 1-56

Max. 50000 rpm for 10 sec

+1% of reading +1 digit

Inkluderat med vartalskona & lostagbar metrisk
hjulanordning
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Batteri
Drifttid

VYtterligare
laddningsmojligheter

4 x AAA alkaline typ IEC LRO3
24 timmar kontinuerlig anvandning

N/A

Produktdimensioner
Vikt

Totalvikt

(inkl. fall)

213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 in.)
170 g (0.37 bs)

765 g
(1.7 lbs)

Driftstemperatur
Forvaringstemperatur
Luftfuktighet

IP klass

0 till 40°C (32 to 104°F)

-10 till +50°C (14 to 122°F)

10 till 90% (icke kondenserande)
IP 40

| férvarnings -ladan

1 x SKF Tachometer TKRT 20

1 X uppsattning kontaktadaptorer TMRT 1-57
4 x AAA batterier

1 X uppsattning av reflex-tejp

1 x Instruktionsmanual

1 x Kalibreringscertifikat
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3. Standardinstallning - rpm-lage,

ingen automatisk skala

3.1 Programmering - val av matldge

Alla matlagen valjs med den har metoden och nar de val bekraftats
finns det valda laget kvar i det permanenta minnet anda tills anvandaren
programmerar om enheten.

For att andra lage, hall ner programknappen och tryck samtidigt pa
upp-knappen och frigér sedan bada knapparna. Displayen tander nu alla
ikoner och aktuellt omrade blinkar.

For att valja ett nytt matomrade, tryck antingen pa upp- eller ner-
knappen for att avlasa lagena. Nar onskad lagesikon blinkar, slapp
matknappen och tryck pa programknappen en gang for att bekrafta
installningen. Om icke hastighetslagen valts ar instrumentet nu klart att
anvandas.

For att valja hastighetslagena mx (maxvarde), mn (minvarde), av
(medelvarde) fortsatter man att bladdra genom var och en. Om laget inte
onskas, sluta bladdra nar alla tre ikonerna lyser konstant. Tryck darefter
pa programknappen en gang.

Instrumentet ar nu klart att anvandas.

Obs:
Valda parametrar kommer att hallas kvar tills omprogrammering gjorts.

3.2 Optiska varvtalsmatningar - rpm eller rps.

e o o o

Se avsnitt 3.1

Fast en liten reflekterande tape pa maskinaxeln (vanligen 6 mm x 25 mm).
Starta maskinen och rikta takometern mot malet.

Tryck och hall nere en av knapparna PA upp/ner for att anpassa
tillimpningen och hall den nedtryckt kontinuerligt.

Rikta ljusstralen mot malet, forsikra dig om att tecknet "pa& mal” tands
eller blinkar konstant.

Avlas rpm. Genom att slappa knappen sparas den senaste avlasningen.
Senaste avlasningen for rpm visas pa displayen i en minut.

Tryck pa knappen Pa for nollstallning eller gor en ny matning.

Genom att frigora knappen PA halls avlasningen kvar automatiskt i en
minut, automatisk avstangning.
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3.3 Varvtalsmatningar med kontaktadaptern - rpm eller rps

Se avsnitt 3.1

Satt in kontaktadaptern i takometern och forsakra dig om att det klickar till.
Rengor kontaktytan (dubbhalet) i axelandan och starta maskinen

(hjulet kan tas av).

Tryck gummikonen mot axelandan och forsakra dig om att ett stadigt
tryck utovas och att instrumentet ar i linje med maskinaxeln.

Tryck och hall nere antingen matknappen for upp- eller ner enligt 6nskan
och avlas varvtalet.

Genom att frigora knappen PA halls avlasningen kvar automatiskt i en
minut, automatisk avstangning.

3.4 Hastighetsmatning med linjar kontakt

- meter, yard, fot etc.

Se avsnitt 3.1

Satti kontaktadeaptern enligt ovan.

Hall knappen PA nedtryckt och placera kontakthjulet pa den rorliga ytan
och avlas det linjara vardet. Forsakra dig om att hjulet ar vertikalt mot
den rorliga ytan.

Nér knappen PA frigors kommer den senaste avlasningen att visas pa
displayen i en minut.

Instrumentet haller kvar det valda matlaget for ytterligare linjara
matningar efter avstangning anda tills en ny programmering till ett
annat lage gors.

3.5 Automatiskt val av skala - endast hastighetsldagen

Under det att en matning gors med hjalp av matknappen upp eller ner
kan anvandaren vaxla mellan automatisk (flytande decimalkomma)
och icke automatisk skala genom att trycka pa programknappen. |
automatiskt lage tands ikonen A.

3.6 L3ge for matning av genomsnittlig hastighet - Av

Se avsnitt 3.1

Lage for genomsnittlig hastighet - det har laget ger ett rullande
genomesnitt for de atta senast avlasta vardena.

Tryck ner Pa/Av-knappen i ldget med pil framat och fortsatt halla ner den
Rikta ljusstralen mot mélet, forsakra dig om att malindikatorn syns langst
ner pa displayen.

GOr en rpm-avlasning.
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3.7 Anvandning av maximala och minimala lagen
Matfunktioner - mx, mn.

Se avsnitt 3.1

o Valj forst dnskat lage, dvs. maximal eller minimal (mx, mn).

e Nu ar du redo att mata enligt installningen, men fortsatt att anvanda
instrumentet normalt.

e Nar en matning ar klar att inledas, hall matknappen nedtryckt i laget PA
och tryck pad programknappen en gang. Nu kommer instrumentet att véxla
till ett hoghastighets tidbaslage (0,1 sekunder) och fangar in den hogsta
alternativt lagsta avlésningenonér du tryckt pa programknappen.

Genom att slappa knappen PA kommer avldsningen att hallas kvar och
avbryta matningen anda tills en ny matning 6nskas. | sddana fall maste
3.7 upprepas.

3.8 Lage for rakna - cnt
Se avsnitt 3.1

e Valj laget rakna (cnt).

e  For att rakna varv optiskt, rikta ljusstralen mot malet. Instrumentet
kommer da att mata alla varv (pulser) anda tills knappen frigors.
Displayen kommer att halla kvar rakningen i en minut.

e For kontaktmetoden, satt i kontaktadaptern och tryck konen mot
axelandan (dubbhalet). Instrumentet raknar antal varv.

3.9 Métningar av total linjar langd - mt, ft, yd
Se avsnitt 3.1

e Vilj en linjar matenhet, tryck kontakthjulet mot den rorliga ytan och
pabdrja matningen genom att trycka och halla ner matknappen Pa.
Matenheten okar anda tills knappen frigors.

e Vardet som visas kan avlasas genom motsvarande varden i meter, fot,
yard. Vaxla genom att trycka pa programmeringsknappen. Instrumentet
omvandlar automatiskt till korrekt mattenhet.

Obs:
Mattenheterna sparas i originalprogrammerad parameter, t ex meter
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3.10 Tidsintervallmatning - int

Se avsnitt 3.1

Valj laget int.

Med det har laget kan tidsmatningar goras mellan pulser fran optiska
system (eller kontaktor).

Optiskt kommer instrumentet att mata tiden i sekunder mellan pulser,
vilket ar anvandbart for cykeltiming av kolvmotorer.

(Tid i sekunder per varv), vilket motsvarar reciprok hastighet.

Mycket [dngsamma hastigheter kan matas i det har laget under

3 rpm.

3.11 Displayorientering - inverteringsfunktion - alla lagen

Instrumentet kan anvandas med rotation pa 180° (t ex nar ljusstralen
pekar nedat in i en maskin). Displayen vands sa att normal avlasning
kan goras.

Knappen UPP valjer normalt lage for optiska matningar och
kontaktmatningar.

Knappen Ner véljer displayinversionslaget och hela displayen, inklusive
relevanta ikoner, kommer att vandas 180 grader, vilket ger atkomst vid
svaratkomliga méatningar.

3.12 Fjarravlasning

L]

TKRT 20 kan anslutas till en fjarrlasersensor, beteckning TMRT 1-56.
Anslut fjarrsensorn i uttaget pa baksidan av instrumentet.

TKRT 20 kommer nu att fungera som vanligt men avkanningen sker via
fjarrlasersensorn.

Fjarrsensorn kan hallas i handen eller monteras pa ett faste med
beteckningen TMRT 1-60, vilket mojliggor permanent montering.

Obs:
Det interna optiska systemet avaktiveras automatiskt i det har laget.

3.13 Byte av batteri

Stromkrav: 4 x AAA alkaliska celler
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4. Underhall

Viktigt:
Reparationer eller underhall far endast utforas av SKF.

1. TKRT 20 far inte utsattas for dammiga forhallanden.

2. Om forgyliningen pa kapan har slitits ut/korroderat och en annan farg
borjar lysa igenom, maste enheten returneras till SKF for underhall.

3. TKRT 20 far inte utsattas for mekanisk eller termisk stress och far inte
heller utsattas for aggressiva substanser.

Obs:

Det har instrumentet har konstruerats pa ett sadant satt att man inte kan
skadas eller drabbas av andra men till foljd av kontakt.

Den producerar inte heller 6verdriven varme, infrarod, elektromagnetisk eller
joniserande stralning. Den kan inte heller utsatta ndgon fér andra icke-
elektriska faror.

5. Reservdelar och tillbehor

Beteckning Beskrivning

TMRT 1-56 Fjarrlasersensor

TMRT 1-57 Kontaktadapter

TMRT 1-57K Hjul och RPM-konsats
TMRT 1-59 Reflekterande tape
TMRT 1-60 Faste for fjarrlasersensor
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EU-conformiteitsverklaring

Wij,
SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16
3439 MT Nieuwegein
Nederland

verklaren hierbij dat het volgende product:

SKF Tachometer
TKRT 20

is ontwikkeld en geproduceerd in overeenstemming met de

EMC DIRECTIVE 2004/108/EC omschreven in de geharmoniseerde normen
Emissie EN 61000-6-3:2007

Immuniteit EN 61000-6-1:2007

De laser is geclassificeerd volgens de
EN 60825-1:2005 (class Il power < 1mw)

EUROPEAN ROHS DIRECTIVE 2011/65/EU

Nieuwegein, Nederland
September 2013

Sébastien David
Manager Productontwikkeling en Kwaliteit

. J
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1. Algemene eigenschappen

De SKF lasertachometerset TKRT 20 bevat een groot verticaal
LCD-scherm dat uitstekend zicht biedt bij de meeste toepassingen.

Het instrument heeft een ‘mogelijkheid voor omgekeerde weergave’ die de
weergave in het juiste vlak houdt voor de gebruiker, hijvoorbeeld als het
instrument omlaag in een machine is gericht.

Deze mogelijkheid voor omgekeerde weergave biedt meer operationele
flexibiliteit bij nagenoeg alle moeilijk bereikbare toepassingen. Laseroptiek
biedt betere optische prestaties in vergelijking met standaardtachometers
zonder contact. Het instrument is voorzien van een contactadapter voor
contacttoepassingen met toeren/min en lineaire snelheid.

Andere eigenschappen zijn functies voor bepaling van de maximum- en
minimumsnelheid en de gemiddelde snelheid.

-

Battery low /
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a) 5 248 Bz fim)

‘ Auto range /
L. Automatisch hereik

|__ On target / Doel
"~ Program / Programma

t—. ON up / AAN omhoog

= 0N down / AAN
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2. Technische gegevens

Algemeen
Weergave
Weergave resolutie
geheugen

Indicatie voor batterij
bijna leeg

Automatisch Uitschakelen

Meetfuncties
Optisch

Via contact adapter

Tellen
Meettijd

Mogelijkheid voor
snelheidsbepaling

Meettijd
Lineaire snelheid

Optisch meten
Toerental
Nauwkeurigheid
Meet afstand

Hoek tijdens meting
Laser sensor
Externe laser sensor

Omkeerbaar verticaal 5-cijferig LCD-scherm
Volledig Automatisch tot 0,001 of +1 cijfer vast
Voor laatste meting gedurende 1 minuut

Ja
Na 1 minuut

Optisch toeren/min en toeren/sec
(ook Tellen en Tijdinterval)

toeren/min en toeren/sec, meters, yards, feet, per
minuut en per seconde

totaal aantal omwentelingen, meters, feet, yards

interval in seconden tussen pulsen
(reciprogue waarde)

Maximum, minimum of
gemiddelde snelheid

0,8 seconden of de tijd tussen de pulsen
0,1 seconden in Max. of Min. Modus

0,3 tot 1500 m/min of gelijkwaardig in seconden

3-99999 toeren/min
+0,01% van meting +1 cijfer
50 mm tot 2000 mm

+80°

1 x ingebouwde laser klasse 2
Optioneel TMRT 1-56
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Toeren bereik max. 50000 toeren/min gedurende 10 sec.

Nauwkeurigheid +1% van meting +1 cijfer

Contact adapters Meegeleverd met conus & verwijderbare metrisch
wiel

Batterij 4 x AAA alkalinebatterijen type IEC LRO3
Levensduur 24 uur continue gebruik
Extra oplaad capaciteit ~ Niet van toepassing

Product afmetingen 213 x 40 x 39 mm
Product gewicht 170 g

Totaal gewicht 765 g
(incl. Koffer)

Bedrijfs temperatuur 0 tot 40°C

Opslag temperatuur =10 tot +50°C
Relatieve vochtigheid 10 to 90% niet-condenserend
IP waarde IP 40

In de koffer 1 x SKF Tachometer TKRT 20
1 X contact adapter TMRT 1-57
4 x AAA batterijen
1 x set of reflectief tape
1 x gebruikers handleiding
1 x Kalibratie certificaat
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3. Standaardinstellingen - functie toeren/min,
geen automatische resolutie

3.1 Programmeren — de meetfunctie selecteren

Alle meetfuncties worden via deze methode geselecteerd en na bevestiging
blijft de geselecteerde functie in het vaste geheugen tot de gebruiker het
instrument opnieuw programmeert.

e Houd om de functie te wijzigen de programmaknop ingedrukt, druk op
de meetknop en laat vervolgens beide knoppen los. Het scherm verlicht
nu alle pictogrammen en het huidige bereik knippert.

e Druk om een nieuwe meetfunctie te selecteren op de omhoog- of
omlaagknop om de functies te doorlopen. Laat als de gewenste
functiepictogrammen knipperen de meetknop los en druk eenmaal
op de programmaknop om de instellingen te bevestigen. Nu zijn de
functies die niet met de snelheid te maken hebben in het instrument
geprogrammeerd en gereed voor gebruik.

o Blijf voor het selecteren van de functies mx, mn en av. iedere functie
doorlopen. Stop als de functie niet gewenst is met scannen als alle drie
pictogrammen constant branden en druk vervolgens eenmaal op de
programmaknop.

Het instrument is nu gereed voor gebruik.

Opmerking:
De geselecteerde parameters blijven behouden tot het instrument opnieuw
wordt geprogrammeerd.

3.2 Het toerental optisch meten - toeren/min of toeren/sec
Zie paragraaf 3.1.

e Bevestig een klein reflecterend doel aan de machineas
(standaard 6 mm x 25 mm).

e Start de machine en richt de tachometer op het doel.

¢ Houd de AAN omhoog/omlaagknop ingedrukt om deze functie
te gebruiken

e Richt de lichtstraal op het doel en controleer of het signaal ‘Doel’
constant brandt of knippert.

e Lees het toerental af en laat de knop los. De laatste aflezing blijft
bewaard.

e Het scherm bewaart de laatste aflezing van het toerental gedurende
1 minuut.

e Druk op de AAN-knop om de aflezing op nul te zetten of een andere
meting uit te voeren.

e  Bij het loslaten van de AAN-schakelaar blijft de aflezing automatisch
1 minuut bewaard en schakelt dan automatisch uit.
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3.3 Het contacttoerental meten - toeren/min of toeren/sec
Zie paragraaf 3.1.

e Plaats de adapter in de tachometer en luister of u een klik hoort voor
goede bevestiging.

e  Start de machine en maak een zuiver contact met de uitsparing in het
asuiteinde (het wiel kan worden verwijderd).

e Verbind het asuiteinde via de rubberen kegel en controleer of stevige
druk wordt uitgeoefend en of het instrument nauwkeurig met de
machineas is uitgelijnd.

e Druk op de gewenste omhoog of omlaag meetknop en houd deze
ingedrukt. Lees vervolgens de snelheid af.

e  Bij het loslaten van de AAN-schakelaar blijft de aflezing automatisch
1 minuut bewaard en schakelt dan automatisch uit.

3.4 De lineaire contactsnelheden meten - meters, yards, feet, etc.
Zie paragraaf 3.1.

e Plaats de contactadapter zoals boven beschreven.

e Plaats nu terwijl u de knop ingedrukt houdt het contactwiel op het
bewegende oppervlak en lees de lineaire snelheid af. Controleer hierbij of
het wiel verticaal op het bewegende oppervlak staat.

e  Bij het loslaten van de AAN-knop hlijft de laatste aflezing 1 minuut op
het scherm staan.

e Het instrument bewaart na het uitschakelen de geselecteerde
meetfunctie voor verdere lineaire metingen tot een andere functie wordt
geprogrammeerd.

3.5 Automatisch resolutie aanpassing
- alleen snelheidsfuncties

e Tijdens het meten met behulp van de omhoog- of omlaagknop kan de
gebruiker omschakelen tussen de automatische en de niet automatische
resolutie aanpassing door op de programmaknop te drukken. In de
automatische resolutie functie gaat het A-pictogram branden.

3.6 Functie voor bewaking van de gemiddelde snelheid - av.
Zie paragraaf 3.1.

e De gemiddelde snelheidsfunctie — Deze functie hiedt het voortschrijdende
gemiddelde van de laatste 8 meetwaarden.

e Druk de aan/uitknop bij de pijl voorwaarts in en houd deze vast.

e Richt de lichtstraal op het doel en controleer of het signaal ‘Doel’ aan de
onderzijde van het scherm constant brandt.

e |ees de toeren/min af.
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3.7 De functies Maximum & Minimum bedienen

Snelheidsbepalingsfuncties - mx, mn.

Zie paragraaf 3.1.

Selecteer de gewenste functie, d.w.z. Maximum of Minimum, (mx,mn).
U bent nu gereed voor het bepalen van een aflezing ‘op afroep, maar het
instrument blijft normaal werken.

Druk als een bepalingstest gereed is om te starten eenmaal op de
Programmaknop terwijl de meetknop op Aan wordt gehouden. Op dit
punt schakelt het instrument naar de hoge snelheid Tijdbasisfunctie
(0,1 seconde) en bepaalt na het indrukken van de Programmaknop de
hoogste of laagste aflezing.

Bij het loslaten van de Aan-knop blijft de aflezing bewaard en wordt de
Bepalingsfunctie opgeheven tot een andere bepalingsmeting nodig is.
Herhaal dan 3.7.

3.8 Telmeetfunctie - cnt

Zie paragraaf 3.1.

Selecteer de telfunctie (cnt).

Richt voor het optisch tellen van het aantal omwentelingen de lichtstraal
op het doel en het instrument meet tot de knop wordt losgelaten. Het
scherm bewaart de telling 1 minuut.

Plaats bij de contactmethode de contactadapter, druk de snelheidskegel
op het asuiteinde en het instrument telt het aantal omwentelingen.

3.9 De totale lineaire lengte meten - mt, ft, yd

Zie paragraaf 3.1.

Selecteer de gewenste meeteenheid, druk het contactwiel op het
bewegende oppervlak en start de telling door op meetknop AAN te
drukken en deze vast te houden. De telling zal oplopen tot de knop
wordt losgelaten.

De getoonde waarde kan worden gescand aan de hand van de
equivalente waarden in meters, feet, yards, tel (zie 3.8).

Door op de Programmeerknop te drukken berekent het instrument
automatisch de juiste aflezing.

Opmerking:

Meeteenheden worden in de oorspronkelijke parameter opgeslagen,

bijv. meters.
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3.10 De tijdinterval meten - int
Zie paragraaf 3.1.

e  Selecteer de int-functie.

e Met deze functie kunt u de tijd tussen de pulsen vanuit het optische
systeem (of de contactgever) meten.

e Het instrument meet optisch de tijd in seconden tussen de pulsen. Dit is
nuttig voor bepaling van de cyclustijd bij zuigermachines

e (tijd in seconde per omwenteling). Dit is gelijk aan de reciproque snelheid.

e In deze functie kunnen zeer lage snelheden van minder dan 3 toeren/min
worden gemeten.

3.11 Weergaverichting - Omgekeerde functie — Alle functies

e Het instrument kan 180° worden gedraaid (bijv. als de lichtstraal omlaag
is gericht in een machine). De weergave wordt zodanig omgekeerd, dat
normale aflezing mogelijk is.

e De OMHOOG-knop selecteert de normale functie voor optische en
contactmetingen.

e De Omlaag-knop selecteert de omgekeerde weergavefunctie en het
gehele scherm, inclusief de betreffende pictogrammen, wordt 180°
omgekeerd om moeilijke toepassingen bereikbaar te maken.

3.12 Invoer op afstand

e De TKRT 20 kan worden aangesloten op een externe lasersensor
(TMRT 1-56). Steek de stekker van de externe laser in de aansluiting
aan de achterzijde van het instrument. De TKRT 20 werkt nu normaal,
maar de waarneming vindt plaats via de externe laser.

e De externe sensor kan in de hand worden gehouden of vast op een
beugel (TMRT 1-60) worden gemonteerd.

Opmerking:
Het interne optische systeem wordt in deze functie automatisch
uitgeschakeld.

3.13 Batterijen vervangen
Vereiste voeding: 4 AAA alkaline batterijen.
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4. Onderhoud

Belangrijk:
Laat alle reparatiewerkzaamheden of onderhoudsbeurten door SKF
uitvoeren.

1. De TKRT 20 is niet geschikt voor stoffige omgevingen.

2. Stuur het instrument naar SKF terug voor controle als de beplating op
de behuizing buitensporige slijtage/corrosie toont of een andere kleur
begint door te schemeren.

3. Stel de TKRT 20 niet bloot aan mechanische of thermische spanning en
ook niet aan bijtende stoffen.

Opmerking:

Dit instrument is zodanig ontworpen, dat hij contact geen letsel of andere
schade zal ontstaan en het produceert geen buitensporige warmte,
elektromagnetische of ioniserende straling. Het instrument levert ook geen
niet-elektrische gevaren op.

5. Reserveonderdelen en accessoires

Aanduiding Beschrijving

TMRT 1-56 Externe lasersensor

TMRT 1-57 Contactadapter

TMRT 1-57K Band en toeren/min kegelset
TMRT 1-59 Reflecterende tape

TMRT 1-60 Beugel voor externe lasersensor
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Declaracdo de conformidade EC

SKF Maintenance Products
Kelvinbaan 16

3439 MT Nieuwegein
Holanda

por meio desta declara que o produto a seguir:

Tacoémetro SKF
TKRT 20

foi projetado, desenhado e fabricado em conformidade com a
DIRETIVA CEM 2004/108/CE tal como se descreve na norma
harmonizada para

Emissdao EN 61000-6-3:2007

Imunidade EN 61000-6-1:2007

0 laser esta classificado de acordo com a
EN 60825-1:2005

DIRETIVA EUROPEIA ROHS 2011/65/UE

Nieuwegein, Holanda,
Setembro de 2013

Sébastien David
Gerente de Desenvolvimento e Qualidade de Produtos

. J
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1. Caracteristicas gerais

0 conjunto TKRT 20 do tacdmetro a laser SKF apresenta um grande visor LCD
vertical que fornece excelente visibilidade na maioria das aplicagoes.

Ele possui uma “caracteristica de inversao do visor” que mantém o visor no
plano correto para o usuario, por exemplo, ao apontar a unidade para baixo da
maquina.

Esta caracteristica de inversdo do visor oferece uma grande flexibilidade
operacional em praticamente qualquer aplicacao, onde o acesso é dificil. As lentes
a laser fornecem desempenho otico melhorado, comparado aos tacometros sem
contato padrao. Ele é fornecido com um adaptador de contato para aplicacdes de
contato de velocidade rotacional e linear. Outras caracteristicas incluem os modos
de velocidade Maximum, Mininum Capture e Average.

( 1\

Battery low /
— Bateria fraca

(@ _“|

-—

=

b

|

et [
H:E

- = |

=

? j Auto range /
[ . Faixa automatica

— On target / No alvo
= Program / Programa

. ON up / LIGAR para cima
_ ON down / LIGAR para baixo

T 1t

MUF
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2. Dados técnicos

Geral
Display
Resolucao

Memoria
Indicador de bateria fraca

Desligamento
automatico

Modos de medicao
Otico

Contato

Contagem

Tempo de medigao
Caracteristica de
captura de velocidade

Tempo de amostragem

Velocidade linear

Medicao otica

Faixa de velocidade
rotacional

Precisao

Distancia de medigao
Angulo de operagao
Sensor laser

Sensor laser remoto

LCD vertical, com inversao, de cinco digitos
Faixa automatica completa de até 0,001 digito ou
+1 digito fixo

Ultima leitura retida por um minuto

S

m

Apb6s um minuto

RPM e RPS (também intervalo de contagem e
de tempo)

RPM e RPS, metros, jardas, pés, por minuto e
por segundo

Revolugbes, metros, pés e jardas
Em segundos entre pulsos (taxa reciproca)

Taxa maxima, minima ou média

0,8 segundo ou tempo entre pulsos
autosselecao de 0,1 segundo no modo de captura
Max ou Min

De 0,3 a 1.500 metros/min ou equivalente em
segundos

De 3299999 RPM

+0,01% de leitura +1 digito

de 50 mm a 2 000 mm (de 1.9 a 78.7 polegadas)
+80°

1 X integrado laser classe 2

Opcional TMRT 1-56
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Medicao de contato

Faixa de velocidade
rotacional Maximo de 50 000 RPM por 10 segundos

Precisao +1% de leitura 1 digito

Adaptadores de contato Incluido completo com cone RPM e conjunto de
roda métrico removivel

Bateria e fonte de alimentacao
Bateria 4 x pilhas alcalinas AAA tipo IEC LRO3
Tempo de operacao 24 horas de uso continuo

Capacidade de
carregamento adicional N/D

Tamanho e peso
Dimensdes do produto 213 x 40 x 39 mm (8.3 x 1.5 x 1.5 polegadas)
Peso do produto 170¢g

Peso total 765¢g
(inclusive a maleta)

Requisitos operacionais
Temperatura operacional De 0 a 40 °C
Temperatura de

armazenamento De-10a +50 °C
Umidade relativa De 10 a 90% de umidade relativa sem condensacao
Faixa IP IP 40

Conteldo do estojo

No estojo 1 x Tacometro SKF TKRT 20
1 x conjunto de adaptadores de contato
TMRT 1-57
4 x pilhas AAA
1 x conjunto de fita refletiva
1 x instrucoes de uso
1 x certificado de calibracao
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3. Configuracao padrao

- modo rpm, sem faixa automatica

3.1 Programacao - selecao do modo de medicao

Todos os modos de medicao sdo escolhidos por este método e, uma
vez confirmado, 0 modo de selecdo permanece na memoria, até ser
reprogramado pelo usuario.

Para alterar o modo, mantenha pressionado o botao de programa e
pressione o botao de medicao e entao, solte ambos os botoes, o visor
iluminara todos os icones e a faixa atual piscara.

Para selecionar um novo modo de medicao, pressione o botao para
cima ou para baixo para se mover pelos modos. Quando os icones de
modos desejados piscarem, solte o bhotao de medicao e pressione o
botao de programa uma vez, para confirmar os ajustes. Para modos sem
velocidade, agora, a unidade esta programada e pronta para uso.

Para selecionar os modos mx, mn, av, continue rolando por cada um, se
o modo nao for necessario, pare quando os trés icones se iluminarem
continuamente e entao pressione o botao de programa uma vez. Agora,
0 instrumento esta pronto para ser utilizado.

Observacao:
Os parametros selecionados serao mantidos, até serem reprogramados.

3.2 Medicao otica de velocidade rotacional - rpm ou rps

Consulte a secdo 3.1.

Fixe um alvo refletivo pequeno no eixo da maquina (normalmente de
6 mm x 25 mm).

Dé partida na maquina e aponte o tacometro para o alvo.

Pressione e segure os botes On para cima/para baixo para a aplicagao
desejada e segure continuamente.

Direcione o feixe de luz no alvo, certifique-se de gue o sinal “no alvo”
esteja aceso ou piscando constantemente.

Na leitura de rpm, a liberacdo do botdo mantera a dltima leitura.

A Ultima leitura rpm ficara no visor por 1 minuto.

Pressione o botao On para leitura zero ou faca outra medicao.

A liberagao do botdo On mantera a leitura automaticamente por

1 minuto, desligamento automatico.
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3.3 Medicao por contato de velocidade rotacional - rpm ou rps
Consulte a se¢do 3.1.

e  Encaixe um adaptador de contato no tacometro e garanta um bom encaixe.

e Inicie a maquina e faca um contato limpo com o recuo na extremidade
do eixo (roda pode ser removida).

e (Contate a extremidade do eixo pelo cone de borracha, garanta que
uma pressao firme e constante é aplicada e que o instrumento esta
precisamente em linha com o eixo da maquina.

e Pressione e segure o botao de medicao para cima ou para baixo e leia
a velocidade.

e Aliberagdo do botdo On mantera a leitura automaticamente por
1 minuto, desligamento automatico.

3.4 Medicao por contato de velocidade linear
- metros, jardas, pés, etc.
Consulte a segdo 3.1.

e Encaixe o adaptador de contato como descrito acima.

e Mantendo o botao On pressionado, agora posicione a roda de contato
sobre a superficie em movimento e leia a taxa linear, garanta que a roda
esteja vertical a superficie em movimento.

e Aliberagao do botdo On mantera entdo a Ultima leitura no visor por
1 minuto.

e 0O instrumento retém o modo de medicdo selecionado para medigées
lineares posteriores apds o desligamento, até ser programado em um
modo diferente.

3.5Selecao de faixa automatica
- somente modos de velocidade

e Enquanto realiza uma medicao, usando tanto o botao de medicao para
cima ou para baixo, 0 usuario pode alternar entre os modos auto e
nao auto, pressionando o botdo programa, no modo auto, o icone A se
iluminara.

3.6 Modo de monitoramento de velocidade média - av.
Consulte a segdo 3.1.

e Modo de velocidade média - este modo fornece uma média movel a
partir dos Gltimos oito valores medidos.

e Pressione e segure o botdo On/Off na posicao da seta para a frente e
segure continuamente.

e Direcione o feixe de luz no alvo, certifique-se de que o sinal “on-target”
esteja aceso na parte inferior do visor.

e Faca a leitura rpm.
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3.7 Operacao dos modos Maximo e Minimo
Funcoes de captura de velocidade - mx, mn.

Consulte a secdo 3.1.

e Tendo selecionado o modo desejado, por exemplo, Maximo ou Minimo,
(mx, mn).

e Vocé agora esta pronto para capturar uma leitura “On Demand”,
continuando a operar normalmente.

e Quando o teste de captura estiver pronto para iniciar, enquanto o botao
Measure é mantido em On, pressione o botdo Programme uma vez,
neste ponto o instrumento ird para o modo Timebase de alta velocidade,
(0,1 segundo) e ird capturar as leituras mais alta e mais baixa, apos o
pressionamento do botao Programa.

A liberagdo do botdo On ira manter a leitura e cancelar o modo Capture,
Captura até gue outra medicao de captura seja requerida, quando o
item 3.7 deve ser repetido.

3.8 Modo de medicao de contagem - cnt
Consulte a segdo 3.1.

e Selecione 0 modo de contagem (cnt).

e Para contar revolugoes oticamente, aponte o feixe de luz no alvo e o
instrumento medira todas as revolucdes (revs), até o botao ser solto, o
visor mantera a contagem por 1 minuto.

e  Pelo método de contato, encaixe o adaptador de contato, pressione
o cone de velocidade na extremidade do eixo, o instrumento contara
revolugoes.

3.9 Medicdes de extensao linear total - mt, ft, yd
Consulte a segdo 3.1.

e Selecione qualquer unidade de medicao, pressione a roda de contato
sobre a superficie em movimento e comece a contagem, pressionando
e segurando o botdo de medicao On, a contagem aumentara, até que o
botao seja solto.

e (O valor exibido pode ser medido em valores equivalentes em Metres
(metros), Feet (pés), Yards (jardas), Count (contagem), pressionando-
se 0 botdao Programming, o instrumento calcula a leitura apropriada
automaticamente.

Observacao:
As unidades de medicdo serdo armazenadas no parametro programado
originalmente, por exemplo, metros.
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3.10 Medicao de intervalo de tempo - int

Consulte a se¢do 3.1.

Selecione o modo int.

Este modo permite a medicao de tempo entre pulsos emitidos pelo
sistema otico (ou por contato)

0 instrumento medira oticamente o tempo entre os pulsos em segundos,
(til para temporizacao de ciclos de maguina alternante.

(Tempo em segundos por revolucao), o que é igual a velocidade reciproca.
Velocidades muito baixas podem ser medidas neste modo abaixo de 3 rpm.

3.11 Orientacao de visor - Funcao de inversao

- Todos os modos

0 instrumento pode ser utilizado com uma rotacao de 180°

(por exemplo, com o feixe de luz apontando para baixo dentro de uma
maquina), o visor se inverte de forma que uma leitura normal pode ser
realizada.

0 botdo Up seleciona o modo normal para medicdes oticas e por contato.
0 botao Down seleciona o modo de inversao do visor e todo o display,
incluindo os icones relevantes que se invertem 180 graus, permitindo
acesso em aplicacdes dificeis.

3.12 Entrada remota

L]

0 TKRT 20 pode ser conectado a um sensor laser remoto, de
designacao TMRT 1-56. Conecte a entrada remota no conector
localizado na extremidade traseira do instrumento. O TKRT 20 ir4 operar
normalmente, mas as leituras serao realizadas pelo laser remoto.

0 sensor remoto pode ser usado manualmente ou montado em

um suporte, de designacao TMRT 1-60, permitindo uma fixacao
permanente.

Observacao:
0O sistema 6tico interno é desabilitado automaticamente neste modo.

3.13 Substituicao da bateria

Requisitos de alimentacdo: 4 células alcalinas AAA.
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4. Manutencao

Importante:
Reparo e manutengao devem ser realizados somente pela SKF.

1. O TKRT 20 nao deve ser exposto a ambientes com muita poeira.

2. Caso desgaste/corrosdo excessivas aparecam no revestimento do
aparelho, o mesmo deve ser enviado a SKF para manutencao.

3. O TKRT 20 nao deve ser submetido a estresse mecanico ou térmico,
nem ficar exposto a quaisquer substancias agressivas.

Observacao:

Este instrumento foi projetado de forma a nao causar lesoes ou outros
danos pelo contato, nem produzir calor excessivo, radiacao infravermelha,
eletromagnética ou ionizante, nem apresenta qualquer outro perigo

nao elétrico.

5. Pecas de reposicao e acessorios

Designagao Descricao

TMRT 1-56 Sensor laser remoto

TMRT 1-57 Adaptador de contato

TMRT 1-57K Pneu e conjunto de cone RPM
TMRT 1-59 Fita refletora

TMRT 1-60 Suporte para o sensor laser remoto

SKF TKRT 20
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1. O6uime xapaKTepUCTUKK

JlasepHbin Taxometp SKF TKRT 20 umMeeT GonbLuom BepTuKanbHbIk XKK-
LIMCNNEeN, KOTOPbIM 06ecneyrBaeT NPEBOCXOAHYHO BHU3YasM3aLMIO B Pa3nuyuHbIX
chepax NpUMeHeHus.

Takxe oH cHadKeH «PyHKUKeN NoBOpOTa M306pasKeHUs>, KoTopast
noBopauMBaeT U3obpakeHWe Ha aucniee B ya0BHOe 471s NOfb30BaTesNs
NONOXKEHWe, HANPUMEP, NPU HALENMBAHUM YCTPOWCTBA N0 HANPABEHUHO BHU3
8 0BopynoBaHue.

,ElaHHa'FI bYHKLKMA BpaLLeHna amMcnnes obecneurBaet 3HaYUTENBHYH
3KCnfyaTaunoHHYH TMBKOCTb NpaKTU4eckn B no6bix Cpepax NpUMeHeHUa ¢
3aTpyaHEHHbIM OOCTYNOM. OnTnyeckoe OéopyﬂOBaHME Nlaszepa UMeeT NOoBbILLEHHbIE
ONTHUYECKKE XapaKTEPUCTUKK NO CPaBHEHUHD CO CTAHOAPTHBIMKM HEKOHTAKTHBIMU
TaxOMeTpamu. OH NoCTaBrAeTC COBMECTHO C KOHTAKTHBLIM nepexogHuWKoM ansa
U3MepeHns Konnyectesa 060DOTOB B MUHYTY U NIMHEMHOM CKOPOCTH NPKH KOHTAKTHbIX
U3MEepEeHNAX. J:lpyrwe PYHKLUMKW BKNHOYAHOT JOCTUXKEHWE MaKCHUMasbHOM W
MUHWUMAanbHOM 3a8aHHOM CKOPOCTH 1 CPeaHEeCKOPOCTHbIE PeXKHMBbI.

( 1\

Battery low / Huskui yposeHb 3apsna
—1 6atapeu

# Auto range / AsTomaTuyeckas
sk PETYTIMPOBKE [4NA30HA:
+_ | On target/ Hauenusanue Ha MULLIEHb
"~ Program / Mporpamma
*#=T—0N up / BK/1 sBepx
*#=1""0N down / BKJT BHm3

Fu=ny & 24 W

. J
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2. TexHWYecKHe XapaKTePUCTUKU

0O6u1e ceeneHun
Hucnnen

Pa3peLLIEHMB aucnnes

MamsaTb

MHavkaTop H13Koro
3apana akkyMynsTopa
ABToMaTHyeckoe
OTK/HOYeH1e

U3Mepenue
OnTuyeckre pexxumbl

KoHTaKTHble pexxuMbl

Pexxumbl noacyérta
BpeMeHHow nHTepean

PYHKLMA OOCTUKEHUS
3aaHHOM CKOpPOCTH

Bpewmsa sbiBopku

CkopocTb NMUHENHOro
nepemeLLeHus

OnTuyeckun 3amep

[nanasoH YacToTsl
BpaLLeHus

[NorpewHocTb
PaccTosHue usmeperus
Yron pabors

BpaluatoLmics BepT1kanbHbiv Lindposor
YKK-gucnnewn

TMoMHOCTLHO aBTOMaTUYECKMI BbIGOP OvanasoHa
0o 0,001 nukcena unu yctaHoeka +1 nukcen,
BbIGMPAETCA MoMb3oBaTeNeM

NocnegHUM pesynbTaT CYMTbIBAHUSA COXpaHAeTCs
1 MuHyTy

Oa

Yepes 1 MUHYTY

Konuuecteo 060poTOB B MUHYTY W KOIIMYECTBO
0060pOTOB B CekyHy (Takke UHTepBan oTcyéra 1
BPEMEHHOM WHTEepBar)

Konuyecteo 060poTOB B MUHYTY M KONMYECTBO
060pOTOB 8 CEKyHLY, METPOB, SPAOB, PYTOB B
MUHYTY 1 B CEKyHIYy

O6Lee KONMYECTBO 06OPOTOB, METPOB, hYTOB,
ApLooB

B cekyHgax Mexgy uMmnynbcamu (06patHbii

K03 DULMEHT)

MakcrMansbHoe, MUHUManbHoe WK cpeaHee
3HayeHue

0,8 cekyHabl UK BPeMs Mexay UMMybcaMu
0,1 cexyHabl, aBTOBLIGOP B peXKMMe NOCTUKEHHS
MaKCHManbHOW WKW MUHUMANbHOW 3a1aHHOM
CKOpOCTH

ot 0,3 0o 1500 Metpos/MuH (4500 dyToB/MUH)
UMK 3KBMBANEHT B CeKyHOax

o1 3 10 99 999 060pOTOB B MUHYTY
+0,01 % nokaszatens +1 nukcen

ot 50 MM go 2000 mm (1,9 - 78,7 grotma)
+80°

SKF TKRT 20
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J1azepHbIn gatumk

LncTaHUMOHHbIN
nasepHbIv AaTYUK

KoHTaKTHbIW 3amep
ILnanasoH YacToTsl
BpaLLieHus
[MorpewHocTb
KoHTakTHble
NepexoaHWKM

1 BCTpOEHHbIM Nasep, Kknacc 2

TMRT 1-56, 3aka3sbiBaeTcs 4ONOMHWUTENBHO

Makcimym 50 000 060p0OTOB B MUHYTY B TeYeHWe
10 cekyHa

+1 % nokasatens +1 nukcen

B KoMNneKT BKHOYEHbl KOHYC AN M3MepeHns
KOMMYecTea 000POTOB B MUHYTY W ChEMHOE
M3MepHUTENLHOE Koneco B cope

IneMeHTbl NUTAHKUA U pa60Ta

3neMeHTbl MUTaHKs

LnuTensHocTs padoTel

,J:lOI'IOJ'IHMTEJ'IbeIe
BO3MO>XHOCTH 3apadKku

FabapuTbin Bec

[a6apuTHbIE pasmepsl
u3genms

Bec u3pgenus
06wmi Bec
(BKntOYas Kemc)

4 11|eNoYHbIX 3neMeHTa NuTaHma Tuna AAA,
n |IEC LRO3

24 Yyaca HempepbIBHOTO MCMOJb30BaHMS

Hert

213 x 40 x 39 mm (8,3 x 1,6 x 1,5 aroiima)

170 r (0,37 ¢pyHTa)
7651
(1,7 dyHTa)

JIkcnnyaTtauMoHHbIe TpeboBaHusA

Pabouas Temnepatypa
TeMnepatypa xpaHeHust

OTHoCKTENbHas
BNaXKHOCTb

Knacc 3atmtsl

KomnnekT noctaBku
KomnnekT nocrasku

ot 0 go 40 °C (ot 32 go 104 °F)
ot —10 go +50 °C (ot 14 go 122 °F)

ot 10 go 90 %, 6e3 o6pasoBaHms KoHOeHcaTa
IP 40

1 x Taxometp SKF TKRT 20

1 X KOMMNEKT KOHTaKTHbIX NepexofH1KOB
TMRT 1-57

4 X aneMeHTa nuTaHus AAA

1 X ynakoBKa OTPaXKaTenbHOM NEeHTbI

1 X MHCTPYKUMS MO 3KCMIyaTaumm

1 X KanMBpOoBOYHbLIM CEPTUDUKAT
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3. Hactpovika no yMonuaHuto - pexum o6opoTos, 6e3
aBTOMaTWyYeckoro Bbibopa AuanasoHa

3.1 MporpaMMupoBaHu1e - BbIGOP peXUMa U3MepeHUn

Bce pexxnMbl M3MepeHui BbIOMPatoTCa AaHHbLIM METOOM W nocie
NOATBEPKAEHHS, BLIOPAHHbIM PEXKMM OCTAETCA B MOCTOSHHOM NaMsTV 10 Tex
nop, noka He ByeT nepenporpaMMMpOBaH NoJb30BaTeneMm.

e [Ins Bbi6opa pexvMa yOepkusaTh NporpamMMHYH KHOMKY HaXaToM 1
HaXKaTb KHOMKY M3MEpPeHMuii, 3aTeM oTnycTUTL oBe kHomku. Ha aucnnee
0TOBPA3ATCA BCE 3HAYKM, @ TeKyLLIMI AuanasoH GyaeT Murarts.

e [1ns BbI6Opa HOBOO PEXMMA M3MEPEHHI HaKMMaTb KHOMKK BBEPX W
BHM3, 4TOObI NPOCMOTPETL PeskuMbI. Koraa 3Havok Tpebyemoro pexmma
3aMMraer, OTNYCTUTL KHOMKY M3MEPEHHS U HaXKaTb NPOrpPaMMHYH
KHOMKY OfIMH pas, 4ToGbl NOATBEPAMTL BbIGOP HacTpoMKM. ns
HECKOPOCTHBIX PEXXHMMOB YCTPOMCTBO YXKe 3anporpaMMMpoBaHo v roToBo K
MCMOMb30BAHMHO.

e [lna Bbi6Opa MaKc., M1H., Cpefl. PEXMMOB NPOMCMKATL NPOKPYYMBaTL
ux. Ecnu peskum He TpebyeTcs, 0CTaHOBMTbL CKAHWPOBAHUE NPH POBHOM
CBEYEHMM BCeX TPeX 3HAYKOB, 3aTeM OfMH Pa3 HakaTb NPOrPaMMHYH
KHOMKY. [1p1BOp roToB K NPUMEHEHHIO.

Mpumeyanue:
BbiBpaHHble napamMeTpsl COXPaHAHTCA 40 Tex Mop, Noka He ByayT
nepenporpamMmMMUpoBaHsbl.

3.2 OnTHyeckoe U3MepeHne CKOPOCTH BpaLLeHus - 06/MUH nnu 06/c
Cm. pasgen 3.1

e [IpuKpenuTb HeGOrbLLIYH OTPaXKaTESbHYH MULLIEHb K Basly MexaHu3Ma
(cTaHpapTHbIN pasmep 6 MM x 25 MM).

e 3anyCTWTb MEXaHW3M W HaMNpPaBWTh TAXOMETP K MULLIEHH.

e HaxaTtb v yaepxusartb 06e KHOMKW BBEPX/BHW3 ONA ONTUManbHOMo
MPUMEHEHMA W Aanee yaepXKMBaTh KHOMKKU HEenpepbiBHo.

e HanpasuTb fyy cBETa HA MULLIEHb, YEEOMBLLMC, YTO 3HAYOK «Ha
MULLIEHW> NOLCBEYEH UIM HEMPEPLIBHO MUraeT.

e OcyLLIECTBUTb CYMUTLIBAHUE KONKMYecTBa 060POTOB B MUHYTY. Mpu
OTMYCKaHUW KHOMKW NoCNeHKe pe3ynbTaThl CYUMTLIBAHUA COXPAHSTCS.

o [locrefH1e pesynsTaThl CYUTHIBAHWS KONMYECTBA 060POTOB B MUHYTY
ByayT oToBpaxKaThCA Ha AMCnnee B TeyeHne 1 MUHYTLI.

e YcraHoBuTb kHONKy BKJ1 Ha Hynesoe 3HaueHWe Unu BbINOMHWTL Apyrue
W3MEpeHHs.

e [locne Toro, Kak kHonka BKJ1 6yget otnyuiera, nokasatens 6ynet
COXPaHeH B TEYeHWe OJHOM MUHYTHI, @ 3aTeM NoCnenyeT aBToMaTUYeckoe
OTKNHOYEHME.
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3.3 KoHTaKTHOe M3MepeHHe CKOpoCTH BpaLLeHus - 06/M1H unu 06/c
Cm. pasgen 3.1

o TpUKpenuTb KOHTaKTHbIN NEePexoaHUK Ha TaxoMeTpe v y6eauTsea 8
HadnexaLlen NioTHOCTH 3aLLENKUBAHWS COBUHEHMS.

e 3anycTuTh MeXaHW3M M 06ecneynTb CyXon KOHTaKT € yriybneHueM Ha
KOHLIe Bana (Koneco MoxeT BbiTb yaaneHo).

o [IpUKOCHYTHCA K KOHLLY Barna pe3vHOBbIM KOHYCOM, 0Becreuns ycTonumsoe
W CUNBbHOE HaXKaTHe W pacnonoXeHWe Npuéopa TOUHO Ha OAHOM MMHUK C
BarioM CTaHKa.

e HaaTb W yaepK1BaTb BEPXHIOH MW HXKHIOHKD KHOMKKM M3MEPEHHA,
CKOMbKO HEOBX0AMMO, Y4TOBbI ONPeaenuTs CKOpoCT.

e [locne Toro, kak kHonka BKJ1 Bymet oTnyLeHa, pesynsTaThl CYUTbIBAHMS
BynyT 0TOBPaXKaThCA B TEYEHWE OHOM MUHYTHI, @ 3aTeM nocneayer
ABTOMATUYECKOe OTKIHYEHHE.

3.4 JlnHerHoe KOHTAKTHOE U3MepeHUe CKOPOCTEN - METpbI, ApAbl,

dyThl U T.4.
Cm. pasgen 3.1

o [IpUKPENUTL KOHTAKTHBIA NEPEXOAHMK, Kak OMUCaHO BbILLIE,

e Ynepsxwusas kHonky BKJT HaykaTow, pacnonoxuTb KOHTAKTHOE KONeco
Ha OBWXKYLLIEWMCSH NOBEPXHOCTU U CYUMTATL NIMHEMHBIM NOKasaTensb,
yBeaMBLUMCh, YTO KOSIECO HAXOAWTCS B BEPTUKANbHOM MOSIONKEHUM
OTHOCWTENbHO ABMXKYLLIENCS NOBEPXHOCTH.

e [lpu OTNYCKAHWM KHOMKK BKIFOUEHMSH NOKa3aTenb NocreaHye nokasarenu
ByayT oToBpaxaThca Ha Aucrnee B TeyeHue 1 MUHYTHI.

e [Ipubop coxpaHaeT BbiBPaHHbIN PEXUM M3MEPEHUs AN AaNbHENLLINX
NUHENHBIX U3MEPEHUIA NOCTe OTKNFYEHMs, noka He Byaer
3anporpamMMMUpPOBaH Ha OpPYron PesmM.

3.5 AsToMaTHueckun BI:I60D AHanasoHa - TONIbKO CKOPOCTHbIE
PeXuMbl

e HDVI BbINO/THEHWU U3MEPEeHUA C UCNONb30BaHWEM BEDXHEVI W HUKHEN
KHOMOK NoNib30BaTe b MOXET Nepekno4aTbCa Mexay aBToMaTU4ecknum
1 HeaBTOMaTU4YeCKMUM peXXMMoM HaxkatTnem I'IDOFpaMMHOI\;I KHonku. B
ABTOMAaTHU4eCKOM pexxnme Gy,ueT NOLCBEYMBATLCS 3HAYOK A.
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3.6 PexxuM oTcnexxMsaHWA cpefHen CKOPOCTH - cpea.
Cm. pasgen 3.1

e PexuM cpefiHer CKopoCTH - AaHHbIM peskum oBecnednBaeT spaLleHue Ha
CpefHeM 13 nocnegHux 8 M3MEPEeHHbIX 3HAYeHUN CKOPOCTH.

e Haxatb u YAep>XXuBaTb KHOMKY BKJ'IPO‘-{EHWFI/OTKJ'IPO‘-{EHMFI Npv NONoXeHnn
CTPeNikn «Bnepen» U yaep>xxmvpaTb HEMPEPbLIBHO.

. Hal‘lpaBMTb Ny4 CBeTa Ha MULLIEHb, yéEJZIMBLLIMCI:, YTO 3HAYO0K «KHa
MULLIEHW> NOABUNCA B BerHElZ YacTu gucnnes.

. BbINonNHMTL cuMTLIBAHME KONUYecTesa 060p0TOB B MUHYTY.

3.7 JkcnnyaTtauma B MAaKCUManNbHOM U MUHUMASIbHOM PeXUMax.
DYHKUMW AOCTUKEHWUA 3aAaHHON CKOPOCTH - MAKC., MUH.

Cm. pasgen 3.1

o Buibparh Tpebyembli PeskiM, T.e MakCHMaTTbHBIM UITM MAHUMATbHBIM (MaKc., MU H.)

e Ha gaHHbIM MOMEHT Bbl FOTOBbI BLINOMIHWTL CYMTLIBaHKE «[1o 3anpocy»,
npofosKas 06bIuHYH padoTy.

e B COCTOSHMM FOTOBHOCTHM K HAYasy MCbITaHWs OCTHKEHWS 33AaHHOMO
3HAYEHMS, YOEPKMBAs KHOMKY W3MEPEHMUS, OfIMH Pa3 HaXaTb NPOrpamMMHyH
KHOMKy. Ha naHHoM 3Tane npu6op NepekHoumMTCs Ha BbICOKOCKOPOCTHOM
pexxum otcyeTa spemeni (0,1 cekyHa) 1 3acbUKCHMpYET BbICLUMI UK
HU3LWKMM PE3yNbTaT CYMTHIBAHMS MOCME HaKaTUs MPOrPAMMHON KHOMKH.
[Mpu OTNYCKAHWM KHOMKK BKHOYEHHSs MoKasaTesb GyaeT COXPaHEH U
BbINOMHWTCA BLIXOA U3 PexmMa dukcaumu. Ecnv HeobxogmnMa dukcaums
WHbIX M3MEPEHUI, CrieflyeT NoBTopuThL 3.7.

3.8 Pe)kMM OTCYETHBIX U3MEPEHWUHN - OTCYET.
Cm. pasgen 3.1

e Boibpath pexxum oTcuéra (oTcuér).

o [1nA ONTMYECKOro OTCYETa BpaLLeHWa HanpaBK Th Nyd cBeTa Ha MULLEHb,
1 NPY YAEPXKHBaHMM KHONKK NPHUOOp ByaeT M3MepaTb 060paThl, a Ha
ancnnee byget otobpaxarscs OTCYET B TedeHre 1 MUHYTBI.

e [1nA KOHTAKTHOrO METOAa NPHUKPENUTL KOHTAKTHbIM NEPEXOAHMK, NPUKATL
CUTHANBHBINA KOHYC K KOHUY Bana, npuéop GyaeT uamMepsTb Konm4ecTso
o6opoTos.
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3.9 UsmepeHus obLuen NUHEHHON ANUHLI - METPbI, GYTbl, APAbI.
Cm. pasgen 3.1

e Bui6parh NH06YH NIMHENHYIO eauHULY M3MEPEHUS, MPUKATL KOHTAKTHoe
KOMEeCo K ABMKYLLIENCA NOBEPXHOCTU M HaYaTb OTCYET HAXKATUEM W
yAepsKaHWeM KHomku uamepenua. OTcuért Gynet npogomskarkcs, noka
KHOMKa He ByfeT oTnyLieHa.

e OrobpaxaeMoe 3Ha4eH1e MOXET MPOCMOTPEHO B SKBUBANEHTHbIX
3HaYeHWAX B METPaX, dyTax, ApOax HakaTMem NporpaMMHOM KHOMKH.
MprBop aBTOMATUYECKW paccumUTaeT COOTBETCTBYHOLLIME 3HAYEHMA.

Mpumeuanue:
EAMHWUbI M3MepeHni CoXpaHAroTCS B 3aBOACKOM 3anporpaMMMpOBaHHOM
3HAYEeHWU, T.€ B MeTpax.

3.10 U3MepeHHe BpeEMEHHOr0 UHTepBana - WHT.
Cm. pasgen 3.1

e BbiBpaTh PEXKUM WHT.

e [laHHbIN PEXMM MO3BOMAET OCYLLIECTBNATL M3MEPEHUE BPEMEHW MEXIY
MMAYMbCaMK Yepes ONTUYECKYH) chcTeMy (MM KOHTaKTOp).

e [Ipubop ocyLLIECTBARET ONTUYECKOe M3MEpeHWe BpeMeHU B CeKyHaax
MeX[y UMMYNbCaMK, YTO NPUMEHUMO AN XPOHOMeTpaxa LmKna
nopLHesoro 06opyfosaHua.

e (Bpewms B cekyHgax Ha 060poT), paBHoe 06paTHOM CKOPOCTH.

e B aHHOM pexuMe BO3MOXHO M3MEPEHME CaMblX HM3KMX CKOPOCTEH, HUXKe
3 06/MuH.

3.11 NonoxeHune gucnnes - PyHKUUA NOBOPOTA U306paXKeHHUs -
Bce pexxuMbl

e [Ipubop MOXET UCNONb30BaThCA C NOBOpPOTOM Ha 180° (Hanpumep,
NpW HanpasfeHWH fyya ceeTa B 060pyaoBaHue ceepxy BHK3). s
oBecneyeH1s HOPMansHOro CYMTLIBAHHS NoKasaTenen aucnnen
N0BOPAYMBALTCA COOTBETCTBYHOLLIMM 0OPa3oM.

o Kronka BBEPX akTvBupyeT HOpManbHbi pexum 418 ONTUYECKHX K
KOHTAKTHbIX M3MEPEHUI.

e KHonka BHM3 akTuBUMpyeT pexkunm BpaLLieHus aucnnes v aucnien
NOSTHOCTBHO, BKMHOYAA COOTBETCTBYHOLLME 3HauKKW. BpalueHue
ocywlecTensetca Ha 180 rpagycos, obecneynsas 4OCTYN B CAOXKHbIX
chepax NpUMeHeHHs.
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3.12 [lucTtaHUMOHHbIN BBOA,

o [Ipubop TKRT 20 MoxeT NogknHouaThest K AMCTaHUMOHHOMY Na3epHoMy
fatyuky, o6osHayeHre TMRT 1-56. BcrasuTb AMCTAHUMOHHBIV BBOA B
LUTEKEPHOE FHEe300, PACNOMOXKEHHOE HA 33AHEM KOHLIE MHCTPYMEHTA.
Mpubop TKRT 20 B gaHHLIM MOMEHT paboTaeT B 0BbIYHOM peXxUMe, HO
CUMTbIBAHUE [AHHBIX OCYLLECTBAAETCH AUCTAHUMOHHbBIM Na3epoMm.

o [IMCTaHUMOHHbBIN OATYMK MOXKET YOEPXKMBATLCS BPYUHYH UK
yCTaHaBAMBaTHCA Ha KpoHLTelHe (06o3HadeHne TMRT 1-60). Tawke
BO3MOXEH MOHT&X Ha NOCTOSHHOW OCHOBE.

Mpumeyanue:
B DaHHOM pexkume BHYTPEHHSs oNTUYeCKas c1cTeMa aBToMaTUYeCKU
OTK/FOYAETCS.

3.13 3aMeHa akkymynatopa
e TpeBosaHus k NuTaHKto: LLlenoynsle akkymynatopsl 4 x AAA
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4. TexHuueckoe o6cnyxuBaHue

BaHo:
PeMoHT 1nu 0BcnykuBaHUe 0OMKHbI BbINONHATLCSA UCKITHOYUTESNBHO
koMmnaHwen SKF.

1. [Mpubop TKRT 20 He npeaHasHayeH Ans UCNOMb30BaHWA B 3anblfeHHbIX
YCIOBUSX.

2. Ecnu vMeeT MecTo Ype3MepHbIM M3HOC/KOpPPO3Ws MeTannmu4eckoro
MOKPbITUA KOPMYCa C BbICTYMIIEHMEM Ha MOBEPXHOCTH OPYrMX LBETOB,
YCTPOMCTBO MOXKET GbiTh BO3BPaLLieHo B SKF gna ocMoTpa u TeXHUYECKoro
0BCnyX1BaHUSA.

3. Tpwubop TKRT 20 He fomnxeH noasBepraThcs BO3NeNCTBUH MeXaHUUeckux 1
TEPMUYECKMX Harpy30K, @ TakKe BO3AENCTBUI Kakux-NMGO KOPPO3UOHHBIX
BELLeCTB.

Mpumeuanue:

[LanHbiit nprbop Gbin paspaboTaH TakuM 06pasoM, YTOBkI UCKITHOUNTL
npUYMHEHWe TPaBM v OpYroro Bpeda B cflyyae KoHTakTa. KpoMe Toro, npuéop
He BbipabaTbiBaeT W3BLITOYHOE TEMNo, MHbPaKPACHO., 3MEKTPOMArHUTHOE Uik
MOHW3MPYHOLLIEE M3MTYYEHHWE, W HEe NMPEACTABNSET Kaku1x-NMG0 ONacHOCTeN, He
CBA3AHHBIX C 3N1EKTPUYECTBOM.

5. 3anacHble YacTu 1M BcnoMoraTtenbHoe oéopy.uoaaune

O6o3Hauenue HaumeHoBanue

TMRT 1-56 LMcTaHUMOHHbIM Na3epHbIM AaTUMK

TMRT 1-57 KoHTaKTHbIVM nepexogHuk

TMRT 1-57K KomnnexT koneco/ KoHyC ans M3MepeHus
KONWYecTsa 060POTOB B MUHYTY

TMRT 1-59 OtpaskatenbHas neHta

TMRT 1-60 KpoHLLUTeNH ans OMCTaHLUMOHHOrO fa3epHoro
naTymKa
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