Valvola di potenza: Valvola di regolazione

Serie VEX1

Regolatore con scarico di portata elevata

Impostazione rapida della pressione interna
del serbatoio, soffiaggio d'aria,
alimentazione e azionamento a pressione
costante, bilanciamento e azionamento,
impostazione del controllo direzionale a 2
fasi e controllo della pressione a piu fasi

Azionamento
pneumatico

Elettrovalvola a pilotaggio esterno

Simbolo
Azionamento Elettrovalvola a
pneumatico pilotaggio esterno
:P1 P2
\Y4 L

Dati tecnici

UK
CA

Modello

VEX1100- 83| VEX1200- 33| VEX1300- §§ vex1soD-§§ VEX1700- 19|VEX1900- 33

Tipo di funzionamento

Azionamento pneumatico, elettrovalvola a pilotaggio esterno

Fluido Aria
Pressione di prova 1.5 MPa
Max. pressione d'esercizio 1.0 MPa

Campo impostazione |Azionamento pneumatico

da 0.05 a 0.9 MPa

delapressione | Elettrovalvola da 0.05 a 0.7 MPa | da 0.05 a 0.9 MPa
Temperatura d'esercizio 0 a 50 °C (Azionamento pneumatico: 0 a 60 °C)
Isteresi 0.03 MPa
Ripetibilita 0.01 MPa
Sensibilita 0.01 MPa
Montaggio Libero
Lubrificazione Non richiesta (Usare olio per turbine classe 1 ISOVG32 nel caso di lubrificazione)
Attacco| 01 | 02 | 01 | 02 |02|03|04|04|06[10| 10 | 12 | 14 | 20
P
Attacco A | Ve | Va| Ve | Va |Va|3|Va|V2|¥a|1 Rt 18 2
R 114 2
Peso (kg) Aionamento preumtico 0.1 0.2 0.4 1.3 1.9 3.9
Elettrovalvola 0.2 0.3 0.5 1.4 2.0 4.0

Specifiche dell’e

lettrovalvola di pilotaggio

Serie

VEX1101 /1201 /1301 VEX1501 /1701 / 1901

Valvola di pilotaggio

VK334-000 VO307K-0001

Connessione elettrica

Grommet, connettore DIN Grommet, connettore DIN

Tensione nominale | AC(50/60Hz) 100V, 110V, 200 V, 220 V, 240 V

bobina V) DC 12V, 24V

Tensione ammissibile +10 % della tensione nominale —15 a +10 % della tensione nominale
Potenza A Spunto 9.5 VA/50 Hz, 8 VA/60 Hz 12.7 VA (50 Hz), 10.7 VA (60 Hz)
apparente Mantenimento 7 VA/50 Hz, 5 VA/60 Hz 7.6 VA (50 Hz), 5.4 VA (60 Hz)
Assorbimento DC 4 W (Senza indicatore ottica), 4.3 W (con indicatore ottico) | 4 W (Senza indicatore ottica), 4.2 W (con indicatore ottico)

Azionamento manuale

A impulsi non bloccabile

Su richiesta

Codice
RE e VEX1100- 83| VEX1200- 83 VEx130D-§§ VEx1soD-§§ VEX1700- 19| VEX1900- 34
Supporto B | VEXI-181A| — | VEX3-32A | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
(con vite e rondella) F | VEX1-18-2A — — — — —
Manometro ( G G27-10-01 G36-10-01 G46-10-01

Nota 1) Quando si richiede un manometro differente da quello indicato sopra, specificare il codice del
modello. La parte su richiesta € inclusa nell'imballaggio.

(Vedi Best Pneum

atics 7)

Esempio: VEX1300-03
G36-4-01

2 SNC

EMC-VEX-01A-IT



Serie VEX 1

VEX 1

Codici d’ordinazione

03

D B

Valvola di 1
regolazione
della pressione

lTipo di funzionamento

0 Azionamento pneumatico

1 | Elettrovalvola a pilotaggio esterno |

J.Tipo di filettatura

Rc

G®

NPT

—H[Z[n||

NPTF

Nota 3) Non conforme
alS01179-1.

1 Su richiesta

Supporto

B
F

Piedino (Solo VEX110)

G

Manometro

e Per indicare

piu di un simbolo,

elencare in ordine alfabetico.

LED/circuito di protezione (solo con elettrovalvola)

Nessuno

Con circuito di protezione

N|»

Con LED/circuito di protezione

Codice della sottobase e della guarnizione

lTensione nominale
(solo con elettrovalvola)

1

100 VAC (50/60 Hz)

200 VAC (50/60 Hz)

110 VAC (50/60 Hz)

220 VAC (50/60 Hz)

24 VDC

o G| (W(N

12VDC

7

240 VAC (50/60 Hz)

Contattare SMC per altre tensioni

nominali.

VEX1=9=1 P

Attacco Tipo di filettatura
Sottobase Simbolo]  Attacco Simbolo| Tipo di filettatura
A 1/8 — Rc
B 1/4 F G
N NPT
T NPTF
Guarnizione base VEX1=11=2

Ilngresso elettrico (solo con elettrovalvola)

Dimen. corpo Attacco
Attacco . . LED/circuito di protezione
Dimen. corpo golnnesswln(tetelettlnczla (Solo con elettrovalvola)
Attacco | 1(P),2(A) | 3(R) ) — S z
o1 8 1% G: Grommet (300 mm) ® ® x
! 02 Z Z
2 1/4 1/4 H: Grommet (600 mm) () () X
4 4
3 03 A A D: Connettore DIN [ d o [ J
04 1/o 1/5 DO: Connettore DIN (senza connettore) ® X
Corpo con 04 A A
attacchi 5 06 A A G: Grommet (300 mm) ([ ] ® X
filettati
10 1 1
10 1 H: Grommet (600 mm) [} o X
1
T 14 1
9 14 12 2 D: Connettore DIN [ J X [ J
20 2
— Senza sub-piastra G: Grommet (300 mm) (] o X
. H: Grommet (600 mm) J J x
1 1
Montaggio su base| 2 ot /6 /6 D: Connettore DIN [ J [ [ J
02 4 Va DO: Connettore DIN (Senza connettore) | @ ° x

Nota 4) Non e possibile utilizzare i raccordi istantanei con o-ring incassato.

/\ Precauzioni

el |

:_Vedere istruzioni di sicurezza e precauzioni comuni da p.0-33 a p. 0-36. _:
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Valvola di potenza: Valvola di regolazione Serie VEX 1

Esempio di applicazione

1. Regolatore di scarico
(Impostazione rapida della pressione interna del serbatoio)

(Regolatore di tipo “relieving”, ad es. AR-D)

93
(R)
27T 1
(A) (P)
Regolatore a membrana * Grande capacita di scarico.
di tipo “relieving” « |l silenziatore & facile da collegare.
2. Soffiaggio
(Come valvola di regolazione direzionale a 2 vie)
(AR-D, etc.)
P2 Pﬁ
T 57
> R)----
2 (71
Motore (A) P)
ad aria, ecc.
Pilotaggio esterno Regolatore a membrana
Elettrovalvola a2 vie  (Per 'impostazione
(Per 'operazione di della pressione) , ) )
on/off) * Loperazione on/off dell'elettrovalvola

controlla il flusso d'aria.

* L'impostazione pud essere
modificata tramite controllo remoto.
(Controllo remoto)

3. Alimentazione e azionamento a pressione costante
(Come valvola di regolazione direzionale a 3 vie)

Nota) La pressione é di circa 0.01 MPa quando & spenta a causa dei trafilamenti.

= 3R (2
2 =1
@ P

(Elettrovalvola) (Regolatore) « [l controllo adeguato della
pressione dell'attuatore consente

di risparmiare energia (aria).

« || sistema di azionamento
dell'attuatore si semplifica.

4, Bilanciamento e azionamento

(Elettrovalvola (Regolatore di

* La valvola con scarico di
portata elevata risponde
rapidamente e imposta la
pressione di bilanciamento.

* Loperazione on/off
dell'elettrovalvola aziona il
cilindro.

* Scarico comune

a pilotaggio
esterno)

tipo “relieving”)

N

SVC

5. Impostazione del controllo direzionale a 2 fasi

* 3VALVOLE IN UNA — E assicurato
un sistema principale semplificato.

* Controllo a distanza tramite un
sistema di pilotaggio compatto.

6. Controllo della pressione a piu fasi
(Verso il controllo ininterrotto)

Tw
T

2 % ] i
g: ;:ii = P2 5 P1 '
. m' ':s(Ri i k

- Il sistema di azionamento principale &
semplice e consiste in un solo
prodotto VEX1.

« Controllo a distanza tramite un
sistema di pilotaggio compatto.

3 o1
(A) 3 A P

LP1
Y3(R)

2.1
GV

» Controllo ininterrotto e remoto tramite
segnali elettrici.

* Controllo flessibile della pressione per
saldatori.

APrecauzione

¢ Quando la capacita sul lato
secondario della serie VEX é ridotta,
installare un regolatore di flusso
AS2000 nel tubo del pilotaggio per
abbassare la pressione di pilotaggio
e prevenire le vibrazioni.
(Regolazione in alimentazione)

((5) Impostazione del controllo direzionale a 2 passi,
(6) impostazione del controllo della pressione a pill passi)

A Precauzione

* || regolatore di tipo “relieving”, come la serie AR2000, ecc., deve
essere utilizzato come regolatore di pilotaggio nell’applicazione.
(Se si utilizza il tipo “non relieving”, la pressione non puo essere
modificata da alta a bassa).

* Un regolatore sensibile come la serie ARP30, ecc., dovrebbe
essere utilizzato come regolatore di pilotaggio sul lato della
bassa pressione, in particolare con 5. I'impostazione del
controllo direzionale a 2 passi e 6. il controllo della pressione a
piu passi. (L'uso di un regolatore non sensibile pud causare una
pressione instabile).
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Serie VEX 1

| Caratteristiche della portata

VEX110[J, 1200 Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa VEX1900O Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa
0.9 ———F—1 _ Joo
08 —T———— | . 08 | ——1——
¥ 0, e — 06 T———_|
‘\_ 05 | —F—— T"""“—'—-—-—-—-—.____\ 0.5
AN b D — AN Lo i et S
R ~ 0.3 %h'_""‘“‘—'—--—\ 0.3
N 0.2 \\ '6‘5"—'--——._.__
N 0.1 N los
. _---l—-—-_
2500 1250 0 1250 2500 40000 20000 0 20000 40000
R=A (¢/min(ANR)}  p—=p ReA (¢/min(ANR))  p—=A
Scarico 'ortata  (Alimentaz. pressione ridotta) Scarico ortata (Alimentaz. pressione ridotta)
( ) P ( ) P
VEX1300] Pressione attacco A MPa Pressione attacco P1.0 MPa ‘ Impostazione caratteristiche di pressione ‘
| S
I— 09 La pressione dell’attacco A viene regolata in base alla pressione di pilotaggio
0.8 I e N
-——._._._—-—._.__-—-_._.___ 0.7 09 [ i
S e Y4
N T 05 I 08
\\ 0.4 T ] %
N—— 03 07 -
\\ 0. p— /
N 01 06
w /
5000 2500 0 2500 5000 o ,,////
R=—A (¢/min(ANR))  p—w A =05
(Scarico) Portata  (alimentaz. pressione ridotta) < %
VEX1500] Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa § 0.4 ; l
—F— £,
—— |09 £
o8 T T——4— | 203 / = ==
<]
I 0.7 3 /
N . 06 | T—+— 1 | |2o02}— -
N T 0.5 /
| \\\ 0 0.4 1 ——— o1 £ —
[ N 03 /
NG 02 — T |
N 0.1 0 041 02 03 04 05 06 07 08 08
= Pressione pilota (P1) (MPa)
10000 5000 0 5000 10000
R=—A (e/min(ANR))  pew
; Aliment ione ridotta . E y
(Scarico) Portata_ (Aimentez pressiene 1ot | [ Connessione pilotaggio esterno
VEX1700 Pressione attacco A MPa Pressione attacco P 1.0 MPa
VEX1100 VEX1200J VEX1300 VEX1500]
[ — Efi___ Lato attacco 2 (A) VEX1700 VEX1900]
P P1
08 T——rT—0o! 11 P1 P2
—] ] 07 ’ @,
N 06 TT——— ———T—”“ — .
~ T —— 05 | i |
\’\ 0.4 —_'_'_‘——'—-——..L_____ p2 -— P2 i |—>
¥ ] T Lato attacco Lato 1 Lato attacco
\"--——--_.______ 0.3 ‘ | 1P), 3R) attacco 2 (A) 1(P), 3(R)
N 02 T —— | Y
\ o 1 Attacco| VEX10J00 VEX1C01
== ; P1 |Pilotaggio esterno| Pilotaggio esterno
| . | P2 — Scarico pilotaggio Lato attacco 1 (P)
20000 10000 0. 10000 20000 Nota 1) L'attacco P2 non & compatibile con VEX10J00.
R=—A (¢/min(ANR))  p-—=p ) /57716 01 & o
(Scarico) Portata (Alimentaz. pressione ridotta) Nota 2) Per la serie VEX1 3/5/7/9 01 € montato di serie
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un silenziatore sull'attacco P2. Per l'impostazi-
one del controllo direzionale a 2 fasi e del
controllo della pressione a piu fasi, utilizzare il
prodotto dopo aver rimosso il silenziatore.



Valvola di potenza: Valvola di regolazione Serie VEX 1

| Caratteristiche di pressione

Mostra la variazione della pressione secondaria (attacco 2 (A)) rispetto
alla variazione della pressione primaria (attacco 1(p)). Sono conformi

VEX190(]
alla norma JIS B 8372 (regolatore di pressione pneumatica).
VEX1100], 1201 0.21
— I
0.21 g 0.2 —
Punt
fLl A T . < s
o2 - 5 019
= “Punto impost. S
< 2
o 019 @
§ @
- s
w
] v
5 £ 4
@ i
G@_ j. 0 ' 03 0.4 0.5 0.6 0.7 08 09
’ p Pressione atacco P (MPa)
0’ 03 04 05 06 07 08 08
Pressione attacco P (MPa) | Tempo di scarico
VEX130] (D Tempo di scarico da 0.5MPa a 0.1MPa
‘gr
el
0.21+ - / Y 0 0, [
50 @ Y 3} .@/ il
= T — | = E e
202 — Forio Y gf| & Y
= L Eaat S / >
So49 40 )
% 19 gy (
: / /
g w 3p /
: VAR AN/
& g /|
1 2 / /
I T 20 7 ¥
o o3 04 05 06 07 08 09 |8 / /| / /
Pressione attacco P (MPa) & / // M
10 — // L e /
VEX1500] A LA
| — 17
0.21 — 100 500 1000 5000
T Capacita del serbatoio ¢
% 02 —=z
= Punto ) ) .
< i (2 Tempo di scarico dal serbatoio da1000 ¢
8019 - I~
s S~
® H\\H
g 0.4 ~
2 M~
E [
£ \ N ~
,[ 0.3 \ ~] VEx
fi - ~~ T
0 03 0.4 05 06 07 08 09| |8 \ \\ ey Vex,
Pressione attacco P (MPa) 30_2 | ~ " <20
2 e N
5 | o\ N
VEX17001 7 B \'K‘b ™ |
@ ! ?"’OJ‘
r | o 01 \ \ N /
0.21 T
@ 0.2 — 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
£~ < Punio Tempo di scarico (S)
< 019 —
§ (3 Tempo di scarico con una pressione qualsiasi
$ [Esempio] VEX 1500 con serbatoio da 2000¢ :0.4MPa + 0.1MPa:
g a) Nel grafico @, » b) Il tempo di scarico per il serbatoio
8 Pressione iniziale da 2000¢ viene calcolato in base alla
a ’[ 04MPa Bassa pressione conversione come indicato sotto.
fi " richiesta Cap. del serbatoio T di
¢ 7635 04 05 06 07 08 09 0.MPa T [ scarioo 'J
Pressione attacco P (MPa) _ 2000 X 23 rilevato
1000

N

Tempo di scarico

In base a ci6 che é stato riportato sopra, il tempo di scarico
26-3=23S

SvVC

=46
Il risultato e di 46S.

1744




Serie VEX 1

Costruzione/Principio di funzionamento/Componenti

[1] Pressione elevata su attacco A [2] Pressione impostata [3] Pressione bassa su attacco A.

7y
5y

3(R)

2(A)

U}

*equilibrio fra la forza F1 della pressione pilota (attacco P1) sulla superficie superiore del pistone di regolazione pressione 3 e la
forza F2 della pressione dell’attacco A che conduce ad un’area al di sotto del pistone, chiude i due otturatori ® e regola la pressione
dell'attacco A che corrisponde alla pressione dell’attacco P1. Le valvole di otturazione sono sostenute da una molla @ nella struttura
di equilibrio di pressione mediante la pressione dell’attacco A (DRW(2)).

*Quando la pressione dell’attacco A supera la pressione dell'attacco P1, F2 supera F1, e il pistone di regolazione si muove verso l'alto
apre la valvola di otturazione superiore. In tal modo I'aria viene rilasciata dall’attacco A all’attacco R (DRW(1)). Quando la pressione
dell’attacco A scende abbastanza da ripristinare I'equilibrio, la valvola di regolazione torna in condizione DRA (2).

*Quando la pressione dell’attacco A & minore rispetto alla pressione dell’attacco P1, F1 supera F2, e il pistone di regolazione si
muove verso il basso ed apre la valvola di otturazione inferiore. In tal modo I'aria viene immessa dall’attacco P nell’attacco A.(DRW(3))
Quando la pressione A scende abbastanza da ripristinare I'equilibrio, la valvola di regolazione torna in condizione DRW (2).

. (2 . =
(Azmnan:gnto { | Manuale (Azionamento pneumatico)
pneumatico) [ VEX1300/1500/1700/1900
VEX1100 @  Attacco P1
| @—_|
= . Lo
Fz !F‘ .
@ — | z
Attaceo 3(R) “?‘ o (| @ lEf%J
Il
= T D Pressione di ritomo i l.' T i = L —®
® | - Attacco 2(A) | F|2 s
@— [T _® i .
Attacco 1(P) —H- 4 |
O—| ®— [ =
"‘r-.‘
Attacco 2(A) — |} — - — . —| — {{— Attaceo 1(P)
Pressione di ritorno
(Azionamento @ @ G?
pneumatico) v f o=
VEX1200 @ ® @@
= Gy~ Componenti
®— N. Descrizione Materiale
. s 1 (1) | Corpo Lega di alluminio pressofuso
Coperchio terminale (2) | Coperchio Lega di alluminio pressofuso
B (3 | Pistone Lega d'alluminio
Sub-piastra | . | @ | Molla Acciaio inox
\ 7T | T D (5 | Guida valvola Lega d'alluminio
Shttacco 1P | /mma{m (® | Valvola d'otturazione | Lega d'alluminio, NBR
Attaceo 2(A) (@ | Albero Acciaio inox
[ Guida valvola Lega d'alluminio
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Dimensioni

Valvola di potenza: Valvola di regolazione Serie VEX 1

Azionamento pneumatico: VEX1100

Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1101

&
(Foro di montaggio) 4 x @ 4.5 \

2 x M3 prof. filettatura 6.5

Diam. est. cavo applicabile

111

118.5 (Connettore DIN)

54

22

18 /da@35a07
Azionamento manuale
(]
N
o5 P1
N M5
A
JaAY
J
B: squadretta
el
— i
11
-
26

88.5 (Grommet)

Manometro (opzione)
G27-10-01

Azionamento pneumatico: VEX1200
Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1201

Azionamento manuale

dl
ik

+ Pg.7
-
N
——
z IIF@
=)
(0]
S
s @
= G|
Q ~
[s0]
e
1:
|l
T

87 (Grommet)

Azionamento pneumatico

A\ Precauzione

| Come usare il connettore DIN |

Riferirsi a pagina 1418 per la serie VK300.

N

(Per squadretta, montaggio a piedino)

{
V AR
KT\ ol
N v AN N
RISy
—— °
L22 g
44 3| ©
Tz
63 g oF
53 250 —
3PS @,
T - ®- ‘\
1 \ Azionamento manuale
0 Yo §
< D
@ } /MR| 5
v :
N ) RS
Q - NP 2
\__t I.OY W [te] -
== 9
T W - m/ -
20 2x0 45 F: piedi 3x1/8,1/4
52 (Filettatura di montaggio)
78.5 (Connettore DIN) Azionamento pneumatlco
il
3 (
® |
| e
ot = Pg.7
2 [ —]

= 300
Manometro (opzione)
(G27-10-01)\ o
= "
L]
9
R L
[te)
< Hia
Ot
REEH AN
235
48
84.5 3x1/8,1/4
88.5
118.5 (Connettore DIN)
111 o
4 40 ]
Azionamento manugle
1 [N
5% [
88 é O % T
s R o s
S N\ M5 ) i
Al A Diam. est. cavo applicabile
54 da@35a07
2xQ045 60
(Foro di montaggio) — =
1746
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Serie VEX 1

Dimensioni

Azionamento pneumatico: VEX1300
Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1301 4 X M5 prof. filettatura 8

(Foro montaggio con squadreﬂa)__gh_ fg. J l - /(Per montaggio squadretta)

ANy h
o i H . f;io
& :tbl F 7Bl 'JEI
N > *#__ .
I
50
2x % 88
Diam. est. cavo applicabile 18 100
da@35a07 .
D: Connettore DIN 7 % s
. o
Azionamento manuale G:Grommet Sle -(%
u
D c
2 a
3 %—ﬂ g 2
RE o 03 5
0 - i ——-—© £
- g F8 g
8 L—L --!'3 — A — R \ o o
9 _T1M A P Silenziatore X
“ e 5 NJIP e Negovexisor |
& ~ | — ) ~
151 9.5 9__1:: 4 t::__-z-a_- .Qj\'tzz
3 x 1/a, %8, 1/2 30 Squgdretta/ 60 {
At ALALR R 52 (Opzione)
(86.5) _ (78.5) (Silenziatore) gjienziatore
Solo VEX1301
. 3 . i
APrecauzione . 1 \pa7
i , & M~
| Come usare il connettore DIN | vanometo G 7 m
Riferirsi a pagina 1418 per la serie VK300. G36-10-01

Azionamento pneumatico: VEX1500

Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1501 B
o
[eNe) g
83 ﬁ Diam. est.
10 max. 76.3 'g § _é cavo applicabile
B I © 0| 5; Connettore DIN (D)
S .. =1
}L+ ‘ ‘ o2 N
@/ o E b Grommet (G)
] 14 | 1 1/4 (solo per VEX1501) Azionamento manuale
z [ = /Isilenziatore (AN210-02)
% 8 max. ‘ Standard]
—_— ° Q =] =
2x M6 x 1 prof. filettatura 9. & | £ S &
(Per montaggio squadretta) &| 2| € 1 &2 £ \
S | & 25 o :
i 2x09 Q 8 ) )
P E— ‘*\A Foro di montaggio 2 £ M ] Y . <
?_’iﬁ%:' ) o :,:( we g g8 {4 ¥ -
2 A — 2 £ | - 5 k
c
% S 2 A P
2 el [T &1
60 - 12 46
110 3x1/2, 3/4, 1 25 10 80
130 50
70
Squadretta (opzione)
© =0 o
L [aV)
o
o o
H o
A PrecaUZIone Manometro (opzione) @ @@ z
| Come usare il connettore DIN | 1 ‘ |
t::;,

Riferirsi a pagina 1435 per la serie VT307.
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Valvola di potenza: Valvola di regolazione Serie VEX 1

Dimensioni

Azionamento pneumatico: VEX1700 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1701 B
2
10 max. 8 8 g
L g g S, Diam. est. cavo applicabile Connetors DIN (D)
s r7RS Connettore
T & xla dad6ads
PL*?/‘ 1/4 (solo per VEX1701) 7 Grommet (G)
| [Silenziatore )
4xM6 x 1 prof. filettatura 6 2 (AN210-02) Standard] _l/_\zmnamento manuale @& T
(Per montaggio squadretta) 3 3 max (sgpo .
F— (9]
S = fl =
| © -f‘—; 1 GE’ ( @ )
clo| < £ N
g - g g o
2x@09 Q] g @ o
— S ———¢ - _/(Foro di montaggio) 13 2 — © — — %
D ] | g o @
S ——— o E|~ ©
D g
B 2 = A P
- 20 N
82 30 |15 11/4 60
120 2x1,11/4 co 100
136 90 . .

Manometro
(Opzione)

Q
. Tu ﬁ Squadretta

Azionamento pneumatico: VEX1900 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX1901

1/4 (solo per VEX1901)
[Silenziatore (AN210-02) Standard]
10 max. 82.8
T
0L ! :
Pg9 / Aol
4x M6 x 1 prof. filettatura 12 4 [ _\TF
(Per montaggio squadretta) 3 max. l
— =]
z
H s i i 6‘0
o ) .
gl.|5 1 |
2|l E
51| 2
4x07 2| |s - )
_ . _ | ?(Forodimomaggio) z *% < |
i 7 B F ] 1)
K2 < N 1§® K \
s
ol ol . . - L N i
i REIDNY
< < <
L ndE: £l e
98 2x11/2,2 425 |15
140 85
160 115
/\Precauzione

| Come usare il connettore DIN |
Riferirsi a pagina 1435 per la serie VT307.

O
:

76

Cam

) S S

2 ®

23 |

L

(e

P1
(131.5)

(Opzione)

°
>
8
olo 3
88 g ,
R Diam. est.
515 'é» cavo applicabile
&5lz 3 dac6a0s \@; Connettore DIN (D)
;L;; .. Grommet (G)
Azionamento manuale
Tappo
(1/8)
K] !
£ |
IS
o
C) — —
wn
I
A \ J P
= N
ol
[e0]
N
A
<
- J
2/ 80
120
BE & ?}7
Blg o |
B9 s
)
N
©
Manometro o ~
(Opzione) @ @
{ﬁﬁ Squadretta
| (Opzione)
==
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Serie VEX1
Specifiche manifold

Specifiche
Stazioni della valvola da2a8(
Specifiche attacco SUP, EXH comuni
Attacco (attacco 1 (P), 2 (A), 3 (R)) Rc, NPTF, G, NPT /4
Valvola applicabile VEX1200/1201 @
Piastra di otturazione applicabile VEX1-17 (Con guarnizione e viti)

Nota 1) Se ci sono piu di 5 stazioni, applicare la pressione dall’attacco 1 (P) su entrambi i lati e scaricare
dall’attacco 3 (R) su entrambi i lati.

Nota 2) VEX1200 (azionamento pneumatico) e VEX1201 (elettrovalvola a pilotaggio esterno) sono entrambi

a pilotaggio esterno individuale. Lattacco P1 sulla valvola viene utilizzata come attacco di pilotaggio,
ma non il foro P1 sulla base del manifold.

Codici di ordinazione
VVEX2-1-|6|—-02

ConquS|9ne del pilotaggio esterno - Stazioni lTipo di filettatura
Aty TiPO | Azionamento | Elettrovalvola a Manifold della — Rc
LFEEe ti ilotaggio esterno ; della valvola
della valvold pneumatico | pilotagg serie VEX1 — F G®
alvola applicabily  VEX1200 VEX1201 2 |2 stazioni N NPT

P1 Pilotaggio esterno| Pilotaggio esterno : C— T NPTE

P2 — N | Scarico pilotaggio 8 |8 stazioni Nota 3) Non conforme
Nota) Lattacco P2 non & disponibile per la serie VEX 1200 al1S01179-1.

Attacco P, A,R
P (2]

Codici di ordinazione del manifold

. Indicare i codici per la valvola di regolazione e le piastre di otturazione partendo da sinistra della base del
manifold (dopo aver rivolto I'attacco 2 (A) verso la parte anteriore).

-@P “]P2 (Es.) VVEX2-1-5-02N--+--eeee 1 Base manifold 5 stazioni, filettatura NPT
e} + VEX1201-5DZ-G------- 4 Valvola di regolazione, elettrovalvola a pilotaggio esterno, 24 VDC, connettore DIN,
R con LED/circuito di protezione, opzione---- con manometro Nota)

# VEX1-17 e 1 Piastra di otturazione
Nota) Nel caso del manifold, manometro: solo G27-10-01 (diam. est. @ 26)

Dimensioni
VVEX2-1-1-Stazione]-02
[ R Manometro (opzione)
Attacco di 5 =
pilotaggio _ e |
Attacco 1 (P): 1/4 PO N E '
: oY = = =
! Pasvilasy rﬁﬂ@
s o IS -
a\P| o] N\_ Attacco di scarico D> — A R o
N PN (P2) A =
9T O QOO OO
11.5 P=31|P=31| 30
38.5 Attacco 3 (R): 1/4 n x attacco 2 (A): 1/4 r p
50
Azionamento manuale
A impulsi non bloccabile
M5 |
(P1,P2) : 2x06.5

/ Foro di montaggio

SEDIEED

\? :
0

o - P=31|P=01[225

57
—& |
(oY

n: Stazione

L~" 2 [ 3| 4|56 |78 Formula
L1 | 91 | 122|153 | 184 | 215|246 | 277 [L1=31xn+29
L2 | 76 | 107 | 138 | 169 | 200 | 231 | 262 [L2=31 xn + 14
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Valvola di potenza:
valvola a 3 posizioni

| Le taglie 12/22/32/42 sono state
modifica. Per maggiori dettagli,
vedere pagina 1721.

Realizzare una serie di circuiti utilizzando

semplici componenti.
M Arresti intermedi e di emergenza
di cilindri di grandi dimensioni
Arresti intermedi e di emergenza del cilindro

La valvola con centri chiusi a 3 posizioni produce un sistema semplice e
di portata elevata.

(/2\) (g) 3
R)
1 :> i 1
(P) @ (P)
* Un sistema di portata elevata senza perdite di connessione. P2

11071 (Le valvole e le connessioni possono essere ridotte).

E possibile realizzare facilmente un circuito di
decelerazione terminale e un circuito di cambio
di velocita intermedia.

La configurazione semplificata del sistema consente una risposta

precisa. La configurazione del sistema a portata elevata senza perdite
di connessione consente ['utilizzo di valvole e connessioni piu piccole.

» Ad esempio, quando il solenoide (b) della valvola (A) viene disattivato durante I'estensione

del cilindro, I'attacco di scarico si chiude e il movimento del cilindro decelera.

1110.58

(Valvola di arresto di emergenza)

”"{—]7’}“ ”"{—]7’}“ (Valvola g

d| cambio o
velocita)

Tempo
(Valvola di commutazione)

(A]

Corsa

Tempo

La connessione universale potrebbe essere
utilizzata come valvola selettrice/deviatrice
La valvola a fungo con bilanciamento della pressione, che consente
qualsiasi direzione del flusso, permette 'operazione di commutazione
sequenziale, impedendo il trafilamento e il trascinamento dell'aria.

\ Selezione del controllo direzionale a due stadi \

‘ Deviatrice di direzione ‘

S

1751

Configurazione del
sistema quando si
utilizza la serie VEX

Conﬂgurazmne attuale del sistema

@Non erano disponibili
molte valvole a 5

supporti di portata @®Non c’erano _molte
elevata con centri valvole a 2 vie adatte
chiusi a 3 posizioni. all'arresto.

Aspirazione e rottura del vuoto

Lelettrovalvola bistabile a 3 vie e 3 posizioni, che consente
I'aspirazione, la rottura e la sospensione (chiusa) del vuoto, €
ideale per un sistema in cui vengono utilizzate molte valvole.
Aria
Filtro pressurizzata
d'aspirazione 1 H

> Pompa del vuoto
Ventosa

@®Non ci sono trafilamenti quando si passa dall'aspirazione alla rottura
del vuoto o viceversa.

A\ Precauzione

@®Quando si mantiene il vuoto dell’attacco 2 (A), il vuoto pud diminuire a
causa di trafilamenti dalla ventosa o dalle connessioni. Eseguire
I'aspirazione del vuoto nella posizione di presa tramite vuoto. Inoltre, non
puo essere utilizzata come valvola di intercettazione di emergenza.

Per il controllo del funzionamento dei cilindri a doppio effetto

Due valvole di alimentazione azionate da un cilindro a doppio effetto
consentono il controllo del funzionamento in 9 posizioni (3 posizioni
x 3 posizioni = 9 posizioni), compresi arresto lento, accelerazione e

decelerazione. -
3 x 3 =9 posizioni

'?"T
vars A 1| X1
M| 4 5 f1>
3 B] 1 TaT [T
7 } — Reciprocita
1 —— Centri in pressione
5 —— Centri chiusi
9 — Centri in scarico
21 Pressionee
4 centri chiusi
6 } __Scarico e } Arresto lento o decelerazione
8 centri chiusi
A\ Precauzione

* Questa valvola non & una specifica anti-trafilamento e quindi non pud essere
utilizzata per arresti intermedi a lungo termine o arresti di emergenza.




Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Tenere conto che il grafico viene proposto come linea guida. Per

. - I informazioni dettagliate sulle varie condizioni, utilizzare il software
Grafico della velocita del cilindro di selezione dei modelli SMC e poi prendere una decisione.
Diametro
Velocita| Serie CA2, MB Serie CS1/CS2
Sistemg media | Pressione: 0.5 MPa, Fattore di carico: 50 % Pressione: 0.5 MPa, Fattore di carico: 50 %
(mm/s) | Corsa del cilindro 500 mm Corsa del cilindro 300 mm
040 250 63 280 2100 2125 2140 2160 2180 | @200 | ©250 | @300

1000
900 1 [ Movimento verticale verso l'alto  |—
800 — ] Movimento orizzontale —
700
600

400 T
300 T T

200 = = T
100 = T T 1

1000
900
800 1
700
600

400 —
300 | - p—

200 — T —
100 i 1 i i

1000

1000
900
800
700
600

300

1000
900
800
700
600

200 — ~:1_‘7 r

e
1000
900
800
700
600 —
F 500 —
400
300 — —
200 — — — -

100 ] ] ] ] I [T

0

* Quando il cilindro e esteso, con regolatore di flusso con regolazione in scarico collegato direttamente al cilindro e con lo spillo & completamente aperto.
# | valori della velocita media di un cilindro si ottengono dalla lunghezza della corsa divisa per il tempo della corsa intera.
= La proporzione del carico € ((peso del carico x 9.8)/forza teorica) x 100 %
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Serie VEX 3

Grafico della velocita del cilindro

Tenere conto che il grafico viene proposto come linea guida. Per
informazioni dettagliate sulle varie condizioni, utilizzare il software
di selezione dei modelli SMC e poi prendere una decisione.

Sistema

{

Diametro

Velocitdl Serie CA2, MB

media
(mm/s)

Pressione: 0.5 MPa, Fattore di carico: 50 %

Corsa del cilindro 500 mm

Serie CS1/CS2
Pressione: 0.5 MPa, Fattore di carico: 50 %
Corsa del cilindro 300 mm

@ 40 @50

263 380

@100 2125

3140 @ 160

@180

[ @200 | @250 [ @300

1000
900
800
700
600
500
400
300
200
100

0

[ Movimento verticale verso l'alto
] Movimento orizzontale

E$ T o=

1000
900
800

600
500
400
300
200
100

1000
900
800
700
600
500
400
300
200
100

1000

SED

1000
900
800
700
600
500
400
300
200
100

0

i

= Quando il cilindro € esteso, il regolatore di flusso dispone di regolazione in scarico, & collegato direttamente al cilindro e il suo spillo € completamente aperto.
| valori della velocita media di un cilindro si ottengono dalla lunghezza della corsa divisa per il tempo della corsa intera.
= La proporzione del carico € ((peso del carico x 9.8)/forza teorica) x 100 %

Condizioni del grafico della velocita

Sistema Elettrovalvola Regolatore di flusso Silenziatore | Diametro del tubo x lunghezza
A 1 @10x1m
B VEX32 20-02 AS4000-02 AN20-02 G12x1m
(9 3 03 AS420-03 AN30-03 @12x1m
D VEX33 20703 AS420-04 AN40-04 SGP15Ax 1m
E 04 AS420-04 AN40-04 SGP15Ax 1 m
F VEX350D-(1)6 AS500-06 AN500-06 SGP20A x 1 m
G 0 AS600-10 AN600-10 SGP25A x 1 m
H 10 AS600-10 AN600-10 SGP25A x 1 m
I U2 EE AS800-12 AN700-12 SGP32A x1m
J 14 AS900-14 AN800-14 SGP40A x 1 m
K VEX390C- 20 AS900-20 AN900-20 SGP50A x 1m
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Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Le taglie 12/22/32/42 sono state
modificate. Per maggiori
COd|C| dl OrdlnaZ|0ne dettagli, vedere pagina 1721.
Connessione elettrica (solo elettrovalvola)
Taglia del corpo { Attacco . ) . Connessione elettrica
- Taglia igimpolo Connessione elettrica (Solo con elettrovalvola)
Taglia Attacco del (Solo con elettrovalvola)
del corpo Attacced 1 (P.2(A)] 3 (R) — | S z
o1 A G | Grommet, Lunghezza cavo: 300 mm (] [ ] X
12 02 Vs H | Grommet, Lunghezza cavo: 600 mm| @ [ ) X
02 A L | Connettore plug-in L, lunghezza del cavo 300mm | @ [ ) [ J
32 03 A LN | Connettore plug-in L, senza cavo o [ ] [ J
04 A 12 | LO | Connettore ad innesto L, senza connettore |~ @ [ J [ J
04 A 32 M | Connettore plug-in M, lunghezza del cavo 300 mm | @ [ [
50 06 3y MN | Connettore plgg-in M, senza cavo [ J [ J ()
10 1 MO | Connettore plug-in M, senza connettore () [ J [ J
D Connettore DIN [ ) [ J [ J
10 1 ;
70 12 A 1Va DO | Connettore DIN, senza connetiore | @ ® x
14 11/s 50 G | Grommet, Lunghezza cavo: 300 mm [ ] [ ) X
90 20 P) 2 70 H | Grommet, Lunghezza cavo: 600 mm| @ [ x
920 D Connettore DIN [ J X [ J

DS vexa[12][o]-[o1] |5]D][ |-[B

| | | I

SRR vexs [22][o]-[01][ B0 -

] 1_l
- - - l pzione
l Tipo di funzionamento (E possibile montare solo la squadretta o il piedino).
0 Azionamento pneumatico = Nessuna
1 | Elettrovalvola a pilotaggio esterno B Squadretta )
2 | Elettrovalvola a pilotaggio interno F |Piedino (solo VEX3120 e VEX3320 )
Taglia del N Silenziatore per attacco di scarico pilotaggio (P2) (solo con eletirovalvola)
. ‘e Nota 4) Eccetto VEX3220J, VEX3320 e VEX3420J
corpo l Attacco® Tipo di filettatura ol ) cosror” . ¢
Tagia e — o LED/circuito di protezione
del corpo Attaccd 1 (P),2 (A)[ 3 (R) F G®@ — Nessuna_______
— Senza sottobase N NPT S | Concircuito i profezione (Grommet solo per una taglia di corpo pari o superiore a 50)
22 o1 A T NPTE Y4 Con LED/circuito di protezione (eccetto grommet)
02 14 Nota 2) Non conforme a Connessione elettrica®(Solo con elettrovalvola)
— Senza sottobase 1ISO1179-1. Connessione elettrica Connessione elettrica
] )
42 gg 32 Simbolo (Solo con elettrovalvola) (Salo con elsettroval\gla)
04 1/ lTensione nominale G | Grommet, Lunghezza cavo:300mm | @ | @ X
Nota 1) Non & possibile utilizzare i raccordi (Solo con elettrovalvola) H | Grommet, Lunghezza cavo: 600mm | @ | @ X
istantanei con o-ring incassato. 1 [ 100 VAC (5060 Hz) L | Connettore plug-in L, lunghezza del cavo 300mm | @ | @ | @
2 | 200 VAC (50/60 Hz) LN Connettore plug-in L, senza cavo [ B BN J
3 | 110 VAC (50/60 Hz) LO [Connettore ad innesto L, senza connettore| @ (] [ ]
4 | 220 VAC (50/60 Hz) M | Connettore plug-in M, lunghezza del cavo 300mm | @ | @ | @
5 24 VDC MN | Connettore plug-in M, senzacavo | @ | @ | @
6 12 VDC MO | Connettore plug-in M, senza connettore| @ | @ | @
7 240 VAC (50/60 HZ) D Connettore DIN [ ] [ ) [ )
Contattare SMC per altre DO | Connettore DIN, senza connettore | @ (] X
tensioni nominali. Nota 3) Riferirsi a pagina 1768 per i singoli codici dei
Codice della sottobase e della guarnizione base connettori plug-in € DIN. (Comune con la serie VZ)
Taglia della valvola 2 4
VEX1=9=1 P P
Attacco Tipo di filettatura Attacco Tipo di filettatura
Sottobase Simbolo| Attacco Simbolo |{Tipo difiettatura Simbolo, Attacco Simbolo |Tipo difiletiatura
A 1/8 — Rc A 1/8 — Rc
B 1/4 F G B 3/8 F G
N NPT C 12 N NPT
T NPTF T NPTF
Guarnizione base VEX1=11=2 VEX4=4
/A\Precauzione
I e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e ===y
1 Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti. 1

I Consultare la retrocopertina 50 per le Istruzioni di sicurezza e le pagine da 3 a 9 per le Precauzioni delle elettrovalvole a 3/4/5 vie. 1

e o o o o e mw mm o mw mm mm e mm Em e Em Em mm Em Em E Em Em Em Em Em Em Em Em E Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em Em mm mm mm mm e mm s wd
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Serie VEX 3

Varieta di circuiti di semplice costruzione

Valvola a 3 posizioni adatta all'arresto
intermedio e di emergenza di cilindri
di grandi dimensioni.

Costruzione del sistema con VEX

Costruzione attuale del sistema

Non erano disponibili .
molte valvole a 5 vie di
portata elevata con

centri chiusia 3

posizioni.

Non erano disponibili
molte valvole a 2 vie di
portata elevata per le
operazioni di arresto.

Elettrovalvola a pilotaggio esterno/Elettrovalvola a pilotaggio interno

Specifiche
Attacchi - e " " ”
Sorig|_SH 0RO VEX3120-§} | VEX3320-03 | VEX3500-08 | VEX3700-13 | VEX3900-33
Montaggio | yex390r1-91 | VEX3420-03 _ . —
su base o

Tipo di funzionamento

Azionamento ad aria, elettrovalvola a pilotaggio esterno, elettrovalvola a pilotaggio interno

Fluido

Aria

Pressione principale Basso vuoto fino a 1.0 MPa

Pressione del pilotaggio esterno da 0.2 a 1.0 MPa

Pressione principale Basso vuoto fino a 1.0 MPa

Azionamento
pneumatico
Campo
della Elettrovalvola a
pressione pilotaggio esterno

Pressione del pilotaggio
esterno da 0.2 a 0.7 MPa

Pressione del pilotaggio esterno da 0.2 a 0.9 MPa

Elettrovalvola a
pilotaggio interno

Pressione principale da
0.2a0.7 MPa

Pressione principale da 0.2 a 0.9 MPa

Temperatura ambiente e del fluido

da 0 a 50 °C (Azionamento pneumatico 60 °C)

Tempo di <Pressione di )

risposta  \piotaggioosnpa/| 40 MS Max. 60 ms max.
Frequenza d’esercizio max. 3 cicli/sec.
Montaggio Libera

Lubrificazione

Non richiesta (usare olio per turbine classe 1 1SO VG32, in caso di lubrificazione).

Specifiche dell’e

Nota) Specifiche senza lubrificazione non sono disponibili per questo prodotto.

lettrovalvola di pilotaggio

Serie

VEX3121, VEX3221, VEX3321, VEX3421
VEX3122, VEX3222, VEX3322, VEX3422

VEX3501, VEX3701, VEX3901
VEX3502, VEX3702, VEX3902

Valvola di pilotaggio

Valvola di pilotaggio esclusiva

VO307K-0001

Connessione elettrica

Grommet, connettore plug-in L,
connettore plug-in M, connettore DIN

Grommet, terminale grommet, box di
collegamento, connettore DIN

Tensione nominale| AC(50/60Hz) 100V, 110V, 200V, 220V, 240V

bobina (V) DC 6V, 12V, 24V, 48V

Aumento della temperatura —15 a +10 % della tensione nominale

Potenza | Spunto 4.5 VA/50 Hz, 4.2 VA/60 Hz 12.7 VA (50 Hz), 10.7 VA (60 Hz)
apparente |Mantenimenlo 3.5 VA/50 Hz, 3 VA/60 Hz 7.6 VA (50 Hz), 5.4 VA (60 Hz)
Assorbimento DC 1.8 W (Senza indicatore ottico), 2.1 W (con indicatore ottico) | 4 W (Senza indicatore ottico), 4.2 W (con indicatore ottico)

Azionamento manuale

A impulsi non bloccabile

A impulsi non bloccabile

Nota) Quando si sostituiscono le valvole pilota specificate per le taglie da 1 a 4, richiedere a SMC di

sostituirle in fabbrica.

Opzione
Codice
Descrizione  lyexa150.01 \VEX3220-3) VEX3320-3 \VEX34201-8 VEX3500-3 \VEX37071-42 VEX3900+4
Squadretta (con
vib o rongelia) | B [VEXHBIA|  — — — | VEX5-32A | VEX7-32A | VEX9-32A
Piedino (con vite
o rondela) F|vExi82a| —  |vExsaeoa| — — — —
Silenziatore dell'attacco di N
scarico pilotaggio P2o? AN120-M5 AN210-02
Nota) Solo con elettrovalvola.
Peso (kg)
Serie VEX3120-83 | VEX3220-83 VEx332|:|-§§ VEx342|:|-§§ VEx350|:|-§§ VEX3700-19 | VEX3900-34
Azionamento pneumatico 0.1 0.2 0.3 0.6 1.4 2.1 3.3
Elettrovalvola 0.2 0.3 0.4 0.7 1.6 2.3 3.5

Simbolo
12(P1) a a
v v -ﬁ P1 v
~ >~ ~H
2(A H-3(R) 2AH I——§—3(R) 2(A)—H H-3(R)
H-1(P) H1(P) H-1(P)
H H i H
A N | N\
23(P2) o o
Azionamento Elettrovalvola a Elettrovalvola a
pneumatico pilotaggio esterno pilotaggio interno
1755
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Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Caratteristiche di portata

B Caratteristiche di portata
Serie tace 1(Py2 (A) 2 (A4 (P) 3 (Ry2 (A) 2 (A8 (R)
Cldm?/(s-bar)] b Cv | Cldm?/(s-bar)] b Cv  |C[dme/(s-bar)] b Cv | Cldm¥(s-bar)] b Cv
VEX3120-01 1/8 2.4 0.19 0.59 2.4 0.31 0.59 2.3 0.36 0.59 2.5 0.22 0.61
VEX312(1-02 1/4 3.5 0.35 0.89 3.3 0.49 | 0.89 3.1 0.46 0.89 3.5 0.33 0.93
Attacchi VEX332(1-02 1/4 41 0.36 1.1 4.3 0.42 1.1 4.1 0.41 1.1 4.6 0.25 1.2
SU COrpo VEX332[1-03 3/8 8.7 0.29 2.2 7.9 0.52 2.2 7.8 0.51 2.4 8.7 0.33 2.4
VEX332(1-04 1/2 9.8 0.37 2.7 9.6 0.52 2.7 9.1 0.53 3.0 11 0.37 3.0
VEX35001-04 1/2 24 0.32 6.4 24 0.30 6.4 25 0.31 6.4 22 0.27 5.7
VEX322(1-01 1/8 3.3 0.34 0.86 3.5 0.39 | 0.86 3.3 0.37 0.86 3.5 0.36 0.87
) VEX322(1-02 1/4 4.1 0.28 0.99 4.1 0.39 | 0.99 3.8 0.38 0.97 4.4 0.23 1.1
Mont b
(gg:gﬁs—psi:stf;)e VEX342[-02 1/4 8.1 0.34 2.0 7.9 0.39 2.0 8.2 0.33 2.1 8.1 0.37 2.2
VEX342(-03 3/8 12 0.26 3.2 12 0.29 3.2 12 0.28 3.1 13 0.28 3.3
VEX342(-04 1/2 13 0.20 3.3 13 0.24 3.3 12 0.29 3.2 14 0.20 3.3
Serie Attacco Are?nsgg;tiva Cv
VEX3501-06 3/4 160 8.9
VEX3500-10 1 180 10
Attacchi VEX37001-10 1 300 17
Su corpo VEX37001-12 11/4 330 18
VEX390(1-14 11/2 590 33
VEX3900-20 2 670 37
Connessione del pilotaggio esterno
VEX312 VEX322[] VEX350[] Attaccol VEX3OJI0 | VEX3OOM | VEX3002
VEX370C Pilotaggio | Pilotaggio
P1(M5) P1(M5) VEX390[] P1 esterno esterno Tappo
1 1 Pilotaggio Scarico Scarico
(A)g P2 (A) P2 esterno pilotaggio pilotaggio
P2 '
P2(M5) 4 (M5) |
¥ A\ Precauzione
Lato attacco 1 (P) 31 )
@®VEX3,2, (Solenoide)
Quando la valvola di potenza pneumatica VEX3240 viene
1 spedita dalla nostra fabbrica, I'attacco di pilotaggio filettato
Lato attacco 1 (P) M5 P2 nella protezione € aperto e I'attacco di pilotaggio
da 1/8 nella sottobase & chiuso.
Quando I'attacco P2 sul corpo viene utilizzato come attacco
VEX3320 VEX3321 VEX3322 di scarico pilotaggio, rimuovere il tappo 1/8 e inserire il
Azionamento Elettrovalvola a Elettrovalvola a tappo M5 nell'attacco P2 della valvola pilota per coprirlo.No@
pneumatico pilotaggio esterno pilotaggio interno Nota) Corpo per VEX332}, sottobase per VEX342)
(4)23(P2) 12(P1)(4) ((Cg)P2) P10¢) ((g)P2)
J Ll L]
P2(M5) P2(M5)

Lato attacco 1 (P), 3 (R)

VEX3420
Azionamento pneumatico
per sottobase

Lato attacco 1 (P), 3 (R)

VEX3421
Elettrovalvola
pilotaggio ester

per sottobase

Lato attacco 1 (P), 3 (R)

VEX3422
Elettrovalvola a
pilotaggio interno
per sottobase

a
no

(M5)12(P1)p | 323 (P2)(M5) = =
Protezione | Protezione
N P2(M5) L}Z (~ P2(M5)
P1 2 P1 éPQ P1 §
fb ‘A Sottobase %
WEA V
Tappo (1/8) % Tappo (1/8)
Sottobase
Z;SNC 1756



Serie VEX 3

Attacchi su corpo: VEX312[]

Azionamento pneumatico: VEX3120 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3121 Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3122

2 x M3 prof. filettatura 6.5 (Foro di montaggio) 4x @ 4.5

(Per squadretta, montaggio a piedino)

Terminale DIN (D)

=]
Il ( & g
d ES _$ \_} © =
- = A !
- : (e \¢ S
4 1 —
/ = Kt | s
Silenziatore (P2)/ [13.5| [130 Piedino F (opzione) (22 o
AN120-M5 (VEX1-18-2A) 44 Qe
(Opzione: N) Vite a esagono incassato
(Eccetto VEX3120) Rondella elastica 52
Un disegno prospettico
Tabella (1)
Con/senza tappo per attacco M5
Serie P1 P2 Connettore plug-in M (M)
VEX3120 Nessuna | Nessuna onnettore plug-in L (L
VEX3121 Nessuna | Nessuna Sol.b M Sola
VEX3122 Con tappo| Nessuna il
X 14
M5 (P2) - Zd Azionamento manuale
Vedere “Tabella (1)”. A impulsi non bloccabile
. 4
P2 P1 I —
® 2 8 o ) g
/DR % _% Vedere tabella 1.
< "\ SIE < A
0| e ©
N <|c &M
/DP| == N
g WY, 3 N Squadretta B (opzione)
= et (VEX1-18-1A) ;
] Vite a esagono incassato t == = ! 5
3x1/8, /4 - Rondella elastica - A
I 5 T Foro di montaggio 2 x @ 4.5
™~ 20
26
29
ta
A\ Precauzione

| Come usare il connettore plug-in/Serie applicabile: VEX312}/322}/332}/342}

Collegamento/scollegamento di un tappo

1. Per installare il connettore
Spingere il connettore direttamente sui
perni dell’elettrovalvola, assicurandosi
che il labbro della leva sia saldamente
posizionato nella scanalatura della
protezione del solenoide.

2. Per disinstallare il connettore
Premere la leva contro il connettore ed
estrarre il connettore direttamente
dell’elettrovalvola.

Bobina

Scanalatura
> Perno
7, Protezione
Leva
Indicatore DC

Rosso
Nero

Bobina DC: + rosso, — nero

Fissaggio del cavo e del faston
Spelare da 3.2 a 3.7 mm la punta del cavo,
inserire in modo preciso I'anima nel faston,
quindi premerla a contatto con utensile a
pressione. Assicurarsi che la copertura del
cavo non entri nella parte di contatto dell’ani-
ma. (Contattare SMC per gli utensili di fissag-
gio dedicati).

Area di fissaggio

Zona di i

crimpatura anima nima

Terminale Cavo
Isolamento

Gancio

Connettore femmina DXT170-71-1

, Cavo da 0.2 a 0.33 mm?
(Diam. est. max.: @ 1.7 mm)

Connettore femmina

O
2

Collegamento/scollegamento di un

1.

2,

connettore femmina con cavo

Collegamento
Inserire un faston nel foro quadrato (indi-
cato con +, -) del connettore, spingere il
cavo fino a battuta e bloccare aggancian-
do il gancio di un faston alla sede del
connettore. (Se si spinge verso l'interno si
puo aprire il gancio e bloccarlo automati-
camente). Verificare quindi il bloccaggio
tirando leggermente il cavo.

Scollegamento

Per rimuovere un faston dal connettore,
estrarre il cavo spingendo il gancio di un
faston con un attrezzo a punta fine (1 mm).
Se un faston deve essere riutilizzato cosi
com'e, riportare il gancio all'esterno.

Fct/] Cavo

Connettore

Gancio



Montaggio su base: VEX322[]

Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Azionamento pneumatico: VEX3220 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3221 Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3222

Terminale DIN (D)

1

09

10 max.

Sottobase

Vedere pagina 1754.

BEE

76.5

84

13.5

Silenziatore (P2)

AN120-M5

(Opzione: N)
(Eccetto VEX3220)

Tabella (1)

Con/senza tappo per attacco M5
Serie P1 P2
VEX3220 Nessuna | Nessuna
VEX3221 Nessuna | Nessuna
VEX3222 Con tappo| Nessuna

A Precauzione

| Come usare il connettore DIN |

Vedere pagina 1768.

9.5 23

3x1/a,1/8

70.5

Connettore plug-in L (L)
Connettore plug-in M (M)

[r_"Lﬁ
[ RS
T \_J_é_‘\:-'—_.l
9 |
© Er) ___E\
. . ! Ve e
! L Vedere
N ;_;¢ . \\ “Tabella (1)".
23.5
48
98
107.5
M5 (P1)
4 40 Vedere ‘Tabella (1. Azionamento manuale
(Elettrovalvola)
d H—L Sol.b
O B =
2 3 T
@ il Y —
@ = Y tell H
or A ] Sol.a
2x@4.5 54

N

(Foro di montaggio)

1758



Serie VEX 3

Attacchi su corpo: VEX332[]

Azionamento pneumatico: VEX3320 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3321 Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3322

2 x M5 prof. filettatura 7
(Per montaggio con piedino) Foro di montaggio 4 x @ 6

Terminale DIN (D)

x 75
K S 67 -
[{%}!f/*%:w: ot E 1
< < 9l o | }
‘ ‘ ol Q O ® i ®hL_| ; L]
\ . ==L e
/,, I@\N//]:r\‘ S %{ O | Ul
P 7
( 45 - ’
22 0 2
54
. ]

Piedino F; VEX3-32-2A (opzione)
{Vite a esagono incassato (con rondella elastica)}

Tabella (1)
Un disegno prospettico Con/sen;a tappo per attacco 1/8
Serie P1 P2
VEX3320 Nessuna | Nessuna
VEX3321 Nessuna | Con tappo
VEX3322 Con tappo | Con tappo

Silenziatore (P2) Connettore plug-in M (M)
AN120-M5 « 315 Connettore plug-in L (L)
(Opzione: N) -
(Eccetto 22.5
SOL.A SOL.A VEX3320)
) Azionamento manuale I
- ; A impulsi non bloccabile J
3x1/4,38, 12 [e) e i
16.5 4“{
| —
- i v
- 8 g s o
= q o =" Consultare “Precauzioni” 2]
| I o - a pagina 1756. -
R 3 | }l/fl\ ] o T
/C % & \J §
\\é\—;j g P1/ P2 % -
) 7| 0
ol £ ATTTN 0 Q A
ﬁ\P ° g \EEEN) o © >
= g Mlos | 3
S o= |
~ N~ ‘
— BT [ EN_ aiof | -

Foro di montaggio 2 x @ 5.5

—

A
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Montaggio su base: VEX342[]

Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Azionamento pneumatico: VEX3420 Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3421 Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3422

Terminale DIN (D)

3x1/4,3/8,1/2

139 ‘ 10 max. 19 M4 N J
HE "
— {3 1 A
it | o
- ~
F o™
= VNG IER
0(8 d = J,—,HW
S R..JIJIiI ‘
Sl T
T
79 (Azionamento pneumatico) |
M5
Attacco di pilotaggio
(solo VEX3420)
Azionamento manuale
solenoide
{s) (2)
Sottobase & 1
— | el
N, o ,_ &
PI P2 M
@ ¥ N 2 Foro di montaggio
0 /\‘ _|3xos55
M~
- ©
D @ g
U]
[
Tappo (1/8) 7 <2 Y v -
Vedere “Tabella (1)". 65
Consultare “Precauzioni” 395
a pagina 1756.
128
. 137.5
Tabella (1
abe a( ) 395 35 Connettore plug-in L (L)
Con/senza tappo per sottobase
Serie P1 P2 n ; Connettore plug-in M (M)
VEX3420 Con tappo | Con tappo - J@L | 3 Sol.b
LK
VEX3421 CNessuna gon tappo g g o v.r__.§ }Kd—
VEX3422 on tappo | Con tappo ! —
e Con e =
) X _Sola
5 69 Silenziatore (P2)
- AN120-M5
79 (Opzione: N)
(Eccetto VEX3420)

O
z
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Serie VEX 3

Attacchi su corpo: VEX35001/370C]

Azionamento pneumatico: VEX3500 °
Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3501 g
Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3502 ssls
N
10 max. 76.3 g § E Diam. est. cavo applicabile
S i@ do6a0s
0o § Ao i 1 Connettore DIN (D)
i °E S Grommet (@
Pg9/  Lbeed » A Grommet €
M (Tappo) ! ! /7 zZlonamen I0
z m ' _‘TF Silenziatore (opzione) manuae
a euere tabefa 1 (Eccetto VEX3500) 3 max.
2xM6x 1 prof. filettaturad | | gl 3 il
y (Per montaggio squadretta) g ®E E !
: 2x09 o |8 b3
n . = M ~ — —
S — /(Foro di montaggio) 2 £ ©
ol —@ B - 2 8 +-1 § C
‘ ~ 3 ‘ 0 A P
< g 9 k < ﬁi
60 12 46
110 3x1/2, 3/4, 1 25 10 80
130 50
70 Squadretta
SOL.a SOLb (Opzlane)
=f== | ===
ﬁé‘%ﬂgﬂ o
& (a\}
N
AR
Azionamento pneumatico: VEX3700 <
Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3701 o ols
. . . [oNe)
Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX37021 0o . 3 |5 D est cavo applcabe
»L4~‘T g 2 gm 5y Connettore DIN (D)
ii'[,,,} ' ! — ! S 4
P9 A 1/4 1% Grommet (G)
L/ ! "% / 1 Y" Azionamento
] 1/4(Tappo) 1 _\TF Silenziatore (opzione) manuale
% Vedere tabella 1. ‘ (Eccetto VEX3700) 3 max.
(9] =]
! S 3 @ = !
ki 4 x M6 x 1 prof. filettatura 6 % © = @ o I
Per montaggio squadretta) g =2 % o5 £
2x09 o | s ‘ 5 R
. ___(Foro di montaggio o] £ M — < — —
N i @08 g i 2 (]
® IS4 s T T -
D | 5 //: L A \\; P
@) N - Y
< < ol M k o]
) ] "i
g A
82 20 11/4 60
120 2x1,11/4 30 (15 100
136 60
90
Squadretta (opzione)
Tabella (1) Con/senza tappo per attacco 1/4
SOL.a SOL.b /
Serie P1 P2 c =
VEX3200 Nessuna | Nessuna a3
VEX3501 Nessuna | Nessuna
Yo}
VEX3202 Con tappo| Nessuna @

A Precauzione

| Come usare il connettore DIN |
Riferirsi a pagina 1435 per la serie VT307.
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Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Montaggio su base: VEX390

Azionamento pneumatico: VEX3900
Elettrovalvola a pilotaggio esterno: VEX3901
Elettrovalvola a pilotaggio interno: VEX3902

Silenziatore (opzione)

(Eccetto VEX3900)
10 max. 96.3
7T
,}'L,,,} i :
Pg9/ L.
1/4 (Tappo) , 1
4 x M6 x 1 prof. filettatura 12 “Vedere tabella 1.
(Per montaggio squadretta)
I 5
; g
(0] —
sl |8
2 3 e
c|l N 3
4x07 8§ 2
= o
(Forodi ¢ o M~ —
__ - 4t -/ montaggio) & é Qe : L--
_(‘} || <+ g - K\
S
N
©lolof. - - < d b
N|©[o|T ' ' = — '
< ® < kj
e | BT g 3
- J o s —— 16
98 2x11/2,2 425 |15
140 85
160 115
Tabella (1) Con/senza tappo per attacco 1/4
Model [P P2
VEX3900 Nessuna Nessuna
VEX3901 Nessuna Nessuna
VEX3902 Con tappo Nessuna
A Precauzione

| Come usare il connettore DIN |
Riferirsi a pagina 1435 per la serie VT307.

N

G: Circa 300

=)
>
©
o
©
o =l
o|m
O [N . . "
g N Diam. est. cavo applicabile
Sl<
5|g da@6a@8 \  Comnetiore DIN (D)
] 4 [ 4lt7) Grommet (G)
ALY Azionamento
manuale
3 max.
-
1
3
E '
g \
<]
e R
© — —
& I
(a\}
’ XJ "
< N Y,
N
©
<
ol
<
- ]
2/| 80
120

Squadretta (opzione)

SOL.a SOL.b ;
B ©
ai

y )
omtmig
N J
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Serie VEX3
Specifiche manifold

anifold: Serie VVEX

Dati tecnici

Modello VVEX2 VVEX4
Valvola applicabile VEX3220, VEX3222 VEX3420, VEX3422
Stazioni (1) 28 26

SCARICO, ALIM. comuni
Pilota interno, Pilota esterno comune
M5 X 0.8 Lungh. Filett. 5

Caratteristiche dell'attacco
Tipo di pilotaggio
Attacco pilota esterno comune

P
3 3 1
Attacco R Ya e e /2
A Va4 Y Y
VEX1-17 VEX4-5

Piastra di otturazione

@,

| Collegamento pilotaggio esterno
VVEX2-2 VVEX4-2

(Con guarnizione e viti) (Con guarnizione e viti)

Nota 1) Quando la serie VVEX2 viene utilizzata con piu di 5 stazioni e la serie VVEX4 e usata con
piu di 4 stazioni, applicare la pressione all'attacco P su entrambi i lati e scaricare dall'attacco
R su entrambi i lati.

P1 (Tappo attacco pilota esterno M5) P1(Tappo attacco pilota esterno M5)

7
[

Sy

-
oy

" P2 Attacco scarico pilota
* P2 Attacco scarico pilota e

P1Attacco pilota esterno comune

P1 Attacco pilota esterno comune

Codici d’ordinazione Base manifold
VVEX2-1-6-02

T T rFIi,ettatura Nota) Azionamento pneumatico
_ Re(PT) Si utilizzano VEX 3220 e VEX3420 (azionamento pneu-
T NPTF matico).
F G(PF) La differenza fra pilotaggi (interno od esterno) non influ-
N NPT isce. Possono essere usati entrambi.
Esempio di ordinazione base manifold:
Dimen. corpo® Tipo di pilotaggio Stazioni Attacco La valvola e la piastra di otturazione per il montaggio a
. . - . S Stazioni Attacco manifold dovrebbero essere indicati in ordine a partire
Dimen. corpo | Tipo di pilotaggio  |Valvola applicabilel g1 At. [1P[R] A dal lato sinistro della base manifold (con I'attacco A
2 |2stazioni verso di voi).
1 Pilota interno VEX3222 : . .
Azionamento : . (Esempio) VVEX2-2-7-02N
2 pneumatico: 6 [6stazioni] 02 Va « VEX3222 ——6 uns.
2 |Pilota esterno comune|  VEX3220 (1) : : # VEX1-171 ——1 un. } Elettrovalvola
8 |8 stazioni
1 ot VEX3422 2 [2stazion| A Y | Va (Esempio) VVEX4-2-6-A
4 Pllota interno Arfg’u“nﬁ;iecrg? ; ; B 3 « VEX3420 ——5 pezzi } Azionamento
2 |Pilota esterno comune EX3420 (1) 6 |[6stazion| C o | % + VEX4-5 1 pezzo| pneumatico

Tipo con pilotaggio manifold VEX3 (taglia 2, 4)

Tipo con pilotaggio manifold Codici manifold Codice della valvola applicabile | Campo della pressione d'esercizio | Campo della pressione di pilotaggio
Tipo ad azionamento pneumatico VVEXO-O-0-0 VEX3220/VEX3420 Basso vuoto fino a 1.0 MPa da0.2a1.0 MPa
Pilotaggio interno VVEXO-1-0-0 VEX3222/VEX3422 da 0.2a0.7 MPa —

Tipo con pilotaggio esterno comune VVEXO-2-0-0 VEX3222/VEX3421/VEX3422 )
Tipo con pilotaggio interno individuale|  VVEXO-0-0-C] VEX3221 Basso vuoto fino a 1.0 MPa da02a07MPa

Nota) Se si utilizzano i tipi con pilotaggio esterno, si raccomanda il tipo con pilotaggio esterno comune.

1763 gswc



Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Manifold/VVEX2
VVEX2- } Valvola applicabile: VEX3220/3222

Azionamento manuale
/\(a pressione e non bloccante)
, 1\
ASlAN AT AN A
o _ISAINAISAISANNH]
B‘ — U 1 3
& & € & f e
|| © ¢ © P O O 1=
n-%4 P=31 . | a0
Attacco pilota esterno comune At 2-R : 14
2-M5 prof. 5 Scarico da entrambi i lati quando
vi sono 5 o pil stazioni
<305 2-M5 prof. 5
13.5| Attacco pilota 2-06.5
/ Forodi
\32 10 £ _ﬂ ©P1 -QP‘I GP1| &P éFH i montaggio
=17 23 [ong !
et (8, I8 IR IR IR IR
BTSB! I d| Lot
e fan) < Q9
u Al k’&\ 8 1 "y @ﬂ @u @u -@ i _@— °
030 24 Att.2-P : Y4 P=31,. 25
Scarico da entrambi i |ati L2 75
quando vi sono 5 o pil stazioni L :
;

Sub-piastra= Sottobase Manifold Piastra di otturazione
VEX1-10-5-np \ VEX1-17-1

| PLPLP] N@i e
ol QLS%Z ol a0
Lato montaggio valvola ionamento manuale

(a pressione e non blocccante)

Attacco pilota

‘Attacco A ) o
L: Dimensioni Equazione L1=31n+29, L2+31n+14 n: Stazione
Pilotaggio Pilotaggio esterno L 1 2 3 4 5 6 7 8
interno comune L1 91 | 122 | 153 | 184 | 215 | 246 | 277
L2 76 107 138 169 200 231 262
% SVC 1764



Serie VEX. 3

Manifold/VVEX4-10J

Attacco pilota esterno comune 2-R Port: I/2 ' 3/3

VVEX4-1 Valvola applicabile: VEX3420/3422
VVEX4-2 Valvola applicabile: VEX3420/3422

83.5

\E-Ms prof. 1 5

|

Scarico da entrambi i lati

guando vi sono 4 o pil stazioni

)
:J/ ©y 0]
[ TP 9 I3
Wc&: @
. T 1 ) )
int N S <
[+2]
I~
36 30 2P Port: Yo, %%

Scarico da entrambi i lati
quando vi sono 4 o piu stazioni

) -

47.5

S

Attacco pilota
T r

Lato montaggio valvola

%

&

&

cco pilota
7
&

} Attacco A

Pilotaggio interno

‘ Attacco A

Pllotaggio esterno
comune

n—%. P=48 " 38.5
2-M5 prof. 5
Attacco pilota
o 2-p8.5
o Foro montaggio,
P2 1 =
> o [
d) ;, 5 L)
i ] -@— 8
| |
1
. P=46 _ 305,
L2 8
L1
Sub-piastra= Soltobase Manifold )
i Piastra di otturazione
VEX4-3A- ; (E:s -np VEX4-5-1
S [5] 2le | i T ©
P | i <
o | | oo | @] 45

L: Dimensioni

L1=46n+31, L2+46n+15 n: Stazione

L 0 2 3 4 5 6
L1 123 169 215 261 307
L2 107 153 199 245 291
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Valvola di potenza: Valvola a 3 posizioni Serie VEX3

Costruzione/Principio di funzionamento/Componenti
[1] 2(A)<>R 3(R) [2] Centri chiusi [3] 2(A)<>R 3(R)

L

2(A) 2(A)

7 1(P) "2
ik (b

® Questa & una valvola a 3 vie nella quale l'albero (7) estendendosi
apre e chiude due valvole di otturazione @ La valvola di ottur-

il

azione ha un meccanismo di bilanciamento pressione nel quale VEX3120 (Azionamento pneumatico)
la pressione dell’attacco A viene applicata dal lato posteriore e la
molla centrale @) agisce da sostegno. @
® Quando né l'elettrovalvola pilota “a”, né la “b” sono energizzate (o @Lﬁﬁ_\h__ ———
quando l'aria viene scaricata dagli attacchi P1 e P2 dell'esecuzione AttaccoP2 || Attaceo P1
ad azionamento pneumatico), nessuna forza agira sul pistone, e @
la molla regolera la valvola in modo tale che questa raggiunga la
condizione “centri chiusi”([2]). .
® Quando I'elettrovalvola pilota “a” viene energizzata (o quando l'aria =
pressurizzata entra attraverso l'attacco P1 dell’esecuzione pneu- & | :
matica), I'aria di pilotaggio che entra nella zona al di sopra del Attacco 3Ry — @
pistone spinge verso il basso mettendo in collegamento I'attacco - f A
P e l'attacco A.([3]) La valvola di otturazione superiore continua a & ~H= Attacco 2(4)
chiudere I'attacco R mediante I'equilibrio di pressione e la molla. ) = B
® Quando l'elettrovalvola pilota “b” viene energizzata (o quando A%E}CCO“P): % ——®
I'aria pressurizzata entra nell’attacco P2 dell’esec. ad azionamento |
pneumatico), I'aria di pilotaggio che entra nello spazio sottostante o—t=
il pistone spinge questo verso l'alto ed apre la valvola d’otturazione _,/f-_"
superiore mettendo cosi in collegamento gli attacchi A ed R. ([1]) La ®
valvola d’otturazione inferiore mantiene chiuso l'attacco P mediante
I'equilibrio di pressione e la molla.
VEX3220 (Azionamento pneumatico)
Q ® ® @{ @ ¢
®. I"‘ \ 1‘-‘ Attacco P1
.
T Componenti
N. Descrizione Materiale
(1 | Corpo Lega d'alluminio
@ | Coperchio Lega d'alluminio
- (3) | Pistone Lega d'alluminio
%D O] Mollla centrale Acciaio ino_x_
— i () | Guida valvola Lega d'alluminio
2(A 3 (® | Valvola d'otturazione Lega d'alluminio, NBR
- @ | Albero Acciaio inox
@ ® | Az. manuale P.OM
(9 | Sub-piastra= Sottobase Manifold Lega d'alluminio

N
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Serie VEX 3

Costruzione/Principio di funzionamento/Componenti

VEX3320 (Azionamento pneumatico) VEX3420 (Azionamento pneumatico)

./ \ ST

//

)
' 7 \ L ]
’ O] i I Y
- .1
_—® & T j
—{| Attacco P1, P2 )\
Attacco 3(R) _:* : ]

|
D m R R, ¢
s ol L] - WA LA T

o ! —® | o

Attacco 1(P) Attacco 2(A) Aftacco 3(R)

VEX350[1/3701/3901 (Elettrovalvola)

Valvola pilota a Valvola pilota b

r r
[ [

155 @@

&)

o[ [ )
— : ég— Attacco P1, P2
|

@>—_| |
®&—|] |Attaccp[B{(R)
111
Attacco 2(A) —_ ! o Attacco 1 (P)

s
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Serie VEX3

Al

Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso dei prodotti.

Connettori per la serie VEX3 con taglia del corpo 12, 22, 32 e 42
(Per i connettori per le taglie del corpo 50, 70 e 90, fare riferimento alla serie VT307).

] Lunghezza del cavo connettore plug-in

] Come usare il connettore DIN

/\ Precauzione

La lunghezza standard di un connettore plug-in con cavo € di 300
mm, ma sono disponibili anche le seguenti lunghezze.

Codici di ordinazione dell'assieme connettore

DXT170-80-| |A-

Colori cavi 1

lLunghezza del cavo

Simbolo (Cavo con cgnnenore Nota Simbolo Lunghezza del cavo
femmina (L mm)
Solo connettore Senza = 300
| femmina (2 pz.) cavo 6 600
1 Blu (2 pz.) [Per 100 VAC 10 1000
2 |Rosso (2 pz.) |Per 200 VAC 15 1500
3 | Grigio (2 pz.) | Per altri VAC 20 2000
4 |Rosso: +, nero:-| Per DC 25 2500
30 3000

Codici di ordinazione

Includere il codice dell’assieme connettore insieme al codice
dell'elettrovalvola compatibile con il connettore plug-in senza connettore.
Nota) L'elettrovalvola e 'assieme connettore vengono spediti separatamente.

] Assieme connettore con protezione

/\ Precauzione

L'assieme connettore con protezione migliora la protezione antipolvere

o Efficace per prevenire gli incidenti da cortocircuito dovuti alla
penetrazione di corpi estranei nella parte del connettore.

® || materiale della protezione adotta la gomma cloroprene, eccellente per le
sue proprieta di resistenza agli agenti atmosferici e di isolamento elettrico.
Tuttavia, fare attenzione a non schizzare su di essa olio da taglio, ecc.

® Aspetto semplice e non ingombrante grazie all'adozione di un cavo di
forma rotonda.

Codici di ordinazione

DXT170-123-A-

l Lunghezza del cavo

Simbolo Lunghezza del cavo

(L mm)

— 300

6 600
10 1000
15 1500
20 2000
25 2500
30 3000

Assieme connettore con protezione: Dimensioni

8. 8 (32.5) Indicazione di polarita
ol© Rosso Nero Nero 8
e e
T — — IS4
a1, 13 17
L

ZS\NC

/\Precauzione

Cablaggio

1) Allentare le viti di fissaggio ed estrarre il connettore dal box morsettiera
dell'elettrovalvola.

2) Estrarre le viti e inserire un cacciavite nell'area della fessura vicino alla parte
inferiore del box morsettiera per separare il box morsettiera e I'alloggiamento.

3) Allentare le viti dei terminali (viti a taglio) sul box morsettiera, inserire
I'anima del cavo nel terminale secondo il metodo di cablaggio e fissarla
con le viti del terminale.

4) Serrare il dado di messa terra per fissare il cavo.

Cambio della connessione elettrica

Dopo aver separato il box morsettiera e 'alloggiamento, la direzione di

entrata del cavo pud essere modificata collocando I'alloggiamento nella

direzione desiderata (4 direzioni a incrementi di 90° ).

= Se dotato di LED, evitare di danneggiare il LED con il cavo.

Precauzione

Inserire o togliere un connettore in verticale, mai in obliquo.

Cavi applicabili

Diam. est.cavo: da@3.5a@ 7

(Riferimento) 0.5 mma2 2 fili e 3 fili, equivalente a JIS C 3306.

Dado di messa a terra
Coppia di serraggio
da1.65a25Nm

Vite di fissaggio
Coppia di serraggio:
da 0.3a0.4 N-m'm

Rondell |

Grommet
(Elastomero)

Alloggiamento

(Simbolo tensione)
Vedere la tabella sotto.
Vite terminale
(3 punti) —
Coppia di serraggio
da0.2a0.25 N'm

(Posizione per montare un LED)
- Box morsettiera
Area fessura

Codice connettore DIN

[ Senza LED [ DXT170-176-1
Con LED

Tensione nominale |Simbolo tensione Codice

100 VAC 100 V DXT170-176-2-01

200 VAC 200V DXT170-176-2-02

110 VAC 110V DXT170-176-2-03

220 VAC 220V DXT170-176-2-04

240 VAC 240V DXT170-176-2-07

6 VDC 6 VD DXT170-176-3-51

12 VDC 12 VD DXT170-176-3-06

24 VDC 24 VD DXT170-176-3-05

48 VDC 48 VD DXT170-176-3-53

Connettore con circuito LED

Circuito AC Circuito DC
ol E? Tt =@ﬁ' -
h 5 12
N R R LE§ D

NL: luce al neon
R: Resistore

D: diodo di protezione
LED: diodo LED
R: Resistore

1768



/\ lIstruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita € indicato dalle diciture di "Precauzione”, "Attenzione"

o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono essere seguiti
assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*1) e altri regolamenti sulla sicurezza.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di

/\ Pericolo:

gravi o la morte.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio

/\ Attenzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso

A Precauzione: dirischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

/\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto € responsabilita del progettista
dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative,
la sua compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla
persona che progetta I'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in
base ai risultati delle analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa
alle prestazioni e alla sicurezza dell'impianto € del progettista che ha
stabilito la compatibilita con il prodotto. La persona addetta dovra
controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto, facendo
riferimento ai dati del catalogo piu aggiornato con l'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dell'impianto al momento della configurazione
dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.
Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto.
[ montaggio, il funzionamento e la manutenzione delle macchine o
dell'impianto che comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati
da un operatore esperto e specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e le
macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di
sicurezza.

1. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere
effettuate solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di
blocco di sicurezza specificamente previste.

2. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di
sicurezza di cui sopra siano implementate e che I'alimentazione
proveniente da qualsiasi sorgente sia interrotta. Leggere attentamente
e comprendere le precauzioni specifiche del prodotto di tutti i prodotti
relativi.

3. Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni
per evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.

. I nostri prodotti non possono essere utilizzati oltre i limiti delle
specifiche.

I nostri prodotti non sono stati sviluppati, progettati e fabbricati per

I'uso nelle seguenti condizioni o ambienti.

L’uso in tali condizioni o ambienti non & coperto.

1. Condizioni 0 ambienti che non rientrano nelle specifiche date, I'uso
all'aperto o in luoghi esposti alla luce diretta del sole.

2. Utilizzo per energia nucleare, settore ferroviario, aviazione,
apparecchiature spaziali, navi, veicoli, applicazioni militari,
apparecchiature che possono influire sulla vita, il corpo e la proprieta
delle persone, apparecchiature per il carburante, apparecchiature per
l'intrattenimento, circuiti di arresto di emergenza, le frizioni a pressione,
i circuiti dei freni, le apparecchiature di sicurezza, ecc., e per
applicazioni non conformi alle specifiche standard, come i cataloghi e i
manuali operativi.

3. Utilizzo per i circuiti di sincronizzazione, ad eccezione di quelli con
doppia sincronizzazione, come l'installazione di una funzione di
protezione meccanica in caso di guasto. Ispezionare periodicamente il
prodotto per verificarne il corretto funzionamento.

rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni

1) ISO 4414: Pneumatica — Regole generali e requisiti di sicurezza
per i sistemi e i loro componenti.
ISO 4413: Idraulica — Regole generali e requisiti di sicurezza per i
sistemi e i loro componenti.
|IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature
elettriche delle macchine. (Parte 1: norme generali).
ISO 10218-1: Robot e dispositivi robotici - Requisiti di sicurezza
per robot industriali - Parte 1: Robot.
ecc.

/\ Precauzione

Sviluppiamo, progettiamo e produciamo i nostri prodotti
da utilizzare per le apparecchiature di controllo
automatico e li forniamo per un uso pacifico nelle
industrie manifatturiere.

L'uso nelle industrie non manifatturiere non & coperto.

| prodotti che fabbrichiamo e vendiamo non possono essere
utilizzati per le transazioni o le certificazioni previste dalla
Legge sulle misurazioni.

La nuova legge sulle misurazioni vieta I'uso di unita diverse
da quelle Sl in Giappone.

Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato € soggetto alla seguente "Limitazione di
garanzia ed esonero di responsabilita’ e "Requisiti di
conformita".Leggerli e accettarli prima dell'uso.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o
18 mesi dalla consegna, a seconda di quale si verifichi
prima. 2) Inoltre, il prodotto dispone di una determinata
durabilita, distanza di funzionamento o parti di ricambio.
Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di
garanzia di nostra responsabilita, sara effettuata la
sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari. Questa
limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in
modo indipendente e non ad altri danni che si sono verificati
a conseguenza del guasto del prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere
i termini della garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati
nel catalogo del prodotto specifico.

2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a
garanzia per un anno a partire dalla consegna. Inoltre, anche durante
il periodo di garanzia, I'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa
per vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in
plastica non sono coperti dalla garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato |'uso dei prodotti di SMC negli
impianti di produzione per la fabbricazione di armi di
distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un
paese a un altro sono regolate dalle relative leggi e norme
sulla sicurezza dei paesi impegnati nella transazione. Prima
di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi
di conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano
I'esportazione in questione.

Istruzioni di sicurezza Assicurarsi dileggere le "Precauzioni per 'uso dei prodotti di SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.
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