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Servomoteurs C.C. linéaire 3,6 N

avec capteurs a effet Hall analogiques Combinaisons avec
H ® Electroniques de commande:
TGChn0|og|e QUICKSHAFT Contrdleur de mouvement

Série LM 1247 ... 11

LM 1247- 020-11 040-11 060-11 080-11 100-11 120-11

1 Force en régime continu " Fe max. 3,6 N

2 Force de pointe 2 Fo max. 10,7 N

3 Courant en régime continu le max. 0,55 A

4 Courant de pointe 1?2 Ip max. 1,66 A

5 Constante FEM ke 5,25 V/m/s

6 Constante de force 3 kr 6,43 N/A

7 Résistance entre phases R 13,17 Q

8 Inductance entre phases L 820 uH

9 Déplacement Smax. 20 40 60 80 100 120 mm
10 Répétitivité ¥ 40 40 40 40 40 40 pum
11 Précision ¥ 120 140 160 180 200 220 pm
12 Accélération de max. 198,0 148,5 127,3 101,8 91,4 82,9 m/s?
13 Vitesse 5 Ve max. 2,0 2,4 2,8 2,9 3,0 3,2 m/s
14 Résistances thermiques Rth1/Rtn2 | 3,2 /20,0 K/wW
15 Constantes de temps thermiques Twi/Twz | 11/624 s
16 Températures d’utilisation -20... +125 °C
17 Poids du slider 7 mm 18 24 28 35 39 43 g
18 Poids total 7 mt 57 63 67 74 78 82 e]
19 Pas magnétique Tm 18 mm
20 Paliers polymére
21 Matériau du boitier acier amagnétique
22 Sens du mouvement réversible électroniquement

" limite thermique avec un Rth2 réduit de 55%

2 pour max. 1 seconde avec un rapport cyclique de 10%

3) avec commutation sinusoidale

4 valeurs typiques avec capteurs de Hall analogiques et le contréleur de mouvement.
Les valeurs dépendent des conditions d'utilisation.

5 valeurs théoriques, se référent au seul moteur.

6 avec le maximum du déplacement et avec un mouvement triangulaire

7 valeur arrondie, uniquement pour référence

Notes: Ces moteurs sont congus pour étre utilisés avec une tension <75V DC.
Les valeurs indiquées se réferent au seul moteur.
Le montage sur ou avec des matériaux magnétiques peut avoir une influence sur les caractéristiques du moteur.

Attention: Présence de champs magnétiques puissants. Dispositif sensible a I'électricité statique.

Charge [kg] Force extérieure [N] Profil du positionnement:
trapézoidal (t1 =t2 = 13)
Déplacement: 20 mm
2.00 4,0 Coefﬁcitle.nt gle friction: 0;2
/‘\ Angle d'inclinaison: 0
1,75 —— — 3,5 Temps d'arrét 0,1s
1,50 £ ..—..-...;\ — — 30
1,25 4~ N 2,5 X
\ Charge: |l permet de connaitre la charge
1,00 * \ 2,0 max. admissible pour une vitesse donnée en
B considérant une force extérieure de 0 N.
0.75 R 15 idérant fi téri deON
0 3 \ '
0,50 \ X \ 1.0 Force extérieure: Il permet de connaitre la
0,25 L I~ - 0,5 force extérieure max. admissible pour une
0 Y \‘% vitesse donnée en considérant une charge de:
o0 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 Vitesse [m/s] -0,1Kg
-02Kg — — — -
LM 1247-020-11 -0,5Kg “rereeneeees
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Servomoteur C.C. linéaire LM 1247 ... 11 avec connexion axiale

- T~ . . G@

s Insérez le slider avec "

/ ° \ nombre ref. comme @ © _\\\ .
_{. | E— indiqué - par la coté R

\ & |~ de la sortie du cable. \\ 9,201

N \

s
S —— 0 4x M1,6 2 prof.,
43,5 -0,1 vis amagnétiques recommandées

‘ 261=+15

212,4
|Jeazazsazaal ; e
i6,6 L (26,31)

19,1 — L\ f 7z
o M2 3 prof. - M2 3 prof.
‘ 012,5-0,05 1,3 46,8 -0,05 1,3
T
L1 x0,5
LM 1247 ... 11
Informations pour commande
Servomoteurs C.C. linéaires Déplacement Longueur slider
Série mm L1 0,5 mm
0
LM 1247-020-11 ~10 Fig—‘ +10 82
LM 1247-040-11 —20f= = +20 109
LM 1247-060-11 -30f= = +30 127
LM 1247-080-11 -40 | | +40 154
LM 1247-100-11 -50f= = +50 172
LM 1247-120-11 -60 = = +60 190

Notes: Autres longueur de slider sont disponibles sur demande.

Informations pour cables et connexions

Cable pour LM 1247-...-11C

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28,

avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm
\\

Platine d'adaptation
LM 1247-...-11C

pour connexion avec
contréleurs de mouvement:

MCLM 3006 S RS/CF
[I [I [I [I [I [I [I H (Article Nr.: 6501.00182).
MCLM 3002 S RS/CF

‘ 247x15 |
' C . (Article Nr.: 6501.00171).
Cable pour LM 1247-...-11 1 - onnexions
Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, grille 1 mm LM 1247-...-01 LM 1247-...-11/11C
%% PIN Fonction Couleur* PIN Fonction
1 Phase C jaune 1 Phase C
7 Phase B orange 2 Phase B
\\
8 Phase A brun 3 Phase A
| 25613 21 4 GND noir 4 GND
Cable pour LM 1247-...-01 3 45V rouge 5 +5V
Single wires, material PVC, 10 conductors, AWG 28. 6 Capteur Hall C gris 6 Capteur Hall C
Connecteur suggéré: Molex - Nr. 51110-1060 5 Capteur Hall B bleu 7 Capteur Hall B
A\
=] =\ \‘ — % e M ErEne @l & e 2 Capteur Hall A vert 8 Capteur Hall A
| A § — uniguement a la version LM 1247-...-01. 9 N.C. blanc 9 N.C
\ 10 N.C. violet 10 N.C.
200=10 ‘ 71
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