Cilindro pneumatico Novita
010, 216

Doppio piedino Flangia posteriore
Filettatura su entrambi i lati SONO
aggiunti ai tipi di

montagglo “ | Filettatg_rz_alsu_
B T T

Testata posteriore
con filettatura

Doppio piedino Flangia posteriore

Maggiore Iiberté~~ /’ \ /

~di montaggio

‘ Aggiunta testata

posteriore con filettatura.

( 4
Regolazione precisa e semplificata | Maggiore precisione della
della posizione del sensore flessione dell'estremita stelo
Per regolare la posizione del sensore, basta La flessione dell'estremita stelo e
semplicemente allentare la vite. ridotta grazie al montaggio di un

anello di tenuta sul pistone, di

serie.

e

La visibilita del LED e migliorata grazie
alla squadretta trasparente.

(Regolazione precisa de sensore)

Flessione

Serie/Esecuzionitspecialijsupplementari

o Standard: stelo passante, semplice effetto ® Antirotazione
® Montaggio diretto ® Montaggio diretto, antirotazione

® Esecuzioni speciali: cilindro per altetemperature (-XB6)
B © cilindro corsa doppia (-XC10, 11).

CAT.EUS20-226B-IT



Cilindro pneumatico

Accessorio estremita stelo

N: Kit snodo e Con squadretta d'estremita stelo Protezione per estremita stelo

cerniera femmina

Assente

Lo snodo & consegnato
assieme al prodotto ma
non & montato.

Assente

Snodo sferico

Forcella femmina

| V: Snodo sferico

T: Tipo piatto

Protezione estremita stelo (tipo piatto)

clHdls|<

 Solo per il tipo CJ2D U: Tipo rotondo

(cerniera femmina)

. " ) W: Forcella femmina
Protezione estremita stelo (tipo rotondo)

p
Diversi accessori di montaggio

* Possibilita di selezionare I'accessorio di montaggio
adatto in base alle condizione
di installazione.

* Maggiore liberta di montaggio

Cerniera
femmina_ " -

Protezione per
estremita stelo
(Tipo tondo)

Doppio piedino

Protezione per estremita stelo

(Tipo piatto) ‘

Snodo sferico

l’ Forcella femmina

r
f . ] " ] ] . ] ( . \
2 tipi di montaggio dei sensori compatti Testata posteriore
e Montaggio a fascetta 4 tipi di testate posteriori
e Montaggio su guida disponibili.
E possibile selezionare il tipo di montaggio del sensore, / Base Cemiera femmina

la fascetta o la guida con il codice del modello.

Ora disponibile sensore compatto resistente all'acqua
e Sensore allo stato solido D-M9LIA(V)

Applicabile al tipo con connessione perpendicolare cavo g
N\ ~

ontaggio su guida

Le specifiche e le
dimensioni sono le
j stesse dell'attuale

prodotto.

[ Assenza di sostanze nocive per I'ambiente

Caratteristiche 1



Serie CJ2

-

Squadretta sensore ‘ =

migliorata rispetto alla
tradizionale regolazione della
posizione del sensore in cui
necessario allentare intera
fascetta di montaggio del
sensore.

\
Fascetta di montaggio sensore g Vite di montaggio sensore

Varianti della corsa [mm]
Corse standard [mm)]
100 12 175 200

; 'ﬁiiiiititvﬁ—

Varianti della serie

Diametro [mm]

| Serie CJ2-Z
. 5 5 Diametro [mm] Varianti .
LU LD RRES 10 16 Anellomagnefico negreto Ammortizzo pneumatico R
Standard q b | i P i p I p i .
CJ2-Z Doppio effetto | Stelo semplice —? ? ? ? Pagina 1
Doppio effetto | Stelo doppio - e *# Pagina 13
Semplice | Stelo semplice | P £ A
effetto Nolla anteriorefposteriore Pagina 20
| | |
Stelo antirotazione . | £ £ 1
CJ2K-Z Doppio effetto | Stelo semplice 1 I‘ I Pagina 32
Semplice | Stelo semplice | P £ f
effetto Spring return/extend j I I Pagina3
Regolatore di flusso = . ina b r £ .
integrato "_/« .+ | Doppio effetto | Stelo semplice Pagina 51
CJ2z-Z wf) = : i
Doppio effetto | Stelo doppio |- Q— Q— Q— Pagina 58
Montaggio ; . q
e Doppio effetto | Stelo semplice 9— 9— Q— Pagina 63
CJ2R-Z . -
Semplice | Stelo semplice i
offetto | Ilankioeseie v v v Ragina 67
Montaggio diretto, Doppio effetto | Stelo semplice } Pagina 71
Stelo antirotazione PP o Q- 9- 9- -
CJ2RK-Z Semplice | stelo semplice ;
effetto | Nolaantroeosteriore Q’ Q’ Q’ Pagina 74
= Per il tipo di serie con diametro di 6 mm, fare riferimento alla serie CJ2 convenzionale (www.smc.eu).
% SNC Caratteristiche 2



Combinazioni di prodotti standard ed esecuzioni speciali

Serie CJ2

CJ2 CJ2K

(Tipo standard) (Stelo antirotazione)
@ : Standard Doppio effetto | Semplice effetto |Doppioetiet| Semplice effett
© : Esecuzioni speciali oppio erfetto emplice effetto |Doppioeffetto| Semplice effetto
O : Prodotto speciale (contattare SMC per maggiori informazioni). Stelo Stelo Stelo semplice | Stelosemplice |  Stelo | Stelo semplice | Stelo semplice
— : non disponibile semplice | passante | (mollaanteriore) |(molla posteriore)| semplice | (molla anteriore) |(molla posteriore)

Pagina 1 |Pagina 13 Pagina 20 Pagina 32 Pagina 39
. Lo Diametro
Simbolo Specifiche applicabile 210, 016 210, 216
Standard | Standard o o o o  J o o
D Anello magnetico integrato () [ ] o @ { ] o o
CJ2[0-CJA | Ammortizzo pneumatico 210, 016 ( ] [ ] — — — — —
10- Clean series Note 1) (] o @) O — — —
25A Esente da rame (Cu) e zinco (Zn) [ ] O O O O O O
XB6 Cilindro per alte temperature (da -10 a 150°C) Nota3) Nota4) ©) (@) O O O @) O
XB7 Cilindro per basse temperature (da ~40 a 70°C) Nota 3) Nota 4) @) O O O O @) O
XB9 Cilindro a bassa velocita (da 10 a 50 mm/s) Nota4) @) — — — — — —
XC3 Posizione speciale dell'attacco Nota2) Nota 4) © O — — @) — —
Cilindro con corsa regolabile/
XC8 Cilindro con estensione regolabile Nota 4) © - O o O O O
Cilindro con corsa regolabile/
XCo Cilindro con rientro regolabile Nota 4) ©) - _ © © o
010, 016

XC10 Cilindro a corsa doppia/Modello a stelo passanteNot2 4 O — O O O @) O
XC11 Cilindro a corsa doppia/Modello a stelo semplice Noa4) @) — — — O — —
XC22 Guarnizioni in gomma fluorurata Nota 4) @) ©) ©) @) ©) O O
XC51 Con raccordo a calzamento @) © O ©) O O O
XC85 Lubrificante per macchinari per processi alimentari @) O O O O O ©
X446 Grasso PTFE O ©) O O © © ©

Nota 1) Montaggio: Non compatibile con il tipo a cerniera. Nota 4) | prodotti con ammortizzo pneumatico non sono compatibili.
Il sensore & disponibile solo con montaggio a fascetta.

Nota 2) Il sensore & disponibile solo con montaggio a fascetta.

Nota 3) | prodotti con un sensore non sono compatibili.

Introduzione 1

O
2



Serie CJ2

‘o
jr ]
£0
cJ2z CJ2R CJ2RK g
(Con regolatore di flusso integrato) (Montaggio diretto) (Stelo antirotazione a montaggio diretto) =
Doppio effetto  [Doppio effetto| Semplice effetto |Doppioeffetto| Semplice effetto = gg
Stelo Stelo Stelo Stelo semplice | Stelo semplice Stelo Stelo semplice | Stelo semplice g 2%
semplice | passante | semplice |(mollaanteriore) | (molla posteriore)| semplice |(molla anteriore) | (molla posteriore) & %ao
Pagina 51|Pagina 58/Pagina 63 Pagina 67 Pagina 71 Pagina 74 S
210, 216 polo %
o (] (] o o (] o o Standard § (8]
LE
o o o o o o o () D (2
— — @) — — — — — CJ20-0A 2 é—;
_§ §a (&)
— — [ ) O O — — — | 10- o
]
slix
O O O O O O O O 25A Y
£0
O O O O O O O @) XB6 LB
of&
O O O O O O O O XB7 g 2 N
— — — — — — — — | xB9 o|g
20
— — @) — — @) — — | xc3 dli=
s[EN
SlsAN
ol|l=
O — O O O ¢ O O | xcs 20
il
— — @) O — @ O — | xco [ (2
O — O O O O O O | xc10 2lEg
[e] (=]
— — O — — @) — — XC11 % (&
O @) ©) O @) O ©) O | xc22 £
£0
O @) © @ O O ©) © XC51 2
X
©) O © ©) O O ©) @) Xcs85 £ ﬁ
7
O
© | ©|] ©O| O| O | O | O | O [Xx4 5

O
2

Introduzione 2

( Stelo antirotazione a montaggio diretto [

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Cilindro pneumatico: Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2

210, 216

Codici di ordinazione

B cJu2B 16/-/60/AI 1~

V
L [ | [ |
IR cDJ2(DlA6/-60]/A 1Z-INWI-

rI |
Anell tico Intearat Diametro
nello magnetico integrato . . s
9 9 10| 10mm Esecuzioni speciali
Montaggio e 16| 16 mm Snodo Maggiori informazioni a pagina 2.
B | Base | _ Corse standard e — Assente Tipo di montaggio
E Fg:ettatura su ?ntrambl ilati| | Diametro [mm] Corse standard N Lo snodo & consegnato sensore
erniera femmina 15, 30, 45, 60, unitamente al prodotto - -
L | Singolopiedino | | "® | 75,100,125, 150 ma non & montato BT Voo maste |
M | Doppio piedino 16 15, 30, 45, 60, 75, * Solo per CJ2D (tipo con cerniera < Peri montaggio U quida. sono
F_| Flangia anteriore 100, 125, 150, 175, 200 femming) o acsermo o forni con Ia guida s vit 6 dadi per
G | Flangia posteriore | = Possibilita di realizzazione di corse intermedie in p?ozr:)c;toorﬁaczgiegrrfoﬁt:fjleme @ 2 sensori.
« L'accessorio di intervalli di 1 mm possibile. (Senza I'utilizzo di ' * Per i supporti di montaggio dei
oo s gt ST T e Accessorio estremita stelod | | " 26 64
ma non & montato. osizione attacco testata posteriore e——— — Assente o Number of auto
. \'/ Snodo sferico switches
__ | Perpendicolare §> w Forcella femmina — 2 pz.
Amortizzi allasse T  [Protezione estremita stelo (tipo piatto) S 1 pz.
mortizzio U Protezione estremita stelo (tipo rotondo) n “n pz.
i Rubber bumper R Assiale Q‘ # L'accessorio estremita stelo & consegnato
- » ° :
A Neumatica . unitamente al prodotto ma non & montato.  ® Sensore

# Lo snodo sferico & fornito senza perno. | — | Senza sensore ‘

= Per il tipo con cerniera femmina, il prodotto & perpendicolare all'asse del cilindro.
 Per il tipo con filettatura su entrambi i lati, il prodotto & perpendicolare all'asse del cilindro. * Per i sensori applicabili, vedere
la tabella sottostante.

Sensori app"cabi"/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

‘ : Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] | .
Tipo| Funzione speciale Connesyone 5 Cablaggm Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 [ 1 | 3 | 5 [Assent Cemeize Ca_mco_
p P eetrica | —' | (Uscita) DC AC lgg - - 99 g ’ Sl precablato| applicabile
Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) |[m]| (L) [ (Z) | (N)
3fili (NPN) 5VA2V MONV M9N MONV M9N ® 0/0 O | — O cl
§ _ Grommet 3fili (PNP) ' M9PV M9P M9PV M9P ®  0/0 O — O
§ 2 fil 12V M9BV M9B M9BV M9B ®  0/0 O — O .
° Connettore — H7C J79C = o —| 0066 —
‘3 Indicazione di 3 ili (NPN) 5VA2V MONWV | MONW |MONWV | MONW  ©® © | ® O | — O o | Rk
o diagnpstica Si | 3fili (PNP) [24 V|~ — MOPWV | MOPW | MOPWV | MOPW | ®@ © | ® | O | — O PLC’
® | (LED bicolore) 2 fili 12V MO9BWV | M9BW |M9BWV | M9BW © @ | @ O |— O —
£ Resi ' Grommet| | 3ili (NPN) Ev12V M9ONAV** | MONA** | MONAV** | MONA™ | O |O |@ |O|—| O o
@ e(sfég”:)?ciloi‘;‘)‘”a 31l (PNP) : MOPAV** | MOPA** | MOPAV®* | MOPA™* | O O |@|O|—| O
3 2 fili 12V M9BAV** | MOBA** | MOBAV** | MOBA** | O (O | @ |O |— O —
Con uscita di dagnostca (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ®  — @/ O0|—| O cl
3 fili
- g (Equiv.NPN) | — 5V — A96V A96 A96V A96 ® — 0| —|—| — cl —
§ Grommet — 200V — — A72 A72H (@ |—|@®|—|—| — .
o —_— . 100V A93V A93 A93V A93 o —1 e/ e —| —
o Nol i 1oy 100V max. A90V A90 A90V A90 o —\ 0| —|—| — Cl_| Rele,
5 Connenoref‘ 24V — — C73C A73C — [ =K 2K 3K J — — | PLC
@ No dVmax | — C80C | A8s0C — |le[—|ele[@] — [ c
Indicazione di dagnostc (LED bicolore)| Grommeet | Si — — — — A79W = ® — |0 —|—| — —
«x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 me-weoeeveenennes — (Esempio) MONW * Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
: -+ M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.

-+ L (Esempio) MONWL
- Z (Esempio) MONWZ

N (Esempio) H7CN

| sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

* | sensori D-A9CIC/MITITIT/A70L/A80L/F7U0A70 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)

SVC
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Cilindro pneumatico: Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2

Specifiche
Diametro [mm] 10 | 16 s
Azione Doppio effetto, stelo semplice éa
Fluido Air s
Pressione di prova 1 MPa El
Max. pressione d'esercizio 0.7 MPa =
Min. pressione elastico 0.06 MPa ° 2;
d'esercizio Pneumatico 0.1 MPa § 2N
- —10° o c|ETD
Temperatura d'esercizio Serggﬂs:::g:raé: —1100?Caa7g OC (Senza congelamento) ] %go
Simbolo Ammortizzo Paracolpi elastico/pneumatico -
Paracolpi elastico Pneumatico Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) 2
s elastico 50 a 750 mm/s £
:":ﬂ U :":ﬂ U Velocita Pneumatico 50 a 1000 mm/s %g
E ia cinetica elastico 0.035J 0.090J %
\ \ \ \ A saibile Pneumatico 0.07J 0.18J £
(Lunghezza cuscino effttive) (9.4 mm) (9.4 mm) — =
to +1.0 E
Esecuzioni speciali Tolleranza sulla corsa 0 g ¢
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95). . I . ] z q
: = Montagglo e accessori di montagglo /Per maggiori dettaglia, vendere pagina 12. |.S|% ()
Simbolo Specifiche — — E %
-XA[ | Modifica della forma dell'estremita stelo @...Montato sul prodotto. O...Ordinarli a parte.. % =
-XB6 | Ciindro per afe temperature (~10 a 150°C) «non disponie con preumatco & sensore: Montaggio Base Piedino Flangia lf:orcel-la* Cemiem-lte”’lrmnél ; ¢
-XB7 | Cilindro per basse temperature (40  70°C) #non disponiblecon pneumatico e sensore - - emmina | spataTvprs) % o
-XB9 | Ciindroabassa velocita (10 a 50 mmy/s) = non disponibile con preumtico § | Dado di montaggio L L L — — Eor
— : 2 | Dado estremita stelo D D o o ° {0
-XC3 | Posizione speciale dellattacco « non disponibie con preumatico & Pemo cemiera — — — ° ° i 1
-XC8 | Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile o | Snodo sferico @) @) @) @) @) — =
-XC9 | Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile & | Forcella femmina O O @) @) @) g g
-XC10 | Cilindro corsa doppia/Stelo passante cO'S‘. Protezione estremita stelo (tipo piatto/rotondo) O O O O O g_ s N
-XC11 | Cilindro corsa doppia/Stelo semplice Squadrettaa T - — — O [ ) § é a
-XC22 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata + non cisponibie con preumatico # Con la cerniera femmina e la forcella femmina sono compresi un perno e gli anelli di ritegno. 'é §
-XC51 | Con raccordo a calzamento . . . é j
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari Squad rette dl montag_QIOICOdlce E ‘g;
-X446 | Grasso PTFE % ] N
Squadretta di montaggio Blakelielln] E1Er ]
Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 10 16 T %o
« Corsa minima per montaggio sensore Flangia CJ-F010C CJ-F016C é‘
* Posizione di montaggio corretta (rilevamento Squadrettaa T CJ-To10C CJ-To16C =
fine corsa) e altezza di montaggio sensore x Con il tipo con cerniera femmina (D) € usata una squadretta a T. o _Z_ q
» Campo d'esercizio 3850
* Squadrette di montaggio sensore/Codice Pesi "g §
(e
Esempio di ordinazione dell'assieme cilindro SPP———— 5 __1d |s L
Bt T aracolpi elastico neumatico S|& <
10 16 10 16 £
o Base 22 46 39 66 £0
Modello di cilindro: PQeso k:jasle Connessioni assiali 22 46 39 66 g
CDJ2D16-60Z-NW-M9IBW-B., cra femmina é Zlf:g) 018 0TS ' emiera femmina (perno compreso) 24 54 43 74 (=
Filettatura su lato posteriore 23 48 40 68 § g‘g
Aggiuntivo peso per 15 mm di corsa 4 7 4 7 S s
Singolo piedino 8 25 8 25 3 g A
Mounting bracket | Doppio piedino 16 50 16 50 5120
weight Flangia anteriore 5 13 5 13 E g
Flangia posteriore 5 13 5 13 2|&
Snodo sferico 17 23 17 23 NEX
Forcella femmina 25 21 o5 21 g ﬁ
Accessories (perno snodo compreso) S a
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 1 2 g
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 1 2 e
Montaggio a fascetta Squadrettaa T 32 50 32 50

Montaggio D: Cerniera femmina

Snodo N: Si

Accessorio estremita stelo W: Forcella femmina
Sensore D-M9BW: 2 pz.

Montaggio sensore B: Montaggio a fascetta

# Lo snodo, la forcella femmina e il sensore sono consegnati
unitamente al prodotto ma non sono montati.

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Nota) Per la cerniera femmina nel peso base non & compreso il dado di montaggio.

Calcolo:
Esempio) CJ2L10-45Z
@ PesO hase «--eeeeernreneennnnnns 22 (910)
® Peso aggiuntivo---e-eeeeeeeeee 4/15 corsa
® Corsa Cilindro ««-eeoeeeeneene 45 corsa

® Peso squadretta di montaggio-+- 8 (tipo con piedino)

22+4/15x45+8=42¢g
% SNIC

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2

/A Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

Clean Series

10-CJ2‘ Montaggio HDiametroH Corsa HP“““’"”‘“FW‘Z

testata p

Clean Series

Cilindro pneumatico applicabile al sistema che scarica le
fughe dalla sezione dello stelo direttamente all'esterno
della camera bianca tramite porta di sfogo e grazie al
fatto che la sezione stelo dell'attuatore presenta una
costruzione a doppia tenuta.

Specifiche
Azione Doppio effetto, stelo semplice
Diametro [mm] 10, 16
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.08 MPa
Ammortizzo Paracolpi elastici/Ammortizzo pneumatico
Corsa standard [mm] Corrispondono allo standard. (Vedere pag. 1).
Sensore Montabile (Montaggio a fascetta)
Montaggio cemplcdoppi, Tangia anierratess
Costruzione

Per le specifiche dettagliate, consultare il sito www.smc.eu

3 Y
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Costruzione (Non smontabile)

Cilindro pneumatico: Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Series CJ2

19

AN

\

13

AN
i

( E.ﬂ. _ |

Con sensore

Con paracolpi pneumatico

1 14 19 18

/

=1 : : T 1 |
il S
Con sensore
Componenti
No. Descrizione Materiale Nota No Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega di alluminio Anodizzato 11 | Guarnizione tubo NBR
2 | Testata posteriore Lega di alluminio Anodizzato 12 | Anello Resina
3 | Corpo Acciaio inox 13 | Guarnizione pistone NBR
4 | Stelo Acciaio inox 14 | Spillo d'ammortizzo | Acciaio al carbonio
5 | Pistone A Lega di alluminio 15 | Anello ammortizzo Lega d'alluminio
6 | Pistone B Lega di alluminio 16 | Guarnizione anello ammortizzo NBR
7 | Paracolpi Urethane 17 | Guarnizione ago NBR
8 | Guarnizione stelo NBR 18 | Dado di montaggio Acciaio laminato Cromato zinco
9 | Tenuta di controllo NBR 19 | Dado estremita stelo | Acciaio laminato Cromato zinco
10 | Guarnizione di tenuta pistone NBR 20 | Anello magnetico —

O

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

@
2
=
=
o
3
k=]
2
@
k)
k]
=
D
o
=3
=
S
a

(2]
=
o

CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

o ffefio ol
p

o

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Sensori

Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante
CJ2R CJ2R CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2

Dimensioni

Base (B)

CJZB‘ Diametro ‘ —‘ Corsa H Posizione attacco testata posteriore ‘ Z

Dado estremita stelo

Y Dado di montaggio

Y GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB
NN
MM [a} iSs ‘ i
__® SLE boped
e
A F NA NB
H S + Corsa
Z + Corsa

Attacco M5 x 0.8

5

|

Posizione assiale (R)
# La lunghezza totale del cilindro non cambia.

Particolare
sezione Y

A Posizione attacco testata

3 V4 Attacco
posteriore

Con pneumatico: CJ2B |Diametro|—| Corsa

Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
* La lunghezza totale del cilindro non cambia. ) ‘

¥ Dado di montaggio

Dado estremita stelo

GA  Attacco 2x M5 x 0.8 GB

7 XN
lflfsgﬁﬁ

== — "IN\

—

.
q
i
y
0
B-o3
|

NA NB o
B-o3
S + Corsa
Z + Corsa
2 E
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm]
Diametro A B C D F GA | GB H MM NA | NB NDh8 NN S V4
10 15 12 14 4 8 8 5 28 M4 x 0.7 125 | 95 8.5 020 M8 x 1.0 46 74
16 15 18.3 20 5 8 8 5) 28 M5 x 0.8 125 | 9.5 1086 M10 x 1.0 47 75

Con pneumatic0/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C [GA| GB | NA | NB| WA | WB| S Y4
10 15 17 7.5 6.5 21 20 14.4 | 134 65 93
16 183 | 20 7H 6.5 21 20 144 | 134 | 66 94
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Dimensioni

Cilindro pneumatico:Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2

Piedino (L)

CJ2L ‘ Diametro‘— ‘ Corsa H Posizione attacco testata posteriore ‘ z

0
B-os

Y Dado di montaggio

Dado estremita stelo

Con pneumatico: CJ2L

Y Dado di montaggio

MM

F GA

Attacco M5 x 0.8

i

Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
# La lunghezza totale del cilindro non cambia.

Attacco 2 x M5 x 0.8

NN

GB

»FQ:LQ

Rivestimento
superficie
AN
7\
: il >
&)X 85
|
LX
LZ

! 4 i B - _
S 2
i
A
X| Y | NA INB|
H S + Corsa
Z + Corsa

Diametro|—|Corsa |A

Posizione attacco testata ya
posteriore

Attacco M5 x 0.8

Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)

# La lunghezza totale del cilindro non cambia.

Rivestimento
GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 GB superficie
e n—l:’
i 28
- — 2
NA NB -
S + Corsa
Z + Corsa
Al s=] |
"LL Y S - > L
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A|B|C|D|F|GA|GB|H |LB|LC|LH|LT|LX|LY|LZ MM NA |NB NN S| X|Y|Z
10 15112 |14 | 4 8 8 5|28 (15|45| 9 | 16|24 |165| 32 | M4x0.7 |125/ 95| M8x1.0| 46 | 5 7 |74
16 15(183|{ 20 | 5 | 8 | 8 | 5 |28 |23 |55 | 14 |23 |33 | 25 | 42 | M5x0.8 |125| 9.5 |M10x1.0( 47 | 6 | 9 | 75
Con pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B (& GA [ GB | LB | NA | NB | WA | WB S Y4
10 15 17 7.5 6.5 | 165 | 21 20 14.4 | 13.4 65 93
16 18.3 | 20 7.5 6.5 23 21 20 14.4 | 13.4 66 94
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

@
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a

(2]
=
o

CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

o ffefio ol
p

o

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Sensori

Esecuzioni

Doppio effetto, stelo semplice Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante | Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK CJ2R CJ2R CJa2zw CJ2z

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

speciali




Serie; CJ2

Dimensioni

Piedino doppio (M)

CJ2M | Diametro|— | Corsa | Z

4xoLC

/ Foro di montaggio

H ¥ Dado di montaggio
¢ Dado di montaggio F |GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB_. F /NN Rivestimento
Dado estremita stelo NN /_superf&
ENNNE " N
- 8 s ]
st @© fm| >
o ) ‘H:j r \Z T i
71— =
ar LX
A LZ
X[ Y | NA NB[ Y |X
S + Corsa
LS + Corsa
Z + Corsa
Con pneumatico: CJ2M ‘Diametro‘ - ‘ Corsa ‘ AZ
% Dado di montaggio
Dado estremita stelo ¥ Dado di montaggio Rivestimento
GRA  Attacco 2xM5x0.8 a8 _Superficie
i il
. . : ) )
Y g
\ | \ \
! é 1 | ' ' T
NA NB |Vista E
S + Corsa
Z + Corsa
\ \ \ \
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A|D|F |GAIGB| H |[LB|LC|LH|LS|LT|LX|LY|LZ MM NA | NB NN S | X|Y | Z
10 15 4 8 8 5 |28 |15 |45 | 9 60 |16 | 24 |16.5]| 32 | M4x0.7 |125| 9.5 | M8x 1.0 | 46 5 7 86
16 15 | 5 8 8 5 |28 | 23 | 55|14 |65 |23| 33 |25 | 42 | M5x0.8 |125| 9.5 |M10x1.0| 47 | 6 9 | 90
Con pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C GA [ GB | LB | NA | NB | WA | WB S Z
10 15 17 7.5 6.5 | 16.5 21 20 14.4 | 134 65 93
16 18.3 20 7.5 6.5 23 21 20 144 | 13.4 66 94
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Cilindro pneumatico:Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Dimensioni

Series CJ2

Flangia anteriore (F)

. Posizione attacco testata
Diametro|—|Corsa . Att M5 x 0.8
CJ2F posteriore Z acco X
Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
* La lunghezza totale del cilindro non cambia.
“ Dado di montaggio Rivestimento
" NN GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB superficie
Dado estremita stelo e
(€] \
. ) MM a < ¥ 1 _ _
R \ Q ! HER
°gl 1 < - - - - 1 P - |
0 o o ﬁt L
o B T
B-Ss FT FX
A F | NA NB Fz 2 x oFC
H S + Corsa Foro di
Z + Corsa montaggio
. . Posizione attacco testata

Con pneumatico: CJ2F|Diametro|—|Corsa |A . Y4

posteriore Attacco

| M5 x 0.8
& ]
—

Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
* La lunghezza totale del cilindro non cambia.

% Dado di montaggio
Dado estremita stelo

Rivestimento

GA Attacco 2 x M5 x 0.8 Fg superficie
T G L] ‘
) § B : : S A -_@., m
™
\ | | \
NA NB
S + Corsa
Z + Corsa
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A B C D F |FB|FC | FT |FX |FY | FZ |GA|GB| H MM NA | NB NN S 4
10 15 | 12 | 14 4 8 13 | 45 |16 | 24 | 14 | 32 8 5 28 | M4x0.7 |125| 95 | M8x1.0 | 46 | 74
16 15 |18.3| 20 ) 8 19 | 55 | 23 | 33 | 20 | 42 8 5] 28 | M5x0.8 |125| 95 | M10x1.0 | 47 | 75
Con pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B (& FB | GA | GB | NA | NB | WA | WB S Y4
10 15 17 | 145 | 75 6.5 21 20 | 144 | 134 | 65 93
16 18.3 | 20 19 7.5 6.5 21 20 | 144 | 134 | 66 94
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione
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CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

" CJ2K

o

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Series CJ2

Dimensioni

Flangia posteriore (G)

CJ2G |Diametro|—|Corsa | Z

Rivestimento  Dado estremita stelo GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB_| ¥ Dado di montaggio
/ superficie NN ‘ NN o
1 MM a L i
\ B 3 il
)
* ez g8 — - @
T | T
FX 2 xoFC . A F [ NA NB|| |FT B-s
Fz Foro di montaggio H S + Corsa E
Z + Corsa
Con pneumatico: CJ2G|Diametro| - |Corsa| AZ
Dado estremita stelo
Rivestimento GA  Liacco 2 x M5 x 0.8 GB + Dado di montaggio 450
/ superficie
|
T [E3 %[ﬂ
i __6}, m| s ; . - :
™
I
NA
S + Corsa
Z + Corsa
WA WB
Y« Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A B C D F |FB|FC | FT |FX |FY |FZ |GA|GB| H MM NA | NB NN S Z
10 15 12 14 4 8 13 | 45|16 | 24 | 14 | 32 8 5 28 M4x0.7 [125| 95 | M8x1.0 | 46 | 82
16 15 [183| 20 | 5 8 19 | 55 | 23 | 33 | 20 | 42 8 5 | 28 | M5x0.8 |125| 9.5 | M10x1.0 | 47 | 83
Con pneumatic0/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C FB | GA | GB | NA | NB | WA | WB S Z
10 15 17 145 | 75 6.5 21 20 14.4 | 134 65 93
16 183 | 20 19 75 | 65 21 20 | 144 | 134 | 66 94
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Dimensioni

Cilindro pneumatico:Standard
Doppio effetto, stelo semplice

Series CJ2

Cerniera femmina (D)

CJZD‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ 4

+0.030

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

(2]
=
o

@
2
=
=
o
3
k=]
2
@
k)
k]
=
D
o
=3
=
S
a

CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

" CJ2K

o

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

oCDH9 0
Dado estremita stelo GA Attacco 2 x M5 x 0.8 NB Perno cerniera (chdgzgﬁggg)
MM GB
)
9 = ¥ .
K o) —J T 7
[ - - A
N| T S - - -
3 D HH <
CXio A NA
cz., H S + Corsa
Z + Corsa R
ZZ + Corsa
Con pneumatico: CJZD‘ Diametro‘—‘ Corsa ‘ AZ
Dado estremita stelo NB
GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB
(V)
| 0 T bt
.2 [0 %l" @ | .
[ oo
N -1 o o - = — 1
© | | |
NA
CZ-33 S + Corsa
Z + Corsa
ZZ + Corsa
WA
= A clevis pin and retaining rings are included. (mm]
Diametro A B C |CD(d)| CX | CZ D GA | GB H MM NA | NB| R S ) Y4 2z
10 15 12 14 3.3 3.2 12 4 8 18 28 M4 x0.7 | 125|225 5 46 8 82 87
16 15 183 | 20 5 6.5 | 18.3 5 8 23 28 M5x0.8 | 12.5 | 27.5 8 47 10 85 93
Con pneumatic0/|_e dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C CZ | GA | GB | NA | NB | WA | WB S Y4 Y44
10 15 17 15 75 | 195 21 33 144 | 26.4 65 101 106
16 183 | 20 183 | 75 | 245 | 21 38 144 | 314 66 104 | 112
10
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( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2

Dimensioni

Filettatura su entrambi i lati (E)

CJ2E |Diametro|—| Corsa| Z

Section Y detail Section YY detail
¥ Dado di montaggio
) NN\ Y GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB YY
Dado estremita stelo =
MM ‘\ NN
) | \l\- : ? - - _ _ _.. y |
]\ 1 J/
A F [ NA NB
[a]
Q
H S + Corsa I.F
Z + Corsa

Con pneumatico: CJ2E |Diametro|—|Corsa| AZ

¥ Dado di montaggio

Dado estremita stelo

FA]/ Attacco 2 x M5 x 0.8
e o1

NA NB
S + Corsa F
Z + Corsa
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A B C D F GA | GB H MM NA | NB NDh8 NN S Y4
10 15 12 14 4 8 8 5 28 M4 x 0.7 125 | 95 8.9 020 M8 x 1.0 46 82
16 15 18.3 20 5 8 8 5 28 M5 x 0.8 125 | 9.5 108 M10 x 1.0 47 83

Con pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C GA [ GB | NA | NB | WA | WB S V4
10 15 17 7.5 6.5 21 20 14.4 | 134 65 101
16 183 | 20 7.5 6.5 21 20 14.4 | 134 66 102
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Serie CJ2

Dimensioni degli accessori (opzione)

Snodo sferico

Perno cerniera

Perno snodo

MM @NDHio y L
| Lt mt LMW o
JI /) AR M & | S
- i )1‘/ ~ =] E:I: lE[ S
T = ! 1
N LA Uy 82 -J'—LE J
12 L 7
Materiale: Acciaio inox
Materiale: Acciaio laminato y » Materiale: Acciaio inox
- Codici Diametro D9 |d|L L |mlt nelo i rtegno - -
Codici | 0| A, | L, | MM |NDuo|NX| R: [ U5 e e Codici | 0| D | d | L |L:|m | t [ehdn
Applczbie CD-J010| 10 (33738 3 |152|122]1.2]0.3|TipoC32 Applcabie oo
1-J010C| 10 | 8 |21|M4x07|3.379°¢|3.1| 8 | 9 CD-Z015| 16 | 520020 (4.8(227(183[1.5(0.7 | TipoC5 CD-J010| 10 (3.3708%| 3 |152(122]1.2(0.3|TipoC32
I-JO16C| 16 | 8 [25|M5x08|5'0°*|6.4[ 12|14 CD-JA010¥| 10 [3.39%%| 3 |182/152(1.2]0.3|TipoC32 1Y-J015| 16 |579030 |4.8(166(122(1.5/0.7 TipoC5
 Per tipo doppio permo @10 , con pneumatico e variatore incorporato. = Per la taglia 10, un perno cerniera & spostato.
= Con il perno per cerniera sono compresi gli anelli di ritegno. x Con il perno per snodo sono compresi gli anelli
di ritegno.
Forcella femmina Dado di montaggio Dado estremita stelo
I
d
MM oND foro 1o / /L
/ Asse dg
AR i
i &}
1
1
A |U1'82 = Hz
L1 7 H

Materiale: Acciaio laminato

Materiale: Acciaio al carbonio

Materiale: Acciaio al carbonio

Codici | apateatne| A1 | L | Li [ MM .. | Diametro .. | Diametro
Y-J010C | 10 8 1152 21 |Max07 Codici Applicabile B1 | Ci d Hi Codici Applicabile B2 | C2 d H2
Y-J016C 16 11 |16.6| 21 | M5x0.8 SNJ-010C 10 11 [12.7| M8x1.0 | 4 NTJ-010C 10 7 |81 |M4x07 | 3.2
Codici NDqs NDsx1o NX R: Us SNJ-016C 16 14 [16.2| M10x1.0 4 NTJ-015C 16 8 9.2 | M5x0.8 4
Y-J010C |3.3282(3.39°%| 32 | 8 | 10 SNKJ-016C*| 16 | 17 |19.6| Mi2x10 | 4
Y-Jo16C | 57998 | 5100 | g5 [ 12 | 10 * Per tipo antigiro 16 . (Use SNJ-016C para
' P - tipo antigiro 610 )
= Perno per snodo e anelli di ritegno compresi.
SquadrettaaT Protezione per estremita stelo
TN N .
8 (S +Corsa) _(U Tipo piatto/CJ-CFOIOO Tipo rotondo/CJ-CROCIO
+= P I A
~| = ’ MM A MM
J s Ll
—— A 10|
4xoTC E 12 " : ’v‘ &' RR
N : N
g 2
|: TY o
W Materiale: Poliacetato
Codici Diametro
Tipo piatto |Tipo rotondo |Applicabile SR el ] e
Codici | JEM0 \TC| TDwo TH|TK|TN|TT|TU|TV[TW|TX|TY|TZ CJ-CF010 | CI-CRO10] 10 | 8 |10 13| M4x07 16 |10] 8
P CJ-CF016 | CJ-CRO16 | 16 |10|12|15| M5x0.8 | 7 | 12|10
CJ-TO10C| 10 [45(3.39°°|29|18(31| 2| 9 |40(|22(32|12| 8
CJ-T016C 16 55| 59 |35(20(6.4(|2.3(14|48|28|38|16|10
+ La squadretta a T comprende base, snodo sferico, vite a esagono
incassato e rondella
= Per le dimensioni di (U) e (S + corsa), fare riferimento al disegno della
cerniera femmina a pagina 10.
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

(G
—

Stelo antirotazione
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CJ2w

Semplceeffto, mol anterioelposteriore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

" CJ2K

o

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Cilindro pneumatico: Tipo standard
Doppio effetto, stelo passante

Serie CJ2W

010,216

Codici di ordinazione

B cu2wB 16/-(60]/A]Z-

R coJ2w(L][16]-[60]A]z-[M9BWI[ |-[BI-
|

Anello magnetico integrato

Montaggio e Sensore
B Base ] con fori passanti
L Piedino Diametro A |Montaggio su guida
F Flangia 10| 10 mm B | Montaggio a fascetta
= 'accessorio di montaggio & 16 16 mm
consegnato assieme al Numero di
prodotto ma non & montato. Corsa standard e o sensori
Diametro [mm] Corsa standard —_ 2 pz.
10 15, 30, 45, 60, S 1 pz.
75, 100, 125, 150 n “n” pz.
16 15, 30, 45, 60, 75, * Pelr il moqtgggio su guida, sono forniti con la
100, 125, 150, 175, 200 guida le viti e dadi per 2 sensori.
= Possibilita di realizzazione corse intermedie in * Per i supporti di montaggio dei sensori, vedere
intervalli di Tmm. (Senza I'utilizzo di distanziali). apag. 84.
Realizzato su richiesta. eSensore
Ammortizzo e | — | Senzasensore |
— Paracolpi elastici « Per i sensori applicabili, vedere la
A | Ammortizzo pneumatico tabella sottostante.

Esecuzioni speciali ®
Maggiori informazioni a pagina 14.

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

Camessions Gl Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] | Cometoel  Carico
Tipo| Funzione speciale oelica g (Uscita) DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio suguida | 0.5 | 1 | 3 | 5 |Asent| precablato| applicabile
Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) |[mI| (L) | (2) [(N)
3fili (NPN) 5VA2V MONV M9N MONV M9N ® 6 ® O|—| O ol
g Grommet| |3 fili (PNP) ’ M9PV M9P M9PV MP (@ @@ O|—| O
E - 2 il 12V M9BV M9B M9BV M9B ® /0 O —| O .
o Connettore — H7C J79C — e —| 0 00 —
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5V12V MONWV | MONW | MONWV | MONW | @ @ @ O|—| O o | Reie
o diagnostica Si [3fili (PNP)[24 V|~ — MOPWV | MO9PW | MOPWV | M9PW | @ @ | @ O|—| O PLC
® | (LED bicolore) 2 fili 12V MOBWV | M9BW | M9BWV | MOBW © @ (@ O|—| O —
g Resistente allacaua Grommet| |3 fili (NPN) 5V12V MONAV** | MONA** | MONAV**| MONA** | O | O | @ |O|—| O o
z (LED bicolore? 3fili (PNP) ' M9PAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA*™* | O |O | @ | O |—| O
3 2 fili 12V MYBAV** | MOBA™* | M9BAV**| MOBA™* | O |O |@ |O|—| O —
Gon usca d diagnostica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ® | — 0 O|— O Cl
. . ey | | 5V | — | A%V | A% | A%V | A% (@ |— e|—|—| — o |—
g Srommet ! — | 200V = — A72 | A72H (@ |—|[®[—|—| — | _
o —_— . 100 V A93V A93 A93V A93 e —| 00— —
2 INo| o il 12V 100V max. |  A90V A90 A0V A90 ® —\ 0| —|—| — Cl | Rele,
5 Si 24V — — C73C A73C — e — 0o 00 — — | PLC
& Connettore|No 24V max. — C80C A80C = o — 000 — Cl
Indicazionedidagosta (LED bicolore)| Grommet | Si — — — — A79W = ® —\ 0 ——| — —

+x Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.

* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-«coeeeenienne — (Esempio) MONW

1m.... - M (Esempio) MONWM
3m... - L (Esempio) MONWL
5m-.- - Z (Esempio) MONWZ

NessunQ:-««+-++esveesee N (Esempio) H7CN

+ Consultare le informazioni relative agli altri sensori applicabili non indicati nell'elenco sopra a pagina 85.

+ Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.

# | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

* | sensori D-A900/MIUOT/A700/A80C/F700A70D sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Solo gli accessori di montaggio del sensore per il montaggio a fascetta sono montati prima della consegna).
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Simbolo
Doppio effetto, doppio stelo, paracolpi elastici

i { ﬂﬂ} )
| |

Ammortizzo pneumatico

[

r—a
—T

Cilindro pneumatico: Tipo standard
Doppio effetto, stelo passante

Serie CJ2W

Specifiche
Diametro [mm] 10 | 16

Azione Doppio effetto, stelo passante
Fluido Aria

Pressione di prova 1 MPa

Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa

Min. pressione Paracolpi elastici 0.1 MPa
d'esercizio Ammortizzo pneumatico 0.1 MPa

Temperatura d'esercizio

Senza sensore: Da -10°C to 70°C
Con sensore

- Da-10°C a 60°C C (senza congelamento)

Ammortizzo

Paracolpi elastici/Ammortizzo pneumatico

Lubrificazione

Non richiesta (senza lubrificazione)

Paracolpi elastici

Da 50 a 750 mm/s

Velocita - -
Ammortizzo pneumatico

Da 50 a 1000 mm/s

Energia cinetica Paracolpi elastici 0.035J 0.090 J

1 1 1 : -

ammissibile | Logasasinin 007 0184
ammortizzo) (9.4 mm) (9.4 mm)

Tolleranza sulla corsa

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

CJ2
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CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice

[ Montaggio e accessori /Per maggiori dettagli, vedere pagina 12. v
I E N
‘ ‘ @---Montato sul prodotto. O---Ordinare a parte. a
Montaggio Base Piedino Flangia 5
Made 10 I - E | Dado di montaggio N D ° (o A
Order Esecqglonl §peC|aI| ) & | Dado estremita stelo [ J [ J [ J g 2N
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95). 9 | Snodo sferico O O 9) g g g:
Simbolo Specifiche -§_ Forcella femmina* O O O 2 20
“XAL] | Modifica della forma dell'estremita stelo le) Protezione estremita stelo (tipo piatto/rotondo) O O @] % 8&
Gilindro per alte temperature (da —10 a 150°C) = || perno e gli anelli di ritegno vengono forniti assieme alla cerniera femmina. Z(e
-XB6 Non disponibi . . 5|5
# Non dlSpOnlblle con sensore e ammortizzo pneumatico. @ g;
s8N
_ Cilindro per basse temperature (da —40 a 70°C) Sl N
XB7 = Non disponibile con sensore e ammortizzo pneumatico. 08)) § a
-XC22 | Guarnizioni in gomma fluorurata. =Non disponibile con ammortizzo pneumatico Accessorl dl montag_QIOICOd ice E s
-XC51 | Con raccordo a calzamento B £
0 n " £
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari Accessorio di Diametro [mm] a2
-X446 | Grasso PTFE montaggio 10 16 o2 q
Piedino CJ-LO10C CJ-LO16C S ELS)
Flangia CJ-F010C CJ-FO16C 3|8
Consultare da pag. 78 a pag. 85 per i cilindri %Z_
con sensore. s
Sl
 Posizione di montaggio corretta (rilevamento Sz
fine corsa) e altezza di montaggio sensore Pesi g a
* Corsa minima per montaggio sensore [d] %
« Campo d'esercizio - — - e
o . . . Paracolpi elastici | Ammortizzo pneumatico | |28
» Supporti di montaggio sensore/Codice Diametro [mm] 10 16 10 16 Blew
ol
Pesobase |paqq 29 56 36 61 PN
= = (Quando la corsa & zero) g2 -
A PrecaUZI on | Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 45 7.5 4.5 7.5 e §0
Peso accessorio | Piedino 16 50 16 50 T
e e e e e m mm e mm e e m mm Em o h > - =
. . di montaggio Flangia 5 13 5 13 5|2
:. - P_rITa_dslli Tafozri’ : Eagm_a 26_ ‘I Snodo sferico 17 23 17 23 § £ é
. Forcella femmln_a 25 21 o5 21 % q
Accessori (perno per cerniera compreso) ol
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 1 2 &
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 1 2 -
# || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base. =
Calcolo: 3
Esempio) CJ2WL10-45Z S
® Peso hase: o reeeenreenniniennnns 29 (10) n
® Peso aggiuntivo «««--eeeeeeees 4.5/corsa 15
® Corsa Cilindro -« eeeeeevevenne Corsa 45 'g —
® Peso accessorio di montaggio -- 16 (piedino) N g
20+ 4.5/15x 45 + 16 =585 g 32
)
»n n
w
14
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Serie CJ2W

Clean Series

10-CJ2W| Montaggio || Diametro || Corsa |Z

Clean Series

Cilindro pneumatico applicabile al sistema che scarica le
fughe dalla sezione dello stelo direttamente all'esterno
della camera bianca tramite porta di sfogo e grazie al
fatto che la sezione stelo dell'attuatore presenta una
costruzione a doppia tenuta.

Specifiche
Azione Doppio effetto, stelo passante
Diametro [mm] 10, 16
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.1 MPa

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Corsa standard [mm]

Corrispondono allo standard. (Vedere pag. 13).

Sensore

Montabile (Montaggio a fascetta)

Montaggio

Base, Piedini, Flangia

Per le specifiche dettagliate, consultare il sito www.smc.eu

Costruzione (non smontabile)

o
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Cilindro pneumatico: Tipo standard .
Doppio effetto, stelo passante Serie CJ2 W

Costruzione (non smontabile)

CJ2

)
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Standard
CJ2w

Doppio effetto, stelo passante

NG O 1 4

Con sensore

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice

Stelo antirotazione

CJ2K

1]

= !

o ffefio ol

Wiie

p

o

1 N i I | 4

Con sensore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Componenti

Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato 12 Spillo d'ammortizzo Acciaio al carbonio
Corpo Acciaio inox 13 Anello ammortizzo Lega d'alluminio
Stelo Acciaio inox 14 Guarnizione anello ammortizzo NBR
Pistone A Lega d'alluminio 15 Guarnizione ago NBR
Pistone B Lega d'alluminio 16 Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato
Paracolpi Uretano 17 Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
Guarnizione stelo NBR 18 Anello magnetico —
Tenuta di controllo NBR
Guarnizione di tenuta pistone NBR
Guarnizione tubo NBR
Guarnizione pistone NBR

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

(" Regolatore di flusso incorporato [

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

23lo|o|N|o|a|swin=Z

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto [

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali

SVC 16
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Serie CJ2W

Base (B)

CJ2WB |Diametro|—| Corsa | Z

Dado estremita stelo

Con ammortizzo pneumatico:

cJa2wB

Dado estremita stelo

Z + 2 x corsa

% Dado di montaggi 2
ado di montaggio GA&
Z| NN
+ [a]
i Q
- \ ] - I
A F [ NA NA | F
H S + Corsa H + Corsa
Z + 2 x corsa
Diametro|—|Corsa | AZ
Y Dado di montaggio
GA Attacco 2 x M5 x 0.8
T HH
NA NA
S + Corsa

l

l
Fx

0
B.os

WA WA
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A B (o5 D F GA H MM NA ND h8 NN S 4
10 15 12 14 4 8 8 28 M4 x 0.7 12.5 80020 M8 x 1.0 49 105
16 15 18.3 20 5] 8 8 28 M5 x 0.8 12.5 103 e M10x 1.0 50 106
Con ammortizzo pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C GA NA | WA S V4
10 15 17 7.5 21 14.4 66 122
16 18.3 20 7.5 21 14.4 67 123
17
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Piedino (L)

Cilindro pneumatico: Tipo standard
Doppio effetto, stelo passante

Serie CJ2W

CJ2WL \ Diametro \ - \ Corsa \ Z

Dado estremita stelo

Y Dado di montaggio

oD

MM

Vista E

x|»> LT

i

NA

S + Corsa

NA

LT

H + Corsa

2xolLC

i Foro di montaggio

Rivestimento superficie

Standard

)
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LB
LY

LH

LX
LZ

Z + 2 x corsa

Con ammortizzo pneumatico:

CJ2WL

¥ Dado di montaggio

Dado estremita stelo

Diametro

Corsa

AZ

GA Attacco 2 x M5 x 0.8

Rivestimento superficit

NA

S + Corsa

NA

Z + 2 x corsa

LB

&

WA

v¢ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12.

WA

[mm]

Diametro A|B|C

D

F

GA

H

LB

LC

LH

LY

LZ

NA

NN

10 15 | 12 | 14

4

8

8

28

15

4.5

16.5

32

M4 x 0.7

12,5

M8 x 1.0

49

(6]
~

105

16 15 [18.3| 20

5

8

8

28

23

5.5

14

25

42

M5 x 0.8

12,5

M10x 1.0

50 106

Con ammortizzo pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.

Diametro B | C |GA

LB

NA

WA

S

z

10 15 |17 | 75

16.5

21

14.4

66

122

16 18.3| 20 | 7.5

23

21

14.4

67

123

O
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Stelo antirotazione

Semplice effeto, mola anterioelposterire | RIS E NI ERSEIC

o ffefio ol

p

o

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K CJ2

CJ2K

|

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto [

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Sensori

Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante | Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R CJ2R CJa2zw CJ2z

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2W

Flangia (F)

CJ2WF |Diametro|—| Corsa | Z

Dado estremita stelo

¥ Dado di montaggio

Rivestimento superficie
GA NN MM
/ o |
i @
: —— Q) T
T
NA | F A EX
H S + Corsa H + Corsa FzZ
Z + 2 x corsa
2xoFC
Foro di montaggio
Con ammortizzo pneumatico:
Diametro |—| Corsa
CJ2WF AZ
v Dado di montaggio
Dado estremita stelo
GA Attacco 2 x M5 x 0.8 Rivestimento superficie
Y ) I
| i .
1 - - - _ - - - | m
z : R Qo &
T
NA NA
S + Corsa
Z + 2 x corsa
WA WA
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A B C D F FB | FC | FT | FX | FY | FZ | GA H MM NA NN S V4
10 15 12 14 4 8 13 4.5 1.6 24 14 32 8 28 | M4x0.7 | 125 | M8x 1.0 | 49 105
16 15 | 183 | 20 5 8 19 55 | 23 33 20 42 8 28 M5x.8 | 125 | M10x1.0| 50 106
Con ammortizzo pneumaticO/Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle della tabella precedente.
Diametro B C |GA|FB | NA |WA| S V4
10 15 17 75 | 145 | 21 144 | 66 122
16 183 | 20 7.5 19 21 144 | 67 123
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Cilindro pneumatico: Tipo standard
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2

210,216

Codici di ordinazione

Corse standard cilindro [mm]
Consultare “Corse standard” a pagina 21.

Azione

A

S

Semplice effetto, molla anteriore

T

Semplice effetto, molla posteriore

BN c.2

L

45

S

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Doppio effetto, stelo semplice

Doppio effetto, stelo semplice | REIE N ERIENENSERA

CJ2

CJ2w

|
L | | | l v
ol 2N
CLEEVEN CDJ2|L(16/-145)S| [Z-IM9BW|| |-|B|- 83
) | 1
sbe
Con sensore Sensore €
(Anello magnetico incorporato) « Per i sensori applicabili Esecuzioni speciali ol
vedere la tabella sottostante. Maggiori informazioni a pagina 21. % o
[ % In caso di richiesta di un cilindro con anello magnetico =
Montagglo' incorporato senza sensore, si veda il modello di H 3 0
¢ ore, Montaggio sensore :
B Base cilindro con anello magnetico incorporato. =
E | Con mozzo su entrambi ilat o Posizione attacco testata posteriore A _|Montaggio su guida (=
D | Cerniera femmina Diametro e _ B | Montaggio a fascetta £le
L Piedino singolo 10 | 10 mm —_ PerpedeCOIare §> # Per il montaggio su guida, sono forniti §_ 8 N
M Piedino doppio 16 | 16 mm allasse : con la guida le viti e dadi per 2 § 9
F | Flangia anteriore sensori. o 2 EU
2 - \ # Per i supporti di montaggio dei olg
G | Flangia posteriore R Assiale §: sensori, vedere a pag. 84. § =
# L'accessorio di montaggio £ ; £ ;
viene consegnato unitamente * Per la cerniera femmina. il prod . ’ . . g
, il prodotto & perpendicolare oNumero di sensori ols
N prodoltto, ma non all'asse del cilindro. ol N
assemblato. « Per il doppio mozzo, il prodotto & perpendicolare all'asse - 2pz. 2 £ q
del cilindro. 1 pz. D ;_’o
+ Non applicabile al semplice effetto, molla posteriore (T). P xlg
n n” pz. -
én:
Sensori applicabili/Consultare 1a Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori. ELY
- Cablagaiol_Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] |C ‘ G 2 éa
Tipo| Funzione speciale ;2;?;2"9 g (Tjszi%g;o DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 | 1 | 3 | 5 |Assente f:cr;em;trs a ﬁ‘r::g”e 5|g
Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) [[m]| (L) |(Z) |(N) p pp % =]
3ili (NPN) 5Vi2V MONV MON MONV MON ® 00 O | — O ol 8 .g:
= Grommet| |3 fili (PNP) ’ M9PV MoP M9PV M9oP ® @0 O|—| O slec
s o il 12V MOBV | MOB | M9BV | M9B | @ (@ (@ [O[—| O | =y
P Connettore — H7C J79C — e — o000 — £0
o diagnostica Si | 3fili (PNP) |24 V|~ —_ MOPWV | MOPW | MOPWV | MO9PW | @ @ | ®@ | O |— O PLC’ io =
© (LED bicolore) 2 fili 12V MO9BWV | M9BW |M9BWV | M9BW | @ @ | ® | O|— O — § E‘g
g Resistente all Grommet| | 3fili (NPN) V12V MONAV** | MONA** [ MONAV** | MONA™* | O |O |@|O|—| O o Sl
g nesisiente anacqua 31l (PNP) : MOPAV* | MOPA** | MOPAV** | MOPA™ | O |O |@ |O |—| © gsN
S| (LED bicolore) — = = = = s,
] 2 fili 12V MOBAV** | MOBA™* | MOBAV** | M9BA O|0|@|O|— O — 52O
Gon uscta i iagnostica (LED bicolore) 4fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ®  — @ O|—| O Cl E g
3 fili 2(e
- 5 (Equiv.NPN) | — 5V — A96V A96 A96V A96 ® —\ 0| —|—| — cl — é 1V
g Grommet| > — [ 200V | — = A72 | A72H | ® |— @ |—|—| — | _ ol
o — || 100V | A93V | A93 | A93V | A93 (e [—[e[e|— HEbr]
S No| . 4py | 100Vmax | A9OV | A90 | A9V | A% | @ [—[@|—[—[ — [ C |Rek | |8/iO
S Comettore | Si | 24V — = C73C A73C — e — 0|00 — — | PLC | L&
@ No 24Vmax | — C80C | A8sOC — |e[—|eje[@®] — |
Indicazone di degnostica (LED biolorg| Grommeet | Si — — — — A79W — ® —\0|—|—| — — S
+x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita. 2
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra. 3
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-«eveeeeneens — (Esempio) MONW = Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
1m- - M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori. —
3m- - L (Esempio) MONWL S -
5 M. . Z (Esempio) MONWZ 2s
NESSUNQ-+++sveseveses N (Esempio) H7CN 3 8
= | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta. ] )
* | sensori D-A900/MIOIOC/A7O0/A800/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.) L

ZSNC
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Serie CJ2

Molla anteriore

Simbolo
Semplice effetto, molla anteriore, paracolpo elastico

—Ar |

Semplice effetto, molla posteriore, paracolpo elastico

=

|

0 . -
Mactr | Esecuzioni speciali

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

Simbolo
-XAC
-XC22
-XC51
-XC85
-X446

Specifiche
Modifica della forma dell'estremita stelo

Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata

Con raccordo a calzamento

Lubrificante per macchinari per processi alimentari
Grasso PTFE

Consultare da pag. 78 a pag. 85 per i cilindri
con sensore.

 Posizione di montaggio corretta (rilevamento
fine corsa) e altezza di montaggio sensore

* Corsa minima per montaggio sensore

¢ Campo d'esercizio

* Supporti di montaggio sensore/Codice

A\ Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

21

Specifiche
Diametro [mm] 10 16

Azione Semplice effetto, molla anteriore Semplice effetto, molla posteriore
Fluido Aria

Pressione di prova 1 MPa

Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa

Min. pressione Molla anteriore 0.15 MPa

d'esercizio Molla posteriore 0.15 MPa

Temperatura d'esercizio

Senza sensore: Da —10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C*

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Lubrificazione

Non richiesta (senza lubrificazione)

Tolleranza sulla corsa

+1.0
0

Velocita

50 a 750 mm/s

Energia cinetica ammissibile

0.035J \ 0.090J

# Senza congelamento

Corse standard

Forza di reazione della molla

[mm]

Diametro Corsa standard Diametro Forza di reazione della molla [N]
10 15, 30, 45, 60 [mm] Primaria | Secondaria
. 15, 30, 45, 60, 75, 10 3.58 6.86

100, 125, 150 16 6.86 14.2

« Possibilita di realizzazione corse intermedie a
intervalli di 1 mm. (Senza l'utilizzo di distanziali).

Molla con carico di
montaggio primario

Molla con carico di
montaggio secondario
ouT

= <]
AT YTV

Quando la molla &
posizionata nel cilindro

Quando la molla si contrae
per l'aria applicata

Accessori di monta%;io/Codice

Accessorio di montaggio

Diametro [mm]

10 16
Piedino CJ-Lo10C CJ-Lo16C
Flangia CJ-Fo10C CJ-Fo16C
Supporto a T* CJ-To10C CJ-T016C

# Si usa un supporto a T con la cerniera femmina (D).

Montaggio e accessori

/Per maggiori dettagli, vedere pagina 12.

@:--Montato sul prodotto. O:---Ordinare a parte.

Montaggio Base Piedino assiale | Flangia anteriore |Cerniera femmina®
I Dado di montaggio [ [ J [ —
% Dado estremita stelo o [ J [ J [ J
& | Perno cerniera — — — [}
@ | Snodo sferico O O O O
'é Forcella femmina™ @) @) @) @)
O | SupportoaT — — — O

|| perno e gli anelli di ritegno sono compresi con la cerniera femmina e/o la forcella femmina.
Per il peso del relativo supporto, vedere a pag. 22.

O
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Pesi

Cilindro pneumatico: Tipo standard
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2

Molla anteriore

[9]

Molla posteriore

[9]

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Nota) Il dado di montaggio non & attaccato alla cerniera femmina;
pertanto il peso del dado di montaggio € gia stato sottratto.

Diametro [mm] 10 16 Diametro [mm] 10 16
Cermiera | Mozzo Cerniera | Mozzo Cemiera | Mozzo Cemiera | Mozzo
Conne- | femmina Conne- | femmina Conne- | fermmina Gonnes-| femmina =
) L sul lato : sul lato ) - sul lato - sul lato 2
Montaggio Base | ssioni | (Perno dell Base | ssione | (Pemo dell Montaggio Base | ssioni | (Perno dell Base| sioni | (Pemo dell | 8
assial | cemiera | €@ assiale | cemiera | €@ assall | comiera | deld assill | cemiera | dela | 1S %‘1;
compreso) | testa compreso) | testa compreso) | testa compreso)| testa | [T q
G|8
Corsa 15 28 | 28| 29 | 28 | 62 | 62 69 | 64 Corsa 15 28 | 28| 3 |29 | 63|63 | 71 67 | |& go
Corsa 30 35 | 35 35 35 | 77 | 77 84 79 Corsa 30 34 | 34 36 35 | 77 | 77 85 80 &
o Corsa 45 44 | 44 45 45 | 95 | 95 | 102 | 97 o Corsa 45 42 | 42 44 43 | 93 | 93 | 100 | 96 g
3 Corsa 60 54 | 54 | 55 | 54 |113|113| 119 | 115 3 Corsa 60 51 | 51 52 | 51 | 109|109 | 116 | 112 %
3 Corsa 75 134 [ 134 | 141 | 136 2 Corsa 75 129 [ 129 | 137 | 133 H
o Corsa 100 167 | 167 | 174 | 169 e Corsa 100 159 | 159 | 166 | 162 %
Corsa 125 204 | 204 | 212 | 206 Corsa 125 193 | 193 | 201 [ 196 | [ 5
Corsa 150 227 | 227 | 234 | 229 Corsa 150 213|213 | 221 217 | [ g
1=
2 o |Piedino singolo 8 25 € o |Piedino singolo 8 25 22X
R a—— - 2 D5 - 2N
88 Piedino doppio 16 50 8 & | Piedino doppio 16 50 Q| &=y
S S N N S € " " 2
s g Flangia anteriore 5 13 S g | Flangia anteriore 5 13 -§ H o
&° Flangia posteriore 5 13 £3 Flangia posteriore 5 13 E s
Snodo sferico 17 23 Snodo sferico 17 23 E
Forcella femmina Forcella femmina N4
(perno per cerniera 25 21 (perno per cerniera 25 21 HlEN
= compreso) = compreso) =
& | Protezione per ? Protezione per £0
3 estremita stelo 1 2 3 estremita stelo 1 2 £
8 (Tipo piatto) 8 (Tipo piatto) <
< Protezione per < Protezione per 3
estremita stelo 1 2 estremita stelo 1 2 5
(Tipo rotondo) (Tipo rotondo) s N
Supportoa T 32 50 Supportoa T 32 50 éa

Calcolo:

Esempio) CJ2L10-45SZ

® Peso di base----weeeeeees

44 (910-corsa 45)

® Peso accessorio di montaggio - 8 (piedino singolo)

44+8=52¢g

O

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Nota) Il dado di montaggio non € attaccato alla cerniera femmina;
pertanto il peso del dado di montaggio € gia stato sottratto.

Calcolo:

Esempio) CJ2L10-45TZ

® Peso di base:----weeeeeees

42 (910-corsa 45)

® Peso accessorio di montaggio --- 8 (piedino singolo)

42+8=50g

22

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

posterore

CJ2RK

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2

Costruzione (non smontabile)

Semplice effetto, molla anteriore

i ®
f {ﬂ’ﬂ O
CDJ2B10/16-[1SZ-B
Semplice effetto, molla posteriore
CDJ2B10/16-(1TZ-B
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio |Anodizzato chiaro duro 10 | Guarnizione tubo NBR
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio |Anodizzato chiaro duro 11 | Anello di tenuta Resina
3 | Corpo Acciaio inox 12 | Molla anteriore Acciaio armonico Zinco cromato
4 | Stelo Acciaio inox 13 | Sede della molla Lega d'alluminio
5 | Pistone A Lega d'alluminio 14 | Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato
6 | Pistone B Lega d'alluminio 15 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
7 | Paracolpi A Uretano 16 | Anello magnetico —
8 | Paracolpi B Uretano 17 | Guarnizione stelo NBR
9 | Guarnizione di tenuta pistone NBR
23
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Cilindro pneumatico: Tipo standard .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJ2

Semplice effetto, molla anteriore: Base (B)

CJ2B\ Diametro \ - \ Corsa \ S \ Posizione attacco testata posteriore \ Z

2

[a]

=2

e

Particolare Y % Dado di montaggio = ? M Al M
sezione Y NN gg ttacco M5 x 0.8 ttacco M5 x 0.8
<
MM a ] ©
\ Q i il

Y T _ _ - - _ og? | ) N
¥ I m > 2N

/ \ ! Posizione attacco testata
F

Dado estremita stelo A NA NB B.Y, . Postenm:e
H S + Corsa - Posmgne a§5|ale (R) .
* La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.
Z + Corsa

Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]

S 4

i Corsa | Corsa | Corsa| Corsa| Corsa| Corsa| Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa| Corsa| Corsa
Diameto| A | B | € | D | F |GB| H | MM NA NBINDh8 NN da5 [da16|da31|da 46 |da61|da76|da 101/da 126| da5 |da 16 |da 31 |da 46| da 61|da 76 [da 101|da 126
a15[a30|a4b[a60|a75(al00|a125|a150| a15|a30 |a45|a60|a75|a100|ai25|a150

10 [15 |12 |14 | 4 | 8 | 5 | 28 |[M4x07|4.8|9.5| 8o MBx10|455(/53|65|77 | —|—|—|—|735|81[93[105| —|—|—|—
16 [ 15|183|20 | 5 | 8 | 5 | 28 |[M5x08|4.8 | 9.5 | 10502|M10x1.0|455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108|126 |138|735| 82 | 94 | 106|112 | 136|154 | 166

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

Semplice effetto, molla anteriore: Mozzo su due lati (E)

CJ2E | Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ SZ

Y AttaccoM5x 0.8 GB_ YY

Particolare NN
sezioneY ym o
)
\ S ;ﬁ i \ i ] Particolare sezione YY
[ o) 2
X \} / - - - - y @Q C;;; n
/T T

. 0

Dado estremita stelo A E NA NB| F B_os
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S z

i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
Diametof A | B | € [ D | F |GB| H | MM NANBND h8 NN da5 |da16|da31 |dad6 |da61|da76 da101|da126| da’5 |da 16 |da31|da46|dabl |da76|da101|da 126
a15|a30 | a45|a60 |a75|a100(a125]|a150| at5 | a30 | a45 | a60 [a75 |ai00|ai2s|ais0
10 15|12 |14 | 4 8 | 5 |28 |M4x07|4.8|9.5| 88| M8x10|455(53|65|77 | —|—|—|—|735|/81|93(105|—|—|—|—

16 15(18.3|20 | 5 | 8 | 5 | 28 [M5x08| 4.8 [9.5| 105022|M10x1.0{455| 54 | 66 | 78 | 84 |108|126(138|735| 82 | 94 (106 |112|136|154 | 166
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

SMC 24
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

Stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice | REIE N ERIENENSERA

o ffefio ol
p

o

CJ2w

CJ2K

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Sensori

Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante
CJ2R CJ2R CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2

Semplice effetto, molla anteriore: Cerniera femmina (D)

CJ2D|Diametro |- | Corsa |SZ

CZ3,

MM

Dado estremita stelo

Attacco M5 x 0.8

0.030
oCDHolp

NB

GB

. -0.030
Perno cemiera (a Ctdo Zg 050)

4-..-..,
e

+0.2
cX+Cl.1

CZ3s

NA

S + Corsa

Z + Corsa

ZZ + Corsa

0
B.os

[mm]

Diametro

A

B|C

cD
(cd)

CX | CZ GB

H

MM NA

NB

R

S

Corsa da
31add

Corsa da
16a30

Corsa da

5a15 46a

Corsa da

Corsa da
1262 150

Corsa da
1012125

Corsa da
762100

Corsa da

60 | 61a75

10

15

12 | 14

3.3

32| 12 18

20

M4 x0.7 | 4.8

22.5

5

8 |455| 53 | 65

77

16

15

18.3| 20

6.5 |18.3 23

20

M5x0.8 | 4.8

27.5

8

10 1455 | 54 | 66

78

84 | 108 | 126 | 138

Diametro

z

zZ

Corsa

5atb

da Corsa da

31add | 46

Corsa da
16a30

Corsa da

Corsa da
1012125

Corsa da
76100

Corsa da

ab0 | 61a75

Corsa da
126 a 150

Corsa da
3tads

Corsa da
16230

Corsa da
5al5

46a

Corsa da

60

Corsa da
61a7s

Corsa da
1262150

Corsa da
1012125

Corsa da
762100

10

73.5

81 93 |1

05

785| 86 | 98

11

0

16

75:5

84 | 96 |1

08 | 114 | 138 | 156

168

83.5| 92 | 104

11

6

122 | 146 | 164 | 176

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
*Perno per cerniera e anelli di ritegno compresi.

Semplice effetto, molla anteriore: Piedino singolo (L)

CJ2L \ Diametro \ —\ Corsa \S\ Posizione attacco testata posteriore \ Z

-0
Blos

-0
B—O.S

MM

=\

A _\ F 5 Dadodi montaggio
[a]

Posizione attacco testata posteriore

Posizione assiale (R)

# La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.

Attacco M5 x 0.8

-

Foro di montaggio
L jaxy

2xolLC

AV

____________ )

GB_ Attacco M5 x 0.8

Al

=

Rivestimento superficie

Dado
estremita stelo

s

NA

5 LT\E
T :

S + Corsa

LB
LY

LH

ng|

Z + Corsa

v Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12.

[mm]

Diametro

A(B|C

GB/H

LB

LC|LH|LT|LX|LY |LZ

S

4

NA NN

Corsa
da
atb

Corsa
dat
ad0

Corsa

6(da31|d

ads

Corsa| Corsa|Corsa|Corsa | Corsa
2 46| da 61 |da 76da 101|da 126
a60|a75 |a100]a125]a 150

XY

atb

Corsa
da

Corsa
(da 126
a150

Corsa|Corsa|Corsal
1|da 46|da 61
a60

Corsa
da16(da3
ad0|ads

CorsaLjCorsa
da 76 da 101
a100[a 125

10

15|12 |14

28

15

45 1.6]24[16.5/ 32

M4 x 0.7

4.8/9.5|M8x1.0|455

53

65

77 | — 5|7 (735

arb
81 (93 (105

16

15[183

28

23

5.5 2.3133|25)42

M5x 0.8

4.819.5|M10x1.0]45.5

54

66

78 | 84 [108(126]138| 6 | 9 |735

82|94 106112136154 | 166

25
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* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.



Cilindro pneumatico: Tipo standard .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJ2

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Semplice effetto, molla anteriore: Piedino doppio (M) g
CJ2M |Diametro| - | Corsa| SZ £0
2xolLC s
Foro di montaggio g
o
] B3
I e = QN
S8
o] &)
¥ Dado di montaggio GB_ F AttaccoM5x0.8 Rivestimento superficie g
MM +¥ Dado di montaggio g
| Ig N
: : : : 3 > H
- ]l -
= = . LB
= (8
Dado estremita stelo NA NB - LX s
Y X LZ gx
S + Corsa ] é%
LS + Corsa '§ ?;0
Z + Corsa i g
=1
* iori i i i i . oz
Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12 mm] S|
LS n|EN
Dia.metro A D F |[GB| H |LB | LC | LH |Corsa|Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | LT | LX | LY | LZ MM NA | NB NN 3 a
misura da5 |da16|da31|da46|da6l |da76 |da101|da 126 E
al5 [ a30 [ a45 | a60 | a75 |a100 [ a125 | a150 L g
10 15 | 4 8 5 |28 |15]45| 9 59567 |79 |91 | — | — | —|— |16]|24|165] 32 | M4x07)48|95| M8x1.0 (g
16 15| 5 8 5 |28 | 23 | 55| 14 [635| 72 | 84 | 96 | 102 | 126 | 144|156 | 2.3 | 33 | 25 | 42 | M5x 0.8 | 4.8 | 9.5 | M10x 1.0 g gN
S Z S
. gle
Dla.metro Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa| X Y [Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa E 50
misura | da5 |da 16 |da 31|da 46 |da 61|da 76 da 101/da 126| da5 |da 16 |da 31|da 46 |da 61|da 76 da 101/da 126 o|&
al5|a30|a45|a60|a75|al00]ai125|a150 al5|a30|a45|a60|a75|al00]ai125|a150 218
10 45553 |65 |77 | — | — | — | — | 5 7 |85 93 |105 (117 | — | — | — | — 2
16 455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108 | 126|138 | 6 9 |885| 97 | 109|121 | 127 | 151|169 | 181 g
S
©
o
3]
o

Semplice effetto, molla anteriore: Flangia anteriore (F)

CJ2F ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ S ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ 4

Attacco M5 x 0.8

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

2
g
)2 = S
25 .2
o=
o) B=S
g2
Posizione attacco testata é %5
posteriore L)
Posizione assiale (R) §0
* La lunghezza complessiva del cilindro non cambia. 5
GB__ g ‘gi!
NN ¢ Dado di montaggio Attacco M5 x 0.8 Rivestimento superficie “2 ém
S sN
& MM\ all / | g27
] Cl i A ﬁ £ §0
o3 3 ) : ) ) ) m| > P I
m } L 28
ol
T Dado |/ M B £
° estremita stelo FT = o
Bos | ——— FX £ =N
A | |F||NA NB F7 2 xoFC slf 3
H S + Corsa Foro di montaggio 2
Z + Corsa
3
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm] S
on
Diametro = “
Corsa | Corsa | Corsa | Gorsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
misura A|B|C|D F FBFCFTFXFYFZGBH MM NANB NN da5 |da16|da31|da46 |da61|da76 |da101|da126| da5 |da16|dadi|da4d6|da61|da76 |da101|da 126 S .
a15 | a30 | a45|a60|a75|a100]a125]al50| at5 [a30 |a45|a60|a75 |a100]ai25|a150 K=
10 |15/12(14| 4|8 |13|45]|1.6|24|14|32|5 |28|M4x0.7|4.8/9.5|M8x1.0|455|53 |65 |77 | — | — | — | — |735/81 |93 [105| — | — | — | — 5 g
16 |15/183]20| 5|8 |19]5.5|2.3|33|20|42| 5 [28|M5x0.8|4.8/9.5|M10x1.0{45.5| 54 | 66 | 78 | 84 | 108|126 |138|73.5| 82 | 94 |[106| 112|136 |154 | 166 9 >
w

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

sMC 26
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Serie CJ2

Semplice effetto, molla anteriore: Flangia posteriore (G)

CJ2G |Diametro|—| Corsa|SZ

GB__
Rivestimento superficie Attacco M5 x 0.8 ) .
NN : Y Dado di montaggio
MM O
\ S\ 3| X
o] > =Sy L i
| | | ._w m
N T
FX 2xoFC : A F| [LNA NB||_ |FT B,
Fz Foro di montaggio H S + Corsa F -
Dado estremita stelo
F— Z + Corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro S z
Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
misura A|B|C|D|FFBFCFTFXFYFZGBH| MM NANB NN da’5 |da16[da31|dad6 |da61|da76 |dai0i|da126| dab |da16|dadl|dad46|dabl|da76|da101|da 126
al5 | a30 [ a45 | a60 | a75 |a100|a125(a150| a15 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125]a150
10 15(|12|14| 4 | 8 |13|45(16|24(14|32| 5 [28|M4x0.7|4.8|95/M8x1.0(455|53 (65 |77 | —|— |— | — |815[89 [101 |113| — | — | — | —
16 15(183(20| 5 | 8 [19]5.5(2.3|33|20(42| 5 |28 |M5x 0.8 |4.8(9.5(M10x 1.0{45.5| 54 | 66 | 78 | 84 108|126 | 138 [81.5| 90 | 102 | 114 | 120 | 144 | 162 | 174

27
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* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.



Cilindro pneumatico: Tipo standard
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Semplice effetto, molla posteriore: Base (B)

CJ2B\ Diametro \ - \ Corsa \TZ
¥ Dado di montaggio
Jado estremita stel NN GA Sezione Y
ado estremita stelo Attacco M5 x 0.8 dettaglio
MM C
V)
\ 2 e
| - | N2 _ _ B -3 _|
—aa 4 [N o
/
Y
N
B 0
A F | NA NB 03
H + Corsa S + Corsa
Z +2 x corsa
¥ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S Z
Diametro | A| B |C | D | F |GA| H MM |NA|NB| ND h8 NN | Corsa|Corsa |Corsa | Corsa | Corsa |Corsa [Corsa |Corsa | Corsa |Corsa [Corsa | Corsa | Corsa |Corsa [Corsa |Corsa
dab |da16 [da31 [da46 [da61 |da76 |da101|da126| da5 (da 16 [da31 [da 46 |da61 |da76 |da 101|da 126
a15 [a30 [ad45 |a60 [a75 [a100(a125 [a150 | a15 [a30 [a45 |a60 |a75 |a100 |a125 |a150
10 15|12 (14| 4 | 8 | 8 |28 |M4x07 [125|4.8| 890 |[M8x1.0/485|56 |68 |80 | —|—|—|—|765/84|96(108| —|—|—| -
16 15(18.3|20| 5 | 8 | 8 |28 | M5x0.8 [125] 4.8 | 10502 |M10x1.0{485|57 | 69 | 81 | 87 [111[129|141(76.5| 85 | 97 |109|115|139|157 | 169

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

Semplice effetto, molla posteriore: Mozzo su due lati (E)

CJ2E \ Diametro \ - \ Corsa

TZ

(L oNDhs

Particolare sezione Y

Dado estremita stelo

# Dado di montaggio Y GA  Attacco M5 x 0.8

yy Particolare sezioneYY

Serie CJ2

MM NN NN o
\ 9
\ £ \\:‘111 o
e e 1 e I — 3
/ T
A F | NA NB | | F B.3s
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 x corsa
¥ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S z
Diametro | A| B |C | D | F |GA| H MM |NA(NB| ND h8 NN | Corsa|Corsa |Corsa | Corsa | Corsa |Corsa [Corsa |Corsa | Corsa |Corsa |Corsa | Corsa |Corsa |Corsa [Corsa |Corsa
dab |da16 [da31 [da46 [da61 |da76 |da101|da126| da5 (da 16 [da31 |da 46 |da61 |da76 |da 101(da 126
a15 [a30 [ad45 |a60 [a75 [a100 [a125 [a150 | a15 [a30 [a45 |a60 [a75 |a100 |a125 [a150
10 15|12 (14| 4 | 8 | 8 |28 | M4x0.7 [125|4.8| 800 |[M8x1.0|485/56 |68 (80| —|—|—|—|765/84|96 (108 — | —|— | —
16 15|183|20 | 5 | 8 | 8 |28 | M5x0.8 [125|4.8| 1090 |M10x1.0(485|57 | 69 | 81 | 87 |111|129|141|76.5| 85 | 97 |109|115|139 | 157 | 169

O

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

28

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

Stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice | REIE N ERIENENSERA

o ffefio ol
p

o

CJ2w

CJ2K

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Sensori

Esecuzioni

Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante
CJ2R CJ2R CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

speciali




Serie CJ2

Semplice effetto, molla posteriore: Cerniera femmina (D)

CJ2D|Diametro|- | Corsa | TZ

0.030
oCDHolp

. -0.030
Perno cerniera (@Cdds Zo'060)

Dado estremita stelo GA  Attacco M5 x 0.8 NB
(@)

MM NN /
)

(@)
o i \ e ‘\ T i o
N o Hn - : - - : s @
T T
oxiz LA AL B,
cze, H + Corsa S + Corsa U
Z + 2 x corsa R
ZZ + 2 x corsa

=Perno per cerniera e anelli di ritegno compresi. (mm]

i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
D | k2 g(?) CX|Cz| D |GA| H MM INAINB| R | U GO o8 | GasT | dads | dast | dage |datol|daise
al5 [ a30 | a45 | a60 | a75 |a100 | ai125|a150

10 15 |12 | 14 |33 |32 | 12 | 4 8 | 28 | M4x0.7 |125|178| 5 8 | 485 | 56 68 80 — — — —
16 15 |183| 20 | 5 | 6.5 |183| 5 8 | 28 | M5x0.8 (125|228 | 8 10 | 48.5| 57 69 81 87 | 111 | 129 | 141
Y4 2Z
Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa

Diametro | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
da5 [ da16|da31|da46 | da61|da76 |dai101|da126| da5 | da16 | da31 |da46 | da6l |da76 |da101|da 126
al150 | a15 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100 | a125 | a150

al5 | a30 | a45 | a60 | a75 | a100 | a 125
10 845| 92 |104 |116 | — | — | — | — [895| 97 | 109 121 | — | — | — —
16 86.5| 95 | 107 | 119 | 125 | 149 | 167 | 179 | 94.5| 103 | 115 | 127 | 133 | 157 | 175 | 187
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
Semplice effetto, molla posteriore: Piedino singolo (L)
-
CJ2L ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘TZ
2xoLC
Foro di montaggio
A Jaxy
% %)
Y Dado di montaggio
Dado estremita stelo NN F GA  Attacco M5 x 0.8 Rivestimento superficie
o, MM
, N a K =
- Q HiE
@ HHE ' ' ' ' ' : I &Y @ >
-
| 3
0
B-os A r NA NB LX
X Y LZ
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 x corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S z
Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa| Corsa | Corsa

Diametr Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa|Corsa Corsa | Corsa
ametro| A|B | € (D | FGA H LBILCLHLTILX|LY|LZ| MM [NANB NN da 5 |da 16|da 31|da 46|da 61|da 76da 101|da 126 X|Y da5 |da 16|da 31|da 46|da 61|da 76da 101|da 126
a15]a30|a4d5]a60|a75[al100]ais|ais0 a15]a30/a4d5|a60|a75[a100]ais|ais0

45( 9 |1.6|24|165|32| M4x0.7 [12.5/4.8| M8x1.0|485|56 |68 |80 | —|—|—|— | 5| 7 |765|84 |96 [108| — | —|— | —
4.8[M0x1.0[485]|57 | 69 | 81|87 |111[129|141]| 6 | 9 |765| 85 | 97 [109|115|139|157 | 169

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

10 |[15[12]14| 4|8 |8 |28|15
16 [15(183/20| 5| 8 | 8 |28|23|55|14(2.3|33|25|42 | M5x038 |125

O
2

29



Cilindro pneumatico: Tipo standard
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2

Semplice effetto, molla posteriore: Piedino doppio (M) -
CJZM‘ Diametro ‘ - ] Corsa ‘TZ 20
4xgLC g
| Foro di montaggio e
N 3|2
- | w 3|% E
_________________________ Cls
1 =1 ko]
H + Corsa o] &)
% Dado di montaggio F |GA  Attacco M5 x 0.8 _F_ # Dado di montaggio Rivestimento superficie g
MM Dado estremitastelo NN / 8
e i S
|8 ) | = £
H SN = i
T L &
A Al |FNA NB| |F| | 5 LX ]
x|y Y| X LZ gﬁ
S + Corsa g é—,
LS + Corsa N §0
Z +2xcorsa sls
<
© 3
slix
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12.
[¢) g g9 pag [mm] 0
Diametro LS L
Corsa| Corsa|Corsa| Corsa|Corsa[Corsa[Corsa[C (s
misura | A | D | F|GAIH LB I LC | LH o e a5t |dade|daot |da g da tonea o LT | LX LY | L2 | MM \NAINB) NN r5
al5|a30|a45|a60|a75|al00]ai125|a150 © §N
10 15| 4 8 8 |28 |15]45]| 9 |625|/70 |8 |94 | — | — | — | — |16]| 24 |165| 32 | M4x0.7 |[125/ 48 | M8x1.0 |8|Sey
16 15| 5 8 8 |28 | 23 |55 | 14 |665| 75 | 87 | 99 | 105|129 | 147 (159 |23 | 33 | 25 | 42 | M5x 0.8 |125| 4.8 [IM10x1.0 |8 %8
£ls
. S z 2|5
Diametro E
. Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | X Y |Corsa |Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa 2(
misura | da5 | dai6 | da31|da46 |da61|da76 |da101|da 126 da5 |dai6 |da31|dad6 |da6l|da76 da101|da 126 5|5
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100|a125|a150 al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125|a150 ° g;
10 48556 |68 |80 | — | — | — | — | 5 7 |885| 96 (108|120 — | — | — | — S|EN
16 485| 57 | 69 | 81 | 87 | 111|129 |141| 6 9 [915]|100| 112|124 | 130|154 | 172 | 184 % §q
[e) K
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10. g %0
éIJ‘:
Semplice effetto, molla posteriore: Flangia anteriore (F) o2
CJ2F \ Diametro\—\Corsa \TZ N
=
o) B=S
¥ Dado di montaggio 2x oFC — o % %;cc
T ivestimento superficie £
Dado estremita stelo NN GA  Attacco M5 x 0.8 Foro di montaggio : b= =N
& L Er]
ol LN S T %g;o
al S & er o
| | | 5lix
Olo
BS, A FT NB EX o|# ﬁ
F | NA 5 K]
FZ = {8
H + Corsa S + Corsa 2l
Z + 2 x corsa 2“2_
5|2
-2 E—‘!
i I
ZI€N
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. s[==
[mm] 19120Q
Diametro = z & L
Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
misura A|B|C|D|FFBIFC|FTFXFYFZGAH| MM NAINB/ NN dab |da16|da31|dad6 |da6l|da76 |dai01|da126 dab5 |da16|dad1 |da46|da61 |da76|da101|da 126
ai5 [ a30 | a45|a60 | a75 |a100|a125[a150| a15 | ad0 | a45 | a60 [ a75 [a100]|ai25]a150 =
10 |15(12|14| 4|8 |13|45(1.6|24|14|32| 8 |28/ M4 x 0.7 |12.5/4.8| M8x1.0|{485| 56 |68 |80 | — | — | — | — |765/84 |96 (108 — | — | — | — 2
16 |15(18.3120| 5| 8 [19]5.5(2.3|33|20|42| 8 |28 M5x 0.8 [12.5/4.8 ([M10x 1.0{48.5| 57 | 69 | 81 | 87 |111|129|141|76.5| 85 | 97 |109 (115|139 |157 | 169 §
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
.g _
N -2
5 O
ga
3@
w
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Serie CJ2

Semplice effetto, molla posteriore: Flangia posteriore (G)

CJ2G ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘TZ

Rivestimento superficie  Dado estremita stelo NN GA  Attacco M5 x 0.8 ¥ Dado di montaggio
MM o
A \ =) \ . . i ¢
® i .
m| > - - 1IN B B _ B AV os| |
B T
2xoFC 0
B_
FX Foro di montaggio A FT 03
Fz F [ NA NB F
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 xcorsa

Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12.

[mm]

Diametro S £
Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
misura A|B|C|D|F FBFC|FTIFXFY|[FZGAH| MM INANB NN dab |da16 |da3i | dad6 |da61|da76 |da101|da126| da’5 |da 16 |da31|da46 |dabl |da76|da101|da 126

a15|a30 [a45|a60 |a75|a100|a125]|a150| at5 | a30 [a45 | a60 |a75|ai00|al2s|ais0
10 15(12|14| 4 | 8 |13|4.5(1.6|24|14|32| 8 |28 M4 x 0.7 [12.54.8| M8 x 1.0 485/ 56 |68 |80 | — | — | — | — |765|/84 | 96 |108| — | — | — | —

16 [15(18.320| 5 | 8 |[19|5.5/2.3(33|20(42| 8 |28| M5x 0.8 [12.5{4.8 (M10x1.0{48.5| 57 | 69 | 81 | 87 [111|129|141|76.5| 85 | 97 [109 115|139 |157 | 169
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2K

210,216

Codici di ordinazione

Diametro
10 | 10 mm

Corse standard cilindro [mm]
16 | 16 mm Consultare “Corse standard” a pagina 33.

] CJ2KLJA6-feal ]z-

RS cpJ2K [L][16-/60] |Z-M9BWI[ -[Bl-

Standard

Doppio effetto, stelo passante

| Doppio effetto, stelo semplice

Semplceeffto, mol anterioelposteriore Doppio effetto, stelo semplice
CJ2 CJa2w CJ2

CJ2K

(0]
5
e
Con sensore (anello Posizione attacco testata posteriore ]
magnetico incorporato) _— o ofz\
Perpendicolare| R Esecuzioni speciali L P~
. —_ p ’ - Maggiori informazioni a pagina 33. @ -
Montaggio all'asse Y 0
B Base . z
Mon i nsor 5
E [Conmozzo su entrambi i lati R Assiale B A o Nil:atgg 0 se ,dso e — =
D | Cerniera femmina §: . ontagglo su guica ol
— - . B | Montaggio a fascetta olg
L Piedino singolo =« Per la cerniera femmina, il prodotto als N
o : T ! nina, * Per il montaggio su guida, sono forniti con | 51=
M Pledl.nO dOpPIO e perpendmolare all'asse del la guida le viti e dadi per 2 sensori. § kS a
F | Flangia anteriore cilindro. ) . *Per i supporti di montaggio dei sensori, |'S s
G | Flangia posteriore * Per il doppio mozzo, il prodotto & vedere a pag. 84. 28
) . X perpendicolare all'asse del cilindro. =]
= L'accessorio di montaggio (e
viene consegnato unitamente Sensoree® eNumero di sensori o g;
al prodotto, ma non assemblato. « Per i sensori applicabili, g ?g_;N
vedere la tabella sottostante. _ 2pz. SlSN
1 pz. 08); 5 a
% Se é richiesto un cilindro con anello magnetico n “n” pz. o §
incorporato senza sensore, vedere il modello di —
cilindro con anello magnetico incorporato. £
£
Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori. £ ﬁ
Conne- Cablagi Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] |,\ : Cari % éa
Tipo| Funzione speciale | ssione |5 (%Siﬁg)'o DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 | 1 | 3 | 5 |Asent) U?:Cr;eblz{g a ﬁ::gt?ile 5|g
elettrica Perpendicolare | In linea | Perpendicolare | In linea | (—) |[m]| (L) [ (2) [(N) . 2L o=
3ili (NPN) 5Vi2V MONV MON MONV MON ® 00 O | — O ol E .g
o Grommet 3ili (PNP) ' M9PV M9OP M9OPV MoP ® @0 O|—| O slec
s o il 12V MOBV | M9B | M9BV | M9B | @ (@ (@ [O|—| O | =y
9 Connettore; — H7C J79C — o — 100 e — £0
o diagnostica Si | 3fii (PNP) |24 V|~ — MOPWV | MOPW | MOPWV | MO9PW | @ @® | @®@ | O | — O PLCY io =
© (LED bicolore) 2 fili 12V MO9BWV | M9BW | M9BWV | M9BW | @ @ @ | O |— O — § E‘g
g Resistente all Grommet 3 i (NPN) V12V MONAV** | MONA** | MONAV** | MONA** | O |O | @ | O |—| O ol olse
o | nesistente allacqua 31l (PNP) : MOPAV* | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O |O |@ |O |—| O gsN
S| (LED bicolore) — = = = = sl
» 2 fili 12V MOBAV** | MOBA™* | MOBAV** | M9BA O|0O|@|O|— O — 51O
Con uscita i diagnostica (LED bicolore) 4fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ® | — @@ O(—| O Cl E g
8 fil 5v | — | A%V | A% | A%V | A% | e |—|e|—|—| — | o | —||§E
o g (Equiv.NPN) | — S B\
g Grommet — [200v [ — — A72 | A72H (@ |— (@ [ —[—| — | ol
© — L 100V | A93V | A93 | A93V [ A3 | @ oo | — HEbr]
s No| . 4oy | 100Vmax | AQOV | A90 [ A9V | A% | @ [—[@[—|— — [ C |Rek||8[£O
3 Cometore| 24V — — C73C | A73C — |e|—|e|e|e] — | — |prc |l __
@ No 2%Vmax. | — C80C | A8s0C — |e[—|e[e[@®] — |
Indicazione i dagnostica (LED bicolorg| Grommet | Si — — — — A79W — ® —\10|—|—| — — S
=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita. 2
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra. 3
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m--eoeeeeeenne — (Esempio) MONW * Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
1m- -+ M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.
3m- . L (Esempio) MONWL E
5m-.. - Z (Esempio) MONWZ oF
NESSUNQ-++++++esevee N (Esempio) H7CN 5 S
# | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta. 2 by
* | sensori D-A9CC/MITITICY/A7OC/A800/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.) w

ZSNC
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Serie CJ2K

Un cilindro il cui stelo non gira

a causa della forma esagonale

dello stelo.

Precisione antirotazione
210: £1.5°, 016: +1°

In grado di funzionare
senza lubrificazione.

Simbolo
Doppio effetto, stelo semplice, paracolpi elastici

== |

\ \

to
Mg;‘fer Esecuzioni speciali

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

Simbolo Specifiche

-XA[] | Modifica della forma dell'estremita stelo

-XC3 | Posizione attacco speciale

-XC9 | Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile

Specifiche
Diametro [mm] 10 16
Azione Doppio effetto, stelo semplice
Fluido Aria
Pressione di prova 1 MPa
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.06 MPa

Temperatura d'esercizio

Senza sensore: Da -10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C*

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Lubrificazione

Non richiesta (senza lubrificazione)

Tolleranza sulla corsa

+1.0
0

Precisione antirotazione dello stelo

+1.5° \ +1°

Velocita

50 a 750 mm/s

Energia cinetica ammissibile

0.035J \ 0.090 J

+ Senza congelamento

Corse standard

[mm]

Diametro [mm]

Corsa standard

10

15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150

16

15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150, 175, 200

* Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali).

Montaggio € acCesSOri /per maggiori dettagli, vedere pagina 12.

@:--Montato sul prodotto. O---Ordinare a parte.

-XC10 | Cilindro corsa doppia/Stelo passante

-XC22 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata

-XC51 | Con raccordo a calzamento

-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari

-X446 | Grasso PTFE

A\ Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96.
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Montaggio

Cerniera™ |Cemiera femmina

(supportoa T

Base Piedino | Flangia f
femmina compreso)

Dado di montaggio

Dado estremita stelo

Perno cerniera

Snodo sferico

Forcella femmina™

Opzione |Standard

Protezione estremita stelo (tipo piatto/rotondo)

Supportoa T

[ |O]O]O] | @@
[ |O]O]O]| @@
| |O]O|O]| |@|®
O|0|0|0|e|e| |
[ Jielieliel JI J

*

Il perno e gli anelli di ritegno sono compresi con la cerniera femmina e/o la forcella femmina.

Accessori di montaggio/Codice

Accessorio di montaggio

Diametro [mm]

10 16
Piedino CJ-L016C CJK-LO16C
Flangia CJ-Fo16C CJK-Fo16C
Supporto a T* CJ-To10C CJ-T016C

* Si usa un supporto a T con la cerniera femmina (D).

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

* Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore
* Corsa minima per montaggio sensore

e Campo d'esercizio

¢ Supporti di montaggio sensore/Codice

O
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione .
Doppio effetto, stelo semplice Serie CJZ K

Pesi ]
[g] 9
Diametro [mm] 10 16 £0
Base 25 47 g
Paso base Connessioni assiali 25 47 =
(Quando la corsa - : . =
& zero) Cerniera femmina (perno per cerniera compreso) 27 55 - %
Mozzo sul lato della testa 29 50 slE=2
Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 4 7 g gq
Piedino singolo 8 25 & %O
Peso accessorio | Piedino doppio 16 50 g
di montaggio Flangia anteriore 5 13 =
Flangia posteriore 5 13 z
Snodo sferico 17 23 % q
Forcella femmm_a 5 21 E (&)
Accessori (perno per cerniera compreso) H
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 o
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 [ £
Supportoa T 32 50 B\
* || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base. o zq
Nota) Il dado di montaggio non & compreso nel peso di base della cerniera femmina. 2 %Q
Calcolo: =
Esempio) CJ2KL10-45Z 2
® Peso baseg: - ceveereevmnreennnnnnns 25 (910) S
3
7]

® Peso aggiuntivo ----4/corsa 15

® Corsa cilindro Corsa 45

® Peso accessorio di montaggio - 8 (piedino singolo)
25+4/15x45+8=45¢g

CJ2K

fina et

p

o

Costruzione (non smontabile)

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

(" Regolatore di flusso incorporato [

il

11

o 8 / Sezione

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

]
[
d stelo  CDJ2KB10/16-0Z-B ’E
(e
Componenti gz
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota s %5
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 9 | Guarnizione di tenuta pistone NBR § a
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 10 | Guarnizione tubo NBR £
3 | Corpo Acciaio inox 11 | Guarnizione pistone NBR f
4 | Stelo Acciaio inox 12 | Anello di tenuta Resina %gjg
5 | Pistone A Lega d'alluminio 13 | Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato SO
6 | Pistone B Lega d'alluminio 14 | Dado estremita stelo |  Acciaio laminato Zinco cromato £ %
7 | Paracolpi Uretano 15 | Anello magnetico — 0‘5;0
8 | Guarnizione stelo NBR S

posterore

CJ2RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Esecuzioni
speciali

SMC 34

O



Serie CJ2K

Base (B)

CJ2KB |Diametro|—| Corsa | | Posizione attacco testata posteriore | Z

Particolare

¥ Dado di montaggio

Attacco M5 x 0.8

Posizione attacco testata posteriore

Posizione assiale (R)

* La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.

sezioneY Y
NN GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 GB_
¢0° Dado estremita stelo ¢ov'
O$ L) T Add ' 03
m — Q = & = [ —
: e *#% 3
' MM/ g +
BB . BA
03 A | |FINA INBl  Sezione stelo %2
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 610, SNKJ-016B per ¢16) (mm]
Diametro A BA | BB | CA | CB F GA | GB H KA MM NA | NB NDh8 NN S z
10 15 15 12 17 14 8 8 5 28 4.2 M4 x 0.7 125 | 95 10_8_022 M10x 1.0 46 74
16 15 [ 183|183 ] 20 | 20 | 8 8 28 | 52 | M5x08 |125] 95 1200, | M12x10 | 47 | 75
Mozzo su due lati (E)
CJ2KE ‘ Diametro‘ - ‘ Corsa ‘ y4
Particolare sezione Y Y Yy Particolare sezione YY
% Dado di montaggio GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 GB
" NN
Dado estremita stelo NN m()
3 o 1 o]
z ulu it = = - <7 ‘;‘J? —
LIM X T
0
A F| NA NB Sezione stelo B.os
H S + Corsa | F
Z + Corsa
Y Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 610, SNKJ-016B per ¢16) (mm]
Diametro A B C F GA | GB H KA MM NA | NB NDh8 NN S 4
10 15 15 17 8 8 5 28 4.2 M4 x 0.7 12.5 9.5 10.8_022 M10x 1.0 46 82
16 15 | 183 | 20 8 8 5 28 | 5.2 M5x08 | 125 | 9.5 120 M12x 1.0 47 | 83
% ZS\C
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Cerniera femmina (D)

Cilindro pneumatico: stelo antirotazione
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2K

CJ2KD \ Diametro \ - \ Corsa \ y4

Dado estremita stelo

NA Attacco 2 x M5 x 0.8

GA

NB

@ CDHg+0.030-0

; -0.030
Perno cerniera (g€ddo o 0s0)

MM Ny
& / , %
R+ a7 | S Q% 2|
+ ¥ !
X5 A NA BAC
. -0.3
BB.Ss H S + Corsa Sezione stelo
Z + Corsa
ZZ + Corsa
=Perno per cerniera e anelli di ritegno compresi. (mm]
Diametro A BA | BB | CA | CB (CD(cd| CX | GA | GB | H KA MM R S V) z zz
10 15 | 15 | 12 | 17 | 14 | 33 [ 32| 8 | 18 | 28 | 42 | M4x07 5 | 46 | 8 | 82 | 87
16 15 [183[183| 20 | 20 | 5 |65 | 8 | 23 | 28 | 52 | M5x0.8 8 | 47 | 10 | 85 | 93
Piedino singolo (L)
__
CJ2KL ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ |Posizione attacco testata posteriorel Z
Attacco M5 x 0.8
2xolLC

Posizione attacco

Foro di montaggio
testata posteriore A—ﬁ/i
Posizione assiale (R) vy, <o
VistaE_ * La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.
Dado estremita stelo F.GA s Dadodimontaggio
NN Attacco 2 x M5 x 0.8 GB Rivestimento superficie
mc)@ MM \ %
2 el ¢E< < =t
! T X :
0 -
BB-os r Sezione LX
A stelo Lz
X Y [ NA INB|
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 10, SNKJ-016B per ¢16) (mm]
Diametro A |[BA|BB|CA | CB GA|GB| H |[KA|LB|LC|LH|LT |LX|LY |LZ NB| NN S| X V4
10 15|15 |12 |17 |14 | 8 | 8 | 5 |28 |4.2|215|55|14 [23| 33|25 | 42 9.5|M10x1.0| 46| 6 | 9 | 74
16 15 118.3|18.3| 20 | 20 8 | 5|28 |52|23 (55|14 (23|33 |25 |42 9.5|M12x1.0/47 | 6 | 9 | 75

O
2
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CJ2

Doppio effetto, stelo semplice

Standard
CJ2w

Doppio effetto, stelo passante

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice

Stelo antirotazione

" CJ2K

o

CJ2z

Doppio effetto, stelo semplice

cJ2zw

Doppio effetto, stelo passante

(" Regolatore di flusso incorporato [

CJ2R

Doppio effetto, stelo semplice

Montaggio diretto

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice

[ CJ2RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore

| CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2K

Piedino doppio [m]

CJ2KM |Diametro|—| Corsa| Z

2xolLC
Foro di montaggio
Y
\‘j Il
............ !.
v Dado di montaggio
Dado estremita stelo . . -
GB F . . Rivestimento superficie
Attacco 2 x M5 x 0.8 1 ¥ Dado di montaggio £
MM /
- " <
wid || N
E I | >
L Q% & i
AR ¥ -
'JT Sezione stelo LX
LZ
NB| Y X
S + Corsa
LS + Corsa
Z + Corsa
¥ Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 10, SNKJ-016B per ¢16) [mm
Diametro A| F|GAIGB| H |KA|LB|LC|LH|LS|LT |LX|LY|LZ MM NA | NB NN S | X|Y | Z
10 15 8 8 5 28 |42 |215( 55| 14 | 64 | 23| 33 | 25 | 42 | M4x0.7 |[125| 9.5 |[M10x 1.0| 46 6 9 74
16 15 8 8 5) 28 | 52| 23 | 55|14 | 65 |23 | 33 | 25 | 42 | M5x0.8 |[125]| 9.5 |[M12x1.0| 47 6 9 75
Flangia anteriore (F)
CJ2KF |Diametro|—| Corsa | | Posizione attacco testata posteriore | Z
Attacco M5 x 0.8
Posizione attacco
testata posteriore
. Posizione assiale (R)
Vista E * La lunghezza complessiva del cilindro non cambia. 2 X’Z’FC .
¥ Dado di montaggio Foro di montaggio
. NN GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 GB Rivestimento
Dado estremita stelo ~ superficie
7 \‘\ ¥ 7 | ¥ §
o?' N X . u.-.u ) ) ) - G 1 °$ N | m| >
g /(_i_} ¢ ﬁ% 5 _@ TR RIS
2 T MM/ X
& BB, .
' FT Sezione
A F [ NA NB stelo
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 210, SNKJ-016B per ¢16) (mm]
mm
Diametro A BABB|CA|CB| F FB|FC |FT | FX|FY|FZ|GA|GB| H KA MM NA | NB NN S | zZ
10 15 | 15 | 12 | 17 | 14 8 |175|/ 55|23 | 33 | 20 | 42 8 5 28 | 42 | M4x0.7 {125 9.5 |M10x1.0| 46 | 74
16 15 [18.3|/18.3| 20 [ 20 | 8 | 19 [ 55|23 | 33 |20 | 42 | 8 5 | 28 |52 | M5x0.8 |125| 9.5 ([M12x1.0| 47 | 75
37
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione .
Doppio effetto, stelo semplice Serie CJZ K

Flangia posteriore [g] s
CJ2KG | Diametro|—| Corsa| Z £0
Rivestimento superficie NN GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 g g;
Dado estremita stelo O SN
I o IS = d
B i 2120
_ | o E e - - - 000," H g
L A J [ m £
FX py oFC A | |F|NA _ B, =9
FZ MX — H S + Corsa F Sezione : £0
ontaggio foro stelo s
B Z + Corsa R =
S R
Y Vedere i particolari del dadi di montaggio a pagina 12. (SNJ-016B per 10, SNKJ-016B per ¢16) [mm] éﬁ
] ==
Diametro A | B|C F |FB|FC | FT |FX |FY |FZ |GA|GB| H | KA MM NA | NB NN S V4 é 0
10 15 15 17 8 (17555 |23 | 33 | 20 42 8 5 28 | 42 | M4x0.7 |125| 95 | M10x 1.0 | 46 82 g 8&
16 15 [18.3| 20 8 19 | 55| 23 | 33 | 20 | 42 8 5 28 | 52 | M5x0.8 |125| 95 | M12x1.0 | 47 | 83 "é E
%
%)

" CJ2K

o

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

(" Regolatore di flusso incorporato [

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

CJ2R

Sempice ffeto, mola anteriorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effetio, mole anterioelposteriore
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali

SvC %8

O



Cilindro pneumatico: stelo antirotazione
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2K

010,216

Codici di ordinazione

Corse standard cilindro [mm)]
Consultare “Corse standard” a pagina 40.

Azione

S

Semplice effetto, molla anteriore

T

Semplice effetto, molla posteriore

l—.

B cu2K

45

1|6

Esecuzioni speciali
Maggiori informazioni a pagina 40.

K coJ2K

16

45

Z -

M9BW

Con sensore—l—

(Anello magnetico incorporato)

Montaggioe——
Base

Con mozzo su entrambi i lati
Cerniera femmina
Piedino singolo

Piedino doppio

Flangia anteriore
Flangia posteriore

O mE(r|omom

Diametroe

10

= L'accessorio di montaggio

10 mm

16

& consegnato assieme al

16 mm

prodotto ma non & montato.

Sensorel
# Per i sensori applicabili,
vedere la tabella sottostante.

% Se e richiesto un cilindro con anello magnetico
incorporato senza sensore, vedere il modello di
cilindro ad anello magnetico incorporato.

Posizione attacco testata posteriore

Perpendicolare
all'asse

§>_

R

Assiale

N

= Per la cerniera femmina, il prodotto & perpendicolare
all'asse del cilindro.
= Per il doppio mozzo, il prodotto € perpendicolare all'asse
del cilindro.
= Non applicabile al semplice effetto, molla posteriore (T).

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

Sensore

con fori passanti

A | Montaggio su guida

B | Montaggio a fascetta
* Per il montaggio su guida, sono

forniti con la guida le viti e dadi

per 2 sensori.

* Per i supporti di montaggio dei
sensori, vedere a pag. 84.

o Numero di sensori

—_ 2 pz.
S 1 pz.
n “n” pz.

Conne- N oatada Tensione di carico l\?odello di sensore Lunghezza cavi [m] |Connettore Carico
Tipo| Funzione speciale | ssione | @ h Montaggio a fascetta| Montaggiosuguida | 0.5 | 1 | 3 | 5 [Assents e
elettrica (et e &= Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) [Im]| (L) |(2)|(N) precebiao | applicabile
3ili (NPN) 5V12V MONV M9N MONV M9N ® 6/® O|—| O ol
o Grommet| | 3ili (°PNP) ’ M9PV M9P M9PV MP (@ | @@ O|—| O
§ _ > il 12V M9BV M9B M9BV M9B ® /0 O|—| O .
o Connettore| — H7C J79C = o —1 0|0 0 —
g Indicazione di 3ili (NPN) 5V 12V MONWV | MONW |MONWV | MONW (| @ (@ | ®@ O|—| O o | Reo
o diagnostica Si | 3fili (PNP) [24 V|~ 7 — MO9PWV | MOPW |MO9PWV | MSPW © @ | ® O|—| O PLC
S| (LED bicolore) 2 fili 12V M9BWV | M9BW [M9BWV | M9BW (| @ (@ | @ O|—| O —
g Resistente all'acaua Grommet| | 3 ili (NPN) V12V MONAV** | MONA** |MONAV** | MONA** | O |O |@ |O|—| O ol
g (LEDbicoIore? 3 fili (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O |O |@ |O|—| O
] 2 fili 12V M9BAV**| M9BA** [MOBAV**| M9BA** | O |O | @ | O |—| O —
Con uscitad dagnostica (LED biolre) 4fili (NPN) 5V,12V — H7NF = F79r @ —| @ O|—| O Cl
3 fili
- N (Equi NPN)| — 5V — A96V A96 A96V A96 o — 0| — | —| — Cl —
3 Grommet — 200V — — A72 A72H (@& |[—| @ |—|—| —
o — a 100V | A93V | A93 | A93V | A3 | @ oo | — |
2 No o il 12V 100V max. | A90V A90 A90V A90 ® —\ 0| —|—| — Cl | Rele,
5 Cometiore | Si | 24V — — C73C A73C — o —| o606 — — | PLC
@ No 2%Vmax. | — C80C | AsOC = o |—[e|eje| — |
Indicazione i degnostica (LED bicolorg| Grommet | Si — — — — A79W — ® —\0|—|—| — —

=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.

= Simboli lunghezza cavi: 0.5 m--eeoeveveeeees — (Esempio) MONW

1me.

3m:-
5m-

M (Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL

Z (Esempio) MONWZ
- N (Esempio) H7CN

« | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

Nessuno-

* Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.

= Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.

* | sensori D-A9CI0/MIDOC/A70/A800/F700/)700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2K

_ _ i Specifiche g
Un cilindro il cui stelo non gira 2
a causa della forma esagonale Diametro [mm] 10 16 3
dello stelo. Azione Semplice effetto, molla anteriore Semplice effetto, molla posteriore ;E%
Precisione antirotazione Fluido Aria g
. N ol|é
210: i1.5°, g16: +1° Pressione di prova 1 MPa g §§
In grado di funzionare Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa 8 ga
n|3
senza lubrificazione. Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa £
Molla posteriore == Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da-10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C* £
’ Ammortizzo Paracolpi elastici (dotazione standard) gN
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) %a
Tolleranza sulla corsa +(1)'° %2
S R
Precisione antirotazione dello stelo +1.5° ‘ +1° (8
Molla anteriore g
Velocita Da 50 a 750 mm/s 2 ﬁ
Energia cinetica ammissibile 0.035J ‘ 0.090J g 58
N|.e
. * Senza congelamento o=
Simbolo g 5|8
H 1 1 - - = g
Semplice effetto, molla anteriore, paracolpo elastico Corse standard Forza di reazione della molla ; §
5] =
Diametro Corsa standard Diametro Forza di reazione della molla (N) % (&]
| 10 |15, 30, 45,60 [mm] Primaria | Secondaria 5
Semplice effetto, molla posteriore, paracolpo elastico 16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150 10 3.53 6.86
e . : : 16 6.86 14.2
= Possibilita di realizzazione corse intermedie a

CJ2z

ﬂ intervalli di 1 mm. (Senza l'utilizzo di

‘ distanziali).

Molla con carico di
montaggio secondario

Molla con carico di
montaggio primario

= I e
V. WYY

Quando la molla viene
contratta applicando aria

Doppio effetto, stelo semplice

Quando la molla viene
impostata nel cilindro

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

to
Mgffer Esecuzioni speciali

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

(" Regolatore di flusso incorporato [

Simbolo
-XACI

Specifiche

Montaggio @ accessori /Per maggiori dettagli, vedere pagina 12.

Modifica della forma dell'estremita stelo

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

-XC51 | Con raccordo a calzamento @--Montato sul prodotto. O---Ordinare a parte. %
- Lubrificant hinari i alimentari . o . iera* |Cemierafemmina| |5
XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari Vsl Base Piedino | Flangia Cermgra o e |
-X446 | Grasso PTFE femmina | “compreso) o
| Dado di montaggio @ @ ) — — EH
2 |Dado estremita stelo @ @ ® @ O s gC
Consultare da pag. 78 a pag. 85 per i cilindri & | Perno cerniera — — — Y o = £ q
con sensore. o | Snodo sferico @) @) @) @) @) £0
c T x 8
* Posizione di montaggio corretta (rilevamento -,% Forcglla femnj!na S— S S O O O 3
fine corsa) e altezza di montaggio sensore o | Protezione estremita stelo (tipo piatto/rotondo) O O O O O
9 © Supportoa T — — — O ®

* Corsa minima per montaggio sensore
¢ Campo d'esercizio
* Supporti di montaggio sensore/Codice

*

Il perno e gli anelli di ritegno sono compresi con la cerniera femmina e/o la forcella femmina.

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Accessori di montaggio/Codice

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

/\ Precauzioni Sz L i

Accessorio di montaggio =0C

10 16 €N

. S

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1 Piedino CJ-L016C CJK-L016C 30
oo oo oo e e e e e e o mm oem omw ow omm omm o 2

Flangia CJ-Fo16C CJK-FO16C —

Supporto a T* cJ-To10C CJ-To16C =

o

x Si usa il supporto a T con la cerniera femmina (D). g

(7]

Esecuzioni
speciali
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Serie CJ2K

Pesi

Molla anteriore

[9]

Molla posteriore

[9]

Diametro [mm] 10 16 Diametro [mm] 10 16
Cemiera | Mozzo Cerniera | Mozzo Cerniera | Mozzo Cerniera | Mozzo
Conne-| femmina Conne-| femmina Conne-| femmina Conne- | femmina
) - sul lato - sul lato ) - sul lato - sul lato
Montaggio Base | ssioni | (Pemo dell Base | ssioni | (Perno dell Montaggio Base | ssioni | (Perno dell Base | ssioni | (Pemo dell
assial | cemiera | Cla assiali | cerniera | €@ assiali | cemiera | 4@ assiali | cemiera | €@
compreso) | testa compreso)| testa compreso)| testa compreso) | testa
Corsa 15 30 | 30 30 31 | 64 | 64 70 66 Corsa 15 29 | 29 31 31 | 64 | 64 72 69
Corsa 30 38 | 38 38 39 | 79 | 79 86 81 Corsa 30 35 | 35 37 38|79 | 79 86 83
2 Corsa 45 48 | 48 48 | 49 | 97 | 97 | 104 | 99 o Corsa 45 44 | 44 | 46 | 46 | 95 | 95 | 103 | 99
3 Corsa 60 58 | 58 58 59 | 116 | 116 | 122 | 118 3 Corsa 60 52 | 52 54 55 | 111 [ 111 | 119 | 115
3 Corsa 75 138 | 138 | 144 |140 2 Corsa 75 133 | 133 | 140 |137
o Corsa 100 171 (171 | 178 | 173 e Corsa 100 163 | 163 | 170 | 167
Corsa 125 209 | 209 | 215 | 211 Corsa 125 198 | 198 | 206 | 202
Corsa 150 232 | 232 | 238 |234 Corsa 150 219 | 219 | 227 | 223
% 2 Piedino singolo 8 25 2 2 Piedino singolo 8 25
§g Piedino doppio 16 50 g Piedino doppio 16 50
§ g Flangia anteriore 5 13 2 g’ Flangia anteriore 5 13
& © |Flangia posteriore 5 13 & © | Flangia posteriore 5 13
Snodo sferico 17 23 Snodo sferico 17 23
Forcella femmina Forcella femmina
(perno per cerniera 25 21 (perno per cerniera 25 21
= compreso) = compreso)
& | Protezione per @ | Protezione per
3 estremita stelo 1 2 B | estremita stelo 1 2
8 (Tipo piatto) 8 (Tipo piatto)
< | Protezione per < | Protezione per
estremita stelo 1 2 estremita stelo 1 2
(Tipo rotondo) (Tipo rotondo)
Supportoa T 32 50 Supportoa T 32 50

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Nota) Il dado di montaggio non & compreso nel peso di base della
cerniera femmina.

41

Calcolo:

Esempio) CJ2KL10-45SZ

® PeSO has@ - werrerrrrrernnernnennns
® Corsa cilindro

48 (210)
Corsa 45

® Peso accessorio di montaggio ---- 8 (piedino singolo)

48 +8=56¢

O

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Nota) Il dado di montaggio non € compreso nel peso di base della
cerniera femmina.

Calcolo:

Esempio) CJ2KL10-45TZ

® PeSO has@ - werrerrrrrernnernnnnnns
® Corsa cilindro

44 (810)
Corsa 45

® Peso accessorio di montaggio ---- 8 (piedino singolo)

44+8=52g



Costruzione (non smontabile)

Cilindro pneumatico: stelo antirotazione
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2K

Semplice effetto, molla anteriore

Semplice effetto, molla posteriore

g anARALpep o

ﬂ\

<

Cmmns i

i

P

19 @ Q

L,

Sezione
stelo

CDJ2KB10/
16-01SZ-B

Vo
1S
. T
@é Sezione CDJ2BK10/
stelo 16-L1TZ-B

Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota

1 | Testata anteriore Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 10 | Anello di tenuta Resina

2 | Testata posteriore Lega d'alluminio Anodizzato chiaro duro 11 | Molla anteriore Acciaio armonico Zinco cromato

3 | Corpo Acciaio inox 12 | Sede della molla Lega d'alluminio

4 | Stelo Acciaio inox 13 | Guarnizione pistone NBR

5 | Pistone A Lega d'alluminio 14 | Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato

6 | Pistone B Lega d'alluminio 15 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato

7 | Paracolpi Uretano 16 | Anello magnetico —

8 | Guarnizione di tenuta pistone NBR 17 | Guarnizione stelo NBR

9 | Guarnizione tubo NBR

O
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

Doppio effetto, stelo semplice

Stelo antirotazione

Semplice effetio, mol anteriorelposteriore

-
—
o
L2
©
T
9]

o1
e
<]
o
£
o
@
(2]
2
=
5
o
I
<]
L
K
<]

o)
o)
o
-
P

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Q
k<
=
£
E
&
K=}
2
1z
=)
=
15
=
S
2
a
=
S
[=}

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Sensori

Doppio effetto, stelo semplice || Doppio effetto, stelo passante
CJ2R ’ CJ2R CJa2zw CJ2z CJ2 CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2K

Semplice effetto, molla anteriore: Base (B)

CJ2KB \ Diametro \ - \ Corsa \ S \Posizione attacco testata posteriore\ Y4

oNDh8

# La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.

Attacco M5 x 0.8

Posizione assiale (R)

Posizione attacco testata posteriore

Particolare sezione Y GB__ _
¥ Dado di montaggio Attacco M5 x 0.8
Dado estremita stelo —
¢° NN &
MM i .
o3 A I o8
m| = = = = = | —1
@ SSiL e QE )
T i §
0 BA s
BB os A F NA NB :
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S Z

i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
Diametro A |BABBICAICB| F |GB| H KA| MM INANB NDh8| NN dab5 |da16[da31|dad6 |da61|da76 |dai0i|da126| dab |da16|da3dl|da46|dabl|da76 |da101|da 126
al5 | a30 [ a45 | a60 | a75 |a100)a125(a150| a15 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125]a150
10 15[15(12|17[14| 8 | 5 |28 [4.2|M4x0.7|4.8]9.5] 10,000 [MI0x1.0|455(53 65|77 | - | - | — | — |735/81[93 [105] - | - | - | -
16 15 (18.3[18.3/20 (20| 8 | 5 |28 (5.2|M5x0.8|4.8(9.5]| 12.00,, |[M12x1.0({455| 54 | 66 | 78 | 84 [108[126(138|735| 82 | 94 [106|112] 136|154 | 166

Semplice effetto, molla anteriore: Mozzo su due lati (E)

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

CJ2KE |Diametro|—| Corsa| SZ

oNDh8

Particolare sezione Y

Dado estremita stelo NN ¥ Dado di montaggio

GB
Attacco M5 x 0.8

YY

Particolare sezione YY

NN

2 MM Ny
A S
o(g ) H k \ & og
T 1 T T
3l . _— </ 1
0 \\/ * 0
BB-og A F| | NA NB| F | BA o
H S + Corsa
Z + Corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S z
i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
Diametro) A [BABBICACB F (GB| H KA| MM NANB NDh8| NN da5 |da16 |da31 | dad6 |da61|da76 |da101|da126| da’5 |da 16 |da31|da46 |dabl |da76 |da101|da 126
a15|a30 [a45|a60 |a75|a100|a125]|a150| at5|a30 [a45 | a60 |a75|ai00]al2s|ais0
10 15(15(15(17 17| 8 | 5 [28[4.2|M4x0.7|4.8[9.5| 10,5000 [MI0x1.0(455(53 |65 |77 | — | — | — | — |735/81 |93 [105| - | - | - | -
16 15(18.3/18.3/20 (20| 8 | 5 (28 (5.2|M5x0.8|4.8(9.5| 12,907 [M12x1.0|455| 54 | 66 | 78 | 84 |108(126 (138|735 | 82 | 94 {106 [112| 136|154 | 166
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2K

Semplice effetto, molla anteriore: Cerniera femmina (D) £
s
CJ2KD | Diametro|—| Corsa| SZ 3
Attacco M5 x 0.8 NB @ CDHg+0.030-0 g
. —0.030;
MM Dado estremita stelo GB Perno cerniera (2€dd9o 0s0) - 2
197 & Igliz
) - 3|3
o3 L o3 £l:S
| " | /] " T - _ - - | [ ] _ —— %
g = / - S5 >{f£ {%:% g (2] §0
T ™ T
CXio? A NA BA £
BB.0s H S + Corsa U -0.3 %N
Z + Corsa R %a
ZZ + Corsa g
LB
«Perno per cerniera e anelli di ritegno compresi. (mm] é
S £
i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | @ é
LMY A |BA BB|CA CB (%(?) CX|GB| H (KA MM NANB| R u da5 [da16 |da31|da46 |da61|da76 da101(da 126 _5 %a
al5 | a30 |a45 | a60 | a75 |al100|a125/al50 |Nfg
10 15|12 |12 |14 |14 |33 32| 18 | 20 |42 | M4x0.7 | 48 |225| 5 8 |455| 53 | 65 | 77 - - - - alg
16 15 |18.3|18.3| 20 [ 20 | 5 |6.5| 23 | 20 |52 | M5x0.8 | 48 [275| 8 | 10 |455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108 | 126 | 138 ‘g £
of5
4 Y44 % £
Diametro Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa =
a5 | da16 | da31|dad6 | da61|da76 |da101|da126| da5 |da16 | da31|da46 | da61|da76 |da101|da 126 £
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100|a125]|a150 | a15 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100 | a125 | a 150 2
10 735 | 81 93 | 105 | - - - - |785| 8 | 98 | 110 | - - - - LB
16 755| 84 | 96 | 108 | 114 | 138 | 156 | 168 | 83.5| 92 | 104 | 116 | 122 | 146 | 164 | 176 Z g
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10. g % N
als N
8| a
Semplice effetto, molla anteriore: Piedino singolo (L) HE
a8
=
CJ2KL ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ S ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ Z 5|5 =
ol &
Attacco M5 x 0.8 g 2 N
[=} % -
S
- 2 x oL g
Posizione attacco xoLC . &
. Foro di montaggio Zc
testata posteriore 2N
Posizione assiale (R) o 2 ga
* La lunghezza complessiva del cilindro non cambia. 5|g
Vista E GB e
Dado estremita stelo | Dado di montaggio -~ S
Attacco M5 x 0.8 Copertura SlEr
> NN — aspirazione Slzen
QQ MM ]
ol \ i i ol £0
o3 b , =3 1
— - - - - - — >. - 3
3 Sy S & pemtlie
T L X v f T - E §¥
0 - & |Bag o|sc
BB_os | NB 03 LX S sN
A . Lz £ 13
X Y NA Vista E El&
H S + Corsa 2(e
™
Z + Corsa g i
L . ) . . sl
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm] § 5
320
Diametro L3
misura A |BA|BB|CA|CB| F |[GB| H KA|(LB|LC|LH|LT |LX|LY|LZ MM NA | NB| NDh8 NN -
10 15|15 (12|17 | 14| 8 | 5 |28 |42 [215|55| 14 |23 | 33 | 25 | 42 | M4x0.7 | 48 | 95| 1005, |M10x1.0 S
16 15 |18.3|18.3| 20 | 20 8 D) 28 |52 | 23 |55 | 14 |23 | 33 | 25 | 42 | M5x0.8 | 48 | 9.5 12007 | M12x1.0 g
on
Diamet S Y4
Ia.me T Corsa [ Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa X Y |Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa —
misura | da5 |[da16 | da31 |da46 | da61 | da76 [da101|da 126 dab5 | da16|da3l|dad6|da6l|da76 |da101|da 126 S
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125|a150 a15 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125|a150 .% ©
10 |455| 53 | 65 | 77 | - - - - 6 9 |735| 81 | 93 [105| - - - - 3 8
16 455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108|126 | 138 | 6 9 |735| 82 | 94 | 106 | 112|136 | 154 | 166 2 >
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10. w
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Serie CJ2K

Semplice effetto, molla anteriore: Piedino doppio (M)

CJ2KM \ Diametro \ —\ Corsa \ SZ

4x0LC

Foro di montaggio
an
AV vy
- H A . GB__ F . .
Dado estremita stelo F ¥ Dado di montaggio " ¢ Dado di montaggio
MM NN Attacco M5 x 0.8 Rivestimento superficie
el g
i ¢ - - - - -
T Y - o 2
< |
T T X T
5 NB ar LX
A LZ
X Y NA Y X
S + Corsa
LS + Corsa
Z + Corsa
¥ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm]
LS
i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
Diametrol A | F ([GB| H [LB|LC |LH i) e |G Gepn e e s e LT [LX|LY |LZ |[KA| MM [NA|NB NN
al5 [ a30 [ a45 | a60 | a75 [a100 [a125|a150
10 15| 8 5 | 28 215/ 55| 14 |[635| 71 | 83 | 95 | — - - - |23| 33| 25|42 |42 | M4x0.7 |48 |95 |M10x1.0
16 15 | 8 5 |28 |23 |55 | 14 (635 72 | 84 | 96 | 102|126 | 144 (156 | 2.3 | 33 | 25 | 42 | 52 | M5x 0.8 | 4.8 | 9.5 |[M12x 1.0
S Y4
Diametro| Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa [ X Y |Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
dab5 | da16|da3d1|dad6|da6i|da76|da101|da126 da5 | da16|da31|da4d6 | da61|da76 |dai01|da 126
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100 [ a125 | a 150 al5 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100 [ a125 | a150
10 455| 53 | 65 | 77 | - - - - 6 9 |885| 96 |108 120 | - - - -
16 455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108 (126|138 | 6 9 [885| 97 (109|121 127|151 | 169 | 181
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
Semplice effetto, molla anteriore: Flangia anteriore (F)
CJ2KF ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ S ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ Y4
n GB 2xoFC
Dado estremita stelo Vista E * Dado di montaggio Kttacco M5 x 0.8 Foro di montaggio
- —— v Rivestimento superficie
MM NN @)
- \ \# i ) |
oc‘j Y ' - ) ) - ) ) 1 o$ | | ml>
a| . &1 < n
@ == .tl < @ -
T N X ‘
2 FT
O BB
® -03 NB BA.S
NA (Bted -0.3
A o F .o FX
+ Corsa FzZ
Z + Corsa
Vista E
Attacco M5 x 0.8
Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
& Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. * La lunghezza complessiva del cilindro non cambia. mml
S Y4
I Corsa|Corsa|Corsa|Corsa| Corsa|Corsa|Corsa|Corsa| Corsa|Corsa| Corsa| Corsa|Corsa|Corsa| Corsa | Corsa
lnen| A |BABB|CA|CB| F|FB|FC|FT FX|FY|FZ/GB| H |KA| MM NANB/NDh8 | NN da5 [da 16|da 31|da 46|da 61 da76da101L:1a126 da5 [da 16|da 31|da 46(da 61 |da 76|da 101|da 126
a15[a30|ad5|a60|a75 |a100{ai25(a150]a15)|a30|a45|a60|a75|al00]ai2s ai50
10 [15[15[12(17]14| 8 |175|5.5(2.3|33|20(42| 5 |28(4.2|M4x0.7[4.8(9.5[ 1000 |M10x10[455|53 |65 |77 | - | - | = | — [735]81 |93 [105] - | - | - | -
16 |15(18.3/18.3/20 (20| 8 (19]5.5(2.3/33|20|42| 5 |28|5.2|M5x0.8(4.8|9.5 12_8027 M12x1.0{45.5| 54 | 66 | 78 | 84 |108(126|138|73.5| 82 | 94 | 106|112 (136|154 |166
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
45

O



Cilindro pneumatico: stelo antirotazione .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle

Semplice effetto, molla anteriore: Flangia posteriore [g]

CJ2K

CJ2KG \ Diametro \ —\ Corsa \ SZ

Dado estremita stelo GB, . Attacco M5 x 0.8
Rivestimento superficie NN ¥ Dado di monta
| \ L :
: -8z S5 — &1 3|
o <
T N 4
FX 2xoFC A F NA NB FT
Fz Montaggio H S + Corsa F
foro
3 Z + Corsa _

Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm]
Diametrofl A | B | C | F |[FB|FC |FT |[FX |FY |FZ |GB| H | KA MM NA | NB | NDh8 NN

10 15 | 15 | 17 8 [175| 55|23 | 33 | 20 | 42 5 28 | 42 | M4x0.7 | 48 | 95 10_(?_022 M10x 1.0

16 15 [18.3| 20 8 19 | 55| 23 | 33 | 20 | 42 5 28 | 5.2 | M5x0.8 | 48 | 9.5 12_(3027 M12 x 1.0

S Y4
Diametro| Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
da5 | da16|da31|dad6|da6l|da76|da101|da126| da5 |da16|da31|da46 |dabl|da76 |da101|da 126
al5 [ a30 [ a45 | a60 | a75 |a100|a125|a150| a15 | a30 [ a45 [ a60 | a75 |a100 | a125 | a150
10 45553 | 65 | 77 | - - - - |815] 89 | 101|113 | - - - -
16 455| 54 | 66 | 78 | 84 | 108 | 126|138 (81.5| 90 (102|114 120 | 144 | 162 | 174

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
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Standard

Doppio effetto, stelo passante

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2w

Semplceeffto, mol anterioelposteriore

CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice

Stelo antirotazione

Semplice effetio, mol anteriorelposteriore

-
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Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

CJ2

CJ2z

Q
k<
=
£
E
&
K=}
2
1z
=)
=
15
=
S
2
a
=
S
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Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2K

Semplice effetto, molla posteriore: Base (B)

CJ2KB \ Diametro \ —\ Corsa \ TZ

Particolare sezione Y

GA  Attacco M5 x 0.8

MM Dado estremita stelo NS
¢0
o3 \ AHE o2
o = 4 - : ) g 2|
m = //i’ < o
14 T
0 0
BB o3 A NA NB BA o3
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 x corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro S z
Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
misura BBICAICB| F |GA/ H KA| MM INA NDh8 NN 5 |da16|dad1|da46|da61 |da76 |da101|da 126 da5 |da 16 |da31|da46|dab1|da76 |da101|da 126
a30 | a45 | a60 | a75 |a100|at25]|a150| a15 | a30 | a45 | a60 [ a75 [a100)|a125|a 150
10 12117 | 14 8 | 28|4.2{M4x0.7|125 10_8.022 M10x 1.0 56|68 (8| — | —| —| —|765/84|96 (108 — | - | - | -
16 18.3| 20 | 20 8 | 28|5.2|M5x0.8|125 12_3027 M12x 1.0 57 |69 | 81|87 [111]|129(141|765| 85 | 97 [109|115]139| 157|169

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

Semplice effetto, molla posteriore: Mozzo su due lati (E)

CJ2KE \ Diametro \ —\ Corsa \ TZ

¥ Dado di montaggio

Particolare sezione YY

Particolare sezione Y \%
GA  Attacco M5 x 0.8 Yy
MM Dado estremita stelo NN c?
7 —\ ] )
og T \[ i o$
~E Si —_— </
@ oo e < o
2 ! X ‘
& | BB BA ),
A NB F :
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 x corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
S z
i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
PN BA|BBICAICBl F GA H [KA| MM NDhS | NN 5 | da16|da31|da46|da61|da76 |da101|da126| da5 |da16|da3! |da46|da61|da76|da101|da 126
a15|a30 |a45|[a60|a75|al00|a125|a150]| a15 |a30 | a45 | a60|a75|al00|ai25|ai50
10 15|15 (17 (17| 8 | 8 |28 |4.2| M4x0.7 108000 |M10x1.0[485] 56 |68 |80 | — | — [ - | — 76584 96 [108] - | - | - | -
16 183183/ 20|20 | 8 | 8 |28 |5.2| M5x 0.8 12 0007 [M12x1.0[ 485 | 57 | 69 | 81 | 87 [111[129(141(76.5| 85 | 97 [109|115|139|157 [169
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJZ K

Semplice effetto, molla posteriore: Cerniera femmina (D) g
s
CJ2KD |Diametro|— | Corsa | TZ =3
QCDHg»fgvoso ‘-;i
MM Dado estremita stelo G Adacco M5x 0.8 NB M o" .g
o ° ﬁ;
) i iy » R % §N
°9 A — 1l °9 ﬁ Sls
g o = F s|ETD
g 1 | I >‘€% é%[ g f)j & go
& cx3 A NA x , 3
R BB.J; H + Corsa S + Corsa U BA_ 55 %
Z+2xcorsa R i
ZZ + 2 x corsa gq
0
LB
xPerno per cerniera e anelli di ritegno compresi. (mm] g
2
S o %g,
i Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | c|£
Diametro | A ||BA BB CA | CB (%3 CX|GA| H KA\ MM INA\NB| R | U G088 G008 | G257 | Gade | dact | da7e |datot |datoe |S|2O
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 |[a100|a125|al1s0 | )
10 15|15 |12 |17 | 14 |33 |32 | 8 | 28 |42 | M4x0.7 |[125|17.8| 5 8 |485| 56 | 68 | 80 - - - - g =l
16 15 (18.3|18.3| 20 |20 | 5 |65| 8 | 28 |52 | M5x0.8 (125|22.8| 8 | 10 |485| 57 | 69 | 81 87 | 111 | 129 | 141 8 %
of]
Z ZZ SE
Diametro Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa E»ﬂ
da5 | da16 |da31|da46 |da61 |da76 |da101|da126| da5 |da16 |da31 |dad6 |da6l |da76 |da101|da 126 £0
al5 | a30 | a45 | ab60 | a75 |a100|a125|a150| a15 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125 | a 150 %
10 845| 92 | 104 | 116 | - - - - |89.5| 97 | 109 | 121 - - - - —
16 86.5| 95 | 107 | 119 | 125 | 149 | 167 | 179 |94.5| 103 | 115 | 127 | 133 | 157 | 175 | 187 ols
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10. é é N
53
£]50
a5
- - - - - L (=]
Semplice effetto, molla posteriore: Piedino singolo (L) 2
— Sl s
: 9|a2
CJ2KL |Diametro|— | Corsa| TZ gliN
2xolLC %%a
/Foro di montaggio || &
) &
Vista E ¥ Dado di montaggio §m
I
NN FGA Attacco M5 x 0.8 o™
(? MM Dado estremita stelo o‘? Rivestimento superficie *@' %o
AN Vo g ﬁ B
© it © o=
Iy fn — < () o % S F
® g ° 5 5l
0 X 0 S|IEN
BB_os : BA o3 LX % -
£0
A X | LY [NA NB LZ ]
H + Corsa S + Corsa LB
Z + 2 x corsa Vista E % ‘é!
=2 S
gz
5O
ElE
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm] ; =
S|z
N[ENM
Diametro A |BA/BB|CA|{CB| F | GA|H KA|LB|LC|LH|LT | LX|LY | LZ MM NA | NB NN § iﬁ
clE
10 15 | 15 | 12 17 | 14 8 8 28 | 42 |215| 55 | 14 | 23 | 33 | 25 | 42 M4 x0.7 |125| 48 | M10x 1.0 g §a
16 15 [18.3|18.3| 20 | 20 8 8 28 | 52| 23 [ 55| 14 | 283 | 33 | 25 | 42 M5x0.8 |125| 48 | M12x1.0 |& %‘gi
. S Z
Diametro [ Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada| X Y [Corsada [ Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsa da | Corsa da | Corsa da =
5a15 | 16a30 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 762100 |101a 125|126 a 150 5a15 | 16a30 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 762100 |101 a 125|126 a 150 2
10 48.5 56 68 80 - - - - 6 9 76.5 84 96 108 - - - - S
16 48.5 57 69 81 87 111 129 141 6 9 76.5 85 97 109 115 139 157 169 @

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.

Esecuzioni
speciali

SMC 48
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Serie CJ2K

Semplice effetto, molla posteriore: Piedino doppio (M)

CJ2KM\ Diametro ‘ —‘ Corsa ‘ TZ

4xoLC

/ Foro di montaggio

H + Corsa + Dado di montaggio
NN F |GA
Attacco M5 x 0.8 F Y Dado di montaggio Rivestimento superficie
MM Dado estremita steF\
HE HJ] < - 3 :
an > N
ar ar LX
A X Y [ NA NB Y X LZ
S + Corsa
LS + Corsa
Z + 2 x corsa
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
LS
i Corsa | C G Corsa | C G C Corsa
Diametro| A | F |GA| H |KA|LB|LC |LH gt |l Gl S Bt o ey | o LT [LX | LY |LZ MM NA |NB NN
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100 [a125|a150
10 15| 8 8 |28 |42 (21555 | 14 |665| 74 | 86 | 98 | — - - - | 23|33 |25 |42 | M4x0.7 |125| 4.8 | M10x 1.0
16 15 | 8 8 |28 |52 |23 55| 14 [66.5| 75 | 87 | 99 | 105|129 | 147|159 | 2.3 | 33 | 25 | 42 | M5x 0.8 |125| 4.8 | M12x 1.0
S Y4
Diametro | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa [ X Y |Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa | Corsa
da5 [da16 |da3l |da46 |dabil |da76 [da101|da 126 da5 [da16 da3l |da46|dabl|da76 da101|da 126
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125]a150 al5 | a30 | a45 | a60 | a75 [a100|a125|a150
10 485| 56 | 68 | 80 | — - - - 6 9 [915] 99 [111|123| - - - -
16 485| 57 | 69 | 81 | 87 |111 (129|141 | 6 9 [91.5[100 (112|124 130|154 | 172 | 184
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
Semplice effetto, molla posteriore: Flangia anteriore (F)
CJ2KF‘ Diametro‘ - ‘ Corsa ‘ TZ
Vista E Y Dado di montaggio
NN aa Rivestimento superficie
1\ | u ICI
MM Dado estremita stg\ Attacco M5 x 0.8 5
Yy i 8z
o - S
& BB.C FT 2xeFC
=93 A F | NA NB Montaggio foro
H + Corsa S + Corsa
Z + 2 x corsa
Vista E
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A |BA|BB|CA|(CB| F |[FB | FC | FT |FX | FY |FZ |GA| H | KA MM NA | NB NN
10 15 15 12 17 14 8 |175| 55 | 23 | 33 20 42 8 28 | 4.2 M4 x0.7 | 125 | 4.8 M10x 1.0
16 15 | 18.3|18.3 | 20 20 8 19 | 55| 23 | 33 20 42 8 28 | 5.2 M5x0.8 | 125 | 4.8 M12 x 1.0
, S Z
Diametro [ Corsada | Corsa da | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada| X Y [ Corsada| Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsa da | Corsa da | Corsa da
5a15 | 16a30 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 762100 |101 a 125126 a 150 5a15 | 16230 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 762100 |101a 125126 a 150
10 48.5 56 68 80 - - - - 5 7 76.5 84 96 108 - - - -
16 48.5 57 69 81 87 111 129 141 6 9 76.5 85 97 109 115 139 157 169
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
49 V 7
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Cilindro pneumatico: stelo antirotazione .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJZ K

Semplice effetto, molla posteriore: Flangia posteriore [g] £
s
CJ2KG | Diametro|—| Corsa | TZ 3
Rivestimento superficie NN GA  Attacco M5 x 0.8 ¥r Dado di montaggio %
/ MM Dado estremita stelo O B2
I / _ & e Z QN
N 2 \_ [ T3 h §lg a
I o3 (21
St = — 1 I
2xeoFC 0 z
B_ =
FX Montaggio t FT 03 2N
Fz foro A F | NA NB £ a
H + Corsa S + Corsa F g
Z + 2 xcorsa Lz
é_
X
0|2y
v Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm] é ga
o] =3
Diametro A B C F FB | FC | FT | FX | FY | FZ | GA H KA MM NA | NB NN 2
[ S
10 15 15 17 8 175 | 55 2.3 33 20 42 8 28 4.2 M4 x 0.7 125 | 4.8 M10 x 1.0 ; %
16 15 | 183 | 20 8 19 55 | 23 | 33 20 42 8 28 | 5.2 M5 x 0.8 125 | 4.8 M12 x 1.0 % tAN
=r]
. S z e
Diametro [ Corsada [ Corsada | Corsada | Corsada | Corsada | Corsada| Corsada | Corsada| X Y [Corsada| Corsada| Corsada | Corsada | Corsa da | Corsa da | Corsa da | Corsa da g
5a15 | 16a30 | 31a45 | 46260 | 61a75 | 762100 |101a 125126a 150 5a15 | 16a30 | 31a45 | 46260 | 61a75 | 762100 |101a 125]126a 150
10 485 | 56 68 80 - - - - 5 7 845 | 92 104 | 116 - - - -
16 48.5 57 69 81 87 111 129 141 6 9 84.5 93 105 117 123 147 165 177

* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10.
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Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw
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Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

CJ2R

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni
speciali

SvC %0

O



Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2Z

010,216

Codici di ordinazione

B .z
Emmc

Con sensore—l—

Diametro

10

10 mm

16

16 mm

L

16

6|0

Corse standard cilindro [mm)]
Consultare “Corse standard” a pagina 52.

Z -

& 5‘;\“/ .

DJ2Z|L

|
16/-160

Z -

M9BW

(Anello magnetico incorporato)

| l 1
Sensore
x Per i sensori applicabili,
Montaggio vedere la tabella sottostante.
B Base % In caso di richiesta di un cilindro con anello magnetico Esecuzioni speciali
—— incorporato senza sensore, si veda il modello di P - f
E_| Conmozzo su entrambii la cilindro con anello magnetico incorporato. Maggiori informazioni a pagina 52.
D | Cerniera femmina
L | Piedino singolo  Posizione attacco testata posteriore
M | Piedino doppio Numero die® Montaggio
F | Flangia anteriore __ | Perpendicolare s\ sensori esensore
U oy’
G | Flangia posteriore allasse g — 2 pz. A | Montaggio su guida
# L'accessorio di montaggio R 3 1 pz. B | Montaggio a fascetta
& consegnato assieme al R Assiale §: n “n’ pz * Per il montaggio su guida, sono forniti
prodotto ma non & montato. :

= Per la cerniera femmina, il prodotto
€ perpendicolare all'asse del cilindro.

+ Per il doppio mozzo, il prodotto &
perpendicolare all'asse del cilindro.

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

con la guida le viti e dadi per 2
sensori.

= Per i supporti di montaggio dei sensori,
vedere a pag. 84.

Funzione Conne- Cablaggio Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m) |Connettore Carico
Tipo speciale ssiope g (Usc%g) DC AC Montaggio a fascetta | Montaggiosuguida | 0.5 | 1 | 3 | 5 [Assent peubiao | applicabile
elettrica Perpendicolare | In linea | Perpendicolare| In linea | (—) [(M)| (L) | (Z) |(N)
3 fili (NPN) 5V 12V MONV | MON | MONV | MON | ®© @/ @ O|—| O cl
= Grommet| |3 fili (PNP) ' MOPV | MOP | MSPV | M9P | @ (@ | @ | O|—| O
s _ o i 12V M9BV | M9B | M9BV | M9B | @ (@ [@®|O|—| O |
o Connettore — H7C J79C = o — 000 —
g Indicazione di 3ili (NPN) 5V 12y MONWV | MONW [MONWV| MONW | @ (@ (@ [O[—[ O | . | . .
o diagnostica Si | 3fili (PNP) |24 V|~ " — MOPWV| MOPW MOPWV|  MO9PW | @ @ @ | O|—| O PLC,
T | (LEDbicolore) 2 fili 12V M9BWV| M9BW [M9BWV | M9BW | ®© @ ®@ O |—| O —
g Resistente  |Grommet| |3 fili (NPN) 5V 12V MINAV** MONA** |MONAV** | MONA**| O |O | @ |O|—| O ol
Z all'acqua 3 fili (PNP) ' MOPAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA**| O (O |@ | O |—| O
& | (LEDbicolore) 2 fili 12V M9BAV**|M9BA**|M9BAV** M9BA**| O |O | @ |O|—| O —
Con sctad dagnosia (LED bicolog) 4 fili (NPN) 5V, 12V — H7NF = F79r @ — @O |—| O Cl
3 fil 5V | — | A%V | A9 | Agsv | A6 | @ |—|e@|—|—| — | o | —
= g (Equiv.NPN) | —
3 Grommet — 200 V — — A72 A72H | @ |—|@® |—|—| —
o — | 100V [ A93V | A93 | A93V | A3 | e [—(e|@[—| — |
2 No 2 il 12V 100Vmax. | A9OV A90 A90V A90 ® —\0|—|—| — Cl Rele,
S Comnetiore Si] 24V — — C73C | A73C — ®  — 0600 — — PLC
@ No %4Vmax | — | C80C | ABOC | — | @ |[—|@/e|®@ — | C
Indcazione i degnosia (LED bcolre| Grommeet | Si — — — — A79W — ® —| 0| — | —| — —_

=% Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.

* Simboli lunghezza cavi: 0.5 me-eoeeneeneenes — (Esempio) MONW
-« M (Esempio) MONWM
L (Esempio) MONWL
Z (Esempio) MONWZ
N (Esempio) H7CN

# | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
+ | sensori D-A900/MICIOC/A7OC/A800/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)
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+ Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
+ Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.



Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato .
Doppio effetto, stelo semplice Serle CJZZ

Specifiche g
Cilindro pneumatico a risparmio %q
di spazio con controllore di Diametro [mm] Ll EE 0
flusso e coperchio incorporato Azione Doppio effetto, stelo semplice g
Fluido Aria e
Pressione di prova 1 MPa E é‘ig
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa g éq
Min. pressione d'esercizio 0.06 MPa ? §0
Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da-10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C* £
Ammortizzo Paracolpi elastici T%TN
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) %a
Tolleranza sulla corsa 30 3 g;_
Regolatore di flusso Incorporato [ ]
Velocita Da 50 a 750 mm/s g ﬁ
Energia cinetica ammissibile 0.035J 0.090J %a
* Senza congelamento g

Simbolo Corse standard
Doppio effetto, stelo semplice, paracolpi elastici

E:":ﬂ I Diametro Corsa standard
10 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150
@’6’ }@ 16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150, 175, 200

= Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali).

Stelo antirotazione

[mm]

CJ2K

DNIREEORSEESITEN | Semplce effeto, mol:

de t0 _— - Montaggio e accessori iori l ina 12.
Esecuzioni speciali g_g /Per maggiori dettagli, vedere pagina P
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95). @--Montato sul prodotto. O-+-Ordinare a parte. §E
- ” iera’* | Cemiera femmina SN
Simbolo Specifiche Montaggio Base Piedino | Flangia Cf:;fnnr:ﬁrnaa (supportoa T 2=
-XAL[] | Modifica della forma dell'estremita stelo compreso) §0

(" Regolatore di flusso incorporato [

Dado di montaggio

Dado estremita stelo

Perno cerniera

-X446 | Grasso PTFE Snodo sferico

Forcella femmina*™

Protezione estremita stelo (tipo piatto/rotondo)
Supportoa T

Il perno e gli anelli di ritegno sono compresi con la cerniera femmina e/o la forcella femmina.

-XC51 | Con raccordo a calzamento
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari

Standard

| |O|O|O| ] o|®
| |O|O|O| ] o|®
| |[O|O|O| ] |o|®

O|0|0|0|e|e| |

[ JieJiedell JI J

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Opzione

A\ Precauzioni

I Prima della manovra, v. pagina 96. | - . .
bemm=m=m===========a Accessori di montaggio/Codice

*

Montaggio diretto

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Diametro [mm] (of8
Accessorio di montaggio ol
10 16 Slsc
SN
Piedino CJ-Lo10C CJ-L016C S a

Sle

Flangia CJ-FO10C CJ-FO16C % 5
Supporto a T* CJ-T010C CJ-To16C 2|& «

N|E
* Si usa il supporto a T con la cerniera femmina (D). g =00
S
3| ==
S (3]

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85. o5

 Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore

* Corsa minima per montaggio sensore S
* Campo d'esercizio g
* Supporti di montaggio sensore/Codice n

Esecuzioni
speciali

sMC %2

O



Serie CJ2Z

Pesi
¢]]
Diametro [mm] 10 16
Base 36 61
Paso base Connessioni assiali 36 61
(Quando la corsa - - -
& zero) Cerniera femmina (pero per cerniera compreso) 40 68
Mozzo sul lato della testa 37 63
Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 4 7
Piedino singolo 8 25
Peso accessorio | Piedino doppio 16 50
di montaggio Flangia anteriore 5 13
Flangia posteriore 5 13
Snodo sferico 17 23
Forcella femmina
. 25 21
Accessori (perno per cerniera compreso)
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2
Supportoa T 32 50

= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.

Nota) Il dado di montaggio non &€ compreso nel peso di base della cerniera femmina.

Calcolo:

Esempio) CJ2ZL10-45Z

Peso base -+
Peso aggiuntivo
Corsa cilindro

. 36 (210)

Corsa 45

- 4/corsa 15

® Peso accessorio di montaggio - 8 (piedino singolo)

36 +4/15x45+8=56¢

Costruzione (non smontabile)

10 33 DA 4 3 ® 6’ 12 B3I (@) @0GH a9 (2
<]
[ 2> a I 3
N
| |
CDJZ2B10/16-0Z-B
Componenti

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio |Anodizzato chiaro duro 12 | Guarnizione di tenuta pistone NBR
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 13 | Guarnizione stelo NBR
3 | Corpo Acciaio inox 14 | Tenuta di controlio A NBR
4 | Stelo Acciaio inox 15 | Tenuta di controlio B NBR
5 | Pistone A Lega d'alluminio 16 | Guarnizione tubo NBR
6 | Pistone B Lega d'alluminio 17 | Guarnizione ago NBR
7 | Paracolpi A Uretano 18 | Anello di tenuta Resina
8 | Paracolpi B Uretano 19 | Manica tenuta di controllo | Lega d'alluminio
9 | Spillo d'ammortizzo Acciaio al carbonio | Nichelato per elettrolisi 20 | Anello di ritegno Acciaio al carbonio |Rivestimento di fosfato
10 | Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato 21 | Anello magnetico —
11 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
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Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato .
Doppio effetto, stelo semplice Serie CJZZ

Base (B) .
g
CJ2zB ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ Z g‘a
<<
¥ Dado di montaggio Z
Y y
Dado estremita stelo g E ;
GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB Wu,o AttaccoM5x 0.8 |2 gq
o, Mm\ NN o 320
] ; a - EE ¢ E
. s O T ol . » )
°gl | A I~ - - _ _ A ! o5 ﬂ{ X 8 Z3 E
m e A= m Y = Z
| W — _ Sy
\ 0 Posizione attacco £=
0 B_os ; S0
B3, A Fl NA NB testata posteriore £
H S + Corsa Posizione assiale (B) L&
# La lunghezza complessiva —(—
Z + Corsa del cilindro non cambia. <
ex
= 523
Uﬂ e - D €| O
o S
$ £|8
8=
ol &
WA wB 2(&
5lzX
ZledN
LT
Particolare sezione Y 2 o
Y¢ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm] — 3
Diametro A | B |C | D F |[GA|GB | H MM NA | NB NDns NN WA |WB |WW| S Z |5 E’N
10 15 | 15 | 17 | 4 8 | 75|65 | 28 | Max07 | 21 | 18 8.9 000 M8x1.0 |14.4[135| 45 | 63 | 91 |S[EG)
16 15 | 183 20 | 5 8 |75 |65 | 28 | M5x08 | 21 | 18 1090 | M10x1.0 | 144|135 45 | 64 | 92 § go
zE
(o] 6=
i a%
Mozzo su due lati (E) i
CJ2ZE | Diametro|—| Corsa | Z 20
(1o
QN
£
g0
3|5
2|8
8(3
a gg
Y ' . Particolare sezione Y g
Dado estremita stelo * Dado di montaggio vy Particolare sezione YY fga
GA Attacco 2 x M5 x 0.8 GB 2 W i
NN > W 2
NN o g
MM \ = NQ (=
=} T EEY ol
L @ Nl e | & 1t - &leXx
| I~ _ ; : ) B | o3 e
) | I
) = 12} £l2N
{“/ | ] e
°[20
0 518
A F| NA NB B.os 2
H S + Corsa F ElZw
ol m
Z + Corsa % £ q
‘ \ | olg
/=Y ? : : a j;?o
W= J S
=
Y Per maggiori dettagli sul dado di ]
montaggio, vedere pagina 12. WA WwB &
[mm] 2
=
Diametro A | B|C | D F |[GA|GB| H MM NA | NB NDhs NN WA |WB |WW| S y4 <
10 15 15 17 4 8 75 | 65 | 28 M4 x 0.7 21 18 8_8_022 M8x1.0 | 144|135 | 45 63 99 5
=]
16 15 | 183 20 | 5 8 |75 |65 | 28 | M5x08 | 21 | 18 1090 | M10x1.0 |14.4 |135| 45 | 64 | 100 S
o
E
C
=
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Serie CJ2Z

Cerniera femmina (D)

CJ2ZD | Diametro|— | Corsa| Z

¥ Dado di montaggio

10,030
oCDHo"y

Perno cemiera (9Cdds 0 oa9)

Dado estremita stelo NB
GA  Attacco 2 x M5 x 0.8 GB I'l’h,o
‘ KE &4 . & eo
| Te [" @i /] o
4 I — a ]
| I
A F| NA B,
+0.2 -
CXion H S + Corsa U
Cz3; Z + Corsa R
ZZ + Corsa
WA L ws
=Perno per cerniera e anelli di ritegno compresi.
[mm]
Diametro A B C |CD|CX|CZz| D |[GA|GB| H MM NA | NB | R U |[WA|WB|WW| S Z | ZZ
10 15 15 17 | 33 | 832 | 15 4 75 |195| 28 M4 x 0.7 21 31 5 8 |144|265| 45 | 63 | 99 | 104
16 15 |18.3| 20 5 |65 (183| 5 |75 |245| 28 | M5x0.8 | 21 | 36 8 10 |14.4[315| 45 | 64 | 102 | 110
Piedino singolo (L)
-
CJ2ZL \ Dlametro\ - \ Corsa \ \ Posizione attacco testata posterlore\ Z Attacco M5 x 0.8
2xolLC
— Foro di montaggio
Posizione attacco A
testata posteriore AN i
Dado estremita stelo Posizione assiale (R) L
. . * La lunghezza complessiva !
# Dado di montaggio del cilindro non cambia.
Attacco 2 x M5 x 0.8 GB Rivestimento superficie
i EiER] _
a
| k/ 5 -
0 = .
B—O.S :
A LX
X | Y[ NA NB LZ
H S + Corsa
Z + Corsa
D > |
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm]
Diameto | A|B | C |D | F |GA|GB| H |[LB|LC|LH|LT|LX|LY|LZ]| MM (NA|NB| NN (WAWBWW S | X |Y|Z
10 15|/15|17| 4 | 8 |75|65(28 |15 |45 9 |1.6| 24 |165| 32 | M4x0.7 |21 |18 | M8x1.0 (144(135/45 (63| 5 | 7 | 91
16 15(183|20| 5 | 8 [75(65(28 |23 |55|14 23|33 |25|42 |M5x08 |21 |18 |MIOx10|144(135|/45 |64 | 6 | 9 | 92
55



Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato .
Doppio effetto, stelo semplice Serie CJZZ

Piedino doppio (M) g
CJ2ZM\D|ametro\—\ Corsa \ z Aol £0
Dado estremita stelo # Dado di montaggio 5 ! d} 2

¥ Dado di montaggio ] LI [ ol &
. NN Fga,— w g “EE
W A Attacco 2 x M5 x 0.8 GBF / NN Rivestimento = Ebr)
& MM o / m\ a .:%:’0
- S [l | EiE] =
o et I DD | (1
T o — I N\ = i
0 T == " = a
B. g
0.3 K K LX L
X_| |Y| NA NB Y| | X L7 - E—
H S + Corsa é
LS + Corsa é ﬁ
Z + Corsa g £7
i
75 73
©
- ] ol
- ) - Ned AL
8 =
£0
WA WB g §
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm] g §
Diametro |A |B |C | D | F |[GA|GB| H [LB|LC|LH|LS|LT|LX|LY|LZ| MM |[NA/NB| NN (WAWBWW S X |Y | Z § g
10 15(15(17| 4 | 8 |75|65|28 |15|45| 9 |77 (1.6|24 |165| 32 |M4x0.7|21 | 18 |M8x1.0|144(135{ 45|63 | 5 | 7 |103 % 2
16 15(183{20| 5 | 8 |75|/6.5(28 |23 |55| 14|82 (23|33 |25|42 |M5x0.8(21 |18 |[MI0x10|144(135(45|64| 6 | 9 |107 ; g;
[=] B -
gg0
Flangia anteriore (F) =
- =
£
CJ2ZF‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ Z g 5
21EN
5|20
% Dado di montaggio '-g g&
Dado estremita stelo o=
\N° GA GB As
MM Attacco 2x M5 x 0.8 Rivestimento superficie % %m
o (] ;
0 \ il \ 2liy
o & [ e | i £
ocli B \}2\ _ _ _ _ _ _ J ﬁm m| > g o
@ — - S WM L
- a (gf2
B.Js FT 2xoFC % E é
A Fl.NA NB EX Forodi montaggio |3 % o
H S + Corsa FzZ i Ebr]
Slo
Z + Corsa s 30
’mﬂ( Attacco M5 x 0.8 ; =
ol|lg8
N[ENM
\ \ 3 sliL
= i . Sey | z £|2
s = - S
L g[:0
(2] B~
WA WE Posizione attacco e
testata posteriore
Posizione assiale (R) s
L . . . . * La lunghezza complessiva 17}
¥ Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. del cilindro non cambia. [mm] 3
»
Diametro | A | B | C | D | F |[FB|FC|FT |FX|FY|FZ | GA|GB| H MM |NA|NB NN |WAWBWW| S | Z
10 15|15 |17 | 4 8 |13 45|16 |24 |14 |32 |75|65|28 | M4x0.7 |21 | 18 | M8x1.0 [144|135| 45 | 63 | 91 E _
16 15 |183| 20 | 5 8 |19 (55|23|33 |20 |42 |75|65|28 |M5x0.8 |21 | 18 |M10x1.0(14.4|135| 45 | 64 | 92 § g
w
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ZSNC



Serie CJ2Z

Flangia posteriore [g]

CJ2ZG |Diametro|— | Corsa| Z

¥ Dado di montaggio

Dado estremita stelo v Dado di montaggio

GA

Rivestimento superficie NN Attacco 2 x M5 x 0.8
/ MM /
| i o
m L © e ["
o Hh - - - -
y I
1
FX A F NA
FZ 2xoFC H S + Corsa
Foro di montaggio Z + Corsa
WA WB
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
MM |NA|NB NN |(WA|WBWW| S | Z

Diametro | A | B | C | D | F |FB|FC|FT |FX|FY|FZ |GA|GB| H
8 |13 |45|16|24 |14 |32 |75|65|28 | M4x0.7| 21 | 18 | M8x1.0 |14.4|135| 45 | 63 | 99

M5x0.8 | 21 | 18 | M10x 1.0 (14.4|13.5| 45 | 64 | 100

10 15|15 |17 | 4
16 15 (18.3| 20 | 5 8 [19 (55|23 (33|20 (42 (75|6.5| 28
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Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato
Doppio effetto, stelo passante

Serie CJ2ZW

010,216

Codici di ordinazione

B cu2zwB 16)-(60/Z-

I I :
R cDJ2zW(L][16]-[60] Z-[MOBWI[ |-[B]-

Anello magnetico integrato
Montaggio Esecuzioni speciali
B Base Maggiori informazioni a
L Piedino pagina 59.
F Flangia Sensore
* L'accessorio di montaggio & con fori passanti
consegnato assieme al - -
prodotto ma non & montato. A | Montaggio su guida
Diametro ¢ B |Montaggio a fascetta
* Per il montaggio su guida, sono
10 10 mm forniti con la guida le viti e dadi
16 16 mm per 2 sensori.

« Per i supporti di montaggio dei
sensori, vedere a pag. 84.

Corsa standard e

Sensore e ) Numero di sensori
| — | Senzasensore — 2 pz.
+ Per i sensori applicabili, vedere la S 1pz.
tabella sottostante. n “n” pz.

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice

p

F

Doppio effetto, stelo semplice | | Semplce effato, mola anteriorelposteriore
CJ2K CJ2 CJa2w CJ2

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

@
R
=
£
Y
&
K=}
2
1z
=)
=
15
=
S
2
a
=
S
[=}

Doppio effetto, stelo passante

N
(2]
=
(&)

cJ2zw

Connes- ) Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavo (m) | ) § oc
' ' ) : ~ |Cablaggio : : : Connettore| ~ Carico N
Tipo| Funzione speciale | sione |i= (Uscita) DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 | 1 | 3 | 5 |Assent| precablato| applicabile ole=
elettrica Perpendicolare | In linea | Perpendicalare | In linea | (—) [(M)| (L) | (2) |(N) B[EO
3ili (NPN) 5Vi2V MONV M9N MONV M9N ® 00 O — O o ‘-g éi
_-8 Grommet 3 fili (PNP) ' MOPV M9OP M9PV M9P ® 00 O | — ©) o
©° - M9BV M9B M9BV M9B ® 00 O|— O slz
p Connettore 2 fil 12V — H7C J79C — o —o/0j0| — B é £ %
‘3 Indicazione di 3ili (NPN) 5VA2V MONWV | MONW | MONWV | MONW | @ @ | ®@ | O | — ©) o | Rel % =
o| diagnostica i [3fii (PNP) [24 v|” — | MSPWV | M9PW | MOPWV | M9PW | @ (@ @ |O[—| O ne || |EC
© (LED bicolore) 2 fili 12V MO9BWV | M9BW | M9BWV | M9BW | @ @ @ | O | — O — L&
g Resistente allacaua Grommet 3ili (NPN) 5VA2V MONAV** | MONA** | MONAV** | MONA** | O O | @ | O | — ©) ol (o 2
@ (LED bicolore;‘” 3fili (PNP) ' M9PAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O |O |@ |O|—| O £la X
é 2 fili 12V M9BAV** | MOBA™** | MOBAV** | M9BA™* | O |O | @ | O | — O — £ §§
Gon uscht d diagnostia (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V,12V — H7NF — F79F ®  — 0 O|—| O cl I £>
- c2O
(quu’wfur!M 5V — A%V | A% | A%V | A% (e |—|e®|—|—| — (o [ — [|EZ
o ) . - =
g — Si — [ 200V — — A72 | A7T2H | ® |—|®[—|—| — | _ HE
g — - 100V | A9V | A93 | A93V | A93 | @ |—|@ @ |—| — Bl -
o INo| > fil 12V 100V max. | A90V A90 A90V A90 ®—|0|— | —| — Cl | Rele, | |2 N
5 Si 24V — = C73C | A73C — e —|e/ej®| — | — |PC| = a
@ Connettore|No 24V max. — C80C A80C — o — o000 — Cl 21
Indicazione di degnostca (LED bicolorg| Grommeet | Si — — — — A79W — ® | —\ 0 |— | —| — — —
«# Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra. 'g
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-«eoeeeeienee — (Esempio) MONW 2
1m- -+ M (Esempio) MONWM 7]
3m-- - L (Esempio) MONWL @
5m-. Z (Esempio) MONWZ
Nessuno- N (Esempio) H7CN =
* Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85. o5
* Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori. ¥
= | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta. 3 3
* | sensori D-AQUL/MIOIOIL/A70/A80L/F700/A700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima u‘ﬁ @

della spedizione.)
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Serie CJ2ZW

Specifiche
Cilindro pneumatico a risparmio
di spazio con controllore di Diametro [mm] L 16
flusso e coperchio incorporato Azione Doppio effetto, doppio stelo
Fluido Aria
Pressione di prova 1 MPa
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.1 MPa
Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da -10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C*
Ammortizzo Paracolpi elastici
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione)
Tolleranza sulla corsa +(1)'0
Regolatore di flusso Incorporato
Velocita Da 50 a 750 mm/s
Energia cinetica ammissibile 0.035J 0.090J

Simbolo
Doppio effetto, doppio stelo, paracolpi elastici

[

—1h

26

to
Mgffer Esecuzioni speciali

(Per ulteriori dettagli, consultare da pagina 87 e 95).

* Senza congelamento

Corse standard

[mm]
Diametro Corsa standard
10 15, 30, 45, 60
16 15, 30, 45, 60

+ Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali).

Montaggio € accessori /rer maggiori dettagli, vedere pagina 12.

@:--Montato sul prodotto.
O:---Ordinare a parte.

Simbolo Specifiche

-XAL | Modifica della forma dell'estremita stelo

-XC51 | Con raccordo a calzamento

-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari

-X446 | Grasso PTFE

A\ Precauzioni

Prima della manovra, v. pagina 96. 1
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Montaggio Base Piedino Flangia
Dado di montaggio [ J [ J [ J
Standard
Dado estremita stelo [ J [ J [ J
Snodo sferico O O O
Opzione
Forcella femmina* O O O
* Perno per cerniera e anelli di ritegno consegnati assieme.
Accessori di montaggio/Codice
I
Accessorio di montaggio Diametro [mm]
9% 10 16
Piedino CJ-LO10C CJ-L016C
Flangia CJ-F010C CJ-FO16C

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

¢ Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore

* Corsa minima per montaggio sensore
* Campo d'esercizio
 Supporti di montaggio sensore/Codice

O
2




Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato .
Doppio effetto, stelo passante Serie CJZZ W

Pesi £
[g] 9
Diametro [mm] 10 16 £0
Pesobase o 36 61 g
(Quando la corsa & zero)
Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 4.5 7.5 §
Peso accessorio | Piedino doppio 16 50 g g;
di montaggio Flangia posteriore 5 13 g gq
Snodo sferico 17 23 & § (&)
Forcella femmina g
. . 25 21
Accessori (perno per cerniera compreso) =
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 iffé
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 % q
= || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base. 20
Calcolo: H
Esempio) CJ2ZWL10-45Z LB
O Peso has@ - eeeeeerernnerunnnnnns 36 (g10)
® Peso aggiuntivo ---4.5/corsa 15
® Corsa cilindro-« .-« --Corsa 45

® Peso accessorio di montaggio ---16 (Piedino doppio)
36 +4.5/15x45+16=65.5¢g

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

Stelo antirotazione

" CJ2K

o

Costruzione (non smontabile)

N
(2]
=
o

8 WWw2 3 @ ) B Wi

Q
k<
=
£
E
&
K=}
2
1z
=)
=
15
=
S
2
a
=
S
[=}

cJ2zw

Doppio effetto, stelo passante

(" Regolatore di flusso incorporato [

...\@/}

CJ2R

)
2
=
£
3
3
k=]
2
@
E)
k]
=2
i
o
=3
=
S
=]

‘\||-|i-[||'r'

o
=
©
=
h=]
.2
[=)
o
5]
S
c
<]
=

CDJ2ZWB10/16-0Z-B £
£0
Componenti =

N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota E g‘g

1 | Testata anteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 9 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato é % ﬁ

2 | Corpo Acciaio inox 10 | Guarnizione di tenuta pistone NBR Sl 7

3 | Stelo Acciaio inox 11 | Guarnizione stelo NBR é §0
4 | Pistone A Lega d'alluminio 12 | Tenuta di controllo NBR ; ‘2_

5 | Pistone B Lega d'alluminio 13 | Guarnizione tubo NBR % Iv

6 | Paracolpi Uretano 14 | Guarnizione pistone NBR sl

7 | Spillo d'ammortizzo Acciaio al carbonio | Nichelato per elettrolisi 15 | Guarnizione ago NBR E § q

8 | Dado di montaggio Acciaio laminato Zinco cromato 16 | Anello magnetico —_ g %O

2

b

Esecuzioni
speciali

SvC %0

O



Serie CJ2ZW

Base (B)

CJ2ZWB Diametro|—|Corsa| Z

Dado estremita stelo

® Y s Dado di montaggio
[=]
% NN GA Attacco 2 x M5 x 0.8 WWQ
i MM =
iR a . S
— ® # o R,
—~J 8 < : - EEE o)
o ) o ) 1]
BSs
. . A L.F. NA NA F A
Particolare sezione Y H S . Corsa H + Corsa
Z + 2 x corsa
WA WA
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. [mm]
Diametro A B C D F GA H MM NA NDh8 NN WA | Ww S 4
10 15 15 17 4 8 7.5 28 M4 x 0.7 21 8.5 020 M8 x 1.0 14.4 45 66 122
16 15 18.3 20 5 8 7.5 28 M5 x 0.8 21 10.9 62 M10x 1.0 14.4 45 67 123
Piedino (L)
CJ2ZWL |Diametro|—|Corsa| Z
2xolLC
Foro di montaggio
o ! fax\
N | w
Y Dado di montaggio '
\N\Nc Dado estremita stelo 4F+9+A Attacco 2 x M5 x 0.8 gﬂ Rivestimento superficie
¢0 MM NN
] N i -
3 | Ek - f——1 &) mgmtlie
o K/ T -
B.Ss - ' '
LX
A LZ
X Y NA NA Y [X A
H S + Corsa H + Corsa
Z + 2 x corsa
~ o
WA WA
Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12. (mm]
Diametro A|B|C|D|F|GA|H|LB|LC|LH|LT |LX|LY | LZ NN NA NN WAWW S [ X |Y | Z
10 15|15 |17 | 4 8 |75[28 |15 (45| 9 (16|24 |16,5| 32 | M4x0.7 | 21 | M8x1.0 |14.4| 45 | 66 | 5 7 122
16 15 {18.3| 20 | 5 8 75|28 |23 55|14 (23|33 |25 |42 | M5x0.8| 21 |[M10x1.0|14.4| 45 | 67 | 6 9 |123
61
ZS\VC



Cilindro pneumatico: Regolatore di flusso incorporato
Doppio effetto, stelo passante

Flangia (F)

Serie CJ2ZW

CJ2ZWF \ Diametro \ - \ Corsa \ Z

Y Dado di montaggio
\N\No Dado estremita stelo GA

MM Attacco 2 x M5 x 0.8
%
PN
[S) i

2xoFC
Foro di montaggio

Rivestimento superficie

0
B.os

B3 FT

H S + Corsa

NA |F

FB
FY

H + Corsa | FZ

Z + 2 x corsa

2
S\ |
T

\ |
Varat

WA

Y Per maggiori dettagli sul dado di montaggio, vedere pagina 12.

=5

K

WA

[mm]

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2w

CJ2

Fempce efeto, molla aneriorelposterore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

o ffefio ol

p

o

CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Diametro A|B|C|D F | FB | FC | FT | FX

FY

FZ |GA| H

MM NA NN WA | WW

10 15 | 15 | 17 4 8 13 | 45| 16 | 24

14

32 | 75| 28

M4x0.7 | 21 M8x1.0 [14.4 | 45

66

122

16 15 [18.3| 20 5 8 19 | 65 | 23 | 33

20

42 | 75 | 28

M5x0.8 | 21 | M10x 1.0 | 14.4| 45

67

123

O
2
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(" Regolatore di flusso incorporato [
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( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo passante

)
2
=
£
3
3
k=]
2
@
E)
k]
=2
i
o
=3
=
S
=]

Sensori

CJ2R CJ2R cJ2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Cilindro pneumatico: Montaggio diretto
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2

010,216

Codici di ordinazione

Corse standard cilindro [mm)]
Consultare “Corse standard ” a pagina 64.

] CJZR% 16)-[60] ]Z-

[ T ] |
IR CDJ2RA[16/-[60] |Z-[M9BWI[ |-[Bl-

| - p—
Con sensore Esecuzioni speciali
(Anello magnetico incorporato) . ) S_en.slore Maggiori informazioni a pagina 64.
= Per i sensori applicabili,
vedere la tabella sottostante.
Montaggio % In caso di richiesta di un cilindro con anello 0Montaggio sensore
| A | Modello con montaggio ineriore magnetico incorporato senza sensore, si veda il A | Montaggio su guida
modello di cilindro con anello magnetico -
incorporato. B | Montaggio a fascetta
Diametro e * Per tutti i tipi di montaggio, le viti e i dadi
10 [ 10 mm ®Posizione attacco testata posteriore 2 sensor sono forniti con a guida.
16 |16 mm = Peri sgppo‘;n di monta%gilo dei
Perpendicolare \ sensori, vedere a pag. 84.
- all'asse N
R Assiale %{ eNumero di sensori
. —_ 2 pz.
S 1 pz.
n “n” pz.
Sensori app"cabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

. . . Co_nne- | cabiaggin Tensione di carico : Modello di sensore' : Lunghezza cavi [m] | Cometorel  Carico
Tipo| Funzione speciale ssione | i (Uscita) DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 | 1 | 3 | 5 [Asentg precableto| applicabile
elettrica Perpendicolare| In linea | Perpendicolare| In linea | (—) |[m]| (L) | (Z)|(N)

3fili (NPN) 5V 12V MONV M9ON MONV MON ® 00 O | — @) ol
g Grommet| |3 fili (PNP) ’ M9PV MOP M9PV MP © @/ ®@ O|—| O
§ T 2 fil 12V M9BV M9B M9BV M9B ® 00 O | — O .
o Connettore — H7C J79C — o — 00 6 —
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5V 12V MONWV | MONW | MONWV | MONW | © @ @& | O | — O o | Rels
o diagnostica Si | 3fili (PNP) [24 V|~ — MOPWV | MOPW | MOPWV | M9PW | @ @ | @®@ | O | — O PLC
© (LED bicolore) 2 fili 12V MOBWV | M9BW |M9BWV | M9BW | @ © @ O | — @) —
S| Resistente |Grommet| | 3fili (NPN) 5V 12V MONAV** | MONA** [MONAV** | MONA**| O O |[@|O|[—| O o
2 all'acqua 3 fili (PNP) ' MOPAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O |O | @ | O | — O
& | (LED bicolore) 2 fili 12V M9BAV**| MOBA™** [MOBAV**| M9BA** | O (O | @ | O | — ©) —
Con uscitadi degnostca (LED bicolore) 4 ili (NPN) 5V, 12V — H7NF — F79F ® | —|®O|—| O cl
8 il sV | — | A%V | A% | A%V | A% | @ |—|e|—|—| — | o | —
= S (Equiv.NPN) | —
3 Grommet — 200 V — — A72 A72H ([ ® |— | @ |—|—
o — - 100V | A93V | A93 | A93V | A3 (e [—(e (e[ — |
o No o fil 12V 100V max. | A90V A90 A90V A90 ® —\0|—|—| — Cl | Rele,
5 C | Si | 24V — = C73C A73C = o —1 0 0 e — — | PLC
% T 24Vmax | — | C80C | ABOC | — (e |—|e|e|®] — |
Indicazione di degnostia (LED bicolorg| Grommiet | Si — — — — A79W — ® —\ 0| —|—| — —
+x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.
* Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-«coeoveeeneens — (Esempio) MONW * Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
-+ M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.

- L (Esempio) MONWL
Z (Esempio) MONWZ

* | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
* | sensori D-A900/MITIOC/A700/A800/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima

della spedizione.)
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Cilindro pneumatico: Montaggio diretto
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2R

Specifiche g
Il cilindro a montaggio diretto CJ2R %q
pud essere installato direttamente Diametro [mm] 10 16 £O
tramite una testata anteriore quadrata. Azione Doppio effetto, stelo semplice g
Fluido Aria H
Pressione di prova 1 MPa g é‘;
=l
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa g %a
Min. pressione d'esercizio 0.06 MPa &
Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da -10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C* ‘%i
Ammortizzo Paracolpi elastici % q
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) §O
Tolleranza sulla corsa +2)'0 L é‘_
Velocita Da 50 a 750 mm/s B é‘
Energia cinetica ammissibile 0.035J 0.090 J o %ﬁ
# Senza congelamento _é %a
Slg
S
Simbolo Corse standard 5
Doppio effetto, stelo semplice, paracolpi elastici Slex
[mm] |45 q
:":ﬂ U Diametro Corsa standard (&)
‘ ‘ 10 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150 5
16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150, 175, 200

de 10 A -
Mgrder Esecuzioni speciali

= Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali.)

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95). Accessori  /per maggiori dettagli, vedere pagina 12.
Simbolo Specifiche
-XALO | Modifica della forma dell'estremita stelo Standard Dado estremita stelo
-XC9 | Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile Opzione** | Snodo sferico, forcella femmina*, protezione per estremita stelo (tipo piatto/rotondo)
zXC22 | Guarnizione di tenuta in gomma fiuorurata * Perno per cerniera e anelli di ritegno consegnati assieme.
-XC51 | Con raccordo a calzamento #x Ordinarli a parte.
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari
-X446 | Grasso PTFE

A\ Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

¢ Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore
¢ Corsa minima per montaggio sensore

e Campo d'esercizio

* Supporti di montaggio sensore/Codice

Pesi
ld]
Diametro [mm] 10 16
Peso base Base 36 61
(Quando la corsa & zero) | Connessioni assiali 36 61
Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 4 7
Snodo sferico 17 23
Forcella femmina
Accessori (perno per cerniera compreso) 25 21
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2
# || dado di montaggio e il dado estremita stelo sono compresi nel peso base.
Calcolo:
Esempio) CJ2RA10-45Z
® Peso base:-«-eeeeeees 36 (910)
® Peso aggiuntivo -----4/corsa 15
® Corsa cilindro ------ Corsa 45
36 +4/15x45=48¢g
64
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(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice

2
k=
2
g

Sensori

Doppio effetto, stelo passante || Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R CJ2R CJa2zw CJ2z

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2R

Clean Series

10-CJ2RA‘ Diametro H Corsa ‘ ‘ Posizione attacco testata posteriore | Z

irc:lean Series

Cilindro pneumatico applicabile al sistema che scarica le
fughe dalla sezione dello stelo direttamente all'esterno
della camera bianca tramite porta di sfogo e grazie al
fatto che la sezione stelo dell'attuatore presenta una
costruzione a doppia tenuta.

Specifiche
Azione Doppio effetto, stelo semplice
Diametro [mm)] 10, 16
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
Min. pressione d'esercizio 0.08 MPa
Ammortizzo Paracolpi elastici
Corsa standard [mm] Corrispondono allo standard. (Vedere pag. 64).
Sensore Montabile (Montaggio a fascetta)
Montaggio Modello con montaggio inferiore

Per le specifiche dettagliate, consultare il sito www.smc.eu

Costruzione 10-CJ2RA (Clean Series) (non smontabile)

<>

my

SEERNZ
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Cilindro pneumatico: Montaggio diretto .
Doppio effetto, stelo semplice Serie CJZ R

Costruzione (non smontabile) z
s
o]
£0
2
o|d
: = s[ET
\ BN nz0
: &
£72
H$
C M T
ﬂ J
- g ﬁ
S gU
CDJ2RA10/16-10Z-B g5
0
©
. ols
Componenti o x
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota a
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 8 | Guarnizione stelo NBR jL
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 9 | Guarnizione di tenuta pistone NBR et
3 | Corpo Acciaio inox 10 | Guarnizione tubo NBR 2 s
4 | Stelo Acciaio inox 11 | Anello di tenuta Resina ‘g_ < N
5 | Pistone A Lega d'alluminio 12 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato sle
6 | Pistone B Lega d'alluminio 13 | Anello magnetico — 'g §0
7 | Paracolpi Uretano § =
o i=
s|gN
SlsAN
.. . &2
Modello con montaggio inferiore &lg0O
— =
CJ2RA \ Diametro \ - \ Corsa \ \ Posizione attacco testata posteriore \ Z g‘m
e
GA Sl
2 g°
Dado estremita stelo X Attacco 2 x M5 x 0.8 GB %
O MM Attacco g é‘n:
- ¢ \ S| £ N
2 2 6 ] 3
LPEN z i
o s
TD Posizione attacco testata o2
Bos A NA NB posteriore 2 Eé
H S + Corsa Posizione assiale (R) | § “N
Forma testata Z + Corsa + La lunghezza complessiva £ %a
. del cilindro non cambia. gls
posteriore =
HE
[mm] |§|EX
Diametro| A B C D [GA|GB| H L | LB LD LH | LX MM NA [NB | X Y S Z = gﬁ
10 15 12 14 4 16 5 20 | 28 16 | 035 passante, 06.5 prof. controforo4 | 8 12 | M4x0.7 | 205 | 95 | 28 8 54 74 § éa
16 15 | 18.3| 20 5 16 5 20 | 26 | 20 | 4.5 passante, o8 prof.controforo5 | 10 | 16 | M5x 0.8 [ 20.5 | 9.5 | 28 8 55| 75 g é
s
[Z]
[ =
[1
(7]
.g -
-ﬁ E
5 O
g2
)
w

SvC %6
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Cilindro pneumatico: Montaggio diretto
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2R

010,216

Codici di ordinazione

Azione
S [Semplice effetto, molla anteriore
T |Semplice effetto, molla posteriore

Corse standard cilindro [mm]
Consultare “Corse standard ” a pagina 68.

] CJ2R%1|6—45$ Z-

L 1| '
IR cDJ2RA[16)-[45]S][ 1Z-M9BWI[ I-[BI-

! T e [ -
Con sensore Sensore Esecuzioni speciali

(Anello magnetico incorporato) = Per i sensori applicabili, - T A
vedere la tabella sottostante. Maggiori informazioni a pagina 68.

Montaggio % In caso di richiesta di un cilindro con anello magnetico S
A | Modello con montaggio inferiore | incorporato senza sensore, si veda il modello di ensor_e )
o cilindro con anello magnetico incorporato. con fori passantl
. . A | Montaggio su guida
Diametroe o Posizione attacco testata posteriore B |Montaggio a fascetta
10 | 10 mm Perpendicolare \\ * Per il montaggio su guida, sono forniti
16 | 16 mm - all'asse N : con la guida le viti e dadi per 2 sensori.

* Per i supporti di montaggio dei
sensori, vedere a pag. 84.

R Assiale %‘

o

¢ eNumero di sensori
+ Non applicabile al semplice effetto, - 2 pz.
molla posteriore (T). S 1 pz.
n “n” pz.

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

‘ ) Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] | )
' ) . | Comessione | — | Cablaggio ; ; : Connetiore| ~ Carico
Tipo| Funzione speciale detica | = (Uscita) DC AC Montaggio a fascetta| Montaggio su guida | 0.5 | 1 | 3 | 5 |Assent) precablato| applicabile
Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) |[m]| (L) [(Z) | (N)
3 fili (NPN) 5V1i2V MONV M9ON MONV M9N ® 00 O — O ol
= Grommet 3 ili (PNP) ’ M9PV MOP MOPV MOP ® 00 O | — O
° o 5 fi 1oV MOBV | M9B | M9BV | M9B | @ (@@ O[—| O [
o Connettore — H7C J79C — o — 00 e —
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5VA2V MONWV | MONW | MONWV | MONW | ® @ | ® | O |— O ¢ | Rele
o diagnostica Si | 3fili (PNP) |24 V|~ — MOPWV | MOPW | MO9PWV | MO9PW | @ @ |® O |—| O PLC
© (LED bicolore) 2 fili 12V MO9BWV | M9BW |M9BWV | M9BW | @ © @ | O | — O —
g Resistente allacaua Grommet 3 fili (NPN) 5V12V MONAV**| MONA™* [MONAV**| MONA** | O (O | @ | O |— O ol
@ (LED bicolore()] 3ili (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O |O |@ |O|—| O
$ 2 fili 12V M9BAV** | MOBA** [MOBAV**| M9BA** | O (O |@ | O | — @) —
Con uscitadi degnostica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V,12V — H7NF = F79F | @ | — | ®@/O|—| O Cl
3l 5V | — | A%V | A% | A%V | A% |® |—|e|—|—| — |c | —
= S (Equiv.NPN) | —
3 Grommet — 200V — — A72 A72H (& |—|® |—|—| —
o — L 100V | A93V | A93 | A93V | A3 (e [—(e (e[ — |
2 No 2 il 12V 100V max. | A90V A90 A90V A90 ®— 0| —|—| — Cl | Rele,
g Cometiore S 24V — — C73C | A73C = e — o006 — | — [PC
@ No 24Vmax | — C80C | As0C — |e[—]ee|@] — [ c
Indicazione d dagnosfca (LED bicolore)| Grommet | Si — — — — A79W — ®—\ 0| ——| — —
#x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-:eoeeveenienne — (Esempio) MONW * Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
: - M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori.

L (Esempio) MONWL

Z (Esempio) MONWZ

N (Esempio) H7CN

* | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.

| sensori D-A900/MITIOI/A7OC/A80C/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)
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Cilindro pneumatico: Montaggio diretto
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2R

Il cilindro a montaggio diretto CJ2R

puo essere installato direttamente
tramite una testata anteriore quadrata.

Simbolo
Semplice effetto, molla anteriore, paracolpo elastico

A |

Semplice effetto, molla posteriore, paracolpo elastico

—

\

de 10 I .-
Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

Specifiche ]
s
o]
Diametro [mm] 10 16 £0O
Azione Semplice effetto, molla anteriore Semplice effetto, molla posteriore §
Fluido Aria H
sli=
Pressione di prova 1 MPa 8|3 ~
Cls
i ; i S e
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa & 20
Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa g
Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da—10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C* g
Ammortizzo Paracolpi elastici % q
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) §0
Tolleranza sulla corsa 0 L g
Velocita Da 50 a 750 mm/s 2
Energia cinetica ammissibile 0.035J 0.090J o 2 ﬁ
] HEPE
* Senza congelamento § .§0
BlE
Corse standard i |
R4
[mm] |H|EN
-
Diametro Corsa standard £0
10 15, 30, 45, 60 5
16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150

* Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza l'utilizzo di distanziali).

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Accessori  /per maggiori dettagli, vedere pagina 12.
Dotazione standard Dado estremita stelo é‘ E
Opzione™** Snodo sferico, forcella femmina®, Protezione estremita stelo (tipo piatto, tipo rotondo) é g

# Perno per cerniera e anelli di ritegno consegnati assieme.

=x Ordinarli a parte.

Forza di reazione della molla

A\ Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

Simbolo Specifiche

-XA[ | Modifica della forma dell'estremita stelo Diametro Forza di reazione della molla [N]
-XC51 | Con raccordo a calzamento [mm] Primaria | Secondaria
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari 10 353 6.86
-X446 | Grasso PTFE 16 6.86 142

Molla con carico di
montaggio primario

Molla con carico di
montaggio secondario

IN ouT =
S R
NV YTV

Quando la molla viene  Quando la molla viene contratta applicando

impostata nel cilindro  aria

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

e Campo d'esercizio

* Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore
¢ Corsa minima per montaggio sensore

* Supporti di montaggio sensore/Codice

O
2

68

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice

Semplce effeto, mol anterioelposteriore

CJ2R CJ2R

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2R

Pesi
Molla anteriore lal Molla posteriore ]
Diametro [mm] 10 16 Diametro [mm] 10 16
Montaggio Base | Assiale | Base | Assiale Montaggio Base Base
Corsa 15 42 42 81 81 Corsa 15 41 78
Corsa 30 49 49 97 97 Corsa 30 47 92
Corsa 45 59 59 114 114 Corsa 45 55 108
Peso base Corsa 60 68 68 132 132 Peso base Corsa 60 64 123
Corsa 75 154 154 Corsa 75 144
Corsa 100 187 187 Corsa 100 173
Corsa 125 224 224 Corsa 125 208
Corsa 150 246 246 Corsa 150 228
Snodo sferico 17 23 Snodo sferico 17 23
Forcella femmina Forcella femmina
) ) 25 21 ) . 25 21
Accessori | (perno per cerniera compreso) Accessori | (perno per cerniera compreso)
Protezione estremita stelo (tipo piato) 1 2 Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2

+ || dado estremita stelo & compreso nel peso di base.

Costruzione (non smontabile)

CJ2RA0-00SZ
i @
« - P
‘ CDJ2RA10/16-1SZ-B
CJ2RAO-O0TZ
L i CT 7/ /® 1
T ST
| \$ ; : -
CDJ2RA10/16-00TZ-B
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 9 | Guarnizione tubo NBR
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 10 | Anello di tenuta Resina
3 | Corpo Acciaio inox 11 | Molla anteriore Acciaio armonico Zinco cromato
4 | Stelo Acciaio inox 12 | Sede della molla Lega d'alluminio
5 | Pistone A Lega d'alluminio 13 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
6 | Pistone B Lega d'alluminio 14 | Anello magnetico —
7 | Paracolpi Uretano 15 | Guarnizione stelo NBR
8 | Guarnizione di tenuta pistone NBR

69
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Cilindro pneumatico: Montaggio diretto .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJZ R

Semplice effetto: Modello con montaggio inferiore s
— 3
2N
Molla anteriore: CJ2RA \ Diametro \ - \ Corsa \ S \Posizione attacco testata posteriore\ 4 s a
X Attacco M5 x 0.8 E é%
. X 0. i
Dado estremita stelo Y 2xolLD Attacchi § é -
9 MM 47 Foro di scarico _@ 2 .go
Q \ g
: % ¥
=3 EEE o : . (. |
© { o
1 : - £ P
0 Posizione attacco testata posteriore £ o
Bos A NA NB LH Posizione assiale (R) £
H S + Corsa LB # La lunghezza complessiva — B
Forma testata Z + Corsa del cilindro non cambia. g
posteriore s ﬁ
Ol s -
5l
(mm] |5|3©
Diametro A B C D GB H L LB LD LH | LX MM NA | NB X Y o8
10 15 12 14 4 5 20 23 16 | 03.5 passante, 06.5 prof. controforo4 | 8 12 M4 x 0.7 12.8 | 9.5 28 8 S
16 15 | 183 | 20 5 5 20 26 20 | 04.5 passante, 08 prof. controforo 5 | 10 16 M5 x 0.8 128 | 95 28 8 ;3 ﬁ
2] B
Dimensioni in base alla corsa: Molla anteriore [mm] 2 a
) S z
Diametro  [Corsada [ Corsa da | Corsada | Corsada | Corsa da | Corsa da | Corsa da | Corsa da | Corsa da | Corsada | Corsa da | Corsa da | Corsada | Corsa da | Corsada | Corsa da P
5215 | 16230 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 762100 [101a125|1262150| 5a15 | 16230 | 31a45 | 46a60 | 61a75 | 76a100 |101a125|126a 150 ol &
10 53.5 | 61 73 85 — — — — | 735 | 81 93 | 105 | — — — — T8 N
16 53.5 | 62 74 86 92 | 116 | 134 | 146 | 735 | 82 94 | 106 | 112 | 136 | 154 | 166 §. I
— - . N gle™
# La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato € 10. ole O
8|2
3 [=}
; - =l =
Molla posteriore: CJ2RA ‘ Diametro ‘ - ] Corsa ‘ TZ ol 1=
Bl
[=] B -
X + Corsa - 8
Dado estremita stelo G‘A £ o
Y Attacco M5 x 0.8 , ) é N
— Foro di scarico b
& i 80
o N 5 : olE
oS T = e B B - X| 4 of
m o o) N - S
& 1
=h
B.O A NA NB £
o3 H + Corsa S + Corsa 2x0oLD b
Z + 2 x Corsa &
Forma testata 2|&
: olEN
posteriore 5|2 0F
ot
S5
om) | 163
Diametro A B (o5 D GA H L LB LD LH | LX MM NA | NB X Y E g
10 15 12 14 4 16 20 23 16 | 035 passante, 06.5 prof. controforo 4 | 8 12 M4 x 0.7 20.5 | 4.8 28 8 % g
16 15 | 183 | 20 5 16 20 26 20 | o4.5 passante, 08 prof. controforo5 | 10 16 M5x0.8 | 205 | 4.8 | 28 8 B §é
ols
Dimensioni in base alla corsa: Molla posteriore [mm] B Eq
S Z 320
Diametro  |Corsa da|Corsa da| Corsa da|Corsa da| Corsa da|Corsa da| Corsa da|Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da| Corsa da ClE
5a15 | 16a30 | 31a45 | 46a60 | 61a75 [76a100(101a125(126a150| 5a15 | 16230 | 31a45 | 46a60 | 61a75 |76a100(101a 125126 a 150
10 56.5 | 64 76 88 — — — — | 76,5 | 84 96 | 108 | — — — — =
16 56.5 | 65 77 89 95 | 119 | 137 | 149 | 76.5 | 85 97 | 109 | 115 | 139 | 157 | 169 §
* La corsa minima del tipo ad anello magnetico incorporato & 10. 3
.g -
-ﬁ E
5 O
28
3@
w
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Cilindro pneumatico: Stelo antirotazione a montaggio diretto
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2RK

010,216

Codici di ordinazione

Corse standard cilindro [mm]
Consultare “Corse standard ” a pagina 72.

] CJ2RK% 16/-(60] Jz-

| I
IR CDJ2RKA[16]-[60] |Z-[M9BWI[ ]-[BI-

Con sensoreI Sensorel
(Anello magnetico incorporato) « Per i sensori applioabili .. -
. * pplicabili, Esecuzioni speciali
Montaggio vedere la tabella sottostante. P

Maggiori informazioni a pagina 72.

| A | Modello con montaggio inferiore |

% In caso di richiesta di un cilindro con anello magnetico

incorporato senza sensore, si veda il modello Sensore
. di cilindro con anello magnetico incorporato. N .
Diametro con fori passanti

1 . . i i
10 |10 mm ® Posizione attacco testata posteriore A _| Montaggio su guida

16 |16 mm B | Montaggio a fascetta

__ | Perpendicolare \\_ * Per il montaggio su guida,
allasse \' sono forniti con la guida le viti

e dadi per 2 sensori.

\ * Per i supporti di montaggio

R Assiale §: = dei sensori, vedere a pag. 84.

eNumero di sensori
—_ 2 pz.
S 1 pz.
n “n” pz.

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

Conne- . Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] | )
Tipo| Funzione speciale | ssione |2 Calljblaggw Montaggio a fascetta| Montaggio suguida [ 0.5 | 1 | 3 | 5 Assentecomeglto{e C?”Cgl
elettrica (Uscita) E = Perpendicolare| In linea |Perpendicolare| In linea | (—) [[m]| (L) | (Z)|(N) precapiato) -applicabrie
3fili (NPN) 5V12V MONV MON MONV MON ® 0/0 O | — O ol
= Grommet| |3 fili (PNP) ’ M9PV M9P M9PV MP (@ (@@ O|—| O
§ - o il 12V M9BV M9B M9BV M9B ® 00 O — O .
o Connettore — H7C J79C = o —1 000 —
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5Vi2V MONWV | MONW |[MONWV | MONW | @ © | ® O | — O ¢ | Rele
o diagnostica Si | 3fili (PNP) |24 V|~ —_ MOPWV | MOPW | MOPWV | MO9PW | @ @ | ®@ | O |— O PLC
T (LED bicolore) 2 fili 122V MO9BWV | M9BW |M9BWV | M9BW | @ @ | ® | O|— O —
g Resistente allacaua Grommet| |3 fili (NPN) V12V MONAV**| MONA** IMONAV**| MONA**| O |[O |@ |O|—| O ol
Z (LED bicolore()] 3fili (PNP) ’ MOPAV** | MOPA** | MOPAV** | MOPA** | O O |@ | O | — O
é 2 fili 12V M9BAV**| MOBA™** [MOBAV**| M9BA™* | O (O | @ | O |— O —
Gon uscta i iagnostica (LED bicolore) 4fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ® | —®O|—| O cl
3 fili
- 5 (Equiv.NPN)| — 5V — A96V A96 A96V A96 ® —\ 0| — | —| — cl —
3 Grommet — 200V — — A72 A72H (@ |—|@®|—|—| —
o — L 100V | A93V | A93 | A93V | A93 | e [—|@ e |— -
2 No 2 fil 12V 100V max. | A90V A90 A90V A90 ® —\0|—|—| — Cl | Rele,
S Si 24V — = C73C A73C — e — 0|00 — — | PLC
» Comettoregol 24Vmax. | — | C80C | ABOC | — (e |_|ee|®| — | ¢
Indicazone di degnostica (LED biolorg| Grommeet | Si — — — — A79W — ® —\0|—|—| — —
+x Sui modelli indicati qui sopra & possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce l'impermeabilita.
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra.
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-«eoeeeennens — (Esempio) MONW = Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
1me. -+ M (Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensofi.
3m... -+ L (Esempio) MONWL
5m- -+ Z (Esempio) MONWZ
Nessuno- - N (Esempio) H7CN

* | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
* | sensori D-A900/MIOIOC/A7O0/A80C/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)
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Cilindro pneumatico: Stelo antirotazione a montaggio diretto
Doppio effetto, stelo semplice

Serie CJ2RK

Un cilindro il cui stelo non gira a
causa della forma esagonale
dello stelo.

Precisione antirotazione
210: £1.5°, ¢16: +1°

Simbolo
Doppio effetto, stelo semplice, paracolpi elastici

== |
]

Esecuzioni speciali
(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

Specifiche £
s
- ir]
Diametro [mm] 10 16 30
Azione Doppio effetto, stelo semplice ;Ei
Fluido Aria 2
Pressione di prova 1 MPa E é‘%
Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa § §a
2] S
Min. pressione d'esercizio 0.06 MPa g
Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da —10°C a 70°C, con sensore: Da -10°C a 60°C* £
Ammortizzo Paracolpi elastici %—TN
£7
Lubrificazione Non richiesta (senza lubrificazione) 20
Tolleranza sulla corsa +(1)'0 %
S R
Precisione antirotazione dello stelo +1.5° ‘ +1° [ 2
1=
Velocita Da 50 a 750 mm/s £
Energia cinetica ammissibile 0.035 J ‘ 0.090 J gE3
* Senza congelamento % gi
E =
Corse standard ol iy
h|lsN
[mm] =
Diametro Corsa standard iko
10 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150 =
16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150, 175, 200

= Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali).

ACCEeSSOri /per maggiori dettagli, vedere pagina 12.

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

* Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore
* Corsa minima per montaggio sensore

* Campo d'esercizio

Simbolo Specifiche
-XAL | Modifica della forma dell'estremita stelo Standard Dado estremita stelo
- ili labile/Ri labil . - L . s . .
XC9 _| Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile Opzione™* Snodo sferico, forcella femmina™, protezione per estremita stelo (tipo piatto/rotondo)
-XC51 | Con raccordo a calzamento - — - -
-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari * Pern.o pe.r cerniera e anelli di ritegno consegnati assieme.
«# Ordinarli a parte.

-X446 | Grasso PTFE

c Precauzi on i Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

2
* Supporti di montaggio sensore/Codice % g
o]
Pesi Wt
CIIES] =
Diametro [mm] 10 16 i =
Peso base Base 36 62 o
(Quando la corsa & zero) Connessioni assiali 36 62 % §
Peso aggiuntivo per 15 mm di corsa 4 7 E g
Snodo sferico 17 23 ofs
Forcella femmina = %!
. . 25 21 ko B
Accessori (perno per cerniera compreso), °l& oc
Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 5 E q
Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 % §;O
# |l dado estremita stelo € compreso nel peso di base. N -
Calcolo:
Esempio) CJ2RKA10-45Z s
® Peso base:-eoveeee 36 (210) ]
® Peso aggiuntivo -----4/corsa 15 3
® Corsa cilindro -+ Corsa 45
36 +4/15x45=48¢ =
28
g8
Iﬂ (7]
72
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Serie CJ2RK

Costruzione (non smontabile)

® @ ii @@ 9 ®(1 2
— d T X T T2
Tt e [ R
H N\ / ‘|||-ii-||\ll
@é CDJ2RKA10, 16-10Z-B
Componenti
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 8 | Guarnizione stelo NBR
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 9 | Guarnizione di tenuta pistone NBR
3 | Corpo Acciaio inox 10 | Guarnizione tubo NBR
4 | Stelo Acciaio inox 11 | Anello di tenuta Resina
5 | Pistone A Lega d'alluminio 12 | Guarnizione pistone NBR
6 | Pistone B Lega d'alluminio 13 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
7 | Paracolpi Uretano 14 | Anello magnetico —
Modello con montaggio inferiore
—
CJ2RKA ‘ Diametro ‘ - ‘ Corsa ‘ ‘ Posizione attacco testata posteriore ‘ Z
X
s
Dado estremita stelo GA
y Attacco 2 x M5 x 0.8 GB -
O MM
7 v \
ﬁ 1 = e C;/ - el
: &) ka >
B3, \2 x oLD
A NA NB
Forma testata H S + Corsa Sef'?ne
posteriore Z + Corsa stelo
Attacchi
Posizione attacco testata posteriore
Posizione assiale (R)
* La lunghezza complessiva del cilindro non cambia.
[mm]
Diametro A B C | GA|GB| H |KA| L (LB LD LH | LX MM NA |NB | X Y S V4
10 15 |12 14 | 16 5 20 | 42 | 23 | 16 | 035passante, 6.5 prof.controforod | 8 12 | M4x0.7 |20.5| 9.5 | 28 8 54 | 74
16 15 | 18.3| 20 | 16 5 20 | 5.2 | 26 | 20 | 045 passante, o8 prof.controforo5 | 10 | 16 | M5x 0.8 [20.5| 9.5 | 28 8 55 | 75

73
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Cilindro pneumatico: Stelo antirotazione a montaggio diretto
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore

Serie CJ2RK I

010,216

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

Codici di ordinazione

CJ2w

A

Azione
S | Semplice effetto, molla anteriore

Standard
Doppio effetto, stelo passante

Corse standard cilindro [mm]
Consultare “Corse standard ” a pagina 75.

] CJ2RKA[16-AS[S] ]Z- -

T | Semplice effetto, molla posteriore

Semplceeffto, mol anterioelposteriore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

n “n" pz.

= Non applicabile al semplice effetto,
molla posteriore (T).

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

[
2
IRV CDJ2RKA (16)-145(S) |[Z-M9BW| |-|B|- g
©
1 — g
Con sensore Sensoree— Esecuzioni speciali® |
(Anello magnetico incorporato) ] « Per i sensori applicabili Maggiori informazionia |21 E\¢
Montaggio vedere la tabella sottostante. pagina 75. [ E q
| A | Modello con montaggio inferiore ‘ % In caso di richiesta di un cilindro con anello magnetico £0
incorporato senza sensore, si veda il modello di =
i cilindro con anello magnetico incorporato. —=
Diametro 9 P Sensore BE
10 | 10 mm Posiai . con fori passanti glEN
16 [ 16 mm ® Posizione attacco testata posteriore A | Montaggio su guida als q
. (o] B=)
Perpendicolare \\ B |Montaggio a fascetta I ELS)
- all'asse N Numero di * Per il montaggio su guida, olg
. sensori® sono forniti con la guida le viti | $&
e dadi per 2 sensori. =
R Assiale B - 2 pz. = Per i supporti di montaggio g
§: - S 1 pz. dei sensori, vedere a pag. 84. §
3
O
Q
o

Sensori applicabili/Consultare la Guida sensori per maggiori informazioni sui sensori.

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Conne- ) Tensione di carico Modello di sensore Lunghezza cavi [m] | Cari %
Tipo| Funzione speciale | ssione |2 C?Jbla%glo Montaggio a fascetta| Montaggio suguida [ 0.5 | 1 | 3 | 5 Assentecfgcr;egfg{oe a.mco. 5
dletrica| — | (Usc@) | DC AC | rependiolie] Infinea | Parpenitre] I linea. | (—) || [ [ vy [P applicable | | o|
3 fili (NPN) 5Vi2V MONV MON MONV MON ® 00 O | — O ol S‘%i
g Grommet| {3 fili (PNP) ' M9PV M9P M9PV MP © @/ @®@ O|—| O slec
s _ o il 12V MOBV | MOB | M9BV | M9B | @ (@ (@ |O|—| O | _ =y
o Connettore] — H7C J79C = o —1 000 — £0
g Indicazione di 3 fili (NPN) 5V12V MONWV | MONW |[MONWV | MONW | @ © @ O | — O o | Reie §
o diagnostica Si |3fili (PNP)[24 V|~ —_ MOPWV | MOPW | MOPWV | MO9PW | @ @ | @®@ | O |— O PLC io =
© (LED bicolore) 2 fili 122V MO9BWV | M9BW |M9BWV | M9BW | @ @ | ® | O|— O — E gx
g Resi I Grommet| (3 fili (NPN) V12V MONAV**| MONA** [MONAV**| MONA** | O |O | @ |O|—| O ol olse
g | Resistente allacqua 31i (PNP) ’ M9PAV** | MOPA®* | MOPAV** | MOPA™ | O | O |® | O |—| O = P
S| (LEDbicolore) — = = = = s,
] 2 fili 122V MOBAV** | MOBA™** | MOBAV** | MOBA O|0|@|O|— O — 52O
Gon uscta i diagnostica (LED bicolore) 4 fili (NPN) 5V12V — H7NF — F79F ®  —®/O|—| O Cl E g
8 il 5V | — | A%V | A% | A%V | A% | e |[—|e|—|—| — | o | — ||EF
= S (Equiv. NPN)| — E| g
9 Grommet — 200V — — A72 A72H | @ |— | @ |—|—| — Sk
o — o 100V | A93V | A93 | A93V | A93 (e |—|ee[— — 5[
S No| . 1oy |190Vmax | ASOV | A9 | A9V | A% | @ [—[®[—[—| — | O |Rek ||Sf
S Comettore | Si| 24V — = C73C A73C — e — o000 — — | PLC | &
@ No 24Vmax | — C80C | A80C — |e[—|eje[@®] — |
Indicazone di degnostica (LED bicolorg| Grommeet | Si — — — — A79W — ® —\0|—|—| — — S
«x Sui modelli indicati qui sopra € possibile montare sensori resistenti all'acqua, ma in tal caso SMC non ne garantisce I'impermeabilita. 2
Consultare SMC per quanto riguarda i modelli resistenti all'acqua con i numeri di modello indicati qui sopra. $
+ Simboli lunghezza cavi: 0.5 m-:eoeeeeienee — (Esempio) MONW * Per i sensori applicabili non in elenco, vedere a pag. 85.
Esempio) MONWM * Per maggiori dettagli sui sensori con connettore precablato, consultare la Guida sensori .

M (
- L (Esempio) MONWL
Z (Esempio) MONWZ
- N (Esempio) H7CN

= | sensori allo stato solido indicati con “O” si realizzano su richiesta.
* | sensori D-A9OCY/MICICIC/A7O0/AB0/F700/J700 sono consegnati unitamente al prodotto, ma non montati. (Per il montaggio a fascetta, solo i supporti di montaggio del sensore sono montati prima della spedizione.)
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Serie CJ2RK

Specifiche
Un cilindro il cui stelo non gira a
causa della forma esagonale Diametro [mm] 10 16
dello Stelo_ Azione Semplice effetto, molla anteriore Semplice effetto, molla posteriore
Precisione antirotazione Fluido Aria
210: +1 .5°, 216 +1° Pressione di prova 1 MPa
In grado di funzionare Max. pressione d’esercizio 0.7 MPa
senza lubrificazione. Min. pressione d'esercizio 0.15 MPa

Temperatura d'esercizio Senza sensore: Da -10°C a 70°C, con sensore: Da —10°C a 60°C*

Ammortizzo

Paracolpi elastici

Lubrificazione

Non richiesta (senza lubrificazione)

Tolleranza sulla corsa

Simbolo
Semplice effetto, molla anteriore, paracolpo elastico

A |

Semplice effetto, molla posteriore, paracolpo elastico

==

|

de 10 I .-
Esecuzioni speciali

(Per ulteriori dettagli, consultare le pagine 87-95).

Simbolo Specifiche

-XAL] | Modifica della forma dell'estremita stelo

-XC51 | Con raccordo a calzamento

-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari
-X446 | Grasso PTFE

A\ Precauzioni

1 Prima della manovra, v. pagina 96. 1

75

+1.0
0

Precisione antirotazione dello stelo +1.5° ‘ +1°

Velocita Da 50 a 750 mm/s

0.035 J ‘

0.090 J

Energia cinetica ammissibile

= Senza congelamento

Corse standard

[mm]

Corsa standard
10 15, 30, 45, 60
16 15, 30, 45, 60, 75, 100, 125, 150

Diametro [mm]

= Possibilita di realizzazione corse intermedie a intervalli di 1 mm. (Senza I'utilizzo di distanziali).

Accessori /Per maggiori dettagli, vedere pagina 12.
Standard Dado estremita stelo
Opzione™* Snodo sferico, forcella femmina*, protezione per estremita stelo (tipo piatto/rotondo)

= Perno per cerniera e anelli di ritegno consegnati assieme.
++ Ordinarli a parte.

Forza di reazione della molla

Diametro Forza di reazione della molla [N]

[mm] Primaria | Secondaria
10 3.53 6.86
16 6.86 14.2

Molla con carico di  Molla con carico di
montaggio primario montaggio secondario

IN ouT =
Tl T
= b Tt —— -
A'S WY

Quando la molla viene  Quando la molla viene
impostata nel cilindro  contratta applicando aria

Per i cilindri con sensori, consultare da pag. 78 a pag. 85.

* Posizione di montaggio corretta (rilevamento fine corsa) e altezza di montaggio sensore
» Corsa minima per montaggio sensore

e Campo d'esercizio

* Supporti di montaggio sensore/Codice

O
2




Cilindro pneumatico: Stelo antirotazione a montaggio diretto .
Semplice effetto, molla anteriore/posteriore Serle CJ2 R K

Pesi £

s

Molla anteriore [g] Molla posteriore 9| =3
Diametro [mm] 10 16 Diametro [mm] 10 16 g
Montaggio Base | Assiale | Base | Assiale Montaggio Base Base Z

Corsa 15 44 44 83 83 Corsa 15 42 79 i

Corsa 30 52 52 99 99 Corsa 30 48 93 g éﬂ

Corsa 45 62 62 | 117 | 117 Corsa 45 57 110 S
Corsa 60 72 72 135 135 Corsa 60 66 126 S
Peso base Peso base =
Corsa 75 157 157 Corsa 75 147 E

Corsa 100 191 191 Corsa 100 177 %N

Corsa 125 228 | 228 Corsa 125 213 3
Corsa 150 251 251 Corsa 150 234 H

Snodo sferico 17 23 Snodo sferico 17 23 - -‘f_

Accessori (pernol:)(:errC g!?nﬁirrgrzg;preso) 25 21 Accessori (pernoI:)?arrC s«lelfnfizrrr:r;?ripreso) 25 21 § ﬁ

Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 Protezione estremita stelo (tipo piatto) 1 2 é o

Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 Protezione estremita stelo (tipo rotondo) 1 2 éo

= || dado estremita stelo & compreso nel peso di base.

Stelo antirotazione

CJ2K

p

o

Costruzione (non smontabile)

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Semplice effetto, molla anteriore

I \SASvAS

- WW|\"

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

(" Regolatore di flusso incorporato [

[l B [ . = i 7N g o
! 'S v {}} i
Sezione s
. CDJ2RKA10/16-0SZ-B  |5|&
Semplice effetto, @ stelo ol
molla posteriore g8
Cls
ol oc
14 Gﬁ 9 ® 10 1 St
E™
| £0
Aé}i b = 1D i r@; - — :o ;
— : 4 : g5x
1 —— S | I HErS
- - - - 4 - - (=2 %)
H \8>/ — 43
Sezione CDJ2RKA10/16-0TZ-B |
@ ) stelo sk
3
: S
Componenti £
N. Descrizione Materiale Nota N. Descrizione Materiale Nota 2
1 | Testata anteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 9 | Guarnizione tubo NBR B
2 | Testata posteriore Lega d'alluminio | Anodizzato chiaro duro 10 | Anello di tenuta Resina
3 | Corpo Acciaio inox 11 | Molla anteriore Acciaio armonico Zinco cromato s
4 | Stelo Acciaio inox 12 | Sede della molla Lega d'alluminio 2
5 | Pistone A Lega d'alluminio 13 | Guarnizione pistone NBR ]
6 | Pistone B Lega d'alluminio 14 | Dado estremita stelo Acciaio laminato Zinco cromato
7 | Paracolpi Uretano 15 | Anello magnetico — 'g —
8 | Guarnizione di tenuta pistone NBR 16 | Guarnizione stelo NBR § g
o9
3@
w

sMC 76
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Serie CJ2RK

Semplice effetto: Modello con montaggio inferiore

Molla anteriore: CJ2RK |Diametro|—| Corsa| S |Posizione attacco testata posteriore | Z

X
Attacco M5 x 0.8
Dado estremita stelo Y GB_ . ~— 2xLD
@0 MM Foro di scarico / Attacchi
, \ : -y
0(‘0;é | \ e g‘ _ _ _ _ L X 1 e
m T - f
T T KA
0 Posizione attacco testata posteriore
B-os A | [NA NB . 162 ap
<—| Sezione Posizione assiale (R)
H S + Corsa tel ;
Forma testata stelo * La lunghezza complessiva
posteriore Z + Corsa del cilindro non cambia.
[mm]
Diametro A B Cc GB H KA L LB LD LH | LX MM NA | NB X Y
10 15 12 14 5 20 4.2 23 16 | 035 passante, 06.5 prof. controforo 4 |~ 8 12 M4 x 0.7 128 | 95 28 8
16 15 183 | 20 5 20 5.2 26 20 | 045 passante, o8 prof. controforo5 | 10 16 M5 x 0.8 128 | 95 28 8
Dimensioni in base alla corsa: Molla anteriore [mm]
. S z
Diametro Da5 [ Da16 | Da31 | Da46 | Da61 | Da76 [Da101|Da126| Da5 | Da16 | Da31 | Da46 | Da61 | Da76 |Da 101 |Da 126
al5 | a30 | a45 | a60 | a75 |a100 | a125 | a150 | a15 | a30 | a45 | a60 | a75 | a100 | a125 | a150
10 53.5 | 61 73 85 — — — — | 735 | 81 93 105 - —_ —_ -
16 535 | 62 74 86 92 116 | 134 | 146 | 73.5 | 82 94 106 | 112 | 136 | 154 | 166
Molla posteriore: CJ2RK |Diametro|—| Corsa | TZ
X + Corsa
dA Attacco M5 x 0.8
Dado estremita stelo Y . .
Foro di scarico
O MM
4 \ ©r
o3 :‘ ; = T ) § I N A x|
m 8 o) ~>e LS o -
& KA
. A ! NA s NB LH| | \2xLD
B.Ss + Corsa + Corsa Sezione LB
Z + 2 x corsa stelo
Forma testata
posteriore
[mm]
Diametro A B C GA H KA L LB LD LH | LX MM NA | NB X Y
10 15 12 14 16 20 4.2 23 16 | 035 passante, 06.5 prof. controforod |~ 8 12 M4 x 0.7 205 | 48 28 8
16 15 183 | 20 16 20 5.2 26 20 | 045 passante, o8 prof. controforo5 | 10 16 M5 x 0.8 205 | 4.8 28 8
Dimensioni in base alla corsa: Molla posteriore (Le dimensioni non citate nella tabella sottostante sono identiche a quelle della tabella precedente) ~ [mm]
) S y4
Diametro
5a15 | 16a30 [Da3fad5({Da46a60|Dabla75(Da76a100| 101a125 |Dat26ats0| 5ai5 | 16a30 |Da3la45|Dad6a60|Dabia75(Da76a 100 101a 125 [Dai2atd
10 56.5 | 64 76 88 — — — — | 765 | 84 9% | 108 | — — — —
16 56.5 | 65 77 89 95 | 119 | 137 | 149 | 765 | 85 97 | 109 | 115 | 139 | 157 | 169
77 Y
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Serie CJ2
Montaggio del sensore

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevamento fine corsa)

Sensore allo stato solido
<Montaggio a fascetta>

D-M9]
D-MoOOW
D-M9CJA

D-MoIV
D-MoOIMV
D-M9CJAV

D-H7O
D-H7OW
D-H7BA
D-H7NF
D-H7C

Sensore

A=

A 22

(24)

16.5

( ): Dimensioni di D-M9A.

A e B sono le dimensioni dall'estremita della testata posteriore/
testata anteriore all'estremita del sensore.

Sensore =Hs
= i
A 20 B
(22)

16.5

( ): Dimensioni di D-M9LJAV.
A e B sono le dimensioni dall'estremita della testata
posteriore/testata anteriore all'estremita del sensore.

1
I
»

6.5

O

Sensore reed

<Montaggio a fascetta>

D-A9]
Sensore sHs o
©
=t
i i
A_|| 245 B
(22)
( ): Dimensioni di D-A96.
A e B sono le dimensioni dall'estremita della testata posteriore/
testata anteriore all'estremita del sensore.
D-A9C1V
Sensore sHs
©
heey i
A || 22 ]
A e B sono le dimensioni dall'estremita della testata
posteriore/testata anteriore all'estremita del sensore.
D-C701/C80
D-C73C1/C80C

1
= o
[0

6.5

78

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2w

Standard
Doppio effetto, stelo passante

Semplceeffto, mol anterioelposteriore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

Stelo antirotazione

CJ2K

p

o

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

(" Regolatore di flusso incorporato [

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

orelposteriore
RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce o, mola
CJ2

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevamento fine corsa)

<Montaggio su guida> <Montaggio su guida>
D-M9] D-A9C]
D-M9CIW
D-MQDA Sensore Sensore
N » / g Y ‘ [7) A
- B8 T - g T
A 23.5 B 12.5 [12.5 A 26 B 12.5 12.5
(25.5) (23.5) ‘
( ): Dimensioni di D D-M9JA. ( ): Dimensioni di D D-A96.
D-M9oC1V D-A9V
D-M9CIWV
D-MOLIAV Sensore Sensore
‘ ‘ » ‘ DY ‘ »
= T TR A T R
A 215 || B 14.5 [14.5 A 23.5 B 12.5 [12.5
(23.5)
( ): Dimensioni di D D-M9TJAV.

D-F701/J79 D-A7C1/A80
D-F7O0W/J79W D-A73C/A80C
D'F79F/F7BA Sensore D-A79W Sensore

fj: =

A» B
D-F7CIV/F7COWV D-A7(1H/A80H
D-F7BAV
D-J79C Sensore Sensore

0T T e

i

79
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Montaggio del sensore Serie CJ2

Posizione corretta e altezza di montaggio del sensore (rilevamento fine corsa) £
Posizione di montaggio corretta sensore [mm] 50
Modello di Montaggio a fascetta ;2
sensore D-M9C] - S
D-M9[ 1V D-C7] D-H7C ol &
D-MICIW D-A9L] D-C80 i -
D-M9CIWV D-A9LIV D-C73C 2z N
D-H7CIW cle—
D-M9[]A D-C80C D-H7BA alEO
D-MO[JAV =3
Diametro A B A B A B A B =
10 (56 (5)6 Mme (12 25 25 1.5 1.5 2
16 (5.5)6.5 | (5.5)6.5 | (1.5)2.5 | (1.5)2.5 3 3 2 2 gq
= | valori tra () sono misurati dall'estremita della squadretta di montaggio del sensore. éo
mml | (&
Modello di Montaggio su guida B
sensore D-A7CJH/A80H 1Y%
D-M9C] D-A73C/A80C o 2N
D-F701/J79 I Ebr]
D-M9o[ 1V EELS)
D-MaCIW D-ASL] 1t D-F7OVIFTOWY D-F7NT D-A79W 8|8
D-M9IwWV D-A9[ IV D-A80 D-F79F ols
D-M9[JA D-J79C HE
D-M9[JAV . @l 5
D-F7BA ol
D-F7BAV o= q
Diametro A B A B A B A B A B A B % (8]
10 4.5 4.5 0.5 0.5 3 3 3.5 3.5 8.5 8.5 0.5 0.5 L 5
16 5 5 1 1 3.5 3.5 4 4 9 9 1 1 T: 3
= Regolare il sensore dopo aver controllato le condizioni operative nelle impostazioni correnti. § § N
ale
823
cls
Altezza di montaggio sensore mm] |g|§
Modello di Montaggio a fascetta é j
sensorell p.memy D-MOCV D-C7C1/C80 HEE
D-M9IwW D-MoCIwVv D-H7C/H7CIW D-C73C D-H7C D-A70] SleN
D-M9[JA D-M9LJAV D-H7NF D-C80C D-A80 2 £ %
D-A9[] D-A9[ IV D-H7BA 5 LS}
&
Diametro Hs Hs Hs Hs Hs Hs —
10 17 18 17 19.5 20 16.5 g
16 20.5 21 20.5 23 23.5 19.5 % g
LIEN
o (£
Modello di Montaggio su guida ‘% —i
sensore A=
D-M9L] Elig
S|&
B D-A7CIH/A80H =
DD D-F7C1J79 D-F70V b
D-Mo[IwV . D-A73C . £0
D-M9OLIA D-F7CIW/J79W D-A80C D-F7CIwV D-J79C D-A79W z
D-F7BA/F79F D-F7BAV LIS
D-M9[JAV —_
D-F7NT ol 8
D-A9[] HE
D-A9CIV £z é
o8
Diametro Hs Hs Hs Hs Hs Hs 89
10 17.5 17.5 23.5 20 23 19 IS 20O
16 21 205 265 23 26 22 S8
o=
S|z
NEX
gl
Ziay
243
320
n| 5
.g -
= ©
52
g2
)
w
80
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Serie CJ2

Posizione corretta di montaggio sensore (rilevamento a fine corsa)
e relativa altezza di montaggio/semplice effetto, a molla anteriore (S)

Posizione corretta di montaggio del sensore: A molla anteriore (S)
- Standard (CDJ2L 11 -[1SZ)
- A stelo antirotazione (CDJ2KLILILI-[1SZ)

- A montaggio diretto (CDJ2RLILIL-[1SZ)

- A montaggio diretto, stelo antirotazione (CDJ2RKLILILI-[1SZ)

[mm]
' ) Dimensioni A
Modello di sensore Diametro B
Corsada10a 15 | Corsada 16230 | Corsada 31 a 45 | Corsada46a 60 | Corsada61a75 | Corsada76a 100 | Corsada 101 a 125 | Corsa da 126 a 150
10 9 16.5 28.5 40.5 — — — — 2
D-A9[]
16 8.5 17 29 41 47 71 89 101 25
% D-M9] 10 13 20.5 325 44.5 — — — — 6
2 D-MOCIwW 16 12.5 21 33 45 51 75 93 105 6.5
©| D-C7LVC80 10 95 17 29 41 — — — — 25
‘%| D-C73C
&| D-c80C 16 9 17.5 29.5 415 47.5 71.5 89.5 101.5 3
[
[}
=| D-H7C/H7C 10 8.5 16 28 40 — — — — 1.5
D-H7COW/H7BA
D-H7NF 16 8 16.5 28.5 40.5 46.5 70.5 88.5 100.5 2
D-A9[] 10 7.5 15 27 39 — — — — 0.5
D-A9LV 16 7 15.5 27.5 39.5 455 69.5 87.5 99.5 1
D-M9Ll/MOLIV 10 1.5 19 31 43 — — — — 45
D-M9CIW/M9IWV
D-M9LCIA/MOLIAV 16 11 19.5 315 43.5 49.5 73.5 91.5 103.5 5
10 10 17.5 29.5 415 — — — — 3
< | D-A7C1/A80
S 16 9.5 18 30 42 48 72 90 102 35
=}
g’ D-A7[JH/A80H
@ | D-A73C/A80C
10 10.5 18 30 42 — — — — 35
S| D-F7079
&| D-FTOWM79W
é D-F7CIVIF7CIWV
B:E;gl;/ﬂgc 16 10 18.5 30.5 425 48.5 72,5 90.5 102.5 4
D-F7BAV
10 15.5 23 35 47 — — — — 8.5
D-F7NT
16 15 235 35.5 475 53.5 775 95.5 107.5 9
10 7.5 15 27 39 — — — — 0.5
D-A79W
16 7 155 27.5 39.5 455 69.5 87.5 99.5 1

+ Nella configurazione attuale, regolare dopo aver osservato le prestazioni del sensore.
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Montaggio sensore Serie CJ2

Posizione corretta di montaggio sensore (rilevamento a fine corsa)
e relativa altezza di montaggio/semplice effetto, a molla posteriore (T)

Posizione corretta di montaggio del sensore: A molla posteriore (T)
- Standard (CDJ2LILI-[1TZ)
- A stelo antirotazione (CDJ2KLII[]-[1TZ)

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

- A montaggio diretto (CDJ2RLCICII-[1TZ) - 2;
- A montaggio diretto, stelo antirotazione (CDJ2RKLILILI-[1TZ) (mm] g 4
i , Dimensioni B »|20
Modello di sensore Diametro | A g
Corsada 10a 15 | Corsa da 16 a 30 | Corsa da 31 a 45 | Corsa da 46 a 60 | Corsa da 61 a 75 |Corsa da 76 a 100 Corsa da 101 a 125 | Corsa da 126 a 150 =S
10 2 9 16.5 28.5 40.5 — — — — g
D-A9[] z
16 25 8.5 17 29 41 47 71 89 101 ta
% D-M9] 10 6 13 20.5 325 445 — — — — %a
3 D-M9IW 16 6.5 12.5 21 33 45 51 75 93 105 %
§ D-C7L1/C80 10 25 95 17 29 41 — — — — LB
‘%| D-C73C g
&| D-c80C 16 3 9 17.5 29.5 415 475 715 89.5 101.5 v
5 e
=| D-H7[J/H7C 10 15 8.5 16 28 40 — — — — § £
D-H7CW/H7BA §[2©
D-H7NF 16 2 8 16.5 28.5 40.5 46.5 70.5 88.5 100.5 32
D-A9C] 10 | 05 75 15 27 39 — — — _ B
D-A9[1V 16 1 7 15.5 27.5 39.5 455 69.5 87.5 99.5 73 ﬁ
N =
D-MOL/MOLIV 10 45 1.5 19 31 43 - — — — EN
D-MOIW/MOCIWV 3 o
D-M9L]A/MOLIAV 16 5 11 19.5 315 435 495 73.5 91.5 103.5 L1
10 3 10 17.5 29.5 415 — — — — £
< | D-A7L/A80 8|5
3 16 35 9.5 18 30 42 48 72 90 102 e N
=] ol &
2 D-A7[]H/A80H 8 ga
@ | D-A73C/A80C £ls
1 5 10.5 1 42 — — — — 2
2| D-F7C1d79 o |3 0 8 % 212
&| D-F7TOW/I79W 2%
é D-F7OIV/F7TCIWV 5 §§
H ols
B_ggl;/ﬂsc 16 4 10 18.5 30.5 425 485 72,5 90.5 102.5 = N
D-F7BAV e
ol2Q
10 8.5 15.5 23 35 47 — — — — e =
D-F7NT -
16 9 15 23.5 35.5 475 53.5 77.5 95.5 107.5 —
10 0.5 75 15 27 39 — — — —
D-A79W
16 1 7 15.5 27.5 39.5 455 69.5 87.5 99.5

+ Nella configurazione attuale, regolare dopo aver osservato le prestazioni del sensore.

O
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Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

orelposteriore
RK

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

Semplce o, mola
CJ2

Esecuzioni
speciali




Serie CJ2

Corsa minima per montaggio sensore

[mm]
M ) | Numero di sensori
ontaggio de Modello di sensore Con 2 pz. Con n pz. (n: Numero di sensori)
sensore Con 1 pz. = ;
Lato diverso Stesso lato Lato diverso Stesso lato
D-M9C] o
D-M9W 0 15 Noa 1) 45 Mo 1) 15+35(1>2) 45+15(n-2)
D-A9] (n=2.4,6...)Notad) (n=2.3.4,5...)
(n=2) _
D-M91V 5 15 Nota 1) 35 1543575 35_"222 (: 52)
(n=2.4,6..)Notad) (n=2.3.4,5...)
D-MOLIWV o 15N ) - 15+35(1>2) 35+ 25 (n-2)
L s (n=2.4,6...) Notad) (n=2.3.4,5.)
Montaggio a 10+3500=2) 35425 (n-2
fascetta | D-A9CIV 5 10 35 2 Al
(n=2.4,6...)Notad) IR
D-c70] 0 5 5 15+4o(%) 50 + 20 (n - 2)
D-C80 (=2.4,6..) Notad) (n=2.3.4,5..)
D-H7C/H7CIW (n=-2) _
D-H7BA 10 15 60 15 +45 > 60 1— 52551n5 2)
D-H7NF (n=2.4,6...) Notad) (n=2.3.4,5..)
D-C73C (n-2) _
D-C80C 10 15 65 15+ 507 50+ 22755 1”5 2
D-H7C (n=2.4,6..)Notad) (n=2.3.4,5..)
10+10(n-2
D-MoLIV 5 — 5 _ (=4, 6..(.) Nota)4)
10+15(n-2
D-A9CIV 5 — 10 — o 6__(_) o2l
D-M9L] 10 _ 10 . 15+15(n-2)
D-A9[] (n=4,6..)Nota4
D-M9CIWV 10 . 15 . 15+15(n-2)
D-M9CIAV (n=4,6..)Nota4)
20+15(n-2
D-MOCIW 15 - 15 — oo 6__(_) ol
20+15(n-2
D-M9[JA 15 — 20 - (n=4, 6() Nota)4)
Montaggio su D-A7LI/A80 15+10(n-2)
- D-A7C1H/A80H 5 — 10 — Nota 4)
guida D-A73C/A80C (n=4,6..)
D-A7CH 5 . 10 B 15+ 15 (n—2)
D-A80H (n=4,6..)Nota4)
10+15 (-2
D-A79W 10 — 15 - (n=4, 6() Nota)4)
D-F7C] 5 _ 5 B 15+ 15 (n—2)
D-J79 (n=4,6..)Nota4)
D-F7C1V 5 _ 5 o 10+10(n-2)
D-J79C (n=4,6..)Nota4)
D-F7CIW/J79W 10 . 15 . 15+20 (n—-2)
D-F7BA/F79F/F7NT (n=4,6..)Nota4)
D-F7CIWV 10 . 15 . 10+15(n-2)
D-F7BAV (n=4,6..)Nota4)

Nota 3) Se “n” & un numero dispari, per il calcolo si usa un numero pari che € piu grande di questo numero dispari.
Nota 4) Se “n” & un numero dispari, per il calcolo si usa un numero pari che & piu grande di questo numero dispari.
Tuttavia, il numero dispari minimo € 4. Pertanto si usa 4 per il calcolo quando “n” & 1 a 3.

Nota 1) Montaggio del sensore

Modello di sensore BE

Con 2 sensori

Superfici diverse Nota 1)

Stessa superficie Nota 1)

e

Sensore

D-MoLi(y (’
D-MOTIA(V)

La posizione di montaggio corretta del sensore & 5.5 mm Il sensore viene montato spostandolo leggermente in una
all'interno dal bordo del fermo del sensore. A e B sopra indicano direzione (esterna circolare corpo cilindro) in modo che il
valori per montaggio a fascetta nella tabella a pagina 80.

sensore e il cavo non interferiscano tra di loro.

D-M9L/M/9CJW/M9OL]A Corsa inferiore a 20 Nota2)

Corsa inferiore a 55 Nota2)

D-A90/A93

Corsa inferiore a 50 Nota2)

Nota 2) Corsa minima per montaggio sensore nelle esecuzioni diverse da quelle indicate nella Nota 1.
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Campo d'esercizio

Montaggio sensore Serie CJ2

Accessori di montaggio sensore/Codice

é
[mm £
Diamet Diamet £
Modello di sensore 10|ame r‘(I)G msoir::cg);o Modello di sensore 10 lametro [mm] 16 “%;o
T i
@ (2" : D-M9C1V 2
@ | D-MILIA/MOLIAV D-MOCIW BJ6-010 BJ6-016 5 gE
= |D-A9C 6 7 D-M9IWV (Unset dia, b, ¢, d) (Unsetdia, b, ¢, d) cle—
o D-A9[] nz0O
| D-C7L1/C80/C73C/C80C 7 7 g
(o) D-A9L1V g
& |D-H7L/H7CW 4 4
S |D-H7BA/H7NF D-M9[JA Note2) BJ6-010S BJ6-016S £
= [p-H7C 8 9 D-M9LIAV Nete2) (Unsetdia, b, d, e) (Unsetdia, b, d, e) »
D-M9LYMILIV A : . 3
D-MOLIW/MOLIWV 3 35 Montaggio 00855011p Sensare (tosina) / :
- D-M9[JA/M9L]AV 2 (s € | Trasparente (Nylon) Nota 1) 9 -]
° e | Bianco (PBT) 2 e LB
3 | D-A9LVA9LIV 6 6.5 % g
3 |D-A701/A80/A7H/A80H 6 o G Sy
o |D-A73C/A80C =]
= Fermo sensore b 2le=
g D-A79W " 13 (zinco pressofuso) \ D Vite di montaggio sensore '§ 20
2 |D-F7L/J79/F7LIW/ITOW a/ o8
D-F70V/F7LIWV/F79F 5 5 ZJ [
D-J79C/F7BA/F7BAV ¢7 Sla
D-F7NT a ° X
[ Fascetta di montaggio sensore ] nlzN
+ | valori che includono l'isteresi sono solo indicativi E a
e pertanto non sono garantiti (considerando una D-C701/C80 E
dispersione del £30% circa) e potrebbero variare Montaggio| D-C73C/C80C BJ2-010 BJ2-016 L&
notevolmente a seconda delfambiente di lavoro. a fascetta | D-H7C/H7CJW (Un set di fascetta e vite) (Un set di fascetta e vite) Z £
D-H7BA/H7NF § %N
BQ2-012 (S) BQ2-012 (S) g2 q
(Unsetdiaeb) (Unsetdiaeb) EIELS)
o|g
D-Mo] Vite di fissaggio | | 84S
D-M9LIV '/(W%)L =
Nota 4) D-MoLIW % / g ,%E
io| D-MOIWV BQ2-012 SlSN
Montaggio /> £
suguida | D-MOLIA Now@s) = EPT
D-M9[IAV Nota 5) 4% 2|80
D-A9] : =
di montaggio [ Vite di montaggio sensore ] 20
SN
Dado (accessorio cilindro) £7
50

Nota 1) L'accessorio del sensore (in nylon) non pud essere usato in ambienti soggetti a schizzi di
alcol, cloroformio, metilammine, acido cloridrico o acido solforico. Per altre sostanze
chimiche, contattare SMC.

Nota 2) Evitare il LED per il montaggio dell'accessorio del sensore. Il LED sporge dall'unita
sensore e per questo potrebbe essere danneggiato se I'accessorio viene fissato sul LED
stesso.

Nota 3) Con il cilindro vengono inviati un accessorio di montaggio sensore e un sensore.

Nota 4) Per D-M9OLIA(V), ordinare BQ2-012S, che impiega viti di montaggio in acciaio inossidabile.

Montaggio diretto

CJ2R

Semplce ffeto, mola anterorlpostrore

Accessori di montaggio a fascetta Codice set
Codice set Contenuto

d * Fascetta di montaggio sensore (a)
BJ2-LL0 * Vite di montaggio sensore (b)

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

BJ4-1 * Accessorio sensore (Bianca/PBT) (e) =X
* Fermo sensore (d) ﬁ
. i ]
BJ5-1 Accessorio sensore (Trasparente/Nylon) (c) 5

* Fermo sensore (d)

( Stelo antirotazione a montaggio diretto |

[Vite di montaggio in acciaio inox]
E disponibile la seguente vite di montaggio in acciaio inox. Usare in armonia con I'ambiente
d'esercizio. (Ordinare a parte I'accessorio di montaggio sensore dato che non &€ compresa).
BBA4: per i tipi D-C7/C8/H7
Nota 5) Consultare la Guida sensori per dettagli su BBA4.

Se viene consegnato a parte il sensore D-H7BA, si include BBA4.

Esecuzioni
speciali

SMC 84
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Serie CJ2
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= Con connettore precablato, & disponibile anche per i sensori allo stato solido. Per i dettagli, consultare la Guida sensori.
= Disponibili inoltre i sensori allo stato solido (D-F9G/F9H) normalmente chiusi (NC = contatto b). Per i dettagli, consultare la Guida sensori.

1 Oltre ai sensori applicabili elencati in “Codici di ordinazione”, & possibile montare i seguenti sensori.
| Consultare la Guida sensori per le specifiche dettagliate.
: Tipo Montaggio Modello Connessione elettrica Caratteristiche
1 Montaggio a fascetta |07 A1H7A2H7B —
99 D-H7NW/H7PW/H7BW - Indicazione di diagnostica (LED bicolore)
1 Grommet (in linea)
1 Stato solido D-F79/F7P/J79 —
1 Montagaio su quida D-F79W/F7PW/J79W Indicazione di diagnostica (LED bicolore)
1 % ° D-F7NV/F7PV/F7BV Grommet (perpendicolare) —_
. D-F7NWV/F7BWV perp Indicazione di diagnostica (LED bicolore)
1 Montaggio a fascetta D-C73/C76 —
1 D-C80 Grommet (in linea) Senza LED
1 Reed D-A73H/A76H —
| Montaggio su guida gﬁ?gH SenziLED
: D-A80 Grommet (perpendicolare) Sonza LED
1
1

o o o o o e e e em e e e



Istruzioni per l'uso
Esempi di collegamento sensori

Caratteristiche ingresso dissipatore

Specifica di ingresso sorgente

3 fili, NPN

Sensore

2 fili

Sensore

(Circuito interno PLC)

3 fili, PNP

2 fili

Sensore

Sensore

Marron: Ingressg ~===------------mmm--oog
arone fing 0

Ingresso

(Circuito interno PLC)

Realizzare il collegamento basandosi sulle caratteristiche di entrata PLC applicabili, poiché il metodo di collegamento varia in base ad esse.

Esempio di connessione AND (serie) e OR (parallela)

# Quando si utilizza sensori allo stato solido, garantire 'applicazione & impostata in modo che i segnali per i primi 50 ms non sono validi.
3 fili Collegamento AND per uscita NPN

(Con rele)
Marrone
O

Sensore 1

Marroe

Sensore 2

3 fili AND connection for PNP output

(Con rele)
Marrone

Sensore 1

Marroe

Sensore 2

E‘Carico

2 fili connessione AND

Marrne

Sensore 1

Carico

Sensore 2

Tensione di carico in condizione ON = Tensione di alimentazione —

Quando due sensori sono
collegatiinserie,si
potrebbe verificare un
malfunzionamento a causa
della diminuzione della
tensione di carico in stato
ON. | LED si illuminano
quando entrambi i sensori
sono attivati.

Sensori con tensione di

carico inferiore a 20 V non
possono essere utilizzati.

Tensione residua x 2 pz.

=24V -4V
=16V
Esempio: Alimentazione elettrica

X 2 pz.

24 VDC

tCaduta di tensione interna del sensore 4 V

(Realizzata unicamente con sensori)

Marrone

Carico
Nefor

Sensore 1

Sensore 2

(Realizzata unicamente con sensori)

Marone

Sensore 1

roCarico

Sensore 2

2 fili connessione OR

Marone

Sensore 1

Sensore 2

Tensione di carico in condizione OFF = Dispersione di corrente x 2 pcs. x

Stato solido)

Quando due sensori
vengono collegati in
parallelo, si potrebbe

verificare un

malfunzionamento a
causa dell'aumento
della tensione di
carico in condizione

disattivata.

Impedenza di carico
=1mAXx2pcs. x3kQ

=6V
Esempio: Impedenza di carico 3 kQ.

Sensore 1

Sensore 2

3 fili Connessione OR per uscita PNP

Sensore 1

Sensore 2

3 fili Connessione OR per uscita NPN

Marrone

Carico

Marrone
Nero
o
Blu

Marrone T

O
Carico

(Reed)

Dato che non c'é
corrente di dispersione,
la tensione di carico non
aumentera nello stato
OFF.

Tuttavia, in funzione del
numero di sensori
attivati, i led potrebbero
indebolirsi 0 non
accendersi del tutto a
causa della dispersione
e della riduzione di
corrente diretta ai
sensori

Dispersione di corrente del sensore 1 mA.

SVC

O
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Standard

Stelo antirotazione

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

2
3
2
g
g

o

=

£

2
T

2
g
g
5

S

Semplce

CJ2w

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

p

F

CJ2K

(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

tazione a montaggio diretto | [

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

re| | Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

S

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

|

( Stelo anti

Esecuzioni

speciali




Serie CJ2

Per maggiori informazioni, prezzi e consegna, contattare SMC.

. . Le seguenti caratteristiche speciali possono essere ordinate come Simple Specials.
lSlmpIe SpeCIaIs Questa & una scheda tecnica disponibile su carta e in CD-ROM. Se necessario, rivolgersi al proprio rappresentante di SMC.

Simple Specials/Esecuzioni speciali

(Tipo standard)

CJ2

(Stelo antirotazione)

CJ2K

Da XAOa30 | Modifica della forma dell'estremita stelo

BMEsecuzioni speciali

-XB6 | Cilindro per alte temperature (=10 a 150°C)

| Cilindro per basse temperature (da —40 a 70°C)

| Cilindro a bassa velocita (10 a 50 mm/s) I

| Posizione speciale dell'attacco

| Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile

| Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile

-XC10 | Cilindro corsa doppia/Stelo passante

-XC11 | Cilindro corsa doppia/Stelo semplice I

-XC22 | Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata

-XC51 | Con raccordo a calzamento

-XC85 | Lubrificante per macchinari per processi alimentari

-X446 | Grasso PTFE

87

Doppio effetto Semplice effetto Doppio effetto] Semplice effetto
Stelo Stelo | Stelosemplice | Stelo semplice Stelo | Stelosemplice | Stelo semplice
semplice | passante | (molla anteriore) |(molla posteriore)] | semplice | (molla anteriore) |(molla posteriore)|
o o ® ® o ® o

CJ2 CJ2K
(Tipo standard) (Stelo antirotazione)
Doppio effetto Semplice effetto Doppio effetto] Semplice effetto
Stelo Stelo | Stelosemplice | Stelo semplice Stelo | Stelosemplice | Stelo semplice
semplice | passante | (molla anteriore) |(molla posteriore)] | semplice | (molla anteriore) |(molla posteriore)|

L L

o L

L

L o

L

L ®

o L

L

 J o o ® o

L o o o o o o
o ® ® ® ® ® ®
o L ® ® L ® o

O
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Simple Specials/Esecuzioni speciali Serie CJ2

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2z CJ2R CJ2RK
(Con regolatore di flusso integrato) (Montaggio diretto) (Stelo antirotazione a montaggio diretto)
Doppio effetto Doppio effetto Semplice effetto Doppio effetto Semplice effetto Pagina
Stelo Stelo Stelo Stelo semplice | Stelo semplice Stelo Stelo semplice | Stelo semplice ;
semplice passante semplice | (mollaanteriore) | (molla posteriore) semplice | (molla anteriore) | (molla posteriore) N
-
(6]

o o ® o ® | ® o Pagina 89

Standard
Doppio effetto, stelo passante

CJ2z CJ2R CJ2RK
(Con regolatore di flusso integrato) (Montaggio diretto) (Stelo antirotazione a montaggio diretto)
Doppio effetto Doppio effetto Semplice effetto Doppio effetto Semplice effetto Pagina
Stelo Stelo Stelo Stelo semplice | Stelo semplice Stelo Stelo semplice | Stelo semplice =
semplice passante semplice | (molla anteriore) |(molla posteriore) semplice | (molla anteriore) |(molla posteriore) L 5

Pagina 90

Pagina 90

Pagina 90

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

Pagina 91

Stelo antirotazione

Pagina 91

CJ2K

Pagina 92

Pagina 92

Pagina 93

Pagina 94

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Pagina 94

HHHHHHHHH

Pagina 95

| B B B J
Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

HH

Pagina 95

(" Regolatore di flusso incorporato [

re| | Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

Montaggio diretto

S

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

|

tazione a montaggio direttol [

(Stelo anti

Sensori

[
.2
N
S
o
@
0
[IT]
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Serie CJ2
Simple Specials

Queste modifiche sono trattate con il sistema Simple Specials.

Simbolo

BB viodifica della forma dell'estremita stelo -XAO0, 1. 10, 11

Serie applicabile

Serie Azione . Sl [I)er : carn\bm Nota
di forma dell'estremita stelo
cJ2 Doppio effetto, stelo semplice XAO0, 1.10, 11 Disponibile con ammortizzo pneumatico
Tipo standard Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) XAO0, 1.10, 11
CJa2w Doppio effetto, stelo passante XAO0, 1. 10, 11 Disponibile con ammortizzo pneumatico
. . . Doppio effetto, stelo semplice XAO0, 1.10, 11
Tipo con stelo antirotazione CJ2K - - -
Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) XAO0, 1. 10, 11
CJ2-Z | con regolatore di flusso CJ2z Doppio effetto, stelo semplice XAO, 1. 10, 11
integrato CJ2ZW | Doppio effetto, stelo passante XAO0, 1.10, 11
o Doppio effetto, stelo semplice XAO0, 1.10, 11
Montaggio diretto CJ2RA - - -
Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) XAO0, 1.10, 11
Montaggio diretto, CJ2RK Doppio effetto, stelo semplice XAO0, 1.10, 11
Tipo con stelo antirotazione Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) XAO0, 1.10, 11
Precauzioni
1. SMC realizzera le modificazioni appropriate se le istruzioni dimensionali, D<6—>D-1mm,6<D<25—>D-2mm, D>25—>D -4 mm
di tolleranza e di rifinitura non risultano nel diagramma. 3. In caso di stelo passante e modello a semplice effetto in rientro,
2. Dimensioni standard indicate con “+” saranno rapportate al diametro introdurre le dimensioni considerando lo stelo rientrato.

stelo (D) come indicato di seguito (D). Introdurre la dimensione

Simbolo: A1

Simbolo: A10 Simbolo: A11

30— Sfera R TP | M\ _
I [ } B N RN AN B
] L WL N
A | L] L]
H H . H H
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Serie CJ2

Esecuzioni speciali

Per ulteriori informazioni relative alle dimensioni, specifiche e tempi di consegna, contattare SMC.

n Cilindro per alte temperature (—10 a 150°C)

Simbolo

Cilindro pneumatico con diverso materiale di tenuta e lubrificante in modo da essere usate anche con alte temperature fino a 150 da —10°C.

Serie applicabile Specifiche
Serie | Descrizione [Modello| Azione Nota Campo temperatura ambiente Da —-10°C a 150°C
CJ2 Doppio effetto, Eccetto con ammortizzo Materiali di tenuta Gomma fluorurata
) stelo semplice pneumatico e sensore Lubrificante Lubrificante per alte temperature
CJ2-Z | Tipo standard ‘ -
cJay | Dompioeffeto,  Eccetto con ammortizzo | Specfch diverse da qulle indicate sopra  dimensioni stene Uguali al tipo standard |
stelo passante pneumatico e sensore
Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico. A\ Attenzione
Nota 2) Per informazioni sugli intervalli di manutenzione di questo cilindro, ..
Precauzioni

diversi da quelli del cilindro standard, contattare SMC.

Nota 3) In teoria, i modelli con anello magnetico e con sensore non sono eseguibili.
Tuttavia, per il cilindro con sensore e il cilindro resistente alle alte
temperature con sensore resistente alle alte temperature, contattare SMC.

Nota 4) Il campo di velocita del pistone e di 50 a 500 mm/s.

Codici di ordinazione
N. modello standard - XB6

Cilindro per alte temperature.l

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il grasso del
cilindro presente sulle mani pud sviluppare un gas nocivo alla salute
umana.

Simbolo

E Cilindro per basse temperature (da —40 a 70°C)

Cilindro pneumatico con materiale di tenuta e lubrificante per basse temperature fino a -40°C.

Serie applicabile Specifiche
Serie | Descrizione [Modello| Azione Nota Campo temperatura ambiente Da-40°C a 70°C
CJ2 Doppio effetto, Eccetto con ammortizzo Materiale di tenuta Gomma basso nitrile
. stelo semplice pneumatico e sensore Lubrificante Grasso per basse temperature
CJ2-Z |Tipo standard -
CJow Doppio effetto, Eccetto con ammortizzo Sensore Non montabile
stelo passante pneumatico e sensore Dimensioni Uguali al tipo standard
Nota 1) Non lubrificare mediante sistema pneumatico. ‘ Specifiche aggiuntive Uguali al tipo standard |
Nota 2) Utilizzare aria essiccata adatta, ad es. per essiccatori a freddo,
allo scopo di evitare il congelamento dell'umidita. AA .
Nota 3) Per informazioni sugli intervalli di manutenzione di questo cilindro, ttenzione
diversi da quelli del cilindro standard, contattare SMC. Precauzioni

Nota 4) Impossibile montare un sensore.
Nota 5) Il campo di velocita del pistone & di 50 a 500 mm/s.

Codici di ordinazione
N. modello standard - XB7

Cilindro resistente alle basse temperaturel

E Cilindro a bassa velocita (da 10 a 50 mm/s)

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il grasso del
cilindro presente sulle mani pud sviluppare un gas nocivo alla salute
umana.

Simbolo

Anche con azionamento a basse velocita (10 a 50 mm/s), non si produce il fenomeno stick-slip (inceppamenti e slittamenti) e il cilindro pud funzionare in modo uniforme.

Serie applicabile Specifiche
Serie | Descrizione |Modello| Azione Nota Velocita Da 10 to 50 mm/s
i i Dimensioni Uguali al ti tandard
CJ2-Z | Tipo standard| CJ2 Is)tc;?gfei:filﬂcz Eccetto con ar?mornzzo 1 loni guali al tipo standar
p pneumatico | Specifiche aggiuntive Uguali al tipo standard |

Codici di ordinazione
N. modello standard - XB9

Cilindro a bassa velocital

O

Nota) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

/\ Attenzione
Precauzioni

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il grasso del
cilindro presente sulle mani pud sviluppare un gas nocivo alla salute
umana.

SvC %0

Standard

Doppio effetto, stelo passante

Stelo antirotazione

Semplce effetio, mol anteriorelposteriore
CJ2K

1(" Regolatore di flusso incorporato [

Montaggio diretto

(Stelo antirotazione a montaggio direttol [

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2

CJ2w

Semplceeffto, mol anterioelposteriore

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

Doppio effetto, stelo passante
CJa2zw

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplcs effeo, mol anterioelposterioe

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

posterore

CJ2RK
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Serie CJ2

Simbolo
n Posizione attacco speciale

In confronto al tipo standard, un cilindro con modifiche alla posizione dell'attacco di collegamento dello stelo/testata posteriore.

Serie applicabile Specifiche: Uguali al tipo standard
Serie | Descrizione [Modello| Azione Nota

Posizione attacchi
Simboli corrispondenti dell'accessorio di montaggio (Relazioni di posizionamento)

Doppio effetto, | Eccetto i sensori a montaggio a

Tipo standard| CJ2 . :
stelo semplice fascetta, con ammortizzo

CJ2-Z Tipo con stelo Doppio effetto, | Eccetto i sensori a montaggio a Attacco
CJ2K ' A

antirotazione stelo semplce fascetta xVisto dalla testata anteriore, gli attacchi

seguono un ordine A, B, C e D in senso
orario.

Codici di ordinazione
N. modello standard |- XC3 EI

Posizione attacco speCIaIel <Relazione di posizionamento fra cerniera e attacco>

+ Visti dalla testata anteriore, con la
cerniera posizionata come nello schema,
gli attacchi seguono un ordine A, B, C, e
D, in senso orario.

Posizione dell'attacco dallo stelo visto dal lato stelo
* Per la posizione dell'attacco, vedere gli schemi
a destra riportanti i simboli di A, B, C e D.

Posizione dell'attacco testata dal lato dello stelo®

Simbolo
E Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile

Regola la corsa in estensione grazie al meccanismo di regolazione corsa sulla testata posteriore. (Dopo la regolazione della corsa, il cilindro con
ammortizzo su entrambi i lati viene modificato con un ammortizzo solo su un lato).

Serie applicabile Specifiche
Serie | Descrizione [Modello| Azione Nota Simbolo regolazione corsa —
CJ2-Z| Tipo standard| cJ2 Dtofpio effﬁno, Eccetto con am.mortizzo Campo di regolazione corsa [mm] Da0Oa15
stelo semplce pneumatico | Specifiche aggiuntive [ Uguali al tipo standard
Codici di ordinazione A Attenzione

CJ2 | Montaggio H Diametro |—| Corsa |Z-XC8 Precauzioni

1. In fase di attivita del cilindro, I'eventuale penetrazione di oggetti tra il
supporto di arresto di regolazione corsa e il corpo del cilindro pud
provocare lesioni al personale e danni all'impianto periferico. Adottare

—— dunque misure di prevenzione, come ad esempio l'installazione di un

coperchio protettivo.

Cilindro con corsa regolabile/estensione regolabile

2. Per regolare la corsa, fissare il piano chiave del supporto di arresto
prima di allentare il dado. Se si allenta il dado di bloccaggio senza aver
fissato il supporto di arresto, la sezione che congiunge il carico allo
stelo pistone o quella in cui lo stelo pistone si congiunge al lato del
carico e del supporto stesso potrebbero allentarsi per prime. Rischio di

Simbolo incidente o malfunzionamento.
B | ®
e

o

[ ah
*h-l7<—
Campo di regolazione

Dimensioni (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del tipo standard).

A ) ) ol = - ] [mm]
- Diametro Corsa applicabile| HA S zz
20 10 Da15a150 | 37 49 114
S + Corsa HA + Corsa 16 Da 15 a 200 37 50 115

ZZ + 2 x corsa « Altre dimensioni non indicate corrispondono a quelle del

modello standard.
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Esecuzioni speciali Serie CJ2

Simbolo g
ﬂ Cilindro con corsa regolabile/Rientro regolabile 9
£:0
La corsa in rientro del cilindro pud essere regolata mediante la vite di regolazione. g
Serie applicabile Specifiche H
Serie Descrizione Modello| Azione Nota Simbolo regolazione corsa — g §§
" " S|EZ AN
i i Campo di regolazione corsa [mm 0ai15 Sle
Tipo standard cJ2 EtZTg?;T:fel}g; Eccetto ncgunma;}::r:)ortlzzo P g [mm] g g a
p P | Specifiche aggiuntive | Uguali al tipo standard | 7|8
Tipo con stelo Doppio effetto, -
antirotazione CJ2K stelo semplice H g
CJ2-2 P A\Precauzione |
Montaggio diretto cJor  |Doppioefieto Precauzioni = q
stelo semplice O
- } 1. In presenza di alimentazione pneumatica al cilindro, se la vite di £
Montaggio diretto, Doppio effetto, ) N . ) . L H
Tino con stelo antirotazione CJ2RK stelo semplice regolazione corsa & troppo allentata rispetto ai valori applicabili 2
P P potrebbe saltare via o provocare scariche d'aria, potenzialmente — =
L . . pericolose per il personale e dannose per l'impianto periferico. g
Codici di ordinazione 2. Regolare la corsa quando il cilindro non & pressurizzato. 2 ﬁ
_ _ Se la regolazione viene effettuata in fase di pressurizzazione, la tenuta della | o| 2
CJ2| Montaggio Diametro |=| Corsa |Z = XC9 sezione di regolazione potrebbe deformarsi, con conseguenti perdite d'aria. é £ a
. ol
* tranne modello con cermiera  ejjindro con corsa regolabile/ l . . sls
Rientro regolabile Dimensioni (e dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del tipo standard). =
Slex
D
Simbolo BM _ : b Y
. Vite di regolazione = =
( £0
RIS ~ 5
M mESas . : : TS = WE
__J_, ZZ + Corsa Max.30 § 2 N
Campo di regolazione % gq
[mm] £[50
Diametro BM Y44 § g
10 M5 x 0.8 74 2z
16 M5 x 0.8 75 ° g%
Sle
* Altre dimensioni non indicate corrispondono TSN
a quelle del modello standard. 08)7 %a
Simbolo e =

Cilindro corsa doppia/Stelo passante

Due cilindri collegati tra loro dal lato posteriore sviluppano corse opposte controllabili in 3 fasi.

Serie applicabile Specifiche
Serie Descrizione Modello| Azione Nota ‘ Massima corsa realizzabile [mm] | 300 (Massimo 150 su un lato) |
Tipo standard Gy | Doppioefeto,| Eccetto con ammortizzo | Specifiche aggiuntive | Uguali al tipo standard |
stelo semplice pneumatico
CJ2-Z -
Tipo con stelo antirotazione | CJ2K Doppio effe?to,
stelo semplice
Codici di ordinazione
CJ2| Montaggio Diametro |—=| CorsaA |+ | CorsaB |Z = XC10

Cilindro corsa doppial

Dimensioni (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del tipo standard).

Attacco B Attacco D Attacco C Attacco A
S + Corsa B NB S + Corsa A
Z + corsa (A + B)
[mm]
Diametro NB | S V4
10 21 | 36.5| 150
16 21 | 375 | 152

O

SVC

| Azione |

%@ DC %Q

@ D© A Corsa A

ﬁ\ ]
1 I

(A]

L'alimentazione pneumatica agli attacchi @
e @determina il rientro delle corse A e B.

L'alimentazione pneumatica agli attacchi @
e @ determina la fuoriuscita della corsa A.

Corsa B $ @lC

|
Ll

CorsaB B ®,|® A Corsa A
1 EIJ:H —

L'alimentazione pneumatica agli attacchi @
e @® determina la fuoriuscita della corsa B.

L'alimentazione pneumatica agli attacchi @ e
@ determina la fuoriuscita delle corse A e B.
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Montaggio diretto

(Stelo antirotazione a montaggio direttol [

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2R

CJ2R

Semplcs effeo, mol anterioelposterioe

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori
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N
S
o
@
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Serie CJ2

E Cilindro corsa doppia/Stelo semplice

Simbolo

Possibilita di integrare due cilindri collegandoli in linea e di controllo corsa in due fasi in entrambe le direzioni.

Serie applicabile
Serie Descrizione Modello| Azione Nota
CJ2-Z| Tipo standard cJ2 Doppio effeFto, Eccetto con ammortlzzo
stelo semplice pneumatico

Codici di ordinazione

Specifiche: Uguali al tipo standard

+ Contattare SMC per le lunghezze di corsa realizzabili.

CJ2 | Montaggio H Diametro |—| Corsa A | + | CorsaB-A | Z - XC11

A\Pr

ecauzione

Precauzioni

1. Fissare il cilindro prima di avviare I'alimentazione pneumatica.

2. In caso contrario, il cilindro pud andar soggetto a scarti improvvisi, con
possibile pericolo di lesioni personali e di danni all'impianto periferico.

Dimensioni (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del tipo standard).

Coperchio intermedio

Attacco B Attacco C

Attacco A

,-

SB + Corsa B

SA + Corsa A

Z + corsa (A + B)

[mm]
Diametro SA SB z
10 31.5 53 1125
16 88} 53] 114

# Altre dimensioni non indicate corrispondono

a quelle del modello standard.

Nota 1) Quando si monta un sensore sul lato A dello stelo del pistone
posteriore, i seguenti sensori interferiscono con il coperchio
intermedio. In tal caso, montare sul lato B della corsa. Si ricorda
che il sensore diventa difettoso e si spegne/accende
temporaneamente quando passa dalla posizione intermedia della
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corsa B.

Sensore stato solido: D-H70, D-H7C, D-H7OW, D-H7NF, D-H7BA

Sensore reed: D-C70, D-C80, D-C73C, D-C80C, D-A80, D-A9],
D-A901V, D-A79W, D-A73

Nota 2) La massima corsa realizzabile di questo cilindro & 150 mm sia per

A che per B.

O

Cilindro corsa doppia/Stelo semplice

] Descrizione funzionale del cilindro corsa doppia \

B C A
[1 1 1 1) Stato iniziale
[ ‘ (Posizione corsa 0)
{
Corsa B Corsa A 2) 1a fase
B c (A] (Funzionamento corsa A)
1 I | Quando la pressione

[ 1 I ‘ pneumatica & alimentata
[ 1 | dall'attacco @ |o stelo

Corsa A aziona la corsa A.

3) 2a fase

® (A (Funzionamento corsa B-A)
CorsaB-A B ) ) Secondo la 1a fase,
I ‘ quando la pressione
pneumatica & alimentata

dall'attacco @ lo stelo
aziona la corsa B-A.

A 4) Rientro cilindro
[ Quando la pressione
‘ pneumatica & alimentata
[ dall'attacco @ lo stelo &
Corsa B Corsa A in rientro completo.

—O

] E possibile azionare la corsa A o la corsa B individualmente. \

B C A -
1 | | Azionamento corsa A

‘ 1) Stato iniziale
(Posizione corsa 0)

Corsa B Corsa A
2) Funzionamento
A Quando la pressione
pneumatica € alimentata
‘ dall'attacco @) lo stelo
aziona la corsa A.

e — O

B C A -
I 1 | Azionamento corsa B

‘ 1) Stato iniziale
(Posizione corsa 0)

Corsa B Corsa A
2) Funzionamento
© Quando la pressione
Corsa B B ] A 1 pre
1 | pneumatica € alimentata

-‘—I‘ dall'attacco @ |o stelo

aziona la corsa B.

] Doppia uscita possibile. \

B C A
1 |

\ 1) Stato iniziale
(Posizione corsa 0)

Corsa B Corsa A

O A 2) Doppia uscita
Quando la pressione pneumatica
e glimentata agli attacchi @ e

3 : @ allo stesso tempo, & possibile
Corsa A ottenere la doppia uscita nel
campo della corsa A.




Esecuzioni speciali Serie CJ2

Simbolo g
E Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata -XC22 9
£:0
Serie applicabile Specifiche g
Serie Descrizione | Modello Azione Nota Materiale della tenuta Gomma fluorurata -
Doppio effetto, stelo semplice: | Eccetto con ammortzzo pneumatico Con sensore Nota ). pa 40 o g
) CJ2 mep\ice oo (molra i Campo temperatura ambiente S . 330(1)0 (7:06;30 C(senza congelamento) g %‘1;
Tipo standard anteriore/molla posteriore) enzasensore - a g éq
CJ2-z CJ2W | Doppio effetto, stelo passante | Eccetto con ammortizzo pneumatico Specifiche diverse da quelle indicate li al ti n .go
- — - - dimension esterne Uguali al tipo standard =
Tipo con stelo antirotazione| CJ2K | Doppio effetto, stelo semplice Sopra e dimensioni es
Montaggio diretto | CJ2R | Doppio effeto,stelo sempiice Nota 1) Consultare SMC in quanto il tipo di agente chimico o la temperatura | [£
.. . . di esercizio potrebbero non essere compatibili con questo prodotto. gN
Codici di ordinazione Nota 2) Si realizzano anche cilindri dotati di sensori; tuttavia, le parti | [5=
relative al sensore (unita sensore, accessori di montaggio, anelli go
N. modello standard - XC22 magnetici incorporati) sono identiche a quelle dei prodotti standard. E;
l Prima dell’'uso, verificare presso SMC l'idoneita all’uso in (3
Guarnizione di tenuta in gomma fluorurata determinati ambienti. B
g
Simbolo £
ol S
m Con raccordo a calzamento -XC51 5 £3
s|g
Con raccordo a calzamento montato per risparmiare tempo di montaggio al momento della spedizione. g?
C
©
Serie applicabile Specifiche: Uguali al tipo standard ol
Serie Descrizione Modello Azione Pl %
- Doppio effetto, stelo semplice Raccordi flessibili applicabili ; o
Tipo standard Sempiice efetto (molla anteriorelmoll posteriore) Simbolo Diametro applicabile [mm] Azione Codicaecrey;lazzazr?1 éﬁ%:ordo L2 1
— CcJa2w Boppfo e::etto, stello passalrlﬂe H4 04/2.5 Con orifzio isso CJ-5H-4 g gN
p. . CU2K opp|o effetto, stg o semp! Fce He 06/4 (008) CJ-5H6 slsN
antirotazione Semphce.eﬁetto (mollaanteriore/molla poster.\ore) MH4 24/2.5 Senza foro M-5H-4 § § a
CJ2-z Con regolatore di flusso CJ2z Doppio effetto, stelo semplice MH6 06/4 fisso M5H-6 é 5
integrato CJ2ZW | Doppio effetto, stelo passante 3lS
Montaggio diretto CJ2R Doppio effetto, stelo semplice Dimensioni (Le dimensioni non indicate sotto sono identiche a quelle del tipo standard). 5 % =
Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) g g N
- - - s|®
Montaggio diretto, CJ2RK Doppio effetto, stelo semplice Raccordo a Piano chiave 8 (7) » 8|z %
Tipo con stelo antirotazione Semplic effeto (mola anterore/molla posteriore) calzamento - 8lz0
Codici di ordinazione g
N. modello standard - XC51 |H4 £ a 2 5
LIEN
Con raccordo a calzamentol = La figura sopra mostra le dimensioni di montaggio del raccordo a 2 gio
calzamento ¢6/4. Le dimensioni fra ( ) sono quelle del raccordo a E g
Raccordo a ghiera calzamento 94/2.5. o
H4 | @4/2.5 con restrizione 2 gﬂ:
H6 @6/4 con restrizione 2 E o
MH4 | 04/2.5 senza restrizione 53
MHG6 | ©6/4 senza restrizione H
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(Stelo antirotazione a montaggio direttol [

Semplce effeto, mol anterioelposteriore
CJ2RK

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2RK

Sensori
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Series CJ2

m Lubrificante per macchinari per processi alimentari

Simbolo

I lubrificante di grado alimentare (certificazione NSF-H1) & usato come lubrificante.

Serie applicabile Specifiche
Serie Descrizione Modello Azione Campo temperatura ambiente -10°C a 70°C
CJ2 Doppio effetto, stelo semplice Materiale della tenuta Gomma nitrilica
Tipo standard Sempiice efetto (molla anteriorelmolla posteriore) Lubrificante Lubrificante di tipo alimentare
CJa2w Doppio effetto, stelo passante Sensore Applicabile
Tipo con stelo CJ2K Doppio effetto, stelo semplice Dimensioni Uguali al tipo standard
antirotazione Semple efet (ol anteroremolaposterore) ‘ Specifiche diverse da quelle indicate sopra Uguali al tipo standard
CJ2-Z | Con regolatore di flusso CJ2z Doppio effetto, stelo semplice
integrato CJ2ZW | Doppio effetto, stelo passante
o Doppio effetto, stelo semplice Zona per applicazioni
Montaggio diretto CJ2R : - - di tipo alimentare
Semplice effetto (molla anteriore/molla posteriore) Non compatibile
. f : Zona soggetta a schizzi
D ff lo sempl
Montagglo dlretto,l . CJ2RK oPplo effetto, stg 0 semp |§e Non compatibile
Tipo con stelo antirotazione Semplice effetio (molla anteriore/molla posteriore)
Codici di ordinazione
N. modello standard = XC85

Lubrificante per macchinari per processi alimentaril

/A\ Attenzione
Precauzioni

Attenzione: il fumo delle sigarette entrando in contatto con il grasso del
cilindro presente sulle mani pud sviluppare un gas nocivo alla salute umana.

Non compatibile

Applicazioni di tipo alimentare: - in cui gli alimenti venduti come prodotto
entrano in contatto diretto con le componenti
del cilindro.

Ambienti soggetti a schizzi: - in cui gli alimenti non venduti come prodotto
entrano in contatto diretto con le componenti
del cilindro.

Compatibile

Applicazioni diverse da quelle alimentari-+in cui non si verifica il contatto con alimenti.

m Grasso PTFE
Serie applicabile
Serie Descrizione Modello Azione
cu2 Doppio effetto, stelo semplice
Tipo standard Semplice effetio (molla anterioremolla posteriore)
CcJa2w Doppio effetto, stelo passante
Tipo con stelo CJ2K Doppio effetto, stelo semplice
antirotazione Sempiice efetto (molla anteriorelmolla posteriore)
CJ2-Z | Con regolatore di flusso CJ2z Doppio effetto, stelo semplice
integrato CJ2ZW | Doppio effetto, stelo passante
Montaggio diretto CJ2R DOPpIO effetto, stglo sempllge
Sempiice efetto (molla anteriorelmolla posteriore)
lV!ontaggio diretto’. ' CJ2RK Doppio effetto, stelo semplice
Tipo con stelo antirotazione Semplice effetto (molla anteriore/moll posteriore)

Codici di ordinazione
N. modello standard

|- X446

Grasso PTFEl
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Applicazioni diverse da
quelle alimentari
Installabile

Nota 1) Evitare di usare questo prodotto in applicazioni di tipo alimentare.
(Vedere la figura sopra).

Nota 2) Se il prodotto & usato in un‘area soggetta a schizzi di liquidi o se &
richiesta una funzione di resistenza all'acqua, consultare SMC.

Nota 3) Non lubrificare mediante sistema pneumatico.

Nota 4) Usare la seguente confezione di grasso per le operazioni di
manutenzione.
GR-H-010 (Grasso: 10 g)

Nota 5) Per informazioni sugli intervalli di manutenzione di questo cilindro,
diversi da quelli del cilindro standard, contattare SMC.

Simbolo

-X446
Specifiche: Uguali al tipo standard
Dimensioni: Uguali al tipo standard

x Se e richiesto del grasso ai fini della manutenzione, & disponibile una
confezione. Ordinarla a parte.
GR-F-005 (Lubrificante: 5 g)



Serie CJ2

Al

Precauzioni specifiche del prodotto

Leggere attentamente prima dell'uso. Consultare la retrocopertina per le Istruzioni di
sicurezza. Per le precauzioni su attuatori e sensori, consultare le "Precauzioni d'uso per

i prodotti di SMC" e il manuale operativo sul sito web di SMC, http://www.smcworld.com é‘
’ Montaggio | &
/\ Attenzione A\ Precauzione 5.2
1. Utilizzare entro i limiti di velocita del cilindro e di 1. Nel corso dell'installazione, assicurare la testata § %a

energia cinetica specificati.
In caso contrario, il cilindro e la guarnizione si danneggeranno.

2. Non applicare carichi disassati sullo stelo.

Facile metodo di controllo

La pressione d'esercizio minima dopo il montaggio del cilindro
sull'apparecchio (MPa) = pressione d'esercizio minima del
cilindro (MPa) + {peso carico (kg) x coefficiente d'attrito guida/
sezione cilindro (mm2)}

Se il funzionamento corretto € confermato al di sopra di questo
valore, il carico sul cilindro rappresentato solo dalla resistenza
della spinta e pud essere considerato come se non avesse
nessun carico laterale.

O

anteriore e fissare applicando la forza di serraggio
appropriata al dado di ritegno o al copro della testata.

Se la testata anteriore & assicurata o serrata, la testata pud
girare, portando alla deviazione.

2. Serrare le viti di ritegno con la forza appropriata,
entro i limiti indicati di seguito.
010:Da5.9a6.4N-m, g16: Da 10.8 a 11.8 N-m

3. Per rimuovere e montare I'anello di ritegno per il
perno della cerniera o della forcella, utilizzare un paio
di pinze adatte (utensile per il montaggio di un anello
di ritegno di tipo C per fori). In particolare, utilizzare
un paio di pinze miniaturizzate per rimuovere e
montare gli anelli di ritegno sul cilindro da ¢10.

4. Nel caso del montaggio su guida del sensore, non
rimuovere la guida gia montata. Poiché le viti di
ritegno arrivano al cilindro, cid potrebbe provocare
fughe.

5. Contattare SMC se la corsa supera 100 mm per il
tipo a montaggio con piedino.

<Precauzioni per il cilindro a semplice effetto>

1) Non azionare in modo che il carico venga applicato durante la
ritrazione dello stelo del pistone del tipo a molla anteriore o durante
I'estensione dello stelo del pistone del topo a molla posteriore. La
molla incorporata nel cilindro fornisce la forza necessaria solo per
ritrarre lo stelo. Pertanto, se si applica un peso, lo stelo non sara in
grado di terminare la corsa di rientro.

2) E previsto un foro di scarico nella superficie della testata.
Accertarsi che non venga bloccato durante l'installazione, poiché
cio potrebbe provocare un malfunzionamento.

<Precauzioni per il cilindro antirotazione>

1) Serrare le viti di ritegno con la forza appropriata, entro i limiti
indicati di seguito.
210:10.8-11.8 N-m, g16: Da 20 a 21 N-m

2) Evitare di azionare in modo tale che allo stelo pistone sia applicata
una coppia di rotazione. Se si applica una coppia di rotazione, la
guida antirotazione si deformera e ne verra compromessa la
precisione.

Stelo antirotazione

Semplce ¢

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2K

p

F

CJ2K

-
—
o
L2
©
T
9]

o1
e
<]
o
£
o
@
(2]
2
=
5
o
I
<]
L
K
<]

o)
o)
o
-
P

Montaggio diretto

ol

Doppio effetto, stelo semplice
CJ2z

p]
5

Doppio effetto, st

fore | | Doppio effetto, stelo semplice

Doppio effetto, stelo sempl

cJ2zw

CJ2R

CJ2RK

210
0.02

216
0.04

Coppia di rotazione ammissibile
(N-m)

3) Per avvitare un supporto sulla parte filettata all’estremita dello
stelo, ritrarre completamente lo stelo del pistone e posizionare una
chiave sopra la parte piana dello stelo che sporge. Per serrare,
prendere le opportune precauzioni per evitare di applicare la
coppia alla guida antirotazione.

(Stelo antirotazione a montaggio dirett

Sensori
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/A Istruzioni di sicurezza

FeEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEETET

/\ Precauzione :

/A Attenzione:

/A Pericolo:

Le istruzioni di sicurezza servono per prevenire situazioni pericolose e/o danni alle
apparecchiature. Il grado di pericolosita & indicato dalle diciture di "Precauzione",

"Attenzione" o "Pericolo". Rappresentano avvisi importanti relativi alla sicurezza e devono
essere seguiti assieme agli standard internazionali (ISO/IEC)*Ve altri regolamenti sulla

sicurezza.

Precauzione indica un pericolo con un livello basso
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni lievi o medie.

Attenzione indica un pericolo con un livello medio
di rischio che, se non viene evitato, potrebbe
provocare lesioni gravi o la morte.

Pericolo indica un pericolo con un livello alto di
rischio che, se non viene evitato, provochera lesioni
gravi o la morte.

T T T eSS |

ISO 4413: Idraulica — Regole generali relative ai sistemi.
IEC 60204-1: Sicurezza dei macchinari — Apparecchiature elettriche delle macchine.
(Parte 1: norme generali)

ISO 10218-1: Sicurezza dei robot industriali di manipolazione.

ecc.

) 1SO 4414: Pneumatica — Regole generali relative ai sistemi pneumatici.

A\ Attenzione

1. La compatibilita del prodotto & responsabilita del progettista

dell'impianto o di chi ne definisce le specifiche tecniche.

Dato che il presente prodotto viene usato in diverse condizioni operative, la sua
compatibilita con un determinato impianto deve essere decisa dalla persona che
progetta l'impianto o ne decide le caratteristiche tecniche in base ai risultati delle
analisi e prove necessarie. La responsabilita relativa alle prestazioni e alla sicurezza
dell'impianto & del progettista che ha stabilito la compatibilita con il prodotto. La
persona addetta dovra controllare costantemente tutte le specifiche del prodotto,
facendo riferimento ai dati del catalogo pit aggiornato con l'obiettivo di prevedere
qualsiasi possibile guasto dellimpianto al momento della configurazione dello stesso.

. Solo personale qualificato deve azionare i macchinari e gli impianti.

Il presente prodotto pud essere pericoloso se utilizzato in modo scorretto. Il montaggio,
il funzionamento e la manutenzione delle macchine o dell'impianto che
comprendono il nostro prodotto devono essere effettuati da un operatore esperto e
specificamente istruito.

. Non effettuare la manutenzione o cercare di rimuovere il prodotto e

le macchine/impianti se non dopo aver verificato le condizioni di

sicurezza.

. L'ispezione e la manutenzione della macchina/impianto possono essere effettuate
solo ad avvenuta conferma dell'attivazione delle posizioni di blocco di sicurezza
specificamente previste.

. Al momento di rimuovere il prodotto, confermare che le misure di sicurezza di cui

sopra siano implementate e che l'alimentazione proveniente da qualsiasi

sorgente sia interrotta. Leggere attentamente e comprendere le precauzioni
specifiche del prodotto di tutti i prodotti relativi.

Prima di riavviare la macchina/impianto, prendere le dovute precauzioni per

evitare funzionamenti imprevisti o malfunzionamenti.
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4. Contattare prima SMC e tenere particolarmente in considerazione le

misure di sicurezza se il prodotto viene usato in una delle seguenti

condizioni.

1. Condizioni o ambienti che non rientrano nelle specifiche date, l'uso all'aperto o in
luoghi esposti alla luce diretta del sole.

. Impiego nei seguenti settori: nucleare, ferroviario, aviazione, spaziale, dei
trasporti marittimi, degli autotrasporti, militare, dei trattamenti medici, alimentare,
della combustione e delle attivita ricreative. Oppure impianti a contatto con
alimenti, circuiti di blocco di emergenza, applicazioni su presse, sistemi di
sicurezza o altre applicazioni inadatte alle specifiche standard descritte nel
catalogo del prodotto.

. Applicazioni che potrebbero avere effetti negativi su persone, cose o animali, e
che richiedano pertanto analisi speciali sulla sicurezza.

. Utilizzo in un circuito di sincronizzazione che richiede un doppio sistema di
sincronizzazione per evitare possibili guasti mediante una funzione di protezione
meccanica e controlli periodici per confermare il funzionamento corretto.

N
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/\ Istruzioni di sicurezza

Assicurarsi di leggere le
"Precauzioni per I'uso dei prodotti di
SMC" (M-E03-3) prima dell'uso.

/A\Precauzione

1. Questo prodotto é stato progettato per I'uso nell'industria manifatturiera.
Il prodotto qui descritto & previsto basicamente per l'uso pacifico nell'industria
manifatturiera.
Se & previsto |'utilizzo del prodotto in altri tipi di industrie, consultare prima SMC per
informarsi sulle specifiche tecniche o all'occorrenza stipulare un contratto.

Per qualsiasi dubbio, contattare la filiale di vendita piu vicina.

Limitazione di garanzia ed esonero di
responsabilita/
Requisiti di conformita

Il prodotto usato € soggetto alla seguente "Limitazione di garanzia ed
esonero di responsabilita” e "Requisiti di conformita”.
Limitazione di garanzia ed esonero di responsabilita

1. Il periodo di garanzia del prodotto & di 1 anno in servizio o 18 mesi dalla
consegna, a seconda di quale si verifichi prima.*2)
Inoltre, il prodotto dispone di una determinata durabilita, distanza di
funzionamento o parti di ricambio. Consultare la filiale di vendita piu vicina.

2. Per qualsiasi guasto o danno subito durante il periodo di garanzia di nostra
responsabilita, sara effettuata la sostituzione del prodotto o dei pezzi necessari.
Questa limitazione di garanzia si applica solo al nostro prodotto in modo indipen-
dente e non ad altri danni che si sono verificati a conseguenza del guasto del
prodotto.

3. Prima di utilizzare i prodotti di SMC, leggere e comprendere i termini della
garanzia e gli esoneri di responsabilita indicati nel catalogo del prodotto specifico.

#2) Le ventose per vuoto sono escluse da questa garanzia di 1 anno.
Una ventosa per vuoto & un pezzo consumabile pertanto & soggetto a garanzia per un anno a
partire dalla consegna.
Inoltre, anche durante il periodo di garanzia, l'usura del prodotto dovuta all'uso della ventosa per
vuoto o il guasto dovuto al deterioramento del materiale in plastica non sono coperti dalla
garanzia limitata.

Requisiti di conformita

1. E assolutamente vietato ['uso dei prodotti di SMC negli impianti di produzione per
la fabbricazione di armi di distruzione di massa o altro tipo di armi.

2. Le esportazioni dei prodotti o della tecnologia di SMC da un paese a un altro sono
regolate dalle relative leggi e norme sulla sicurezza dei paesi impegnati nella
transazione. Prima di spedire un prodotto di SMC in un altro paese, assicurarsi di
conoscere e osservare tutte le norme locali che regolano I'esportazione in questione.
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