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KAPITEL 0
SICHERHEITS- UND WARNHINWEISE

Diese Gerate sind nach den geltenden Regeln der Technik gebaut und gepriift
und haben in sicherheitstechnisch einwandfreiem Zustand das Werk verlas-
sen. Um diesen Zustand zu erhalten und einen gefahriosen Betrieb sicherzu-
stelien, muf der Anwender die Hinweise und Wamvermerke beachten, die in
dieser Betriebsanleitung enthalten sind.

Nicht belegte Klemmen diirfen nicht beschaltet werden.

Die Versorgung der 24 V - Ausfiihrung ist vom Versorgungsnetz sicher
elektrisch zu trennen.

Bei der Installation der Gerate ist eine leicht zugéngliche Trennvorrichtung im
Versorgungsstromkreis vorzusehen. Diese Trennvorrichtung ist zweipolig
auszufithren.

Der Bertihrungsschutz der AnschluRkiemmen und der Offnungenim GehZuse
sind durch den Einbau sicherzustellen.

Vor dem Offnen einer Abdeckung ist das Gerét spannungslos zu schalten.
Die am / im Gerat angebrachten Symbole haben folgende Bedeutung:

Wamhinweis Lebensgefahr:
Instruktionen in der Beriihrungsgefahriiche Spannung!
Anleitung beachten Versorgungsspannung abschalten!

*

»

Ld

»

Einbau und Montage diirfen nur durch eine Elektrofachkraft erfolgen!

Elektrofachkraft ist, wer aufgrund seiner fachlichen Ausbildung, Kenntnisse
und Erfahrungen, sowie Kenntnisse der einschidgigen Normen hat und die
ihm Ubertragenen Arbeiten beurteilen und mégliche Gefahren erkennen kann.

Einbaugerate dirfen nur in eingebautem Zustand betrieben werden!

Beim Einbau der Gerate ist sicherzustellen, da durch den Einbau die Anfor-
derungen, die durch die entsprechende Geréatesicherheitsnorm an die Einrich-
tung gestellt werden, nicht unzulassig beeinflullt werden, und dadurch die
Sicherheit des Einbaugerates beeintrachtigt wird.

Bei Einbau und Montage der Geréte sind die Vorschriften der &rtlichen EVU's
zu beachten!

Vor dem Einschalten ist sicherzustellen, daf die angeschlossenen Betriebs-
und Steuerspannungen die zuléssigen Werte, entsprechend den technischen
Daten, nicht Uberschreiten!

Wenn anzunehmen ist, dai ein gefahrioser Betrieb nicht mehr méglich ist, so
ist das Gerat auRer Betrieb zu setzen und gegen unabsichtlichen Betrieb zu
sichemnt



Es ist anzunehmen, daR ein gefahrioser Betrieb nicht mehr méglich ist,
wenn das Geréat sichtbare Beschadigungen auiweist,

wenn das Gerét nicht mehr arbeitet,
nach langerer Lagerung unter unglinstigen Verhdltnissen,
nach schweren Transportbeanspruchungen.

Wenn durch einen Ausfall oder eine Fehifunktion des Gerates eine Gefdhrdung von
Mensch, Tier oder Beschadigung von Betriebseinrichtungen méglich ist, muR dies durch
zuséitzliche Sicherheitsmafinahmen ( Endschalter, Schutzvorrichtungen usw. ) verhin-
dert werden.

Hengstler Regler sind fiir den Industrieeinsatz konzipiert.

Die Einbauumgebung und Vemebelung hat mafRigeblichen EinfluR auch diemV (Stérau-
ssendung u. Stérfestigkeit) des REglers, sodal® bei der Inbetriebnahme die mV der
gesamten Antage sicherzustelien ist. insbesondere Relaisausgénge sind durch geeig-
nete Beschaltungen vor zu grof3er Stéraussendung zu schiitzen.

PO

L O
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Die Gerate HENGSTLER 913 und 923 sind Industrieregler auf
Microprozessorbasis, mit Frontabmessungen 48 x 96 mm DIN(913)
bzw. 96 x 96 mm (923) und bestem Preis-Leistungs-Verhaitnis.

Die neuesten Erkenntnisse in Elektronikfertigung und CMOS-Tech-

grado 913 und 923
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KAPITEL 1
EINLEITUNG

nologie werden angewandt.
Zur serienmafigen Ausstattung z&hlen:

* Doppelte, vierstellige LED-Anzeige fiir Ist- und Soliwert,

»

*

*

*

»

»

*

L]

*

*

*

sowie Parametrierung und Konfiguration.

Bedienung ber fuhlbare Microschalter hinter
geschlossener Membranfront.

RaPID (Response assisted PID) Regelverhalten.

Universeller Sensoreingang - Thermoelement,
Widerstandsthermometer oder
DC Lineareingang (mA, mV oder V).

2 Grundausfiihrungen:

Kapitel 1
Einleitung

Relais- Logikausgang oder
Stetig - Linear Ausgang.

Eingangsbereich von der
Bedienfront wéhlbar.

Universelles Netzteil 90 - 264V AC.

Entspricht den Spezifikationen
EN50081 Teil 1 & 2 und
EN50082 Teil 1 & 2 EMC.

HENGSTLER

Abdichtung der Bedienfront
entspricht der Norm 1P65 (NEMA).

Automatik - Manuell Betrieb (umschalitbar).

Manuelle oder automatische Regelpara-

meterabstimmung mit Vor- und Selbst-

abgleich mit dem bewshrten Algorithmus von HENGSTLER.

Einstellbare Sollwertrampe.
Programmierbarer Digitalfilter.

Zwei “Soft” Alarme (kénnen mit bis zu zwei Hardware-Ausgéngen verknipft

werden, optional).

Regelkreisiiberwachungs-Alarm (kann mit einem Hardware-Alarmausgang

verkn{ipft werden).
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* Alarmverhinderung wahrend der Anfahrphase moglich.

* Alarmart wahlbar von der Bedienfront.

* Einstellbare Alarm-Hysterese.

* Schutz bei Sensorbruch.

* Sollwert Maximum und Minimum Begrenzung (Anwender definiert).
* Verschiedene Anzeigen und Einstellarten zur Bedienung wahlbar.
Optionaler Zusatznutzen:

* >cmmm:m 2 - zweiter Reglerausgang (Dreipunkt) oder Alarm 2 Ausgang,
alternativ Linearausgang (z.B.kihlen Stetig).

Ausgang 3 - Alarm 1 oder Analogausgang fiir Sollwert oder Istwert.
- ersetzt den Meflumformer und das Anzeigeinstrument.
- auch als Sollwertgeber einsetzbar.

* Serielle Datenlibertragung nach RS485
(galvanisch getrennte Zweidrahtverbindung). Verschiedene Protokolie lieferbar

* Wechselsoliwert - Soliwert 1 auf Sollwert 2 und zuriick umschaltbar
2.B. fiir Nachtabsenkung oder Standby - Betrieb.

Extemne Sollwertvorgabe. Sollwert Extern / Intemn umschaltbar.
* Netzversorgung 24 V oder 48 VV DC oder AC.
Eine komplette Liste der erhaitlichen Optionen finden Sie im Anhang A.

[V VIRV VIRERU VRNV VANV VARV VAR VARNKY VREEK' VRN N Y K . 2 R R <
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Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme

Die HENGSTLER 913 und 923 Regler werden werkseitig gemal Auftrag mit den ge-
wiinschten Optionen eingerichtet auf die Eingangsart und die Ausgangsart, ausgeliefert.
Je nach Anwendung kann es nétig sein, vor Ort eine entsprechende Anpassung vorzu-
nehmen. Hierzu ersehen Sie die entsprechenden Anweisungen in den folgenden Kapiteln.

Wenn keine Anderungen erfordertich sind, konnen Sie direkt mit der Anpassung der
Parameter an den Prozef beginnen.
Hierzu finden Sie die entsprechende information im Kapitel 4 - Parametrierung.

Dem taglichen Betrieb widmet sich das Kapitel 2.
Hier finden Sie alle maglichen Frontanzeigen und -Funktionen erlautert.

Falis Anderungen des MeRbereiches oder der Alanmfunktionen natig sind, ist eine Konfi-
gurationsanderung vorzunehmen.
Die hierzu benétigten Informationen finden Sie in Kapitel 6.

Sofern weitergehende Anderungen bendtigt werden, z.B. Erweiterung mit zusatzlichen
Ausgangen oder Anderung der Eingangsart, ist vor der Konfiguration die notige Hardware-
anderung durchzufiihren.

Hierzu lesen Sie in Kapitel 7 alle bendtigten Informationen. Einer Hardwareanderung foigt
eine Softwarednderung in der Konfigurationsebene.

Nach der Eingabe des entsprechenden Hardware-Definitionscodes ist auch ein
Vermerk dieses Codes an der entsprechenden Stelle des Typenschildes erforder-
lich. Hierdurch wird gewiihrleistet, daR der Regler auch ohne NetzanschiuB identi-
fizierbar bleibt. Dariiber hinaus empfehien wir die eingestellten Parameter in den
Daten der Anlage zu vermerken. Nur so kann bei einem Austausch des Reglers
sofort mit der Eingabe der entsprechenden Daten begonnen werden,

Der Installation widmet sich Kapitel 3.

Die zum Betrieb einer seriellen Schnitistelle erforderliche Information
finden Sie in Kapitel 5.
Haufige Fehlerursachen haben wir in Kapitel 9 zusammengestelit.

ACHTUNG

Diese Industrieregler sind fiir eine Vielzahl von Anwendungen geeignet.

Aus verstindlichen Griinden kénnen wir nicht im Rahmen der
Betriebsanleitung auf Anwendungen eingehen. Die Inbetriebnahme und
Einrichtung der Gerite setzt Fachkenntnisse der Anlage und des Verfahrens
voraus.

Fiir fehlerhaften Einsatz und Einrichtung der Regler wird keine
Gewadhrleistung ibernommen.
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KAPITEL 2

BEDIENUNG - Normalbetrieb

2.1 EINLEITUNG

Der Regler befindet sich Gblicherweise fir den Bediener der Anlage oder Maschine im
Normalbetrieb. Vorher ist er wie benétigt zu konfigurieren und einzustellen. Die Anzeigen
und Bedienelemente der Bedienfront sind in Abbildungen 2-1 und 2-2 dargestelit.

grado 923 HENGSTLER

/ K -u Ausgangsstatus
0923 |

/] Optimierungsstatus

Istwert

Soliwert

[/

Ly
(=]
ny
(mn]

\

Betriebsart J

Alarmstatus

~ E ' u a ] _Funktions-Taste
“AB"-Taste =" S “AUF™-Taste

Abb.: 2-2 grado 923 Anzeigen und Bedienelemente

Auto/Manuell

grado 913 HENGSTLER
Istwert Ausgangsstatus

Sollwert udJdi m \
1DUUY o __— Optimierungsstatus

e e et
[~ Alarmstatus

BetriebsSarn a——t Aue |

Automanuel ——— 8§
|~ Funktions-Taste

“AB"-Taste mmmme L n u'./ “AUF"-Taste

Abb.: 2-1 grado 913 Anzeigen und Bedienelemente

2-1
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2.2 ANZEIGEN NACH EINSCHALTEN DES REGLERS

Nach dem Einschaiten der Netzspannung flihrt der Regier einen Selbsttest durch.
Danach wird die Standardanzeige des Normalbetriebs dargestelit. Die Bedienung des Modells
923 ist mit der des Modells 913 identisch. Diese ist abh&ngig von der Wah! der Anzeige- und
Einstellart (Bedienstrategie genannt) zur Bedienung und davon, ob Wechseisollwert oder
Funktion externe Sollwertvorgabe vorhanden ist. Fir die Auswahi der Bedienstrategie im
Parametrierbetrieb siehe Kapitel 4.2.35. Die Parametereinsteliung, z.B. Soliwert, erfoigt mit
den Tasten “AUF” und “AB". Eine Ubergabetaste (Enter) ist nicht vorhanden und wird nicht
bendtigt, die Parameter sind sofort wirksam.

221 STANDARDGERAT mit einem Soliwert

Meist werden die Regler mit nur einem einsteilbaren Sollwert eingesetzt. Je nach gewéhl-
ter Bedienstrategie ergibt sich die Anzeigesequenz nach Druck auf die Funktions-Taste
wie in Anhang C dargestelit. Sofem die Alarmfunktion aktiv ist, wird der Alarmstatus am
Ende der Anzeigefolge eingeblendet.

222 WECHSELSOLLWERT - externe Soliwertumschaltung

In dieser Betriebsart wird der gewahlte und angezeigte Sollwert mit der Benennung SP1
oder SP2 dargestelit. Die Normalanzeige stellt z. B. in Bedienstrategie 1 den Istwert und
den aktiven Soliwert dar. Nach Umschaltung mit der Funktions-Taste wird der aktive
Sollwert gekennzeichnet, wie in Abb.: 2-3 bis 24 dargestelit. Sofern die Alarmfunktion
aktiv ist, wird der Alarmstatus am Ende der Anzeigefolge eingeblendet.

Abb.: 2-4 Aktiver ] R
Soliwert (externe Sollwert (Anwahl iiber Abb.: mwn.v_m_nmwnxnzma
Wahl) Tastatur)
223 EXTERNER SOLLWERT mit externer Anwah!

In der Normalanzeige (Bedienstrategie 1) wird der Istwert und der aktive Sollwert darge-
stellt. Nach Druck auf die Funktions-Taste wird zunschst der lokale Sollwert LSP zur
Einstellung angezeigt und danach der externe Soliwert mit dem extern vorgegebenen
Wert. Die Darstellung der Aktivierung des entsprechenden Sollwertes ersehen Sie aus
Abb. 2-6 bzw. 2-7. Sofem die Alarmfunktion aktiv ist, wird der Alarmstatus am Ende der
Anzeigefolge eingeblendet.

Abb.: 2-6 Aktiver  apb.: 2-7 Aktiver externer Sollwert ) .
Sollwert (externe Abb.: mﬂw_&”wnﬁiﬁ

Wahi)

=

Abb.: 2-3 Aktiver

Anwabhl iiber Tastatur

L

EEXENXNENX.

P P & 3 P P P P I I I I I LY

grado 913 und 923
Installations- und Betriebsanleitung

Kapitel 2
Normalbetrieb

2.3 SOLLWERTWAHL UBERSCHREIBEN (Override)

Wird der Regler mit Wechselsoliwert oder mit externer Sollwerteingabe angewandt, kann
wahrend des Betriebs die Soliwert-Uberschreib-Funktion (Override) genutzt werden.
Diese erméglicht das manuelie Uberschreiben der vorhandenen externen Sollwertwahl.
Zum Ausfihren dieser Funktion wahlen Sie zunachst mittels Funktions-Taste den zu
aktivierenden, gewiinschten Soltwert an. Nun betétigen Sie die “AUF”- und “AB"-Tasten
gleichzeitig. Der gewahite Soliwert wird jetzt zum bevorzugten aktiven Soliwert, unabhan-
gig von der externen Wahi. Die Kennzeichnung erfoigt mit 3 blinkenden waagrechten
Strichen vor der Sollwertbezeichnung. Ein Rickstellen dieser Funktion ist in der gleichen
Art moglich.

2.4 ANZEIGEN/ VERANDERN DER SOLLWERTRAMPENSTEIGUNG

Wiederholtes Betitigen der Funktions-Taste fiihrt durch die Anzeigen der gewahiten
Bedienstrategie (siehe vorherige Seiten) und wird (falis die Rampenfunktion nicht ausge-
schaltet ist - siehe Kapitei 4.2.34) am Ende die Buchstaben rP (im unteren Display) zeigen.
Die eingestellte Rampengeschwindigkeit ist dann im oberen Display zu sehen. Die
Rampengeschwindigkeit kann nun mit Hilfe der “AUF"- und "AB"-Tasten von 1 bis 9999
Digit/Std. verstellt werden. Wird versucht, die Steigung hoher als 9999/Std. einzusteilen,
hat das obere Display keine Funktion und die Rampenfunktion wird abgeschaltet. Die
Funktion schaltet wieder ein, wenn die Steigung auf 9999/Std. oder niedriger gesetzt wird.

2.5 ALARM STATUS ANZEIGE

Ist ein Alarm aktiv (ALM-LED blinkt), wird nach Betétigen der Funktions-Taste im unteren
Display ALSt angezeigt, im oberen Display der Alarmstatus in folgenden Format:

Alarm 1 Status:
Ziffer 1 = Alarm 1 aktiv
blank = Alarm 1 inaktiv

- 1]

Alarm 2 Status:
Ziffer 2 = Alarm 2 aktiv
blank = Alarm 2 inaktiv

Regetkreisalarm-Status: \

L = Alarm aktiv
blank = Alarm inaktiv

Abh.: 2-9 Alarmstatus Anzeige

Diese Anzeige ist nach Druck auf die Funktions-Taste abrufbar. Sie erscheint nur, wenn
mindestens ein Alarm eingerichtet und mindestens ein Alarm aktiv ist.

2-3
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2.6 UBER- UND UNTERBEREICHSANZEIGE

Wenn .amﬂ._myzo: einen Wert héher als die MeRbereichsgrenze Maximum (Uberbereich)
oder niedriger als die Mefibereichsgrenze Minimum (Unterbereich) annimmt, erscheintim
oberen Display folgendes Bild:

HIIU . |

2.7 SCHUTZ BEI SENSORBRUCH

Bei einer Unterbrechung im Sensorkreis erscheint im oberen Display folgende Anzeige:

Ao
e

L

Die Reaktionen der Ausgénge und Alarme hangen vom Typ des verwendeten Sensors
ab und sind im Anhang B beschrieben.

2.8 MANUELLE BETRIEBSART

Ist die Anwah! der manuellen Betriebsart ermdglicht (siehe Kapitel 4.2.33), kann diese
durch Betitigen der Auto/Manuell-Taste stofifrei eingeschaitet werden. Das SET-LED
blinkt, solange sich der Regler in manueller Betriebsart befindet. Der Steligrad wird
angezeigt und kann mit den “AUF”- und “AB”-Tasten verstellt werden.

ACHTUNG

<<m:_‘m:a sich der Regler in manueller Betriebsart befindet, ist die
Blinkfrequenz des SET-LED’s langsam im Normalbetrieb und
schnell im Parametrier-Betrieb.

Riickkehr zu automatischer Betriebsart wird durch nochmaliges Betétigen der Auto/Ma-
nuell-Taste prelifrei erreicht. Danach wird wieder der Sollwert angezeigt.

29 VORABGLEICH

Z: a@B <o.‘mum_.mmn: werden die PID - Parameter des Reglers automatisch auf anndhemd
richtige Werte eingestelit. Damit wird eine Basis fiir den automatischen Selbstabgleich
geschaffen, der den RegelprozeR optimiert. Der Vorabgleich kann wie folgt aktiviert
werden:

1. Befindet sich der Regler im Normalbetrieb, missen die "AUF™-
::a.=>w=.._.mw63 gleichzeitig gedriickt und gehalten werden (das nu-
merische Display fangt an zu blinken) bis das AT-LED zu blinken be-

2-4
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ginnt (nach etwa drei Sekunden, gleichzeitig hort das numerische
Display auf zu blinken).

2. Die “AUF™- und “AB"-Tasten miissen nun losgelassen und die
Funktions-Taste gedriickt und fir etwa drei Sekunden gehalten wer-
den. Ist die Differenz des Ist- und Sollwertes groRer als 5% des Ein-
gangsbereichs, blinkt das AT-LED und zeigt damit an, da der
Vorabgleich aktiviert und wirksam ist. Ist die Differenz zwischen Ist-
und Sollwert kleiner ais 5% des Eingangsbereichs oder wird eine fal-
sche Tasteneingabe gemacht, so wird der Vorabgleich nicht aktiviert.

ACHTUNG

Der automatische Vorabgleich kann nicht aktiviert werden, wenn die
Sollwertrampenfunktion aktiv ist. Eine Sollwertanderung schaltet
den Vorabgleich wieder aus, daher sind alle nétigen Einstellungen
vor dem Aktivieren dieser Funktion vorzunehmen.

Der Vorabgleich wird wie folgt ausgeschalitet:

1. Die "AUF- und “AB"-Tasten gleichzeitig driicken und gedriickt hai-
ten (numerisches Display blinkt) bis das AT-LED einmal aufblinkt
(nach etwa drei Sekunden, numerisches Dispiay konstant an).

2 Nun muB die Funktions-Taste gedriickt und fir etwa drei Sekun-
den gehalten werden. Das AT-LED ist nun konstant an oder aus
und zeigt damit an, da der Vorabgleich de-aktiviert ist.

ACHTUNG

Der automatische Vorabgieich wird nur einmal aktiviert. Die Funkti-
on schaltet sich selbsttatig aus, wenn sie durchgefiihrt ist.

2.10 AUTOMATISCHER SELBSTABGLEICH

Diese Funktion wird benutzt, um die Parameter wahrend des Regelbetriebs zu optimieren.
Der automatische Selbstabgleich wird wie foigt aktiviert:

1. Im Normalbetrieb die “AUF"- und “AB™-Tasten gleichzeitig driicken
und gedriickt halten (numerisches Display blinkt), bis das AT-LED
einmal aufblinkt (nach etwa drei Sekunden, numerisches Display
konstant an).

2 Die AUF- und AB-Tasten lésen und die Auto/Manuell-Taste driicken
und fiir etwa drei Sekunden gedriickt halten. Das AT-LED leuchtetnun
rot und zeigt damit an, daf} der automatische Selbstabgleich aktiviert
und wirksam ist. Wird eine faische Tasteneingabe gemacht, so wird
der automatische Selbstabgieich nicht aktiviert.
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Der automatische Selbstabgleich wird wie folgt ausgeschaltet:

1. Die “AUF™- und “AB"-Tasten miissen gleichzeitig gedriickt und ge-
halten werden (numerisches Display blinkt) bis das AT-LED einmal
aufblinkt (nach etwa drei Sekunden, numerisches Display konstant
an).

2. Nun muf die Auto/Manueli-Taste gedrtickt und fir etwa drei Se-
kunden gehalten werden. Das AT-LED ist nun aus und zeigt damit
an, dal der automatische Selbstabgleich de-aktiviert ist.

3. Der Selbstabgleich ist automatisch deakiiviert, wenn die RaPID
Regelfunktion aktiviert ist. Das LED ist dann permanent grun.
RaPID REGELVERHALTEN

Zum Aktivieren der RaPID Funktion driicken sie die Tasten “AUF”
und “AB” gleichzeitig zweimal kurz hintereinander. Die gleiche Ta-
stenfolge ist notig zum Deaktivieren der RaPID Funktion.

2.1

Um RaPID und Vorabgleich zusammen zu aktivieren, dricken sie
die Tasten “AUF” und “AB" zweimal kurz hintereinander und dann
unmittelbar darauf die Funktions - Taste. Die Vorabgleich-Funktion
wird hierauf ihre Anfahrabstimmung durchfihren, kenntlich gemacht
durch die blinkende griine AT-LED, und mit aktivierter RaPID-Funkti-
on weiterregein. Die griine LED signalisiert PaPID ist eingeschaltet.

Fiir die Aktivierung der Vorabgleich-Funktion gelten die unter 2.9
aufgefithrten Bedingungen. Fur die RaPiD - Funktion lesen Sie bitte
in Anhang C.

212 HARDWARE DEFINITIONS CODE ANZEIGEN

Der augenblickliche Hardware Definitions Code (siehe Kapitel 6.2.) kann durch gleichzei-
tiges Driicken der “AB™- und Funktions-Taste angezeigt werden. Die Netzspannung muf}
seit mindestens 30 Sekunden anliegen. In den Normalbetrieb wird durch nochmaliges
Betstigen der “AB”- und Funktions-Tasten geschaltet. Wird keine Taste betétigt, schaltet
der Regler nach 30 sec. automatisch in den Normalbetrieb zuriick.

2.13 SOFTWARE REVISIONS-NUMMER ANZEIGEN

Wird wahrend der Einschaltroutine des Reglers die Funktions-Taste gedriickt gehalten,
zeigt das Display die aktuelle Firmware Revisions-Nummer an.

2-6
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KAPITEL 3
INSTALLATION

3.1 UBERPROUFEN DER LIEFERUNG

1. Entfemen Sie die Verpackung des Reglers vorsichtig. Alle Geréte sind mit
einer Schaltschrankabdichtung und einem Spannrahmen ausgertstet. Bitte
beschadigen Sie die Originalverpackung nicht und bewahren Sie diese an
einem sicheren Ort auf. Benutzen Sie die Originalverpackung bitte bei
Ortswechse! des Reglers zur Versendung.

2. Uberprifen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt auf Vollsténdigkeit und
eventuelle Transporischiden. Gegebenenfalls sofort dem Spediteur oder
Transportunternehmen melden. Uberpriifen Sie, ob der Produkt Code des
Aufklebers mit dem Produkt Code der Bestellung bereinstimmt (siehe
Anhang A). Melden sie Unstimmigkeiten sofort dem Lieferanten.

3.2 SCHALTTAFELEINBAU DES REGLERS

Die Gerite sind fiir Schalittafeleinbau konstruiert. Die Wandstarke darf bis zu 6mm
betragen. Die Male des entsprechenden Schalttafelausschnittes entnehmen Sie bitte der
Abbildung 3-1 bzw. 3-2.

92 mm
+0.5-0.

45mm
+05-00

Abb.: 3-2 Schalttafelausschnitt
grado 923

Abb.: 3-1 Schalttafelausschnitt
grado 913

Es kénnen mehrere Regler nebeneinander in einem Ausschnitt installiert werden. In
diesem Fall solite der Ausschnitt folgende Abmessungen haben:

Modelie 913: 48mm x (Anzahl der Regler) - 4mm
Modelle 923: 36mm x (Anzahl der Regler) - 4mm

Die Bedienfront ragt im eingebauten Zustand 10mm Uber die Schaittafel vor.
Die Abmessungen des Reglers gehen aus Abb.: 3-3 hervor.

3-1
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10 mm

Abb.: 3 - 3 Abmessungen
Den Einbau des Gerates fithren Sie wie folgt aus:

1. Schieben Sie das Gerat mit seiner Rickseite von vome in den Schaltta-
ﬁm..mcwmo:az und driicken Sie es leicht gegen die Schalttafel. Priifen Sie, ob
die Schalttafelabdichtung in Position und nicht beschéadigt ist.

ACHTUNG

Entfemnen Sie nicht die Schalttafelabdichtung. Dies kann zu
B.m:mm_smnm.. Befestigung des Gerétes flihren.
Die Abdichtung nach IP85 ist nur mit dieser Dichtung gegeben.

N...mozm_um: Sie den Haiterahmen wie in Abbildung 3-4 gezeigt von der
Riickseite Uber den Regler bis er die Rickseite der Schaltafel berihrt.
Haltezahne auf der Ober- und Unterseite des Halterahmens setzen sich im
Halteraster der Gerate fest. Die Federn des Halterahmens missen fest
gegen die Riickseite der Schalttafel dricken.

_m.~ a.mn Regler in eine Schalttafel eingebaut, kann er aus seinem Gehause entfernt werden
wie in Kapitel 7.1 beschrieben.

Haltezdhne

Schalttafel \

Regl ..
Halterahmen eglergenause

Abbildung 3-4 Einbaurahmen Schalttafeiriickseite
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3.3 ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

3.3.1 Netzanschiu

Das Gerat kann mit einer Wechselspannung von 96 - 264V 50/60HZ betrieben werden.
Ein Betrieb mit 24 V DC / AC erfordert eine speziell hierfiir ausgelegte Variante. Die
Leistungsaufnahme betragt ca. 4 VA. Eine zweipolige Abschaltung und eine Sicherung
von 1 A wird empfohien.
ACHTUNG

Die Regler wurden zum Einbau in einen geschlossenen Schalt-

schrank oder -kasten gebaut. Die drtlichen Bestimmungen sind

strengstens zu beachten. Eine Sicherung ist nicht eingebaut.

Der Eingang ist galvanisch getrennt gegeniiber Erde, Netz und

Ausgang.

Zur Erhéhung der elektromagnetischen Vertraglichkeit, wird

empfohlen die Zuleitung einer Relais - Ausgangsbeschaltung

separat vom Netzanschiu® des Reglers vorzunehmen.

24\/ AC / DC Spannungsversorgung ist optional erhltiich. Die Toleranzen der Spannung
sind bei Wechselspannung 20...50 V. 50/60 Hz . bei Gleichspannung 22...65 V. Fir die
Absicherung ist eine 315 mA Sicherung Type T empfohlen.

. . Ausgang 3 )
Die AnschiuBbelegung ist Rela Ausgang 3 kann Relais fur
abhangig von der gewahiten 1||lmJ Alarmausgang 1 oder Linearausgang
Variante und der eingesteliten NIC C NO!  firistwert oder Soliwert sein, je nach
Konfiguration. SSR/DC vorhandener Hardware.
- 3!
>N N
T >T o>
Externe -t s \/\ oo H
~N© 0 @ d
Sollwertanwahi . s ds tag
~NO
VimVimA se e
Externer| PotiMax *
i VimAImV
Mﬂ._,ﬂﬂ: Poti-Mitte - o g + 7, Wechsel
9aNg |  poti-min S - sollwert
o+ xo
[ 3R] -
= - - -
3 2" 18 2
2 e P = S ®
—— [}
Sio e |55
- + | 3
<

Linear Linear Th Pt100
(mA) (mV, V)

N/O C NIC
e

Relais bzw. Logiksignalausgang, aber auch ais

Ausgang 1 und Ausgang 2 kann als Relais-

= Linearausgang ausgerustet sein.
SSR/DC Ausgang 2 Relais kann als
Ausgang 2 Regler-Funktions- ausgang oder als Alarm 2

Abb.: 3-5 Elektrischer AnschiuB grado 913 und 923
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3.32 Thermoeiementeingang

Kompensations- oder Verldngerungsleitungen missen der Art des Thermoelements
entsprechen und auf der kompletten Distanz zwischen Regler und Thermoelement benutzt
werden. Auf richtige Polung ist zu achten. Klemmstellen sollten nach Méglichkeit vermie-
den werden.

ANMERKUNG
Es wird empfohlen, die Ausgleichsleitung separat von leistungsfihrenden
Leitungen oder Kabeln zu verlegen. Altemativ ist die Verwendung von abge-
schirmter Leitung moglich. In diesem Falle ist die Schirmung nur an einer Seite
mit Erdpotential zu verbinden.

Die Farbcodierung der ThermoelementanschiuBleitungen entnenmen Sie bitte der
Tabelle 3-1

,qumnzom_m.:m:n : R B ,
Typ T J K S [
iLeiter Materiai WOC\OcZ_ |[Fe/CuNi INIiCr/NIAL  IPt13%Rh/Pt |Pt 30% Rh ,
, Pt10%Rh/Pt 'Pt 8% Rh
Leiter +posiiv  +posiiv  +positiv. +positiv -+ positiv
Farbe - negativ - negativ - negativ l- negativ |- negativ |
‘Mantel Mantel {Mantel ‘Mantel Mantel
Deutschiand braun ischwarz  Igriin orange ,
(ICE) weif} weily weifl} weil}
braun schwarz grin |orange W
Deutschland rot irot irot ,:,Q rot
(DIN) braun Iblau \griin weil grau
: lbraun {plau igrin weil’ grau
Frankreich gelb Wmo.c -gelb gelb
(NFE) blau schwarz  violett grin
iblau Ischwarz ‘gelb grin !
USA ‘blau weil} gelb schwarz ‘grau ,
(ASTM) rot rot rot rot rot '
,. blau schwarz igelb griin grau ,
England weil igelb braun weilt ;
(BS) blau blau blau blau ]
, blau schwarz  rot griin ‘
Tabelle 3-1 Farbcode Thermoelement-AnschluBleitungen
34
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3.33 Dreileiter-Widerstandsthermometer

Die Kompensationsieitung wird an Kiemme 3 angeschlossen. Bei Zweileiter- .<<am7
standsthermometereingangen miissen Klemmen 3 und 2 gebriickt werden. Der Leitungs-
widerstand pro Leitung darf 500, bei gleicher Lange der Leitungen, nicht iberschreiten.

3.34 DC-Linear Eingang Strom oder Spannung

Einzelheiten der DC-Lineareingangsbereiche entnehmen Sie bitte dem Anhang A. Die
Skalierung ist unter Kapitel 4 beschrieben.

3.35 Externer Sollwerteingang

Die Sollwertvorgabe kann extern durch mA-, mV- oder V-Signal, oder durch ein Potentio-
meter erfolgen. Die Skalierung ersehen Sie unter Kapitel 4.

3.36 Externe Sollwertauswabhl
Die Umschaltung erfolgt durch einen potentialfreien SchlieRer bzw. durch ein Logiksignal.

3.37 Relais Ausgiinge

Die Schaltleistung der Kontakte betrégt 2A induktionsfrei bei 120/240V 50/60Hz mit mehr
als 500.000 Schaltungen bei Nenniast.

338  Logik- (SSR) Ausginge

Schaitsignal 0 und nominal 4,2V bei einem Lastwiderstand von 1000 Q. Das Spannungs-
signal ist vom Eingang nicht galvanisch getrennt (nicht erforderiich, da Trennung im
Halbleiterrelais erfolgt).

3.39 DC Linear Strom- oder Spannungsausgang

Die Linear-Ausgange sind galvanisch getrennt. Technische Details ersehen Sie aus
Anhang B. Max. Birde bei mA Ausgang 500 Q. Minimaler Lastwiderstand bei Spannungs-
ausgang 500 Q.

3.3.10  Serielle Schnittstelle RS485

Die Leitung “A” des Reglers (Klemme 17) mit der Klemme “A” des Masters, entsprechend
muR Leitung “B” (Klemme 16) mit Klemme “B” des Masters verbunden sein.

3.3.11  Wechselsoliwert

Umschaltung Sollwert 1 auf Sollwert 2 iber einen potentialfreien Kontakt, oder Uber ein
Logiksignal. Genaue Spezifikation ersehen Sie aus Anhang B. Die Funktion ist:

interner Sollwert SP1 aktiv
interner Sollwert SP2 aktiv.

Kontakt offen, Logiksignal “high” -
Kontakt geschlossen, Logiksignal “low” -
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‘Anschiu Anschufbeiegung
|Netzversorgung i—o 13 L Line (Phase) —o0- 13
|gemal i—0 14 N Neutral AC —o+14
Typenschild '90...264 V 50/60 Hz oder 22.65vDC
und Auftrag 20...50 V 50/60 Hz
|Eingdnge
‘Thermoelement —o 2+
—03-
‘Widerstands-
'Widerstands —o 1 Pt100 3 2 ] *

‘thermometer —0 2 Pt100
|—o 3 Kompenstation E

‘Spannung mV, Vi—o0 2 +

—03-
‘Strom mA —01-
, —04 + .
Ausgdnge :Ausgang 1 Ausgang 2 Ausgang 3 ,
|Relais —0 19 N/C Offner —022NIC —0 10 N/C Offner |
: —0 20 C Mitte Offner '—0 11 C Mitte v
W l—0 21 N/O SchlieRer —023CMitte i—012N/O i
W | —o024 N/O Schliefer
| V SchiieBer v
iLogiksignal ‘—019- —022- —010 - ;
—o021+ —0 24 + —0 12+ :
‘Stetig / Linear —o019- —022- —o010-
—021+ —024+ —o012+
Optionen
Externer Soll- —o07 + »
wert. j—06 - i
Moglichkeiten 76 S(max) |
siehe Anhang B | m ﬁlmvpll_m 2 kQ max. ,‘
Extemne Anwahl —o09 +
[ —08- SchiieRerkantakt oder Binarsignal max. 24V
Wechselsollwert -—o0 16 + M
—0 17 - SchiieBerkontakt oder Binarsignal max. 24V |

Tabelle 3-2 AnschluBbelegung
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KAPITEL 4
PARAMETRIERUNG

441 PARAMETRIERUNG EINSCHALTEN

Befindet sich der Regler im Normalbetrieb,
kann mit folgender Prozedur auf Parametrier- 3

L

Betrieb umgeschaltet werden:

Betitigen und halten Sie die “AUF™- und
“Funktions™-Tasten gleichzeitig. Das obere :
und untere Display zeigt nebenstehendes I1] 1
Bild. Mit den “AUF™- und “AB"-Tasten kann e aoc
nun im oberen Display die Entriegelungszaht ; .
eingestellt werden. Enthéit das obere Display Abb.: 4-1 Entriegelungsanzeige
den gleichen Wert wie die eingestelle Verriegelungszahl (ein Parametrier-Parameter), so
schaltet ein Druck auf die “Funktions”™-Taste in den Parametrier-Betrieb. Sind Ent- und
Verriegelungszahlen ungleich, so erscheint wieder das Anfangsdisplay. Die Verriege-
lungszahi kann im Konfigurationsbetrieb sichtbar gemacht werden (siehe Kapitel 6.3.11)

ACHTUNG

Zeigt das obere Display beim Einschalten des Parametrier-Betriebes folgendes
Bild:

(d. h. alle Dezimalpunkte sind sichtbar), so sind einer oder mehrere wichtige
Konfigurationsparameter -typisch sind Eingangsbereich oder Ausgangs-
typ/Ausgangsart- in Wert oder Konfiguration verstellt worden. Die Dezimal-
punkte werden geloscht, indem ein Parametrier-Parameter verstellt wird
(siehe unten).

42 PARAMETRIER-PARAMETER

Parameter, weiche im Parametrier-Betrieb ausgeiesen oder verstelit werden kénnen, sind
in Tabelle 4-1 zusammengefalit. Beim Einschalten des Parametrier-Betriebs zeigt das
untere Display die Anzeige fur den ersten Parameter (Filter Zeitkonstante). Der Wert
dieses Parameters wird im oberen Display dargestelilt. Der Anwender kann mit Hiife der
“Funktions™-Taste die Parameter in Reihenfolge abrufen. Jeder Parameter wird im unteren
Display angezeigt, der dazu gehdrende Wert im oberen Display. Einstellbare Werte
kénnen mit den “AUF™- und “AB-Tasten verstelit werden. Eine genaue Beschreibung
jedes Parameters finden Sie in den nachfolgenden Unterkapiteln.
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Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinsteilung

i Parameter Anzeige Einstellbereich Grundeinsteilung ]
iDigitaffilter- AUS; U,55ec bis 100,05ec Z.0sec
' Zeitkonstante in Schritten von 0,5 sec W
Istwert M Eingangsbereich des Reglers 0
| Offset U \H \H m
Stellgrad Y% 10 Dis 1007% nur Anzeige
1Ausgang 1
eNgrad Y° n 0 bis T00% nur Anzeige
5
_Ausgang 2 i \H m
iﬁouoa_o:m_mw:a 10,0Dbis 999,9% des 10%
xp% Ausg. 1 T U ] Eingangsbereichs
1ﬁouo:_o:m_ummnw 0.0 bis 998,9% des T0%
Xp% Ausg. 2 ﬁ W:m_ Eingangsbereichs ,
_ammﬁm_nm_mm ] ~H T sec bis 99 min 59 sec 5 min U0 SéC
konstante Tn ' mm und AUS
Uimﬂm::mﬁwﬁ- \H 00 secbis 99 min 59 sec [T min 15 sec
konstante Tv . I m i
: Q._muvﬁ_:m x.mm:m 1 mmoﬁ bis 20% von xp% gesami 0%
usgang 1zu 2" IR (xp1 + xp2)
xv.)ﬁm;muc:xﬁ 0% bis T00% (nur Ausgang 1) " 25%
'(Bias) .W_ Em -100% bis 100% (Ausgang 1&2)
Hysterese 5 §0.7% bis 10,0% des 10,5%
-Ausgang 1 Q | ﬁ ] Eingangsbereichs
Hysterese s 0,7% bis 10,0% des 0,5%
Ausgang 2 Q | ﬁ Eingangsbereichs
ﬁ Hysterese s 0,7% bis 10,0% des U,5%
lAusgang 1 & 2 Q | \H \H Eingangsbereichs
Sollwert Maximal- Sollwert bis Bereichs-
begrenzung m \U T [l Bereichsobergrenze obergrenze |
“Sollwert Minimalbe- ‘Bereichsuntergrenze Bereichs- W
. grenzung mﬁ kl ] bisSollwert untergrenze ,
rExtemer Soflwert " ﬁ_ -1999 bis 9889 Istwert Bereichs-
| Max. Begrenzung' '/ m T obergrenze
u_,.Wmman mo__im:: _ m \U ﬁ -1959 bis 9999 Istweri Bereichs-
‘Min. Begrenzung ' | untergrenze
_m&mﬁm_q Sollwert -1999 bis 9999 0
| Offset ' m T O
m@_:m_,omm_cmmm:m 0 \U I -1999 bis 9999 ‘Beéreichs-
iMaxima obergrenze
vam_om_mcmmm:m -7999 bis 9999 ereichs-
inimal L untergrenze
mﬁm__c&_wmscmmﬁmz- r E T 0% bis 100% der StellgréRe T00%
1zung Ausgang 1 L |
_vﬁovon_o:m_nm: 10.5; 1,2, 4, 8, 16; 32, 64, 128; 3Z2sec
Ausgang 1 ﬁ W |
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Kapitel 4
Parametrier-Betrieb

Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinsteliung

Parameter Anzeige Einstellbereich Grundeinstellung
roportonalzel 5 T, 2 & 8, 16,32, 64, 128, [3Zsec
Ausgang 2 256 oder 512 sec
‘ProzeBalarm,_1 7 unabhangig emstellbarer Bereichsober-
Ubersoliwert® Grenzwert grenze
rozelalarm ] N Unabhangig einstelibarer Bereichsunier-
Untersoliwert Grenzwert grenze
andalarm ] egler-soliwert bezogener 5 Anzeige-
Sollwert Grenzwert eines Gutbereiches | einheiten
weichungs- 3 . egler-Sollwert bezogener 5 Anzeige-
alarm 1 Soliwert Abweichungsgrenzwert einheiten
ysterese ] nzeigeemnheit bis 10% des | 1 Anzeige-
Alarm 1 Grenzwertes einheit
P ﬂoum_wm_mnjum ] Unapbhangig emnsienparer Bereichsober-
Ubersollwert Grenzwert grenze
rozelalarm ] Unabhangig enstellbarer Beéreichsunter-
Untersollwert Grenzwert grenze
m:am_mma Z 7 Regler-Sollwert bezogener 5 Anzeige-
Sollwert ] Grenzwert eines Gutbereiches | einheiten
Abweichungs- 3 u egler-Soltwert bezogener Anzeige-
alam 2 Sollwert® [l Abweichungsgrenzwert einheiten
Hysterese 7 Anzeigeeinheit bis 107 des | 1 Anzeige-
Alarm 2 Grenzwertes einheit |
egelkreisalarm ] = nicht ermogiicht 0 ,
ermoglicht 1 = erméglicht
egel qm_m- 7 T séc bis 989 min oY sec 99 min 53 sec
Alarmzeit
ezimarsielle ] .1, 20ger 3 T
Skalierung -T999 bis 9398% 1000
Endwert*
Skallerung -1899 bis 9993 QuLo
Anfangswert* (]
Vorabgleich 0=AUS 0
[ 1=EIN
anueller Betrieb Ty 0=AUS 0
] 1=EIN
we 7 =AUS 0
Rampenbetrieb 1=EIN
Wel ] 1, 2, Joder 4 1
Strategie
Seriele U= AUS (nur lesen) T
Schnittstelle ] 1 = EIN (lesen und schreiben)
eérnegelungs- 1S 9999 10
zahl (]
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Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinstellung

ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB (auch im Parametrier-Betrieb anwéhlbar).

Parameler Anzeige Einstelbereich Grundeinsieliung

stwert-Normal- entsprechend gewahiter

anzeige Sollwertstrategie -

Sollwert : SPhi bis SPLo SPLo

Sollwert _»ma_qu 0t nur Anzeige - ,

9 [ ] .
Rampe 1 bis 9999 und AUS AUS (leer)
Alarm Status H nur Anzeige (siehe Kapitel 2.4) |-
Anmerkungen zur Tabelle 4-1

1. Diese Parameter sind nicht operativ oder anwahibar. wenn Proportionalband = 0 gesetzt

2. Schalthysterese bei EinfAus Verhalten des Reglers mit Relaisausgang.

3. Diese Parameter sind optional; fur jeden Alamm erscheint nur eine Anzeige.

4. Nur sicht- und anwahlbar, wenn Lineareingang vorhanden ist.

5. Nur sicht- und anwahibar, wenn Ausgang 2 vorhanden ist.

8. Nur sicht- und anwiahibar, wenn Proportionalband = 0.

7. Nur sicht- und anwahibar, wenn Rampenschaitung ermoglicht (fPEn = 1-siehe Kapitel 4.2.32 und
Rampengeschwindigkeit nicht AUS geschaitet ist.

8. Nur bei Geriten mit serieller Schnittstellenoption.

9. m Normalbetrieb nur sicht- und anwihlbar, wenn Rampenschaltung erméglicht (PEn = 1)

10. Bei eingerichteter Option Wechseisollwert erfoigt hier die Anzeige von SP1 bzw. SP2. Bei
eigerichteter Option externer Sollwert erfolgt die Anzeige LSP oder rSP

11.  Nur sicht- und anwéhibar, wenn im Konfigurationsbetrieb extemer Sollwert angewahit wurde
(siehe Kapitel 6.2).

12.  PB1 und PB2 kénnen nicht unter 0,5% gesetzt werden, wenn die RaPiD-Fuktion aktiv ist.

327 Eingangsfilter Zeitkonstante Filt

Der Reglereingang ist mit einem Digitalfitter versehen, der dem Istwert anhaftende Stér-
impulse ausfiltert. Nur der gefilterte Istwert wird fir alie Istwertabhangigen Funktionen
verarbeitet (Regelung, Alarme, etc.). Die Zeitkonstante dieses Filters kann von 0,0 sec
(Filter = AUS) bis 100,0 secin Schritten von 0,5 sec veréndert werden. Die Grundeinstef-
lung ist 2,0 sec.

ACHTUNG

Wenn dieser Parameter auf einen zu hohen Wert gesetzt wird, kann
die Regelungsquaiitat erheblich ieiden. Der gewahite Wert solite alle
Stérimpulse ausfiltem kénnen, jedoch nicht hdher als unbedingt ndtig
gesetzt werden.

D P P P P P P P I I I & @ W
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422 Istwert Offset OFFS

Mit Hilfe dieses Parameters kann der Wert des aktuellen istwertes (wie an den Eingangs-
kiemmen des Reglers gemessen) in folgender Form modifiziert werden:

Angezeigter Istwert = Aktueller Istwert + Istwert Offset.

Der Einstelibereich ist max./min. MeRbereichsumfang oder max./min. Skalierungsumfang
bei Lineareingang. Der Istwert Offset wird bei allen Istwert-abhangigen Funktionen benutzt
(Regelung, Anzeige, Alarme, etc.).

ANMERKUNG

Dieser Parameter sollte mit groRer Sorgfalt gesetzt werden. Jede Verande-
rung kommt einer Neukalibrierung des Instrumentes gleich. Dies kann im
Extremfall dazu fihren, dal der angezeigte Parameterwert in keiner ver-
niinftigen Relation zum aktuellen Istwert steht. Eingestelite Offsetwerte
werden an der Bedienfront nicht angezeigt und kénnen daher im
Normalbetrieb nicht vom Anwender erkannt werden.

Die Grundeinsteilung ist 0.

423 Steligrad Ausgang 1 Out 1

Dieser Parameter ist der augenblickliche Steligrad des Ausgangs 1 und wird nur ange-
zeigt. Er ist nicht einstellbar.

424 Steligrad Ausgang 2 Out 2

Dieser Parameter ist der augenblickliche Steligrad des Ausgangs 2, wenn dieser einge-
baut und aktiviert ist und wird nur angezeigt. Er ist nicht einstelibar. Diese Anzeige steht
nicht zur Verfiigung, wenn Ausgang 2 nicht vorhanden ist.

4.2.5 Proportionalband 1 Pb1

Das Proportionalband ist der Bereich innerhalb dessen ein proportionaier Zusammenhang
zwischen Regelabweichung und StellgréRenénderung besteht. Dieser Parameter ist als
xp zwischen 0,0% (EIN/AUS-Betrieb) bis 999,9% des MeBbereiches einstelibar. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist 10%. Die Funktion des Proportionalbandes wird
in Abbildung 4-2 illustriert.

4.2.6 Proportionalband 2 Pb2

Das Proportionalband ist der Bereich innerhalb dessen ein proportionaler Zusammenhang
zwischen Regelabweichung und StellgroRenanderung besteht. Dieser Parameter ist als
xp zwischen 0,0% (EINJAUS-Betrieb) bis 999,9% des MeRbereiches einstelibar. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist 10%. Er steht nur zur Verfligung, wenn Ausgang
2 vorhanden ist. In Abbildung 4-2 ist Proportionalband 2 in einer PID-Regelung mit einem
Wert ungleich 0 dargestelit (Fall 1& 2) und in einer EINJ/AUS-Regelung mit einem Wert =
0 (Fall 3)
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427 Integralzeitkonstante rSEt
Die Integralzsitkonstante Tn kann im Bereich 1 sec. bis 99 min 59 sec und AUS (Wert (g | =) E
hoher als 99 min 59 sec) eingestelit werden. Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn | Fall 1 _ Proportionalband 1
Proportionalband 1 (siehe Kapitel 4.2.5) auf 0 gesetzt ist (EIN/AUS Regelung). W : L3 i
ifferentiatzei . Proportionaiband2 | S 7
428 Differentialzeitkonstante rAtE m w Ausgang 1 A Ausgang 2|
|

Die Einstellung dieses Parameters istim Bereich 0,0 sec bis 99 min 59 sec moglich. Dieser
Parameter ist nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 (siehe Kapitel 4.2.5) auf 0 gesetzt
ist (EINJAUS Regelung). m

Steligrad (%)

429 Uberlappung/Totband - OL

Mit diesem Parameter wird definiert, (iber weichen Bereich des Proportionalbandes
(Proportionalband 1 + Proportionalband 2) beide Ausgange aktiv sind (oder, im Falle eines
Totbandes, beide Ausgénge inaktiv sind). Der Einstellbereich ist -20 bis +20% vom
Proportionalband Pb. Ein negativer Wert bedeutet ein Totband. Die Grundeinstellung ist
0%. Die genaue Wirkung ersehen Sie aus der Abbildung 4-2. Dieser Parameter ist nicht
zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 nicht vorhanden
ist.

ANMERKUNG
ist Ausgang 2 auf EIN/AUS-Regelung gesetzt (Fall 3 in Abb.: 4-2), wird dieser
Parameter das Differentialband des Ausgangs 2 so verschieben, daf entweder
eine Uberiappung (positiver Wert) oder ein Totband (negativer Wert) erzeugt
wird. Ist Uberlappung/Totband = 0 erreicht Ausgang 1 dann 0%, wenn Diffe-
rentialband 2 ausschaltet.

7 Stqllgrad (%)7 —

4.210 xp-Arbeitspunkt biAS

Dieser Parameter wird als Prozentsatz des Stellgrades ausgedriickt und kann von 0% bis
100% verstellt werden wenn nur ein Ausgang eingerichtet ist, entsprechend von -100%
bis 100% bei Verwendung von zwei Ausgéngen. Die Grundeinstellung betrégt 25%. Dieser
Parameter ist nicht zugénglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde.

4211 Schalthysterese diF1

Dieser Parameter erméglicht eine Hystereseeinstellung, wenn einer oder beide Ausgange
im EIN/AUS-Betrieb benutzt werden, d. h. wenn Proportionalband 1 oder Proportionalband

) Stoligrad (%) e

2 oder beide = 0 gesetzt sind. Die Einstellung erfoigt im Bereich von 0,1 bis 10% des _ istwert =—
Mefbereiches. Die Grundeinstellung ist 0,5%. SP
_ EINJAUS
Hysterese

4212 Sollwert-Maximalbegrenzung SPhi

Dieser Parameter ermaglicht eine Begrenzung des maximalen Sollwert-Einstelibereiches,
um den Prozef vor falscher Einstellung zu schiitzen. Die Soliwert- Maximalbegrenzung
kann zwischen dem gesetzten Sollwert und der oberen Bereichsgrenze eingestellt wer-
den. Die Grundeinstellung ist die obere Bereichsgrenze.

Uberiappung/Totband

M

Abb.: 4-2 Proportionalband & Totband/Uberlappung

> 2 H»P24+P
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4.2.13

Dieser Parameter ermaglicht eine Begrenzung des minimalen Sollwert-Einstellbereiches,
um den ProzeR vor versehentlicher Falscheinstellung zu schitzen. Die Sollwert- Minimal-
begrenzung kann zwischen dem gesetzten Sollwert und der unteren Bereichsgrenze
eingestelit werden. Die Grundeinstellung ist die untere Bereichsgrenze.

Soliwert-Minimalbegrenzung SPLo

4.2.14

Dieser und der folgende Parameter (Extemner Sollwert-Minimalbegrenzung) definieren die
Skalierung des extemen Sollwerteinganges, der die Funktion eines Lineareingang hat.
Der Parameter kann im Bereich von -1999 bis +9999 verstellt werden, mit der Dezimal-
stelle wie bei normaiem Lineareingang. Nach der Skalierung ist der externe Sollwert durch
die Sollwert-Maximal- und -Minimalbegrenzung limitiert, d. h., ist der skalierte externe
Soliwert héher als die Soliwert-Maximalbegrenzung, kann nur bis zu dieser geregelt
werden. Die Grundeinstellung ist Eingangsbereich-Maximum.

Externer Sollwert - Maximalbegrenzung rSPh

4.2.15

Dieser und der vorhergehende Parameter (Externer Sollwert-Maximalbegrenzung) defi-
nieren die Skalierung des extemen Sollwerteinganges, der die Funktion eines Linearein-
gang hat. Der Parameter kann im Bereich von -1999 bis +9999 verstellt werden, mit der
Dezimalstelle wie bei normalem Lineareingang. Nach der Skalierung ist der externe
Soilwert durch die Sollwert-Maximal- und -Minimalbegrenzung limitiert, d. h., ist der
skalierte externe Sollwert kleiner als die Sollwert-Maximalbegrenzung, kann nur bis zu
dieser geregelt werden. Die Grundeinstellung ist Eingangsbereich-Minimum.

Externer Soliwert - Minimalbegrenzung rSPL

4216 Externer Soliwert-Offset rSPo

Mit Hilfe dieses Parameters kann der Wert des extemnen Sollwerteswertes in folgender
Form modifiziert werden:

Externer Sollwert Offset = Sollwert + Externer Soliwert Offset.
Die Grundeinsteilung ist 0.

4.2.17

An Reglern mit Analogausgang (Schreiberausgang) definiert dieser Parameter, bei wel-
chem Wert des Ist- oder Sollwertes das maximale Ausgangssignal des Analogausganges
erfolgt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des
Analogausganges ist immer die gleiche wie fir den Istwert-Eingangsbereich. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Maximum (siehe Kapitel 6).
Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn der Analogausgang nicht eingerichtet ist.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kénnen {ibereinander verstelit
werden (roPH ist oberer Einsteliwert) und erméglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals, die Polaritdt andert sich jedoch nicht.

Analogausgang max. Begrenzung roPH

4-8
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42.18 Analogausgang min. Begrenzung roPL

An Reglem mit Analogausgang (Schreiberausgang) definiert dieser Parameter, bei wel-
chem Wert des Ist- oder Sollwertes das minimale Ausgangssignal des Analogausganges
erfolgt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die UmN_Bm_mﬂ.m__m aoMn
Analogausganges ist immer die gleiche, wie fur den _mgm:-mimm:mmuﬂm_o.:. Die
Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Minimum (siehe Kapite! 6).
Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn der Analogausgang nicht eingerichtet ist.

ANMERKUNG
Die beiden Parameter roPH und roPL kdnnen Ubereinander verstellt

werden (roPH ist oberer Einsteliwert) und ermdglichen damit m_:.m
Umkehr des Ausgangssignals, die Polaritét &ndert sich jedoch nicht.

4219 SteligréBenbegrenzung Ausgang 1 OPhi

Diese Einstellung erméglicht eine StellgréBenbegrenzung des Ausgangs 1 im Bereich 0
bis 100% um den RegelprozeR zu schiitzen. Sind keine Schutzmafinahmen erforderlich,
soll der Parameter auf 100% gesetzt werden. Dies ist auch die Grundeinstellung. Dieser
Parameter ist nicht zugénglich, wenn Proportionaiband 1 = 0 gesetzt wurde.

4220 Proportionalzeit Ausgang 1 Ct1

Die Proportionalzeit ist abhdngig vom Regelproze® und der Ausgangsart. Sie sollte c.m
Relaisausgingen so hoch wie dem Regelproze entsprechend mdglich sein, um die
Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgéange konnen eine kirzere
Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit schnell imn:wm_:a.m:
Bedingungen zu erméglichen. Die Einstellung bestimmt den Ein/Aus-Schaltzyklus und ist
wahibar als:

0,5/1/2/4/8/16/32/64/128/256 oder 512 sec

Die Grundeinsteliung betragt 32 sec. Dieser Parameter ist nicht Ncmw:@_:&. wenn
Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 1 ein Linearausgang ist.

4.221

Die Proportionalzeit ist abhangig vom Regelproze® und der Ausgangsart. Sie sollte bei
Relaisausgangen so hoch wie dem Regelproze entsprechend méglich sein, um die
Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgange kénnen eine kiirzere
Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit schnell wechseinden
Bedingungen zu erméglichen. Die Einstellung bestimmt den Ein/Aus-Schaltzyklus und ist
wéhibar als:

Proportionalzeit Ausgang 2 Ct2

0,5/1/2/4/8/16/32/64/128/256 oder 512 sec

Die Grundeinsteliung betragt 32 sec. Dieser Parameter ist nicht zugangtich, wenn
Proportionalband 1 oder Proportionalband 2 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 ein
Linearausgang ist.
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4222 Prozef - Alarm 1 Ubersoliwert h_A1

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 1 als unabhangiger Ubersollwertalarm
definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des istwertes der Alarm aktiv wird und ist
einstelibar tiber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Eingangsbe-
reich Maximum. Die Funktion des ProzeRalarms Ubersoliwert ist in Abb.: 4-3 dargesteillt.

4.2.23 ProzeB - Alarm 1 Untersoliwert L_A1

Dieser Parameter ist nur zugangtich, wenn Alarm 1 als unabhéangiger Untersoliwertalarm
definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird und ist
einstellbar Gber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist die Eingangs-
bereich Minimum. Die Funktion des ProzeRalarms Untersollwertistin Abb.: 4-3 dargestelit.

4224 Band Alarm1 b_A1

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als Bandalarm definiert wurde. Ein
symmetrischer Gutbereich um den Reglersoliwert wird eingestelit. Bewegt sich der Istwert
auflerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist bezogen auf den
Softwert und durch den Mebereichsumfang begrenzt. Die Grundeinsteilungist 5 MeRein-
heiten. Die Funktion des Bandalarms ist in Abb.: 4-3 dargestellt.

4.2.25

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als Abweichungsalarm definiert wurde.
Der eingestellte Wert entspricht dem Abstand vom Soliwert zum Grenzwert. Angezeigte
Werte mit negativem Varzeichen sind unterhalb Sollwert. Bewegt sich der istwert auer-
halb dieses eingestellten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die Einsteflung ist bezogen auf
den Sollwert und durch den Mefibereichsumfang begrenzt. Die Grundeinstellung ist 5
Mefleinheiten. Die Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.: 4-3 dargestellt.

Abweichungsalarm 1 d_A1

4.2.26 Hysterese Alarm 1 AHY1

Dieser Parameter legt ein Hystereseband auf der “sicheren” Seite des Alarm 1-Wertes an,
um einen “Gutbereich” zu definieren. Alarm 1 wird aktiviert, wenn der Atlarm 1-Wert
Uberschritten wird. Sinkt der Istwert dann unter den Alarm 1-Wert in den “Gutbereich”, wird
Alarm 1 wieder inaktiv. Das Alarm 1-Hystereseband kann ist einstellbar von der kileinsten
Dezimalstelle bis 10% des Bereichsumfanges. Die Funktion der Alarm-Hysterese ist in
Abb.: 4-4 dargestellt.

4227 ProzeB - Alarm 2 Ubersollwert h_A2

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 2 als unabhangiger Ubersoliwertatarm
definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird und ist
einstellbar iber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Eingangsbe-
reich Maximum. Die Funktion des ProzeRalarms Ubersollwert ist in Abb.: 4-3 dargestellt.
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4228 ProzeR - Alarm 2 Untersoliwert L_A2

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 2 als unabhéangiger Untersoilwert alarm
definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird und ist
einstellbar (iber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Eingangsbe-
reich Minimum. Die Funktion des Prozeftalarms Untersoliwert ist in Abb.: 4-3 dargestellt.

4229 BandAlarm2 b_A2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als Bandatarm definiert wurde. Ein
symmetrischer Gutbereich um den Reglersoliwert wird eingesteiit. Bewegt sich der Istwert
aulerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist bezogen auf den
Sollwert und durch den MeBbereichsumfang begrenzt. Die Grundeinstellung ist 5 MeRein-
heiten. Die Funktion des Bandalarms ist in Abb.: 4-3 dargesteilt.

4230 Abweichungsalarm 2 d_A2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als Abweichungsalarm definiert
wurde. Der eingestellte Wert entspricht dem Abstand vom Sollwert zum Grenzwert.
Angezeigte Werte mit negativem Vorzeichen sind unterhalb Soliwert. Bewegt sich der
Istwert aullerhalb dieses eingesteliten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist
bezogen auf den Sollwert und durch den MeBbereichsumfang begrenzi. Die Grundein-
stellung ist 5 MeReinheiten. Die Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.: 4-3
dargesteillt.

4231  Hysterese Alarm 2 AHY2

Dieser Parameter legt ein Hystereseband auf der “sicheren” Seite des Alam 2-Wertes an,
um einen “Gutbereich” zu definieren. Alarm 2 wird aktiviert, wenn der Alarm 2-Wert
Uberschritten wird. Sinkt der Istwert dann unter den Alarm 2-Wert in den “Gutbereich”, wird
Alarm 2 wieder inaktiv. Das Alarm 2-Hystereseband kann ist einstellbar von der kleinsten
Dezimaistelle bis 10% des Bereichsumfanges. Die Funktion der Alarm-Hysterese ist in
Abb.: 4-4 dargestellt.

4.2.32

Mit diesem Parameter kann der Regelkreisalarm vom Anwender ermdglicht oder gesperrt
werden. Der Regelkreisalarm ist ein spezieller Alarm, der Fehier im Regelkreis entdeck,
indem er standig das Verhalten des Istwertes auf Signalveranderungen der Ausgénge
Uiberpriift.

Der Regelkreisalarm Uberpriift alle Regelausgange, ob diese mit maximaler oder minima-
ler StellgroBe (Sattigung) arbeiten. Befindet sich ein Regelausgang in dieser Bedingung,
wird ein Zeitschalter gestartet. Hat der Ausgang nach Ablauf der eingesteliten Zeit T den
Istwert nicht um den eingestellten Wert V korrigiert , wird der Regelkreisalarm aktiv. Die
Regelausginge und der Istwert werden weiterhin Gberpriift. Andert der Istwert seinen Wert
in die korrekte Richtung oder veri4it der Regelausgang den Zustand der Séattigung, wird
der Regelkreisalarm deaktiviert.

Regelkreis-Alarm ermdoglicht LAEn
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ProzeRalarm Uber- Wert
soltwert, direkt Aus, Relgis & ten

ProzeRalarm Uber- Alarm

sollwert, revers <<o:. “Relais
Alarm Aus, Relais angezogen :

Ist~

ist-

ProzeRalarm Unter-
sollwert, direkt

Prozeflalarm Unter-~
sollwert, revers

Bandalarm
direkt wirkend

Bandalarm
revers wirkend

Abweichungsalam,
Ubersoliwert,
direkt wirkend

Abweichungsalarm,
Untersollwert,
direkt wirkend

Abweichungsalarm,
Ubersoliwert,
revers wirkend

Abweichungsalarm,
Untersollwert,
revers wirkend

Istwert Gber
Sollwert Soliwert

Istwert unter Soliwert

Abb.: 4-3 Funktionsweise der Alarme
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ProzeRalarm _ Alamwert
Ubersoliwert SENREESES

Alarm inaktiv Alarm inaktiv

ProzeRalarm

lwert von DoniLE
Untersol Rt
Alarm inaktiv
Bandalarm
Alarm Sm»m..\
Abweichungs- #
alarm Uber-
soliwert Softwert
Alarm inaktiv Alarm aktv Alarm inaktiv
Abweichungs-
alarm Unter-
soliwert

! Alarm aktiv !

Alarm inaktiv Alarm inaktiv

Abb.: 44 Alarm Hysterese Zustande
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Bei PID-Regelung wird die Regelkreisalarmzeit T auf den doppelten Wert der Integraizeit-
konstante gesetzt. Bei EINJAUS-Regelung wird der vom Anwender gesetzte Wert der
Regelkreisalarmzeit benutzt.

Der Wert V hangt vom Eingangstyp ab:

Eingang in °C 2° C oder 2,0°C
Eingang in °F 3°F oder3,0°F
Lineareingang 10 der kleinsten Anzeigeeinheiten

Bei Regiern mit nur einem Ausgang ist die Sattigung bei entweder 0% oder maximalem
Steligrad erreicht, bei Reglern mit zwei Ausgéngen bei -100% oder maximalem Stellgrad.

ANMERKUNG
1. Korrekies Verhalten des Regelkreisalarms hangt von einer sinn-
vollen, akkuraten PID-Regelung ab
2. Der aktive Regelkreisalarm ist im manuelien Betrieb und wéhrend
des automatischen Vorabgleichs gesperrt. Beim Einschalten des
automatischen Betriebs oder nach Beendigung des Vorabgleichs
wird der Regelkreisalarm automatisch zugeschaltet.

4233

|st EIN/AUS-Regelung gewahit (Proportionalband 1 = 0) und Regelkreisalarm ermdglicht,
bestimmt dieser Parameter, nach welcher Zeit der Regelkreisalarm aktiv wird, wenn der
Ausgang in Sattigungsverhalten gent. Erkann von 1 sec bis 99 min 59 sec gesetzt werden.
Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn EIN/AUS-Regelung nicht gewéhit oder
Regelkreisalarm gesperrt wurde. Die Grundeinstellung ist 99 min 59 sec.

Regelkreis-Alarmzeit LAti

4.2.34 Dezimalpunkt rPnt

Bei Lineareingang kann die Skalierung des Istwertes, Soliwertes, der Alarmpegel und des
Analogausgangs durch den Anwender erfoigen. Der Parameter rPnt ermoglicht die
Einstellung der Dezimaistelle. Wahlbarist 0,1,2 oder 3. Werksseitig wurde auf 1 eingesteit.
Sehen Sie dazu die untenstehende Tabelle.

Wert Position der Dezimalstelle
0 XXX

1 XXX, X

2 XX, XX

3 X, XXX

4235 Skalierung Endwert rhi

Bei Lineareingang kann die Skalierung durch den Anwender erfolgen. Der Parameter rhi
ermaglicht die Einstellung des Endwertes des physikalischen MeQbereiches. Er ist ein-
stelibar zwischen -1999 bis 9999. Die Dezimaistelle kann wie oben beschrieben gesetzt
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werden. Die Grundeinstellung ist 1000. Der Parameter kann auf einen positiven oder
negativen Wert eingestellt werden, jedoch nicht auf den Skalierung Anfangswert.

4236

Bei Lineareingang kann die Skalierung durch den Anwender erfolgen. Der Parameter rhi
erméglicht die Einstellung des Anfangswertes des physikalischen Mefbereiches. Er ist
einstellbar zwischen -1999 bis 9999. Die Dezimalstelie kann wie oben beschrieben gesetzt
werden. Die Grundeinsteliung ist 0. Der Parameter kann auf einen positiven oder negati-
ven Wert eingestelit werden, jedoch nicht auf den Skalierung Endwert.

Skalierung Anfangswert rLo

4237 Vorabgleich APt

Dieser Parameter bestimmt, ob der automatische Vorabgleich beim Einschalten der
Netzspannung aktiviert wird oder deaktiviert bieibt (0 = deaktiviert, 1 = aktiviert). Die
Grundeinstellung ist 0.

4.2.38 Auto/Manuell Umschaltung - EnblL

Mit diesem Parameter wird die Umschaltung von automatischer auf manuelle Betriebsart
freigegeben (0 = gesperrt, 1 = freigegeben). Die Grundeinstetiung ist 0.

4.2.39

Mit diesem Parameter wird der Sollwert-Rampenbetrieb ?m_wmmmcm: (0 = gesperrt, 1 =
freigegeben). Die Grundeinstellung ist 0.

Rampe rPEn

4.2.40 Bedienstrategie SPSt

Mit diesem Parameter wird die Sollwertstrategie im Normalbetrieb gewahit, wie in Anhang
C dargestellt. Die Grundeinsteliung ist 1.

1. Urspriingliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Display
und Sollwert im unteren Display ( nur fesen). Nach Betatigen der

Funktions - Taste kann der Sollwert (oberes Display) verstellt werden. Im unteren

Display erscheint SP. Ist der Rampenbetrieb nicht gesperrt, wird nach

nochmaligem Betatigen der Funktions - Taste im oberen Display der Rampensoll-

wert (nur lesen) angezeigt, im unteren Display erscheint SPrP.

2. Urspriingliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Dispiay und
verstellbarer Sollwert im unteren Display . Ist der Rampenbetrieb nicht
gesperrt, wird nach Betétigen der Funktions - Taste im oberen Display der
Rampensollwert (nur lesen) angezeigt, im unteren Display erscheint SPrP.

3. Urspriingliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Display und
(a) Rampensollwert (nur lesen) bei nicht gesperrtem Rampenbetrieb oder
(b) Soliwert (nur lesen) im unteren Display wenn Rampenbetrieb
gesperrt ist. Nach Betédtigen der Funktions - Taste kann der Sollwert (oberes
Display) verstellt werden. Im unteren Display erscheint SP.
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4. Wie Bedienstrategie 1, das untere Display hat jedoch keine Anzeige.

5. Wie Bedienstrategie 1, das obere Display zeigt jedoch den Sollwert und
das untere Display ist ohne Anzeige (blank).

Die Werkseinstellung ist Bedienstrategie 1.

4.2.41 Schnittstelle CoEn

Die Anwendung dieser Funktion erméglicht oder verhindert die Parameteranderung Uber
die serielle Schnittstelle. Das Auslesen der Parameter wird nicht beeinfluft.

4.2.42

Mit diesem Parameter wird die vierstellige Verriegelungszahi eingestelit, die zum Aufrufen
des Parametrier-Betriebs eingegeben werden muf. Die Einstellung kann von 0 bis 3999
betragen. Die Werkseinstellung ist 10.

Verriegetungszahl LOC

43 ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB

Nachdem ein kompletter Zykius der Anzeigen im Parametrier-Betrieb dargestelit wurde,
kann der Anwender durch die Anzeigen im Normalbetrieb bi&ttern (siehe Kapite! 2) und
nétigenfalls Anderungen vornehmen. Danach kann der Parametrier-Betrieb wieder wie in
Tabelle 4-1 gezeigt gestartet werden.
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4.4 MANUELLE PARAMETERABSTIMMUNG

4.4.1 Abstimmen eines Zweipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit Mef3bereich, Steligrofie, etc. an
die Anlage und den Prozel anzupassen. Prozesse die Ein-Aus-Regelverhalten erfordern
oder deren MeRgroRe standigen Schwankungen unterliegt, kénnen mit den nachstenen-
den Methoden nicht optimiert werden. Der erfahrene Praktiker wird zus&tziich anhand von
Istwertaufzeichnungen und dem Regelverhalten durch schrittweise Verstellung der ein-
zelnen Parameter eine Annaherung an das gewinschte Idealverhalten finden.

Mit der im folgenden beschriebenen Methode kdnnen die Werte fur Proportionalband
(Pb1), Differentialzeitkonstante (rATE) und Integraizeitkonstante (rSET) gefunden wer-
den.

ACHTUNG

Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden, wenn das
Verfahren eine kurzzeitige instabilitat eflaubt. Im anderen Falle ist der ideale
Weg nach den KenngroBen der Regelstrecke (Fachiiteratur) zu verfahren
oder schrittweise durch Anndherung der Parameter an die Stabilitatsgrenze.

1. Stellen Sie den Soliwert (SP) auf den normalen Betriebswert (oder niedriger, falls ein
Uberschielien des Wertes flir den Prozel schadlich sein konnte).

2. Stellen Sie das Proportionalband (Pb) auf 0%, so das EIN/AUS Regelverhalten entstent.

3. Schalten Sie den ProzeR ein. Unter den gegebenen Bedingungen wird der Istwert um
den Soliwert schwingen. Folgende Parameter soliten nun notiert werden:

a. Die Differenz (P) von der Spitze des ersten Uberschwingens bis zur Spitze des
ersten Unterschwingens (siehe Abb.: 4-5)

b. Die Zykluszeit (T) dieser Schwingung in Minuten (siehe Abb.: 4-5).
4. Die Regeiparameter kdnnen nun nach folgenden Formein errechnet werden:
Pb1: P x 100

MeRbereichsumfang
rSET: T Minuten
rATE: T Minuten
6
ANMERKUNG

Setzen Sie das Gerat nach Parametrierung wieder in den Normalbe-
trieb zurlick, um unsachgemaRes Verstellen der Parameter zu verhin-
dem.
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><><>%

Zeit

Istwert

)

Abb.: 4-5 Abstimmen eines Zweipunktreglers
442 Abstimmen eines Dreipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit MeRbereich, Stellgréfie, etc. an
die Anlage und den Prozefs anzupassen. Prozesse die Ein/Aus-Regelverhaiten
erfordern oder deren MeRgroRe standigen Schwankungen unterfiegt, kdnnen mit den
nachstehenden Methoden nicht optimiert werden.

Mit der im folgenden beschriebenen Methode kénnen die Werte fiir Proportionatband
(Pb1), Differentialzeitkonstante (rATE) und Integralzeitkonstante (rSET) gefunden
werden.

ACHTUNG

Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden, wenn das
Verfahren eine kurzzeitige Instabilitét erlaubt. Im anderen Falle ist der ideale
Weg nach den KenngroBen der Regelstrecke (Fachliteratur) zu verfahren
oder schrittweise durch Annaherung der Parameter an die Stabilitdtsgrenze.

1. Verfahren Sie bei der ersten Parametereinsteilung wie zuvor fiir den Zweipunktregler
beschrieben, indem Sie nur einen Ausgang benutzen.

2. Stellen Sie Pb2 auf den gleichen Wert wie Pb1 und beobachten Sie den ProzeR. Be-
ginnt der Istwert zu schwingen, wenn das Proportionalband des Ausgangs 2 erreicht
wird, muB der Wert fir Pb2 erhdht werden. Ist eine zu starke Dampfung im Bereich des
Proportionalbandes 2 zu beobachten, muf der Wert fiir Pb2 niedriger gewshlt werden.

3. Istein Sprung im Regelverhalten beim Ubergang von einem Ausgang in den anderen
feststellbar, nachdem die Werte der Proportionalbander, der Integralzeitkonstante und
der Differentialzeitkonstante eingestellt wurden, stellen Sie den Parameter OL auf ei-

nen positiven Wert um eine Uberlappung zu erzielen. Verandem Sie den Wert fir OL,

bis ein zufriedenstellendes Regelverhalten erreicht wird.
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45 VERLASSEN DES PARAMETRIER-BETRIEBS
Um den Parametrier-Betrieb zu verlassen, driicken Sie .&m “AUF- und “Funktions™- Taste
gleichzeitig. Der Regler kehrt in den Normalbetrieb zuriick.

ANMERKUNG

Wird im Parametrier-Betrieb fiir mehr als zwei S:Eo: xmﬁm Taste betétigt,
so kehrt der Regler automatisch in den Normalbetrieb zuriick.
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KAPITEL §

DIGITALE SCHNITTSTELLE RS485

Die Regler HENGSTLER 913 und 923 kdnnen omzoam_ mit serieller Schnittstelle RS 485
geliefert werden (Produkt Code z - - - -/1 - ). Die Ubertragung erfolgt dber eine Zweidraht
Differenzsignal-Sende/Empfangsverbindung.

54 ANSCHLUSSE DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

Die Verbindung erfolgt wie in Kapitel 3 peschrieben. Die Ubertragungsgeschwindigkeit
kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 baud gewahit werden. Bis zu 32 Regier
kénnen parallel betrieben werden. Es sollte ein Kabel Verwendung finden, dafl der
gewahiten Ubertragungsgeschwindigkeit und -ange entspricht. Die Ubertragung ent-
spricht dem EIA Standard RS485.

5.2 AKTIVIEREN DER DATENVERBINDUNG

ist die Datenibertragung im Programmierbetrieb freigegeben (siehe Kapitel 4.2.41),
konnen die Regelparameter der angeschlossenen Regler durch den Master verandent
werden. Ist die Dateniibertragung nicht freigegeben, werden die angeschlossenen Regler
ihre Regelparameter auf einen Befehl des Masters nicht verdndern und mit einem
negativen Acknowiedgement-Signal antworten. In jedem Fall kénnen die Regelparameter
ausgelesen werden, falis eine Anfrage Typ 2 (siehe Kapitel 5.4.5) vom Master gestelit

wird.

53 ADRESSENAUSWAHL DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

Jeder Regler erhilt, soweit er an einen Zentral- oder Masterrechner angeschiossen ist,
eine einmalige, nur fiir diesen Regler glltige Adresse. Diese Adresse wird im Konfigura-
tionsbetrieb eingestellt. Es sind 32 verschiedene Adressen mdoglich.

54 BETRIEB DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

5.4.1 Ubertragungsformat

Das Ubertragungsformat besteht aus 1 Start Bit, 7 Daten Bits, 1 Even Parity Bit, 1 Stop
Bit. Die Baud Rate kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 gewahit werden.

542 Anforderungen an das Master-System

Die Ubertragungsart ist Multi drop, Halbduplex, Asynchron. Das Gerét, welches sendet,
hebt die Datenbusleitungen auf die entsprechenden Pegel an; sendet das Gerat nicht,
werden die Ausgange auf hohe Impedanz gesetzt, um anderen Geraten das Senden zu
ermaglichen. Nach Beendigung eines Sendevorgangs mufb der Bus wieder freigegeben
werden, bevor ein anderes Gerit senden kann. Dies bedeutet, das der Master foigende
Kontrollfunktionen ausiiben muf:

Seite 5-1



Kapitel 5
Schnittstelle RS485

grado 913 und 923
Instaliations- und Betriebsanleitung

a. Das Sendegerat mufl den Datenbus innerhalb 6 ms nach der
Sendung des letzten Zeichens freigeben. Beachten Sie dabei die
Verzégerungszeiten von UARTSs oder Buffer.

b. Die Sendung darf nur stattfinden, wenn 6 ms nach dem Empfang
des letzten Zeichens verstrichen sind.

543 Schnittstellen Protokoll

Das Ubertragungsprotokoll setzt Halbduplex-Betrieb voraus. Jede Ubertragung geht vom
Master- oder Zentralcomputer aus. Dieser sendet eine Anfrage zum adressierten Regler,
welcher antwortet. Jede Anfrage und Antwort muf in jedem Fall beinhalten:

a. Startzeichen

b. ein oder zwei Adresszeichen (eindeutige Bestimmung des Reglers)
¢. einen Parameter/Daten-String

d. Ende-Zeichen

Wir unterscheiden 4 verschiedene Anfrageformate vom Master:

Typ 1: L{N}?2*

Typ 2: L{N}{P}{C}*

Typ 3: L {N} {P} # {DATA} *
Typ 4: L{N}{P} | *

Zeichen in geschweiften Klammern ({ und }) sind Variable. Innerhalb des Datenstrings
existieren keine Leerzeichen. Alle Zeichen sind ASCll-Zeichen und haben folgende
Bedeutung:

L Startzeichen (Hex 4C)

{N} Regler-Adresse (1-32; kann aus einem oder
zwei Zeichen bestehen).

{P} Parameter gemaf Tabelle 5-2

{C} Befehl (siehe unten)

# Anzeige, daf {DATA} nachfolgt (Hex 23).

{DATA} Datenstring numerischer Daten in

ASCli-Zeichen gemal Tabelle 5-1
Ende-Zeichen

*

Es sind keine Leerzeichen eraubt. Jeder Syntaxfehler in einer empfangenen Anfrage flihrt
dazu, daR der Regler nicht antwortet und auf ein neues Startzeichen wartet.
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Tabelle 5-1 Position des Dezimalpunktes im DATA-Wert

{DATA} inhalt Dezimalpunkt Position  {DATA} inhalt Dezimaipunkt Position

+ abcd5 -abed
ww%w mwmm.n abcd6 -abc.d
abcd2 +ab.cd abcd7 -ab.cd
abcd3 +a.bcd abcd8 -a.bcd
Tabelle 5-2 Parameterliste
Parameterzeichen Parameter Kapitel h
A iSollwert Maximum 5533 "
B Steligrofenbegrenzung w.m.m.wL__
C ‘Alarm 1 Grenzwert N_m.mhk
D Differentialzeitkonstante '555.1 |
E ‘Alarm 2 Grenzwert 5542
F |Schaithysterese 5554
G _ ‘Skalierung Endwert 5513
H Skalierung >:qm:mm<<3 '5.5.1.4 ,,
i _Bmmﬁm_um:xo:mﬁmam 5.55.2 ¢
NN Ixp-Arbeitspunkt (Bias) 5553
,_,x ‘Uberlappung/Totband ,m.m.m.m i
IL 'Regler-Status Byte 17 15.5.6.1 _
M dstwert 55.1.1 |
_ﬂ Proportionalzeit Ausgang 1 '5523 |
0 \Proportionalzeit Ausgang 2 ‘5524 |
P ‘Proportionalband Ausgang 1' 155.5.6 ,A
Q |Dezimalstelle 5.5.1.5 ,_
R 'Extemer Sollwert (nur lesen)® 5.5.3.5 M
S ‘Soliwert (1) 553.1 |
T .Sollwert Minimum 5534 |
U Proportionalband Ausgang 2' 5557
v "Regetabweichung m.m.m.w
W iStellgréBe 5.5.2.1
X Extemner Sollwert me_am_cmnanmc:m 5.5.3. m
Y ‘Externer Sollwert Z_:_Bm_amm_danc:ma 156.5.3.7 4_
Z_ |Reglerkommandos”
il 'Analogausgang Maximum Bereich wm.m.m.m
A JAnalogausgang Minimum Bereich 5526 |
] ‘Blockabfrage 5.56.4
2 |Rampe 5.5.3.2 )
[ Sollwert (2)° 5.53.8
L Regler-Status Byte 2° (nur lesen) 55.6.2 |
‘a Hystereseband Alarm 1 15.5.4.3
b Hystereseband Alarm 2 5544 |
‘m Digitalfilterzeitkonstante 5.5.1.6
s ISollwert Auswaht” 5.5.3.9
lv ‘Istwert Offset 55.12
ind |Externer Sollwert Offset 553.8 |
Seite 5-3



Kapitel 5
Schnittstelle RS485

grado 913 und 923
Installations- und Betriebsanleitung

ERKLARUNGEN ZU TABELLE 5-2
1. Diese Parameter konnen nicht verstellt oder verandert werden, wahrend der Vor-
oder Selbstabgieich aktiv ist.
2. Die Regler-Status Bytes haben folgendes Format

Regier-Status Byte 1

—Bit 0: Alarm 1 Status (0=Aktiviert, 1=Deaktiviert)
—Bit 1: Alarm 2 Status (O=Aktiviert, 1=Deaktiviert)

| ——Bit 2: Selbstabgleich Status (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)

__Bit 3: Parameterveranderung: Dieses Bit wird auf 1 gesetzt, wenn
i . seit der letzten Abfrage eine Parameterverénderung stattgefun-
Lo den hat, die nicht (ber die RS485 Schnittsteile initiert wurde.
| ——Bit 4: RS485 Schreibstatus (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)
W —Bit 5: Auto/Manuell Betrieb (1=Manuell, 0=Auto)
—Bit 6: Externer Sollwert Status (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)
| —Bit7: Vorabgleich (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)
—Bit 8: Regelkreisalarm Status (O=Aktiviert, 1=Sicherheit)

Regler-Status Byte 2

—Bit 0: Status Digitaleingang 2 (0 oder 1)

—Bit 1: RaPID Regelverhalten erméglicht/nicht ermoglicht
(0 = nicht ermdglicht, 1 = erméglicht)

3. Dieser Parameter kann nur mit Ubertragungsformat Typ 3 oder Typ 4 angesprochen

werden. Im Ubertragungsformat Typ 3 mulR das {DATA} Feld eine von zehn verschiede-

nen, finfstelligen Zahien enthalten. Die Antwort des Reglers enthalt im {DATA} Feld die

gleiche Zahl. Sendet der Master das UbertragungsformatTyp 4, antwortet der Regler
mit dem gleichen {DATA} Feld Inhalt. Die erlaubten Befehle sind:

Nicht benutzt

00010  Aktiviere manuelle Betriebsart 00060 Deaktiviere Vorabgieich

00020 Aktiviere automatische Beiriebsart 00130  Aktivere Regetkreisalarm

00030 Aktiviere Selbstabgleich 00140  Deaktiviere Regelkreisalarm
00040 Deaktiviere Selbstabgleich 00150 RaPID Regelung ermdglicht
00050 Aktiviere Vorabgleich* 00160 RaPID Regelung nicht erméglicht

*

wird nicht aktiviert, wenn der MeRwert nicht mehr als 5% vom Sollwert abweicht.

4. Diese Parameter sind nur verfigbar, wenn extemer Soltwert im Konfigurationsbetrieb
eingerichtet ist (siehe Kapitel 6).

5. Diese Parameter sind nur verfugbar, wenn Wechseisollwert im Konfigurationsbetrieb
eingerichtet ist (siehe Kapitel 6).

6. Dieser Parameter ist nur verfligbar, wenn im Konfigurationsbetrieb Wechselsollwert
oder externer Sollwert eingerichtet ist (siehe Kapitel 6).
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5.4.4  Typ 1 Ubertragungsformat
L{N}?272"

Diese Anfrage priift ob der angesprochene Regler aktiviert ist.
L{N}? A~

erfoigt als Antwort. Keine Antwort erfolgt wenn der Regler nicht aktiv (oder nicht
vorhanden) ist.

Typ 2 Ubertragungsformat

L{N}{P}{C}"
Dieses Ubertragungsformat wird vom Master benutzt, um einen Parameter ,3 angespro-
chenen Regler zu Uberpriifen oder zu andern. {P}identifiziert den mmqmamﬁwﬂ wiein 4mcw.__m.
5-2 und {C} stellt den auszufilhrenden Befen! dar. Dieser kann einer der folgenden sein:

545

+(HEX 2B) den Wert des Parameters um eins m%aam:.
- (HEX 2D) den Wert des Parameters um eins vermindem oder
? (HEX 3F) den Wert des Parameters abfragen.

L {N} {P} {DATA} A"
erfolgt als mégliche Antwort. {DATA} besteht aus 5 ASCli-Zeichen nach ._..mum__m 5-1 und
enthalt den neuen Wert nach einer Modifikation. Sind die {DATA}-Werte nicht
gliltig, weil die Modifikation auerhalb der Limits erfolgen soll oder aus anderen
Griinden nicht moglich ist, folgt

L {N} {P} {DATA} N *
als negative Bestatigung. Der {DATA} - Wert entspricht dem Wert vor der gewiinschten
Modifikation.
Erfolgt eine Abfrage des Mellwertes (Istwert) oder der mmom._mcimmo:c:o wihrend sich
der Istwert auRerhalb des MeRbereichs befindet, so erfolgt die Antwort:

L{N}{P}<? 7>0A "
fiir oberhalb MeBbereich.

L{N}{P}<??>5A"
fiir unterhalb Mef3bereich.
Blockabfrage

Wird als Parameter {P} das Zeichen ]J(HEX 5D) eingesetzt, wird eine kombinierte
Blockabfrage ausgelost. Die Antwort beinhaltet dann Sollwert, MeRwert, Steligrad und
Regler-Status. Der Antwort-String hat folgende Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb ccccc ddddd eeeee A *

wobei xx die Anzahi der foigenden Datenzeichen angibt. Dies sind No fir Regler mit
Ausgang 1 und 25 fiir Regler mit Ausgang 1 und 2. Die Erkiarung a.o_‘ Zeichen entnehmen
Sie bitte der Tabelle 5-1. Weitere Informationen finden Sie in Kapite! 5.5.6.4.
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5.4.6 Typ 3 Ubertragungsformat
L{NKPH{DATA}"

Dieses Format bereitet die direkte Dateniibernahme vor. Die Ubemahme erfolgt nicht
sofort, sondern der Regler erwartet einen Ubemahmebefehl im Format 4. Doch zunachst
folgt die Antwort:

L {N} {P} {DATA} 1™
Dies bestatigt, daft die Ubernahme erfolgen kann (| = Hex 49), oder

L {N} {P} {DATA} N *
die Ubernahme ist nicht méglich. Griinde hierfur konnen sein: Der gewéhite Parameter
kann nicht geandert werden oder die gewlinschten Daten liegen auferhalb der Limits.

Typ 4 Ubertragungsformat

L{NH{PHI™
Dieses Kommando wird vom Master gesendet, wenn eine gtiltige Antwort im Format Typ
3 erfolgt, um die Dateniibernahme zu befehien. Der Regler Gbemimmt und antwortet:

L {N} {P} {DATA} A~

Der {nhalt von ‘DATA’ entspricht den neuen Daten. Kann der gewahite Parameter nicht
geéndert werden oder liegen die gewlnschten Daten auRerhalb der Limits, antwortet der
Slave mit:

547

L {N} {P} {DATA} N~
Entsprach das vorhergehende Format nicht Typ 3 wird der Befehl Format 4 ignoriert.

55 PARAMETERBESCHREIBUNG

Im weiteren sind die einzelnen Parameter und ihre Veranderungsmaglichkeiten beschrie-
ben. Falls nicht anders erwdhnt, besteht das Element {DATA} aus dem ublichen 5-stelligen
Format. Die Dezimalstelle muf fiir den neuen Wert giiltig sein, bevor die Modifikation

wirksam wird.
ANMERKUNG

Das Parameterzeichen {P} ist fir jeden Parameter am Beginn des
Abschnitts auf der rechten Seite angezeigt.

5.5.1
55.1.1

Eingangsparameter

Istwert oder MeBwert {P}=M

Dieser Parameter kann mit Hilfe eines Ubertragungsformates Typ 2 nur ausgelesen
werden. Befindet sich der Wert des Istwertes auBerhalb des MeRbereichs, so enthait
{DATA} keine Zahl, sondem die Zeichen <??>0 bei oberhalb MefRbereich und <?7>5 bei
unterhalb Mefibereich.
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5.5.1.2 Istwert Offset {P)=v

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Der Istwert (wie an den Eingangsklemmen gemessen)
wird in folgender Art verandert:

Geanderter Istwert = Echter Istwert + Istwert Offset.

Der gesnderte Istwert ist durch den MeBbereichsumfang begrenzt und kann fur Anzeige-
und Alarmzwecke sowie fiir den Analogausgang Verwendung finden.

ACHTUNG

Dieser Parameter solite mit groBer Sorgfalt gesetzt werden. Jede Verénde-
rung kommt einer Neukalibrierung des Instrumentes gleich. Dies kann im
Extremfall dazu fiihren, daR der angezeigte Parameterwert in keiner ver-
niinftigen Relation zum aktuellen Istwert steht.

Skalierung Endwert {P}=G

5513
Dieser Parameter (nur verdnderbar bei DC-Lineareingangen) kann mit Ubertragungsfor-
mat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und veréndert werden. Die Dezimal-
stelie ist die gleiche wie fur den Eingangsbereich.

5.5.1.4 {P}=H

Skalierung Anfangswert
Dieser Parameter (nur veranderbar bei DC-Lineareingadngen) kann mit Ubertragungsfor-
mat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und verandert werden. Die Dezimal-
stelle ist die gleiche wie fir den Eingangsbereich.

5515 Dezimaistelle {P}=Q
Dieser Parameter, der nur bei DC-Lineareingangen veranderbar ist, kann mit Ubertra-
gungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und veréndert werden. Der

Wert dieses Parameters definiert die Dezimalstelle wie unten gezeigt:

Wert Dezimatpunkt Position
0 abcd
1 abc.d
2 ab.cd
3 a.bed
5.5.1.6 Digitalfilter Zeitkonstante {P}=m

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden.
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5.5.2 Ausgangsparameter

5.5.2.1 SteligréBe {P}=W

Der Wert dieses Parameters bewegt sich zwischen 0% und 100% bei Zweipunktreglern
und -100% und 100% bei Dreipunkireglem. Ist manuelle Regelung nicht angewdhlt, kann
der Parameter mit Format Typ 2 ausgelesen werden; ist manuelle Regelung angewahit,

kann der Parameter mit Format Typ , 3 oder 4 verandert werden.

5522 Steligrofenbegrenzung Ausgang 1 {P}=B

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er definiert die Begrenzung der Steligroe fir Ausgang
1 und kann von 0% bis 100% der volien Ausgangsleistung gesetzt werden. Die Grund-

einstellung ist 100%. Die Dezimalstelle ist auf 0 gesetzt.

55.23 {P}=N

Proportionalzeit Ausgang 1
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und veréndert werden. Der gesetzte Wert ist abhéngig von der Art des
Ausgangs und dem zu regelnden ProzeB. Fiir Relaisausgénge sollte der Wert so hoch
wie im Rahmen des Regelprozesses méglich gewahlt werden, um die Lebensdauer des
Relais zu maximieren. Fir Halbleiterrelaisausgange kann der Wert niedriger gewahit
werden. Die Dezimalstelle ist auf 0 gesetzt.

ANMERKUNG

Werte der Proportionaizeit miissen genau geschrieben werden,
wenn eine Ubertragung Format 3 oder 4 benutzt wird; d. h. der Wert
muR immer eine Potenz der Zahl 2 sein und nicht Uber 512 betra-
gen (2, 4, 8, 16 usw.).

55.24 Proportionalzeit Ausgang 2 {P}=0

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und veréndert werden. Der gesetzte Wert ist abhangig von der Art des
Ausgangs und dem zu regelnden ProzeR. Fir Relaisausgénge sollte der Wert so hoch
wie im Rahmen des Regelprozesses maglich gewahlt werden, um die Lebensdauer des
Relais zu maximieren. Fiir Halbleiterrelaisausgénge kann der Wert niedriger gewahit

werden. Die Dezimalstelle ist auf 0 gesetzt.
ANMERKUNG

Werte der Proportionalzeit miissen genau geschrieben werden, wenn
eine Ubertragung Format 3 oder 4 benutzt wird; d. h. der Wert mu3
immer eine Potenz der Zahi 2 sein und nicht Uber 512 betragen (2, 4,
8, 16 usw.).
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Pl

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und versndert werden. Er definiert, bei welchem Wert des Ist- oder Sollwertes
das maximale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die Einstellung kann zwi-
schen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer die
gleiche wie fiir den Istwert-Eingangsbereich.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL konnen Ubereinander verstellt
werden (roPH ist oberer Einstellwert) und erméglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals.

55.25 Analogausgang Maximumbereich

5526 Analogausgang Minimalbegrenzung {P}=\

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er definiert, bei weichem Wert des Ist- oder Sollwertes
das minimale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die Einsteflung kann
zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer
die gleiche wie fur den Istwert-Eingangsbereich.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kénnen {bereinander verstellt
werden (roPH ist oberer Einsteliwert) und ermdglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals.

553 Sollwertparameter

55.3.1 Sollwert {P}=S
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und veréndert werden. Er kann auf einen beliebigen Wert zwischen Soliwert-
maximum (siehe Kapitel 5.5.3.3) und Sollwertminimum (siehe Kapitel 5.5.3.4) gesetzt
werden.

5532 Rampe {P}=~

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
mcmm.m_m.mm: und verandert werden. Er bestimmt, welchen Steigungsgrad die Sollwertram-
pe einnimmt und kann von 1-9999 gesetzt werden. Soll die Sollwertrampenfunktion
abgeschalitet werden, muB ein {DATA}-Wert 00000 im Format 3/4 (ibertragen werden. Ist

die Rampenfunktion abgeschaltet, wird auf eine Anfrage mit 00000 geantwortet.
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5533 Sollwert Maximum {P}=A

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er ermdéglicht eine Begrenzung des maximalen Soll-
wert-Einstellbereiches. Sollwert-Maximaibegrenzung kann zwischen dem gesetzten Soll-
wert und der oberen Bereichsgrenze eingestelit werden. Die Grundeinstellungist die obere
Bereichsgrenze.

5534 Soliwert Minimum {P}=T
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er erméglicht eine Begrenzung des minimalen Soli-
wert-Einstellbereiches. Sollwert-Minimalbegrenzung kann zwischen dem gesetzten Soll-
wert und der unteren Bereichsgrenze eingestelit werden. Die Grundeinstellung ist die

untere Bereichsgrenze.

5535 Externer Sollwert {P}=R
Dieser Parameter ist kann nur angesprochen werden, wenn die Option “Externer Sollwert”
im Konfigurationsbetrieb angewahit ist (siehe Kapitel 6) und kann mit Ubertragungsformat

Typ 2 nur ausgelesen werden.

5536 Externer Sollwert Maximum {P}=X

Dieser Parameter ist kann nur angesprochen werden, wenn die Option “Externer Soliwert”
im Konfigurationsbetrieb angewahlt ist (siehe Kapitel 6) und kann mit Ubertragungsformat
Typ 2, 3 oder 4 ausgelesen und veradndert werden. Dieser und der folgende Parameter
(Extemer Sollwert-Minimalbegrenzung) definieren die Skalierung des externen Sollwert-
einganges, der die Funktion eines Lineareingang hat. Der Parameter kann im Bereich von
-1999 bis +9999 verstellt werden, mit der Dezimalstelle wie bei normalem Lineareingang.
Nach der Skalierung ist der externe Soliwert durch die Sollwert-Maximal- und -Minimal-
begrenzung limitiert, d. h., ist der skalierte externe Soliwert héher als die Sollwert-Maxi-
malbegrenzung, kann nur bis zu dieser geregelt werden. Die Grundeinstellung ist

Eingangsbereich-Maximum.

5537 Externer Sollwert Minimum {P}=Y

Dieser Parameter ist kann nur angesprochen werden, wenn die Option “Externer Sollwert”
im Konfigurationsbetrieb angewdhlt ist (siehe Kapitel 6) und kann mit Ubertragungsformat
Typ 2, 3 oder 4 ausgelesen und verandert werden. Dieser und der vorhergehende
Parameter (Extemer Sollwert-Maximalbegrenzung) definieren die Skalierung des exter-
nen Sollwerteinganges, der die Funktion eines Lineareingang hat. Der Parameter kann
im Bereich von -1999 bis +9999 verstelit werden, mit der Dezimalistelle wie bei normalem
Lineareingang. Nach der Skalierung ist der externe Sollwert durch die Sollwert-Maximal-
und -Minimalbegrenzung limitiert, d. h., ist der skalierte externe Sollwert kleiner als die
Sollwert-Maximalbegrenzung, kann nur bis zu dieser geregelt werden. Die Grundeinstel-

lung ist Eingangsbereich-Minimum.
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Dieser Parameter ist kann nur angesprochen werden, wenn die Option “Externer Sollwert”
im Konfigurationsbetrieb angewahit ist (siehe Kapitel 6) und kann mit Ubertragungsformat
Typ 2, 3 oder 4 ausgelesen und verandert werden. Mit Hilfe dieses Parameters kann der
Wert des externen Sollwerteswertes in folgender Form modifiziert werden:

Externer Soliwert Offset = Sollwert + Externer Sollwert Offset.
Die Grundeinsteliung ist 0.
5539 Wechselsollwert - Sollwert 2 {P}=_

Dieser Parameter ist kann nur angesprochen werden, wenn die Option “Wechselsollwert”
im Konfigurationsbetrieb angewanit ist und kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4
ausgelesen und verandert werden. Er kann auf jeden Wert zwischen Sollwent Maximai-
begrenzung (siehe Kapitel 5.5.3.3) und Sollwert Minimalbegrenzung (siehe Kapitel
5.5.3.4) gesetzt werden.

5.5.3.10 Sollwert Auswabhl

5538 Externer Soltwert Offset

{P}=s

Dieser Parameter enthalt den augenblicklich aktiven Sollwert. Er kann nur im Format 2
angesprochen werden. Das {DATA}-Byte der Antwort ist in folgendem Format:

CLITTY

rO=Extertie Solwert-Option nicht vorhianden , TO=Einzersolwert ,
i 1=Externe Sollwert-Option vorhanden P 1=Sollwert 1 aktiv

| : 2=Sollwert 2 aktiv |
[0=AKtiver Soll swahl Digital el .
Soliwert Auswahl Gber Digital m.:mm:mw ' 3=Lokaler Sollwert aktiv |

1=Aktiver Soliwert Auswaht Gber Override 7 4=Externer Sollwert aktiv

Ubertragungen im Format 3 oder 4 kénnen verwendet werden, um einen “Override” des
aktiven Sollwertes zu produzieren. Das {DATA}-Byte definiert die Sollwert-Auswahi wie
folgt:

{DATA}-Byte Ergebnis
00110 Soliwert 1 aktiv (Wechselsollwert angewahit)
00120 Sollwert 2 aktiv (Wechselsollwert angewahit)
00130 Lokaler Sollwert aktiv (Externer Sollwert angewanhit)
00140 Extemer Sollwert aktiv (Externer Sollwert angewahit)

Enthélt das {DATA}-Byte 00130/00140 wihrend Wechselsoliwert-Sollwert 2 angewahlt
oder 00110/00120 wahrend Externer Sollwert angewihlt ist, wird mit einem negativen
Wpox:os\_mammama geantwortet. Der Versuch, die Sollwert-Auswahl mit einer Ubertragung
“BN Format 2 zu dndern, wird ebenfalls mit einem negativen Acknowledgement beantwor-
et.
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Ein “Override” kann mit einer Ubertragung im Format 3 oder 4 rlickgangig gemacht
werden. Das {DATA}-Byte hat dann einen der folgenden inhalte:

{DATA}-Byte Ergebnis
00010 Auswahi Sollwert 1 riickgéngig
00020 Auswah! Soltwert 2 riickgangig
00030 Auswahl lokaler Sollwert rickgéngig
00040 Auswahl externer Sollwert riickgangig
554 Alarmparameter
5.5.4.1 Alarm 1 - Grenzwert {P}=C

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und veréndert werden. Er definiert, bei welchem Grenzwert Alarm 1 aktiv wird.
Die Dezimalstelle wird wie fiir den Eingangsbereich gesetzt.

5542 {P}=E

Alarm 2 - Grenzwert
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er definiert, bei welchem Grenzwert Alarm 2 aktiv wird.
Die Dezimaistelie wird wie fiir den Eingangsbereich gesetzt.

5543 Alarm 1 - Hystereseband {P}=a
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und veréndert werden. Dieser Parameter legt ein Hystereseband auf der

“sicheren” des Alarm 1-Wertes an, um einen “Gutbereich” zu definieren.

5.5.4.4 {P)=b

Alarm 2 - Hystereseband

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verdndert werden. Dieser Parameter legt ein Hystereseband auf der
“sicheren” des Alarm 2-Wertes an, um einen “Gutbereich” zu definieren.

5.5.5
5.55.1

Abstimmparameter

Differentialzeitkonstante {P}=D
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er definiert die Differentialzeitkonstante fir den
Regelalgorithmus. Das {DATA} Format beinhaltet die Zeit in Minuten in den ersten beiden
Zeichen und Sekunden in den nachsten beiden Zeichen. Der Dezimalpunkt wird benutzt,
um Minuten- und Sekundenzeichen voneinander zu trennen. Der Dezimalpunkt muf
korrekt gesetzt sein, sonst wird die Anderung nicht durchgefihrt.
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P

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er definiert die Integralzeitkonstante flir den Regelal-
gorithmus. Das {DATA} Format beinhaitet die Zeit in Minuten in den ersten beiden Zeichen
und Sekunden in den nichsten beiden Zeichen. Der Dezimaipunkt wird benutzt, um
Minuten- und Sekundenzeichen voneinander zu trennen. Der Dezimalpunkt muB korrekt
gesetzt sein, sonst wird die Anderung nicht durchgefilhrt.

5553 xp-Arbeitspunkt (Bias)

5552 Integralzeitkonstante

P}=J

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Die Dezimalstelle wird wie fiir den Eingangsbereich
gesetzt.

5554 {P}=F

Schalthysterese
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verindert werden. Er definiert die Schalthysterese eines Ausgangs, der
sich im EIN/JAUS-Betrieb befindet.

5555 {P}=K

Uberlappung/Totband
Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verindert werden. Er kann auf einen positiven (Uberlappung) oder
negativen (Totband) Wert gesetzt werden. Die Dezimaistelle steht auf 0.

ANMERKUNG
Dieser Parameter ist an Reglern mit nur einem Ausgang nicht vorhanden.

5556 Proportionalband 1 - Wert {P}=P

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und
ausgelesen und verandert werden. Er kann auf einen Wert zwischen 0,0% und 999,%
des Mefbereichsumfangs (oder 0,5% und 999,9%, wenn die RaPID Regelung angewahlt
ist) eingestellt werden.

5557 Proportionalband 2 - Wert {P}=U

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und

ausgelesen und verindert werden. Er kann auf einen Wert zwischen 0,0% und 999,9%
des MeRbereichsumfangs eingestelit werden.
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5.5.6
556.1

Statusparameter

Regler-Status Byte 1 {P}=L

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Die
Status-Informationen sind in 4 Zeichen als dezimale Reprasentation einer bindren Zahi
kodiert. Jedes Bit dieser bindren Zahl hat eine bestimmte Bedeutung (siehe Erkidrungen
zur Tabelle 5-2).

556.2 Regler-Status Byte 2 P=

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Die
Status-informationen sind in 4 Zeichen als dezimale Reprasentation einer binaren Zahl
kodiert. Jedes Bit dieser binren Zah! hat eine bestimmte Bedeutung (siehe Erklarungen
zur Tabelle 5-2).

5563 Regelabweichung {P}=V

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Er ist die
Differenz zwischen Soli- und Istwert.

5.56.4 {P}]

Die Blockabfrage wird im Ubertragungsformat Typ 2 gestellt. Die Antwort im {DATA)}
Element enthalt einen informationssatz. Die Antwort ist in folgender Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb ccccc ddddd eeeee A *

Die Zeichen xx geben die Anzahi der Zeichen im folgenden {DATA} Element an; dies sind
20 bei Reglem mit einem und 25 bei Reglern mit zwei Ausgéngen. Die {DATA} Element
Zeichen sind in Tabelle 5-2 beschrieben und kénnen enthalten:

Blockabfrage

aaaaa Sollwert

bbbbb Istwert

ceceec Stellgrofe Ausgang 1 (0-100%)

ddddd StellgroRe Ausgang 2 (0-100%)

eeeee Reglerstatus (siehe Erlduterungen zu Tabelle 5-2)

5565 Fehlermeldung

Der angesprochene Regler ignoriert eine Anfrage vom Master unter folgenden
Umstanden:

Parity Fehler entdeckt

Syntax Fehler entdeckt

Timeout Fehler

Empfang einer Ubertragung Typ 4 ohne vorherige Ubertragung Typ 3

Ein negatives Acknowiedgement wird geantwortet, wenn der Regler die gewiinschten
Informationen nicht bereitstellen oder den gewiinschten Befehl nicht durchfiihren kann,
auch wenn die Ubertragung nominal richtig ist. Das {DATA} Element des negativen
Acknowledgements ist undefiniert.
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KAPITEL 6
KONFIGURATIONSBETRIEB

6.1 KONFIGURATIONSBETRIEB EINSCHALTEN
Der Konfigurationsbetrieb wird wie folgt eingeschaltet:

1. Falls der Regler eingeschaltet ist, schalten Sie ihn bitte aus

2. Schalten Sie den Regler ein und betatigen Sie die Funktions - und
“AUF"-  Tasten gleichzeitig innerhaib 30 sec. nach dem Einschalten.
Halten  sie die Tasten fur ca. 5 sec.gedriickt.

Dies muR die erste Tastenbetitigung nach dem Einschalten sein. Die Anzeige wechselt
und zeigt:

Der Regler befindet sich nun im Konfigurationsbetrieb und in der Anzeige wird der
augenblicklich konfigurierte MeRbereich angezeigt. Jede Betatigung der Funktions-Taste
fuhrt nun zur Anzeige der Funktionen des Konfigurationsbetriebs. Fir jeden Parameter
wird im unteren Display der Erkennungscode in Kurzform zur Idendifikation dargestellt.
Im oberen Display erscheint der Wert des Parameters. Der Wert kann durch Betétigen
der AUF- oder AB-Tasten verdndert werden. Sobald der Wert geandert wird, blinkt das
obere Display. Ist der gewlinschte Wert eingestellt, muR er durch Betatigen der Auto/Ma-
nueli-Taste bestétigt werden. Das obere Display hért dann auf zu blinken.

ANMERKUNG

Die Anderung von einigen Konfigurations-Parametem (z. B. Eingangs-
bereich, Ausgangsart und -typ) veranialt die zugehorigen Parameter
in der Parametrierebene sich in Grundeinstellung zu setzen (siehe
Beginn Kapitel 4).
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6.2 Hardware-Definitionscode

Dieser Parameter ist eine spezielle Funktion des Konfigurationsbetriebes und dient zum
Anzeigen der eingebauten Hardware (Eingangsart, Ausgangsart Ausgang 1,
Ausgangsart Ausgang 2 und Ausgangsart Ausgang 3); die tatséchlich vorhandene Hard-
ware muf mit der Anzeige Ubereinstimmen. Die Anwahl dieser Funktion erfolgt im
Konfigurationsbetrieb durch gleichzeitiges Betatigen der AB- und Funktions-Taste. Fol-
gende Anzeige im Dispiay entspricht dem Produkt Code:

Das erste (linksstehende) Zeichen gibt die Eingangsart an:

1 = Widerstandsthermometer/Lineareingang mV
2 = Thermoelement

3 = DC-Lineareingang mA

4 = DC-Lineareingang V

Das zweite Zeichen gibt die Ausgangsart Ausgang 1 an:

1 = Relaisausgang

2 = Halbleiterrelaisausgang

3 = DC-Linearausgang 0-10V
4 = DC-Linearausgang 0-20mA
5 = DC-Linearausgang 0-5V

7 = DC-Linearausgang 4-20mA

Das dritte Zeichen gibt die Ausgangsart Ausgang 2 an:

0 = Ausgang 2 nicht vorhanden

1 = Relaisausgang (Regei- oder Alarmausgang)

2 = Halbleiterrelaisausgang (Regel- oder Alarmausgang)
3 = DC-Linearausgang 0-10V (nur Regelausgang)

4 = DC-Linearausgang 0-20mA (nur Regelausgang)

5 = DC-Linearausgang 0-5V (nur Regelausgang)

7 = DC-Linearausgang 4-20mA (nur Regelausgang)

Das vierte Zeichen gibt die Ausgangsart Ausgang 3 an:

0 = Ausgang 3 nicht vorhanden

1 = Relaisausgang (nur Alarmausgang)

2 = Halbleiterrelaisausgang (nur Alarmausgang)

3 = DC-Linearausgang 0-10V (nur Analogausgang)
4 = DC-Linearausgang 0-20mA (nur Analogausgang)
5 = DC-Linearausgang 0-5V (nur Anatogausgang)

7 = DC-Linearausgang 4-20mA (nur Analogausgang)
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Der angezeigte Code kann mit Hilfe der AUF/AB-Tasten verandert werden. Als Beispiel
wiirde ein Regler mit Thermoelementeingang, DC-Linearausgang 1 4-20mA und Relais-
ausgang 3 den Code 2701 besitzen. Wenn der Code geandert wird, beginnt das Display
solange zu blinken, bis der gewiinschte Wert durch Betitigen der Auto/Manuell-Taste

bestatigt wurde.
ANMERKUNG

Es ist absolut notwendig, diesen Code zu dndern, wenn die Hardware des
Reglers geandert wird (Anderung der Ein- oder Ausgangsart, zufligen oder
entfernen von Optionen, etc.). Die Software des Reglers und seine korrekte
Funktion hangt von diesem Code ab.

Wird wahrend der Anzeige des Hardware-Definitionscodes die Funktions-Taste betatigt,
wechselt die Anzeige zu einer der folgenden:

=
arc

1
UPER

Dies zeigt an, ob die Hardware einer Option im Regler vorhanden oder nicht vorhanden
ist. Das obere Display kann mit Hilfe der AUF/AB-Tasten auf “nonE’ (keine Option
vorhanden), “rd85" (RS485 Schnittstelle vorhanden) oder “duAL” (Wechselsollwert)
gesetzt werden. Eine Anderung ist nur erforderlich, wenn auch die entsprechende Hard-
ware geandert wird. Durch wiederholtes Betatigen der Funktions-Taste wird zum Hard-
ware - Definitionscode weitergeschaltet.

ANMERKUNG

Die Optionen RS485 Schnittstelle und Wechselsollwert schlieBen
sich gegenseitig aus.

Eine erneute Betatigung der Funktions-Taste 148t die Belegung des zweiten Eingangs im
Display erscheinen. Dieser nimmt eine der folgenden Formen an:

Extemer Sollwe

Extemer {
(Linear DC mA)

(Linear DC mV)

Wechselsaliwert

Externer Sollwert
schailtend

(Potentiometer)
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Durch Anwah! der Option Wechselsollwert schaitend kann der Digitaleingang der externen
Sollwertoption zum Schalten des Wechselsollwertes benutzt werden. Somit kann der
Regler gleichzeitig mit den Optionen Wechselsollwert und RS485 Schnittstelie betrieben
werden, die sich normalerweise ausschliellen.

Um zum Hardware Defininitionscode-Display zurlick zu kehren, betéatigen Sie die Funkti-
ons-Taste.

Um den Hardware Definitionscode zu verlassen, mull die AB- und Funktions-Taste
gleichzeitig gedriickt werden. Der Regler schaltet in den Konfigurationsbetrieb zuriick.
Alternativ kann jede andere Methode benutzt werden, um den Konfigurationsbetrieb zu
verlassen (siehe Kapitel 6.4).

6.3 FUNKTIONEN DES KONFIGURATIONSBETRIEBES

6.3.1 MeRbereichsauswahl

Ist diese Funktion angewdhit, zeigt die Anzeige den augenbiicklich konfigurierten MefRbe-
reich , zum Beispiel:

Die Grundeinstellung ist abhangig von der eingestellten Eingangs-Art, wie im ersten
(linken) Zeichen des Hardware-Definitionscode gezeigt (siehe Kapitel 6.2.):

Eingangs- Art Grundeinstellung
Thermoelement 1419 (Typ “J", 0 bis 761°C)
RTD/Linear mV) 7220 (RTD Pt100, 0 bis 800°C)
Linear mA 3414 (4 bis 20mA)

Linear V 4446 (0 bis 10V)

Befindet sich der Hardware-Definitionscode in seiner Grundeinstellung, wird der Ein-
gangscode 1419 angezeigt. Die moglichen Eingangsarten und ihre Codes entnehmen Sie
bitte Anhang A.
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6.3.2 Eingangsbereich externer Sollwert

Wenn rSP1, rSP3, rSP4 oder rSP9 als zweiter Eingang angewahit sind, erscheint der
Parameter in der normalen Sequenz des Konfigurationsbetriebes Wird der Parameter
angewahlt, erscheint folgende Anzeige im Display:

Das obere Display zeigt den Produkicode, der den Eingangsbereich definiert. Die Ein-
gangsbereiche des extemen Sollwertes kénnen betragen:

Zweiter Eingang: Eingangsbereich: Angezeigter Code:
rSP1 0-50 mV 4443
10-50 mV 4499
0-100 mv* 4412
rSP3 0-20 mA 3413
4-20 mA* 3414
rSP4 0-5V 4445
1-5V 4434
0-10Vv* 4446
2-10V 4450

* Grundeinstellung
Falls rSP9 angewahlt ist, erscheint im oberen Display immer die Anzeige Pot.

6.3.3 Ausgang 1 Wirkrichtung
Anwahl| dieser Funktion zeigt zungchst eine der folgenden Anzeige:

Diese zeigt an, daR Ausgang 1 entweder reverse oder direkte <s.,§o£c:m hat. Umm
Wirkrichtung kann nun gewechselt und/oder bestétigt werden, wie zuvor beschrieben. Die
Grundeinstellung ist reverse Wirkrichtung.

ACHTUNG

Ist Ausgang 2 als Regelausgang gewahit hat er immer die umgekehrte
Wirkrichtung wie Ausgang 1.
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6.3.4 Alarmart Alarm 1

Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Das obere Display zeigt die Alarmart des Alarm 1. Diese kdnnen sein:

ProzeRalarm Ubersoliwert

ProzeRalarm Untersollwert

Abweichungsalarm

Bandalarm

Kein Alarm gew(nscht

Die Alarmart kann nun gewechselt und/oder bestétigt werden, wie zuvor beschrieben. Die
Grundeinstellung ist Prozefalarm - Ubersoliwert. Die Wirkung der verschiedenen Alarme
ist in Abb.: 4-3 dargestellt.

6.3.5 Alarmart Alarm 2
Anwah! dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

O

|
r_Lrg

ALAC

Das obere Display zeigt die Alarmart des Alamm 2. Die méglichen Alarmarten sind die
gleichen wie fiir Alarm 1 (siehe Kapitel 6.3.4). Die Alarmart kann nun gewechselt und/
oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben. Die Grundeinstellung ist Prozefialarm -
Ubersoliwert. Die Wirkung der verschiedenen Aiarme ist in Abb.: 4-3 dargestellt.
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6.3.6 Alarm Unterdriickung

Diese Funktion wird wie foigt angezeigt:

Die obere Anzeige kann wie foigt sein:

Kein m“m_dr Em:ﬂ _ gm:: m Em_. mmm:: n c:m _

Die Alarme werden beim Anfahren eines Prozesses unterdriickt, wenn ein Alarmausgang
normalerweise aktiv ware (wenn der Alarm-Soilwert, die Alarmart und der Istwert eine
Alarmmeldung erfordern). Die Unterdriickung ist solange wirksam, ais der Alarm noch
nicht vom istwert Uberschritten (unterschritten) wurde. Nach erstmaliger Bedingung “ohne
Alarmzustand”, wird der verhinderte Alarm freigegen und kann durch den Prozef normai
aktiviert werden.

Bei Verwendung der Optionen Wechselsollwert oder externer Sollwert kann durch ent-
sprechende Aktivierung dieser Funktion ebenfalls eine Unterdriickung erfolgen, wenn von
Sollwert 1/lokaler Sollwert auf Sollwert 2/externer Sollwert und umgekehrt geschaltet wird.
6.3.7
Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Ausgangsart Ausgang 2

Das obere Display zeigt die Ausgangsart Ausgang 2 an. Der Ausgang setzt die entspre-
chende Einrichtung der Hardware voraus. Diese kann sein:

[

Einsatz als Regelausgang 2 (z.B. kiihlen).

Oouc

m m & Als Alarmausgang 2 mit direkter oder

.ﬂ.qul r

reverser Wirkrichtung (Nur wenn Relais oder Logikausgang
eingerichtet).
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Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

Ur_d

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

C3
N

|

.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, direkie Wirk-
richtung. Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

0
N
O

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung.
Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

=
R
=l

Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung.
Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

H_

|
L r

Alarm Hysterese Ausgang, direkte Wirkrichtung.
Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

L
N
.

Alarm Hysterese Ausgang, reverse Wirkrichtung.
— Nur wenn Relais- oder Logikausgang eingerichtet.

=
L

LOGISCHE KOMBINATIONEN VON ALARM - BEISPIELEN
Logisches OR - Alarm 1 zu Alarm 2
Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
Al1 AUS, Al2 AUS:Relais nicht erregt Al1 AUS, AI2 AUS:Relais erregt
Al1 AN, AI2 AUS: Relais erregt Al1 AN, AI2 AUS: Relais nicht erregt
Al1 AUS, Al2 AN: Relais erregt Al1 AUS, Al2 AN: Relais nicht erregt
Al1 AN, AI2 AN: Relais erregt Al1 AN, AI2 AN:  Reilais nicht erregt

Die Funktionsweise jedes Alarms ist in Abb. 4-3 erklart. Logische Alarmfunktionen
entnehmen Sie der obenstehenden Tabelle. Regelkreis-Alarmfunktionen sind in Abschnitt
4.2.32 erklart. Ein Alarmhysterese-Ausgang steht fUr Anwender, die einen solchen aus
Kompatibilititszwecken zu &iteren HENGSTLER-Produkten bendtigen, zur Verfligung
(siehe Anhang E). Die Wirkungsweise der Standard-Alarmhysterese Funktion der Regler
HENGSTLER 923 und HENGSTLER 913 ist in Abschnitt 4.2.26 (Alarm 1) und Abschnitt
4.2.31 (Alarm 2) erklart.

Die Ausgangsart kann nun gewechselt und/oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben.
Die Grundeinstellung ist Alarm 2, direkte Wirkrichtung bei Relais/Halbleiterrelaisausgan-
gen und Regelausgang 2 bei DC-Linearausgéngen.
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6.3.8
Anwahl dieser Funktion zeigt zun&chst folgende Anzeige:

Ausgangsart Ausgang 3

Das obere Display zeigt die Ausgangsart Ausgang 3 an. Der Ausgang setzt die entspre-
chende Einrichtung der Hardware voraus. Diese kann sein:

E Ausgang 3 ist Alarmausgang 1, direkte Wirkrichtung.
] I_
[ -

Ausgang 3 ist Alarmausgang 1, reverse Wirkrichtung.

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung.

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alam 1, reverse Wirk-
richtung.

Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung.
Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung.
Alarm Hysterese Ausgang, direkte Wirkrichtung.

Alarm Hysterese Ausgang, reverse Wirkrichtung.

Analogausgang - Sollwert.

Analogausgang - Istwert.

LOGISCHE KOMBINATIONEN VON ALARM - BEISPIELEN

Logisches AND - Alarm 1 zu Alarm 2
Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
Al1 AUS, Al2 AUS:Relais nicht erregt Al1 AUS, Al2 AUS:Relais erregt
Al1 AN, A2 AUS: Relais nicht erregt Al1 AN, Ai2 AUS: Relais erregt

Al1 AUS, Al2 AN: Relais nicht erregt Al1 AUS, Ai2 AN: Relais erregt
Al1 AN, Al2 AN:  Relais erregt Al1 AN, Al2 AN:  Relais nicht erregt
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Die Ausgangsart kann nun gewechselt und/oder bestétigt werden, wie zuvor beschrieben.
Die Grundeinstellung ist Alarm 1, direkte Wirkrichtung bei Relais/Halbieiterrelaisausgan-
gen und Analogausgang Istwert bei DC-Linearausgéngen.

Die Funktionsweise jedes Alarms ist in Abb. 4-3 erklart. Logische Alarmfunktionen
entnehmen Sie der obenstehenden Tabelle. Der Ausgang Alarmhysterese ist in Abschnitt
6.3.7 beschrieben.

6.3.9 Serielle Schnittstelle Baud Rate
Anwah! dieser Funktion zeigt zun&chst folgende Anzeige:

Die Baud Rate kann nun gewechselt und/oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben.
Als mégliche Baud Raten stehen zur Verfigung:

1200, 2400, 4800 oder 9600 baud

6.3.10 Kommunikationsadresse

Die fir jeden Regler einmalige Kommunikationsadresse kann mit dieser Einstellung
gewahlit werden. Anwah! dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Die Adresse kann nun gewechselt und/oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben.
Jeder Wert zwischen 1 und 32 kann gewahlt werden.

6.3.11

Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst eine der folgenden Anzeigen:

Vergleichsstelien-Kompensation

Wenn die Vergleichsstellen-Kompensation erméglicht ist und wenn die Vergleichsstelten-
Kompensation gesperrt ist. Die Vergleichsstellen-Kompensation kann nun ermoglicht oder
gesperrt werden, wie zuvor beschrieben. Die Grundeinstellung ist “ermdglicht”. Dieser
Parameter erscheint nur in der Konfigurationsanzeige, wenn die Eingangsart Thermoele-
ment gewahit wurde (siehe Abschniit 6.2).
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Ist die Vergleichsstelien-Kompensation gesperrt, erscheint folgende Anzeige im Normal-
betrieb (blinkend):

6.3.12
Anwahl dieser Funktion zeigt zunéchst folgende Anzeige:

111
I

Verriegelungscode

| _
LOLC

Das obere Display zeigt den augenblicklich eingesteliten Verriegelungscode (dieser
Parameter kann im Konfigurationsbetrieb nur gelesen und nicht verandert werden). Dies
dient zur Erinnerung, falis der Verriegelungscode vergessen wurde (siehe Abschnitt
4.2.42)

6.4 KONFIGURATIONSBETRIEB VERLASSEN

Der Konfigurationsbetrieb wird verlassen, wenn die AUF- und Funktions-Tasten gleich-
zeitig betétigt werden. Der Regler schaltet in den Normaibetrieb

ANMERKUNG

Der Regler schaltet automatisch in den Normalbetrieb, wenn im Kon-
figurationsbetrieb flir mehr als 2 min. keine Taste betétigt wird.

Das Umschalten wird Uber die Selbst-Testroutine durchgefiihrt, die auch einen Anzeigen-
test beinhaitet.

6-11
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Vermerken Sie hier Ihre personlichen Parametereinsteliungen:

6-12

TP ®M®

T ®
O & O & & P& PGP I

")

LU I I
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KAPITEL 7

VERBINDUNGEN UND SCHALTER

71 REGLER AUS GEHAUSE AUSBAUEN

Um das Gerit aus dem Gehiuse auszubauen, fassen Sie an den Seiten der Bedienfront
in die entsprechenden Aussparungen und ziehen den Regler nach vorne. Dies 16st das
Gerit von den riickseitigen Steckverbindungen. Die Steckkarten des Reglers sind damit
frei zuganglich. Vermerken Sie die Lage des Reglers im Einschub fiir den spéteren
Wiedereinbau. Die Anordnung der Steckkarten ist in Abb.: 7-1 gezeigt.

ACHTUNG

Der Ausbau darf nur erfolgen, wenn das Gerat vom Netz getrennt wurde, und wenn
sichergestelit ist, daB durch Offnen des Eingangs und der Ausgénge keine Fehifunktion
des Prozesses auftritt!

Bedienfront Netzteilplatine

Ausgang 3
Platine
Relais, Logik

Nur Ausgang 3
L Linear

Konfigurations-
steckbriicken

im 485

chnittstelle

Ausgang 2
Platine
Relais. Logik

Nur Ausgang 2 Linear
Konfigurationssteckbriicken

CPU-Platine

-

Abb.: 7-6 Regler grado 913 u. 923 - Platinenanordnung
7.2 EINJAUSBAU DER OPTIONSPLATINEN AUSGANG 2/AUSGANG 3

Nachdem der Regler aus seinem Geh&use ausgebaut wurde, gehen Sie wie folgt vor:

1. Driicken Sie die hinteren Enden der CPU-Platine und der Netzteil-Platine
vorsichtig auseinander, bis die Haltezdhne der Ausgang 2/Ausgang 3-
Platinen frei werden - siehe Abb.: 7-2B. Die Haltezihne der Ausgang 2-
Platine sind in Offnungen der Netzteil-Platine und die Haltezdhne der
Ausgang 3-Platine in Offnungen der CPU-Platine eingerastet.
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2. Ziehen Sie die gewlinschte Platine (Ausgang 2 oder Ausgang 3) vorsichtig
aus der zugehorigen Steckerleiste (Ausgang 2-Platine ist mit der Stek-
kerleiste der CPU-Platine verbunden, Ausgang 3-Platine mit der Stek-
kerleiste der Netzteil-Platine - siche Abb.: 7-2C. Vermerken Sie die Lage der
Platine zum spateren Wiedereinbau.

Es kénnen nun Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine, dem Platinen-
Ausgang 2/Ausgang 3 (falls DC-Linear Ausgang) und der Ausgang 1-Platine (falls DC-Li-
near Ausgang) vorgenommen werden. Der Wiedereinbau erfolgt in umgekehrter Reihen-

folge.
Oberseite der
Bedientront Optionsplatine Ausgang 3
af
\| — Optionsplatine Ausgang
CPU Platine iInlati
~— \ L Netzteilplatine
Optionsplatine Ausgang 2

RUCKSEITE DES REGLERS
(GEHAUSE ENTFERNT)

Haltezéhne

werden geiost

Abb.: 7-7 Ausbau der Ausgang 2 / Ausgang 3 Platinen
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7.3 EINJAUSBAU DER OPTIONSPLATINE RS485 ODER WECHSELSOLLWERT

Die Optionsplatine ist an der inneren Oberflache der Netzteil-Platine angebracht und kann
entfernt werden, wenn der Regler aus seinem Gehause ausgebaut ist (siehe Kapitel 7.1).
Der Ein- und Ausbau der Optionsplatine ist in Abb.: 7-3 dargestellt. Die Optionsplatinen
Ausgang 2/Ausgang 3 brauchen nicht entfernt zu werden.

I\IC \Iﬂ\

Netzteilplatine iipiati
(Bauteiisoite) popseivniy

rlllﬂ./ T |rj

Optionspiatine RS485 serielle Schnitistelie Optionsplatine RS485 seriefie Schnittstelle

AUSBAU EINBAU

Abb.: 7-8 Auswechseln der Optionsplatine
7.4 REGLER INS GEHAUSE EINBAUEN

Um den Regler wieder ins Gehiuse einzubauen, stecken Sie die CPU-Platine und die
Netzteilplatine paralle! in die Fiihrungen des Reglergehduses und schieben den Regler
vorsichtig nach hinten in seine Einbauposition.

ANMERKUNG

Stellen Sie sicher, daft der Regler die richtige Lage einnimmt. Wird
versucht, das Gerét falsch einzubauen (z. B. kopfiber), so wird eine
Sperre wirksam. Diese Sperre darf auf keinen Fall iberwunden wer-
den.

7.5 AUSWAHL DER EINGANGSART

Die gewiinschte Eingangsart wird mit den Steckbriicken LJ1/LJ2/LJ3 auf der CPU-Platine
gewdhit (siehe Abb.: 7-4 und Tabelle 7-1).

7-3



Kapitel 7 grado 913 und 923
Verbindungen/Schalter Instaliations- und Betriebsanleitung
Abb.: 74 CPU Platine Eingangswahl
Tabelle 7-1 Wahi der Eingangsart
Code Eingangsart CPU Platine Steckbriicke
21— Widerstandthermometer oder DC-Linear (mV)  Keine (geparkt)
22— Thermoelement LJ3
23— DC-Linear (mA) LJ2
24— DC-Linear (V) LJ1

7.6 AUSWAHL DER ANALOG-EINGANGSART

Falls die Optionen Extemner Soliwert oder Wechselsollwert vorhanden sind, wird mit den
Steckbriicken LJ10 und LJ11 auf der CPU-Platine die Eingangsart gewahit (siehe Abb.:
7-4 und Tabelle 7-2).

Tabelle 7-2 Wahl der Analog-Eingangsart

Code Eingangsart Steckbriicke LJ10/LJ11
R1 Externer Soliwert, DC Linear mV Keine (geparkt)
R3 Extemner Sollwert, DC Linear mA LJ10
R4 Extemer Sollwert, DC Linear V LJ11
R8 Extemer Sollwert, Potentiometer Keine (geparkt)
R9 Wechselsollwert, schaltend Keine (geparkt)
7-4
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7.6.1 Hauptausgangsart (Ausgang 1)

Die gewiinschte Ausgangsart wird mit den Steckbriicken LJ4/LIS/LI6AIT/LI12 und LJ13
auf der Netzteil-Platine gewahit (siehe Abb.: 7-5 und Tabelle 7-3).

Abb.:7-5 Netzteilplatine Steckbriicken- Abb.:7-6 Netzteilplatine Steckbriicken-

Relaisausgang Linearausgang

Tabelle 7-3 Ausgang 1 Wahl der Ausgangsart

Code Ausgangsart gesteckte Briicken
Z-1— Relais LJ5 und LJ6
Z-2— Halbleiterrelais LJ4 und LJ7
Z-3— DC-Linear (0 - 10V) LJ8

24— DC-Linear (0 - 20mA) LJ9

Z-5— DC-Linear (0 - 5V LJ8

Z-7— DC-Linear (4 - 20mA) LJ9
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7.7 AUSGANGSART AUSGANG 2/ AUSGANG 3

Die gewlinschte Ausgangsart von Ausgang 2 und Ausgang 3 wird mit der entsprechenden
Position der Optionsplatine bestimmt (siehe Abb.: 7-1) und, falis es eine DC-Linear-Platine
ist, mit den Steckbriicken LJ8 und LJ9 auf der Optionsplatine (siehe Abb.: 7-6 und Tabelle
7-4). Es kénnen 3 verschiedene Arten von Optionsplatinen fir Ausgang 2/Ausgang 3

verwendet werden:

1. Relaisausgang-Optionsplatine (keine Steckbriicken)
2. Logikausgang-Optionspiatine (keine Steckbriicken)
3. DC-Linearausgang-Optionsplatine (Steckbriicken siehe Abb.: 7-6)

Abb.: 7-7 DC-lLinearausgang Optionsplatine

Tabelle 74 Wahl Ausgangsart Ausgang 2 / Ausgang 3

Code Ausgangsart
Z—3- DC-Linear (0 - 10V)
2—4- DC-Linear (0 - 20mA)
2—5- DC-Linear (0 - 5V
Z—7- DC-Linear (4 - 20mA)
Z—3 DC-Linear (0 - 10V)
Z—4 DC-Linear (0 - 20mA)
Z—5 DC-Linear (0 - 5V
z—7 DC-Linear (4 - 20mA)
7-6

Steckbriicken

LJ8 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
LJ9 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
LJ8 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
LJ9 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)

LJ8 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
1.J9 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
LJ8 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
LJg (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
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Instaliations- und Betriebsanieitung Fehiermbglichkeiten
KAPITEL 8

FEHLERMOGLICHKEITEN UND URSACHEN

In diesem Kapitel haben wir haufige Anwendungs- und Gerétefehler zusammengestelit,
Sie finden Hinweise fiir deren Beseitigung. Falls sie danach immer noch Probleme haben,
wenden Sie sich bitte an Ihren Beratungsingenieur. Haiten Sie bitte die Auftragsnummer
(Belegnummer) und die volistindige Gerétecodenummer bereit. Bei Fragen zur Prozef3-
abstimmung, notieren Sie bitte alle Parameter der Konfigurations- und der Parametriere-
bene und halten sie diese fir Riickfragen bereit.

1.

Regler angeschiossen aber keine Anzeige.

Netzanschiu® priiffen, Sicherung, Spannung messen.
Ein Bauteil kann defekt sein - Regler mit Fehlerangabe einsenden.

Das Anzeigedisplay zeigt [HH].

Ein Uberschreiten des MeRbereiches liegt vor.

ist der Eingang offen ? (Unterbrechung der Sensorleitung).

Ist das MeBsignal grofer als der Mefbereich ?

Sind die Parameter fiir die MeRbereichsgrenzen richtig eingestellt ?

Das Anzeigedisplay zeigt [LL].

Ein Unterschreiten des Me3bereiches liegt vor.

Sind die Fiihleranschilsse vertauscht ? Ist der Eingang offen ?
(Nur bei Lineareingang mit 4-20mA, 2-10V oder 1-5 V-Bereichen).
Sind die Parameter fiir die MeRbereichsgrenzen richtig eingestellt ?

Nur das obere Display zeigt einen Wert an, das untere ist blank.

Die Bedienstrategie 4 oder 5 wurde in der Parametrierebene gewahit.
Alle Dezimalpunkte erscheinen im Display.

Wurde die Konfiguration in der Konfigurationsebene geédndert ?

Anwahl der Parametrierebene und Einstellen der Parameter steilt den
Normalzustand wieder her.

Sind die Punkte wihrend dem Normalbetrieb der Anlage aufgetreten ?

Die Parameterprifroutine hat Unstimmigkeiten mit der abgespeicherten
Checksumme festgestellt. Die Ursache hierfilr kann in Stérungen der Anlage
liegen, wenn die Ublichen EMV SchutzmaBnahmen nicht beachtet wurden.
Zurlicksetzen der Punkte erfolgt durch Anwahl der Parametrierebene und
Einstellen der Parameter.

Der Ausgang schaltet nicht.

Ist die Stellgr6Renbegrenzung “OPhi” gréRer als 0 eingestelit ?
Ist der Ausgang als Relais oder als Logik konfiguriert 7
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Ist die Hardware richtig eingerichtet ?
Ist der Hardware Definitionscode richtig eingestelit ?

7. Der Linearausgang ist ohne Funktion.

“Brummt” der Regler ?
Ist der Hardware Definitionscode richtig eingestellt ?

8. Der eingestelite Sollwert wird nicht erreicht.

Ist die SteligroRenbegrenzung auf ausreichende Leistung eingestellt ?
Ist die erfordertiche Stromstarke bzw. Lastspannung ausreichend ?
Ist der richtige Soliwert aktiviert ?(nur bei Wechselsollwertbetrieb).
Wourde der Regler an den Prozef angepalt ? (PID-Parameter).

9. Die Reglerparameter xp, Tn und Tv iassen sich nicht einstellen.

Ist der Regler im Selbstabgleich-Modus ? Selbstabgieich ausschalten.
10. Die manuelie Betriebsart ist nicht anwahlbar, die Hand-Taste reagiert nicht.

Wurde die Tastenfunktion in der Parametrierebene freigegen ?
11. Die Istwertanzeige stimmt nicht mit einer Vergleichsmessung lberein.

Bei Lineareingang:

Wurde der MeRbereich richtig konfiguriert ?
Stimmt die Skalierung iberein ?

Wurde die max. Biirde des Mefkreises beachtet ?
ist die Offseteinstellung korrekt ?

Bei Temperaturmessung:

Sind die Konfigurations-Steckbriicken richtig gesteckt?

Stimmt der Temperaturfihler mit der gewahlten Konfiguration iberein ?

Sind die MeRorte des Reglerfiihlers und der Vergleichsmessung identisch ?
Ist der Fiihler richtig angeschlossen ? Wurde Ausgleichsieitung (bei Thermo-
elementen) bzw. wurde 3-Leiterschaitung (bei Pt100) verwandt ?

Ist die Polaritat richtig? Sind die evt. Klemmstellen richtig gepoit ?

12. Der Ausgang reagiert zu unruhig.

Wurde der Regler an den Proze® angepaltt ?

Vor- und Selbstabgleich durchftihren.

Ist das MeBsignal mit Storsignalen liberiagert ?
Filterzeitkonstante richtig einstellen bzw. Stérursache beseitigen.
Einflu® der Differential-Zeitkonstanten Tv zuriicknehmen.
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ANHANG A
PRODUKT CODIERUNG

sessnsncnsncnence
T . "
H '
.
:

09 132 - --"-]-i-
- -bllnuilns-l|--|bl|'§
\ / /\ /
] 1 mumwmm_<m:.m:6
Modellvariante
>:m_ommcmcm:omm:
Standardgerdt = Option 2
Eingangsart == Option 1
Ausgangsart Ausgang 1 = == Ausgangsart Ausgang 3

Ausgangsart Ausgang 2

MODELLVARIANTEN
0913 Regler Modell 913

0923 Regler Modeli 923

EINGANGSARTEN

Code Beschreibung

1 Widerstandsthermometer oder DC-Linear (mV)
2 Thermoelement

3 DC-Linear (mA)

4 DC-Linear (V)

Die von der Bedienfront auswahlbaren Eingangsbereiche sind:
Fir Thermoelementeingénge:

Typ Eingangs- Angezeigter Typ Eingangs- Angezeigter

bereich Code bereich Code
R 0 - 1650°C 1127 K -200-760°C 6726
R 32-3002°F 1128 K -328-1399°F 6727
S 0-1649°C 1227 K -200 - 1373°C 6709
S 32-3000°F 1228 K -328-2503°F 6710
J 0.0-2054°C 1415 L 0.0-2057°C 1815
J 32.0-401.7°F 1416 L 320-402.2°F 1816
J 0 - 450°C 1417 L 0 - 450°C 1817
J 32-842°F 1418 L 32 -8410F 1818
J 0-761°C* 1419 L 0-762°C 1819
J 32-1402°F 1420 L 32 - 1403°F 1820
T -200-262°C 1525 B 212-3315°F 1934
T -328-504°F 1526 B 100-1824°C 1938
T 00-2606°C 1541 = Grundein- 0-1399°C 5371
T 320-501.1°F 1542 Stellung 32-2550°C 5324
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Fir Widerstandsthermometereingange:
Eingangs- Angezeigter

bereich

0-800°C*
32-1471°F
0 - 300°C
32-571°F

—-100.9 - 100.0°C 2230
-149.7 - 211.9°F 2231

Code

7220
7221
2251
2229

Fir DC-Lineareingange:
Eingangs- Angezeigter

bereich

0 - 20mA
4 -20mA*
0-50mv
10 - 50mV
0 -100mV

stellung
Code
3413
3414
4443
4499 * Grundein-
4412 steliung

AUSGANGSART AUSGANG 1

* Grundein- -100.9 - 537.3°C

Eingangs- Angezeigter
bereich Code
0.0 - 100.9°C 2295
32.0-213.6°F 2296
~200 - 206°C 2297
-328 - 402°F 2298
7222
-148.7 -999,1°F 7223

Eingangs- Angezeigter
bereich Code
0-5v 4445
1-5V 4434
0-10v* 4446
2-10v 4450

Code Beschreibung
1 Relais (Regelausgang 1) )
2 DC-Logik/Halbleiterrelais- R
Ausgang (Regelausgang 1) Ausgangsart wie
3 DC-Linear 0 - 10V (Regelausgang 1) im Code fiir Aus-
. ang 1 an b
4 DC-Linear 0 - 20mA (Regelausgang 1) N.m<wam <mwno.m en
5 DC-Linear 0 - 5V (Regelausgang 1) richtung).
7 DC-Linear 4 - 20mA (Regelausgang 1)
AUSGANGSART AUSGANG 2
Code Beschreibung
0 Nicht vorhanden \_ Grundeinsteliung=
1 Relais (Regelausgang 2/Alam 2 Ausgang) | ProzeBalarm 2,
, . A | Untersoliwert,
2 DC-Logik/Halbleiterrelais - Ausgang ' direkte
(Regelausgang 2/Alarm 2 Ausgang) /" Wirkrichtung
3 DC-Linear 0 - 10V (nur Regelausgang 2) ™ Grundeinstellung=
. | Regelausgang 2,
4 DC-Linear 0 - 20mA (nur Regelausgang 2) | Ausgangsart wie im
5 DC-Linear 0 - 5V (nur Regelausgang 2) Code fir Ausgang 2
. i angegeben
7 DC-Linear 4 - 20mA (nur Regelausgang 2) -~

[ 7
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AUSGANGSART AUSGANG 3
Code Beschreibung
0 Nicht vorhanden
1 Relais (Alarm 1 Ausgang)
2 DC-Logik/Halbleiterrelais

(Alarm 1 Ausgang)

Anhang A
Produktcode

Grundeinsteliung=
\ ProzeRalarmaus-

gang 1, Ubersoll-

wert, direkte Wirk-
~ richtung

3 DC-Linear 0 - 10V (nur Schreiberausgang ) J ,

4 DC-Linear 0 - 20mA (nur Schreiberausgang ) | MMﬂ%mNmMMM_MMMI

5 DC-Linear 0 - 5V (nur Schreiberausgang ) Istwert

7 DC-Linear 4 - 20mA (nur Schreiberausgang )
OPTIONEN 4

Code Beschreibung

10 Serielle Schnitistelle RS485

02 Netzversorgung 24 V DC/AC

30 Wechselsollwert

12 Schnittstelle RS485 und Netzversorgung 24 V DC / AC

32 Wechselsoilwert und Netzversorgung 24 V DC/AC

* Serielle Schittstelle und Wechselsoliwert sind nicht zusammen méglich

ANMERKUNG

Wenn die Optionen 30 und 32 eingerichtet wurden, ist Eingangsart R8 fiir

zweiten Analogeingang (siehe unten) nicht moglich.

ZWEITER ANALOGEINGANG EINGANGSART

Code Beschreibung

R1 Externer Sollwert, DC Linear mV
R3 Externer Sollwert, DC Linear mA
R4 Externer Sollwert, DC Linear V
R8 Wechselsollwert, schaltend

R9 Potentiometer

ANMERKUNG

Wenn als Eingangsart fir zweiten Analogeingang R8 gewahit wurde, sind

die Optionen 30 und 32 (siehe oben) nicht mogtlich.
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ANHANG B
TECHNISCHE DATEN
UNIVERSELLER EINGANG
Allgemein

Anzahl pro Gerat:
Eingangsabtastrate:
Digitaler Eingangsfilter:

Eingangsauflosung:
Eingangsimpedanz:
Trennung:

Istwert Offset:.

Thermoelement

Bereiche wahibar von Bedienfront:

Typ Eingangsbereich Typ

(3 2 S S S N X e

Ein Universaleingang
Vier Abtastungen/Sekunde

Zeitkonstante wihibar von Bedienfront 0,0
(AUS), 0,5 -100,0 sec. in Schritten von 0,5 sec.

ungefshr 14 bit; immer 4 x besser als die
Aufiésung des Displays

GroRer 100MQ (auRer DC-Linear mA und V
Eingange).

Eingang gaivanisch getrennt von allen
Ausgéngen auller Logiksignalausgang.

Veranderbar Uber +/- Eingangsbereich

Eingangsbereich Typ Eingangsbereich

0 - 1650°C T -200 - 262°C L 0.0-205.7°C
32-3002°F T -328 - 503°F L 32.0 - 402.2°F
0 - 1649°C T 0.0 - 260.6°C L 0 - 450°C
32 -3000°F T 32.0 - 501.0°F L 32 -8410F
0.0-205.4°C K -200 - 760°C L 0-762°C
32.0-401.7°F K -328 - 1399°F L 32 -1403°F
0-450°C K -200 - 1373°C B 211 -3315°%F
32 -842°F K -328 - 2503°F B 100 - 1824°C
0- Nﬂom * N 0-1399°C
32-1401°F * Grundeinsteliung N 32-2550°C
Kalibration: Gemaf BS4937, NBS125 und IEC584.

Sensor Bruchsicherung:

Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Ausgang
ausschaltend (Stefigrad 0%). Alarme
reagieren wie Mef3bereichsiiberschreitung.

B-1



Anhang B
Technische Daten

grado 913 und 923
Installations- und Betriebsanleitung

Widerstandsthermometer (RTD) und DC-Linear mv

Bereiche wahlbar von Bedienfront:

Eingangsbereich Eingangsbereich

0 - 800°C* 32.0-213.6°F
32-1471°F -200 - 206°C
0-300°C -328 - 402°F
32-571°F -100.9 - 537,3°C
-100.9 - 100.0°C —149.7 - 999,1°F
-149.7 - 211,9°F 0 - 50mVv
0.0 -100.9°C 10 - 50mV * Grundeinstetiung

Typ und Anschiuf}: 3-Leiter Pt100

Kalibration: Gemaf BS1904 und DIN43760.
Kompensation: Automatisch.
RTD Sensor Strom: 200pA (ungefahr)

Sensor Bruchsicherung: Fehiermeldung innerhalb 2 sec. Ausgang

ausschaltend (Stellgrad 0%). Alarme
reagieren wie MeRbereichsiiberschreitung.

DC Linear

Bereiche wahlbar von Bedienfront:

Eingangsbereich Eingangsbereich

0-20mA 1-5v
4 - 20mA* 0-10V
0 - 100mV 2-10v
0-5v * Grundeinstellung

(Eventuell miissen Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine durchgefiihrt
werden - siehe Kapitel 7.4.1).

-~1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie gewiinscht.

—1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie flr
Bereichsmaximum.

Bereichsmaximum:

Bereichsminimum:

ein Digit.

Nur wirksam bei 4-20mA, 1-5V und 2-10V
Eingangen. Fehlermeldung innerhalb 2 sec.
Ausgang ausschaltend (Steligrad 0%). Alarme
reagieren wie MeRbereichsunterschreitung.

kieinste Spanne:
Sensor Bruchsicherung:

-1
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EINGANG ANWAHL WECHSELSOLLWERT

Typ:
Anwahi Soliwert 2:

Maximaler Kontaktwiderstand
(geschlossen):

Maximum TTL-Pegel logisch O:
Minimum TTL-Pegel logisch O:
Anwahl Sollwert 1:

Minimaler Kontaktwiderstand
(gedfinet):

Minimum TTL-Pegel logisch 1:
Maximum TTL-Pegel logisch 1:

Maximale Eingangsverzogerung
(AUS - EIN):

Minimale Eingangsverzégerung
(EIN - AUS):

Potentialfreier, TTL-kompatibler Kontakt

500
WEAY
06V

5000Q
20V
24V

1 Sekunde

1 Sekunde

EXTERNER SOLLWERT/POTENTIOMETEREINGANG

Konfigurierbare Bereiche:

Mefgenauigkeit bei
Referenzbedingungen:

Eingangsabtastrate:
Eingangsaufliésung:
Trennung:

Sensor Bruchsicherung:

4-20 mA

0-20 mA

010V

2-10V

0-5V

1-5V

0-100 mV

0-50 mV

10-50 mV
Potentiometer (bis 2 kQ)

+0.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle.
Vier Abtastungen/Sekunde
13 bit

Eingang galvanisch getrennt von allen Ein-
und Ausgangen aufier von
externer Sollwertauswahl.

Nur wirksam bei 4-20mA und 1-5V Eingéngen.
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Externer Sollwert Max.Bereich:  -1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie
Universaleingang

Externer Soliwert Min. Bereich:  -1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie fiir
Universaleingang.

—1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie fiir
Universaleingang.
EINGANG ANWAHL EXTERNER SOLLWERT

Typ: Potentiaifreier, TTL-kompatibler Kontakt.
Wahlt lokalen/externen Sollwert oder
Sollwert1/Sollwert2, wenn Wechselsoliwert
angewahit ist.

Externer Sollwert Offset

Anwahi extemer Sollwert/Sollwert 2

Maximaler Kontaktwiderstand
(geschlossen): 50Q

Maximum TTL-Pegel fogisch 0: 0.8V
Minimum TTL-Pegel logisch0: 06V
Anwahi lokaier Sollwert/Soliwert 1:

Minimaler Kontaktwiderstand
(gedffnet): 50000

Minimum TTL-Pegel logisch1: 2,0V
Maximum TTL-Pegel logisch 1: 24V
Maximale Eingangsverzdgerung

(AUS - EIN): 0,5 Sekunden
Minimale Eingangsverzégerung
(EIN - AUS): 0,5 Sekunden
Trennung: Eingang galvanisch getrennt von alien Ein-
und Ausgangen auBer von
externem Sollwerteingang.
AUSGANG 1
Allgemein
Lieferbare Typen: Relais (Standard), Logiksignal- und
DC-Linearausgang als Option.
Relais
Kontakt Typ: Einpoliger Umschalter.
Schaltleistung: 2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
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Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL
Signal:
Trennung:

DC-Linear
Aufldsung:

Abtastung:
Bereiche:

grado 913 und 923 Anhang B
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>500.000 Schaltungen bei Nennlast.
Potentialfrei.

Ein bei Spannung >4.2V DC in 1KQ Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang oder
anderen Logiksignalausgangen.

Acht bit in 250ms (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausflihrung des Regelalgorhythmus.
0-20mA, 4 -20mA, 0-10V,0-5V

(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kénnen Steckbriickendnderungen erfordem)

Lastimpedanz:

Trennung:

Bereichswaht:

AUSGANG 2
Aligemein

Lieferbare Typen:

Relais
Kontakt Typ:
Schaltieistung:
Lebensdauer:
Trennung:

Logiksignal/TTL
Signal:
Trennung:

0 - 20mA: 5000 Maximum
4 - 20mA: 5000 Maximum
0 - 10V: 5000 Minimum

0 - 5V: 5000 Minimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.

Durch Steckbriickendnderung und
Bedienfront-Code.

Relais, Logiksignal- und DC-Linearausgang.

Einpoliger Umschalter.

2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500,000 Schaltungen bei Nennlast.
Potentialfrei.

Ein bei Spannung >4.2V DC in 1KW Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang oder
anderen Logiksignalausgangen.
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DC-Linear

Aufldsung:

Abtastung:
Bereiche:

grado 913 und 923
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Acht bit in 250ms (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder AusfUhrung des Regelalgorhythmus.
0-20mA, 4-20mA, 0-10V, 0 -5V

(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kdnnen Steckbriickenanderungen erfordern)

Lastimpedanz:

Trennung:
Bereichswahl:

AUSGANG 3 (Optional)
Allgemein
Lieferbare Typen:
Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
DC-Linear

Aufldsung:

Abtastung:
Bereiche:

0 - 20mA: 5000 Maximum
4 - 20mA: 500Q2 Maximum
0 - 10V: 50002 Minimum

0 - 5V: 5000 Minimum

Galvanisch getrennt von alien Ein- und
Ausgéngen.

Durch Steckbriickenanderung und
Bedienfront-Code.

Relais, DC-Linear (Analogausgang).

Einpoliger Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500.000 Schaitungen bei Nennlast.

Potentialfrei.

Acht bit in 250ms (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausfithrung des Regelalgorhythmus.
0-20mA, 4-20mA,0-10V,0-5V

(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kénnen Steckbriickenanderungen erfordem.)

Lastimpedanz:

Trennung:
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0 - 20mA: 500 Maximum
4 - 20mA: 5000 Maximum
0 - 10V: 500 Minimum

0 - 5V: 500Q Minimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgéngen.
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Bereichswahl:

REGELUNG

Regelarten:
Automatischer Abgieich:
Proportionaibdnder xp:

Integralzeit Tn:
Differentialzeit Tv:
xp-Arbeitspunkt (Bias):

Heizen/Kiihten Ubergang:

EIN/AUS Hysterese:
Auto/Manueli:

Zykluszeit
(schaltender Ausgang):

Soliwertbereich:
Soliwert Maximum:

Soliwert Minimum:

Sollwert Rampenfunktion:

ALARME
Maximale Anzahl der Alarme:
Max. Anzahl der Alarmausgénge:

Kombinierte Alarme:

grado 913 und 923
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Durch Steckbriickenanderung und
MefRbereichscode an der Front.

RaPID, PID, PID/EIN-AUS2, EIN-AUS
Vorabgleich und Selbstabgleich.

0 (AUS), 0.5% - 999.9% des
Eingangsbereiches (Aufiésung 0,1%)

1s - 99min. 59sec. und AUS
0 (AUS) - 99 min. 59 sec.

Einstellbar von 0 bis 100% (Zweipunkiregler)
oder -100% bis 100% (Dreipunktregler) des
Stellgrades

—20% bis +20% von
Proportionalband 1 + Proportionalband 2.

0.1% bis 10.0% des Eingangsbereiches.

StoRfreie Umschaltung auf automatische oder
manuelie Einstellung des Stellgrades.

Wahlbar von 0,5 sec. bis 512 sec. in bindren
Schritten.

Begrenzt durch Soliwert Maximum und
Soliwert Minimum.

Begrenzt durch Sollwert und
Bereichsobergrenze.

Begrenzt durch Sollwert .E._a
Bereichsuntergrenze.

Rampensteigung pro Stunde wahibar
zwischen 1 - 9999 Digit und ausgeschaltet.
Der eingestelite Wert bezieht sich auch auf
evt. vorhandene Dezimalstellen.

Zwei Softwarealarme und Regeikreisalarm.

Bis zu 2 Ausgange konnen als
Alarmausgénge benutzt werden.

Logische OR oder AND-Verknupfung mit
einem Hardware-Ausgang ist moglich.

B-7



Anhang B
Technische Daten

grado 913 und 923
Installations- und Betriebsanleitung

KOMMUNIKATION (nachriistbar, alternativ zu Wechselsollwert)

Verbindungsart
Protokoli

Adressierbar
Baud Rate

GENAUIGKEITSANGABEN

Referenzbedingungen:

Aligemein wie BS5558.
Umgebungstemperatur:
Relative Luftfeuchte:
Netzspannung:
Leitungswiderstand:
Leitungswiderstand:

Genauigkeit bei Referenzbedingungen:
Cleichtaktunterdriickung:

Stérspannungsunterdriickung:

DC-Linear Eingdnge
Mellgenauigkeit:
Thermoelementeingédnge:

MeRgenauigkeit:

Linearisation:

Vergleichsstellen-Kompensation:

Seriell, nach RS 485 Spezifikation.

WEST ASCII Datenformat 1 Start-, 1 Pantat-,
7 Daten- und 1 Stopbit.

Zonenwah! frontseitig 1...32.

Wah! frontseitig 9600, 4800, 2400 oder 1200
baud.

20°C =2°C.

60 - 70%.

90 - 264V AC 50Hz.
<10q fir Thermoelement.
<0.1q pro Leiter (Pt100).

>120dB bei 50/60Hz, damit vernachlassigbar
gering bis 264V 50/60Hz.

Ohne EinfluR bis 500% des MeRbereichs bei
50/60 Hz.

+0.25% des Bereichs +1 Anzeigestelie.

+0.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle.
ANMERKUNG: Verminderte Genauigkeit mit
Typ “B” Thermoelement zwischen

100 - 600°C (212 - 1112°F).

Besser +0.2°C iiber den gesamten Bereich
bei 0,1° C Auflésung (+0.05°C typisch).
Besser +0.5°C {iber den gesamten Bereich
bei 1°C Auflésung.

Besser +0.7°C.
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Installations-

Widerstandsthermometereingang:
Mefgenauigkeit:
Linearisation:

DC-Linear Ausgangsgenauigkeit
Ausgang 1:

Ausgang 2:

Ausgang 3 (Analogausgang):

Betriebsbedingungen:
Umgebungstemperatur (Betrieb):

Umgebungstemperatur
(Lagerung):

Relative Feuchte:
Netzspannung:
Quellwiderstand:
Leitungswiderstand:

Anhang B
Technische Daten

10.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle

Besser +0.2°C (iber den gesamten Bereich
bei 0.1°C (+0.05°C typisch).

Besser +0.5°C immer {iber den gesamten
Bereich bei 1°C Auflésung.

+0.5% (MA @ 2500, V @ 2kQ); 2% unter und
Uber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

+0.5% (MA @ 2500, V @ 2kQ); 2% unter und
{iber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

+0.25% (MA @ 250Q, V @ 2kQ); Linearitat
abfallend bis £0.5% bei steigender Last (bis
Spezifikationsgrenze).

0°C bis 55°C

-20°C bis 80°C

20% - 95%

90 - 264V AC 50/60Hz

10000 Maximum (Thermoelement)

50q pro Leiter max. symmetrisch (Pt100)

Genauigkeit unter Betriebsbedingungen

Temperatureinflul:

Vergleichstellen-Kompensation
(nur Thermoelement):

Netzspannungseinflud:
Einflu der relativen Feuchte:
Leitungswiderstandseinflu:

RF-Frequenzeinflu

0.01% des Bereichs/°C Umgebungs-
temperaturanderung

Besser +1°C.
Vemachlassigbar.
Vemachl&ssigbar

Thermoelement 100q: <0.1%
Thermoelement 1000Q: <0.5%
Widerstandthermometer 500: <0.5%

Mbgliche Abweichung von 3% auf Ausgang 1
bei Spot-RF-Einstreuung im Bereich 80 -
350MHz durch Feldstarke 10V/m
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AUSFUHRUNG

Betriebsbedingungen:
EMI Klassifizierung:

EMI Strahlung:

Schutzart:
Netzspannung:
Leistung:

Abdichtung der Bedienfront:

Zulassungen

ALLGEMEINE DATEN

B-10

Abmessungen:

Bedienfront:

Befestigung:
Schalttafelausschnitt

Anschiuf:

Gewicht:

grado 913 und 923
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Siehe GENAUIGKEIT.

Entspricht EN50082-1: 1992 und
EN50082-2:1995

Entspricht EN50081-1:1992 und
EN50081-2:1994

Entspricht IEC 1010-1 soweit zutreffend.
90 - 264V AC 50/60Hz
ungefahr 4 Watt.

Entspricht IP 65.
Zertifiziert NEMA 4

Konstruiert um UL und CSA zu entsprechen
(angemeildet)

Tiefe - Gesamt:110mm.
Einbau: 100mm

Mod.: 913:Breite - 48mm, Hohe - 96mm
Mod.: 923:Breite - 96mm, H6he - 96 mm

Steckbar mit Schalttafelverriegelung.

Mod. 913: 45mm x 92mm
Mod. 923: 92 x 92 mm

Schraubklemmen und Teletyp Sockel fiir
PC-Konfiguration.

0.48kg max.
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ANHANG C
SOLLWERT-STRATEGIE
EINZEL SOLLWERT oo
* Einstellbarer Wert _‘!{trr I_ _-l I_
Soliwert- | Anzeigen  Normalanzeigen % Wert & o Wert &
Strategie : ,. Parameter | Parameter
1 oben | Istwert Sollwert* | SP Rampe* v
(werkseitig)| unten Soliwert Anzeige SP Anzeige SPrP
2 oben Istwert SP Rampe*” -
unten | Soliwert* Anzeige SPrP ¥ - u
3 oben Istwert Soliwert" | SP Rampe™ |
unten SP Rampe™ oder SP Anzeige SP ' AnzeigeSPrP
4 oben Istwert Soilwert* SP Rampe**
unten leer . Anzeige SP Anzeige SPrP
5 oben Sollwert { Sollwert* SP Rampe**
unten . leer i Anzeige SP Anzeige SPrP |
** nur lesen; erscheint nur, wenn Rampen-
funktion und Rampensteigung enmaglicht sind
WECHSELSOLLWERT ‘ : °
* Einstellbarer Wert jﬂf;['_ —Ifl('— ﬁ .l..lxl—
Sollwert- An- Normalanzeigen  Wert& Wert& | Wert&
! Strategie zeigen Parameter ' Parameter - Parameter

i 1 | oben Istwert | Sollwert 1*  Sollwert 2* ' SP Rampe™* |
Ts\m}mmamy unten ; aktiver Sollwert Anzeige SP1 Anzeige SP2!Anzeige SPrP!
I L i
W 2 oben _, Istwert Soliwert 1*  Sollwert 2* . SP Rampe™* m
7 unten | aktiver Sollwert* Anzeige SP Anzeige SP2!Anzeige SPrP

R | oben Istwert * Sollwert 1* ~ Soliwert 2* -~ SP Rampe™* |
! "unten ; SP Rampe o. aktiv. SP . Anzeige SP |Anzeige SP2!Anzeige SPrP’

4 j oben Istwert 7 Sollwert 1* - Sollwert 2*  SP Rampe™* -
‘ "unten leer ' Anzeige SP /Anzeige SP2 Anzeige SPrP|
| 5 |oven| akiverSolwert | Sollwert1* = Solwert 2* | SP Rampe** |
' ‘unten leer Anzeige SP ‘Anzeige SP2'Anzeige SPrP !

** erscheint nur, wenn Rampenfunktion
und Rampensteigung erméglicht sind
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EXTERNER SOLLWERT

* Einstellbarer Wert

g T

Sollwert- - An- Normalanzeigen Wert & Wert & Wert & W_”
. Strategie zeigen Parameter Parameter ; Parameter |
| 1 oben Istwert lokaler extem. Soliwert*! SP Rampe**
{werkseitig)| unten aktiver Soliwert Soliwert* Anzeige rSP 'Anzeige SPrP!
| , Anzeige LSP | )
o2 aoben | ~ Istwert lokaler extemn. Sollwert* | SP Rampe**
,_ unten |  aktiver Sollwert* Sollwert* Anzeige rSP | Anzeige SPrP|
; i Anzeige LSP , :
: 3 V aben Istwert lokaler extern. Sollwert* ' SP Rampe** L
i unten |SP Rampe o. aktiv. SP;  Solwert® . Anzeige rSP  Anzeige SPrP
] 7 Anzeige LSP | , ,
4 oben , Istwert , lokaler jextern. Sollwert®  SP Rampe** ,,
i unten leer Soliwert” | Anzeige rSP  Anzeige SPrP
: i Anzeige LSP ' , |
, 5 oben | aktiver Sollwert lokaler lextem. Sollwert*  SP Rampe**
unten leer Soliwert* Anzeige rSP  Anzeige SPrP
i , Anzeige LSP , ]
| i 1 i K

J

** erscheint nur, wenn Rampenfunktion und
Rampensteigung ermaglicht sind

¢ ¢ ¢
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ANHANG D
RaPID REGELVERFAHREN

Gegeniber normalen PID-Regelverfahren erdffnet das mmv_c-mmmm_énmqaa :»82.5-
se assisted PID) wesentliche Verbesserungen in der Regelqualitat. Es reagiert im.mwa__n:
schneller auf Lastwechsel. Durch RaPID-Regelverhalten wird Uberschwingen beim Start,
bei Stérfailen und bei Sollwertwechsel weitgehend reduziert. Die Einregelzeiten werden
merklich minimiert (siehe Abb.: D-1).

Start

PD PaP1D

Storfall

— Sl
P < PO

Sollwertwechsel

> Soliwert

D

Abb.: D-1 Vergleich PID-Verhaiten zu RaPID-Verhalten

D-1
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RaPID-Regeiverfahren arbeitet am besten zusammen mit gut abgeglichenen PID Para-
metemn. Wir empfehien deshalb bei neu installierten Reglem den automatischen Vorab-
gleich einzuschalten (siehe Abschnitt 2.11).

ANMERKUNG

Wenn automatischer Vorabgleich und RaPID-Regelverfahren zusammen
angewahit sind, Jauft der automatische Vorabgleich zuerst. ist der Vorab-
gieich durchgefiihrt, wird RaPID-Regelverfahren automatisch zugeschaitet.

Bei hiufigen Lastwechseln empfehlen wir, den automatischen Selbstabgleich einzuschaiten.

ANMERKUNG

Wenn automatischer Selbstabgleich und RaPiD-Regelverfahren zusammen
angewshit sind, wird der automatische Seibstabgleich solange ausgesetzt,
bis die PaPID-Regelfunktion durchgefihrt ist. Ist diese beendet, wird der
Selbstabgleich automatisch zugeschaltet.

Die Reaktionen auf angewéhltes RaPID-Regelverfahren sind foigende:
Selbstabgleich Reaktion

RaPID aktiviert AT-LED grin
Selbstabgleich AT-LED griin
ausgesetzt

RaPID aktiviert

Vorabgleich wird AT-LED blinkt griin
durchgefiihrt, dann

RaPID aktiviet AT-LED griin
Vorabgleich wird AT-LED blinkt gran
durchgefidhrt,

Seibstabgleich

ausgesetzt und

RaPID aktiviet AT-LED griin

Die Reaktionen auf nicht angewahites RaPID-Regelverfahren sind folgende:
Vorabgleich  Selbstabgleich Reaktion Anzeige

nicht aktiviert RaPID nicht aktiviet AT-LED aus
nicht aktiviert Selbstabgleich AT-LED rot

wird durchgefihrt

RaPID nicht aktiviert

Vorabgleich wird AT-LED blinkt rot
durchgefiihrt,

RaPID nicht aktiviet AT-LED aus
Vorabgleich wird AT-LED blinkt rot
durchgefiihrt
Selbstabgleich wird
durchgefihrt und

RaPID nicht aktiviert AT-LED rot

Vorabgleich Anzeige

nicht aktiviert
nicht aktiviert

nicht angewahit
angewahlt

aktiviert nicht angewahit

aktiviert angewahit

nicht angewahit
angewahlt

aktiviert nicht angewahit

aktiviert angewahit

D-2
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ANHANG E
ALARM HYSTERESE AUSGANG

Die Option Alarm-Hysterese fir Ausgang 2 und Ausgang 3 im Konfigurationsbetrieb ist
kompatibel zu anderen grado-Reglern.

Der Alarm-Hystereseausgang wird nur aktiv, wenn beide Alarme aktiviert sind; deshalb
wird er auch nur dann inaktiv, wenn beide Alarme inaktiv sind. Der Status des Alarm-Hyte-
reseausgangs bei nur einem aktivem Alarm hangt vom Status des Alarms unmitteibar vor
seiner Aktivierung ab (siehe Abb.: E-1).

Alarm 1 Wert

Alarm 2 Wert

e

Alarm-Hysterese
Ausgang

Ausgang aus

Abb.: E-1 Alarm-Hystereseausgang

E-1
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