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KAPITEL 1
EINLEITUNG

Die Gerate sind Industnieregler auf Microprozessorbasis, mit Front Abmessungen 48 x
96 mm DIN bzw. 96 x96 mm und hochstem Preis-Leistungs-Verhaltnis. Die neuesten
Erkenntnisse in Elektronikfertigung und CMOS-Technologie werden angewandt.

Zur serienmafigen Ausstattung zahlen:

* Doppelte, vierstellige LED-Anzeige fir Ist- und Sollwert,
sowie Parametrierung und Konfiguration

* Bedienung uber fihlbare Microschalter hinter geschlossenen
Membranfront

+ Universeller Sensoreingang - Thermoelement, Widerstands-
thermometer oder DC Lineareingang (mA, mV oder V).

+ 2 Grundausfihrungen:
Relais- Logikausgang oder
Stetig - Linear Ausgang.

+* Eingangsbereich von der

Bedienfront wahlbar. Jh————— s

Universelles Netzteil 90 - 264V AC.

+« Entspricht den Spezifikationen
EN50081 Teil 1 & 2 und
EN50082 Teil 1 & 2 EMC.

* Abdichtung der Bedienfront entspricht der
Norm 1P65 (NEMA).

% Automatik - Manuell Bétrieb (umschaltbar)

* Manuelle oder automatische Regelparameterab
stimmung mit Vor- und Selbstabgleich

% Einstellbare Sollwertrampe.

* Programmierbares Digitalfilter.

* Zwei “Soft” Alarme (k6nnen mit bis zu zwei Hardware-Ausgangen
verknipft werden, optional).

% Regelkreisiberwachungs-Alarm (kann mit einem Hardware-
Alarmausgang verknipft werden).

* Alarmverhinderung moglich z.B. wahrend der Anfahrphase



*

*

%*

¥*

Alarmart wahlbar von der Bedienfront.
Schutz bei Sensorbruch.
Soliwert Maximum und Minimum Begréngung (Anwender definiert).

5 verschieden Anzeige und Einstellaiten zur Bedienung wahibar

Optionaler Zusatznutzen:

*

Ausgang 2 - zweiter Reglerausgang (Dreipunkt) oder Alarm 2
Ausgang alternativ Linearausgang (z.B.kuhlen Stetig)

Ausgang 3 - Alarm 1 oder Analogausgang flr Soliwert oder Istwert.
-ersetzt den MeRumformer und das Anzeigeinstrument.
-auch als Fernbedienung fir Sollwerte einsetzbar.

Serielle Datenibertragung nach RS485.
(galvanisch getrennte Zweidrahtverbindung

Wechselsoliwert, Soliwert umschaltbar z.B. fur Nachtabsenkung
oder Standby - Betrieb

Netzversorgung 24 V oder 48 V DC oder AC

Eine komplette Liste der erhaltlichen Optionen finden Sie im Anhang A.



*  Wichtig - Hinweise zur Inbetriebnahme

Die Regler werden werkseitig gem&R Auftrag, mit den gewiinschten Optionen, einge-
richtet auf die Eingangsart und die Ausgangsart, ausgeliefert. Je nacn Anwendung
kann es notig sein, vor Ort eine entsprechende Anpassung vorzunehmen. Hierzu erse-
hen Sie die entsprechenden Anweisungen in den folgenden Kapiteln.

Wenn keine Anderungen erforderlich sind, konnen Sie direkt mit der Anpassung der Pa-
rameter an den Prozel beginnen. Hierzu finden Sie die entsprechende Information im
Kapitel 4 Parametrierung.

Dem t&glichen Betrieb widmet sich das Kapitel 2. Hier finden Sie alle moglichen
Frontanzeigen und -Funktionen erlautert.

Falls Anderungen des MeRbereiches oder der Alarmfunktionen ndtig sind, ist eine Kon-
figurationsanderung vorzunehmen. Hierzu finden Sie die benétigte Information in Kapi-
tel 6.

Sofern weitergehende Anderungen benétigt werden, z.B. Erweiterung mit zusatziichen
Ausgéngen oder Anderung der Eingangsart, ist vor der Konfiguration die nétige Hard-
wareéanderung durchzufuhren. Hierzu lesen Sie in Kapitel 7 alle benétigten Informatio-
nen. Einer Hardwareanderung folgt eine Softwareanderung in der Konfigurationsebene.

Nach der Eingabe des entsprechenden Hardware-Definitionscodes, ist auch ein Ver-
merk dieses Codes an der entsprechenden Stelle des Typenschildes erforderlich. Hier-
durch wird gewahrieistet, dal® der Regler auch ohne Netzanschlu® identifizierbar bleibt.
Darlber hinaus empfehlen wir die eingestellten Parameter in den Daten der Anlage zu
vermerken, so kann bei einem Austausch des Reglers sofort mit den entsprechenden
Daten begonnen werden.

Der Installation widmet sich Kapitel 3.

Die zum Betrieb einer seriellen Schnittstelle erforderliche Information
finden Sie in Kapitel 5.

Haufige Fehlerursachen haben wir in Kapitel 9 zusammengestellt.



KAPITEL 2
BEDIENUNG - Normalbetrieb

51  EINLEITUNG o

Der Regler befindet sich ublicherweise fur den Bediener der Anlage oder Maschine im
Normalbetrieb. Vorher ist er wie bendtigt zu konfigurieren und einzustellen. Die Anzei-
gen und Bedienelemente der Bedienfront sind in Abbildung 2-1 dargesteiit.

Istwert

Sollwert

== Ausgangsstatus

Betriebsart

Alarmstatus

Optimierungs-Status

Auto/Manuell
Funktionstaste
SCROLL
AB™-Taste “AUF™-Taste

Abb.: 2 - 1 Anzeige und Bedienung

2.2 ANZEIGEN BEIM EINSCHALTEN DES REGLERS

Nach dem Einschalten der Netzspannung fiihrt der Regler einen Selbsttest durch.

Nach Beendigung des Selbsttests wird die Standardanzeige des Normalbetriebs darge-
stellt. Die Bedienung der Modelle sind identisch. Diese ist abhangig von der Wahl der Anzei-
ge- und Einstellart (Bedienstrategie genannt) zur Bedienung. Fir die Auswahi der
Bedienstrategie im Parametrierbetrieb siehe Kapitel 4.2.35. Die Parametereinsteliung er-
folgt mit den Tasten “AUF” und “AB".



Bedienstrategie = 1:

Istwert
Sollwert (nur Anzeige)

Obere Anzeige
Untere Anzaige

Dricken der F - Taste andert die Anzeigen:

Sollwert (veranderbar)
die Buchstaben SP

Ist die Rampenfunktion nicht abgeschaltet (siehe Kapitel 4.2.35) und die Rampenstei-
gung ist nicht ausgeschaltet (siehe Kapitel 2.3), andert nochmaliges Betatigen der
SCROLL - Taste die Anzeige zu:

Obere Anzeige = Rampensoliwert (nur Anzeige)
Untere Anzeige = die Buchstaben SPrP

Obere Anzeige
Untere Anzeige

Bedienstrategie = 2
Obere Anzeige = Istwert
Untere Anzeige = Soliwert (veranderbar)

Ist die Rampenfunktion nicht abgeschaltet (siehe Kapitel 4.2.35) und die Rampenstei-
gung ist nicht ausgeschaltet (siehe Kapitel 2.3), andert Betatigen der SCROLL - Taste
die Anzeige zu:

Rampensollwert (nur Anzeige)
die Buchstaben SPrP

Obere Anzeige
Untere Anzeige

Bedienstrategie = 3

Obere Anzeige = Istwert

Untere Anzeige = Rampensoliwert (nur Anzeige) oder, wenn die
Rampenfunktion abgeschaltet ist (siehe Kapitel 4.2.34), Sollwert

(nur Anzeige).

Betatigen der SCROLL-Taste &ndert die Anzeige zu:

Obere Anzeige = Sollwert (veranderbar)
Untere Anzeige = die Buchstaben SP

Ist die Rampenfunktion nicht abgeschaltet (siehe Kapitel 4.2.35) und die Rampenstei-
gung ist nicht ausgeschaltet (siehe Kapitel 2.3), &ndert nochmaliges Betatigen der
SCROLL - Taste die Anzeige zu:

Obere Anzeige = Rampensoliwert (nur Anzeige)
Untere Anzeige = die Buchstaben SPrP

Bedienstrategie = 4

Istwert
keine Funktion

Obere Anzeige
Untere Anzeige

Betéatigen der SCROLL-Taste dndert die Anzeige zu:



Sollwert (veranderbar)
die Buchstaben SP

Obere Anzeige
Untere Anzeige

o

Bedienstrategie = §5:

Obere Anzeige
Untere Anzeige

Driicken der SCROLL - Taste andert die Anzeigen:

Obere Anzeige = Sollwert (veranderbar)
Untere Anzeige = die Buchstaben SP

ist die Rampenfunktion nicht abgeschaltet (siehe Kapitel 4.2.35) und die Rampenstei-
gung ist nicht ausgeschaltet (siehe Kapitel 2.3), andert nochmaliges Betatigen der
SCROLL - Taste die Anzeige zu:

Obere Anzeige = Rampensoliwert (nur Anzeige)
Untere Anzeige = die Buchstaben SPrP

Die Anwahi der jeweils als “veranderbar” gekennzeichneten Funktion ermoglicht die
Verstellung durch Betétigen der “AUF” oder “AB” Tasten. Ein emeutes Betatigen der
Scroll-Taste schaltet den Normalanzeigezustand ein.

" Soliwert
blank (keine Anzeige)

2.3 WECHSELSOLLWERT - Optionale externe Sollwertumschaltung

Wenn diese Funktion eingerichtet ist, wird die jeweilige Anzeige SP durch die Nummer
des gewahiten Sollwertes erganzt. So erscheint bei aktivem Sollwert 1 in der unteren
Anzeige _SP1 gefolgt von SP2 nach driicken der F-Taste. Ist Sollwert 2 aktiviert, so
wird zunachst SP1 und danach _SP2 angezeigt.

Soliwert 2 (SP2) aktv Soliwert 2 nicht aknviert

Der jeweilige Querstrich vor der Angabe SP kennzeichnet den aktiven Sollwert.



2.4 ANZEIGEN / VERANDERN DER SOLLWERTRAMPENSTEIGUNG

Wiederholtes Betatigen der SCROLL-Taste fiihrt durch die Anzeigen der gewahliten Be-
dienstrategie (siehe vorherige Seite) und wird (falis die Rampenfunktion nicht ausge-
schaltet ist-siehe Kapitel 4.2.34) am Ende die Buchstaben rP (im unteren Display)
zeigen. Die eingestellte Rampengeschwindigkeit ist dann im oberen Display zu sehen.
Die Rampengeschwindigkeit kann nun mit Hilfe der Auf- und Ab-Tasten von 1 bis
9999/Std. verstellt werden. Wird versucht, die Steigung héher als 9999/Std. einzustel-
len, hat das obere Display keine Funktion und die Rampenfunktion wird abgeschaltet.
Die Funktion schaltet wieder ein, wenn die Steigung auf 9999/Std. oder niedriger ge-
setzt wird.

2.5 ALARM STATUS ANZEIGE

Ist ein Alarm aktiv (ALM-LED blinkt), wird nach Betéatigen der SCROLL-Taste im unte-
ren Display ALSt angezeigt, im oberen Display der Alarmstatus in folgenden Format:

Status

Ausgang 3

Alarm 1
Status Regelkreisalarm Status Ausgang 2 I1 e erikit:aktiv
L = Aktiv Alarm 2 -
leer = inaktiv 2 = Aktiv;leer = inaktiv

Diese Anzeige erscheint nur, wenn mindestens ein Alarm eingerichtet ist, und
mindest.ein Alarm aktiv ist.

2.6 UBER- UND UNTERBEREICHSANZEIGE

Wenn der Istwert einen Wert hoher als die MeRbereichsgrenze Maximum (Uberbe-
reich) oder niedriger als die Mefbereichsgrenze Minimum (Unterbereich) annimmt, er-
scheint im oberen Display folgendes Bild:

S I
L.HH_I CLL ]

bei Uberschreiten der
MeRbereichsgrenze Maximum und:
bei Unterschreiten der MeRRbereichsgrenze Minimum.



2.7  SCHUTZ BEI SENSORBRUCH

Bei einer Unterbrechung im Sensorkreis erscheint im oberen Display folgende Anzeige:

UPET]

Die Reaktionen der Ausgange und Alarme hangen vom Typ des verwendeten Sensors
ab und sind im Anhang B beschrieben.

2.8 MANUELLE BETRIEBSART

Ist die Anwahl der manuellen Betriebsart erméglicht (siehe Kapitel 4.2.33), kann diese

durch Betatigen der Auto/Manueli-Taste stoffrei eingeschaltet werden. Das SET-LED

blinkt, solange sich der Regler in manueller Betriebsart befindet. Der Stellgrad wird an-
gezeigt und kann mit den Auf- und Ab-Tasten verstellt werden.

ACHTUNG

Wahrend sich der Regler in manueller Betriebsart befindet, ist die
Blinkfrequenz des SET-LED's langsam im Normalbetrieb
und schnell im Parametrier-Betrieb.

Rickkehr zu automatischer Betriebsart wird durch nochmaliges Betatigen der Auto/Ma-
nuell-Taste prelifrei erreicht. Danach wird wieder der Sollwert angezeigt.

29 VORABGLEICH

Mit dem Vorabgleich werden die PID Parameter des Reglers automatisch auf anna-
hemd richtige Werte eingestelit. Damit wird eine Basis fiir den automatischen Selbstab-
gleich geschaffen, der den RegelprozeR optimiert. Der Vorabgleich kann wie foigt
aktiviert werden:

1. Befindet sich der Regler im Normalbetrieb, missen die Auf- und
Ab-Tasten gleichzeitig gedriickt und gehalten werden (das numeri-
sche Display fangt an zu blinken) bis das AT-LED zu blinken be-
ginnt (nach etwa drei Sekunden, gleichzeitig hort das numerische
Display auf zu blinken).

2. Die Auf- und Ab-Tasten miissen nun losgelassen und die
SCROLL-Taste gedriickt und fiir etwa drei Sekunden gehalten wer-
den. Ist die Differenz des Ist- und Sollwertes groRer als 5% des Ein-
gangsbereichs, blinkt das AT-LED und zeigt damit an, daR der
Vorabgleich aktiviert und wirksam ist. Ist die Differenz zwischen Ist-
und Sollwert kleiner als 5% des Eingangsbereichs oder wird eine fai-
sche Tasteneingabe gemacht, so wird der Vorabgleich nicht aktiviert.



ACHTUNG

Der automatische Vorabgleich kann nicht aktiviert werden, wenn die
Soliwertrampenfunktion aktiv ist. Eine Soilwertanderung schaitet
den Vorabgleich wieder aus, daher sind all¢ nétigen Einstellungen
vor dem Aktivieren dieser Funktion vorzunehmen.

Der Vorabgleich wird wie folgt ausgeschaltet:

1. Die Auf- und Ab-Tasten gleichzeitig driicken und gedriickt halten
(numerisches Display blinkt) bis das AT-LED einmal aufblinkt (nach
etwa drei Sekunden, numerisches Display konstant an).

2. Nun muf} die SCROLL-Taste gedriickt und fiir etwa drei Sekun-
den gehalten werden. Das AT-LED ist nun konstant aus und zeigt
damit an, dal? der Vorabgleich de-aktiviert ist.

ACHTUNG

Der automatische Vorabgleich wird nur einmal aktiviert. Die Funkti-
on schaltet sich selbsttatig aus, wenn sie durchgefiihrt ist.

2.10 AUTOMATISCHER SELBSTABGLEICH

Diese Funktion wird benutzt, um den Regelkreis wahrend des Regelbetriebs zu optimie-
ren. Der automatische Selbstabgleich wird wie folgt aktiviert:

1. Im Normal Betrieb die Auf- und Ab-Tasten gleichzeitig driicken
und gedrickt halten (numerisches Display blinkt), bis das AT-LED
einmal aufblinkt (nach etwa drei Sekunden, numerisches Display
konstant an).

2. Die Auf- und Ab-Tasten Iésen und die Auto/Manuell-Taste driik-
ken und fiir etwa drei Sekunden gedriickt halten. Das AT-LED ist
nun konstant an und zeigt damit an, daf der automatische Selbstab-
gleich aktiviert und wirksam ist. Wird eine falsche Tasteneingabe ge-
macht, so wird der automatische Selbstabgleich nicht aktiviert.

Der automatische Selbstabgleich wird wie folgt ausgeschaltet:

1. Die Auf-und Ab-Tasten miissen gleichzeitig gedriickt und gehalten
werden (numerisches Display blinkt) bis das AT-LED einmal aufblinkt
(nach etwa drei Sekunden, numerisches Display konstant an).

2. Nun muR die Auto/Manuell-Taste gedriickt und fir etwa drei Se-
kunden gehalten werden. Das AT-LED ist nun aus und zeigt damit
an, daf der automatische Selbstabgleich de-aktiviert ist.

2.11 HARDWARE DEFINITIONS CODE ANZEIGEN

Der augenblickliche Hardware Definitions Code (siehe Kapitel 6.2.) kann durch gleich-
zeitiges Drucken der Ab- und SCROLL-Taste angezeigt werden.



3.1
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KAPITEL 3
INSTALLATION

UBERPRUFEN DER LIEFERUNG

1. Entfemen Sie die Verpackung des Reglers vorsichtig. Alle Gerate sind mit
einer Schaltschrankabdichtung und einem Schiebe-Halterahmen ausgeriistet.
Bitte beschadigen Sie die Onginalverpackung nicht und bewahren Sie diese an
einem sicheren Ort auf. Benutzen Sie die Original- verpackung bitte bei Orts-
wechsel des Reglers zur Versendung.

2. Uberpriifen Sie die Lieferung sofort nach Erhalt auf Vollstandigkeit und eventu-
elle Transportschaden. Gegebenenfalis sofort dem Spediteur oder Frachtfihrer
melden. Uberpriifen Sie, ob der Produkt Code des Aufklebers mit dem Produkt
Code der Bestellung Ubereinstimmt (siehe Anhang A). Melden sie Unstimmigkei-
ten sofort dem Lieferanten.

SCHALTTAFELEINBAU DES REGLERS

Die Gerate sind fir Schalttafeleinbau konstruiert. Die Wandstarke darf bis zu 6mm be-
tragen. Die Malke des entsprechenden Schalttafelausschnittes entnehmen Sie bitte der

Abbildung 3-1 bzw. 3-2.

92 mm
+0.5 - 0.0

45mm
+0.5-0.0

Abb.: 3-1 Abb.: 3-2

Es kdnnen mehrere Regler nebeneinan-
der in einem Ausschnitt installiert werden. In diesem Fall solite der Ausschnitt folgende

Abmessungen haben:

Modelle 48 x 96: 48mm x (Anzahl! der Regler) - 4mm
Modelle 96 x 96: 96mm x (Anzah! der Regler) - 4mm

Die Bedienfront ragt im eingebauten Zustand 10mm Uber die Schalttafe! vor.
Die Abmessungen des Reglers gehen aus Abb.: 3-3 hervor.




96 mm

96mm

10 mm 100 mm
Abb.: 3 - 3 Abmessungen

Den Einbau des Gerétes fiihren Sie wie folgt aus:

1. Schieben Sie das Gerat mit seiner Rickseite von vormne in den Schalttafelaus-
schnitt und driicken Sie es leicht gegen die Schalttafel. Priifen Sie, ob die Schalt-
tafelabdichtung in Position und nicht beschadigt ist.

ACHTUNG

Entfernen Sie nicht die Schalttafelabdichtung. Dies kann zu
mangelhafter Befestigung des Gerétes fiihren.
Die Abdichtung nach P65 ist nur mit dieser Dichtung gegeben.

2. Schieben Sie den Halterahmen wie in Abbildung 34 gezeigt von der Riicksei-
te Uber den Regler bis er die Rickseite der Schaltafel berihrt. Haltezdhne auf
der Ober- und Unterseite des Halterahmens setzen sich im Halteraster der Gera-
te fest. Die Federn des Halterahmens miissen fest gegen die Riickseite der
Schalttafel driicken.

Ist der Regler in eine Schalttafel eingebaut, kann er aus seinem Gehiuse entfernt werden
wie in Kapitel 7.1 beschrieben.



Halterahmen

Reglergehduse

Schalttafelriickseite -
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Haltezahne am Halterahmen setzen
sich im Halteraster des Gehauses fest

Abb.: 3-5 Schalttafeleinbau des Reglers
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Die AnschluBbelegung ist

abhangig von der
gewahlten Variante und
der eingesteliten
Konfiguration

Universal
Eingang

!

Linear Linear
(mA} (V/mV}

ELEKTRISCHER ANSCHLURB

Ausgang 3
Relay

NC C No

Regler Oberseite

SSR/DC

ii‘ >3 >
Line _‘ba oo T w
N© /\/ wve )
e T &
o w N W ']
0 "'} Wechsel
35 _ { soliwert
cou|%o
N(CT e ;
8§
& E 2 g
NO_ | + <
1/C Pr100
—
Relay
Lt -
SSRDC
Ausgang 2

Abb.: 344 Elektrischer Anschiuf



33.1 Netzanschiul}

Das Gerat kann mit einer Wechselspannung von 96 - 264V 50/60HZ betrieben werden
Ein Betrieb mit 24 V DC / AC erfordert eine speziell hierfir ausgelegte Variante. Die
Leistungsaufnahme betragt ca. 4 VA. Eine zweipolige Abschaitung und eine Sicherung
von 1 A wird empfohlen.

ACHTUNG

Die Regler wurden zum Einbau in einen geschiossenen Schalt-
schrank oder -kasten gebaut. Die ortlichen Bestimmungen sind
strengstens zu beachten. Eine Sicherung ist nicht eingebaut.
Der Eingang ist galvanisch getrennt gegentber Erde, Netz und
Ausgang.

Zur Erhbhung der elektromagnetischen Vertraglichkeit, wird

L

O——Line (")
N (/ O——Neutral (L)

Abb.: 3 - 6 Netzanschluf

14

empfohlen die Zuleitung einer Relais - Ausgangsbeschaltung
separat vom Netzanschiu®® des Reglers vorzunehmen.

24V AC / DC Spannungsversorgung ist optional erhaltlich. Die AnschluRbelegung

24V AC
50/60Hz 24V DC

~+

Abb.: 3 -724V AC/DC Spannungsversorgung

ersehen sie aus Abb. 3 - 7 Die Toleranzen der Spannung sind bei
Wechselspannung 20 ...50 V' 50/60 Hz , bei Gleichspannung 22...65 V.

Der 24 V Anschluf} solite wie in Abb. 3 - 7 gezeigt erfolgen. Fiir die
Absicherung ist eine 315 mA Sicherung Type T empfohlen.



33.2 Thermoelementeingang

Kompensations- oder Verlangerungsleitunoen missen der Art des Thermoelements
entsprechen und auf der kompletten Distanz zwischen Regler und Thermoelement be-
nutzt werden. Auf richtige Polung ist zu achten. Klemmstellen sollten nach Moglichkeit
vermieden werden. Die CJC Funktion des Reglers (nuimule Konditionen) muf fir die-
se Art von Eingang erméglicht sein (siehe Kapitel 6.2.9).

ANMERKUNG

Es wird empfohien, die Ausgleichsleitung separat von leistungsfiih-
renden Leitungen oder Kabeln zu veriegen. Altemnativ ist die Verwen-
dung von abgeschirmter Leitung moglich. In diesem Falle ist die
Schirmung nur an einer Seite mit Erdpotential zu verbinden.

Die Farbcodierung der Thermoelementanschiufleitungen entnehmen Sie bitte der Ta-
belle 3-1

3.33 Dreileiter-Widerstandsthermometer

Die Kompensationsleitung wird an Kiemme 3 angeschlossen. Bei Zweileiter- Wider-
standsthermometereingangen missen Klemmen 3 und 2 gebriickt werden.
Veriangerungsleitungen soliten aus Kupfer sein. Der Leitungswiderstand pro Leltung
darf 50 Ohm nicht Uberschreiten bei gleicher Lange der Leitungen.

334 DC-Linear Eingang Strom oder Spannung

Lineare Stromeingange werden an den Klemmen 1 und 4 angeschlossen, wie in Abb.:
3-4 gezeigt. Lineare Spannungseingénge werden an den Klemmen 2 und 3 ange-
schlossen, wie in Abb.: 3-5 gezeigt. Einzelheiten der DC-Lineareingangsbereiche ent-
nehmen Sie bitte dem Anhang A.

3.3.5 Wechselsollwert

Ist diese Option eingerichtet, erfolgt die Umschaltung Uber einen potentialfreien Kontakt
an den Klemmen 16 und 17 oder Uber ein Logiksignal (Abb.: 3-5). Genaue Spezifikati-
on ersehen Sie aus Anhang B. Die Funktion ist:

Kontakt offen, Logiksignal “high” - interner Sollwert SP1 aktiv
Kontakt geschlossen, Logiksignal “low” - interner Soliwert SP2 aktiv
33.6 Relais Ausgdnge

Die Schaltleistung der Kontakte betragt 2A induktionsfrei bei 120/240V 50/60Hz.

3.3.7 Logik- (SSR) Ausgéange

Diese Ausgange liefem ein zeitproportionales Schalt-Signal zwischen 0 und nominal
4,2V bei einem Lastwiderstand von 1000 Ohm. Das Spannungssignal ist vom Eingang
nicht galvanisch getrennt.(Nicht erforderiich, da Trennung im Halbleiterrelais erfolgt.)
33.8 DC Linear Strom- oder Spannungsausgang

Die Linear-Ausgange sind galvanisch getrennt. Technische Details ersehen Sie aus An-
hang B.
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Serielle Schnittstelle RS485

Die Leitung “A" des Reglers (Kiemme 17) mit der Klemme “A" des Masters, entspre-
chend mul} Leitung “B" (Klemme 16) mit Klemme “B" des Masters verbunden sein.

Tabelle 3-1: Farbcode Thermoelement AnschiuBleitungen

[ Thermoelement

IR

E |

‘Typ ‘T 0N | K S |
‘ ’ | PH13%R/PY o o Rh f
Leiter Material ! Cu/CuNi  |Fe/CuNi | NiCr/NiAL . Pt10%Rh/Pt o
I | | | _Pt6% Rh
. : | . :
f Leiter P+ positiv | + positi'v + positiv ’ + positi.v . + positiv
| Farbe -negativ |-negativ.  -negativ |-negativ |- negativ
‘ | Mantel | Mantel | Mantel ‘Mantel 'Mante! i
» i ; 3 ! i
Deutschiang D21 schwarz grin T Torange ||
(ICE) | - > |
'braun ~schwarz ' grin orange ,
4
rot | rot | rot | rot rot ]
([galtét)schland braun i blau S grin weild + grau
| braun blau 1 grin weil grau
Frankreich gelb gelb gelb . gelb i
blau rschwarz ! violett ran
! (NFE) g
btau schwarz gelb gran §
USA blau ‘weill gelb schwarz | grau |
| (ASTM) rot rot rot rot rot '
i blau | schwarz gelb grin | grau ;
| England weil “gelb braun weifd | 1
J | blau ' blau blau blau | :
[ (BS) » | ,_
!  blau | schwarz rot | griin L

i




KAPITEL 4
PARAMETRIERUNG

4.1 PARAMETRIERUNG EINSCHALTEN

Befindet sich der Regler im Normalbetrieb,
kann mit folgender Prozedur auf Parame-
trier-Betrieb umgeschaltet werden:
Betatigen und halten Sie die “AUF™- und
“SCROLL"-Tasten gieichzeitig. Das obere
und untere Display zeigt nebenstehendes
Bild. Mit den “AUF’- und “AB"-Tasten kann
nun im oberen Display die Entriegelungs-
zahl eingestelit werden. Enthalt das obere Abb.: 41 Entriegelungsanzeige
Display den gieichen Wert wie die eingestelle Verriegelungszahl (ein Parametrier-Para-
meter), so schaltet ein Druck auf die “SCROLL"-Taste in den Parametrier-Betrieb. Sind
Ent- und Verriegelungszahlen ungleich, so erscheint wieder das Anfangsdisplay. Die
Verriegelungszah! kann im Konfigurationsbetrieb sichtbar gemacht werden (siehe Kapi-
tel 6.3.11)

ACHTUNG
Zeigt das obere Display beim Einschalten des Parametrier-Betriebes folgendes Bild:

(d. h. alle Dezimalpunkte sind sichtbar), so sind einer oder mehrere wichtige

Konfigurationsparameter -typisch sind Eingangsbereich oder Ausgangstyp/Aus-
gangsart- in Wert oder Konfiguration verstellt worden. Die Dezimalpunkte wer-
den geldscht, indem ein Parametrier-Parameter verstellt wird (siehe unten).

42 PARAMETRIER-PARAMETER

Parameter, welche im Parametrier-Betrieb ausgelesen oder verstelit werden konnen,
sind in Tabelle 4-1 zusammengefalit. Beim Einschalten des Parametrier-Betriebs zeigt
das untere Display die Anzeige fir den ersten Parameter (Filter Zeitkonstante). Der
Wert dieses Parameters wird im oberen Display dargestellt. Der Anwender kann mit Hil-
fe der “SCROLL"-Taste die Parameter in Reihenfolge abrufen. Jeder Parameter wird
im unteren Display angezeigt, der dazu gehérende Wert im oberen Display. Einstellba-
re Werte kénnen mit den “AUF"- und “AB™-Tasten verstelit werden. Eine genaue Be-
schreibung jedes Parameters finden Sie in den nachfolgenden Unterkapiteln.



Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinstellung

Parameter | Anzeige | Einctellbereich Grundeinstellung
Digitaliiiter- AUS, U5 secbis TO0,USec ZUSeéc
Zeitkonstante in Schritten von 0,5 sec
[stwert Eingangsbereich 0 R
Offset des Reglers
Stellgrad Y% 0 bis 100% nur Anzeige
Ausgang 11
Steligrad Y% 0 bis 100% nur Anzeige
Ausgang 2!

Proportionalband 0,0 bis 999,8% des 10%

xp% Ausgang 1 Eingangsbereiches

Propori onalband 0,0 bis Y99,9% des T0%

xp% Ausgang 2" Eingangsbereiches

Integraizeit- 1 sec bis 99 min 59 sec Smin 00 sec |
konstante Tn' und AUS

Differential- 00 sec bis 99 min 59 sec 1 min 15 sec
Zeitkonstante Tv'

Uberlappung Xsh -20% bis 20% von xp% 0%

Ausgang 1 zu 2t

xp-Arbeutspunkt 0% bis 100% (nur Ausgang T) 25%

(Baas) -100% bis 100% (Ausgang 1 & 2)

Hysterese 0,17% bis 10,0% des 0,5%
Ausgang 12 Eingangsbereichs

Hysterese 0,1% bis 10,0% des 0,5%
Ausgang 2° Eingangsbereichs

‘Hyslerese 0,1% bis 10,0% des 0,5%
Ausgang 1 & 2° Eingangsbereichs

Sollwert Maximal- Sollwert bis Bereichs- Bereichs-
begrenzung obergrenze obergrenze
Soliwert Minimal- bereichsuntergrenze Bereichs-
begrenzung bis Sollwert untergrenze
Analogausgang -T999 bis 9999 Bereichs-
Maximal obergrenze
Analogausgang -1999 bis 9999 Bereichs-
Minimal untergrenze
StellgroISen- 0% bis 100% der Steligrolie 100%
begrenzung

Proportionalzeit 0,5;1; 2; 4, 8; 16; 32; 64; 128; 32 sec
Ausgang 1 256 oder 512 sec

Proportionaizeit 0,5; 1, 2; 4, 8; 16; 32; 64; 128; 32 sec
Ausgang 2 256 oder 512 sec

ProzeRalarm 1 unabhangig einstellbarer Bereichs-
Ubersoliwert Grenzwert obergrenze
rrozelsalarm 1 unabhangig einstelibarer Bereichs-

Untersollwert®

Grenzwert

untergrenze




Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinstellung

Parameter [ AnzeigeT Einstellbereich Grundeinstellung
andalarm 13 Regler-Soliwert bezogener > Anzeige- |
Grenzwert eines Gutbereiches einheiten
Abweichungs- Regler-Sollwert bezogener 5 Anzeige-
alarm 1 Abweichungsgrenzwert einheiten
rozellalarm 2 unabhangig einstellbarer Bereichs-
Ubersoliwert® Grenzwert obergrenze
| ProzelRalarm 2 unabhangig einstellbarer Bereichs-
Untersollwertf’ Grenzwert untergrenze
Bandalarm 27 Regler-Sollwert bezogener 5 Anzeige-
Grenzwert eines Gutbereiches einheiten
bweichungs- ‘Regler-Sollwert bezogener 5 Anzeige-
alarm 23 Abweichungsgrenzwert einheiten
‘Regelkreis-Alarm n 0 = nicht ermoglicht 0
ermdglicht L H E 1 = ermoglicht
egelkreis- i 1 secbis 99 min 59 sec 99 min 59 sec
Alarmzeit6 | I H 1: |
ezimalstelle” - Pﬂ t 0, 1, 2 oder 3 1
kalierung - h ' -1999 bis 9999 1000
Endwert4
Skalierung -1999 bis 9999 0000
Anfangswert4 r L O
‘Vorabgleich H P t’ 0=AUS 0
1 =EIN
Manueller Betrieb PD Eﬂ 0 =AUS 0
: 1 =EIN
ollwert- 0 =AUS 0
Rampenbetrieb ' P E 'l 1 =EIN
ollwert- 3,2,30der4 1
strategie
erielle - 0=AUS 1
Schnittstelle8 1=EIN
Verriegelungs- 0 bis 9999 10
zahl

ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB
(auch im Parametrier-Betrieb anwahlbar)

stwert -Normalanzeige entsprechend
gewahlter Soliwertstratiegie

ollwert9 SPhi bis SPLo

nur Anzeige




Die Integralzeitkonstante Tn kann im Bereich 1 sec. bis 99 min 59 sec und AUS (Wert
héher als 99 min 59 sec) eingestellt werden. Dieser Parameter ist nicht zuganglich,
wenn Proportionalband 1 (siehe Kapitel 4.2.5) auf 0 gesetz! ist (EINJAUS Regelung).

4.2.8 Differentialzeitkonstante rAtE

Die Einstellung dieses Parameters ist im Bereich 0,0 sec bis 99 min 59 sec méglich.
Dieser Parameter ist nicht zugénglich, wenn Proportionalband 1 (siehe Kapitel 4.2 .5)
auf 0 gesetzt ist (EIN/AUS Regelung).

4.2.9 Ubertappung/Totband - OL

Mit diesem Parameter wird definiert, iber welchen Bereich des Proportionalbandes
(Proportionalband 1 + Proportionalband 2) beide Ausgénge aktiv sind (oder, im Falle ei-
nes Totbandes, beide Ausgange inaktiv sind). Der Einstellbereich ist -20 bis +20% vom
Proportionalband Pb. Ein negativer Wert bedeutet ein Totband. Die Grundeinstellung
ist 0%. Die genaue Wirkung ersehen Sie aus der Abbildung 4-2. Dieser Parameter ist
nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 nicht vor-
handen ist.

ANMERKUNG

Ist Ausgang 2 auf EIN/AUS-Regelung gesetzt (Fall 3 in Abb.: 4-2), wird dieser
Parameter das Differentialband des Ausgangs 2 so verschieben, dall entweder
eine Uberlappung (paositiver Wert) oder ein Totband (negativer Wert) erzeugt
wird. Ist Uberlappung/Totband = 0 erreicht Ausgang 1 dann 0%, wenn Differen-
tialband 2 ausschaltet.

4.2.10 xp-Arbeitspunkt biAS

Dieser Parameter wird als Prozentsatz des Stellgrades ausgedriickt und kann von 0%
bis 100% verstellt werden wenn nur ein Ausgang eingerichtet ist, entsprechend von
-100% bis 100% bei Verwendung von zwei Ausgangen. Die Grundeinstellung betragt
25%. Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wur-
de.

4.2.11 Schalthysterese diF1

Dieser Parameter ermdglicht eine Hystereseeinstellung, wenn einer oder beide Ausgan-
ge im EIN/AUS-Betrieb benutzt werden, d. h. wenn Proportionalband 1 oder Proportio-
nalband 2 oder beide =0 gesetzt sind. Die Einstellung erfolgt im Bereich von 0,1 bis
10% des Meflbereiches. Die Grundeinstellung ist 0,5%.

4.2.12 Sollwert-Maximalbegrenzung SPhi

Dieser Parameter ermdglicht eine Begrenzung des maximalen Soliwert-Einsteliberei-
ches, um den ProzeR vor falscher Einstellung zu schiitzen. Die Sollwert- Maximalbe-
grenzung kann zwischen dem gesetzten Sollwert und der oberen Bereichsgrenze
eingestellt werden. Die Grundeinstellung ist die obere Bereichsgrenze.

4.2.13 Sollwert-Minimalbegrenzung SPLo

Dieser Parameter ermdglicht eine Begrenzung des minimalen Sollwert-Einstellberei-
ches, um den ProzeR vor versehentlicher Falscheinstellung zu schiitzen. Die Soliwert-



Minimalbegrenzung kann zwischen dem gesetzten Sollwert und der unteren Bereichs-
grenze eingestellt werden. Die Grundeinstellung ist die untere Bereichsgrenze.

42.14 Analogausgang max. Begrenzung roPH

An Reglern mit Analogausgang (Schreiberauisgang) definiert dieser Parameter, bei
welchem Wert des Ist- oder Sollwertes, das maximale Ausgangssignal des Analogaus-
ganges erfolgt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimal-
stelle des Analogausganges ist immer die gleiche wie fiir den Istwert-Eingangsbereich.
Die Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Maximum (siehe Kapitel
6). Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn der Analogausgang nicht eingerichtet
ist.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kénnen {ibereinander verstellt
werden (roPH ist oberer Einsteliwert) und ermdglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals, die Polaritét andert sich jedoch nicht.

4.2.15 Analogausgang min. Begrenzung roPL

An Reglern mit Analogausgang (Schreiberausgang) definiert dieser Parameter, bei
welchem Wert des Ist- oder Soliwertes das minimale Ausgangssignal des Analogaus-
ganges erfolgt. Die Einstellung kann zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimal-
stelle des Analogausganges ist immer die gleiche, wie fir den Istwert-Eingangsbereich.
Die Grundeinstellung dieses Parameters ist Eingangsbereich Minimum (siehe

Kapitel 6). Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn der Analogausgang nicht
eingerichtet ist.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL konnen {ibereinander verstellt
werden (roPH ist oberer Einstellwert) und ermaglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals, die Polaritat andert sich jedoch nicht.

4.2.16 SteligroBenbegrenzung Ausgang 1 OPhi

Diese Einstellung ermadglicht eine StellgroRenbegrenzung des Ausgangs 1 im Bereich
0 bis 100% um den RegelprozeR zu Lohiitzen. Sind keine Schutzmafinahmen erforder-
lich, soll der Parameter auf 100% gesetzt werden. Dies ist auch die Grundeinstellung.
Dieser Parameter ist nicht zugénglich, wenn Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde.

4.2.17 Proportionalzeit Ausgang 1 Ct1

Die Proportionalzeit ist abhdngig vom RegelprozeR und der Ausgangsart. Sie sollte bei
Relaisausgangen so hoch wie dem Regelproze entsprechend moglich sein, um die
Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgange kdnnen eine kiirzere
Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit schnell wechselnden
Bedingungen zu ermdéglichen. Die Einstellung bestimmt den Ein/Aus-Schaltzyklus und
ist wahlbar als:

0,5/1/2/4/8/16/32/64/128/256 oder 512 sec



Die Grundeinstellung betragt 32 sec. Dieser Parameter ist nicht zugénglich, wenn
Proportionalband 1 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 1 ein Linearausgang ist.

4.2.18 Proportionalzeit Ausgang 2 Ct2

Die Proportionalzeit ist abhangig vom Regelprozel und der Ausgangsart. Sie sollte bei
Relaisausgangen so hoch wie dem Regelprozel entsprechend mdéglich sein, um die
Lebensdauer des Relais zu maximieren. Halbleiterrelaisausgénge kénnen eine kiirzere
Proportionalzeit annehmen, um eine Regelung von Prozessen mit schnell wechselnden
Bedingungen zu ermdglichen. Die Einstellung bestimmt den Ein/Aus-Schaltzyklus und
ist wahibar als:

0,5/1/2/4/8/16/32/64/128/256 oder 512 sec

Die Grundeinstellung betragt 32 sec. Dieser Parameter ist nicht zugénglich, wenn
Proportionalband 1 oder Proportionalband 2 = 0 gesetzt wurde oder Ausgang 2 ein
Linearausgang ist.

4.2.19  ProzeR - Alarm 1 Ubersollwert h_A1

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 1 als unabhangiger Ubersollwerta-
larm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird
und ist einstellbar Uber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Ein-
gangsbereich Maximum. Die Funktion des ProzeRalarms Ubersollwert ist in

Abb.: 4-3 dargestelit.

4.2.20 ProzeR - Alarm 1 Untersoliwert L_A1

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als unabhangiger Untersoliwerta-
larm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird
und ist einstellbar Gber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist die
Eingangsbereich Minimum. Die Funktion des ProzeRalarms Untersoliwert ist in Abb.: 4-

3 dargestelit.

4.2.21 Band Alarm 1 b_A1

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 1 als Bandalarm definiert wurde. Ein
symmetrischer Gutbereich um den Reglersollwert wird eingestelit. Bewegt sich der Ist-
wert aulerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist bezogen auf
den Sollwert und durch den Mef3bereichsumfang begrenzt. Die Grundeinstellung ist

5 Mefeinheiten. Die Funktion des Bandalarms ist in Abb.: 4-3 dargestelit.

4.2.22 Abweichungsalarm 1 d_A1

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 1 als Abweichungsalarm definiert
wurde. Der eingestelite Wert entspricht dem Abstand vom Soliwert zum Grenzwert.
Angezeigte Werte mit negativem Vorzeichen sind unterhalb Soliwert. Bewegt sich der
Istwert auBerhalb dieses eingestellten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist
bezogen auf den Soliwert und durch den MeRbereichsumfang begrenzt. Die Grundein-
stellung ist 5 MeReinheiten. Die Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.: 4-3
dargestellt.



4.2.23  ProzeB - Alarm 2 Ubersollwert h_A2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als unabhangiger Ubersoliwerta-
larm definiert wurce.-Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird
und ist einstelivar Gber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Ein-
gangsbereict: Miximum. Die Funktion des ProzeRalamms Ubersollwert ist in

Abb.: 4-3 dargestellt.

4.2.24 ProzeR - Alarm 2 Untersollwert L_A2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als unabhéngiger Untersoliwerta-
larm definiert wurde. Er bestimmt, bei welchem Wert des Istwertes der Alarm aktiv wird
und ist einstellbar tber den gesamten Bereichsumfang. Die Grundeinstellung ist Ein-
gangsbereich Minimum. Die Funktion des ProzeBalarms Untersoliwert ist in

Abb.: 4-3 dargestellt.

4.2.25 Band Alarm 2 b_A2

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Alarm 2 als Bandalarm definiert wurde. Ein
symmetrischer Gutbereich um den Reglersollwert wird eingestellt. Bewegt sich der
Istwert auerhalb dieses Bandes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist bezogen auf
den Sollwert und durch den MeRbereichsumfang begrenzt. Die Grundeinsteliung ist

5 MeReinheiten. Die Funktion des Bandalarms ist in Abb.: 4-3 dargestelit.

4.2.26 Abweichungsalarm 2 d_A2

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn Alarm 2 als Abweichungsalarm definiert
wurde. Der eingestellte Wert entspricht dem Abstand vom Sollwert zum Grenzwert.
Angezeigte Werte mit negativem Vorzeichen sind unterhalb Sollwert. Bewegt sich der
Istwert auBBerhalb dieses eingesteliten Wertes, wird der Alarm aktiv. Die Einstellung ist
bezogen auf den Sollwert und durch den Mef3bereichsumfang begrenzt. Die Grundein-
stellung ist 5 MeReinheiten. Die Funktion des Abweichungsalarms ist in Abb.; 4-3
dargestellt.

4.2.27 Regelkreis-Alarm ermoglicht LAEn

Mit diesem Parameter kann der Regelkreisalarm vom Anwender erméglicht oder ge-
sperrt werden. Der Regelkreisalarm ist ein spezieller Alarm, der Fehler im Regelkreis
entdeckt, indem er sténdig das Verhalten des Istwertes auf Signalverénderungen der
Ausgange Gberpriift.

Der Regelkreisalarm Uberpriift alle Regelausginge, ob diese mit maximaler oder mini-
maler Stellgréie (Sattigung) arbeiten. Befindet sich ein Regelausgang in dieser Bedin-
gung, wird ein Zeitschalter gestartet. Hat der Ausgang nach Ablauf der eingestellten
Zeit T den Istwert nicht um den eingesteliten Wert V korrigiert , wird der Regelkreisa-
larm aktiv. Die Regelausgange und der Istwert werden weiterhin Uberpriift. Andert der
Istwert seinen Wert in die korrekte Richtung oder veriaRt der Regelausgang den Zu-
stand der Sattigung, wird der Regelkreisalarm deaktiviert.

Bei PID-Regelung wird die Regelkreisalarmzeit T auf den doppelten Wert der Inte-
gralzeitkonstante gesetzt. Bei EIN/AUS-Regelung wird der vom Anwender gesetzte
Wert der Regelkreisalarmzeit benutzt.



ProzefRalarm Uber-
sollwert, direkt wirkend

Prozeltalarm Uber-
soliwert, revers wirkend

ProzeRalarm Unter-
sollwert, direkt wirkend

Prozeflalarm Unter-
sollwert, revers wirkend

Bandalarm
direkt wirkend

Bandalarm
revers wirkend

Abweichungsalarm,
Ubersollwert,
direkt wirkend

Abweichungsalarm,
Untersoliwert,
direkt wirkend

Abweichungsalarm,
Ubersollwert,
revers wirkend

Abweichungsalarm,
Untersoliwert,
revers wirkend

istwertunter  Soliwert Istwert tber
Soliwert Soliwert

ANMERKUNG

Die Aussagen “Relais angezogen/abgefallen” sind nur
giittig, wenn der Alamm mit einem Ausgang verbunden ist.

Abb.: 4-3 Funktionsweise der Alarme



Der Wert V hangt vom Eingangstyp ab:

Eingangin®C 2°Coder2,0°C
Eingangin°®F  3°F oder 3,0°F
Lineareingang 10 der kieinsten Anzeigeeinheiten

Bei Reglern mit nur einem Ausgang ist die Sattigung bei entweder 0% oder maximalem
Steligrad erreicht, bei Reglem mit zwei Ausgangen bei -100% oder maximalem Stell-
grad.

ANMERKUNG

1. Korrektes Verhalten des Regelkreisalarms hangt von einer sinn-
vollen, akkuraten PID-Regelung ab

2. Der aktive Regelkreisalarm ist im manuellen Betrieb und wahrend des
automatischen Vorabgleichs gesperrt. Beim Einschalten des auto-
matischen Betriebs oder nach Beendigung des Vorabgleichs wird
der Regelkreisalarm automatisch zugeschaitet.

4.2.28 Regelkreis-Alarmzeit LAti

Ist EINJAUS-Regelung gewahit (Proportionalband 1 = 0) und Regelkreisalarm erm6g-
licht, bestimmt dieser Parameter, nach welcher Zeit der Regelkreisalarm aktiv wird,
wenn der Ausgang in Sattigungsverhalten geht. Er kann von 1 sec bis 99 min 59 sec
gesetzt werden. Dieser Parameter ist nicht zuganglich, wenn EIN/AUS-Regelung nicht
gewahit oder Regelkreisalarm gesperrt wurde. Die Grundeinsteliung ist 99 min 59 sec.

4.2.29 Dezimalpunkt rPnt

Bei Lineareingang kann die Skalierung des Istwertes, Soliwertes, der Alarmpegel und
des Analogausgangs durch den Anwender erfolgen. Der Parameter rPnt ermdglicht die
Einstellung der Dezimalstelle. Wahlbar ist 0,1,2 oder 3. Werksseitig wurde auf 1 einge-
stelit. Sehen Sie dazu die untenstehende Tabelle.

Wert Position der Dezimaistelle

0 XXXX

1 XXX,X

2 XX, XX
3 X, XXX

4.230 Skalierung Endwert rhi

Bei Lineareingang kann die Skalierung durch den Anwender erfolgen. Der Parameter
rhi ermaoglicht die Einstellung des Endwertes des physikalischen Melbereiches. Er ist
einstellbar zwischen -1999 bis 9999. Die Dezimalstelle kann wie oben beschrieben ge-
setzt werden. Die Grundeinstellung ist 1000. Der Parameter kann auf einen pasitiven
oder negativen Wert eingestellt werden, jedoch nicht auf den Skalierung Anfangswert.

4.2.31 Skalierung Anfangswert rLo

Bei Lineareingang kann die Skalierung durch den Anwender erfolgen. Der Parameter
rhi erméglicht die Einstellung des Anfangswertes des physikalischen MeRbereiches. Er
ist einstellbar zwischen -1999 bis 9999. Die Dezimalstelle kann wie oben beschrieben



gesetzt werden. Die Grundeinstellung ist 0. Der Parameter kann auf einen positiven
oder negativen Wert eingestellt werden, jedoch nicht auf den Skalierung Endwert.

4.2.32

Vorabgleich APt

Dieser Parameter bestimmt, ob der autom‘atische Vorabgleich beim Einschalten der
Netzspannung aktiviert wird oder deaktiviert bleibt (0 = deaktiviert, 1 = aktiviert). Die

Grundeinstellung ist O.

4.2.33

Auto/Manuell Umschaltung - EnbL

Mit diesem Parameter wird die Umschaltung von automatischer auf manuelle Betriebs-
art freigegeben (0 = gespert, 1 = freigegeben). Die Grundeinstellung ist 0.

4.2.34

Rampe rPEnN

Mit diesem Parameter wird der Soliwert-Rampenbetrieb freigegeben (0 = gesperrt, 1 =
freigegeben). Die Grundeinstellung ist 0.

4.2.35

Bedienstrategie SPSt

Mit diesem Parameter wird die Sollwert Strategie im Normalbetrieb gewahilt:

Parameterwert Bedienstrategie Anzeige

1.

Urspriingliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Display

und Sollwert im unteren Display ( nur lesen). Nach Betatigen der

Scroll - Taste kann der Sollwert (oberes Display) verstellt werden. Im unteren
Display erscheint SP. Ist der Rampenbetrieb nicht gesperrt, wird nach
nochmaligem Betatigen der Scroll - Taste im oberen Display der Rampensol-
Iwert (nur lesen) angezeigt, im unteren Display erscheint SPrP.

Urspriingliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Display und
verstellbarer Sollwert im unteren Display . Ist der Rampenbetrieb nicht
gesperrt, wird nach Betatigen der F - Taste im oberen Display der Ram-
pensollwert (nur lesen) angezeigt, im unteren Display erscheint SPrP.

Ursprungliche Anzeige im Normalbetrieb - Istwert im oberen Display und

(a) Rampensoliwert (nur lesen) bei nicht gesperrtem Rampenbetrieb

oder (b) Sollwert (nur lesen) im unteren Display wenn Rampenbetrieb
gesperrt ist. Nach Betatigen der Scroll - Taste kann der Sollwert (oberes Dis-
play) verstellt werden. Im unteren Display erscheint SP.

Wie Bedienstrategie 1, das untere Display hat jedoch keine Anzeige.

Wie Bedienstratiegie 1, das obere Display zeigt jedoch den Soliwert und
das untere Display ist ohne Anzeige (blank)

Die Grundeinstellung ist Bedienstrategie 1.



4.2.36 Schnittstelle CoEn

Die Anwendung dieser Funktion ermaglicht oder verhindert die Parameteranderung
Uber die serielle Schnittstelle. Das Auslesen der Parameter wird nicht beeinflufdt.

4.2.37 Verriegelungszah! LOC

Mit diesem Parameter wird die vierstellige Verriegelungszahl eingestellt, die zum Aufru-
fen des Parametrier-Betriebs eingegeben werden muf. Die Einstellung kann von 0 bis
9999 betragen. Die Grundeinstellung ist 10.

4.3 ANZEIGEN IM NORMALBETRIEB

Nachdem ein kompletter Zyklus der Anzeigen im Parametrier-Betrieb dargestellt wurde,
kann der Anwender durch die Anzeigen im Normalbetrieb blattern (siehe Kapitel 2) und
nétigenfalls Anderungen vornehmen. Danach kann der Parametrier-Betrieb wieder wie
in Tabelle 4-1 gezeigt gestartet werden.

4.4 MANUELLE PARAMETERABSTIMMUNG

4.4.1 Abstimmen eines Zweipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit MeRbereich, Steligréfie, etc.
an die Anlage und den Prozel anzupassen. Prozesse die Ein-Aus-Regelverhalten er-
fordem oder deren Me3grofle standigen Schwankungen unterliegt, kénnen mit den
nachstehenden Methoden nicht optimiert werden. Der erfahrene Praktiker wird zusatz-
lich anhand von Istwertaufzeichnungen und dem Regelverhaiten durch schrittweise Ver-
stellung der einzelnen Parameter eine Anndherung an das gewlinschte Idealverhaiten
finden.

Mit der im folgenden beschriebenen Methode kénnen die Werte fiir Proportionalband
(Pb1), Differentialzeitkonstante (rATE) und integralzeitkonstante (rSET) gefunden wer-
den.

ACHTUNG

Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden, wenn das Verfah-
ren eine kurzzeitige Instabilitat eriaubt. Im anderen Falle ist der ideale Weg nach
den KenngroRen der Regelstrecke (Fachliteratur) zu verfahren oder schrittweise
durch Ann&herung der Parameter an die Stabilitatsgrenze.

1. Stellen Sie den Sollwert (SP) auf den normalen Betriebswert (oder niedriger,
falls ein Uberschieflen des Wertes fiir den Proze schadiich sein konnte).

2. Stellen Sie das Proportionalband (Pb) auf 0%, so das EIN/AUS Regelverhal-
ten entsteht.

3. Schalten Sie den ProzeR ein. Unter den gegebenen Bedingungen wird der Ist-
wert um den Sollwert schwingen. Folgende Parameter sollten nun notiert wer-
den:



4.4.2

Istwert

a. Die Differenz (P) von der Spitze des ersten Uberschwingens bis
zur Spitze des ersten Unterschwingens (siehe Abb.: 4-5)

b. Die Zykiuszeit (T) dieser Schwingung in Minuten (siehe Abb.: 4-5).

4. Die Regelparameter konnen nun nach folgenden Formeln errech-

net werden:
Pb1: P x 100
MeRbereichsumfang
rSET: T Minuten
TATE: inyten
6

ANMERKUNG

Setzen Sie das Gerat nach Parametrierung wieder in den Normalbetrieb zurlick,
um unsachgemaies Verstellen der Parameter zu verhindem

Abstimmen eines Dreipunktreglers

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit MeRbereich, SteligroRe, etc.
an die Anlage und den Prozef} anzupassen. Prozesse die Ein/Aus-Regelverhalten
erfordem oder deren Mef3gréle sténdigen Schwankungen unteriegt, kdnnen mit den

Zeit
Abb.: 44 Abstimmen eines Zweipunktreglers



nachstehenden Methoden nicht optimiert werden.

Mit der im folgenden beschriebenen Methode kénnen die Werte fur Proportionalband
(Pb1), Differentialzeitkonstante (rATE) und Integraizeitkonstante (rSET) gefunden
werden. 1

ACHTUNG B

Die hier beschriebene Methode kann nur angewandt werden, wenn
das Verfahren eine kurzzeitige Instabilitat erfaubt. Im anderen Falle
ist der ideale Weg nach den KenngréRen der Regelstrecke (Fachlite-
ratur) zu verfahren oder schrittweise durch Annaherung der Parame-
ter an die Stabilitdtsgrenze.

1. Verfahren Sie bei der ersten Parametereinsteliung wie zuvor fiir den Zwei-
punktregler beschrieben, indem Sie nur einen Ausgang benutzen.

2. Stellen Sie Pb2 auf den gleichen Wert wie Pb1 und beobachten Sie den Pro-
zefd. Beginnt der Istwert zu schwingen, wenn das Proportionalband des Aus-

gangs 2 erreicht wird, mufy der Wert fiir Pb2 erhht werden. Ist eine zu starke
Dampfung im Bereich des Proportionalbandes 2 zu

beobachten, muf} der Wert fiir Pb2 niedriger gewahlt werden.

3. Ist ein Sprung im Regelverhalten beim Ubergang von einem Ausgang in den
anderen feststellbar, nachdem die Werte der Proportionalbander, der inte-
gralzeitkonstante und der Differentialzeitkonstante eingestellt wurden, stellen Sie
den Parameter OL auf einen positiven Wert um eine Uberlappung zu erzielen.
Veréndem Sie den Wert fir OL, bis ein zufriedenstellendes Regelverhalten er-
reicht wird.

4.5 AUTOMATISCHER VOR- UND SELBSTABGLEICH

Die Automatische Parameterabstimmung erleichtert die Inbetriebnahme, spart Kosten
durch Verminderung des Zeitaufwandes und erhéht die Qualitat lhres Produktes durch
bessere Regelung. Mit Vorabgleich und Selbstabgleich stehen zwei Mdglichkeiten zur
Verfligung, um optimale Ergebnisse zu erreichen.

Vor Beginn der Parameterabstimmung ist der Regler mit MeRbereich , Stellgréie,
Alarmgrenzwert, Sollwertbegrenzung etc. an die Anlage und den Prozefl anzupassen.
Der Soliwert ist einzustelien bevor der Vorabgleich aktiviert wird. Manueller Betrieb ist
selbstverstandlich ausgeschlossen. Prozesse die Ein-Aus-Regelverhaiten erfordem
oder deren MefRgréfRe standigen Schwankungen unterliegt, kénnen nicht mit Selbstab-
gleich geregelt werden. Manuelle Parameterabstimmung und automatische Parameter-
abstimmung schliefen sich gegenseitig aus. Rampenbetrieb und kontinuierliche
Soliwertvorgabe tiber Schnittstelle unterbrechen den Selbstabgleich und schalten den
Vorabgleich aus. Fir die Zuschaltung des Vorabgleichs ist eine Soll-Istwert-Differenz
von 5% (des MeRbereiches ) erforderlich.



4.5.1 Vorabgleich

Die Vorabgleich-Funktion bietet eine schnelle Moglichkeit die Regelparameter vor
Erreichen des Sollwertes zu ermittein. Auch kann eine Parameterabstimmuna erfolgen,
wenn diskontinuierliche Prozesse einen Selbstabgleich nicht zulassen oder die Mess-
gréfe mit Schwankungen Uberlagert ist. Im letzten Falle ist dann nach Ablauf der
Vorabgleichfunktion sicher ein Abschalten des Differentialparameters (rAtE) sinnvoll.
Der Vorabgleich kann auf 2 Arten zugeschaltet werden:

1. Automatisch mit jeder emeuten Einschaltung des Reglers, wenn der Parameter APt
auf 1 geschaltet wurde oder

2. Manuell durch Tasten wie im Kapitel 2 Bedienung Normalbetrieb beschrieben.

Nach dem Start des Vorabgleichs wird die gréRtmdogliche SteligréRe ausgegeben. (Ist
der Istwert groBer als der Sollwert, ist die gréBtmaogliche SteligréRe 0% bzw. bei
Reglemn mit Ausgang 2 -100%) Nach Erreichen des halben Weges zum Sollwert,
erfolgt Wirkrichtungsumkehr des Reglerausganges. Die jetzt folgende Schwingung wird
zum Errechnen der Parameter xp (Pb), Tn (rSEt), Tv (rAtE) und xp2 (Pb2 wenn Aus-
gang 2 vorhanden) zugrunde gelegt. Die Amplitude ist das MaR fur die Berechnung
des Proportionalbandes, die Schwingungsdauer fiir die Integral- und Differentialzeit.
Der Vorabgleich ist beendet, wenn eine Teilschwingung durchlaufen wurde. Das
Blinken des LED’s AT endet, die Parameter werden automatisch fiir die Regelung
ibernommen und die Regelfunktion zum Anfahren des Sollwertes fortgesetzt. Jetzt ist
entweder manuelle Parameterabstimmung (AT-LED leuchtet nicht) oder die Selbst-
abgleichfunktion aktiv.

4.52 Selbstabgleich

Beachten Sie die im vorigen Abschnitt angefiihrten Bedingungen fiir die Vor- und Selb-
stabgleichfunktion. Die Aktivierung ersehen Sie im Abschnitt Bedienung

Normalbetrieb.

Vor- und Selbstabgleich bieten die ideale Kombination zur Optimierung der Regler auf
den ProzeR. Mit Vorabgleich wird bei der ersten Inbetriebnahme ein Uberschingen
weitgehend vermieden. Aus dem Einschwingverhalten am Sollwert errechnet der Reg-
ler die optimalen Einstellwerte und fiihrt ggf. eine Korrektur durch. Anderungen des Soll-
wertes (nicht kontinuierich) und StérgroRen auf den Prozel aktivieren den
Rechenmodus und fiihren zur Nachstellung der Parameter, falls erforderlich. Somit
wird der Regler wechselnden Prozebedingungen gerecht. Die Selbstabgleichfunktion
bleibt eingeschaltet, auch wenn der Regler von der Netzversorgung getrennt wird.

Bei diskontinuierlichen Prozessen ist der Einsatz des Selbstabgleiches nicht sinnvoll.

4.6 VERLASSEN DES PARAMETRIER-BETRIEBS

Um den Parametrier-Betrieb zu verlassen, driicken Sie die “AUF”- und “Scroll’- Taste
gleichzeitig. Der Regler kehrt in den Normalbetrieb zurtick.



ANMERKUNG

Wird im Parametrier-Betneb fir mehr als zwei Minuten keine Taste
.oetatigt, so kehrt der Regler automatisch in den Normalbetrieb
- zrick.



KAPITEL 5
DIGITALE SCHNITTSTELLE RS485

Die Regler konnen optional mit seneller Schnittstelle RS 485 geliefert werden (Produkt
Code z - - - -/1 - ). Die Ubertragung erfolgt iiber eine Zweidraht
Differenzsignal-Sende/Empfangsverbindung. Bis zu 32 Regler kdnnen an einer Schnitt-
stelle betrieben werden.

51 ANSCHLUSSE DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

Die Verbindung erfolgt wie in Kapitel 3 beschrieben. Die Ubertragungsgeschwindigkeit
kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 baud gewahit werden. Bis zu 32 Regler
konnen parallel betrieben werden. Es solite ein Kabel Verwendung fi finden, daB der
gewdahiten Ubertragungsgeschwindigkeit und -lange entspricht. Die Ubertragung
entspricht dem EIA Standard RS485.

52 AKTIVIEREN DER DATENVERBINDUNG

Ist die Datenlbertragung im Programmierbetrieb freigegeben (siehe Kapitel 4.2.36),
konnen die Regelparameter der angeschlossenen Regler durch den Master verandert
werden. Ist die Dateniibertragung nicht freigegeben, werden die angeschlossenen
Regler inre Regelparameter auf einen Befehl des Masters nicht verdndern und mit
einem negativen Acknowledgement-Signal antworten. in jedem Fall kénnen die Regel-
parameter ausgelesen werden, falls eine Anfrage Typ 2 (siehe Kapitel 5.4.5) vom
Master gestelit wird.

53 ADRESSENAUSWAHL DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

Jeder Regler erhalt, soweit er an einen Zentral- oder Masterrechner angeschlossen ist,
eine einmalige, nur fir diesen Regler glltige Adresse. Diese Adresse wird im Konfigura-
tionsbetrieb eingestellt. Es sind 32 verschiedene Adressen maéglich.

54 BETRIEB DER DIGITALEN SCHNITTSTELLE RS485

54.1 Ubertragungsformat

Das Ubertragungsformat besteht aus 1 Start Bit, 7 Daten Bits, 1 Even Parity Bit, 1 Stop
Bit. Die Baud Rate kann zwischen 1200, 2400, 4800 oder 9600 gewahlt werden.

54.2 Anforderungen an das Master-System

Die Ubertragungsart ist Multi drop, Halbduplex, Asynchron. Das Gerat, weiches sendet,
hebt die Datenbusleitungen auf die entsprechenden Pegel an; sendet das Gerét nicht,
werden die Ausgange auf hohe Impedanz gesetzt, um anderen Geréten das Senden

zu ermoglichen. Nach Beendigung eines Sendevorgangs muf der Bus wieder freigege-
ben werden, bevor ein anderes Gerét senden kann. Dies bedeutet, das der Master
folgende Kontrollfunktionen ausiiben muf:



a. Das Sendegerat mull den Datenbus innerhalb 6 ms nach der
Sendung des letzten Zeichens freigeben. Beachten Sie dabei die
Verzogerungszeiten von UARTSs oder Buffer.

b. Die Sendung darf nur stattfinden, wenn 6 ms nach dem Empfang
des letzten Zeichens verstrichen sind.

543 Schnittstelien Protokoll

Das Ubertragungsprotokoll setzt Halbduplex-Betrieb voraus. Jede Ubertragung geht
vom Master- oder Zentralcomputer aus. Dieser sendet eine Anfrage zum adressierten
Regler, weicher antwortet. Jede Anfrage und Antwort muf in jedem Fall beinhalten:

a. Startzeichen

b. ein oder zwei Adresszeichen (eindeutige Bestimmung des Reglers)
c. einen Parameter/Daten-String

d. Ende-Zeichen

Wir unterscheiden 4 verschiedene Anfrageformate vom Master:

Typ 1: L{N}??"*

Typ 2: L{N} {P}{C}"*

Typ 3: L {N} {P} # {DATA} *
Typ 4: L{N}{P}I*

Zeichen in geschweiften Klammem ({ und }) sind Variable. Innerhalb des Datenstrings
existieren keine Leerzeichen. Alle Zeichen sind ASClI-Zeichen und haben folgende
Bedeutung:

L Startzeichen (Hex 4C)

{N} Regler-Adresse (kann aus einem oder
zwei Zeichen bestehen).

{P} : Parameter gemagR Tabelie 5-2

{C} Befehl (siehe unten)

# Anzeige, dal® {DATA} nachfolgt (Hex 23).

{DATA} Datenstring numerischer Daten in ASCII-

Zeichen gemaR Tabelle 5-1

Es sind keine Leerzeichen erlaubt. Jeder Syntaxfehler in einer empfangenen Anfrage
fihrt dazu, da der Regler nicht antwortet und auf ein neues Startzeichen wartet.



Tabelle 5-1 Position des Dezimalpunktes im DATA-Wert

{DATA} inhalt Dezimalpunkt Position
abcd0 +abcd
abcd1 - +abc.d
abcd? ' +ab.cd
abcd3 +a.bcd
abcdb -abed
abcd6 -abc.d
abed? -ab.cd
abcd8 -a.bcd

Tabelle 5-2: Parameterliste

Parameterzeichen Parameter

;Sollwert Maximum

SteligroRenbegrenzung

iAlarm 1 - Grenzwert

:Differentialzeitkonstante '

:Alarm 2 - Grenzwert

0 I o

Schalthysterese

Skalierung Endwert

Skalierung Anfangswert

Integralzeitkonstante'

xp-Arbeitspunkt (Bias)

Uberappung/Totband

‘Regler Status”

Istwert

Proportionalzeit Ausgang 1

Proportionaizeit Ausgang 2

Proportionalband Ausgang 1’

:Dezimalstelle

ISollwert

:Sollwert Minimum

'Proportionalband Ausgang 2

iRegelabweichung

:StellgroRe

|Reglerkommandos®

iAnalogausgang Max. Bereich

'Analogausgang Min. Bereich

‘Blockabfrage

{Rampe

demmdomr lnwal oo et

Digitalfilterzeitkonstante

Istwert Offset

<3 >F"T"N|s|<|c[H[elo]volz[Z- R~ |x|oMmmolo|ops




1.

2.

ERKLARUNGEN ZU TABELLE 5-2

Diese Parameter kdnnen nicht verstellt oder verandert werden, wahrend der Vor-
oder Selbstabgleich aktiv ist. o
Das Regler-Status Byte hat folgendes Format:

|

!

]
s

|

- | ' Bit0: Alarm 1 Status (0=AKiviert, 1=Deaktiviert
L— Bit 1: Alarm 2 Status (0=Aktiviert, 1=Deaktiviert)

. Bit 2: Selbstabgleich Status (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)

f _ Bit 3: Parameterverinderung: Dieses Bit wird auf 1 gesetzt,

wenn seit der letzten Abfrage eine Parameterveranderung
stattgefunden hat, die nicht Uber die RS485 Schnittstelle ini-
tiert wurde.

Bit 4: RS485 Schreibstatus (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)

— Bit 5: Auto/Manuell Betrieb (1=Manuell, 0=Auto)

|
| — Bit 6: nicht belegt
|

__ Bit 7: Vorabgleich (1=Aktiviert, 0=Deaktiviert)

— Bit 8: Regelkreisalarm Status (0=Aktiviert, 1=Deaktiviert)

Dieser Parameter kann nur mit Ubertragungsformat Typ 3 oder Typ 4 ange-
sprochen werden. Im Ubertragungsformat Typ 3 muR das {DATA} Feld eine von
acht verschiedenen, finfstelligen Zahlen enthalten. Die Antwort des Reglers ent-
halt im {DATA} Feld die gleiche Zahl. Sendet der Master das Ubertragungsformat
Typ 4, antwortet der Regler mit dem gleichen {DATA} Feld Inhalt. Die erlaubten
Befehle sind:

00010
00020
00030
00040
00050
00060
00130
00140

Aktiviere manuelle Betriebsart
Aktiviere automatische Betriebsart
Aktiviere Selbstabgleich
Deaktiviere Selbstabgleich
Aktiviere Vorabgieich*
Deaktiviere Vorabgleich

Aktiviere Regelkreisalarm

Deaktiviere Regelkreisalarm

.* wird nicht aktiviert, wenn der MefRwert nicht mehr als 5% vom Sollwert abweicht.



5.4.4 Typ 1 Ubertragungsformat

L{N}?27*
Diese Anfrage prift ob der angesprochene Regler aktiviert ist.

L{N}?7A"*
erfoigt als Antwort. Keine Antwort erfolgt wenn der Regler nicht aktiv (oder nicht
vorhanden) ist.
5.4.5 Typ 2 Ubertragungsformat

L{N} (P} {C}*

Dieses Ubertragungsformat wird vom Master benutzt, um einen Parameter im ange-
sprochenen Regler zu Uberpriifen oder zu andern. {P} identifiziert den Parameter wie in
Tabelle 5-2 und {C} stellt den auszufiihrenden Befehl dar. Dieser kann einer der folgen-
den sein:

+(HEX 2B) den Wert des Parameters um eins erhéhen,
- (HEX 2D) den Wert des Parameters um eins vermindem oder
? (HEX 3F) den Wert des Parameters abfragen.

L {N} {P} {DATA} A *

erfolgt als mogliche Antwort. {DATA} besteht aus 5 ASCIl-Zeichen nach Tabelle 5-1
und enthait den neuen Wert nach einer Modifikation. Sind die {DATA}-Werte nicht
guiltig, weil die Modifikation auBerhalb der Limits erfolgen soll oder aus anderen
Griinden nicht moglich ist, folgt

L {N} {P} {DATA} N *

als negative Bestatigung. Der {DATA} - Wert entspricht dem Wert vor der gewlinschten
Modifikation.

Erfolgt eine Abfrage des MelRwertes (Istwert) oder der Regelabweichung wéhrend sich
der Istwert auerhalb des Mefibereichs befindet, so erfolgt die Antwort:

L {N} {P} <? ?>0A*
fur oberhalb MeRbereich.

L{N}{P}<? 2>5A*
fir unterhalb MeRbereich.

Wird als Parameter {P} das Zeichen J(HEX 5D) eingesetzt, wird eine kombinierte
Blockabfrage ausgeldst. Die Antwort beinhaltet dann Sollwert, MeRwert, Steligrad und
Regler-Status. Der Antwort-String hat folgende Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb ccccc ddddd eeeece A*

wobei xx die Anzahl der folgenden Datenzeichen angibt. Dies sind 20 fiir Regler mit
Ausgang 1 und 25 fiir Regler mit Ausgang 1 und 2. Die Erklarung der Zeichen entneh-
men Sie bitte Kapitel 5.5.6.3.



3.4.6 Typ 3 Ubertragungsformat
L{N}{P}#{DATA)*
Dieses Format bereitet die direkte Dateniibemahme vor. Die Ubernahme erfolgt nicht
sofort, sondern der Regler erwartet einen Ubernahmebefehi im Format 4. Doch zu-
nachst folgt die Antwort:
L {N} {P} {DATA} I *

Dies bestétigt, da die Ubemnahme erfolgen kann (1 = Hex 49), oder

L {N} {P} {DATA} N *
die Ubemahme ist nicht méglich. Griinde hierfiir kdnnen sein: Der gewadhlte Parameter
kann nicht geandert werden oder die gewiinschten Daten liegen auflerhalb der Limits.
5.4.7 Typ 4 Ubertragungsformat

L{N}{P}I*

Dieses Kommando wird vom Master gesendet, wenn eine gliltige Antwort im Format
Typ 3 erfolgt, um die Datenlibernahme zu befehlen. Der Regler ibermimmt und antwor-
tet:

L {N} {P} {DATA} A *

Der Inhalt von ‘DATA' entspricht den neuen Daten. War das vorangegangene Format
Typ 3 in der Antwort ungiltig wird der Befehl Format 4 ignoriert.

5.5 PARAMETERBESCHREIBUNG

Im weiteren sind die einzelnen Parameter und ihre Verédnderungsméglichkeiten be-
schrieben. Falls nicht anders erwahnt, besteht das Element {DATA} aus dem dblichen
S-stelligen Format. Die Dezimaistelle muB fir den neuen Wert gliltig sein, bevor die Mo-
difikation wirksam wird.

ANMERKUNG

Das Parameterzeichen {P} ist fir jeden Parameter am Beginn des
Abschnitts auf der rechten Seite angezeigt.

5.5.1 Eingangsparameter
5.5.1.1 Istwert oder MeRwert {P}=M

Dieser Parameter kann mit Hilfe eines Ubertragungsformates Typ 2 nur ausgelesen
werden. Befindet sich der Wert des Istwertes aulerhalb des MeBbereichs, so enthait
{DATA} keine Zahi, sondern die Zeichen <??7>0 bei oberhalb MeRbereich und <??>5
bei unterhalb MeRbereich.



5.5.1.2 Istwert Offset {P)=v

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Der Istwert (vie an den Eingangsklemmen gemessen)
wird in folgender Art verandert:

Geanderter Istwert = Echter Istwert + Istwert Offset

Der gednderte Istwert ist durch den MeRbereichsumfang begrenzt und kann fiir Anzei-
ge- und Alarmzwecke sowie fiir den Analogausgang Verwendung finden.

ACHTUNG

Dieser Parameter sollte mit groBer Sorgfalt gesetzt werden. Jede Veréanderung
kommt einer Neukalibrierung des Instrumentes gleich. Dies kann im Extremfall

dazu fuhren, dafl der angezeigte Parameterwert in keiner verniinftigen Relation
zum aktuellen Istwert steht.

5.5.1.3 Skalierung Endwert {P}=G

Dieser Parameter (nur veranderbar bei DC-Lineareingangen) kann mit Ubertragungsfor-
mat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und verindert werden. Die Dezimal-
stelle ist die gleiche wie fir den Eingangsbereich.

5.5.1.4 - Skalierung Anfangswert {P}=H

Dieser Parameter (nur veranderbar bei DC-Lineareingéngen) kann mit Ubertragungsfor-
mat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und verandert werden. Die Dezimal-
stelle ist die gleiche wie fur den Eingangsbereich.

5.5.1.5 Dezimalstelle {P}=Q

Dieser Parameter, der nur bei DC-Lineareingangen veranderbar ist, kann mit Ubertra-
gungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und ausgelesen und veriandert werden.
Der Wert dieses Parameters definiert die Dezimalstelle wie unten gezeigt:

Wert Dezimalpunkt Position
0o abcd
1 abc.d
2 ab.cd
3 a.bcd
5.5.1.6 Digitalfilter Zeitkonstante {P}=m

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden.

5.5.2 Ausgangsparameter
5.5.2.1 Steligrofe {P}=W

Der Wert dieses Parameters bewegt sich zwischen 0% und 100% bei Zweipunktreglern
und -100% und 100% bei Dreipunktreglern. Ist manuelle Regelung nicht angewhit,



kann der Parameter mit Format Typ 2 ausgelesen werden; ist manuelle Regelung ange-
wahlt, kann der Parameter mit Format Typ , 3 oder 4 verandert werden.

5.5.2.2 StellgroB8enbegrenzung Ausgang 1 {P}=B

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er definiert die Begrenzung der SteligroRe fiir Ausgang
1 und kann von 0% bis 100% der vollen Ausgangsleistung gesetzt werden. Die Grund-
einstellung ist 100%. Die Dezimalstelle ist auf 0 gesetzt.

5.5.2.3 Proportionalzeit Ausgang 1 {P)=N

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Der gesetzte Wert ist abh&ngig von der Art des Aus-
gangs und dem zu regelnden Prozef. Fir Relaisausgange sollte der Wert so hoch wie
im Rahmen des Regelprozesses maglich gewahlt werden, um die Lebensdauer des Re-
lais zu maximieren. Fir Halbleiterrelaisausginge kann der Wert niedriger gewahlt wer-
den. Die Dezimalstelle ist auf 0 gesetzt.

ANMERKUNG

Werte der Proportionalzeit missen genau geschrieben werden,
wenn eine Ubertragung Format 3 oder 4 benutzt wird; d. h. der Wert
mul immer eine Potenz der Zahl 2 sein und nicht Uber 512 betra-
gen (2, 4, 8, 16 usw.).

5524 Proportionalzeit Ausgang 2 {P}=0

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Der gesetzte Wert ist abhangig von der Art des Aus-
gangs und dem zu regelnden Prozel. Fir Relaisausgénge solite der Wert so hoch wie
im Rahmen des Regelprozesses mdéglich gewahit werden, um die Lebensdauer des Re-
lais zu maximieren. FUr Halbleiterrelaisausgénge kann der Wert niedriger gewihit wer-
den. Die Dezimalstelle ist auf O gesetzt.

ANMERKUNG

Werte der Proportionalzeit miissen genau geschrieben werden,
wenn eine Ubertragung Format 3 oder 4 benutzt wird; d. h. der Wert
muf} immer eine Potenz der Zahl 2 sein und nicht (ber 512 betra-
gen (2, 4, 8, 16 usw.).

5.5.2.5 Analogausgang Maximumbereich {P}=]

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er definiert, bei welchem Wert des Ist- oder Sollwertes
das maximale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die Einstellung kann zwi-
schen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer
die gleiche wie fiir den Istwert-Eingangsbereich.



ANMERKUNG

. Die beiden Parameter roPH und roPL konnen Gbereinander verstelit
~werden (roPH ist oberer Einstellwert) und ermdglichen damit eine
Umkeir des Ausgangssignals.

5.5.2.6 Ana]ogausgang Minimalbegrenzung {P}=/

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er definiert, bei welchem Wert des Ist- oder Sollwertes
das minimale Ausgangssignal des Analogausganges anliegt. Die Einstellung kann
zwischen -1999 und +9999 erfolgen. Die Dezimalstelle des Analogausganges ist immer
die gleiche wie fiur den Istwert-Eingangsbereich.

ANMERKUNG

Die beiden Parameter roPH und roPL kdnnen Ubereinander verstellt
werden (roPH ist oberer Einstellwert) und ermoglichen damit eine
Umkehr des Ausgangssignals.

5.53 Sollwertparameter
5.53.1 Soliwert {P}'—'S

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und veréndert werden. Er kann auf einen beliebigen Wert zwischen Sollwert-
maximum (siehe Kapitel 5.5.3.3) und Sollwertminimum (siehe Kapitel 5.5.3.4) gesetzt
werden.

5.53.2 Rampe {P)=~

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verdndert werden. Er bestimmt, welchen Steigungsgrad die Sollwertrampe
einnimmt und kann von 1-9999 gesetzt werden. Soll die Sollwertrampenfunktion abge-
schaltet werden, mufb ein {DATA}-Wert 00000 im Format 3/4 Ubertragen werden. Ist die
Rampenfunktion abgeschailtet, wird auf eine Anfrage mit 00000 geantwortet.

5.53.3 Sollwert Maximum {P}=A

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er ermdoglicht eine Begrenzung des maximalen Soliwert-
Einstellbereiches. Sollwert-Maximalbegrenzung kann zwischen dem gesetzten Soliwert
und der oberen Bereichsgrenze eingestelit werden. Die Grundeinstellung ist die obere
Bereichsgrenze.

5.53.4 Soliwert Minimum {P}=T

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er erméglicht eine Begrenzung des minimalen Sollwert-
Einstellbereiches. Sollwert-Minimalbegrenzung kann zwischen dem gesetzten Sollwert
und der unteren Bereichsgrenze eingestellt werden. Die Grundeinstellung ist die untere
Bereichsgrenze.



5.54 Alarmparameter
5.5.4.1 Alarm 1 - Grenzwert {P)=C

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen uind aus-
gelesen und verandert werden. Er definiert, bei welchem Grenzwert Alarm 1 aktiv wird.
Die Dezimalstelle wird wie fur den Eingangsbereich gesetzt. o

5.5.4.2 Alarm 2 - Grenzwert {P}=E

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und veréndert werden. Er definiert, bei welchem Grenzwert Alarm 2 aktiv wird.
Die Dezimalstelle wird wie fir den Eingangsbereich gesetzt.

5.5.5 Abstimmparameter
5.55.1 Differentialzeitkonstante {P}=D

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er definiert die Differentialzeitkonstante fiir den Regelal-
gorithmus. Das {DATA} Format beinhaltet die Zeit in Minuten in den ersten beiden
Zeichen und Sekunden in den nichsten beiden Zeichen. Der Dezimalpunkt wird be-
nutzt, um Minuten- und Sekundenzeichen voneinander zu trennen. Der Dezimalpunkt
mufd korrekt gesetzt sein, sonst wird die Anderung nicht durchgefiihrt.

5.5.5.2 Integralzeitkonstante {P}=I

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und veréndert werden. Er definiert die Integralzeitkonstante fir den Regelalgo-
rithmus. Das {DATA} Format beinhaltet die Zeit in Minuten in den ersten beiden
Zeichen und Sekunden in den nichsten beiden Zeichen. Der Dezimalpunkt wird be-
nutzt, um Minuten- und Sekundenzeichen voneinander zu trennen. Der Dezimalpunkt
muB korrekt gesetzt sein, sonst wird die Anderung nicht durchgefiihrt.

5.5.5.3 xp-Arbeitspunkt (Bias) {P}=J

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Die Dezimalstelle wird wie fur den Eingangsbereich ge-
setzt.

5.5.5.4 Schalthysterese {P)=F

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und veréndert werden. Er definiert die Schalthysterese eines Ausgangs, der
sich im EIN/AUS-Betrieb befindet.

5.5.5.5 Uberlappung/Totband {P}=K

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und veréndert werden. Er kann auf einen positiven (Uberiappung) oder negati-
ven (Totband) Wert gesetzt werden. Die Dezimalstelle steht auf 0.

ANMERKUNG
Dieser Parameter ist an Reglern mit nur einem Ausgang nicht vorhanden.



5.5.5.6 Proportionalband 1 - Wert {P)=P

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er kann auf einen Wert zwischen 0.0% und 999,9%
des Meflbereichsumfangs eingestellt werden.

5.5.5.7 Proportionalband 2 - Wert {P}=U

Dieser Parameter kann mit Ubertragungsformat Typ 2, 3 oder 4 angesprochen und aus-
gelesen und verandert werden. Er kann auf einen Wert zwischen 0,0% und 999, 9%
des MeRbereichsumfangs eingestellt werden.

5.5.6 Statusparameter
5.5.6.1 Regler Status {P}=L

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Die Sta-
tus-Informationen sind in 4 Zeichen als dezimale Reprasentation einer bindren Zah! ko-
diert. Jedes Bit dieser bindren Zah! hat eine bestimmte Bedeutung (siehe “Erkl&rungen

zur Tabelle 5-2).

5.5.6.2 Regelabweichung {P}=V

Dieser Parameter kann nur mit einer Anfrage im Format 2 ausgelesen werden. Er ist
die Differenz zwischen Soll- und Istwert.

5.5.6.3 Blockabfrage {P}=]

Die Blockabfrage wird im Ubertragungsformat Typ 2 gestelit. Die Antwort im {DATA}
Element enthalt einen Informationssatz. Die Antwort ist in folgender Form:

L {N} ] xx aaaaa bbbbb cccece ddddd eeeee A *

Die Zeichen xx geben die Anzahl der Zeichen im folgenden {DATA} Element an: dies
sind 20 bei Reglern mit einem und 25 bei Reglern mit zwei Ausgéngen. Die {DATA]} Ele-
ment Zeichen sind in Tabelle 5-2 beschrieben und kénnen enthalten:

aaaaa Sollwert

bbbbb Istwert

cceee StellgréBe Ausgang 1 (0-100%)

ddddd Steligrée Ausgang 2 (0-100%)

eeeee Reglerstatus (siehe Erduterungen zu Tabelle 5-2)

5.5.6.4 Fehlermeldung

Der angesprochene Regler ignoriert eine Anfrage vom Master unter folgenden
Umsténden:

Parity Fehler entdeckt

Syntax Fehler entdeckt

Timeout Fehler

Empfang einer Ubertragung Typ 4 ohne vorherige Ubertragung Typ 3

Ein negatives Acknowledgement wird geantwortet, wenn der Regler die gewlinschten
Informationen nicht bereitstellen oder den gewiinschten Befeh! nicht durchfiihren kann,



auch wenn die Ubertragen nominal richtig ist. Das {DATA} Element des negativen
Acknowledgements ist undefiniert.



KAPITEL 6
KONFIGURATIONSBETRIEB

6.1 KONFIGURATIONSBETRIEB EINSCHALTEN
Der Konfigurationsbetrieb wird wie folgt eingeschaitet:

1. Falls der Regler eingeschaltet ist, schalten Sie ihn bitte aus

2. Schalten Sie den Regler ein und betétigen Sie die Scroll - und AUF-
Tasten gleichzeitig innerhalb 30 sec. nach dem Einschalten. Halten
sie die Tasten furca. 5 sec.gedrickt.Dies mul die erste Tastenbe-
tatigung nach dem Einschalten sein. Die Anzeige wechselt und

15

i

Der Regler befindet sich nun im Konfigurationsbetrieb und in der Anzeige wird der au-
genblicklich konfigurierte Mel3bereich angezeigt. Jede Betatigung der Scroll-Taste fihrt
nun zur Anzeige der Funktionen des Konfigurationsbetriebs. Fiir jeden Parameter wird
im unteren Display der Erkennungscode in Kurzform zur ldentifikation dargestelit. Im
oberen Display erscheint der Wert des Parameters. Der Wert kann durch Betétigen der
AUF- oder AB-Tasten verandert werden. Sobald der Wert ge&ndert wird, blinkt das obe-
re Display. Ist der gewiinschte Wert eingestellt, muf} er durch Betétigen der Auto/Manu-
ell-taste bestatigt werden. Das obere Display hort dann auf zu blinken.

- ANMERKUNG

Die Anderung von einigen Konfigurations-Parametem (z. B. Ein-
gangsbereich, Ausgangsart und -typ) veranlafit die zugehérigen Pa-
rameter in der Parametrierebene sich in Grundeinstellung zu
setzen, (siehe Beginn Kapitel 4).

|
C




6.2 Hardware-Definitionscode

Dieser Parameter ist eine spezielle Funktion des Konfigurationsbetriebes und dient
zum Anzeigen der eingebauten Hardware (Eingangsart, Ausgangsart Ausgang 1.
Ausgangsart Ausgang 2 und Ausgangsart Ausgang 3); die tatsachlich vorhandene
Hardware mufl mit der Anzeige Ubereinstimmen. Die Anwahl dieser Funktion erfolgt im
Konfigurationsbetrieb durch gleichzeitiges Betatigen der AB- und Scroll-Taste. Folgen-
de Anzeige im Display entspricht dem Produkt Code.

Das erste (linksstehende) Zeichen gibt die Eingangsart an:

1 = Widerstandsthermometer/Lineareingang mV
2 = Thermoelement

3 = DC-Lineareingang mA

4 = DC-Lineareingang V

Das zweite Zeichen gibt die Ausgangsart Ausgang 1 an:

1 = Relaisausgang

2 = Halbleiterrelaisausgang

3 = DC-Linearausgang 0-10V
4 = DC-Linearausgang 0-20mA
5 = DC-Linearausgang 0-5V

7 = DC-Linearausgang 4-20mA

Das dritte Zeichen gqibt die Ausgangsart Ausgang 2 an:

0 = Ausgang 2 nicht vorhanden

1 = Relaisausgang (Regel- oder Alarmausgang)

2 = Halbleiterrelaisausgang (Regel- oder Alarmausgang)
3 = DC-Linearausgang 0-10V (nur Regelausgang)

4 = DC-Linearausgang 0-20mA (nur Regelausgang)

5 = DC-Linearausgang 0-5V (nur Regelausgang)

7 = DC-Linearausgang 4-20mA (nur Regelausgang)



Das vierte Zeichen gibt die Ausgangsart Ausgang 3 an:

0 = Ausgang 3 nicht vorhanden

1 = Relaisausgang (nur Alarmausgang)

2 = Halbleiterrelaisausgang (nur Alarmausgang)

3 = DC-Linearausgang 0-10V (nur Analogausgai'g)
4 = DC-Linearausgang 0-20mA (nur Analogausgang)
5 = DC-Linearausgang 0-5V (nur Analogausgang)

7 = DC-Linearausgang 4-20mA (nur Analogausgang)

Der angezeigte Code kann mit Hilfe der AUF/AB-Tasten erhoht oder erniedrigt werden.
Als Beispiel wurde ein Regler mit Thermoelementeingang, DC-Linearausgang 1
4-20mA und Relaisausgang 3 den Code 2701 besitzen. Wenn der Code gedndert wird,
beginnt das Display solange zu blinken, bis der gewiinschte Wert durch Betatigen der
Auto/Manuell-Taste bestatigt wurde.

ANMERKUNG

Es ist absolut notwendig, diesen Code zu @ndern, wenn die Hardware des Reglers
geadndert wurde (Anderung der Ein- oder Ausgangsart, addieren oder entfernen von
Optionen, etc.). Die Software des Reglers und seine korrekte Funktion héngt von
diesem Code ab.

Wird wahrend der Anzeige des Hardware-Definitionscodes die Scroll-Taste betntigt,
wechselt die Anzeige zu einer der folgenden:

Dies zeigt an, ob die Hardware einer Option im Regler vorhanden oder nicht vorhanden
ist. Das obere Display kann mit Hilfe der AUF/AB-Tasten auf “nonE” (keine Schnittstel-
le vorhanden), “r485” (Schnittstelle vorhanden) oder “duAl” (Wechselsollwert) gesetzt
werden. Eine Anderung ist nur erforderlich, wenn auch die entsprechende Hardware
geandert wird. Durch Betéatigen der Scroll-Taste wird zum Hardware - Definitionscode
zurlickgeschaltet.

Um den Hardware Definitionscode zu verlassen, mu die AB-und Scroll-Taste gleichzeitig
gedrickt werden. Der Regler schaltet in den Konfigurationsbetrieb zurjck. Alternativ kann
jede andere Methode benutzt werden, um den Konfigurationsbetrieb zu verlassen (siehe
Kapitel 6.3)

Der Hardware Definitions - Code kann auch in der Bedien-Ebene ausgelesen werden.
Sehen Sie hierzu Kapitel 2 Bedienung - Normalbetrieb.



6.3 FUNKTIONEN DES KONFIGURATIONSBETRIEBES

6.3.1 MefBlbereichsauswahl

Ist diese Funktion angewahit, zeigt die Anzeige den augenblickiich konfigurierten Mef3-
bereich , zum Beispiel:
Die Grundeinstellung ist abhdngig von der eingesteliten Eingangs-An, wie im ersten

(linken) Zeichen des Hardware-Deliniionscode gezeigt (siehe Kapitel 6.2.):

Befindet sich der Hardware-Definitionscode in seiner Grundeinstellung, wird der Ein-
gangscode 1419 angezeigt. Die méglichen Eingangsarten und ihre Codes entnehmen
Sie bitte Anhang A.

6.3.2 Ausgang 1 Wirkrichtung

Eingangs- Art Grundeinsteliung
Thermoelement 1419 (Typ “J", 0 bis 760°C)
RTD/Linear mV) 2221 (RTD Pt100, 0 bis 600°C)
Linear mA 3414 (4 bis 20mA)

Linear V 4446 (0 bis 10V)

Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst eine der folgenden Anzeige:
Diese zeigt an, dal® Ausgang 1 entweder reverse oder direkte Wirkrichtung hat. Die
Wirkrichtung kann nun gewechselt und/oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben.

Die Grundeinstellung ist reverse Wirkrichtung.
ACHTUNG

Ist Ausgang 2 als Regelausgang gewahlt hat er immer die umge-
kehrte Wirkrichtung wie Ausgang 1.



6.3.3 Alarmart Alarm 1
Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Das obere Display zeigt die Alarma . Diese kdnnen sein:

Die Alammart kann nun gewechselt und/oder bestétigt werden, wie zuvor beschrieben.
,7 ProzeRalarm Ubersollwert

ProzeRalarm Untersoliwert

Abweichungsalarm

Bandalarm

Kein Alarm gewiinscht

Die Grundeinstellung ist Prozelialarm - Ubersollwert. Die Wirkung der verschiedenen
Alarme ist in Abb.: 4-3 dargestelit.

6.3.4 Alarmart Alarm 2
Anwahl dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Das obere Display zeigt die Alarmart . Die mdglichen Alarmarten sind die
gleichen wie fur Alarm 1 (siehe Kapitel 6.2.3). Die Alarmart kann nun gewechselt und/
oder bestatigt werden, wie zuvor beschrieben. Die Grundeinstellung ist ProzeRalarm -
Ubersollwert. Die Wirkung der verschiedenen Alarme ist in Abb.: 4-3 dargestellt.



6.3.5 Alarm Unterdruckung
Diese Funktion wird wie folgt angezeigt:

Die obere Anzeige kann wie folgt sein:

Kein Alarm, Alarm 1, Alarm 2 oder Alarm 1 und 2

werden unterdriickt, beim Anfahren eines Prozesses, wenn ein Alarmausgang norma-
lerweise aktiv ware (,wenn der Alarm-Soliwert, die Alarmart und der Istwert eine Alarm-
meldung erfordern). Die Unterdriickung ist solange wirksam, als der Alarm noch nicht
vom Istwert Uberschritten (unterschritten) wurde. Nach erstmaliger Bedingung “ohne
Alarmzustand”, wird der verhinderte Alarm freigegen und kann durch den ProzeR nor-
mal aktiviert werden.

Bei Verwendung der Option Wechselsollwert kann durch entsprechende Aktivierung
dieser Funktion ebenfalls eine Unterdrickung erfolgen, wenn von Sollwert 1 auf 2 und
umgekehrt geschaltet wird.

6.3.6 Ausgangsart Ausgang 2
Anwanhl dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Einsatz als Regelausgang 2 (z.B. kihlen)

Als Alarmausgang 2 mit direkter oder |

reverser Wirkrichtung (Nur bei Relais oder Logikausgang)



Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur moglich bei Relais- oder Halbleiterrelaisausgang.

[
e

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur méglich bei Relais- oder Halbieiterrelaisausgang.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur moglich bei Relais- oder Halbleiterrelaisausgang.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur méglich bei Relais- oder Halbleiterrelaisausgang.

Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung.
Nur moglich bei Relais- oder Halbleiterrelaisausgang.
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Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung.
Nur méglich bei Relais- oder Logikausgang.

-
N
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Alarm Hysterese Ausgang, direkte Wirkrichtung.
Nur maglich bei Relais- oder Logikausgang.

-
N
Q-

Alarm Hysterese Ausgang, reverse Wirkrichtung.
Nur moglich bei Relais- oder Logikausgang.

__ LOGISCHE KOMBINATIONEN VON ALARMEN - BEISPIEL |

Logisches OR - Alarm 1 zu Alarm 2

Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
Al1 AUS, Al2 AUS:Relais nicht erregt Al1 AUS, Al2 AUS:Relais erregt
Al1 AN, Al2 AUS: Relais erregt Al1 AN, Al2 AUS: Relais nicht erregt
Al1 AUS, AI2 AN: Relais erregt Al1 AUS, AI2 AN: Relais nicht erregt
Al1 AN, Al2 AN:  Relais erregt Al1 AN, AI2 AN:  Relais nicht erregt

Die Ausgangsart kann nun gewechselt und/oder bestétigt werden, wie zuvor beschrie-
ben. Die Grundeinstellung ist Alarm 2, direkte Wirkrichtung bei Relais/Halbleiterrelais-
ausgéangen und Regelausgang 2 bei DC-Linearausgingen.

Wahrend der Abschnitt 6.3.3. und 6.3.4 Alarm - Art die Funktionsweise der Frontanzei-
ge und die Software festlegt, wird mit diesem und dem folgenden Abschnitt die Relais-
funktion und Zuordnung festgelegt. Die Funktionsweise jedes Alarms ist in Abb. 4-3
sowie im Abschnitt 4.2.27 erklart. Die Wirkungsweise der Hysteres Funktion ist nachfol-
gend und auf der folgenden Seite ersichtlich.

Der Alarm - Hysterese Ausgang ist aktiv, wenn sowohl Alarm Sollwert1 als auch Alarm
Sollwert 2 als Aktiv gelten. Ein Riicksetzen des Relais erfolgt erst, wenn beide Alarm-
Soliwerte wieder deaktiviert sind. Sehen sie hierzu folgende Abbildung 6 -1



Alarm 1, Wert

Alarm 2 Wert

ese”

Ausgang aus
Abb.: 6 - 1 Wirkungsweise der Hysteresefunktion

6.3.7 Ausgangsart Ausgang 3
Anwah! dieser Funktion zeigt zundchst folgende Anzeige:

Das obere Display zeigt die Ausgangsart Ausgang 3 an. Diese kann sein wie nebenste-
hend aufgezeigt. Die Ausgangsart kann nun gewechselt und/oder bestéatigt werden, wie
zuvor beschrieben. Die Grundeinsteliung ist Alarm 1, direkte Wirkrichtung bei Re-
lais/Halbleiterrelaisausgzngen und Analogausgang Istwert bei DC-Linearausgangen.



Ausgang 3 ist Alarmausgang 1, direkte Wirkrichtung.
Nur moglich bei Relais- oder Logikausgang.

Ausgang 3 ist Alarmausgang 1, reverse Wirkrichtung.
Nur méglich bei Relais- oder Logikausgang.
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Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur méglich bei Relais- oder Logikausgang.

Alarmausgang 2 als logisches OR zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur méglich bei Relais- oder Logikausgang.

Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, direkte Wirk-
richtung. Nur mdglich bei Relais- oder Logikausgang.
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Alarmausgang 2 als logisches AND zu Alarm 1, reverse Wirk-
richtung. Nur moglich bei Relais- oder Logikausgang.

Hd_r

Regelkreisalarmausgang, direkte Wirkrichtung. Nur mdglich
bei Relais- oder Logikausgang.

-
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| Regelkreisalarmausgang, reverse Wirkrichtung. Nur moglich
L P _ B bei Relais- oder Logikausgang.

L Alarm Hysterese Ausgang, direkte Wirkrichtung.

1) L"_’I Nur méglich bei Relais- oder Logikausgang.

NN Alarm Hysterese Ausgang, reverse Wirkrichtung.

1 — Nur maoglich bei Relais- oder Logikausgang.

Analogausgang - Sollwert (nur méglich bei DC-Linearausgang)

L
N
M
LM

Analogausgang - Istwert (nur mgglich bei DC-Linearausgang)

~Ech

Logisches AND - Alarm 1 zu Alarm 2

Direkte Wirkrichtung Reverse Wirkrichtung
Al1 AUS, Al2 AUS:Relais nicht erregt Al1 AUS, Al2 AUS:Relais erregt
Al1 AN, Al2 AUS: Relais nicht erregt Al1 AN, Al2 AUS: Relais erregt
Al1 AUS, Al2 AN: Relais nicht erregt Al1 AUS, Al2 AN: Relais erregt

Al1 AN, Al2 AN: Relais erregt Al1 AN, Al2 AN: Relais nicht erregt



Tabelle 4-1: Parameter - Anzeigen, Einstellbereiche, Grundeinstellung

[ Parameter Anzeige Einstellbereich Grundeinstelllvj‘nz
ampe’ bis 9999 und AUS AUSTleer)

Alarm Status nur Anzeige (siehe Kapitel 2.4) - T

Anmerkungen zur [abelle 4-1

Diese Parameter sind nicht operativ oder anwahlbar, wenn Proportionalband = 0 gesetzt
Schalthysterese bei Ein/Aus Verhalten des Reglers mit Relaisausgang.

Diese Parameter sind optional; fur jeden Alarm erscheint nur eine Anzeige.

Nur sicht- und anwahlbar, wenn Lineareingang vorhanden ist.

Nur sicht- und anwéhlbar, wenn Ausgang 2 vorhanden ist.

Nur sicht- und anwéhlbar, wenn Proportionalband = 0.

Nur sicht- und anwéhlibar, wenn Rampenschattung erméglicht (PEn = 1-siehe Kapitel 4.2.32 und
Rampengeschwindigkeit nicht AUS geschaltet ist.

Nur bei Geradten mit serieller Schnittstellenoption.
Bei eingerichteter Option Wechselsollwert erfoigt hier die Anzeige von SP1 bzw. SP2

NO OO

©

4.2.1 Eingangsfilter Zeitkonstante Filt

Der Reglereingang ist mit einem Digitalfilter versehen, der dem Istwert anhaftende
Storimpulse ausfiltert. Nur der gefilterte Istwert wird fir alle Istwert-abhangigen Funktio-
nen verarbeitet (Regelung, Alarme, etc.). Die Zeitkonstante dieses Filters kann von 0,0
sec (Filter = AUS) bis 100,0 sec in Schritten von 0,5 sec veréndert werden. Die Grund-
einstellung ist 2,0 sec.

ACHTUNG

Wenn dieser Parameter auf einen zu hohen Wert gesetzt wird, kann
die Regelungsqualitat erheblich leiden. Der gewahlte Wert sollte alle
Storimpuise ausfiltern kénnen, jedoch nicht héher als unbedingt né-
tig gesetzt werden.



4.2.2 Istwert Offset OFFS

Mit Hilfe dieses Parameters kann der Wert des aktuellen Istwertes (wie an den Ein-
gangsklemmen des Reglers gemessen) in folgender Form modifiziert werden:

Angezeigter Istwert = Aktueller Istwert + Istwert Offset

Der Einstellbereich ist max./min. MeBbereichsumfang oder max./min. Skalierungsum-
fang bei Lineareingang. Der Istwert Offset wird bei allen Istwert-abhangigen Funktionen
benutzt (Regelung, Anzeige, Alarme, etc.).

ANMERKUNG

Dieser Parameter sollte mit grofer Sorgfalt gesetzt werden. Jede Veranderung
kommt einer Neukalibrierung des Instrumentes gleich. Dies kann im Extremfall
dazu fihren, daR der angezeigte Parameterwert in keiner verninftigen Relation
zum aktuellen Istwert steht. Eingestelite Offsetwerte werden an der Bedien-
front nicht angezeigt und kénnen daher im Normalbetrieb nicht vom An-
wender erkannt werden.

Die Grundeinsteliung ist 0.

4.23 Steligrad Ausgang 1 Out 1

Dieser Parameter ist der augenblickliche Steligrad des Ausgangs 1 und wird nur ange-
zeigt. Er ist nicht einstellbar.

4.2.4 Steligrad Ausgang 2 Out 2

Dieser Parameter ist der augenblickliche Steligrad des Ausgangs 2, wenn dieser einge-
baut und aktiviert ist und wird nur angezeigt. Er ist nicht einstellbar. Diese Anzeige
steht nicht zur Verfligung, wenn Ausgang 2 nicht vorhanden ist.

4.2.5 Proportionalband 1 Pb1

Das Proportionalband ist der Bereich innerhalb dessen ein proportionaler Zusammen-
hang zwischen Regelabweichung und StellgréRenénderung besteht. Dieser Parameter
ist als xp zwischen 0,0% (EIN/AUS-Betrieb) bis 999,9% des MeRbereiches einstellbar.
Die Grundeinstellung dieses Parameters ist 10%. Die Funktion des Proportionalbandes
wird in Abbildung 4-2 illustriert.

4.2.6 Proportionalband 2 Pb2

Das Proportionalband ist der Bereich innerhalb dessen ein proportionaler Zusammen-
hang zwischen Regelabweichung und StellgroRenénderung besteht. Dieser Parameter
ist als xp zwischen 0,0% (EIN/AUS-Betrieb) bis 999,9% des MefRbereiches einstelibar.
Die Grundeinsteliung dieses Parameters ist 10%. Er steht nur zur Verfligung, wenn
Ausgang 2 vorhanden ist. In Abbildung 4-2 ist Proportionalband 2 in einer PID-Rege-
lung mit einem Wert ungleich 0 dargestellt (Fall 1& 2) und in einer EIN/AUS-Regelung
mit einem Wert = Q (Fall 3)

4.2.7 Integralzeitkonstante rSEt
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Ist die Vergleichsstellen-Kompensation gesperrt, erscheint folgende Anzeige im Nor-
malbetrieb:

6.3.11 Verriegelungscode
Anwah! dieser Funktion zeigt zunachst folgende Anzeige:

Das obere Display zeigt den augenblickiich eingestellten Verriegelungscode (dieser Pa-
rameter kann im Konfigurationsbetrieb nur gelesen und nicht veréndert werden).

64 KONFIGURATIONSBETRIEB VERLASSEN

Der Konfigurationsbetrieb wird verlassen, wenn die AUF- und Scroll-Tasten gleichzeitig
betatigt werden. Der Regier schaltet in den Normalbetrieb

ANMERKUNG

Der Regler schaltet automatisch in den Normalbetrieb, wenn im Kon-
figurationsbetrieb fur mehr als 2 min. keine Taste betéatigt wird.

Das Umschalten wird Gber die Selbst-Testroutine durchgefiihrt, die auch einen Anzei-
gentest beinhaltet. :



KAPITEL 7
VERBINDUNGEN UND SCHALTER

7.1 REGLER AUS GEHAUSE AUSBAUEN

Um das Gerat aus dem Gehause auszubauen, fassen Sie an den Seiten der Bedien-
front in die entsprechenden Aussparungen und ziehen den Regler nach vorne. Dies
16st das Gerat von den riickseitigen Steckverbindungen. Die Steckkarten des Reglers
sind damit frei zuganglich. Vermerken Sie die Lage des Reglers im Einschub fiir den
spateren Wiedereinbau. Die Anordnung der Steckkarten ist in Abb.: 7-1 gezeigt.

ACHTUNG

Der Ausbau darf nur erfolgen, wenn das Gerét vom Netz getrennt wurde, und wenn
sichergestellt ist, daft durch Offnen des Eingangs und der Ausgange keine Fehlfunktion

des Prozesses auftritt!

Bedienfront Oberseite
Netzteilplatine
— Ausgang 3
Relais, Logik
oder Linear

Nur Ausgang 3
Linear
Konfigurations-
steckbriicken

RS 485 Schnitistellen-

CPU-Platine platine

Ausgang 2
Platine
Relais, Logik

Nur Ausgang 2 Linear
Konfigurations-Steckbriicken

Abb.: 7-1 Regler - Platinenanordnung
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Abb.: 7-2 Ausbau der Ausgang 2 / Ausgang 3 Platinen



7.2 EIN/AUSBAU DER OPTIONSPLATINEN AUSGANG 2/AUSGANG 3
Nachdem der Regler aus seinem Gehause ausgebaut wurde, gehen Sie wie folgt vor:

1. Driicken Sie die hinteren Enden der CPU-Platine und der Netzteil-Platine vor-
sichtig auseinander, bis die Haltezdhne der Ausgang 2/Ausgang 3- Platinen frei
werden - siehe Abb.: 7-2B. Die Haltezdhne der Ausgang 2- Platine sind in Off-
nungen der Netzteil-Platine und die Haltezahne der Ausgang 3-Platine in Offnun-
gen der CPU-Platine eingerastet.

2. Ziehen Sie die gewiinschte Platine (Ausgang 2 oder Ausgang 3) vorsichtig
aus der zugehdrigen Steckerleiste (Ausgang 2-Platine ist mit der Steckerieiste
der CPU-Platine verbunden, Ausgang 3-Platine mit der Steckerleiste der Netzteil-
Platine - siehe Abb.: 7-2C. Vermerken Sie die Lage der Platine zum spateren
Wiedereinbau.

Es kénnen nun Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine, den Platinen Aus-
gang 2/Ausgang 3 (falls DC-Linear Ausgang) und der Ausgang 1-Platine (falls DC-Line-
ar Ausgang) vorgenommen werden. Der Wiedereinbau erfolgt in umgekehrter Reihen-
folge.

7.3  EIN/AUSBAU DER OPTIONSPLATINE RS485 ODER WECHSELSOLLWERT

Die Optionsplatine ist an der inneren Oberflache der Netzteil-Platine angebracht und
kann entfemt werden, wenn der Regler aus seinem Geh&use ausgebaut ist (siehe Kapi-
tel 7.1). Der Ein- und Ausbau der Optionsplatine ist in Abb.: 7-3 dargestellt. Die Options-
platinen Ausgang 2/Ausgang 3 brauchen nicht entfemt zu werden.

_/-kj r/—b
PSU PCB
(Cogggnsgasme) (Component Side)
~ c —~ RS485 Option PCB/
Bﬁﬁe%ﬂf}g{‘ Sfﬁg’n PCB Dual Setpoion;Qpﬁon 1"98
tionsplatine tionsplatine
REMOVAL CPUomsP REPLACEMENT
Entmehmen Einsetzen

Abb.: 7-3 Auswechsein der Optinonsplatine



7.4 REGLER INS GEHAUSE EINBAUEN

Um den Regler wieder ins Gehause einzabauen, stecken Sie die CPU-Platine und die
Netzteilplatine parallel in die Fihrungen des Reglergehauses und schieben den Regler
vorsichtig nach hinten in seine Einbauposition.

ANMERKUNG

Stellen Sie sicher, dal der Regler die richtige Lage einnimmt. Wird
versucht, das Geréat falsch einzubauen (z. B. kopfiber), so wird eine
Sperre wirksam. Diese Sperre darf auf keinen Fall iberwunden wer-
den.

7.5  AUSWAHL DER EINGANGSART UND AUSGANG 1

Die Eingangsart und Ausgang 1 werden mit Steckbriicken auf der CPU-Platine ge-
wahlt. Die CPU-Platine kann entweder fiir (a) Relais- oder Halbleiterrelaisausgang (sie-
he Abb.: 7-5) oder (b) fur DC-Linearausgang (siehe Abb.: 7-6) gebaut sein.

LR L9

Abb.: 7-5 CPU Platine Relais / Logik Abb.: 7-6 CPU Platine linear



7.5.1 Eingangsart

Die gewunschte Eingangsart wird mit den Steckbriicken LJ1/LJ2/LJ3 auf der CPU-Plati-
ne gewahlt (siehe Abb.: 7-4 oder 7-5 bzw. 7-6 und Tabelle 7-1)

Tabelle 7-1 Wahl der Eingangsart

Code Eingangsart CPU Piatine Steckbriicke
Z1—  Widerstandthermometer oder DC-Linear (mV) Keine (geparkt)
22— Thermoelement LJ3

23— DC-Linear (mA) LJ2

24— DC-Linear (V) LJ1

7.5.2 Hauptausgangsart (Ausgang 1)

Die gewunschte Ausgangsart wird mit den Steckbriicken LJ4/LJ5/LJ6 und LJ7 auf der
Relais/Logiksignal-Platine Ausgang 1 gewahlt (siehe Abb.: 7-5 und Tabelle 7-2), oder
mit den Steckbriicken LJ8 und LJ9 auf der DC-Linear-Platine Ausgang 1

Tabelle 7-2 Ausgang 1 Wahl der Ausgangsart

Code Ausgangsart gesteckte Briicken
Z-1— Relais LJS und LJ6 (siehe Abb.: 7-5)
Z-2— Halbleiterrelais LJ4 und LJ7 (siehe Abb.: 7-5)
Z-3— DC-Linear (0 - 10V) LJ8 (siehe Abb.: 7-6)
Z-4— DC-Linear (0 - 20mA) LJ9 (siehe Abb.: 7-6)
Z-5— DC-Linear (0 - 5V LJ8 (siehe Abb.: 7-6)

Z-7— DC-Linear (4 - 20mA) LJY (siehe Abb.: 7-6)



7.6  AUSGANGSART AUSGANG 2/ AUSGANG 3

Die gewiinschte Ausgangsart von Ausgang 2 und Ausgang 3 wird mit der entsprechen-
‘den Position der Optionsplatine bestimmt (siehe Abb.: 7-1), und, falls es eine DC-Line-
ar-Platine ist. mit den Steckbriicken LJ8 und LJ9 auf der Optionsplatine (siehe Abb.:
7-7 und Tabelle 7-3). Es konnen 3 verschiedene Arten von Optionsplatinen fiir Aus-
gang 2/Ausgang 3 verwendet werden:

1. Relaisausgang-Optionsplatine (keine Steckbriicken)
2. Logikausgang-Optionsplatine (keine Steckbriicken)
3. DC-Linearausgang-Optionsplatine (Steckbricken siehe Abb.: 7-7)

Abb.: 7-7 DC-Linearausgang Optionsplatine

Tabelle 7-3 Wahl Ausgangsart Ausgang 2 / Ausgang 3

Code Ausgangsart Steckbriicken

Z—3- DC-Linear (0 - 10V) LJ8 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
Z—4- DC-Linear (0 - 20mA) LJ9 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
Z—5- DC-Linear (0 - 5V LJ8 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
Z—T7- DC-Linear (4 - 20mA) LJ9 (DC-Linearausgang 2 Optionsplatine)
Z—3 DC-Linear (0 - 10V) LJ8 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
Z—4 DC-Linear (0 - 20mA) LJ9 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)
Z—5 DC-Linear (0 - 5V LJ8 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)

Z—7 DC-Linear (4 - 20mA) LJ9 (DC-Linearausgang 3 Optionsplatine)



KAPITEL 8
Fehlerméglichkeiten. und Ursache

In diesem Kapitel haben wir haufige Anwendungs- und Geratefehler zusammengestellt.
Sie finden Hinweise fiir deren Beseitigung. Falls sie danach immer noch Probleme ha-
ben, wenden Sie sich bitte an Ihren Beratungsingenieur. Halten Sie bitte die Auftrags-
nummer (Belegnummer) und die vollsténdige Geratecodenummer bereit. Bei Fragen
zur Prozeflabstimmung, notieren Sie bitte alle Parameter der Konfigurations- und der
Parametrierebene und halten sie diese fiir Riickfragen bereit.

X

Regler angeschlossen aber keine Anzeige

Netzanschluf} priifen, Sicherung, Spannung messen
Ein Bauteil kann defekt sein - Regler mit Fehlerangabe einsenden

Das Anzeigedisplay zeigt [HH]

Ein Uberschreiten des MeBbereiches liegt vor.

Ist der Eingang offen? (Unterbrechung der Sensorleitung)

Ist das MeBsignal groBer als der MeBbereich?

Sind die Parameter fiir die MeBbereichsgrenzen richtig eingestellt?

Das Anzeigedisplay zeigt [LL]

Ein Unterschreiten des MeBbereiches liegt vor.

Sind die Fithleranschliisse vertauscht? Ist der Eingang offen?

(Nur bei Lineareingang mit 4-20mA, 2-10V oder 1-5 V-Bereichen)
Sind die Parameter fiir die MeBbereichsgrenzen richtig eingestellt?

Nur das obere Display zeigt einen Wert an, das untere ist blank

Die Bedienstrategie 4 oder 5 wurde in der Parametrierebene gewdhlt
Alle Dezimalpunkte erscheinen im Display

Wurde die Konfiguration in der Konfigurationsebene geandert?

Anwahl der Parametrierebene und Einstellen der Parameter stellt den
Normalzustand wieder her.

Sind die Punkte wahrend dem Normalbetrieb der Anlage aufgetreten?

Die Parameterprifroutine hat Unstimmigkeiten mit der ab gespeicherten Checksum-
me festgestellt. Die Ursache hierfiir kann in Storungen der Anlage liegen, wenn die
tblichen EMV Schutzmafinahmen nicht beachtet wurden.

Zuriicksetzen der Punkte erfolgt durch Anwahl der Parametrierebene und Einstellen
der Parameter.

Der Ausgang schaltet nicht

Ist die StellgroBenbegrenzung “OPhi” groBer als 0 eingestellt?
Ist der Ausgang als Relais oder als Logik konfiguriert?



[st die Hardware richtig eingenchtet?
Ist der Hardware Defimuonscode nchtig eingestellt?

Der Linearausgang ist ohne Funktion

“Brummt” der Regler?
Ist der Hardware Definitionscode richtig eingestellt?

Der eingestellte Sollwert wird nicht erreicht

Ist die StellgroBenbegrenzung auf ausreichende Leistung eingestellt?
Ist die erforderliche Stromstirke bzw. Lastspannung ausreichend?
Ist der richtige Sollwert aktiviert ?(nur be1 Wechselsollwertbetrieb)
Wurde der Regler an den Prozel angepaB3t? (PID-Parameter)

Die Reglerparameter xp, Tn und Tv lassen sich nicht einstellen
Ist der Regler im Selbstabgleich-Modus? Selbstabgleich ausschalten.

Die manuelle Betriebsart ist nicht anwahlbar,
die Hand-Taste reagiert nicht

Wurde die Tastenfunktion in der Parametrierebene freigegen?

Die Istwertanzeige stimmt nicht
mit einer Vergleichsmessung iiberein

Bel Lineareingang:

Wurde der MeBbereich richtig konfiguriert?
Stimmt die Skalierung tiberein?

Wurde die max. Birde des MeBkreises beachtet?
Ist die Offseteinstellung korrekt?

Bei Temperaturmessung:

Stimmt der Temperaturfiihler mit der gewahlten Konfiguration iiberein?

Sind die MeBorte des Reglerfiihlers und der Vergleichsmessung identisch?

Ist der Fiihler richtig angeschlossen? Wurde Ausgleichsleitung (bei Thermoelemen-
ten) bzw. wurde 3-Leiterschaltung (bei Pt100) verwandt?

Ist die Polaritit richtig? Sind die evt. Klemmstellen richtig gepolt?

Der Ausgang reagiert zu unruhig

Wurde der Regler an den ProzeB angepalt?

Vor- und Selbstabgleich durchfiihren.

Ist das MeBsignal mit Storsignalen iiberlagert?
Filterzeitkonstante richtig einstellen bzw. Storursache beseitigen.
EinfluB der Differential-Zeitkonstanten Tv zunicknehmen.



PRODUKT CODIERUNG

ANHANG A

i

Z - - - -

Modellvanante

Widerstandsthermometer oder DC-Linear (mV)

Standardgerat —
Eingangsart
Ausgang 1
EINGANGSARTEN
Code Beschreibung
1
2 Thermoelement
3 DC-Linear (mA)
4 DC-Linear (V)

Die von der Bedienfront auswahlbaren Eingangsbereiche sind:

Fur Thermoelementeingange:
Typ

4 HC ey

Eingangs- Angezeigter

bereich

0 - 1650°C
32 - 3002°F
0- 1649°C
32 - 3000°F
0.0 - 205.4°C
32.0 - 401.7°F
0 - 450°C
32 - 842°F
0-761°C*
32-1402°F
—200 - 262°C
~328 - 504°F
0.0 - 260.6°C
32.0 - 501.1°F

Code

1127
1128
1227
1228
1415
1416
1417
1418
1419
1420
1625
1526
1541
1542

* Werkseinstellung

Typ

ZZowrrrrcrrrXXXX

|
Option 2

QOption 1

Ausgang 3
e AUSQaNg 2

Eingangs- Angezeigter

bereich

-200 - 760°C
-328 - 1399°F
-200 - 1373°C
-328 - 2503°F
0.0 - 205.7°C
32.0 - 402.2°F

0 - 450°C
32 -8410F
0-762°C

32 - 1403°F
212 - 3315°F
100 - 1824°C

0 - 1399°C

32 - 2550°C

Code

6726
6727
6709
6710
1815
1816
1817
1818
1819
1820
1934
1938
5371
5324



Fur Widerstandsthermometereingange:

Eingangs- Angezeigter

bereich

0 - 800°C *
32-1471°F
0 - 300°C
32-571°F

-100.9 - 100.0°C 2230
-149.7 - 211.9°F 2231

Eingangs- Angezeigter

Code bereich Code
7220 0.0 - 100.9°C 2295
7221 32.0-213.6°F 2296
2251 -200 - 206°C 2297
2229 —328 - 402°F 2298
* Grundein- -100.9 - 537.3°C 7222
stellung -149.7 -999.1°F 7223

Fir DC-Lineareingdnge:

Eingangs- Angezeigter Eingangs- Angezeigter
bereich Code bereich Code
0 -20mA 3413 0-5v 4445
4-20mA* 3414 1-5V 4434
0-50mV 4443 * Grundein- 0-10v* 4446
10 - 50mV 4499 stellung 2-10V 4450
AUSGANGSART AUSGANG 1
Code Beschreibung
1 Relais (Regelausgang 1) \ Grundeinstellung =
2 DC-Logik/Halbleiterrelais- ' Regelausgang 1,
Ausgang (Regelausgang 1) Ausgangsart wie
‘ im Code fir Aus-
3 DC-Linear 0 - 10V (Regelausgang 1) . gang 1 angegeben
4 DC-Linear 0 - 20mA (Regelausgang 1) . (rsf\:terse)Ver-
- richtung).
5 DC-Linear 0 - 5V (Regelausgang 1) 9
7 DC-Linear 4 - 20mA (Regelausgang 1) /
AUSGANGSART AUSGANG 2
Code Beschreibung
0 Nicht vorhanden Grundeinstellung=
1 Relais (Regelausgang 2/Alarm 2 Ausgang) \ ProzeRalarm 2,
2 DC-Logik/Halbleiterrelais ; Uptersollwert,
direkte
Regelausgang 2/Alarm 2 Ausgang) /" Wirkrichtung
3 DC-Linear 0 - 10V (nur Regelausgang 2) \ Grundeinstellung=
4 DC-Linear 0 - 20mA (nur Regelausgang 2) Regelausgang 2,
( °9 gang 2) . Ausgangsart wie
5 DC-Linear 0 - 5V (nur Regelausgang 2) ' im Code fiir Aus-
7 gang 2 angegeben.

DC-Linear 4 - 20mA (nur Regelausgang 2}



AUSGANGSART AUSGANG 3

Code
0
1

N

~N O AW

Optionen

Code
10
02
30
12
32

Nicht vorhanden Grundeinste"ungz
Relais (Alarm 1 Ausgang) \ ProzeBalarmaus-

. _ A gang 1, Ubersoll-
DC-Logik/Halbleiterrelais wert, direkte Wirk-
(Alarm 1 Ausgang) ~ richtung

DC-Linear 0 - 10V (nur Schreiberausgang ) ™\

DC-Linear 0 - 20mA (nur Schreiberausgang ) ; Grundeinstellung=

Analogausgang-
DC-Linear 0 - 5V (nur Schreiberausgang ) Istwert

DC-Linear 4 - 20mA (nur Schreiberausgang ) !
S

Beschreibung

Serielle Schnitistelle RS485

Netzversorgung 24 V DC/AC

Wechselsollwert

Schnittstelle RS485 und Netzversorgung 24 V DC/ AC
Wechselsollwert und Netzversorgung 24 V DC / AC

* Serielle Schnittstelie und Wechselsollwert sind nicht zu-
sammen moglich



ANHANG B
TECHNISCHE DATEN

EINGANG
Allgemein
Anzahl pro Gerat: Ein Analogeingang
Eingangsabtastrate: Vier Abtastungen/Sekunde
Digitaler Eingangsfilter: Zeitkonstante wahlbar von Bedienfront 0,0
(AUS), 0,5 -100,0 sec. in Schritten von 0,5 sec.
Eingangsauflosung: ungefahr 14 bit; immer 4 x besser als die
Auflésung des Displays
Eingangsimpedanz: GroRer 100MW (aufBer DC-Linear mA und V
Eingange).
Trennung: Eingang galvanisch getrennt von allen
Ausgangen auBer Logiksignalausgang.
Istwert Offset:. Veranderbar Uber +/- Eingangsbereich
Thermoelement

Bereiche wahlbar von Bedienfront:

Typ

IS N NI, N0 o

Eingangsbereich Typ Eingangsbereich Typ Eingangsbereich

0 - 1650°C T —200 - 262°C L 0.0-205.7°C
32 - 3002°F T -328 - 503°F L 32.0 - 402.2°F
0 - 1649°C T 0.0 - 260.6°C L 0 - 450°C
32 - 3000°F T 32.0 - 501.0°F L 32-8410F
0.0 - 205.4°C K -200 - 760°C L 0-762°C
32.0 - 401.7°F K -328 - 1399°F L 32 - 1403°F
0 - 450°C K -200 - 1373°C B 211 - 3315°F
32 - 842°F K -328 - 2503°F B 100 - 1824°C
0-761°C* N 0 - 1399°C
[a] ©
Kalibration: Gemal BS4937, NBS125 und IEC584.
Sensor Bruchsicherung: Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Ausgang aus-

schaltend (Steligrad 0%). Alarme reagieren
wie MeRbereichsiiberschreitung.



Widerstandsthermometer (RTD) und DC-Linear mV

Bereiche wahlbar von Bedienfront:

Eingangs- Eingangs-
bereich bereich
0-800°C*  *Werkseinstellung ~ 32.0 - 213.6°F
32-1471°F -200 - 206°C
0-300°C ~328 - 402°F
32-571°F -100.9 - 537,3°C
-100.9 - 100.0°C -149.7 - 999,1°F
-149.7 - 211,9°F 0 - 50mV
0.0-100.9°C 10 - 50mV
Typ und Anschluf}: 3-Leiter Pt100
Kalibration: Gemal BS1904 und DIN43760.
Kompensation: Automatisch.
RTD Sensor Strom: 200uA (ungefahr)
Sensor Bruchsicherung: Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Ausgang

ausschaltend (Stellgrad 0%). Alarme
reagieren wie MefRbereichsiberschreitung.

DC Linear
Bereiche wahibar von Bedienfront:
Eingangs- Eingangs-
bereich bereich
0 - 20mA * Werkseinstellung 1-5V
4 - 20mA* 0-10V
0-5V 2-10V

(Eventuell missen Anderungen an den Steckbriicken der CPU-Platine durchgefihrt
werden - siehe Kapitel 7.4.1)

Bereichsmaximum: —1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie gewlnscht.

Bereichsminimum: —1999 bis 9999. Dezimalpunkt wie fir
Bereichsmaximum

kleinste Spanne: ein Digit

Sensor Bruchsicherung: Nur wirksam bei 4-20mA, 1-5V und 2-10V Ein-

gangen. Fehlermeldung innerhalb 2 sec. Aus-
gang ausschaltend (Stellgrad 0%). Alarme
reagieren wie MelRbereichsunterschreitung



AUSGANG 1
Allgemein

Lieferbare Typen:

Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL
Signal:

Trennung:

DC-Linear
Aufldsung:

Abtastung:
Bereiche:

Relais (Standard). Logiksignal- und
DC-Linearausgang als Option.

Einpoliger Umschalter.

2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500.000 Schaltungen bei Nennlast.
Potentialfrei.

Ein bei Spannung >4.2V DC in 1KQ Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang oder
anderen Logiksignalausgangen.

Acht bit in 250ms (10 bitin 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausfuhrung des Regelalgorhythmus.

0 -20mA
4 - 20mA
0-10V
0-5v

(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kénnen Steckbriickenanderungen erfordem.)

Lastimpedanz:

Trennung:

Bereichswah!:

0 - 20mA: 500 Maximum
4 - 20mA: 500 Maximum
0 - 10V: 5000 Minimum

0 - 5V: 500 Minimum

Galvanisch getrennt von alien Ein- und
Ausgangen.

Durch Steckbriickenanderung und
Bedienfront-Code.



AUSGANG 2

Aligemein

Lieferbare Typen:

Relais
Kontakt Typ:
Schaltleistung:
Lebensdauer:
Trennung:
Logiksignal/TTL
Signal:

Trennung:

DC-Linear

Aufldsung:

Abtastung:

Bereiche:

Relais, Logiksignal- und DC-Linearausgang.

Einpoliger Umschalter.
2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
>500,000 Schaltungen bei Nennlast.

Potentialfrei.

Ein bei Spannung >4.2V DC in 1KW Minimum.

Nicht galvanisch getrennt vom Eingang oder
anderen Logiksignalausgangen.

Acht bit in 250ms (10 bit in 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).

Bei jeder Ausfihrung des Regelaigorhythmus.

0 - 20mA
4 - 20mA
0-10V
0-5Vv

(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kénnen Steckbriickenanderungen erfordem.)

Lastimpedanz:

Trennung:

Bereichswahl:

0 - 20mA: 500W Maximum
4 - 20mA: 500W Maximum
0 - 10V: 500W Minimum
0 - 5V: 500W Minimum

Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.

Durch Steckbriickenanderung und
Bedienfront-Code.



AUSGANG 3

Allgemein
Lieferbare Typen: Relais, DC-Linear (Analogausgang).
Reiaid
Kontakt Typ: Einpoliger Umschalter.
Schaltleistung: 2A ohmsche Last bei 120/240V AC.
Lebensdauer: >500.000 Schaltungen bei Nennlast.
Trennung: Potentialfrei.
DC-Linear
Auflésung: Acht bit in 250ms (10 bitin 1 sec. typisch,
>10 bits in >1 sec. typisch).
Abtastung: Bei jeder Ausflihrung des Regelalgorhythmus.
Bereiche: 0-20mA
4 - 20mA
0-10V
0-5v
(Anderungen zwischen V und mA Bereichen kénnen Steckbriickenanderungen erfordem.)
Lastimpedanz: 0 - 20mA: 500W Maximum
4 - 20mA: 500W Maximum
0 - 10V: 500W Minimum
0 - 5V: 500W Minimum
Trennung: Galvanisch getrennt von allen Ein- und
Ausgangen.
Bereichswah!: Durch Steckbriickenanderung und
Mefbereichscode an der Front.
REGELUNG
Automatischer Abgleich: Vorabgleich und Selbstabgleich.
Proportionalbander xp: 0 (AUS), 0.5% - 999.9% des
Eingangsbereiches (Aufidsung 0,1%)
Integralzeit Tn: 1s - 99min. 59sec. und AUS
Differentialzeit Tv: 0 (AUS) - 99 min. 59 sec.
xp-Arbeitspunkt (Bias): Einstellbar von 0 bis 100% (Zweipunktregler)

oder -100% bis 100% (Dreipunktregier) des
Stellgrades



Heizen/Kihlen Ubergang:

EIN/AUS Hysterese:

Auto/Manuell:

Zykluszeit
(schaltender Ausgang):

Sollwertbereich:

Sollwert Maximum:
Sollwert Minimum:

Sollwert Rampenfunktion:

ALARME
Maximale Anzahl der Alarme:
Max. Anzahl der Alarmausgange:

Kombinierte Alarme:
Alarmunterdrickung |

Optionen

—20% bis +20% von Proportionalband
1 + Proportionalband 2.

0.1% bis 10.0% des Eingangsbereiches.

Stolfreie Umschaltung auf cutematische oder
manuelle Einstellung des Stellgrades.

Wahlbar von 1/4 sec. bis 512 sec. in bindren
Schritten.

Begrenzt durch Sollwert Maximum und
Sollwert Minimum.

Begrenzt durch Sollwert und
Bereichsobergrenze.

Begrenzt durch Sollwert und
Bereichsuntergrenze.

Rampensteigung pro Stunde wahlbar
zwischen 1 - 9999 Digit und ausgeschaltet.
Der eingestellte Wert bezieht sich auch auf
evt. vorhandene Dezimalstellen.

Zwei Softwarealarme und Regelkreisalarm.

Bis zu 2 Ausgange kénnen als
Alarmausgange benutzt werden.

Logische OR oder AND-Verknipfung mit
einem Hardware-Ausgang ist moglich

In der Parametrierebene ist eine
Alarmverhinderung aktivierbar

Kommunikation (nachristbar, alternativ zu Wechselsollwert)

Verbindungsart
Protokoll

Adressierbar
Baud Rate

Seriell, nach RS 485 Spezifikation

WEST ASCII Datenformat 1 Start-, 1 Paritét-,
7 Daten- und 1 Stopbit

Zonenwahl 1...32

Wahl frontseitig 9600, 4800, 2400,0der 1200
baud



Wechselsollwert (nachristbar,
alternativ zu Kommunikation)

Funktion

Spezifikation

Kontakt - potentialfrei

Logiksignal

Referenzbedingungen:

Allgemein wie BS5558.
Umgebungstemperatur:
Relative Luftfeuchte:
Netzspannung:
Leitungswiderstand:
Leitungswiderstand:

Genauigkeit bei Referenzbedingungen:

Gleichtaktunterdriickung:
Stérspannungsunterdriickung:

DC-Linear Eingange
MeRgenauigkeit:
Thermoelementeingénge:

MeRgenauigkeit:

Linearisation:

Vergleichsstellen-Kompensation:

Aktiviert Sollwert 2 durch geschlossenen
potentialfreien Kontakt oder Logiksignal

Umschaltverzdégerung 1 sec.

Max. Widerstand 500 (geschlossen),
Min. Widerstand 5000 Ohm (offen)

Max. Logikspannung fir “0" = 0,8 V;
far"1"=24,0V

Min. Logikspannung fur “0"=-0,6 V:
fur"1"=2,0 V

20°C +2°C

60 - 70%

90 - 264V AC 50Hz
<10q fir Thermoelement
<0.19/pro Leiter (Pt100)

>120dB bei 50/60Hz, damit vernachléssigbar
gering bis 264V 50/60Hz.

Ohne Einflul bis 500% des MeRbereichs bei
50/60 Hz

+0.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle.

10.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle.
ANMERKUNG: Verminderte Genauigkeit mit
Typ “B” Thermoelement zwischen

100 - 6000C (212 - 11120F).

Besser £0.20C {iber den gesamten Bereich
bei 0,10 C Auflésung (+0.050C typisch).
Besser +0.50C Uber den gesamten Bereich
bei 10C Auflésung.

Besser +0.70C.



Widerstandsthermometereingang:
Melgenauigkeit:

Linearisation: |

DC-Linear Ausgangsgenauigkeit

Ausgang 1:
Ausgang 2:

Ausgang 3 (Analogausgang):

Betriebsbedingungen:
Umgebungstemperatur (Betrieb):

Umgebungstemperatur
(Lagerung):

Relative Feuchte:
Netzspannung:
Quellwiderstand:

Leitungswiderstand:

+0.25% des Bereichs +1 Anzeigestelle

Besser +0.20C Uber den gesamten Bereich
bei 0.10C (1+0.050C typisch).

Besser +0.50C immer Gber den gesamten
Bereich bei 10C Auflsung.

$0.5% (mA @ 250W, V @ 2kW); 2% unter
und Uber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

$0.5% (MA @ 250W, V @ 2kW); 2% unter
und Gber Bereichsgrenze (4 - 20mA).

+0.25% (mA @ 250W, V @ 2kW); Linearitat
abfallend bis +0.5% bei steigender Last (bis
Spezifikationsgrenze).

0°C bis 55°C

~20°C bis 80°C

20% - 95%

90 - 264V AC 50/60Hz

1000Q Maximum (Thermoelement)

500 pro Leiter max. symmetrisch (Pt100)

Genauigkeit unter Betriebsbedingungen

Temperatureinflufd:

Vergleichstellen-Kompensation
(nur Thermoelement):

Netzspannungseinflufd:
Einflu der relativen Feuchte:

Leitungswiderstandseinfluf}:

RF-Frequenzeinflul®

0.01% des Bereichs/°C Umgebungs-
temperaturanderung

Besser +1°C.
Vernachlassigbar.
Vernachlassigbar

Thermoelement 1000: <0.1%
Thermoelement 10000: <0.5%
Widerstandthermometer 50Q: <0.5%

Mdgliche Abweichung von 3% auf Ausgang 1
bei Spot-RF-Einstreuung im Bereich 80 -
350MHz durch Feldstarke 10V/m
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Technische Daten

AUSFUHRUNG
Betriebsbedingungen:

EMI Klassifizierung:

EMI Strahlung:

Schutzart:
Netzspannung:

Leistung:

Abdichtung der Bedienfront:

Zulassungen

ALLGEMEINE DATEN

Abmessungen:
Bedienfront:

Befestigung:
Schalttafelausschnitt

Klemmen:
Gewicht:

B-9

Siehe GENAUIGKEIT.

Entspricht EN50082-1: 1992 und
EN50082-2:1995

Entspricht EN50081-1:1992 und
EN50081-2:1994

Entspricht IEC 1010-1 soweit zutreffend.
90 - 264V AC 50/60Hz
ungefahr 4 Watt.

Entspricht IP 65.
Zertifiziert NEMA 4

Konstruiert um UL und CSA zu entsprechen
(Abnahme angemeldet)

Tiefe - Gesamt:110mm.
Einbau: 100mm

Mod.: 8100: Breite - 48mm, Hohe - 96mm
Mod.: 4100: Breite - 96mm, Hohe - 96 mm

Steckbar mit Schalttafelverriegelung.

Mod. 8100: 45mm x 92mm
Mod. 4100: 92 x 92 mm

Schraubklemmen.
0.48kg max.



A
Alarm

Abweichungsalarm 4-10

Bandalarm
Funktionsweise

Hysteresefunktion

konfigurieren
Logikfestlegung
Logikfunktion
ProzeRalarm
Regelkreisalarm
Alarmstatus
Analogausgang
Anschlufibild
Anzeigen
APt
Arbeitspunkt
Ausbauen
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