IRE-max 13 13 mm, Commutation Métal CLL, 1.2 Watt
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I Programme Stock L
[_Programme Standard Numeéros de commande

Programme Spécial (sur demande!)

Caractéristiques moteur

1 Puissance conseillée w 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2 1.2
2 Tension nominale Volt 1.5 1.8 2.4 3 3.6 4.8 4.8 6 7.2 10 12 15 15 18 24
3 Vitesse a vide tr/min 17600 17200 18100 18600 17200 18700 16300 16700 16500 18500 17800 18000 16800 17100 17300
4 Couple de démarrage mNm 4.28 3.6 4.03 408 382 442 411 414 398 448 4.26 4.2 3.85 397 3.96
5 Pente vitesse / couple tr/min/mNm 4170 4880 4560 4640 4600 4310 4040 4090 4220 4190 4250 4350 4440 4380 4450
6 Courant a vide mA 87 70 57 48 35 30 24 20 16 14 11 9 8 7 5
7 Courant de démarrage mA 5340 3670 3230 2690 1950 1840 1490 1220 970 883 673 535 460 401 305
8 Résistance aux bornes Ohm 0.281 0.491 0.742 111 185 261 323 49 742 113 1738 28 326 449 788
9 Vitesse limite tr/min 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000 19000
10 Courant permanent max. mA 480 480 480 480 480 480 480 402 327 264 211 168 156 133 100
11 Couple permanent max. mNm 0.385 0.47 0.599 0.727 0941 1.15 133 136 134 134 133 132 13 131 13
12 Puissance max. fournie a la tension nom. mwW 1960 1610 1890 1970 1710 2160 1740 1790 1710 2160 1970 1960 1680 1760 1780
13 Rendement max. % 77 75 76 76 76 77 77 77 77 77 77 77 76 76 76
14 Constante de couple mNm/A 0802 098 125 151 196 241 276 339 41 508 633 7.84 837 9.89 13
15 Constante de vitesse tr/min/V 11900 9740 7660 6310 4870 3970 3460 2820 2330 1880 1510 1220 1140 966 734
16 Constante de temps mécanique ms 15 14 14 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13 13
17 Inertie du rotor gcm? 0.343 0.278 0.286 0.276 0.274 0.287 0.302 0.298 0.289 0.29 0.286 0.28 0.276 0.279 0.275
18 Inductivité mH 0 0.01 0.01 0.02 003 004 006 009 013 019 03 046 053 073 127
19 Résistance therm. carcasse / air ambiant K/W 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48 48
20 Résistance therm. rotor / carcasse K/IW 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14 14
21 Constante de temps thermique du bobinage s 6 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5
Plages d'utilisation Légende Explications page 49
® Jeu axial 0.05-0.15mm  n [tr / min] I riage de puissance conseillée
® Charge maximum des paliers lisses i
axiale (dynamique) 0.8N 1.2 Watt [ Plage de fonctionnement permanent
radiale (a 5 mm de la face) 1.4N ' Compte tenu des résistances thermiques
Chassage (statique) 15N (lignes 19 et 20) et de la température ambiante
® Jeu radial avec paliers lisses 0.014 mm a25°C, la température max. du rotor sera atteinte
® Température ambiante -20/ +65°C = Limite thermique.
® Température rotor max. +85°C
® Nombre de lames au collecteur 7 Fonctionnement intermittent
® Poids du moteur 15¢ La surcharge doit étre de courte durée.
® |es caractéristigues moteur du tableau sont des . . .
valeurs nominales. 2 3 M [mNm]
Voir en page 43 les plages de tolérances. 020 030 040 1Al Moteur avec bobinage & haute résistance
Des informations détaillées se trouvent sur le ) N -
maxon-selection-programm du CD-ROM ci-joint. o T N 20 1A Moteur avec bobinage a basse résistance

® CLL = Capacitor Long Life
Construction modulaire maxon

Codeur digital MR
16 imp., 2 / 3 canaux
] B Détail page 196
Codeur digital MR
_ B 64 /128 /256 imp.,
2/ 3 canaux
Détail page 197 / 198

Réducteur planétaire

@13 mm

0.2-0.35 Nm ‘
Détail page 167

Réducteur planétaire

@13 mm

0.05 - 0.15 Nm ‘
Détail page 168
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