Motores paso a paso de iman permanente 4s pasosivuelta (7°5) - @ 35 mm

Referencias

829103/82 910 001 . . D RS 440-262 .
Caracteristicas
Numero de fases 2 2 2 4 4 4
Potencia absorbida w 5 5 5 5 5 5
Mando electrénico Bipolar . . . — — —
utilizado Unipolar — — — D . .
Resistencia por fase Q 9 12,9 66 15,5 66 115
Inductancia por fase mH 12 15 68 8 28 55
Intensidad maxima por fase A 0,52 0,44 0,19 0,4 0,19 0,14
Par de mantenimiento mN.m 25 25 25 20 20 20
Tension en los bornes del motor \% 4,7 5,6 12,7 6,2 12,7 17
Angulo de paso ° 75 75 7,5 75 7,5 75
Precisar la relacion de reduccion % 5 5 5 5 5 5
Inercia del motor gcm? 4,9 49 49 4,9 49 4,9
Par de distensién maximo mN.m 3 3 3 3 3 3
Temperatura maxima del devanado °C 120 120 120 120 120 120
Temperatura de almacenamiento °C -40 +80 -40 +80 -40 +80 -40 +80 -40 +80 -40 +80
Resistencia térmica. °*C/W 14 14 14 14 14 14
bobinado - aire ambiental
Resistencia de aislamiento 3 3 3 3 3 3
(2500 Vo) (1) MQ > 10 >10 > 10 >10 > 10 > 10
Tensién de aislamiento
(50 Hz, 1 Minuto) (1) \% > 600 > 600 > 600 > 600 > 600 > 600
Longitud estandar de los hilos mm 250 250 250 250 250 250
Masa g 90 90 90 90 90 90
Grado de proteccién IP 40 IP 40 IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
(1) Segun normas NFC 51200
Eje motor
Ver medidas y especificar la version.
(Otras realizaciones bajo demanda)
Sin precision referente al eje, el producto se
entrega en version 1.
Dimensién Conexiones
2 fases 4 fases
‘ Secuencia de excitacién para rotacion Secuencia de excitacion para rotacion
@35,8 méx. % g sentido horario : (vista lado eje). sentido horario : 2 fases alimentadas
s / (vista lado eje, cara delantera).
v 2 3 4 1 2 3 4
—g 1 + - + 1 - -
< A 32 - + + - 92 - -
oy <3+ - + - FIE - -
50,2 méx. 12 4 + - - + 4 R R
2 taladros de N 5 - + - + 5 - -
fijacion @ 3,2 w2l
ol 0.9 max. Comunes conectados en el potencial positivo.
Version eje Qeje-A @ centrado - C S_obrepasa ! O 43 !
eje-D 2 ; c ® yRe
Version1  270% 900 9 m , -_ﬂm
Versién 2 o -0002 10 -0020 9 3 2 u_l 2l
ersion -0,006 - 0,060 3 4 ”J
‘s 0 -0,010 c
Version 3 3,17 0,006 9,52 0,060 9
Otras informaciones
Nociones bésicas ver pagina 3/4 Otras realizaciones posibles bajo pedido y segun cantidad :
82 910 0 Motor equipado con rodamientos de bronce sinterizado - bobina especial
82 910 3 Motor equipado con rodamientos de pléastico - eje especial con salida posterior posible
- longitud de hilo especial
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Curvas

Curvas limite en paro-arranque =~ ====== 2 fases 4 fases
Curvas limite de arrastre
mN.m mN.m
A A
Inercia de la cadena de medida : 1,5 g.cm2
N d
. 18 SO I
a = Mando de tension constante con Rs 16 NS 18
(resistencia serie) = 0 MR 16 el c
b =Mando de tensién constante con Rs 14 [N R ANy ™4 4
. . . AA NN b h
(resistencia serie) = R motor 12 a \-‘|\\ N 12 + NN -
¢ = Mando de tension constante con Rs 10 b 1 10 3 N N b N\
(resistencia serie) = 2 R motor 8 “ - 8 . ‘u:‘/\
d = Mando de tension constante con Rs 6 x ! \ 6 2 AN \
(resistencia serie) = 3 R motor 4 v \ 4 }_ ! \
2 EVELH 2 I
R i
200 400 600 800 1000 1200 Hz 200 400 600 800 1000 1200 Hz
250 500 750 1000 1200 1500 rpm 250 500 750 1000 1200 1500 rpm
Las medidas se realizan a pasos completos, 2 fases alimentadas
2 fases 4 fases - 115 Q - Tension constante - Curva
Curvas limite en paro-arranque y arrastre a obtenida con la carta 84 854 405
| constante (PBL 3717) para motor 2 fases (ver p.3/21)
129 Q mN.m m‘ltl.m
A 9
—)
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Curvas frecuencia limite de paro-arranque en
funcién de la inercia exterior arrastrada con un H
par antagonista nulo N z
Medidas a U constante 500
Nota : 00 ‘\
Condiciones de medida : 4 NG s
Tam = 25°C, motor frio
300 L ;‘
—
200 2 fases o
100
10 20 30 40 50 60 gome
Para pasar pedido, precisar :
Productos realizados bajo
pedido Referencia Version eje

Ejemplo : Motor paso a paso 82 910 001 Version 1

Productos realizados bajo
pedido, consultennos
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