Table linéaire pneumatique
©6,08,012,0 16,020, 0 25 RoHS

Hauteur réduite

1016 ddereduction

Masse du produit

o 7. 1 298 E 1
22 % de YEdUCtlon (Mod‘elecrﬂvemionnel:3809*)

Energie cinétique admissible mid e lat .
éduction de la hauteur et de
oo 0.09J° :
64 % modification odde aentonel: 0085 0 la masse avec table plus mince

® Table mince en acier inox spécial
*Comparaison entre modele a raccord double et modeéle MXQ12-30 conventionnel (sans réglage) @ Matiére durable de méme robustesse que le modéle conventionnel

2 @@m&ﬂm&@m@ d@ gjll_]@dl@ e)tc @Veau.oll-iz ;i%li?)?: ::r;tt;ar:i‘:aérgfa I'option fonctionnelle est

® Des options en exécutions spéciales ont été ajoutées.

* Caractéristique double course

Inl&eact di ~ bll ’ » Carectéristique doube cour
dﬁ@l&e}\sza)gje\) Jﬁp@mlﬂ.) gs . Sﬁlrii:tt?ghsgglrfbirr?gf g?:rtt?sr::eur de chocs + butée métallique, etc.

Modele a double orifice de raccordement P: ?e Ags_‘;‘ge ] A'g'asge Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée P;ge
Augmente une flexibilité de cablage et Une combinaison avec un vérin dun
de raccordement avec des orifices de alésage inférieur augmente la rigidité en
raccordement et des rainures de fonction de la poussée. Possibilité de

réduction de hauteur.

Meilleure visibilité pour les détecteurs. La
LED de visualisation peut se vérifier sur
un coté pour une utilisation avec une
petite course.

Hauteur interchangeable avec la
série MXQ conventionnelle .

Alésage

12

12

Alésage }

Pour MXQ12C

série MXQ

CAT.EUS20-211C-FR



Table linéaire pneumatique série UXQ

2 combinaisons de guide et d'alésage du vérin disponibles

Modele a raccord double ;4
MXQLIA .

m Hauteur réduite de 10 % par rapport au modele conventionnel
30 mm — 27 mm Visibilité améliorée

m Masse réduite de 22 %
380 g— 298 g

Pour MXQ12A-30ZN Pour @ 16

(Deux rainures de montage du de’tecteur)

© Tableau de combinaison des tailles de guidage et de vérin
MLes raccords et rainures de montage du détecteur

sont prévus des deux cotés.

Taille de guidage

Charge max Alésage

Guide Lorsque la hauteur doit étre identique a celle du modéle conventionnel,
. choisir le modele MXQ[a hauteur interchangeable.
Petit 32..

Fy

g6 23

. Utilisation visée @
La rigidité du guide et une grande surface de table
sont nécessaires, mais sans poussée.
B (el etttk Sttt eintnatete Aniuieleteleleils foleteleteei etttk LYWV - Transfert horizontal dune pigce, transfert [ —=======--
S doutls, bridage de faible poussée

o8 23 Y Utilisation visée @

Utilisation visee'®

Utilisation visée @
Un guide a rigidité supérieure est nécessaire sans
changer la poussée du modele conventionnel.
LI - Transfert d'une piece
B & porte-a-faux augmenté
+ Bridage de grande précision
et de poussée élevee

9 20
70 mm
H Les alésages @ 16, @ 20, @ 25 disposent
Guide de deux rainures de détecteur des
g rand deux cotés.
r
7

:



Table linéaire pneumatique série UXQ

Choix du meilleur actionneur guidé en fonction de 1'application.

Poussée faible pour le Modele a Modele a hauteur
modele a ;I(gldlte élevée R raccord simple "2 M interchangeable
MXQLIC
Rigidité de guide relative a la poussée améliorée | | ™ Corps compactavec || M Hauteur identique au
bonne visibilité du modele conventionnel
. . guas . Lo détecteur
u ngldlte du g""de amelloree de 50 % Compatible avec @ 8 et @ 12 uniquement M Visibilité des détecteurs
(Pour MXQ8B et MXQ8A) . P
I Design compact, améliorée
m Le vérin peut étre réduit lorsque Zze;g:;’;;aézures o Montage nterchangeati
imara | > » ontage interchangeable
la Charge est Iegere : détecteur sur un coté avec le modeéle conventionnel
* Hauteur réduite
« Consommation d'air réduite
-Légereté
Alésage Alésage Alésage
Non disponible. g====
S — o6 Utiliser MXQL, o6 :‘:i,'g 20
ir:¥g'i: a':‘alg::é Modeéle standard/symétrique
9 ’ (La figure représente
____________________________________________________________________________ 1| | unmodelestandard) ||
o6
I 120 os| @R [21 |l0s
Modgle standard/symétrique Modéle standard/symetnque Modeéle standard/symétrique
(La figure représente un modéle standard.) (La figure représente (La figure représente

un modéle standard.) un modele standard.)

o8 23mm 012 ” g12

Modéle standard /symétrique Modéle §tandard/symétrique Modele sjandard/symétrique
(La figure représente un modéle standard.) (La figure représente (La figure représente
' un modgle standard.) un modéle standard.)
g 12 };-?i 30 o 16 g 16 biIkg¢ -
) (i %7
Modele standard/symétrique B

(La figure représente un modéle standard.)

i Non disponible.
016 37 o @20 Utiliser MXQUIA, @ 20
modeéle a
raccord double.
55
0 20 46 0 25 925 "

Les alésages @16, 0 20 6t 0 25 comportent
deux rainures de montage du détecteur
L sur les deux cotés.

Les alésages @ 16 et @ 20 comportent deux rainures de
montage du détecteur sur les deux cotés.

J

SMC 2
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Table linéaire pneumatique série UXQ

@églage de course (option)

Le réglage de course est positionné au centre.
Le jeu en fin de course est réduit.

Réglage de course

@ergie cinétique admissible améliorée

Energie cinétique Vitesse - Masse de la charge

admissible améliorée 25
par la réduction de
la masse des 3 2
piéces mobiles ';' Energie cinétique admissible améliorée
(o]
g 1.5 /
: Modele actuel _~
9} 1
g \\
(7]
@
S 05

0 100 200 300 400 500 600 700 800
Vitesse [mm/s]

@nfiguration de la table pour un meilleur fonctionnement et un entretien plus facile

(Trous de piétageJ

positionnés au centre

Trous de piétage
positionnés au centre

Forme arrondie
congue pour une
sécurité optimale

double visualisation

Compatible détecteur statique
(D-M9LJ)

avec le modéle actuel

Trous de piétage interchangeable

)

* Modele a hauteur interchangeable



Table linéaire pneumatique série UXQ

@s dimensions de montage sont équivalentes a celles de la série MXQ actuelle.

M Montage de la piéce —

© Le diamétre externe de la vis de montage ' Pg:'f.f;é;?g" I(Espacement du fletage)
et les positions de filetage sont T —
interchangeables avec la série i | i) \
MXQ actuelle. T

(Espacement du filetage)

(* Les filetages de la plaque de fermeture ne sont pas interchangeables.) Cl'rou de montage de la piéce)

M Montage du corps
@® || existe deux types de montage possibles.

® Les filetages pour le montage *
du corps ainsi que I'espacement L L
sont interchangeables avec
la série MXQ actuelle.
=« =™

@usieu rs réglages (option)

Montage latéral (trou taraudé) Montage latéral (trou traversant)

M Butée métallique avec amortissement
Haute précision grace a la construction intégrée de I'amortissement
et de la butée métallique : Précision de positionnement
répété de +0.05 max. Durée de cycle améliorée
Vitesse d'utilisation de 300 mm/sec (Modéle actuel : 200 mm/sec)
(Par rapport a une butée actuelle de série MXQ)

M Butée élastique
J Choc diminué de 1/2 par rapport au modéle sans réglage de course.

M Amortisseur de chocs

Modéle sans a-coups

Adapté aux applications qui nécessitent

des arréts en douceur, telles que le transfert

de pieces légeres ou le transfert a faible vitesse

M Butée métallique
I Idéal pour positionnement

~—— Principe d'utilisation/Butée métallique avec amortissement ———

@ L'amortisseur absorbe le ‘"““ Table T m
choc en phase initiale. i A iéce de posit r{ement

k4

ﬁ',@<

Amortisseur

/ Butée métallique
Corps avec amortissement

gt

@ L'amortisseur est intégré dans la vis de réglage, tandis que la butée métallique permet un
positionnement de haute précision a l'extrémité de la vis de réglage.
(Précision de positionnement répété : +0.05 max) >

Butée métallique

4®



Table linéaire pneumatique série UXQ

@st possible de combiner un réglage de fin de course en sortie et en rentrée de tige.

Réglage de fin de course en sortie)

Exemple

Réglage de fin de Réglage de fin
course en sortie de course en rentrée

) - " Butée métallique
(Reglage de fin de course en rentree) avec amortissement

Butée élastique

@ modele a longueur totale réduite est désormais disponible.

) L total sduit Les trous de montage
Longueur totale réduite de 8.5 [mm] ongueur totaie reauite du réglage de fin de course
de sortie ont été supprimés.

70 [mm] (Modele standard 78.5 mm) (pour MxasA-20)

7

* Les réglages de fin de course desortie ne
peuvent pas étre montés. & &

@e détecteur compact est désormais disponible.

e Détecteur Reed : D-A9[], D-A9IV
» Détecteur statique : D-M9LI(A), D-MILIW

= - D-Mor]
_d Détecteur ==
compact 8-
D-A9]

O
2



Table linéaire pneumatique série MXQ

Option additionnelle

®© Avec mécanisme du support télescopique
e Protege les piéces et les outils, etc. en éliminant le
choc en fin de course de sortie.
® Le support télescopique est compatible avec le détecteur.

Condition de fonctionnement du mécanisme du support télescopique

Aimant

Course du support Normalement OFF
télescopique Détecteur ON : fonctionnement du support télescopique.
] = = Ll - (f
r Ui
T - a - 1
Aimant

Normalement ON
Détecteur | OFF:fonctionnement du support télescopique.

Condition normale

* En changeant le sens de montage des détecteurs, il est
possible de changer les réglages de normalement ON/OFF.

Exemple d'application

Lors des processus d'insertion de la piece pour lesquels
un probleme tel qu'un positionnement erroné se présente,
le mécanisme du support télescopique absorbe le choc
de la piéce pour prévenir un endommagement.

I

Mécanisme du
support

télescopique

Pince pneumatique

NG

@ Avec verrouillage de tige

e Maintient le vérin dans sa position d'origine pour empécher la piéce de

chuter méme en cas de coupure de I'alimentation d'air.

de blocage ﬁt} =
Levier %
Sz | Ressort
@ %
©
@
i ®
Blocage
© Raccord axial B g

-3

e Raccordement axial centralisé /
pour maintenir un espace distinct ® ‘ :
autour du corps e

Régleur de débit

*-0- - —o0—
L,

L

N

o e

.
° @é@

Orifice d'alimentation
= du vérin

©

©9
©

Déblocage

'Caractéristiques du réglage
centralisé (6)

iRéglage de fin de course en sortie et en rentrée sont
positionnés du méme cboté.

Orifice de pilotage
3

Réglage de fin de course de sortie

Réglage de fin de course de rentrée

svC o



Table linéaire pneumatique série UXQ

Variantes

Alésage Options Option fonctionnelle (pages 5, 6, 15)

3

Avec support télescopique et verrouillage de tige

=
-
\

(2]

(o]

—

N

—

»

N

o

N

a1
Modéle standard
Type symétrique

Raccord axial
Réglage centralisé

Avec support télescopique
(symétrique)

Modéle a longueur totale réduite
Avec verrouillage en fin de course\P

Réglage centralisé (symétrique)
Support télescopique, réglage centralisé _.
Support télescopique, réglage centralisé

\V/érin avec lubrification constante (réservoir de lubrifiant)

Modéle a
a double orifice de raccordement e o o o o
MXQLCIA

10 ;10 { 10 { 10 | 10
20 : 20 i 20 { 20 i 20
30 : 30 : 30 i 30 { 30
40 140 40 40 40| @ - [ ] ([ ] [ ] ([ ] ® ([ ] ( ([ ] ([ ] [ ] ([ ]
50 ; 50 { 50 { 50 { 50

75 75 {75 {75 75

100 : 100 { 100 ; 100

1251125 125
150 : 150
Modéle a faible poussée
et rigidité élevée e e o o

MXxarB

10 {10 i 10 | 10
20 | 20 | 20 | 20
30 |30 | 30 | 30
40140 (4040 | — | @ | @ | @ | — | — | — | — | — | — | — | - - |-
50 | 50 | 50 | 50
75 | 75 | 75 | 75
100 {100 | 100 | 100

1251125 125
150 | 150
Modele ar rd simpl
odee:n;gggs ple PP
10 ¢ 10
20 | 20
30 3| —|—1|~— [ J [ J [ J — [ J [ J ([ J [ J [ J [ J [ J [ J [ J
40 | 40
50 | 50
75 {75
100
Modéle a hauteur
interchangeable ® o o o o

MXQrO

10 : 10 : 10 : 10 ; 10
20 1 20 1 20 : 20 | 20
30 i 30 i 30 { 30 ; 30
40 | 40 | 40 | 40 | 40 [ J [ [ J - [ J [ J ([ [ J [ [ J [ J [ J [ J
50 { 50 { 50 : 50 | 50

75 175 7575 75

100 ; 100 ; 100 ; 100
1251125125
150 ; 150

O
2



ique série MXQ
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Exécutions spéciales (pages 127 a 156)
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TN Table linéaire pneumatique MXQ Série

Pour passer commande Page 11
Caractéristiques Page 13
Caractéristiques en option Page 14
Dimensions : @ 6 Page 17

Modéle a raccord double g
MXQOA série -

Q 8 Page 23
Lorsque les caractéristiques indiquées ci-dessous sont requises pour les alésages G 12 Page 29
@ 8 et @12, se reporter au modéle MXQLIC, modéle a raccord simple également. @ 16 Page 35
- Lorsque deux rainures de montage du détecteur sont requises sur un coté. @ 20 Page 41
(Possibilité de monter deux détecteurs sur un c6té quand la course est réduite.) @ 25 Page 47
-Quand une hauteur inférieure a celle du MXQLIA est requise (pour @ 8).
Modele a faible poussée et rigidité élevée Pour passer commande Page 53
MXQC B série - Caractéristiques Page 55

D e Y Caractéristiques en option Page 56
Dimensions: @ 6 Page 57

@ 8 Page 59

@ 12 Page 61

@ 16 Page 63

@ 20 Page 65

Pour passer commande Page 67
Caractéristiques Page 69
Caractéristiques en option Page 70
Dimensions : @ 8 Page 71

O 12 Page 77

Modeéle a raccord simple
MXQOC serie

Lorsque les caractéristiques indiquées ci-dessous sont requises pour les alésages @ 8 et @ 12
se reporter au modele MXQMA, modeéle a raccord double également.

* Quand une rainure de montage du détecteur et le raccord d'air sont fournis pour les deux
c6tés (meilleure flexibilité du raccordement et du céblage).

Modeéle a hauteur interchangeable Pour passer commande Page 83
MXQD Série Caractéristiques Page 85
> e Caractéristiques en option Page 86

Dimensions : @ 6 Page 87

@ 8 Page 93

@ 12 Page 99

@ 16 Page 105

@ 20 Page 111

@ 25 Page 117

H Options de réglage communes Page 123

B Montage du détecteur Page 125

B Exécutions spéciales Page 127

H Sélection du modéle Page 157

B Précautions spécifiques au produit Page 195
H Consignes de sécurité Couvercle arriére

ZS\VC

10



Table linéaire pneumatique
Modele a double orifice de raccordement

Série MXQ

06,08,012, 016, T 20, 0 25

Pour passer commande

MXQ[12

®

A_

M9BW

30(ZA
© 0 6

9 Option de corps:|

6 o o

@ Options fonctionnelles o Nombre de
Symbole Option fonctionnelle détecteurs
— | Sans option fonctionnelle — 2
Avec support télescopique S 1
Avec verrouillage en fin de course n n

Raccord axial

Avec support télescopique et verrouillage de tige

Avec support télescopique, raccord axial

Réglage centralisé

Réglage centralisé (symétrique)

Support télescopique, réglage centralisé

©ON[(O O H(W N =

Alésage |Modeleadoube orfice e 9 Course standard [mm]
A
6 orifice g oo orifice| 10, 20, 30, 40, 50
montage du détecteur de montage du détecteur
8 ;i o) ; ; 10, 20, 30, 40, 50, 75
12 PRRE 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
16 Orifice Rainure de ~ Rainure de ’Oriﬁce 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
montage du détecteur  montage du détecteur
20 ; o o / 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150
25 ﬁ% 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150*

Support télescopique, réglage centralisé (symétrique)

*

symeétrique.

* La plage de vitesse d'utilisation de la course marquée d'un astérisque (*)

Les orifices de raccordement et les rainures pour détecteur étant prévus
sur les deux cotés, seule la partie réglage du réglage centralisé est

est 50 a 300 mm/s. (Reportez-vous a la page 195.)

6 Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

@ Détecteur

[ =

| Sans détecteur |

+ Sélectionnez les modeles

de détecteurs compatibles a

la page suivante.

@ Exécutions
spéciales

Pour plus de détails,

reportez-vous a la
page suivante.

Position de montage Combinaisons d'options fonctionnelles

du réglage*1*8 = 1 8 9

Symb0|e Type de réglage*g Fin de Fin de Sans Avec*z*3 Avec Raccord * Avec suppo‘rtz Avec sup;‘)zo?? Réglage, Régla e‘7 Support R . Suwoﬁ‘7

course de|course en option _ support verrouillage axial télescopique | télescopique, | centraliseé | centralisé |té i S
sortie rentrée | [onctionnelle e egour;slée et vgrer(:‘ug\gage raccord axial (symétrique) creén%‘r:ﬁgé creerﬁ,lrg_ﬁgé
Z | Sans réglage O O O O O ©) x x x o
ZA [ ) O X X O X X O O X X
ZB | Butée métallique avec amortissement [ ) @) x O O X x x X X X
ZC [ J @) X X O X X O O O O
ZD [ ) [ ) O X X O X X O O O O
ZE | Butée élastique [ J O O O O O O X X X x
ZF ) @) X X O X X O O O O
ZG [ J [ J @) X X O X X O O x X
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ J O X O O X X X X X x
ZJ [ ) O X X O X X O O O O
ZK [ J [ J O x X O X X O O O O
ZL | Butée métallique [ J O O O O O O X X o X
ZM [ ) O X X O X X O O O O
ZN Modéle & Sans réglage ©) O*5 X O x O*5 x x x X
ZP lonqueur Butée élastique [ ) O X X O X X X X o X
ZQ 9 8 | Amortisseur de chocs/RJ O @) x x O x x x x x x
totale = — -
ZS réduite4 € Butée métallique avec amortissement| [ O X X O X X X X X X
T = | Butée métallique ) O X X O X X X X X X
ZBF | o | Butée @ | Butée élastique [ J [ ) O X X O x X O O X X
ZBJ | 5 | métallique aveq & | Amortisseur de chocs/RJ ° o O x x O x x o o X x
ZBM| = amortissement | 3 | Butée métallique o o O x x @) x X @) @) x x
ZEC 8| Butée o | Butée métalique avec amortissement | @ @ O X X O X X O O O O
ZEJ |5 slastiaue " | Amortisseur de chocs/RJ [ J () O X X O X X O O O O
ZEM| S stiq &= | Butée métallique [ J [ ) O X X O X X O O O O
ZHC |3 ) S [Butée métallique avec amortissement [ ) ) O X X O X X O O X X
ZHF | < | Amortisseur | & 5uige Gasiique ° ° o) x x o x x 0 0 x x
® s/RJ | § 0

ZHM |© | Butée métallique [ [ ©) X X ©) x X O O x X
ZLC % Butée o2 | Butée métallique avec amortissement [ J [ J O X X O X X O O O O
ZLF | > métallique Butée élastique [ J [ J O X X O X X O O O O
ZLJ |* Amortisseur de chocs/RJ [ ) [ J O X X O X X O O O O

+1 @: Livré avec le produit mais non assemblé. *4 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour

Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement.
En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course d'amortissement
est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de course en sortie.

S'il faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de
support téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni
avec un réglage de fin de course en rentrée sur I'extrémité arriére du corps. Les
options verrouillage de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les

2
3

modéles a réglage centralisé.

®11

*
[$)]

6
*7
8

réduire la longueur totale de la table.
Le modele de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas possible de fixer le
réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.
Pour le raccordement axial, il n’y a pas de raccords sur les deux cétés.
Seul le réglage centralisé est symétrique.
Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a la page suivante.
La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.



Table linéaire pneumatique/raccor double Série MX QDA

Détecteurs compatibles/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations.

kS Tension d'alimentation | Modéle de détecteur |Longueur de cable [m]| .
Moddle| Fonction spéciale Connexion | § Cablage 05111315 Connecteur Charge
électrique | 3 (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial (;) M| L@ précablé admissible
=
3 fils (NPN) MONV M9N ® 0 0 O O .
- 5V, 12V Circuit Cl
° - 3 fls (PNP) MOPV | MP | @ (@|@[O[ O [
& 2-fils 12V M9BV M9B ® | 00 O O —
£ 3 fils (NPN) MONWV| MONW | @ @ | ® | O O
[ i | V,12V ircuit Cl| Relai
5 | doui?::s?JOaLljiZ;ion) Filnoyé | Oui| 31ils (PNP) | 24V | — [MOPWV| MoPW | @ [@|e@ 0| o |“C e
% 2-fils 12V MO9BWV| M9BW (@ @ | ® O O —
& - . 3 fils (NPN) MIONAV+*1| MONA*1 | O |O | @ | O O .
8 | e ) 3fils (PNP) sv.a2v M9PAV+{|M9PA*'| O O @ 0| o |-
2-fils 12V M9BAV*1|M9BA*1 | O |O | @ | O O -
= 3 fils .
é 3 ~ . Oui |(quivaents NPN)| 5V — A96V A96 o -0 — — |CircuitCl| —
g Y oiis | 2av | 12y | 100V | A93V¥ A93 | @ (@ @ @ — | — |Rels,
Q Aucun 100Vmax. | A9OV A90 o — |0 - —  |Circuit Cl| API
*1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau.
*2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.
* Symboles de longueur de cable : 0.5 m -« — (Exemple) MONW
M (Exemple) MONWM
e L (Exemple) MONWL
5m e Z (Exemple) MONWZ
* Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
* Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125.
* Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, reportez-vous au catalogue sur le Web.
* Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.
Exécutions spéciales
Orde’ | (Reportez-vous aux pages 127 a . . . . L
156 pour plus d'informations.) Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé)
Symbole Caratéristiques Modeéle a longueur totale réduite
X7 Graisse PTFE |
X9 Graisse pour machines de l'industrie alimentaire ] - T

Les trous de montage du réglage de fin

X11 Vis de réglage longue @ @

(Plage de réglage plus étendue de 10 mm)

Sort| t— Rontré
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a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

odéle a hauteur interchangeable |Modeéle a raccord simple
MXQL[l MXQLIC

( M

Options de
réglage communes

X12 Vis de régIe}ge longue ) Réglage de fin de Réglage de fin de de course de sortie ont été supprimés
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) course de rentrée course de sortie pour réduire la longueur totale de la table.

X28 Ecrou et vis de réglage longs

X33 Sans détection magnétique intégrée Position de montage du réglage centralisé

X39 | donenFM Type standard [Modele symétrique |

X42 Unité de guidage anti-corrosion Réglage de fin de

X580 | Caractéristique faible vitesse (15 & 50 mmis) = 1 S — = course de sortie

Réglage de fin de
course de rentrée

Caractéristique résistance hautes températures L
x2128 | O O & Réglage de fin de O @
JEE—— course de rentrée JE——

X2192 | Caractéristique double course

X2202 | Reglage de fin de course en sortie fixé en O @ Réglage de fin de O @
direction axiale course de sortie
= = 1
~
Tube de 5
contrdle de I'humidité
Série IDK -

En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course g =
courte & haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau) A P reca utl ons
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions.
Connecter simplement le tube de contréle d'humidité a I'ac-
\tionneur pour empécher l'apparition de condensation.

g
1 Veuillez lire la section “Précautions spécifiques au 1
J ! produit”avant utilisation. Reportez-vous a la page 195. |

O
2

Sélection du modgle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLI1A

Caractéristiques Effort théorique
Alésage [mm] 6 \ 8 \ 12 \ 16 \ 20 \ 25 La double tige assure une efficacité double par rapport & celle des vérins actuels.  [N]
Taille du port de raccordement M5 x 0.8 : En Pression d'utilisation [MP.
Fluide A Alésage d-lt-aa':!!;e . Su;fiesalc:ndu ression d'utilisation [MPa]
Action Double effet (mml | fmm) raccgnrgggem [mm? | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 [0.7
l2ression :'lftilisation 0.1520.7 MPa*! (Verr:)u(iglgg:/lc:: tige : 0.35 & 0.7 MPa)*! . R ouT 57 1| 17| 23| 29| 34| 40
ression d’épreuve . a
Températures ambiante et du fluide -10a60°C Oll’jT 13? 23 ;g 411; 2: 2? 3?
Plage de vitesse d’utilisation P 50a 500. mm/s CEn s 8 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53
(Vitesse d'utilisation (Butée métallique avec amortissement : 50 & 300 mm/s)
moyenne) (Butée métallique : 50 a 200 mm/s) ouT 226 45| 68| 90| 113 ] 136 [158
v * dans le tableau des courses standard page 11 : 50 a 300 mm/s 12 6 IN 170 34| 51 68 | 85102 |119
Amorl|§sement Amortissement élastique interne ouTt 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281
(Sans réglage) 16 6
- . Py - — IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 |242
Amortissement Butée métallique avec amortisseur, butée élas-|
(Avec réglage) tique, amortisseur de chocs, butée métallique 20 8 out 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 |440
Lubrification Non lubrifié IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 |369
Détecteur Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils) 25 10 out 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 |687
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils) IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 |577

Tolérance de course admissible

+2a0mm

#1

Se reporter page 14 pour la pression d'utilisation minimum de la butée métallique

avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure & la pression
d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.

Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement:
Pression requise pour une compression totale de la partie saillante de

I'amortissement pour entrer

en contact avec la piece métallique.

La pression d'utilisation pour le vérin d'alésage 20 avec amortisseur de choc est
comprise entre 0.15 et 0.6 MPa.

* Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, la
sortie théorique peut varier en fonction de la force maximale de compression de la
butée. Pour plus de détails, reportez-vous aux caractéristiques du réglage a la page 14.

Symbole

Amortissement Elastique

Masse
l9
Course standard [mm] Réduction du Masse supplémentaire de I'option de réglage Supplément pour 'option
Modeéle modéle & longueur[—; - ; - )
i Fin de course | Fin de course de sortie . [Fin de coi Support [V Il Raccord
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | totale réduite de sortie  [pour verrouillage d'extrémité a0 ronhea | télesL,Jcpop;?ique e(rjrglililggge axial
MXQ6A |130|130|170({190 (210 — | — | — | — -6 10 11 (9) 8 30 40
MXQ8A | 140|160 | 180|210 | 270|290 | — — — -6 10 11 (9) 8 30 60
MXQ12A | 270 | 290 [ 310 | 370 [ 400 [ 540 [ 610 | — | — -12 20 22 (20) 16 70 go | Pasde
supplé-
MXQ16A | 480 | 510 | 550 | 630 | 670 | 810 [{1000({1100| — -21 40 38 (34) 30 120 150 ment
MXQ20A | 840 | 840 | 870 | 950 [1100{1300{1600{1900|2000 -33 70 62 (34) 50 (80) 190 400
MXQ25A |1400(1400/1500{1500{1900{2000{2300{2900|3100 -60 110 102 (95) 80 310 700
* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse du réglage centralisé
I
]
Modéle Course standard [mm] Réduction uniquement quand le produit
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | estavec réglage de fin de course en rentrée
MXQ6A 175 180 225 245 265 - - - - -10
MXQ8A 190 210 230 260 320 350 — - — -10
MXQ12A 355 385 405 465 495 635 705 — — -20
MXQ16A 640 680 720 800 840 980 1170 1270 — -40
MXQ20A 1110 1140 1170 1250 1400 1600 1950 2250 2350 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25A 1880 1920 2020 2020 2420 2520 2930 3530 3730 -100

* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

Masse des piéces mobiles

]
i Course standard [mm] Reduction du “ggﬁ%%ﬁgﬁ%g?ggq?g';e Supplément pour l'option
Modele modele & longueur Fin de course |Fin de course Support Verrouillage | Raccord
10 20 30 40 50 75 100 | 125 | 150 totale réduite de sortie enrentrée | télescopique de tige axial
MXQ6A 61 66 80 89 97 — - - — -6 10 8 30 10
MXQ8A 68 76 85 97 116 138 — — — -6 10 8 30 10
MXQ12A| 143 | 154 [168 |192 |206 |263 | 300 | — | — -12 20 16 70 20 | Pasde
supplé-
MXQ16A| 240 | 257 | 277 | 309 | 329 | 389 469 | 520 - -21 40 30 120 35 ment
MXQ20A| 408 | 410 | 437 | 464 | 503 | 588 747 | 815 | 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25A| 674 | 681 721 761 836 935 | 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110

* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

®13
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Masse max. de la charge

Energie cinétique admissible

[kg] [J]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modeéle | Amortissement| Butée | Butée métalique | Amortisseur de chocs/RJ | Butée Modéle | Amortissement | Butée métalique Butée |Amortisseur| Butée
élastique interne| élastique | avec mortissement | Horizontal | Vertical |métallique élastique inteme |avec amortissement| - élastique |de chocs/RJ | métallique

MXQ6A 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6A 0.03 — 0.06 0.175 0.009
MXQ8A 1 1 1 1 1 MXQ8A 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12A 2 2 2 15 1 2 MXQ12A 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16A 4 4 4 25 4 MXQ16A 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20A 6 6 6 6 6 MXQ20A 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25A 9 9 9 9 [ 6 9 MXQ25A 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

* Pour sélectionner un modeéle, reportez-vous a Sélection du modéle
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a raccor:
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=4 Modeéle

page 157 ou utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez $ o
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modeéle uniquement g ‘g
avec I'énergie cinétique admissible. coMm
2% [
V 4 = - " -E ‘_‘d__-') 0
w— O
Caracteristiques en option £5x
=
. - Ve . - - D =
Avec verrouillage de tige Avec mécanisme du support télescopique § °
- N
=
\
Modgle MXQBA | MXQ8A MXQ12AMXQ16AMXQ20AMXQ25A Modele MXQ6A|MXQ8A MXQ12AMXQ16AMXQ20ANXQ25A (.2
Plage de pression 0.3520.7 Plage de vitesse d'utilisation [mm/s] 50 a 500 (montage horizontal 50 a 300) I3
d’utilisation [MPa] ’ ) . - D
Course du support télescopique [mm] 5 10
Effortde maintien[N] | 12 | 12 [ 23 [ 45 | 70 [ 110 X TO
Chargedela | Course a 0 [mm] 3 5 9 16 25 40 o]
courseﬂdu 8 o]
Suppot .
té|ggcopique ;| Course maximum 6 8 15 24 38 59 S ¢
P . 7 - -
Détecteurs compatibles avec support télescopique © =
%
Modele Modele Caractéristiques Direction de la connexion électrique =
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils (@
Détecteur statique D-M9NV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical §
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP %
{n
, 2
Reglages Pour les modeéles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124. | .£ G
L =3 x
. . . . 2
Butée métallique avec amortisseur ==
=
Modele MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A <
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18 =
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4 55 2
Pression d'utilisation minimum de la butée
métallique avec amortissement*'*? [MPa] 03 0.3 02 02 02 @
Réference) Force de compression c
maximale d'amortissement [N] 20 42 65 97 154 3 E
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 @ g
*1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique 2 z
Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression °°- o
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions %,
spécifiques au produit a la page 196. @

*2 Non disponible pour @ 6
Butée élastique

S

]

Modeéle MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A E

Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 3
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 (%
f =

Amortisseur de chocs/RJ 2
Modeéle MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A 8

Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 S
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10 §
Vitesse d’impact [mm/s] 50 a 500 2]
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45 '%
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814 §
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 w
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15 %
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5 3
£

Butée métallique -E
Modeéle MXQ6A [ MXQ8A MXQ12A MXQ16A MXQ20A MXQ25A 2

Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 b

14



série MXQL1A

Avec fonction de lubrification stable (réservoir de lubrifiant)

- Un vérin pour environnements poussiéreux (10 & 100 um) et généraux
- La fonction de lubrification stable (réservoir de lubrifiant) est montée sur la tige du piston. Ceci empéche I'entrée de poussiere et de corps étrangers et améliore la durabilité.

MXQ AM —|Course||0ption de réglage|| Option fonctionnelle|—| Détecteur |—| Exécutions spéciales|

Options Avec fonction de Option fonctionnelle (J 6, O 8) Exécutions
. lubrification stable Symbole Option fonctionnelle spéciales
. - Sans option fonctionnelle = Elles différent du
2 Avec verrouillage en fin de course produit standard.

* @12 a @ 25 : Identique au produit standard Voir ci-dessous.

l Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles (J 6, & 8) = @124 @ 25: Identique au produit standard

Position de montage|| Combinaisons d'options fonctionnelles
. du réglage* = 2
Symbole Type de réglage*2 *3 Fnd Fnd - -
coulpse%e coulpseeén Sans option Verrouillage
sortie | rentrée || fonctionnelle de tige
4 Sans réglage *3 O O
ZA [ J [ J O X
ZB | Butée métallique avec amortissement o *3 O O
ZC [ J O X
ZD [ J [ J O X
ZE | Butée élastique [ *3 O O
ZF [ J O X
2G . [ J [ J O X
Amortisseur de chocs/RJ
ZH [ J O O
ZK (] [ J O X
ZL | Butée métallique [ *3 O ©)
ZM [ J O X
ZN o o | Sans réglage *3 O X
ZP :\c/)lr?dStlaeu?totale O/ Butée élastique Y O X o . . ’
ZS réd%ite*“ & | Butée metalique avec amortissement [ ] o X *1 g :Livré %VTC le prcl)duﬂ mals gon assembl{?-
PR ans symbole pour la position de montage du
ZZBTF P P E sufer,n‘et?mque ° : 8 i réglage):lLe réglsge peutZe monter ultérieure?nent.
£ Butée métallique | go | BVIce Clasique *2 La butée métallique avec amortissement n'est
ZBM - avec amortissement § Butée métalique (] (] O X pas disponible pour @ 6.
ZEC | g |Butée o | Butée métallique avec amortissement | @ [ J ©) X *3 Pour le montage ultérieur d'un réglage de fin de
ZEM ’g élastique 2 Butée métallique [ J [ J O X course en sortie, commandez la caractéristique vis
ZHC |2 ) "o | Butée métalique avec amortissement | @ o O X de réglage longue (-X 1 1 ). (Il n'est pas possible
< |Amortisseur |o——— 'utili i h 3|
ZHF | £ o | Butée lasique ) ° 9) >< d'utiliser un amortisseur de chocs avec ce modéle.)
ZHM % de chocs/RJ X Butée métalique ° ° o) ; #4 Les trous de montage du réglage de fin de course
ZLC jg Butée D Butée méalique avec amortssemert | @ [ ] ©) X ﬁ; suc:arli:‘eto(t)e;; zteelastlilgiljenmes pour reduire la
ZLF | |métalique  |T[Buge élastique [ J [ J O X 9 '
06,08 - .
Made t0 S . Position de montage du réglage
order | Exécutions spéciales
(Reportez-vous aux pages 127 a 156 Réglage de fin de Réglage de fin de
pour plus d'informations.) course de rentrée course de sortie
Symbole Option fonctionnelle
X33 Sans détection magnétique intégrée
X42 Unité de guidage anti-corrosion )
. - e — Sorti Rentré
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale

Modeéle a longueur totale réduite

Exécutions spéciales

(Reportez-vous aux pages 127 a 156 Les trous de montage du réglage de fin de course de sortie ont
pour plus d'informations.)
Symbole Option fonctionnelle Masse
X141 Vis de régI’aQe Iongue, la]
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) Réduction |Vasse supplémentaire| Supplément
Vi p Course standard [mm] du modele &l Aa (rams : Fref?
X12 is de réglage longue . de l'option de réglage | pour I'option
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) Modeéle longueur —g-ge Finde |Verrouillage de
5 z : . 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | totale |course de|course en wag
X28 Ecrou et vis de réglage longs i e e tige
X33 Sans détection magnétique intégrée MXQ6AM | 150 | 150 | 190 | 210 | 230 | - 6 10 10 40
X42 | Unité de guidage anti-corrosion MXQ8AM | 160 [ 180 [ 200 [ 230 [290 [320 | -6 10 10 60
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale * @12 a0 25 : Identique au produit standard
®15
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Table linéaire pneumatique/raccor double Série MX QDA

Caractéristiques

Alésage [mm] 6 8 12 \ 16 \ 20 \ 25
Action Double effet
Amortissement élastique interne
Pression Butée élastique 0.15 MPa
d'utilisation | Butée métallique ’
min. Amortisseur — —
Butée métallique avec amortissement - 0.3 MPa 0.3 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa 0.2 MPa
* Les spécifications autres que celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
Dimensions (Les dimensions autres que celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.)
MXQ6AM [mm]
M
m Modele Modéle standard| Modéle a longueur Zz zz
10 totale réduite
MXQ6AM-10Z 74 64.5 56 69.5
@i MXQ6AM-20Z 84 74.5 56 69.5
MXQ6AM-30Z 105 95.5 69 82.5
ﬁ- MXQ6AM-40Z | 117 107.4 81 | 945
B MXQ6AM-50Z 127 1175 91 | 1045
4
Y44
Modéle a longueur totale réduite
M
oP . o @ o
oO® ] & O
oD oD
MXQ8AM -
M
" Modeéle Modéle standard Mo;?:laearzjnugi;eur V4 zz
10, MXQ8AM-10Z 78 69.5 57 70.5
MXQ8AM-20Z 88 79.5 67 80.5
@SC MXQ8AM-30Z 98 89.5 77 90.5
MXQ8AM-40Z 114 105.5 93 106.5
@ @ MXQ8AM-50Z 141 132.5 120 | 1335
e MXQ8AM-75Z 166 157.5 122 | 1355

O
2

Modéle a longueur totale réduite

Les dimensions externes des modeles @ 12 a @ 25
sont identiques a celles du modéle standard.
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=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

Modeéle a hauteur interchangeable |Modéle a raccor
MXQ[] MXQLIC

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQL1A

Dimensions: MXQ 6A [Standard]

MXQ 6A'DZ Modéle standard

(NN-1)xH G
8.3 5.8 H
9 —A
| ™ / o, N~ oo e
) ARSIES F
0 ¢
(= oD@ -
5 o4
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé o .o (+9%25) prof. 2 ~—A 4 3H9 (*0.9%) prof. 2
Coupe A-A HB GB
M 20 16 18
05 [
—=D
]  TomTor T
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J 1| e ‘ b o
(o)
(Bouchon: Surplats 7) z
Vue de dessous
y44 de MXQ6A-30Z
@3HI ("% )prof. 1.5 3H9(*5%%°)prof. 1.5
4.1(profondeur de vissage maximum) 3.5 23
2.1 (profondeur de vissage minimum r_ B 18.9
® (@) :
H s = = o <  —| oy
e \%@ 3;«_@ o s o &8
[/ NxM3x0.5 *!*2 F B ® 41_5»\ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B (ﬂ _ 1)X F
11 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | ©
[t}
e o~
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec I
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ6A-10Z 22 18 9 23 38 10 27.5 64.5 4 2 50 60
MXQ6A-20Z 25 15 9 26 38 10 27.5 74.5 4 2 50 60
MXQ6A-30Z 21 — 12 - 48 13 37.5 95.5 6 3 63 73
MXQ6A-40Z 26 10 24 28 48 15 47.5 107.5 6 3 75 85
MXQ6A-50Z 27 20 34 28 48 15 57.5 117.5 6 3 85 95
17
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

6A

MXQ 6A'D I:I Avec option réglage (@ 6)

Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

[Option réglage]

Dimensions: MXQ

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
@ 7 >
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 ] @ @@ ,\\Orilice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 = o5 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 12 ¢ 5 5 Plage de réglage 10
17 max 15 max
31.5 31.5

Deux extrémités

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH]: Tige sortie, | ZJ J: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M6 x 0.75) _ -
= -
Cotes sur plats de 8 — Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 05
15 max 5 Plage de réglage 3
13 max
29.3
29.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 341 — @ — & _Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 | Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 0.5 - do réal 8
age de réglage
16 max 5 9 9'ag
30 14 max
30
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

MXQ 6A'DZN Modéle a longueur totale réduite

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxaQt] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Dimensions [mm]

*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modele M

trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ6A-10ZN 55

course en sortie, il est impossible de monter un MXQ6A-20ZN 85

S réglage de fin de course en sortie ultérieurement.

6 (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ6A-30ZN 86

monter ultérieurement.) MXQ6A-40ZN 98

= MXQ6A-50ZN | 108

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

18
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Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQL1A
6A

Dimensions: MXQ

[Option support télescopique]

MXQ 6A'DD1 Avec support télescopique (D 6)

M Dimensions [mm]
17.5 =
M ey Modele Modele @
N . longueur totale
o Modéle standard | ™00 e Y74
2 ™ ® D M M
77 | . MXQ6A-10Z[11| 81.5 72 -
MXQ6A-20Z[ 1 91.5 82
: MXQ6A-30Z[11| 1125 103 90
< % il MXQ6A-40ZC11| 1245 | 115 102
® .l © MXQ6A-50ZC11| 1345 | 125 112
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 6A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 6)
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 . .
(Bouchon: Surplats 7) Dimensions [mm]
S [ ] Modeéle J Q
h@A/ @f’=|=|‘ ] MXQ6A-10Z[12
{ J 5 w0l MXQ6A-20Z[ 12 575\ 25
0 MXQ6A-30Z[12| 78.5
. MXQ6A-40Z[12 | 90.5 | 33
‘ mr——— MXQ6A-50Z[12 | 100.5
O6
Beled s
) o
@ ;l © ! ‘ T T J k
«_fﬂ e
175 Q
1 ; J 5
UIIXQGAJ 0z[12 ‘ | 2
T e @
|

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

0.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus

sont identiques au modele standard.
Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ 6A'DDZ de fin de course en sortie (@ 6)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée élastique: [ZE| Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Réglage de fin de course de sortie

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

(M6 x 0.75)
- \Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 _ﬁ
™ Cotes sur plats de 8 [\ Cotes sur plats de 8
05 - 05
10 Plage de réglage 15 10 Plage de réglage 3
25 max 14 max
41.5 29.9

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

19 SMC

O

Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75)
%\Oriﬁm de la vis CHC avec cotes sur plats 3
05 ™ Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 13
24 max
40



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ

6A

[Option raccord axial]

MXQ 6A'DD3 Raccord axial (O 6)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(oum)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(IN)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 6A'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (D 6)

&
=)
=]
o
°
°

=4 Modele 3

a raccor:

MXQLIA

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

=
M i i o
. 175 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 =
oi 1 (Bouchon: Surplats 7) S, £
© i [to} 5
© [Te] b o]
. o © 5 B
{ J 5 SO
2z S
15 © =
™ o
e — ‘ D
® 0@ : 3
S < T
%@—g@ 70 - QS 5 ‘Eg!—" Y] ;—i
T 0 =
o8 T A:lzu—J & g;,
@ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 S
=
Q 50
J 5 £0
| [Ty Dimensions mm] | 3 X
. P © p Modéle 3=
— 0 Modele J Q |standard | ZZ X
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 105 M §
MXQ6A-10Z(14 81.5 =
——————— 575| 25 77
MXQ6A-20Z14 91.5 P
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ6A-30Z[14 | 78.5 112.5 90 §
MXQ6A-40Z014 | 905 |33 | 1245 | 102 % E
MXQ6A-50Z14 | 100.5 1345 | 112 58S
B0
oF
=
A-c05
MXQ 6 =LJ«J Avec support télescopique, raccord axial (O 6) s
8
S
M S
o
[e0} [
@ 175 g
© L 5
© 1 =
. IR P
Orifice de pilotage M5 x 0.8 77 ‘ 15 2
3
: a
i 4 _%® h > | - @
@ o) o } '  Dimensions (mm] | £
8 3 Modéle Modele a 9
| ><
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modele standard totgll;]egrl:é%liirite 77 w
Orifice de pilotage M5 x 0.8 M M 2
©
(N MXQ6A-10205| 815 | 72 | | €
MXQ6A-20Z[15| 91.5 82 3
MXQ6A-30Z(15| 1125 | 103 | 90 | §
MXQ6A-40Z05| 1245 [ 115 [ 102 | §
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ6A-50Z15 | 134.5 125 112 b
20®

ZS\VC



série MXQL1A

Dimensions: MXQ 6A [Option fonctionnelle]

MXQ 6A'DD6 Réglage centralisé (O 6)
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités,

[ZM[: Fin de course en rentrée

MZ

Max. 34

Plage de réglage 15

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

’4

-\ Réglage de fin de course en rentrée

(M6 x 0.75) Dimensions [mm]
Réglage de fin de course en sortie Modeéle MZ
(M6 x 0.75) MXQ6A-10Z[16 | 18.9
Cotes sur plats 8 M§ggﬁ'§g§gg €59
10 Plage de réglage 13 MXQGA:4OZD6 36.9
Max. 24 MXQ6A-50Z16
Butée élastique [ZDl: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZF: Fin de course en rentrée [ZJ]: Fin de course en rentrée
Max. 36
5 Plage de réglage 16 Han 54
B age e Tegege 5 Plage de réglage 10
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 ‘_¢
©) 3 A ) 3 o® A
o Réglage de fin de course en rentrée o o b \Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75) (M6 0.75)
Réglage de fin de course en sortie Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
05] Cotes sur plats 8 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 15 10 Plage de réglage 3
Max. 25 Max. 14

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 6A'DD7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

®21

O
2



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

6A

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 6A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 6)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

17.5

16.6 2.3

=

MZ

Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ6A-10Z[18 | 18.9
MXQ6A-20Z[18 | 28.9
MXQ6A-30Z[18
MXQ6A-40Z[18 | 36.9

MXQ6A-50ZL18

15

21

Réglage de fin de course en sortie

<
Réglage de fin de course enrentrée & ‘E

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

i

2x M3 x 0.5 prof. 5

MXQ 6A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 6)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O

22®

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[B

= Modéle a raccord double

{M

d simple

a raccor
MXQLIC

odele a hauteur interchangeable [Modeéle
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQL1A

Dimensions: MXQ

8A

[Standard]

MXQ 8A'DZ Modéle standard

[aV)
(NN-1)xH G kS
Q
H — 27 23 10
8.3 5.8 @3H9 (*59%°) prof. 2 A g
g g o ~ JE jacias] § _mn__m_‘
Q Q o] Q o ™ F s (o3
'y z - ! 40009
i L 60— - [ L k4 j
o
) . l—A
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé Vue de dessous du
modéle MXQ8A-30Z
Coupe A-A HB GB
M
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J 0
(Bouchon: Surplats 7) z 0
Y44
4.1(profondeur de vissage maximum
e @ 3H9 ("5°°) prof. 1.5 23
2.1 (profondeur de vissage minimum) 3.5
19.7
® O
(o) f
W 2 &0 3 QF of w| 8
N x M3 x 0.5%1%2 =
HO (5%%)prof. 1.5 © 115
Coupe B-B (%_ 1)X F
12 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
QOrifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J ©
| | 5
© ®
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN z 2z
MXQ8A-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8A-20Z 25 22 16 28 40 14 32.5 78.5 4 2 61 71
MXQ8A-30Z 26 — 26 — 40 145 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8A-40Z 32 14 27 31 55| 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8A-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8A-75Z 50 15 56 30 55| 10 gl 5 156.5 6 4 116 126
23

O
2



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ 8A [Optlon réglage]

MXQ 8A'D I:I Avec option réglage (@ 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

.Orifice de la vis CHC avec Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 \.cotes sur plats 3
=
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30
|

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3/ '\\Orifice de la vis CHC avec cotes sul
Cotes sur plats de 8 T 05
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
31.5 31.5
| Tige rentrée | | Tige sortie |

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

- =
Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8
05
Plage de réglage 5 5 i
5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 20.9
| Tige rentrée | Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8A'DZN Modéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
M %3 *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modéle M
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ8A-10ZN 60
course en sortie, il est impossible de monter un MXQ8A-20ZN 70
@ @ @) & réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
— Qo —O—— O (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8A-30ZN 80
@ @ Of- monter ultérieurement.) MXQ8A-40ZN 96
= =D MXQ8A-50ZN 123
MXQ8A-75ZN 148

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

SMC 24

O

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxaQt] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQL1A

Dimensions: MXQ

8A

[Option support télescopique]

MXQ 8A'DEI1 Avec support télescopique (O 8)

M Dimensions [mm]
o |17 . Mool ongueur ol
o Modele  |"ESHMEY 2z
N M M
- o & MXQ8A-10ZC11| 85 765 | 775
724 15 MXQ8A-20Z(11| 95 865 | 875
MXQ8A-30Z[]1 105 96.5 97.5
@ @ 0 < ‘ 0 MXQ8A-40Z[ 11 121 1125 1135
1 9—@—%—@—@ 3 Hr & MXQ8A-50ZC11| 148 | 1395 | 1405
O MXQ8A-75Z[ 11 173 164.5 142.5
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 * Les dimensions autres de celles listées
ci-dessus sont identiques au modéle standard.
MXQ 8A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 8)
[ ) . .
j‘l S Dimensions [mm]
== ——— e —— e — L@ r : Modeéle J Q
2 MXQ8A-10ZC12 | 615
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ8A-20Z[12 | 71.5
(Bouchon: Surplats 7) MXQ8A-30Z12 | 815 30
2 o MXQ8A-40Z[12 | 97.5
e m— MXQ8A-50Z[12 | 124.5
SN == <! o MXQ8A-752Z[12 | 139.5 | 43
BN = ELE
.1
. s ol
MXQ8A-75Z[12 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
o J 5
| |
o2
0
n

* Les dimensions autres de celles listées

ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8A'DIZI2

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (O 8)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

@1 ®

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Butée élastique: | ZE]

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

®25

ZS\VC

(M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) ® B/ (M6 x0.75) ®
= Orifice de la vis CHC avec — f
\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 @ \cotes sur plats 3 @ — -t
£ TP Cotes sur plats de 8
05 Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8 05
—t-
10 Plage de réglage 13 10 Plage de réglage 14 10 Plage de réglage 2.2
23 max 25 max 13 max
40 415 29.9




Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

8A

[Option raccord axial]

Dimensions: MXQ

K
e}
. =}
MXQ 8A'DD3 Raccord axial (O 8) 5
g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 e |(:|3
(OuT) 8
Ex
(]
o)
°
<}
=
5] Orifice de pilotage M5 x 0.8 ~§
(IN) 29
o >
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. g% m
22
S5 X
8A-4 o | | ox
MXQ =L~ Avec support télescopique et verrouillage de tige (& 8) 2
M )
» 17 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 =y
i (Bouchon: Surplats 7) %
< 1 0 T
~ —, 1o) =
= = = Ju
J 5 8 52
Y44 o
o
o)
‘ ‘ °
| MXQ8A-752(14 | 2
®} 19 15 | B - | =
' o5 =
=
RN - —ume g
] =g 3 0
Be® 60 o ot 8 3| et = g
T @D = .I 2 Ll
285 o o) £Q0
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 é >§<
Q Dimensions mm] | £
J 5 Modele >
l I Modéle J | Qsended) zz | B
P © ﬁf M
1 0 MXQ8A-10Z14 | 615 85 | 775 @
Orifice de pilotage 2 x M5x 0.8/ — 175 MXQ8A-20Z14| 715 95 | 875 | o é
MXQBA-30204| 81530 | 105 | 975 | wE
MXQ8A-40Z(14 | 97.5 121 | 1135 | .8 S
=g =)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8A-50ZL14 | 124.5 148 | 1405 o T‘;
MXQ8A-752014 | 139.5 | 43 | 173 | 1425 8
S
8
A-c05 :
MXQ 8 "LIL"J Avec support télescopique, raccord axial (O 8) 3
[=2]
©
s
o 17 g
©
N S
= =+ 3
‘ Dimensions mm] | @
Orifice de pilotage M5 x 0.8 24 15 Modele | Modéle a 2
I
(OuT) Modeéle standard lotggg%%%te 77 g
@ @ OY < ' M M w
%@%@W@@g @ 3 Ol &y MXQ8A-10z05| 85 | 765 | 775 | 3
; g MXQ8A-20Z[15 35 86.5 87.5 g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 5 28.5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ8A-30Z[15| 105 96.5 97.5 32
(N) ~ MXQ8A-40Z(I5 | 121 | 1125 | 1135 | §
MXQ8A-50Z05 | 148 | 139.5 | 1405 | §
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8A-75Z05| 173 | 164.5 | 1425 | &
26®
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ 8A [Option fonctionnelle]

MXQ 8A'DD6 Réglage centralisé (O 8)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique avec amortissement [ZA|: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

j
MZ
18.1 Max. 34
16.6 5 Plage de réglage 14
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 Dimensions [mm]
y Modéle Mz
_\Réglage de fin de course en rentrée MXQ8A-10Z[16
D @ (M6 x 0.75) MXQ8A-20Z[16
<
oy Réglage de fin de course en sortie MXQ8A-30ZL 16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8A-40Z[ 16
05|, Cotes sur plats 8 MXQ8A-50Z 16
10 Plage de réglage 13 MXQ8A-75ZL16 | 46.5
Max. 23
Butée élastique [ZD: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ |: Fin de course en rentrée
Max. 36, Max. 34
5 Plage de réglage 16 5 Plage de réglage 10
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
y =1 ‘_*
) ) . ) 0@ i
S - TMeglj%e;;j fin de course en rentree @—9— Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
Oo® Réulace o i . O 1 (M6x0.75)
= églage de fin de course en sortie =1 ) ) )
(M6 x 0.75) Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
0.5 Cotes sur plats 8 (M6 x 0.75)
Dvens , 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 14 10 bl o réql oo
Max. 25 age de reglage 2,
Max. 13

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 8A'DD7 Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de 'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

v ZS\NC



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ 8A [Option fonctionnelle]

MXQ 8A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

= Modéle a raccord double

174 23

r

Mz

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[B

28.5 15
< ;
T Réglage de fin de course en rentrée ] !—‘* N . .
Réglage de fin de course en sortie g DlmenS|9ns [mm] L
= Modele Mz (2
2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8A-10Z[18 CEL
MXQ8A-20Z[18 ®
MXQ8A-30Z(18 |225 | B O
MXQ8A-40Z18 gl
MXQBA-50218 §g
MXQ8A-75Z[18 | 46.5 o
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. %
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126. '8
=

MXQ 8A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

=

Réglage de fin de course en sortie @

. . , f=

Réglage de fin de course en rentrée o 3

. T E
(7]

28

oo
=

road

og

o

B

2

= Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

SvC 280
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ

12A

[Standard]

MXQ 1 2A'DZ Modeéle standard

0
(NN-1)xH G o
o
85 74 ©4H9('8")prof. 2.5 H & 39 29 11
—A S
o o ™ —tmn m 3° —jn Zm
© V ., [ee) |  — % |
N 2 - 4% [I s
F=a{m fee® o @ o g o [ loo® G o o
ok U ¢ U >
‘ 3 —A
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé 5 Vue de dessous
Coupe A-A HB GB de MXQ12A-40Z
M
0.5 bl
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | i
(Bouchon : Surplats 7) Z
Y44
@ 4H9 (*3%°) prof. 2
0.030
5.7(profondeur de vissage maximum) 4H9 ("6 %) prof. 2 27
2.7 (profondeur de vissage minimum) 45 24.9
l—B
% A f | Ha)
7N ‘
= J@. - h @_ @_ O@ ) N~ o
8V} < o V‘.J A <
Do & 09 o 1
‘ B e v =T ‘ =
N x M4 x 0.7 *1%2 F ® 17 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Seccion B-B N -
(— - 1)x F
16 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
o)
| | G
e ©
{
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 Y74
MXQ12A-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12A-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12A-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12A-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12A-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12A-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12A-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

29
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

12A

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 1 2A'D I:I Avec option réglage (@ 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

18.9

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Réglage de fin de course de sortie

(M8 x 1)

Cotes sur plats de 4

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 10

Cotes sur plats de 4

EWHOE Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 9

17 max

16 max

35

Deux extrémités 35

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle 3 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de sortie

Réglage de fin de course de rentrée
(M8 x 1)

Cotes sur plats de 4
Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 11

3 (M8 x 1)

Cotes sur plats de 4

== — Cotes sur plats de 10

0.5
6.5 6.5 Plage de réglage 10
18 max 17 max
36.5 36.5
] Tige rentrée | Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M8 x 1)

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 12

(M8 x 1)
2 E= — 2
3 3
e 1 0.5 Cotes sur plats de 10
6.5 6.5 Plage de réglage 11
23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 2A'DZN Modéle a longueur totale réduite

M
@%@ & © ® é:’f
@% ® © & O

*3
+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

SvVC

O

Dimensions [mm]
Modeéle M
MXQ12A-10ZN 72
MXQ12A-20ZN 82
MXQ12A-30ZN 92
MXQ12A-40ZN 110
MXQ12A-50ZN 120
MXQ12A-75ZN 164
MXQ12A-100ZN 189
30

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxaQt] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MXQL1A

Dimensions: MXQ

12A

[Option support télescopique]

MXQ 1 2A'DD1 Avec support télescopique (J 12)

Dimensions [mm]
M Modele | Modéle & longueur
215 Modeéle standard totale réduite ZZ
@ M M
< [ MXQ12A-10Z[1 103.5 93 96
& i MXQ12A-20ZC1 | 1135 | 103 98
11I:@zz £ MXQ12A-30Z001 | 1235 | 113 | 108
17 MXQ12A-40ZC11 | 1415 | 131 126
— MXQ12A-50ZC11 | 1515 | 141 136
O & MXQ12A-75Z0011 | 1955 | 185 180
%& = : H s MXQ12A-100ZC11| 2205 | 210 | 205
37 = = * Les dimensions autres de celles listées
ci-dessus sont identiques au modéle standard.
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
MXQ 1 2A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 12)
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7) Dimensions [mm]
Modele J
" - MXQ12A-10Z[12 68
= MXQ12A-20Z[12 70
Og o MXQ12A-30Z[12 80
O —] © MXQ12A-40Z12 98
MXQ12A-50Z[12 108
MXQ12A-75Z[12 152
MXQ12A-100Z[12 177

L

MXQ12A-10Z[12 |

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

{

* Les dimensions autres de celles listées

ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

wxa 12A-002

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (0 12)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M8 x 1)
Cotes sur plats de 4
= ™ Cotes sur plats de 10
05|
11 Plage de réglage 15
26 max
45

Butée élastique: [ ZE]

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Réglage de fin de course de sortie

(M8 x 1)
Cotes sur plats de 4
-
Cotes sur plats de 10
05|,
11 Plage de réglage 16
27 max
46.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

®31

~
Z

SvVC

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M8 x 1)
N~
3
g2
X5
o
I 1,_@ %
38
o
(&}

0.5 Cotes sur plats de 10
11 Plage de réglage 13
28 max

47.3



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ

12A

[Option raccord axial]

MXQ 1 2A'DD3 Raccord axial (0 12)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

* Les dimensions autres de celles listées

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(OUT)

(IN)

ci-dessus sont identiques au modéle standard.

8. ko o_og
@"ﬂ! | Be” e 0o

MXQ 1 2A'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (9 12)

&
=)
=]
o
°
°

a raccor:

MXQLIA

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

M 5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 - _ =
21.5 =
@ N " (Bouchon: Surplats 7) <@
< — 9 - 2
o = [t} = =
N hs )
o == %6
J 5 O€ © S
zz Re)
L X
.S E
- 17 '%
[ = = é
&% oo . J @ =
fo—ro—— 5= 3¢ 3 s E
Do~ e 09 i} g
;  B— MXQ12A-10Z[14 ]
=5 T — == - - - - 5
37 ol o 5[
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 = [e]
30 aXx
J 5 Dimensions mm] | 3=
l 1y Modéle Py
- | 7_9 &3 - ;f Modeéle J | standard | ZZ '§
. . MXQ12A-10Z(14 | 68 | 103.5 | 96
f | 2xM .
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0 SV MXQi2A20204 | 70 1135 | o8 2
MXQ12A-30Z04 | 80 | 1235 | 108 | o é
MXQ12A-40Z014 | 98 | 1415 [ 126 2 £
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12A-50Z014 | 108 | 151.5 | 136 2 3
MXQ12A-75Z04 | 152 | 195.5 | 180 s S
MXQ12A-100Z04 | 177 | 220.5 | 205 2
D
z
- . . S
MXQ 1 2A'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (J 12) 2
3
(]
M g
5
21.5 =
<« = s
i 1F (%3
a = 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Y74 7 Dimensions [mm] ‘é
(oum Modste | Modele a g
ri‘ — Modéle standard | oiaie reduite| ZZ 8
1 \_ﬁ >® O i M M w
PE)> = % - L9 = x| MXQ12A-10Z05 1035 | 93 | %6 | 2
&.I[II &) o O ; MXQ12A-20Z015 | 1135 | 103 | 98 | 8
bl = =t MXQ12A-30Z0)5 | 1235 | 113|108 | E
Orifice de pilotage M5 x 0.8 37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ12A-40Z[15 | 1415 131 126 | 2
(IN) MXQ12A-50Z15 | 151.5 141 136 | .2
MXQ12A-75ZC05 | 1955 | 185 [180 %
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12A-100Z035 | 220.5 210 205 il
32®
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Série MXQLA
12A

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2A'DD6 Réglage centralisé (J 12)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA]: Deux extrémités, [ZCl: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM: Fin de course en rentrée

i e
|

Mz

Max. 41
6.5

Plage de réglage 16

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 Dimensions [mm]
‘ : Modéle MZ
MXQ12A-10ZL16 26
@@ @ . O L Réglage de fin de course en rentrée MXCQN 2A-20ZC16
{é @ i 0® (M8 x 1) MXQ12A-30ZL16
Réglage de fin de course en sortie MXQ12A-40Z[ 16
— (M8 x 1) MXQ12A-502006 | '
0.5 Cotes sur plats 10 MXQ12A-75Z16
11 Plage de réglage 14 MXQ12A-100Z[16
Max. 26

Butée élastique [ZDl: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 43
6.5 Plage de réglage 18
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4
— )
O L Réglage de fin de course en rentrée
M8 x 1)
0 (
O‘ Réglage de fin de course en sortie
= (M8 x 1)
0.5 Cotes sur plats 10
11 Plage de réglage 16
Max. 27

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,

[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 47

6.5

Plage de réglage 16

Amortisseur de chocs
de fin de course en rentrée

(M8 x 1)

oY

0.5

Amortisseur de chocs
de fin de course en sortie

(M8 x 1)
Cotes sur plats 10

Plage de réglage 13

Max. 28

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Cotes sur plats 7

MXQ 1 2A'DIZ|7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

09 96 OO
N e © 09
9 =

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

®33



Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ

12A

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Jl

&6

II

N
’-'
Ple

™,

22.4

21.5
T ——
& |
MZ
37
O® ®  Og

> Q— O

@

Réglage de fin de course en rentrée

09 , ; .
Réglage de fin de course en sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.
Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Q
e
=
(=]
©
12
o
o
()
8
-
o
D
©
(<]
=
()]
‘Q
3 o
= g8
coMm
[
220
- Ly S5 X
< ! ‘© D
o= =
'% [}
o
2 x M3 x 0.5 prof. 5 =
(]
=
. . £
Dimensions [mm] | ‘%
Modéle MzZ |20
MXQ12A-10ZC18 | 26 gLl
MXQ12A-202018 8 g
MXQ12A-30ZC18 © S
MXQi2A-40z08 | ., | ©
MXQ12A-50Z18 3
MXQ12A-752018 2
MXQ12A-100Z18 S a—

MXQ 1 2A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriére de l'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

oo ©

>Q— @

©e @ 09

oo/

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

—

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

Modeéle a hauteur interchangeable
MXQrl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

34®



série MXQL1A

Dimensions: MXQ 1 6A [Standard]

MXQ 1 6A'IZIZ Modéle standard

(NN-1)xH G ®
k)
12.4 8.7 @ 5H9 (*5.°%°) prof. 3 H E
~—A 8
-, e o S o
0| ~ & o —
(<] 3 — >
SIS a%? e ] ¢ ©
(T OO ol
gl i :
NN x Mé x 1 Trou traversant taraudé ~—A 6
Coupe A-A HB GB
45 35 16
v L
0.5 o | =
Ym—— I T
G0 GO oo ¢
] - i ¢
J | 0 1
ifi ilot 2xM .
g:):f:hgilpézraiis 7’; 5x08 4 Vue de dessous du
Foup 2z modéle MXQ16A-50Z
‘ , @ 5H9 (*3%%°) prof. 2 5H9 (*3%%9) prof. 2 35
7.3(profondeur de vissage maximum)
) - 5.5 32.2
3.3 (profondeur de vissage minimum) B
J, ™
@ O
S O——©O— 8 '3 3
: 5 <
=
F B ™ 23 \2xM4xO.7prof.6
N x M5 x 0.8%1%2 N
(— - 1) xF
Coupe B-B 21 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 F J r | o
n
=1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec ) ©
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- -
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- Ey
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.
*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnetiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN Z 2z
MXQ16A-10Z 38 16 8 39 58 22 28 98.5 4 2 72.5 87
MXQ16A-20Z 38 20 12 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16A-30Z 48 21 30 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16A-40Z 58 28 17 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16A-50Z 40 — 27 — 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16A-75Z 46 23 58 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16A-100Z 44 39 102 44 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16A-125Z 44 20 127 44 80 53 138 2455 10 5 213.5 228

35
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ 1 6A [Optlon réglage]
MXQ 1 6A'D I:I Avec option réglage (@ 16)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de sortie
(M10 x 1)

Réglage de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12 Eemmm————— Cotes sur plats de 12
[ @™o oo |
0.5
—t-
Plage de réglage 10 8 8 Plage de réglage 8
18 max 17 max
40 Deux extrémités 40

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 3 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1) (M10x 1)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5 Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
Cotes sur plats de 12 = Cotes sur plats de 12
05 |,
Plage de réglage 11 8 8 Plage de réglage 10
20 max 18 max
4.5 41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10x 1) i ; /(M10x1)
{
5 = = g
£ 05 |, £
Plage de réglage 12 8 8 PIaEe de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3

] Tige rentrée \ ] Tige sortie

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modeéle

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxaQt] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

MXQ 1 6A'IZIZN Modéle a longueur totale réduite

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

M 3 Dimensions [mm]
Modeéle M
+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ16A-10ZN 85
@ @ O r trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ16A-20ZN 95
| A : ) course en sortie, il est impossible de monter un
@ @ @ Y réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ16A-30ZN 105
@ O (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ16A-40ZN 122
monter ultérieurement.) MXQ16A-50ZN 132
D D
MXQ16A-75ZN 163
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ16A-100ZN 207
MXQ16A-125ZN 232
36
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ

16A

[Option support télescopique]

MXQ 1 6A'DD1 Avec support télescopique (J 16)
M

Dimensions

[mm]
N 1208 Modéle | Modéea longueur
Modeéle standard | totale rédute y.74
o M M
o ® 5 MXQ16A-10Z(11 | 118.5 105 107
77 MXQ16A-20Z(11 128.5 115 111
23 MXQ16A-30ZC11 | 1385 | 125 121
[y MXQ16A-40Z[]1 155.5 142 138
@ O @ MXQ16A-50Z(11 165.5 152 148
g ; — o 9 MXQ16A-75Z11 | 196.5 183 179
b O N MXQ16A-100ZC1| 2405 | 227 | 223
MXQ16A-125Z2[ 11| 265.5 252 248
41 T D
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6
MXQ 1 6A'D52 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 16)
i i
L 3l Dimensions [mm]
, ploa ® [+ Modéle J
e J 5 MXQ16A-10Z[12 78
" ) MXQ16A-20Z[ 12 82
Orifice de pilot 2xM5x0.8
= (Bouchon: Supais7) MXQ16A-302002 | 92
= ' MXQ16A-40Z[12 109
& N o o MXQ16A-502(12 | 119
. MXQ16A-75Z[ 12 150
@ O@— MXQ16A-100Z(12 194
| @ - ®| o MXQ16A-125Z[12 219
) HEE Q‘ @ O@_ <t| ©
\ V7T i1
45 “lw
33
‘ MXQ16-10ZL12 ‘ Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
‘ - ” - J 5
[ I
T & © ]
0
— n
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus l
sont identiques au modeéle standard.
0.5
1 6 A_ 2 Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ [IL]& de fin de course en sortie (@ 16)
Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique: Butée élastique: [ ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
Réglage de fin de course de sortie Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10 x 1) ﬁ’ (M10 x 1) (M10x 1)
[ Orifice de la vis CHC avec e Orifice de la vis CHC avec -
D cotes sur plats 5 cotes sur plats 5 E
== ™ Cotes sur plats de 12 = —mmi Cotes sur plats de 12 ==mmi B §
05 |, 05 |, 0.5 Cotes sur plats de 12
13 Plage de réglage 14 13 Plage de réglage 15 13 Plage de réglage 13
27 max 28 max 29 max
50 51.5 52.8

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ

16A

[Option raccord axial]

2
<]
. =
MXQ 1 6A'DD3 Raccord axial (3 16) 5
- <
Orifice de pilotage M5 x 0.8 § ]
(oum) S (]
o3
Q
o)
3
=
[
2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 g \g
* Les dimensions autres de celles listées (IN) 83 o
ci-dessus sont identiques au modéle standard. 00 0
Se g
16A--4
MXQ == Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 16) T2
M o — 2%
~ 205 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 P EO
® - (Bouchon: Surplats 7) - - >a>—
= g
Q L e & £
© [T] i @ N - o
J 5 s
Xe]
Y44 . 23 8 52
' -1 6 o
1T Qo
)
o olc= . 3
) Q— @ 38 3 8 4.5 =
OY— MXQ16A-10Z(14 g
—_ -- -- >
=] o . - %
al m Dimensions [mm] | S
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 Vodele _?lc'_e Ol
a3 Modéle J [smied | 2z | S
J 5 M _g E
| [y MXQ16A-10Z04 | 78| 1185 [107 | =
2 © | ﬁ MXQ16A-20Z004 | 82| 1285 [111 | =
— MXQ16A-30Z14 | 92| 138.5 | 121 3
— MXQ16A-40Z014 | 109 | 1555 | 138 \=
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ~l.05 MXQ16A-50ZC14 | 119 | 165.5 | 148
[7]
MXQ16A-75Z214 | 150 | 196.5 | 179 2
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ16A-100Z014 | 194 | 240.5 | 223 3 E
MXQ16A-125Z[14 | 219 | 265.5 | 248 2E
20
S§
(=
MXQ 1 GA'DDS Avec support télescopique, raccord axial (J 16) £
=
[
~ :
P 20.5’ E
S
o) ]
« ; 5
% =
Orifice de pilotage M5 x 0.8 74 23 2
s
. . 8
@ O Dimensions [mm] | &
< Modele | Modélea 2
\ % 2 3 Modele sianderd |ioamtadte| ZZ | S
& O M| M 8
L MXQ16A-10Z[15 | 118.5 105 | 107 | W
S L MXQ16A-20ZC15 | 1285 | 115 | 111 | 2
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 MXQ16A-30Z15 | 1385 | 125 [121 | 8
MXQ16A-40Z0)5 | 1555 | 142|138 | E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ16A-50Z15 | 165.5 152 148 'g
MXQ16A-75Z(15 | 196.5 183 | 179 | 8
MXQ16A-100Z15 | 2405 | 227 [223 | &
MXQ16A-125Z015 | 2655 | 252 | 248 | &
38®
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ

16A

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 6A'DD6 Réglage centralisé (J 16)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique avec amortissement [ZA|: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée

Butée métallique [ZKJ: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

27.2
25.2

21.3

iI= = 9

MZ

Max. 47

Plage de réglage 17

Dimensions [mm]
Modéle Mz
MXQ16A-10Z2[16 | 33.5
MXQ16A-20Z[16
MXQ16A-30Z[16
MXQ16A-40Z[16
MXQ16A-50Z16 | 39.5
MXQ16A-75Z[16

MXQ16A-100Z[ 16

MXQ16A-125Z[16

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

05|,

Réglage de fin de course en rentrée

(M10 x 1)

Réglage de fin de course en sortie

(M10 x 1)

Cotes sur plats 12

Plage de réglage 13

Max. 27

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF|: Fin de course en rentrée

Max. 49

Plage de réglage 19

OB

O®

0.5
13

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

Réglage de fin de course en rentrée

(M10 x 1)
Réglage de fin de course en sortie

(M10x 1)
Cotes sur plats 12

Plage de réglage 15

Max. 28

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZJ | Fin de course en rentrée

Max. 53

Plage
de réglage 15

= T

Cotes
sur plats 9

0@

o9
= |
05 |

Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée

(M10x 1)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie

13 Plage de réglage 13

(M10x 1)
Cotes sur plats 12

Max. 30

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 1 6A'DD7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de 'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

ZS\VC
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

16 A |[Option fonctionnelle]

Dimensions: MXQ

[
o
, . , . s >
MXQ 1 6A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 16) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. g
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8
©
N 20.5 ]
© 2
)
= o
= o
& =
[
Mz ?
ig
4 23 Q-E m
= Q0
S2g
S =
@ @ O Réglage de fin ) < :.«-: .CE» E
@ de course en rentrée 2 o=
() T
@ @ O Réglage de fin 'g @
de course en sortie =]
~—
2 x M4 x 0.7 prof. 6 %_
E
- - ‘n
Dimensions mm] | B3O
Modéle mz_ | gL
MXQ16A-10Z(18 | 335 | SO
MXQ16A-20ZC18 g
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard. MXQ16A-30ZC18 o
*  Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. MXQ16A-40ZC8 v%
Pour plus de détails, reportez-vous page 126. MXQ16A-50Z18 | 39.5 §
MXQ16A-75Z[ 18 o
MXQ16A-100Z[18
MXQ16A-125Z[18

MXQ 1 6A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. =2
[72]
Réglage de fin de course en sortie 2
=]
©E
@@ @ O@ Réglage de fin @£
P [<]
,4@,@ B de course en rentrée oo
S0
e & O9 5%
o
= o

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

SvC aon
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ 20A [Standard]
MXQ 20A'IZIZ Modéle standard

(NN-1)xH G )
0.030 *1 ?5
+0. S
@5H9 ('0">") prof. 3 —A =
= 0 go
i =
S|
L ‘\: —€>@—-—@-€3- — 00—
‘ @

Oi
)

NN x M6 x 1 prof. taraudage 9 —A 6
Coupe A-A HB GB
48 36 16 M
05 [T
facan] scun]
i ;
oo Do L s _
i : .
1 z
Vue de dessous du / 2z

modéle MXQ20A-50Z Crifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7)

5H9 (*59%) prof. 2 43
7.3(profondeur de vissage maximum) 55
3.3 (profondeur de vissage minimum) @ 5H9 (*5°%°) prof. 2 38.6
o N M - Al O
@ N~ < | ©
© :
(]
™ 29
*1%2
NxM5x0.8 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
Coupe B-B
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
l? bloc de gwdagfe_ et entral'ner un dysfor!c- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ‘ J ‘ |
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la ‘ ‘
profondeur de vissage minimale. Reportez- R0S LS =
vous aux page 196 pour plus de détails.
x2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si ‘
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB I J M N NN 4 Y74
MXQ20A-10Z 45 18 8 46 70 24.5 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20A-20Z 40 18 8 46 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20A-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20A-40Z 58 28 18 56 80 22,5 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20A-50Z 42 — 34 — 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20A-75Z 55 22 58 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20A-100Z 50 16 108 56 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20A-125Z 55 32 133 59 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20A-150Z 62 48 158 62 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274

41
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ 20A

[Option réglage]

MXQ 20A'D|:| Avec

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC | : Tige rentrée, [ZS : Tige rentrée (Modele 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK : Deux extrémités, | ZL): Tige sortie, [ZM: Tige rentrée, [ ZT J: Tige rentrée (Modéle  longueur totale réduite)

option réglage (9 20)

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

31.5 31.5 [
@
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie §
(M12x 1) (M12x 1)
— [}
k7
Orifice de la vis CHC avec Orifice de la vis CHC avec " o
cotes sur plats 6 R cotes sur plats 6 3 "g
o
Cotes sur plats de 17 = =05 Cotes sur plats de 17 o % E
. o
Plage de réglage 10 10 10 Plage de réglage 9 s % g
oS
21 max, 20 max o=
DD
+ R 3"
=
( [}
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP]: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) | &
®
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie ° 0O
(M12x 1) \ /(M12x1) L]
- cC
. S ¢
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 = o
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 o
Cotes sur plats de 17 )
- = = N_Cotes sur plats de 17 o
Plage de réglage 12 10 05, §
29 max 10 Plage de réglage 11 S
485 21 max g
485 2
S
s
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \ £g
Amortisseur de chocs/RJ (ZG: Deux extrémités, [ ZH : Tige sortie, [ZJ |: Tige rentrée, [ZQY: Tige rentrée (Modéle & longueur totale réduite) | 5 =
Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige ';
(M10x 1) (M10x 1) g
=

Cotes sur plats de 9

Cotes sur plts dg 9

LOles sur plats de 1z, S
Cotes sur plats de 12 L Cotes sur plats de 12
4 T =1 05
Plage de réglage 3 3 8 Plage de réglage 6
15 max, 18 max
45.3 45.3
*3 L’amortisseur de chocs utilise un
taraudage différent de celui des
] Tige rentrée \ ] Tige sortie autres dispositifs de réglage.

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 20A'IZ|ZN Modéle a longueur totale réduite

4

*4 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

~
Z

SvVC

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modéle M
MXQ20A-10ZN 96
MXQ20A-20ZN 106
MXQ20A-30ZN 116
MXQ20A-40ZN 126
MXQ20A-50ZN 142
MXQ20A-75ZN 176
MXQ20A-100ZN| 249
MXQ20A-125ZN 274
MXQ20A-150ZN 299
42 ®



série MXQL1A

imraons uxa |2 0A[Option support télescopique]

MXQ 20A'DIZ|1 Avec support télescopique (J 20) Dimensions [mm]
M Modele | Modéle & longueur
© 18 Modeéle standard totale réduite 77
g B e M M

~ MXQ20A-10Z11 131 135 | 5

A MXQ20A-20Z[11 141 1235 ’
@ @ MXQ20A-30ZC11 | 151 1335 | 1315
2z 29 MXQ20A-40Z1 161 1435 | 1415
"y MXQ20A-50Z11 177 159.5 | 157.5
= L MXQ20A-75ZC11 | 211 | 1935 | 1915
& & O ! MXQ20A-100ZC1| 284 | 2665 | 2415
— f@*ﬂ#@ 3 3 8 MXQ20A-125Z11| 3809 | 2915 | 2665
NV ARG ® O | MXQ20A-150Z11| 334 | 3165 | 2915

44.5 = = ) * Les dimensions autres de celles listées
2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7 ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 20A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (Q 20)
l |

Dimensions [mm]
- ——— | N~ S
c\! . © - Modéle J |Q
e ‘ J | 5 MXQ20A-10ZL12 015
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ20A-20ZL 12
(Bouchon: Surplats 7) MXQ20A-30ZL12 | 101.5 38
o © MXQ20A-40Z[12 | 111.5
. ( ———m— MXQ20A-50Z(12 | 127.5
@ @ O MXQ20A-75Z[12 | 161.5
] B @ =1 o] « MXQ20A-100Z[12 | 234.5
O il MXQ20A-125Z(12| 2595 | 61
@ @ _ MXQ20A-150Z[12 | 284.5
%‘
RCAe)
9.5 Q
- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
| MXQ20A-10Z(12 |
| MxaoA0Z2 ] B Ls
& @ || ]
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
sont identiques au modele standard. !
0.5
20 A 2 Avec verrouillage de tige, réglage
- . .
MXQ [IL1& de fin de course en sortie (@ 20)
Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige. *1 L’amortisseur de chocs utilise un taraudage différent
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. de celui des autres dispositifs de réglage.
Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique: Butée élastique: [ ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
8 . . . N . . - Amortisseur de chocs en sortie de tige
Réglage de fin de course de sortie Réglage de fin de course de sortie (M10 x 1)
] E!,/(M12x1) _ 3/(M12x1) )
E j; Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 E jx QOrifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 ﬁ -
— Tm Cotes sur plats de 17 — TW Cotes sur plats de 17 — TZ %
o5, 051, 051, Cotes sur plats de 12
13 Plage de réglage 16 13 Plage de réglage 18 13 Plage de réglage 9
30 max 31 max 25 max
57 58.5 52.8

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ

20A

[Option raccord axial]

(]
20A 3 Orifice de pilotage M5 x 0.8 g
-
MXQ 00 oun | g
. ©
Raccord axial (J 20) ! 501
Xe)
5 g X
N ==
, 2
B o
Orifice de pilotage M5 x 0.8 =
(IN) 5.5 8
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. a2 ®
3.0
23m
[R]
wxa 20A-004 e
. . . . P S5
Avec support télescopique et verrouillage de tige (& 20) 2 '$ ;gg
. M 0.5 @ | R
ol |18 W k-
1 QOrifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 @ o \
(Bouchon: Surplats 7) K
~ Q.
3 —— . £
& ol °
| j [Ls* L 50
zz . 29 § g
( e . 5| 5=
— ] y MXQ20A-10Z[ 14 )
@ & @ O @ - - 3
— 77@7%77 o | o ] =
— ol ~ © < o
0o o oo 5
wp = =il i Dimensions [mm] _&E
@l ol 2xM5x08 Modéle =[]
prof. taraudage 7 Modéle J Q |standard| ZZ £EQg
Q M z X
J 2 MXQ20A-10Z04 | o | | 181, . | 5=
- e o MXQ20A-20z04 | °' ] 2" | s
X -t MXQ20A-30Z04 [ 101.5 | [ 151 [1315 | @
= | MXQ20A-40Z[14 | 111.5 161 [ 1415 | 2
L MXQ20A-50Z004 | 1275 177 | 157.5
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 05| m;gggﬁ-:ggzué‘"‘ ;glg 2;411 ;Zl g £
- . . =1
. . N - . MXQ20A-125Z14 | 259.5 |61 | 309 | 266.5 ﬁ E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20A-150Z14 | 284.5 334 | 2915 .E S
2%
Os
8
wxa 20A-05 '
[
Avec support télescopique, raccord axial (J 20) 8
3
M 3
={RLS B
§
~ =
8 8
Orifice de pilotage M5 x 0.8 <+ 29 Dimensions [mm] ;8
2z Modele | Modelea a
’ (o g Modsle |sndard|ioaierecute| ZZ | 2
— M| M 2
I @9 @ O MXQ20A-10Z(15 | 131 | 1135 1215 ~§
—— I 3 §| MXQ20A-20ZC05 | 141 | 1235 Co|a
L O ®© O MXQ20A-30Z005 | 151 | 1335 | 1315 | 2
— , ‘ MXQ20A-40Z[15 | 161 | 1435 [ 1415 | 8
44.5 - MXQ20A-50Z(15 | 177 | 1595 | 1575 | E
, . 2 X M5 x 0.8 prof. taraudage 7 MXQ20A-75Z005 | 211 | 1985 | 1915 | ©
Orltce de plotage MB X 0.8 MXQ20A-100Z015 | 284 | 2665 | 2415 | &
™ MXQ20A-125Z15] 309 | 2915 [ 266.5 %
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ20A-150Z(15| 334 | 3165 | 2915 | o
44®
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ

20A

[Option fonctionnelle]

MXQ 20A-D|:|6 Réglage centralisé (J 20) 1 L'amortisseur de chocs utilise un taraudage différent de celui des

autres dispositifs de réglage.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique avec amortissement [ZA|: Deux extrémités, [ZC|: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

34.3
31.5

27

@

@

i

Butée élastique [ZDl: Deux extrémités,
[ZF: Fin de course en rentrée

Max. 56

10

Plage de réglage 19

ofc ui

MZ

Max. 54

10

Plage de réglage 17

\Réglage de fin de course en rentrée

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie

M12x 1)

05| Cotes sur plats 17
13 Plage de réglage 16
Max. 30

Réglage de fin de course en rentrée

O @

0.5

13

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie

(M12x 1)

Cotes sur plats 17

Plage de réglage 18

Max. 31

Dimensions [mm]
Modele MZ
MXQ20A-10Z[16 | 36.5
MXQ20A-20Z[16
MXQ20A-30Z[16
MXQ20A-40Z[16 | 46.5
MXQ20A-50Z[ 16
MXQ20A-75Z[16
MXQ20A-100Z[]6
MXQ20A-125Z( 16 | 69.5
MXQ20A-150Z[ 16

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,

[ZJ: Fin de course en rentrée

Max. 53

Plage de réglage 10

0@

Amortisseur de chocs de
fin de course en rentrée

_é (M10 x 1)

O ®

0.5

Amortisseur de chocs de
fin de course en sortie

(M10 x 1)
Cotes sur plats 12

13

Plage de réglage 9

Cotes sur plats 9

Max. 26

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXxQ 20A'DD7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 20)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

i/l
7S\

)
Q@ o

\
A

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

ZS\VC
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

20A |[Option fonctionnelle]

Dimensions: MXQ

[
o
, . , . F
MXQ 20A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 20) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. g
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8
©
© 18 S
® Q@
'_g
N = 7 =
» 1 o
@ @ @
mz 28
23m
445 29 20 g
—
1 S8 X
\°1 ] 'g gE
@ @9 @ O @ Réglage de fin de 0D
— 49@7 course en rentrée =3 o 'g
N T © . <
e & 0@ (=
— Réglage de fin de @
' - course en sortie % CE’-
== = : =
2 x M5 x 0.8 prof. 7 - Xe)
S
Dimensions [mm] § g
Modeéle MZ O %
MXQ20A-10Z[18 | 36.5 i
" [}
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modeéle standard. m;gggz_gg%gg 'E
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. o
Pour plus de détails, reportez-vous page 126. MXQ20A-40ZL18 | 46.5 =

MXQ20A-50Z[8
MXQ20A-75Z[ 18
MXQ20A-100Z[18
MXQ20A-125Z[18 | 69.5
MXQ20A-150Z[18

MXQ 20A'DIZI9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8. =
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
3
) f=
: Réglage de fin de g E
— @ @ O @ course en sortie »E
€0
B} . oo
@ Réglage de fin de E=1p
I @ e@ @%:g course en rentrée O&%
=)
L ®® @ O E;

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ 25A [Standard]
MXQ 25A'DZ Modéle standard

*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec —
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- {9
termédiaire entre la profondeur de vissage et la Q{;@@_@_@@i4
profondeur de vissage minimale. Reportez- {9
vous aux page 196 pour plus de détails.

*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat- [
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si

elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut Vue de dessous du modéle MXQ25A-75Z
causer des dysfonctionnements au détecteur.

65 50 26

<
(NN -1)xH G e
20.5 12,5 H g
@ 6H9 ('3 *°) prof. 4 —A =

. an faciiel Q3
) go
—| © \ o
- < i I
ol s \ O & ©

F== e (e e==
NN x M8 x 1.25 prof. taraudage 12 ~—A 7
HB GB
Coupe A-A
M
0.5 =
o
»
J |
Y4
/ zz
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon: Surplats 7)
9(profondeur de vissage maximum) 6H9 (+8-030) prof. 3 6.5

4 (profondeur de vissage minimum)

v
v,

. [
- IN
ljg > |

@ 6H9 (*3%%°) prof. 3

A Kf\ n P &)
8 O HO——0—0—— 8 Off 2|
75 !
Do ¢ © 09 |3 u
3 = — ]
N x M6 x 1 *1%2 F ~—B ™ ‘34
N
Coupe B-B 2 <7 - 1>X F 2 x M6 x 1 prof. rosca 9
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
o
|V S— - - =
Dimensions [mm]

Modele F G GB H HB I J M N NN Z Zz
MXQ25A-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25A-20Z 46 18 7 55 80 30 36 1415 4 2 95 118
MXQ25A-30Z 55 28 17 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25A-40Z 65 28 17 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25A-50Z 75 36 20 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25A-75Z 60 — 45 — 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25A-100Z 48 20 46 44 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25A-125Z 60 18 60 66 170 67 142 3145 8 4 238 261
MXQ25A-150Z 65 43 85 66 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

Dimensions: MXQ 25A [Optlon réglage]
MXQ 25A'D|:| Avec option réglage (@ 25)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

38.3 38.3

Réglage de fin de course de rentrée E : Réglage de fin de course de sortie
(M14 x 1.5) 1 @ (M14 x 1.5)

Orifice de I? ViSGCHC avee - - — Orifice de la vis CHC avec

cotes sur plats = @ = cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19 ‘ - Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 11 11 S = 05 -
22 max 11 Plage de réglage 10
54 __ 21 max
Deux extrémités 54

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M14 x 1.5) 1 ((l@ (M14 x 1.5)
=N BENSE
de la vis CHC avec cotes sur plats 6 7‘@!—@ j@—i Orifice de la vis CHC avec cotes sur pl
Cotes sur plats de 19 Cotes sur plats de 19
Plage de réglage 12 11 == = o5 |_
24 max 11 Plage de réglage 11
55.5 23 max
55.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

mortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tig
M4 x1.5) o (M14 x 1.5)
g = 2
3 | L\ &
T T
— —}
- |
Cotes sur plats de 19 Cotes sur plats de 19
Plage de réglage 21 11 == = o5 -
36 max 11 Plage de réglage 20
* Les dimensions autres de celles listées 67.1 35 max
ci-dessus sont identiqgues au modeéle standard. 67.1

[_Tige rentrée |

3

2

B

3

(]

g

f =

2

8

~ N - . )

MXQ 25A'DZN Modéle a longueur totale réduite Dimensions ] | 8
M 3 Modéle M @

*3 Puisque la longueur totale est réduite par MXQ25A-10ZN 110 '-E

le retrait des trous de montage du réglage MXQ25A-20ZN 120 8

de fin de course en sortie, il est impossible MXQ25A-30ZN 130 i}

de monter un réglage de fin de course en o

sortie ultérieurement. (Le réglage de fin de MXQ25A-40ZN 140 3

course en rentrée peut se monter ulté- MXQ25A-50ZN 163 2

N rieurement.) MXQ25A-75ZN 188 3

; ; MXQ25A-100ZN | 229 5
= = MXQ25A-125ZN 293 E

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ25A-150ZN | 318 ®

&
=)
=]
o
°
°

MXQLIA

a raccor:

=4 Modele 3

odeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

-

d simple

e|[Modele a raccor
MxaQt] MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Z;SVC 48



série MXQL1A

Dimensions: MXQ

25A

[Option support télescopique]

MXQ 25A'DMIZI1 Avec support télescopique (D 25)

Dimensions [mm]
0 Modele  |Modéle & longueur
<| |205 Modeéle standard | totalerédue 4
M M
3 MXQ25A-10Z11 151.5 130 138
¥ Y ® MXQ25A-20ZC11 | 1615 | 140
MXQ25A-30Z[ 11 171.5 150 148
24 34 MXQ25A-40ZCJ1 | 1815 | 160 158
[ , g MXQ25A-50Z11 | 204.5 183 181
] MXQ25A-75Z[11 229.5 208 206
@@ & O | MXQ25A-100ZC11| 2705 | 249 | 217
: ‘ _ R i 3 MXQ25A-125Z11| 3345 | 313 281
& @ O : MXQ25A-150Z11| 359.5 | 338 306
50 = ! * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
2 x M6 x 1 prof. rosca 9 sont identiques au modéle standard.
MXQ 25A'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (G 25)
° Dimensions [mm]
Y : — Modéle J [Q
@‘\ 1 MXQ25A-10Z[12 | 109 | 48
{ |5 MXQ25A-20Z12 | 104
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-30Z[12 | 114
(Bouchon: Surplats 7) MXQ25A-40Z[12 | 124 | 43
® MXQ25A-50Z[ 12 | 147
f = i . MXQ25A-752[12 | 172
1 MXQ25A-100Z(12 | 213
@ & @— MXQ25A-125212 | 277 | 73
" - 302
Sy % 46# ©— w ol 2 MXQ25A-150Z[12
I= Do @_
| |125 ) { = —
LN
MXQ25-10Z[12 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Q
R - 1 J 1 5
& ®
=)
’ * Les dimensions autres de celles listées
05 ci-dessus sont identiques au modéle standard.

wxa 25 A-co2

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (J 25)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:
Butée élastique: [ZE]

Butée métallique:
= =g

Réglage de fin de course de sortie

3@ (M14x1.5)
I - { Orifice de la vis CHC avec
j cotes sur plats 6

Ttﬁ: Cotes sur plats de 19

05|,
18 Plage de réglage 13
31 max
64

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

EL Amortisseur de chocs %
| Réglage de fin de course de sortie | ?Rﬂioziid$ .tti_)g)e %
4{)@_ (M14 x 1.5) LN i
- - Orifice de la vis CHC avec
WT cotes sur plats 6 —
— s Cotes sur plats de 19 — o= Cotes sur plats de 19
o5 o8|,
18 Plage de réglage 15 18 Plage de réglage 23
33 max 44 max
65.5 771

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
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Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

25A

[Option raccord axial]

)
Orifice de pilotage M5 x 0.8 =
MXQ 25A'DEI3 (ouT) 3
. - | o<
Raccord axial (O 25) 5[]
%f e @ O §g
© ——#}@—#}@7 © =
~ B =
) ® & O 3
§
Orifice de pilotage M5 x 0.8 3
) 7.5 @
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. g ~$
23m
25A-04 2]
MXQ =0 529
Avec support télescopique et verrouillage de tige (9 25) o=
M 0.5 = 2%
2| 205 =|_ o Eo
Sy Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 @ - o
- (Bouchon: Surplats 7) ?E:.
g ° @ . @
o~ o gl 20
y#4 y = X
R ~ S
- 34 %
Lo xn s — u
‘ — — | 125 2
— || ! - ' ! (@
B @© O | | MXQ25A-102034 g
— - &—- ¢ 8| = O 8 e ——- =
@@9 ® O@ . Dimensions mm) | & B
—— N Modéle £ e
f ——— > Modeéle J | Q[stndard| 77 | 5 5o
50 = == = ‘ M £=s
© 2xM6x 1 S
MXQ25A-10Z(J4 | 109 |48 | 151.5 =
| Q . ol teraudage ¢ MXQ25A-20204 | 04| |[i6i5] ° | 2
MXQ25A-30Z(14 | 114 1715148 | 8
= %« Les dimensions au- MXQ25A-40Z[14 | 124 | 43| 181.5 | 158 =
] d TS tres de celles listées MXQ25A-50Z14 | 147 204.5 | 181 "
S . ci-dessus sont iden- MXQ25A-75214 | 172 229.5 | 206 2
S “tq“desda“ modéle MXQ25A-100Z4 | 213 2705 (217 | &
- slanaard. MXQ25A-125Z(14 | 277 | 73 [ 3345 [281 | 2 €
QOrifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ25A-150Z(14 | 302 3595 | 306 | 2 °
Sg
&
wxa 25 A-cob =
[
Avec support télescopique, raccord axial (J 25) g
o
© M + Las Dimensions no mencionadas abajo son las mismas 3
<] [205 que para el Modéle standard. (%
E
© =
g 8
Dimensions mm] | 3
Orifice de pilotage M5 x 0.8 77z Modele | Modele a \é
(ouT) e Modéle standard | igmrante | ZZ 2
[ , M M 5
= ‘ MXQ25A-102005 | 1515] 130 | | 8
) _@@ @& Q@ , MXQ25A-20Z005 | 1615 140 i
© — i i ° : ° MXQ25A-30Z005 [171.5] 150 [148 | 2
~ — ~ © MXQ25A-40ZC5 |181.5| 160 [158 | ©
A _@@ @ O @ ' MXQ25A-50Z005 |204.5| 183|181 | E
— , /) MXQ25A-75Z015 |229.5| 208 (206 | S
50 | ‘ o MXQ25A-100Z015 | 270.5| 249 |217 | .8
. Orifice de pilotage M5 x 0.8 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 MXQ25A-125Z[15 | 334.5| 313 |281 %
- (IN) MXQ25A-150Z(15 | 359.5| 338 |306 | »
50®

O
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série MXQL1A

Dimensions: MXQ

25A

[Option fonctionnelle]

MXQ 25A'DIZI6 Réglage centralisé (O 25)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

41.7
38.3

\Eg

30.4

S

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,
[ZF]: Fin de course en rentrée

Max. 66

==

=

@

@

MZ
Max. 64
11 Pl de régl 19 . .
2ge ce regage Dimensions [mm]
T Modele MZ
] MXQ25A-10Z016 | 48

MXQ25A-20Z[16

Réglage de fin de course en rentrée

&L

%_@_@__9_@ (M14 x 1.5) MXQ25A-30ZL16
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 MXQ25A-40ZL 16 58
@ @ O Réglage de fin de course en sortie m;&gggﬁﬁgggg
(M14 x 1.5) .
0.5 Cotes sur plats 19 MXQ25A-100ZL 16

11

Plage de réglage 20

= T

°9

oP

Réglage de fin de course en rentrée

MXQ25A-125Z[16 | 88
MXQ25A-150Z[16

18 Plage de réglage 13
Max. 31

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZJ | Fin de course en rentrée

(M14 x 1.5)

\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie

= | (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 14
Max. 33

o
Max. 78 Plage de Z
11 réglage 23 2s
|
w
= T :
- = H \Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
@ (M14 x 1.5)
O Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
= | (M14 x 1.5)
05| Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 23
Max. 45

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 25A'DD7 Réglage centralisé / modéle symétrique (O 25)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

®51
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Table linéaire pneumatique/a double orifice de raccordement Série MX QDA

25 A |[Option fonctionnelle]

MXQ 25A'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 25)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Dimensions: MXQ

1o)
< 205

42,5

= Modéle a raccord double

&
€

MZ

50 34

odéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[B

@@ @ Q@— Réglage de fin de
course en rentrée
_@@ @ O@ Réglage de fin de course en sortie 5 '

2 x M6 x 1 prof. 9

70

50
{M

d simple

a raccor
MXQLIC

Dimensions [mm]
Modéle MZ
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. m;ﬁg:gﬁ_;gigg 48
MXQ25A-30Z[ 18
MXQ25A-40Z[18 58
MXQ25A-50Z[ 18
MXQ25A-75Z[18
MXQ25A-100Z(18
MXQ25A-125Z(18 | 88
MXQ25A-150Z[ 18

{Modéle

odele a hauteur interchangeable
MXQLl

=

A\

MXQ 25A'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (0 25)
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique. §
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8. SE
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 2 g
oo
B O
S8
=)
e

Réglage de fin de course en sortie

O [Hoe, o O@gﬁ

—] course en rentrée
06”0k
%&

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

SvC o2
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MXQ

Table linéaire pneumatique
Modele a faible poussée et rigidité élevée

Série MXQ

16,008,012, 16, 0 20

Pour passer commande

M9BW

12|B
00

30/ ZA
© 0

6 060 o

Options
,0 Modéle standard Modéle symétrique 9 Course standard [mm]
Alésage
B BL
6 Orifice %Iggeedgu détecteur r??rr\geed;u détecteur Orifice 101 20: 30: 40, 50*: 75%
8 : @ ; : @ ; 10, 20, 30, 40, 50, 75*, 100*
12 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
16 | Cumiims Bues 20 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100*, 125%, 150*
R/ s
20 :ii D 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125*, 150*

1

Veuillez utiliser le modele standard.
*  La plage de vitesse d'utilisation des courses marquée d'un astérisque (*) est 50 a 300 mm/s. (Reportez-vous a la page 55.)

9 Option de réglages

Non disponible car le modeéle standard comporte des orifices de raccordement et des rainures de montage du détecteur sur les deux cotés.

e Détecteur

| — | Sansdétecteur |

* Sélectionnez les modéles de détecteurs
compatibles a la page suivante.

0 Nombre de détecteurs

- 2
S 1
n n

0 Exécutions spéciales
Pour plus de détails, reportez-vous a la page suivante.

1 @: Livré avec le produit mais non assemblé.
Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut
se monter ultérieurement.

*2 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été
supprimés pour réduire la longueur totale de la table.

*3 La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

[

Position de montage
Symbole Type de réglage*3 du réglage*1
Fin de course | Fin de course
en sortie en rentrée

y4 Sans réglage

ZA [ ] (]
ZB | Butée métallique avec amortissement [ ]

ZC ([ ]
ZD [ ] ()
ZE | Butée élastique [ ]

ZF (]
2G [ ] o
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ ]

ZJ (]
ZK [ ] [ ]
ZL Butée métallique [ ]

ZM ®
ZN Sans réglage

ZP o Butée élastique [
ZQ {‘("ijg"fégd‘i’tg%ge“' 3 An?orti’ssgur de chocg/RJ [}
ZS ‘E Butée métallique avec amortissement [ ]
ZT O | Butée métallique o
ZBF | 2| Butée métallique | G | Butée élastique ° o
ZBJ g| avec @ Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]
ZBM |5 amortissement 3| Butée métallique [ [
ZEC |9 o | Butée métalique avec amortissement|] @ °
ZEJ g Butée élastique 'CC’ Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ]
ZEM g "’; Butée métallique ) )
ZHC |© ) O | Butée métallique avec amortissement [ ] ([

< | Amortisseur de o —— -
ZHF ; chocs/RJ 8 Butée élastique [ ] [ ]
ZHM [© 2| Butée métallique [ ] [ ]
ZLC % O [ Butée métallique avec amortissement [ ] ([ ]
ZLF Ea Butée métallique Butée élastique [ ] [ ]
ZLJ | Amortisseur de chocs/RJ [ o
Position de montage du réglage
Réglage de fin de | é Réglage de fin
course en rentrée de course en sortie
Sorti  t— Rentré

Modeéle a longueur . T

totale réduite

Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour réduire la longueur totale de la table.
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Table linéaire pneumatique/Modéle a faible poussée et rigidité élevée Série MX QI:I B

Qo
E
o
P
o
s]
o
i¥e)
g%
«©
® =
@
3
=
Détecteurs compatibles/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus diinformations. 3
= A Tensi ‘ali tati Model étect L abl a
‘ . » Connexion |5 3 Cablage ension d'alimentation odéle de détecteur |Longueur de cable [m] Précablé Charge g @
52288 FEeien epseEl électrique aE> E (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial 0511315 précablé admissible o g
=3 (=) ML) @) oM
3 fils (NPN) SV 12y MONV | MON | @ [e[@ (O] O |[. . =9 g
8 - 3 fils (PNP) ’ MOPV | MOP (@ (@@ |O| O S5 x
= 2-fils 122V M9BV M9B ® 0 0| O O — © D =
© e =
- ) 3 fils (NPN) MONWV| MONW | @ ® | ®| O O . . o
7] O =
s | doui?gﬁsic:i:zion) Filnoye | oui[ 3fis (PNP) | 24v |V "2V [M9PWV| MOPW [ @ (@ @ O o || g°
% 2-fils 122V MOBWV| M9BW (@ @ | @® O ©) - =
i - s 3 fils (NPN) MONAV*1| MONA*1 | O |O | @ | O O . [7)
8| dze;:ﬁzzzli';‘i‘;n) 3 fils (PNP) sv.12v M9PAV+1 [ MOPA* | O [0 |@|0| o |-tC =
2-fils 122V M9BAV+1| M9BA*1 | O |O | @ | O ©) - T
5 3 fils o )
=] - — - — p— —
% 5 B i ovs Oui | (6quivalents NPN) 5V A96V A96 [ J [ J Circuit CI § 0
£& y sils | 24y | 12y | 100V | AS3V=Z A93 | @ @@ @ — | — [Reas || SC
Q Aucun 100Vmax. | A9O0V A90 o -0 - — |CircuitCl| API ; é
*1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau. o
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau. 'g
x2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93. §
* Symboles de longueur de céble : 0.5 m =t — (Exemple) MONW o
Tm e M (Exemple) MONWM =
3m e L (Exemple) MONWL S
5 m weeeenes Z (Exemple) MONWZ s
* Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande. _:,3 ]
* Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125. £0
= Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précéblés, reportez-vous au catalogue sur le Web. a3 X
* Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés. ==
=
@
Made 0 P - g
order | Exécutions spéciales =
(Reportez-vous aux pages 127 a 156 pour plus d'informations.)
Symbole Caractéristiques 5
X7 | Graisse PTFE 88
X9 Graisse pour machines de I'industrie alimentaire g g
Qo
X11 Vis de réglage longue 59
(Plage de réglage plus étendue de 10 mm) O
(=
X12 Vis de réglage longue <
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) %,:
-X28  |Ecrou et vis de réglage longs g
X33 | Sans détection magnétique intégrée §
X39 Joint en FKM s
X42 Unité de guidage anti-corrosion g
f =
X580 | Caractéristique faible vitesse (15 & 50 mm/s) 2
X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (10 a 100 °C) @
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale g
&
(]
[ =
N =]
Tube de e E
contrdle de I'humidité =
Série IDK o >
En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course '§
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau) c 4 H £
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions. P reca Utl o n s 3
Connecter simplement le tube de controle d'humidité a I'ac- el | S
\tionneur pour empécher l'apparition de condensation. ) 1 Veuillez lire la section “Précautions spécifiques au I —g
l produit”avant utilisation. Reportez-vous a la page 195. _: 3

O
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série MXQL1B

Caractéristiques
Alésage [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20
Taille du port de raccordement M5x 0.8
Fluide Air
Action Double effet
Pression d'utilisation 0.15a0.7 MPa*1)
Pression d’épreuve 1.05 MPa
Températures ambiante et du fluide -10a60°C

50 a 500 mm/s

(Sans réglage)

Z,Izgﬁ;eﬁz:esse (Butée métallique avec amortissement : 50 a 200 mm/s)

(Vitesse d'utilisation (Butée métallique : 50 a 200 mm/s)

moyenne) = dans le tableau des courses standard page 53 : 50
y 2300 mm/s

Amortissement

Amortissement élastique interne

Amortissement Butée métallique avec amortisseur, butée élastique,
(Avec réglage) amortisseur de chocs, butée métallique
Lubrification Non lubrifié

. Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur

Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

*1

Reportez-vous page 56 pour la pression d'utilisation minimum de la butée

métallique avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :
Pression requise pour une compression totale de la partie saillante de
I'amortissement pour entrer en contact avec la piéce métallique.

Effort théorique el =——
La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels. [N]
Alésage |Talledetige| En | Surface du Pression d'utilisation [MPa]

[mm] (mm] [ raccordement | Piston M| 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7

ouT 57 11 17| 23| 29| 34| 40

& 8 IN 42 8| 13| 17| 21 25| 29

ouT 101 20| 30| 40| 51 61 71

e 4 IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53

12 6 ouT 226 45| 68| 90| 113 | 136 | 158

IN 170 34| 51 68| 85| 102 | 119

16 6 ouT 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281

IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242

ouT 628 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440

e 8 IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369

* Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 56.

Symbole

Amortissement Elastique

S=1

Masse
]
Modéle Course standard [mm] Réduction du m°,dé'?é Masse supplémentaire de I'option de réglage
10 20 30 40 50 75 100 125 150 longueur totale réduite |Fin de course de sortie| Fin de course en rentiée
MXQ6B 120 140 150 180 230 260 — — — -6 10 8
MXQ8B 220 240 260 310 330 450 500 — — -12 20 16
MXQ12B 420 450 480 550 580 700 890 970 — -21 40 30
MXQ16B 710 730 770 820 920 1100 1400 1700 1800 -33 70 50 (80)
MXQ20B 1200 1200 1300 1300 1600 1700 2000 2600 2700 -60 110 80
* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse des piéces mobiles
]
Modéle Course standard [mm] Réduction du mo/d‘el(?é Masse supplémentaire de I'option de réglage
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | longueur totale réduite [Fin de course de sortie| Fin de course en renrée
MXQ6B 63 68 76 87 106 125 — — — -6 10 8
MXQ8B 116 128 141 161 174 224 255 - - -12 20 16
MXQ12B 226 241 262 293 313 373 454 504 — -21 40 30
MXQ16B 331 352 375 399 434 510 661 720 779 -33 70 50 (80)
MXQ20B 591 601 637 672 743 831 963 1157 1246 -60 110 80
* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse max. de la charge Energ_;ie cinétique admissible
[kg] ]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modele | Amortissement | Butée | ., BUtée |Amortisseur de chocs/RJ| Butée Modéle | Amortissement | . Butée Butée |Amortisseur| Butée
élastique interne|élastique| rgﬁ,‘gmggg,%ﬁf Horizontal | Vertical r’ﬂgha;- élastique interne ?ﬁgﬂggg%ﬁf élastique |de chocs/RJ| métallique
MXQ6B 0.6 1 - 1 1 MXQ6B 0.03 - 0.06 0.2 0.009
MXQ8B 1 2 1 1.5 1 2 MXQ8B 0.06 0.018 0.12 0.33 0.02
MXQ12B 2 4 2 4 25 4 MXQ12B 0.12 0.04 0.2 0.76 0.04
MXQ16B 4 6 4 6 6 MXQ1i6B 0.2 0.08 0.4 1.47 0.06
MXQ20B 6 9 6 9 6 9 MXQ20B 0.4 0.12 0.6 1.73 0.09
* Pour sélectionner un modele, reportez-vous a Sélection du modéle page 157 ou
utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez noter qu'il n'est pas possible
de sélectionner un modéle uniquement avec I'énergie cinétique admissible.
®55
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Table linéaire pneumatique/Modéle a faible poussée et rigidité élevée Série MX QI:I B

Caractéristiques en option

* 1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique

Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression

d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions
spécifiques au produit a la page 196.

* 2 Non disponible pour @ 6
Butée élastique

Réglages Pour les modéles et dimensions de Il'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124.
I
Butée métallique avec amortisseur
Modele MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4
Pression d'utilisation
minimum de la butée avec 0.3 0.3 0.2 0.2
amortissement*'*2 [MPa]
Reéencel Force de compression
maximale d'amortisgement [N] 20 42 65 97
Taille de la vis de montage [mm] M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5

Modele MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14x 1.5
Amortisseur de chocs/RJ
Modele MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10
Vitesse d’impact [mm/s] 300 a 500 50 a 500
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15
Taille de la vis de montage [mm)] M6 x 0.75 M8 x 1 M10x 1 M14 x 1.5
Butée métallique
Modele MXQ6B MXQ8B MXQ12B MXQ16B MXQ20B
Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5

56
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série MIXQL1B

Dimensions: MXQ GB [Standard]

MXQ 6 B'DZ Modéle standard

(NN-1)xH G
@ 3H9 (*59%) prof. 2 H
) —A
© —|
° [ b2 O + 4}
___.w © } 0
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4 3H9 (*39%%) prof. 2
Coupe A-A HB GB
M 27 23 10
057
-6 Q
hd \@_ﬁé' d)
Z - —
zz Vue de dessous

de MXQ6B-30Z
3H9 (*3°%%) prof. 1.5

Orifice de pilotage 20

18.9

4.1(profondeur de vissage maximum)

@ 3H9 (*5°%) prof. 1.5
2.1 (profondeur de vissage minimum)

Aol |
o[ € F
N x M3 x 0.5 *1%2 ~—B

Coupe B-B (% _ 1>X E

*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne-

—|
Aq| ™

16
%@
@ 1@
OO
34
L
2

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

M
16.3
S

ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- J |

aire entre la profondeur de vissage et la profond- 3
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page <

196 pour plus de détails. W 2 ©

*2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres ! ‘
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des
dysfonctionnements au détecteur.

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

Dimensions [mm]

Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ6B-10Z 25 15 9 25 37 10 31 68.5 4 2 51 61
MXQ6B-20Z 25 22 16 28 40 17 34 78.5 4 2 61 71
MXQ6B-30Z 26 — 26 — 40 20 41 88.5 6 3 71 81
MXQ6B-40Z 32 14 27 31 55 26 51 104.5 6 3 87 97
MXQ6B-50Z 46 16 54 29 55 40 64 131.5 6 4 114 124
MXQ6B-75Z 50 15 56 30 55 20 86 156.5 6 4 116 126

MXQ 6 B L'IZIZ Modéle symétrique

12 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

«@
©
o 90d f ] ed
@ @ O (] V Aqf ™
18.9
Orifice de pilotage 20

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

> SvC
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX QI:I B

Dimensions: MXQ 6B [Optlon réglage]

)
[}
)
mxa@ 6B=0[___] Avec option réglage (2 6) |
e
;s . sy . . . P . P \ N , . [=]
Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) e
= X
13.6 Heglage de fin de course de rentree  Keglage de 1in de course de sortie 13.6 'g E
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75) ,g
o
Orifice de la vis CHC avec - @ @ e Orifice de la vis CHC avec =
cotes sur plats 3 ] ® ® @< g I\.cotes sur plats 3 &
(7]
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8 2 o
i .. —_— g ~g
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9 23m
17 max 15 max %:gg
81.5 315 S5 %
T O
[ Deux extrémités | o= =
5%

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH]: Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec = % = Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 / @ T \cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
R A
— A @ g Y v—ﬁ
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.3 29.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ GB'IZIZN Modéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
Modéle M
M ) *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ6B-10ZN 60
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ6B-20ZN 70

- course en sortie, il est impossible de monter un

@ @ O réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ6B-30ZN 80
—o@®——®— (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ6B-40ZN 96
@ @ o monter ultérieurement.) MXQ6B-50ZN 123
MXQ6B-75ZN 148

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

sMC >8

O

MXQLIC

le a raccord simple L&Y

e[Modée
MXQll

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



série MIXQL1B

Dimensions: MXQ 8B [Standard]

MXQ 8 B'DZ Modéle standard NN-1)xH G
45 7.4 H
Y 0 ~—A
©, < © —]
Ql o %(, Q n o
= 50 OO0 K0
a V i ©
NN x M5 x 0.8 —A 5
Trous traversants taraudés 0.030
4H9 (*0°%%) prof. 2.5
Coupe A-A HB GB e
@ 4H9 (*5°%) prof. 2.5
M 39 29 11
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le 0.5
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne- I~ —
ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- &
aire entre la profondeur de vissage et la profond- - 00— 0—o—¢
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page ©
196 pour plus de détails. 4 — —
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres 74
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est Vue ‘E'e dessous
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des +0.030 du modéle MXQ8B-40
. P 4H9( 0 )prof. 2
dysfonctionnements au détecteur.
5.7(profondeur de vissage maximum) 45 23
2.7 (profondeur de vissage minimum) 21.7
i—B
ANB) \ O 7
KoY 2 @ &
% los® O o ¥ .rieers e
o te o 09 SIS
7
N ‘M4 X 0.7 #1%2 F B 113] \ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
@ 4H9 (5°%°) prof. 2 N
Coupe B-B 16 (f - 1)" F
J | ®
| | ©
S 5
{ |
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ8B-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 63 75
MXQ8B-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 65 77
MXQ8B-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 75 87
MXQ8B-40Z 34 — 27 — 60 23 50 120.5 6 3 93 105
MXQ8B-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 103 115
MXQ8B-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 147 159
MXQ8B-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 172 184

MXQ 8 B L'DZ Modéle symétrique

13 2xM3x 0.5 prof. taraudage 5

e, & @ 09 81—@\ Ii
@@@ @ & @o@ \?@Q

21.7
Orifice de pilotage
23

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

> ZSvC
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX QI:I B

Dimensions: MXQ 8B [Optlon réglage]

g
[}
8B-o[ | 3
MXQ =] Avec option réglage (@ 8) s
g
; P . . PRV . . . , . P \ioa JorA) [=]
Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modele & longueur totale réduite) | 8 g
[}
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite) p= E
o
14.9 Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie '%
) (M8 x 1) (M8 x 1) §
(]
‘O
- - @
Cotes sur plats de 4 jlw Cotes sur plats de 4 g ~§
Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10 coM
0.5 Dimensions mm Yl
; ; 220
Plage de réglage A 6.5 6.5 Plage de réglage B Option réglage A B & _§ <
17 max 16 max Butée métallique avec T o=
35 35 amortissement 8 7 % -
(ZA, ZB, ZC, ZS) 3 c
’ Deux extrémités ‘ Butée métallique . . s
(2K, ZL, ZM, ZT) r
Q.
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) | &
e
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie ° 8
(M8 x 1) : )2 (M8 x 1) 30
= = S X
Cotes sur plats de 4 - jlw \.Cotes sur plats de 4 'g =
Cotes sur plats de 10 05 Cotes sur plats de 10 'g
Plage de réglage 11 6.5 6.5 Plage de réglage 10 S
18 max 17 max -}
36.5 36.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1)
Cotes sur plats de 10 ‘ Cotes sur plats de 10
Plage de réglage 12 6.5 6.5 Plage de réglage 11
23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 8 B'DZN Modéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
M *3 *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modele M
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ8B-10ZN 72
course en sortie, il est impossible de monter un MXQ8B-20ZN )
@@ @ @ , réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
1 @7’@— (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8B-30ZN 92
@ @ QA monter ultérieurement.) MXQ8B-40ZN 110
i MXQ8B-50ZN 120
MXQ8B-75ZN 164
= Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ8B-100ZN 189

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Z;SMC 60



série MIXQL1B

Dimensions: MXQ 1 2B [Standard]

MXQ 1 2B'DZ Modéle standard (NN - 1) x H a
7.4 8.7 H
© ‘ —A
ol = (RRI Mo =4 =
S8 D) o _ o
FER0 to-0Q--—©° =

D) ] @
~ —74 ]
NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé @ 5H9 ('3°*) prof. 3 —A 6 /
GB

Coupe A-A HB
- 5 35 16 5H9 (*5°%) prof. 3
J— M

= i [ —

- = > —60-

I & —
i = ! z

MXQ12B-50Z 44
7.3(profondeur de vissage maximum) @ 5H9 (5. %°) prof. 2 30
27.7

3.3 (profondeur de vissage minimum)

APl 12
@_@_O@ \‘

5H9 (*5:9%) prof. 2

52
<
T
33
50

25

Coupe B-B <£_ 1))( F 2 X M4 x 0.7 prof. 6
«1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de guidage 21
et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser une vis de longueur
intermédiaire entre la profondeur de vissage et la profondeur de vis- J ]
sage minimale. Reportez-vous aux page 196 pour plus de détails. ‘ | I
«2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magnétiques,
elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un aimant, etc. Cela ©
peut causer des dysfonctionnements au détecteur. ‘
Dimensions \ [mm]
Modeéle F G GB H HB | J M N NN V4 Y44
MXQ12B-10Z 38 16 8 39 58 21 29 98.5 4 2 72.5 87
MXQ12B-20Z 38 20 12 39 58 25 29 108.5 4 2 76.5 91
MXQ12B-30Z 48 21 30 48 50 26.5 37.5 118.5 4 2 86.5 101
MXQ12B-40Z 58 28 17 58 80 33.5 47.5 135.5 4 2 103.5 118
MXQ12B-50Z 40 - 27 - 80 33 58 145.5 6 3 113.5 128
MXQ12B-75Z 46 23 58 52 80 39 83 176.5 6 3 144.5 159
MXQ12B-100Z 44 39 102 44 80 57 109 220.5 8 4 188.5 203
MXQ12B-125Z 44 20 127 44 80 57 134 245.5 10 5 213.5 228

MXQ 1 2B L'IZIZ Modéle symétrique

18 2 x M4 x 0.7 prof. rosca 6

G
'

@, © 00 |8 @]
@ @%o@”’ ®

25

33
50

27.7
Lado de las conexiones
30

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX QI:I B

Dimensions: MXQ 1 2B [Optlon réglage]

MXQ 1 2 B'D I:I Avec option réglage (0 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

20.2  Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie  20.2
(M10 x 1) (M10x 1)
Orifice de la vis CHC avec - - Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5 cotes sur plats 5
Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12
0.5 . .
—_—-
Plage de réglage A 8 8 Plage de réglage B Dimensions [mm]
tion régl
18 max 17 max Option réglage & =

Butée métallique avec

40 40 amortissement 8 6
(ZA, ZB, ZC, ZS)

Butée métallique

(ZK, ZL, ZM, ZT)

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

10 8

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1) (M10x 1)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5 - Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
Cotes sur plats de 12 05 Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 11 8 8 Plage de réglage 10
20 max 18 max
4.5 41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M10x 1) (M10x 1)

Cotes sur plats de 9
Cotes surplas de 9

Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12
0.5
Plage de réglage 12 8 8 Plage de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

MXQ 1 2 B'DZN Modeéle a longueur totale réduite

Dimensions [mm]
M *3 Modeéle M
/ *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ12B-10ZN 85
@ O ; trait des trous .de ‘montsl;lge du lréglage de fin de MXQ12B-20ZN 95
%%%@H% o 1 Sl e PR se ot MXQI2B30ZN | 105
@ @ O (Le réglage de fin de course en rentrée peut sé MXQ12B-40ZN 122
monter ultérieurement.) MXQ12B-50ZN 132
MXQ12B-75ZN 163
MXQ12B-100ZN 207
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ12B-125ZN 232

~

d double

a raccor
MXQLIA

faible poussée VI

MXQ[IB

a
et rigidité élevée

dele

MXQLIC

le a raccord simple L&Y

e[Modée
MXQll

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

2 SVC 62



série MIXQL1B
16B

Dimensions: MXQ

[Standard]

MXQ 1 GB'DZ Modéle standard

NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé

(NN - 1) x H G o
10.3 10.7 @ 5H9 (*3%%) prof. 3 LA H ,%
_v,%r laia] jaci] %o
O« =} it K
R o or—
el His °
" —a 5
Coupe A-A HB GB
48 36 16 M
&‘*
- w @ I
o o8 oo o —f D D
Lﬂ © J [ o
H — Z
Vue de dessous / zz

du modéle MXQ16B-50Z Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

(Bouchon: Surplats 7)

7.3(profondeur de vissage maximum)

3.3 (profondeur de vissage minimum)

@ 5H9 (2%°%°) prof. 2

5H9 (*5:9%) prof. 2

34.5

@\
|
o 4 o Aq| ©
[$) ~ < | ©
8 (D
™
AT
#1342
N x M5 x 0.8 @ 23
Coupe B-B 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
27 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | o
| | °
x1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de 1 © ©
guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser une
vis de longueur intermédiaire entre la profondeur de vis-
sage et la profondeur de vissage minimale. Reportez-vous
aux page 196 pour plus de détails.
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magné-
tiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un
aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionnements au
détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ16B-10Z 45 18 8 46 70 40 18.5 113.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-20Z 40 18 8 46 70 28.5 30 123.5 4 2 85.5 104
MXQ16B-30Z 48 28 18 46 70 22,5 46 133.5 4 2 95.5 114
MXQ16B-40Z 58 28 18 56 80 22,5 56 143.5 4 2 105.5 124
MXQ16B-50Z 42 — 34 - 80 35.5 59 159.5 6 3 121.5 140
MXQ16B-75Z 55 22 58 56 90 44.5 84 193.5 6 3 155.5 174
MXQ16B-100Z 50 16 108 56 90 66.5 112 266.5 8 4 205.5 224
MXQ16B-125Z 65 32 133 59 90 68.5 135 291.5 8 4 230.5 249
MXQ16B-150Z 62 48 158 62 90 68.5 160 316.5 8 4 255.5 274
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Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX QI:I B

Dimensions: MXQ

16B

[Option réglage]

p
[}
16B-o_ | E
MXQ =] Avec option réglage (J 16) s
g
; P . . PRV . . . , . P \ioa JorA) [=]
Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modele & longueur totale réduite) | 8 g
[}
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite) p= E
255 255 3
o
Réglage de fin de course Réglage de fin de course §
de rentrée (M12 x 1) \ /desorﬁe (M12x 1)
3
(7]
- g ()
Orifice de la vis CHC Orifice de la vis CHC avec o ‘2
avec cotes sur plats 6 cotes sur plats 6 g— % E
Cotes sur plats de 17 — =05 Cotes sur plats de 17 Swe o
) T ) . . ST X
Plage de réglage A 10 10 Plage de réglage B Djmensions [mm] EEREES
21 max 20 max Option réglage A | B % -
47 Deux extrémités 47 Butée métallique avec 'g @
amortissement 8 7 =
(ZA, ZB, ZC, 2S) m
Butée métallique =)
@ zL,zmzn | 0| ° | E
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 3 longueur totale réduite) S0
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie g g
(M12x 1) (M12x 1) <
/ > =
o
el
o
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 Orifice de la vis CHC avec cotes sur /E—
D

Cotes sur plats de 17,

Plage de réglage 12

=== =5 Cotes sur plats de 17
e
10 10 Plage de réglage 11
22 max 21 max
48.5 48.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M10 x 1)

=

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10 x 1)

\@u% 2

D

Cotes surpats de 9

*3 L’amortisseur de chocs utilise un

taraudage différent de celui des
autres dispositifs de réglage.

|==——= =
4 05|
Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 3 8 8 Plage de réglage 6
15 max 18 max
45.3 45.3
] Tige rentrée | | Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 6 B'DZN Modéle a longueur totale réduite

&
%@@%w
&

D

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

~
Z

SvVC

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modele M
MXQ16B-10ZN 96
x4 Puisque la longueur totale est réduite par le re- MXQ16B-20ZN 10
trait des trous de montage du réglage de fin de MXQ16B-30ZN 116
course en sortie, il est impossible de monter un MXQ16B-40ZN 126
réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ16B-50ZN 142
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.) MXQ16B-75ZN Uit
MXQ16B-100ZN 249
MXQ16B-125ZN| 274
MXQ16B-150ZN| 299
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série MIXQL1B

20B

Dimensions: MXQ

[Standard]

MXQ 20 B'DZ Modéle standard

(NN-1)xH G <
H u—
14.5 12.5 @ 6H9 (*3%%°) prof. 4 l— A a
f=3
( - ol il %O
bt o, S ‘o
518 KPI) 3 Ool
i N r\@_@_g —y— -
v, \ AN -
Dl | oL
NN x M8 x 1.25 Trou traversant taraudé —A 7
HB GB
Coupe A-A
65 50 26 M
0.5
o il 1
0 0(®) Do oo I .
€ J I
Y4
Y44
Vue de dessous Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
du modeéle MXQ20B-75Z (Bouchon: Surplats 7)
@ 6H9 (*5°%) prof. 3
9(profondeur de vissage maximum) +0.030
: . 6H9 (*0.9%) prof. 3 26
4 (profondeur de vissage minimum)
41.7
P
O v
- g o @ I
O |e B
< c\
i ' BYCR w
N x M6 x 1#1%2 ® m28
Coupe B-B 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionne-
ment, etc. Utiliser une vis de longueur intermédi- J |
aire entre la profondeur de vissage et la profond-
eur de vissage minimale. Reportez-vous aux page .
196 pour plus de détails. ck\ et
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres S
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est \
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des
dysfonctionnements au détecteur.
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
Dimensions [mm]
Modele F G GB H HB | J M N NN 4 2z
MXQ20B-10Z 55 18 7 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ20B-20Z 46 18 7 655 80 30 36 141.5 4 2 95 118
MXQ20B-30Z 55 28 17 55 80 34 42 151.5 4 2 105 128
MXQ20B-40Z 65 28 17 65 90 34 52 161.5 4 2 115 138
MXQ20B-50Z 75 36 20 80 110 47 62 184.5 4 2 138 161
MXQ20B-75Z 60 = 45 = 110 48 86 209.5 6 3 163 186
MXQ20B-100Z 48 20 46 44 120 34 111 250.5 8 4 174 197
MXQ20B-125Z 60 18 60 66 170 73 136 314.5 8 4 238 261
MXQ20B-150Z 65 43 85 66 170 73 161 339.5 8 4 263 286
65 ZSVC




Table linéaire pneumatique/Poussée faible pour le modéle a rigidité élevée Série MX QI:I B

20B

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 20 B'DI:I Avec option réglage (@ 20)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

32.3

Réglage de fin de course

32.3

Réglage de fin de course de sortie

de rentrée (M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 6

(M14 x 1.5)

i Orifice de la vis CHC avec

@
%, 25k
@

cotes sur plats 6

~

d double

a raccor
MXQLIA

R
Cotes sur plats de 19 Cotes sur plats de 19
= 05 |,
Plage de réglage A 11 11 Plage de réglage B Dimensions [(mm]
22 max 21 max - -
54 Deux extrémités 54 Opionlicgligs L
Butée métallique avec

amortissement 8 7

(ZA, ZB, ZC, ZS)
Butée métallique 11 10

(ZK, ZL, ZM, ZT)

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats de 19

Réglage de fin de course de sortie

(M14 x 1.5)

R
=

|
\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

0.5
—t-
Plage de réglage 12 11 11 Plage de réglage 11
24 max 23 max
55.5 55.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ  [ZGl: Deux extrémités,[ZH] : Tige sortie,

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M14x1.5)

=

Cotes sur plats de 12

Cotes sur plats de 19

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M14 x 1.5)

Cotes sur plats d 12

Cotes sur plats de 19

0.5
Plage de réglage 21 11 11 Plage de réglage 20
36 max 35 max
67.1 67.1
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

[ZJ ]: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

* Les dimensions autres

de celles listées ci-

dessus sont identiques

au modele standard.

MXQ 20 B'DZN Modéle a longueur totale réduite

M
e o © @ 7@
D& g @H@g o[

3 *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

ZS\VC

faible poussée VI

a
et rigidité élevée
MXQ[IB

dele

O
=
o
o
£
B
TO
s
(3]
i¥e}
S X
,mE
(]
b
el
o
=
D

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modéle M
MXQ20B-10ZN 110
MXQ20B-20ZN 120
MXQ20B-30ZN 130
MXQ20B-40ZN 140
MXQ20B-50ZN 163
MXQ20B-75ZN 188
MXQ20B-100ZN| 229
MXQ20B-125ZN 293
MXQ20B-150ZN 318
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Table linéaire pneumatique
Modele a raccord simple

Série MXQ

08,012

Pour passer commande

MXQ

M9BW

12]C
0 0

Alésage

Q Option de corpes
Modeéle standard | Modéle symétrique

C CL

0 9 Course

standard [mm]

10, 20, 30, 40, 50,

8 75

Rainure de Rainure de

10, 20, 30, 40, 50,
75,100

Orifice  montage du détecteur monlafe du détecteur Orifice

12

30(ZA
© 06

6 o o

e Options fonctionnelles

g Option de corpes
Symbole|  Option fonctionnelle Nodéle standard] Modele symétrique
C CL
— Sans option fonctionnelle ©)
1 Avec support télescopique ©)
2 Avec verrouillage en fin de course ©)
3 Raccord axial O
4 Avec support télescopique et verrouillage de tige ©)
5 Avec support télescopique, raccord axial ©)
6 Réglage centralisé O x
7 Réglage centralisé (symétrique) X O
8 Support télescopique, réglage centralisé ©) X
9 Support télescopique, réglage centralisé (symétrique) X ©)
6 Détecteur 0 Nombre de e Exécutions
[ — [ Sansdétecteur | détecteurs spéciales
* Sélectionnez les modéles de détecteurs | — 2 Pour plus de détails,
compatibles  la page suivante. S 1 reportez-vous a la
n n page suivante.

9 Otpions de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

Position de montage Combinaisons d'options fonctionnelles
du réglage**6 - 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Symbole Type de réglage f o . *2 *2| *7 *8 *2%7 *2%8
’ ” o cozl:]sgede coirs:een Sans opton) s:pzpzﬁ veré\ﬁiellcage Raccordal| GOt | Avecsuppor | Réglage | Régiage | Support - gt soig
’ o |foncionnelle{ giescopique | de tige dlscopiue t | télescopique, | - centralisé | centralisé | télescopique, | regage el
sortie | rentrée P 9 emoulage de e raccord axial (syméirique) réglage centielsé| st
Z Sans réglage @) @) @) @) @) @) X x x x
ZA [ ] [ ] o X X O X X @) @) X X
ZB | Butée métallique avec amortissement [ O X O O X X X X x x
ZC [ ] o X X O X X O @) O O
ZD [ ] [ ] o X X @) X X @) @) @) o
ZE | Butée élastique [ ] @) @) @) @) o O X X X X
ZF [ ] @) X X @) X X @) @) @) ©)
2G [ [ @) X X @) x x @) [@) X X
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ @) X @) @) X X X X x x
ZJ [ O X X @) X X @) [@) [@) @)
ZK [ ] [ o X X @) X X @) [@) [@) @)
ZL | Butée métallique [ O O O O O O x x x x
ZM [ ] o X X @) X X @) O @) O
ZN Sans réglage [©) O*5 X @) x O%*5 x x x x
ZP o | Butée élastique o @) x x @) x x x X X X
ZQ | Totale réduite*4 'S | Amortisseur de chocs/RJ ® ¢} x x ¢ x x x x x x
Zs S | Butée métallique avec amortissement [ ) @) x x @) x X X x x x
r4) < | Butée métallique ° [®) x x [®) x x x x x x
ZBF |2 ., . @ | Butée élastique [ ] [ @) X X @) x x @) @) x x
ZBJ § Butce metglhque @ Amortisseur de chocs/RJ [ ] [ ] O X X @) X x @) @) x x
ZBM | ¢ |ecanorssenent| 3 18 ige metallique ° ° o X X 0 X X o) o ~ ”
ZEC | g Butée g Butée métallique avec amortissement| @ [ O X X O X X O O O ©)
ZEJ | S|, . S | Amortisseur de chocs/RJ [ [ O x x O x X O O O @)
ZEM | S |©astique | = IBige métallique D D O x x O x x 0 o) o) o
ZHC |3 . -3 | Butée métalique avec amortissement| @ ) O X X O X X O ] X X
ZHF | £ | Amortisseur | ¢ Igiiee glastique ° ° O x x 0 x x O o < x
ZHM |3 de chocs/RJ 3 Butée métallique @ [ O X X O X X O @) X X
ZLC | 8|5 e D | Butée métalique ave amortissement| @ D @) x x @) x x 0O 19 e o)
ZLF | & |butee @ [Butée élastique D D [®) x x [®) x x [0 0 o) o)
ZLJ | $ | métallique Amortisseur de chocsRJ | @ D O x x O x x 0 o) o) o
«1  @: Livré avec le produit mais non assemblé. de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les modeles a réglage centralisé.=4
Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement. Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été
*2 En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course supprimés pour réduire la longueur totale de la table.
d'amortissement est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de «*5 Le modeéle de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas
course en sortie. possible de fixer le réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.
+3 Sl faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de support #6 Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a

®6

téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni avec un
réglage de fin de course en rentrée sur I'extrémité arriére du corps. Les options verrouillage

7

*7
*8

la page suivante.
Non applicable au modéle symétrique.
Non applicable au modele standard.



Table linéaire pneumatique/Modéle a raccord simple Série MX QI:I C

Détecteurs compatibles/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations.

. S o Tension d'alimentation | Modele de détecteur |Longueur de céble [m]
Modslel  Fonction spéciale Connexion | g Céablage 05111315 Connecteur Charge
électrique | 3 (sortie) DC AC  |Perpendiculaire|  Axial (;) ™| L@ précablé admissible
>
3 fils (NPN) MONV M9N _—
o - 3 fils (PNP) sv.12v MOPV | M9P Greuit €
= 2-fils 122V M9BV M9B —
£ 3 fils (NPN) MONWV | MONW
o . - .
- P douif;ﬁi‘:fiz:ion) Filnoyé |oui | 3fis(PNP) | 24v V"2V —  [moPWV[ MoPW CireuitCl Rf\'gﬁ
.3 2-fils 12V MO9BWV | M9BW —
i - . 3 fils (NPN) MIONAV+1| MONA*1 _—
2-fils 122V M9BAV+1| MOBA*1 —
= 3 fils -
*§ B Fil nové Oui |(équivalents NPN)| 5V - A96V A96 — — — |CircuitCl| —
£& y ois | 2av | 12y | 100V | A93V+ Ag3 — | = [Relas,
o Aucun 100Vmax. | A9O0V A90 — — —  |Circuit Cl|  API
+1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modeles ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau.
Un vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite une résistance a I'eau.
«2 Le céble de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.
* Symboles de longueur de céble : 0.5 m -eeeeeees — (Exemple) MONW
Tm e M (Exemple) MONWM
3m e L (Exemple) MONWL
5m e Z (Exemple) MONWZ
+ Les détecteurs statiques marqués d'un « » sont fabriqués sur commande.
+ Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125.
* Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés, reportez-vous au catalogue sur le Web.
* Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.
Madetr° Exécutions spéciales
Orde (Reportez-vous aux pages 127 a 156 . . . . L
pour plus d'informations.) Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé)
Symbole Caractéristiques Modeéle a longueur totale réduite
X7 Graisse PTFE

X9 Graisse pour machines de I'industrie alimentaire

EEE [

Vis de réglage longue

X11

Plage de réglage plus étendue de 10 mm  — ;
(Plag gagep ) i Sorti ] ,Rentre ) Les trous de montage du réglage de
X12 Vis de réglage longue Réglage de fin de Réglage de fin de fin de course en sortie ont été supprimés
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) course en rentrée course en sortie pour réduire la longueur totale de la table.
-X28 Ecrou et vis de réglage longs Positi d d <ql lisé
X33 Sans détection magnétique intégrée osition de montage du reglage centralise
X39 Joint en FKM Type standard [Modeéle symétrique |
X42 Unité de guidage anti-corrosion Orifice de pilotage

X580 Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s)
X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (-10 & 100 °C)
X2202 | Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale O @

Réglage de fin de
course en sortie

=
Réglage de fin de O@ Réalage de fin d
course en rentrée _ €glage de fin de
@ course en rentrée

Réglage de fin de
course en sortie

Tube de - —
contrdle de I'humidité
Série IDK -

En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau) =
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions. A P reca u c I O n es
Connecter simplement le tube de contréle d'humidité a I'ac-
tionneur pour empécher |'apparition de condensation.

1 Lee detenidamente las “Precauciones especificas del .
1 producto” antes de su uso. Consulta la pagina 195.

O
2

araccord double
MXQLIA

ee\(Modéle

et rigidité élevée
MXQL[IB

Modeéle a faible pouss

0
[
E
(7]
o

a raccor

MXQLlC

Mxatl

odéle a hauteur interchangeable [[Y[[eJe[-1[

( M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLIC

Caractéristiques

Alésage [mm]

Taille du port de raccordement

M5 x 0.8

Fluide

Air

Action

Double effet

Pression d'utilisation

0.15 a 0.7 MPa*1 (Verrouillage de tige : 0.35 a 0.7

MPa)
Pression d’épreuve 1.05 MPa
Températures ambiante et du fluide -10a60°C

Plage de vitesse d’utilisation
(Vitesse d'utilisation moyenne)

50 a 500 mm/s
(Butée métallique avec amortissement : 50 & 300 mm/s)
(Butée métallique : 50 & 200 mm/s)

Amortissement
(Sans réglage)

Amortissement élastique interne

Amortissement
(Avec réglage)

Butée métallique avec amortisseur, butée
élastique, amortisseur de chocs, butée
métallique

Lubrification

Non lubrifié

Détecteur

Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

*1 Reportez-vous page 70

pour la pression d'utilisation minimum de la butée

métallique avec amortissement.Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :

Pression requise pour

une compression totale de la partie saillante de

I'amortissement pour entrer en contact avec la piéce métallique.

IN
Effort théorique el
La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels. [N]

AI[ ?T? :1 ? a Ta::lgeede onctiolrzmzement Sugi;c;ndu Pression d'utilisation [MPa]

[mm] |raccordement| [mm?] | 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7

ouT 101 20| 30| 40| 51 61 71

8 N IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 583

OouUT | 226 45| 68| 90| 113| 136| 158

12 ® IN 170 34| 51 68| 85| 102| 119

* Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le
positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 70.

Symbole
Amortissement Elastique

Masse
ld
Voda! Course standard [mm] Rd??UFt:O"d“ Masse supplémentaire de l'option de réglage | Supplément pour I'option
odele MOGEle & lonQueUr | qe Gorrse]Fin de course de sorfie[Fin de course|  Support | Verrouilage ’
10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | totlerédute | de'sortie |pour verruilage dextremitd]_en rentrée télescpgpique detigeg R E B
MXQ8C | 140 | 150 {170 | 200 | 260 | 280 | — | — | — -6 10 11(9) 8 30 60 Pas ?’e
supplé-
MXQ12C | 280 | 290 | 320 | 370 | 400 | 550 | 620 | — — -12 20 22(20) 16 70 60 ment
* La value entre () est le poids supplémentaire de I'amortisseur de chocs.
Masse du réglage centralisé
I
ld
Course standard [mm] Réduction uniquement quand
Modeéle le produit est avec réglage de
10 20 30 40 50 75 100 fin de course en rentrée
MXQ8C 185 195 215 245 305 340 - -10
MXQi2C 365 385 415 465 495 645 715 -20
Masse des piéces mobiles
ld]
aducti Masse supplémentaire 4 onti
T Course standard [mm] mo?i:feugtllg: ;Jjeur ke I'optioree:le réglage Supplément pour I'option
.= [Fin de course|Fin de course| =Support | Verrouillage 4
10 20 30 40 50 75 100 125 150 | totaeréduite | o sotia | o renires ,élesggpique de,igeg Raccord axial
MXQ8C 68 | 76 | 85 | 97| 116 | 138 | — - - -6 10 8 30 10 | Pas ‘ll'?
supplé-
MXQ12C 143 154 168 192 206 263 300 — — -12 20 16 70 20 ment
®69
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Table linéaire pneumatique/Modéle a raccord simple Série MXQI:I C

Masse max. de la charge Energie cinétique admissible
| —
ka] b2
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage 3
Modéle |Amortissement ; Butée  [Amortisseur de chocs/RJ ; - z it
odeie élastique élzgtt;ie métallique avec Hmo. |ssiu: :/c :t?s | méBtg}l(ia:ue Modeéle Amf)lnlst§ement " ﬁutee Butée |Amortisseur| Butée 2 5
interne amortissement | F0r1zon a\ ertica eastique metalique avec o tique |de chocs/RJ| métallique | | &
MXQ8C 1 1 1 1 1 interne  |amortissement S 2
MXQ12C 2 2 2 15 [ 1 2 MXQ8C 0.04 0.018 0.06 02 0.009 - S
MXQ12C 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02 _%
* Pour sélectionner un modele, reportez-vous a Sélection du modéle g
page 157 ou utilisez le programme de Sélection du modele. Veuillez =
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modele uniquement \3
avec I'énergie cinétique admissible. @ °
r - - - g ~g
Caracteristiques en option la
Se g
S X
=
. " - - V4 = Q =
Avec verrouillage de tige Avec mécanisme du support télescopique |3 5
— — T
]
Moddie MXQ8C | MXQi2C Modsle MXQ8C | MXQi2C | 4=
Plage de pression d'utilisation [MPa] 0.35a0.7 . y el 50 a 500
Effort de maintien [N] 12 | 23 Plage de vitesse d'utilisation [mm/s] ;-6 horizontal 50 & 300)
Course du support télescopique [mm] 5 10
Charge de la course du | Course a 0 [mm] 5 9
support télescopique [N] Course maximum 8 15

Détecteurs compatibles avec support télescopique

[[WWEEEL ETCENEEW ENLEEN] Modéle a raccord simple

Modele Modeéle Caractéristiques Direction de la connexion électrique
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils
Détecteur statique D-M9NV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP
Reglages Pour les modéles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124. g
I
Butée métallique avec amortisseur >§<
Modéele MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04
Absorption de course [mm] 2 2.8
Pression d'utilisation minimum de la 03 03
butée avec amortissement™'*2 [MPa] ) ) -
Référe.nCE) Force de c_:ompression 20 42 2
maximale d'amortissement [N] 3 E
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 @ g
*1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique 29
Lorsque la butés_a métallique avec amortissement est utilisé_e pour le positionnement, le niyfaau de pression min,imt_Jm doit étre supérieur a Ia} pression °°- %
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la piéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions S
spécifiques au produit a la page 196. @

*2 Non disponible pour @ 6
Butée élastique

Modeéle MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

Amortisseur de chocs/RJ

Modeéle MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5
Absorption de course [mm] 3 5
Vitesse d’impact [mm/s] 50 a 500 50 a 500
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80
Poussée max. admissible [N] 150 245
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

Butée métallique

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Modele MXQ8C MXQ12C
Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1

70



série MXQLIC

Dimensions: MXQ 8C [Standard]

MXQ 8C'DZ Modéle standard

(NN-1)xH G
6.3 5.8 @ 3H9 (5%%°) prof. 2 H

3H9 (9°%) prof. 2

6.5
@3.2

~
)P [S)

i A = e
o L Ho®—06© 5

NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4

Vue A-A HB GB
transversale

x1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le
bloc de guidage et entrainer un dysfonctionnement, M 27 23 10
etc. Utiliser une vis de longueur intermédiaire entre 054

la profondeur de vissage et la profondeur de vis- r

sage minimale. Reportez-vous aux page 196 pour e L
plus de détails. Riaca O i o
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres z L J
magnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est 7z
attirée par un aimant, etc. Cela peut causer des Vue de dessous
dysfonctionnements au détecteur. du modéle MXQ8C-30Z

21
19.7

4.1 (Profondeur de vissage maximum)

2.1 (profondeur de vissage minimum) @ 3H9 (50'025 ) prof. 1.5
fﬁ@l
i
© o

2
N x M3 x 0.5%1%2 F 113]

3H9 (¥°%) prof. 1.5
Vue B-B <ﬂ - 1>x F
transversale 12 2 2 x M3 x 0.5 prof. 5

16
38

21
32

Orifice pilote 2 x M5 x 0.8 J |

[ ® ©

|

5.5

MXQ 8C L'IZIZ Modéle symétrique

13 2 xM3x0.5 prof. taraudage 5

% . %od [ BF
o s 1= Bl
o

« Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

18
)

21
32

Dimensions [mm]
Modéle F G GB H HB | J M N NN z 2z
MXQ8C-10Z 25 15 9 25 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8C-20Z 25 22 16 28 40 14 32,5 78.5 4 2 61 71
MXQ8C-30Z 26 - 26 - 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8C-40Z 32 14 27 31 55 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8C-50Z 46 16 54 29 55 37 62.5 131.5 6 4 114 124
MXQ8C-75Z 50 15 56 30 55 10 91.5 156.5 6 4 116 126
71
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Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

Dimensions: MXQ 8C [Optlon réglage]

MXQ 8C'D|:| Avec option réglage (O 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK: Deux extrémités, | ZLJ: Tige sortie, [ZM): Tige rentrée, [ ZT J: Tige rentrée (Modéle  longueur totale réduite)

14.6  Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 14.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec 5 @ @ Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 S/ ® & '\\cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8

Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8

15 max 13 max
30 30

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée — Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) > % g ;(MB x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 //‘ 3;} N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
31.5 31.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH| : Tige sortie, (ZJ]: Tige rentrée, ZQl: Tige rentrée (Modeéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée — Réglage de fin de course de sortie
M6 x 0.75 E M6 x 0.75
( ) : 9 0l /M6 x075)
— —@ | ,—ﬁ
Cotes sur plats de 8 ] 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 29.9
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ BC'DZN Modéle a longueur totale réduite

*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

M 3 trait des trous de montage du réglage de fin de . .
course en sortie, il est impossible de monter un Dimensions [mm]
[ @ @ - réglage de fin de course en sortie ultérieurement. Modele M
Of % (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ8C-10ZN 60
B 4@@@—@—@—@ o ' monter ultérieurement.) MXQ8C-20ZN 70

MXQ8C-30ZN 80
MXQ8C-40ZN 96
MXQ8C-50ZN 123
MXQ8C-75ZN 148

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

araccord double\
MXQLIA

eeTModéle

et rigidité élevée
MXQL[IB

Modeéle a faible pouss
MXQL]

[[WWEEEL ETCENEEW ENLEEN] Modéle a raccord simple

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

sMC 72
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série MXQLIC
8C

Dimensions: MXQ

[Option support télescopique]

MXQ 8C'DD1 Avec support télescopique (O 8)

M
- Dimensions [mm]
2 ; Modele a
Modéle
Modele standard Iongruéedttrntgtale 77
i M M
< Y44 MXQ8C-10Z[1 85 76.5 77.5
= 13 MXQ8C-20Z[11 95 86.5 87.5
MXQ8C-30Z[11| 105 96.5 97.5
MXQ8C-40Z[1 121 1125 1135
1 W%%@ S o doH = MXQ8C-50Z(11| 148 | 139.56 | 140.5
® @O0 @ MXQ8C-75ZC11| 173 | 1645 | 1425
28.5
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 * !_es Qimensions auFres de celles listées ci-dessus sont
identiques au modéle standard.
MXQ SC'DDZ Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 8)
. o o
g ©
=
9, SOOI
® @ OQh: wof ™
c\g
®
% ii_: > Orifice de pilota:i]e 2xM5x0.8 Q i
o) | J < < Dimensions [mm]
.05 e 3 ! Modeéle J Q
ﬂ 75 MXQ8C-10Z[12 61.5
| MXasc-75z02 - MXQ8C-2022 | 715
MXQ8C-302[12 81.5 30
MXQ8C-40Z[12 97.5
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8C-50Z[12 | 124.5
MXQ8C-75Z[12 | 139.5 43

wxa 8 C-oo2

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (O 8)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

\Orifice de la vis CHC avec

cotes sur plats 3

Butée élastique: | ZE]

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie

¥

\Orifice de la vis CHC avec

’@ - |
05 Cotes sur plats de 8
- -
10 Plage de réglage 13
23 max
40

cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 05
Plage de réglage 14 10
25 max
415 29.9

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

ZS\VC

®73

Cotes sur plats de 8

Plage de réglage 2.2

13 max




Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

8C

[Option raccord axial]

MXQ BC'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 8)

17.4

©
[ 17

zZz

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

13

K]
8C-03 E
MXQ =« Raccord axial (3 8) 5
i - - - g
g
Orifice de pilotage M5x 08 Oriige de piotage M5 x 08 L
(ouT) o N © S
' ) 2
L T ™ @D
@ 3 3
< Y =
U [aV] >—
Q
163 6.3 @ ‘9
A @ " @
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Oriice de piotace M5 x 0.8 — g O
) rifice de pilotage M5 x 0. [_u & ? 3 5 o
. i (oun l 0[]
Modele symétrique S c
- - - S5 X
. . N I X © o=
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. o=
QDD
°
(]
=

[[WWEEEL ETCENEEW ENLEEN] Modéle a raccord simple

°f o Jo] [He
gr———— =
' =
@) .05
o0 2o %59 ¥ 3 Sl -0
@ @ 9) wl| N (S} '
~ MXQ8C-75Z(14 L]
285 5 L o
- Dimensions [mm] P
Q Modéle =
3 ‘ J l 5 Modele J Q |[standard| ZZ
v M
E=lip & [k MXQ8C-10Z14| 615 85 | 775
— p MXQ8C-20Z[14| 715 95 | 875
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 . 7.5 MXQ8C-30Z[14 815 | 30 | 105 97.5 2
MXQ8C-40Z[14| 975 121 | 1185 | 5
MXQ8C-50Z[ 14 | 124.5 148 | 140.5 3 E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. Lpleliorerde 888 a0 |l || i ,§ 8
3
©
80 5 Dimensions [mm] 4
MXQ =L« Avec support télescopique, raccord axial (0 8) oddlo | MBEE =
Modéle standard °”9r”é%“urittgtae 77 2
()
M M @
. N MXQ8C-10Z115| 85 | 765 | 775 | 3
Orfice de plotage M8x08 M MXQ8C-20Z05| 95 | 865 | 875 | g
o i of 17 MXQ8C-30Z015| 105 | 965 | 975 | &
| « MXQ8C-40ZO5| 121 | 1125 [ 1135 | 2
® T 3 MXQ8C-50Z(15 | 148 | 1395 | 1405 [ o
+ « . MXQ8C-75Z[15| 173 164.5 | 1425 %
‘ < X
|63 Oriice de pilotage M5 x 0.8 ~ zz 13 %
1]
[=
Orifice de pilotage M5 x 0.8 -%
Il o
. R ik i
Mc?fiele symetrqug / <
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 '§
£
3
S
8
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. &
74®



série MXQLIC

Dimensions : MXQ

MXQ 8C'DD6 Réglage centralisé (O 8)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

'.'I
MZ
16.1 Max. 34
14.6 — - 5 Plage de réglage 14
Orifice de pilot: R .
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 Dimensions [mm]
‘ i Y Modele MZ
& @ @ Oe 7\Réglage de fin de course en rentrée MXQ8C-10Z[J6
© By @ ©- @@O O (M6 x 0.75) MXQ8C-20ZL16
< Réglage de fin de course en sortie MXQ8C-30Z[16 | 22.5
(M6 x 0.75) MXQ8C-40Z[6
0.5 Cotes sur plats 8 MXQ8C-50Z[ 16
10 Plage de réglage 13 MXQ8C-75Z[16 | 46.5
Max. 23
Butée élastique [ZDl: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG/: Deux extrémités,
[ZF]: Fin de course en rentrée [ZJ]: Fin de course en rentrée
Max. 36 Max. 34
5 Plage de réglage 16 5 Plage de réglage 10
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
@) . ) . @)
I \Réglage de fin de course en rentrée 2 Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
o¢ (M6 x0.75) o® (M6 x 0.75)
=] Réglage de fin de course en sortie Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
0.5 Cotes sur plats 8 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 14 Plage de réglage 2,2
Max. 25 10
Max. 13

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 8C L'IZlIZI7 Réglage centralisé / modéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

QOrifice de pilotage

ZS\VC

®75



Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

Dimensions : MXQ

J—
Q0
8C--8 slescopique, ré isé E
MXQ =LJQ avec support télescopique, réglage centralisé (Q 8) s
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. -g 5
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8 e}
S X
© S
™ 17 %
N o
< o
N =
- IF h >0—
MZ b
5.3
o >
28.5 13 o2 S
- . . . Se
®_ ®oep Réglage de fin de s Dlmel;\lﬂs:jolns I[\’,‘I"zm] S5 X
= D SR e —— course en rentrée I~ odéle =
@ @ o Réglage de fin de course en sortie 8 ‘ H - m;ggg-;gggg % “E
= <)
2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8C-30Z[18 225 =
MXQ8C-40Z[ 18 o
MXQ8C-50Z[ 18 g—
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ8C-75Z(18 | 46.5 )
o

a raccor

MXaQrllc

MXQ BC L'DDg Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

MXxaQrt!

Réglage de fin de
course en rentrée

odele a hauteur interchangeable [[f[[es Y[

=
Orifice de pilotage
7]
4]
S
@
T E
28
8o
=
=]
og
o
‘@
b4

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQLIC

Dimensions: MXQ 1 2C [Standard]
wxa 12C-cZ

0
Modele standard (NN - 1)xH G 5
g
85 _ . 74 @ 4H9 (3°%° ) prof. 2.5 H g
}<— A go
oY [ _
o . —
SIES Q} Ul @ s = o ¥
5 =gqmi L e —o o === 5
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé —A 5
Coupe A-A HB GB
39 29 11 M
0.5 [T
foo-®—@o—o—o- ‘
i ° -
! zz
Vue de dessous
du modeéle MXQ12C-40Z
4H9 (*3%*) prof. 2
5.7(profondeur de vissage maximum) 27
2.7 (profondeur de vissage minimum) 4.5 24.9
l—B
I 1
VZ N7\ @)
@ O w
o Kere @ ) ) @ @ 2 ‘ ¢3 sl 2
D% ® 09 i ie:
‘7 N4 N7 Q
. 152 ~—B
N xM4x0.7 F 17 \ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B (ﬂ - 1)x F
@ 4H9 (2%°%°) prof. 2 2

16
«1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc
de guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Uti-
liser une vis de longueur intermédiaire entre la profon- H ] ®
{

8.4

deur de vissage et la profondeur de vissage minimale.
Reportez-vous aux page 196 pour plus de détails.

%2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres ma- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
gnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est attiree
par un aimant, etc. Cela peut causer des dysfonc-
tionnements au détecteur.

wxa 12CL-0Z

Modeéle symétrique

17 2 x M3 x 0.5 prof. rosca 5

235
o8

27

40

o8, © odf
@@ é@@ @_ 0

D

Lado de las 24.9 * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus
27 sont identiques au modele standard.
Dimensions [mm]

Modele F G GB H HB | J M N NN V4 2z
MXQ12C-10Z 28 17 11 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12C-20Z 28 19 11 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12C-30Z 38 21 11 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12C-40Z 34 = 27 = 60 23 50 120.5 6 B 92.5 105
MXQ12C-50Z 34 11 37 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12C-75Z 36 25 41 36 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12C-100Z 36 14 66 36 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184

7 ZS\NC



Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

Dimensions: MXQ 12C [Optlon réglage]

MXQ 1 ZC'DI:I Avec option réglage (0 12)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS | Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZK: Deux extrémités, | ZLJ: Tige sortie, [ZM): Tige rentrée, [ ZT J: Tige rentrée (Modéle  longueur totale réduite)

18.9 Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M8 x 1) (M8 x 1)
——

QOrifice de la vis CHC avec - Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 4 g cotes sur plats 4

Cotes sur plats de 10 05 Cotes sur plats de 10

Plage de réglage 10 6.5 6.5 Plage de réglage 9

17 max 16 max
35 35

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M8 x 1) 5 (M8 x 1)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 5 = Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4
Cotes sur plats de 10 —— = Cotes sur plats de 10
0.5
Plage de réglage 11 6.5 6.5 Plage de réglage 10
18 max 17 max
36.5 36.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée — = Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1)
%‘ |==—=1 = %
Cotes sur plats de 10, 0.5 Cotes sur plats de 10
Plage de réglage 12 6.5 6.5 Plage de réglage 11
23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 1 ZC'DZN Modéle a longueur totale réduite

M #3

*3 Pqisque la longueur totale est r(’?duite par !e re- Dimensions [mm]
trait des trous de montage du réglage de fin de -
[ 1 / course en sortie, il est impossible de monter un Modéle M
& & & Ol* réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ12C-10ZN 72
,‘_%@ } @ @ @ (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ12C-20ZN 82
@ @ @ @ monter ultérieurement.) MXQ12C-30ZN 92

MXQ12C-40ZN 110
MXQ12C-50ZN 120
MXQ12C-75ZN 164
MXQ12C-100ZN| 189

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

O

araccord double\
MXQLIA

eeTModéle

et rigidité élevée
MXQL[IB

Options de Modle & hauteur interchangeable [l (A LR cle el c Rl o1 5] Modele a faible pouss
MXQC

réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

sMC 8



série MXQLIC

Dimensions: MXQ

12C

[Option support télescopique]

MXQ 1 20'DD1 Avec support télescopique (O 12)

M Dimensions [mm]
21.5 Modéle Modele a
® Modeéle standard Iongruéedl:]rntgtale 2z
< : M M
& T —— MXQ12C-10Z011 | 1035 | 93 %
pavd 17 MXQ12C-20Z[1 1135 103 98
=~ MXQ12C-30ZL1 123.5 113 108
— MXQ12C-40Z[ 1 141.5 131 126
@@ Q@ MXQ12C-50Z[1 151.5 141 136
@iﬁ*@’ RE) = & MXQ12C-75Z(11 | 1955 | 185 180
© O MXQ12C-100ZC1| 2205 | 210 | 205
37 ‘
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
MXQ 1 2 C'DDZ Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 12)
[s)
[ - Y
— @@ @ © O .«
~ ] T e ©
8o e &% cel |*
® © e
™~
®
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 30 Dimensions [mm]
< J 5 Modéle J
@y | v MXQ12C-10Z(12 68
Et]t L& ) - Jf MXQ12C-20Z12 70
[ ; @ MXQ12C-30ZL12 80
MXQ12-10Z72 05 DS L £
-- -- -- - MXQ12C-50Z12 108
MXQ12C-752[12 152
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12C-100Z12 177

wxa 12A-002

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (@ 12)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Butée élastique: | ZE]

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

m;lzﬁi Réglage de fin de course de sortie M;FFN Réglage de fin de course de sortie M;FFN Amortisseur de chocs en sortie ¢
(M8 x 1) % (M8 x 1) (M8 x 1)
E Orifice de la vis CHC avec @ ‘\u E *  Orifice de la vis CHC avec e
j’@ﬁ cotes sur plats 4 | ™ cotes sur plats 4 L =
= | | Cotes sur plats de 10 = Cotes sur plats de 10 = T%
05 |, 05 |, 05|, Cotes sur plats de 10
11 Plage de réglage 15 1" Plage de réglage 16 11 Plage de réglage 13
26 max 27 max 28 max
45 46.5 47.3

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

®79
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Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

12C

[Option raccord axial]

MXQ 1 2C'DD3 Raccord axial (0 12)

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(oum)

8V}
-

[
™

8.4

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(IN)

Modéle symétrique

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(our)

Orifice de pilotage M5 x 0.8

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ 1 2C'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 12)
M

17

<
-
<

11

27

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

- 215
I
< -
& [ —
Y44
@ %Q O |
>O—- - o
Do oD |
37 | ;
30
; J 5
¥
e =
—

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

~

d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

[[WWEEEL ETCENEEW ENLEEN] Modéle a raccord simple

| MxQ12c-10204 | g
>
Dimensions [mm] b
Modgle
Modeéle J |standard | ZZ
M
MXQ12C-10Z004 | 68| 103.5 | 96
MXQ12C-20Z[14 70 | 1135 | 98 @
MXQ12C-30ZC4 | 80| 1235 | 108 ©5
MXQ12C-40Z14 | 98| 141.5 | 126 EE
MXQ12C-50Z[14 | 108 | 151.5 | 136 53
MXQ12C-75Z04 | 152 | 195.5 | 180 '*3_%
MXQ12C-100Z014 | 177 | 220.5 | 205 o%
‘O

MXQ 1 2C'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (Q 12)
M

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(IN)

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(oum

o 215
< [
Y74

e —
1] Bop, 3,0
= @9@ 09
84 37 | 5

j e ¢
— |

A
-
<

17

Orifice de pilotage M5 x 0.8

(OUT)

| Orifice de pilotage M5 x 0.8

sV}
—

E

8.4

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

~
Z

SvVC

3

2

3

3

(]

g

S

=

IN s

) Modéle symétrique ;§

- - - o

Dimensions [mm] 2

5 Modele a S

Modéle =

& Modéle standard longfé%ﬂgtale zz | 3

M M ]

MXQ12C-10Z[15 | 103.5 93 96 %

MXQ12C-20Z15 | 1135 | 103 98 |8

MXQ12C-30Z[15 | 123.5 113 108 g

MXQ12C-40Z15 | 1415 | 131 126 | S

MXQ12C-50Z(05 | 151.5 | 141 | 136 | 8

MXQ12C-75Z05 | 1955 185 | 180 | 8

MXQ12C-100Z15 | 220.5 210 205 ]
80®



série MXQLIC

i rone uxa | 120 | [Option fonctionnelle]

MXQ 1 ZC'DDG Réglage centralisé (0 12)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités, [ZCl: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

===

“= 1 5
MZ
Max. 41
6.5 Plage de réglage 16
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4
‘ ‘ y Dimensions [mm]
@ @ S O Réglage de fin de course en rentrée Modéle Mz
{é@ ® 4 O (M8 x 1) MXQ12C-10Z[16 | 26
Réglage de fin de course en sortie MXQ12C-20Z[16
(M8 x 1) MXQ12C-30Z[16
0.5 Cotes sur plats 10 MXQ12C-40Z[16 34
J) Plage de réglage 14 MXQ12C-50ZL16

MXQ12C-75Z[16

Max. 26 MXQ12C-100Z16
Butée élastique [ZD: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG/: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ ]: Fin de course en rentrée
Max. 43 ~
65 Plage de réglage 18 Max. 47 , Plage de 2
- . 6.5 réglage 16 25
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 35
— — Oa ‘
O Réglage de fin de course en rentrée O ) 4 ] )
(M8 x 1) Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
O Réglage de fin de course en sortie O (M8 x1)
= (M8 x 1) = Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
0.5 Cotes sur plats 10 (M8 x1) |
11 Plage de réglage 16 0.5, ” Cotes S}" plats 10
Max. 27 Plage de réglage 13
Max. 28

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 1 20 L'IZID7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (@ 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

@@ @, OO
P @ 0O

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

Orifice de pilotage

®81
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Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/raccord simple Série MX QI:I C

12C

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 ZC'DDB Support télescopique, réglage centralisé (0 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

™

<
i
S\

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

21.5

_————

:

MZ

37 ﬁOrifice de pilotagew

==

Réglage de fin de
course en rentrée

@ 7 @ O Réglage de fin de

course en sortie

4.4

2 x M3 x 0.5 prof. 5

~

MXQ12C-20Z[18

MXQ12C-30Z[18

MXQ12C-40Z[18

MXQ12C-50Z[ 18

MXQ12C-75Z[18

MXQ12C-100Z(J8

2@
Qo
3
o
©
i
o
Xe)
= X
S E
Q
°
©
o
=
(]
‘Q
2
30
23m
[
220
H» N S8 X
T O
o= =
'% ()
[e]
. . =
Dimensions [mm] g
Modéle MZ g—
MXQ12C-10Z008 | 26 [
el

34

a raccor

MXaQrllc

MXQ 1 2CL'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

0o, @
{%&g@

O@

Réglage de fin de course en sortie

o®

Orifice de pilotage

O
2

Réglage de fin de
course en rentrée

odele a hauteur interchangeable [[f[[es Y[
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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MXQ

Table linéaire pneumatique
Modeéle a hauteur interchangeable

Série MXQ

06,08, 012,016, D 20, D 25

Pour passer commande

M9BW

12
@

@

30(ZA
© 0 6

6 o o

e Options fonctionnelles

n Options
> Modeéle standard| Modele symétrique 9 Course standard [mm)]
Alésage — L
6 Rainure de 10, 20, 30, 40, 50
8 Orifice montage du détecteur montage du détecteur Orifice 10, 20, 30, 401 50’ 75
12 Y@/ \@7 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100
16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125
20 Eobists sty 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125,
N y . - 150
25 A 12030 30, 40, 50, 75, 100, 125,

*1 Non disponible car le modeéle standard comporte des orifices de
raccordement et des rainures de montage du détecteur sur les deux cotés.
Veuillez utiliser le modeéle standard. Seule la partie réglage du réglage
centralisé est symétrique.

* La plage de vitesse d'utilisation de la course marquée d'un astérisque (*)
est 50 a 300 mm/s. (Reportez-vous a la page 85).

Q Option de corpes
Alésage
Symbole Option fonctionnelle 6.8, 12 16, 20, 25
Modele standard | Modele symétrique | Modele standard
— L —
— Sans option fonctionnelle O
1 Avec support télescopique O
2 Avec verrouillage en fin de course O
3 Raccord axial @
4 Avec support télescopique et verrouillage de tige O
5 Avec support télescopique, raccord axial O
6 Réglage centralisé @ X O
7 Réglage centralisé (symétrique) X ®) O
8 Support télescopique, réglage centralisé O X O
9 Support télescopique, réglage centralisé (symétrique) X O O

@ Détecteur

0 Nombre de 9 Exécutions

l

= détecteurs spéciales

Sans détecteur |

*

9 Otpions de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

2 Pour plus de détails,
S 1 reportez-vous a la
n n page suivante.

Sélectionnez les modéles de détecteurs
compatibles a la page suivante.

Po?jiltj()rg gdlggrggmsage . Combinaisons“d'options5 fonctionnelles . . .

Symbole Type de réglage*® Fin de Fin de Sans option Av’;g*s Avec Racr_:org 6 Avec sup;;ﬁ Avec sﬁgs‘o% Ré Ia*(;o Ré*é*;, ! Su’:ﬁ:ﬂ] 0 I,Tszuﬂégo*ﬁ”

couseen | oseen o Rl Ut | veotface il o lsepe confelie | sl fespa, “EiGE

sortie | rentrée o e centralisé | (syméirique)

9
Y4 Sans réglage O O O O O O X x x X
ZA [ [ ] ©) X X ©) X x O @) x x
ZB | Butée métallique avec amortissement [ ) ©) X ®) @) X X X X x x
ZC [ ] O X X O X X O O O @)
ZD [ [ ] O X X @) X X O O @) O
ZE | Butée élastique [ ] O O O O O O X X X X
ZF [ ] O X X O X X O O O O
2G [ [ ©) X x @) X x @) @) x x
ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ ©) X O ©) X x x x x X
ZJ [ ] O X X ©) X X O O O O
ZK [ [ ] ©] X X @) X X O O O O
ZL | Butée métallique [ ] o o o o o o X X X X
ZM [ ] o X X ®) X X ©) O O O
ZN Sans réglage O O*5 X O x O*5 x X x x
ZP | Modele a Butée élastique [ ] @) x x @) x x x x x X
ZQ | longueur & [Amortisseur de chocs/RJ [ ©) X X ©) X x x X x x
ZS | totale réduite*4 ‘g Butée métallique avec amortissement [ @) x X @) x x x X x x
ZT = Butée métallique [ ©) X X ©) X x x X X x
ZBF |2 |pytse @ | Butée élastique [ ] ® O X X ©) X x @ @ x x
ZBJ | 5 | métalique avec| $ | Amortisseur de chocs/RJ ° ° O x x O X X 8 8 x x
ZBM S amortissement 3 | Butée métallique [ ] [ J O X X O X X O O X X
ZEC | o , g Butée métallique avec amortissement| @ [ ] ©) x x @) X x @) @) @) @)
ZEJ | S I?uteg O | Amortisseur de chocs/RJ ) [ ©) x x @) x x @) @) @) @)
ZEM | 3| ¢'astiaue | < g ee metallique ° ° 0 x >< o) x x o) o) o) o)
ZHC |S . 3 [ Butée métalique avec amortissement| @ o O X X O X X O O X X
ZHF |< Amortisseur | ¢ Butée élastique [ [ ] O x x @) x x @) @) x x
(o))

ZHM |3 | %€ hoesRY) < Buge méralique ° ° o X X o < < o o < <
ZLC % Butée 2 Butée métallique avec amortissement| @ [ ©) X X ©) X x O ©) [©) @)
ZLF 2 métallique Butée élastique [ [ ] ©) x x @) x x @) @) @) @)
ZLJ | q Amortisseur de chocs/RJ [J [ J ©) X X ©) X X O O O O

*1

@: Livré avec le produit mais non assemblé.

Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le réglage peut se monter ultérieurement.

*2

En ce qui concerne le mécanisme du support télescopique, la course d'amortissement

est plus courte pour la course ajustée par le réglage de fin de course en sortie.

*3

S'il faut installer un réglage de fin de course en rentrée avec un mécanisme de support

téléscopique, utilisez un support téléscopique et un réglage centralisé fourni avec un
réglage de fin de course en rentrée sur l'extrémité arriere du corps.Les options verrouillage
de tige ou raccord axial ne peuvent étre montées sur les modeles a réglage centralisé.

*4 Les trous de montage du réglage de fin de course en sortie ont été supprimés pour

®83

réduire la longueur totale de la table.

Le modéle de longueur totale réduite est utilisable, cependant, il n'est pas possible de
fixer le réglage de fin de course en rentrée ultérieurement.

Pour le raccordement axial, il n'y a pas de raccords sur les deux cotés.

Pour @ 16 a @ 25, seul le réglage centralisé est symétrique.

Pour plus de détails sur la position de montage du réglage, reportez-vous a la page suivante.
La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

Non applicable au modéle symétrique.

Non applicable au modéle standard.



Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Qo
o
=}
o
P
=]
s]
(3]
ixe]
g%
]
® =
D
°
<)
(=
Détecteurs compatibles/reportez-vous au catalogue sur le Web pour plus d'informations. 2
= : DT : z 2 2 17}
‘ . N Connexion |5 3 Cablage Tension d'alimentation | Modéle de détecteur |Longueur de céble [m] Précablé Charge gp
e électrique |5 € rti DC AC  |Perpendiculaire| ~ Axial 0511 1315 | hrécavie dmissibl 22
q .1’5 (sortie) P ) w0l @ p admissible g% m
3 fils (NPN) v 2y MONV | M9N | ® (@ ®|O| O | Circut 3@%
g - 3 fils (PNP) ' MOPV | MOP (@ (@[®@|O| O cl S5 x
= 2-fils 12V MOBYV | MOB (@ (@ /® O O - =
s 3 fils (NPN) MONWV| MONW | @ (@@ O] O |Circuit 2 =
7] i i o
s | doqucl);Iveisic:IJits)laetion) Filnoyé | oui [3iils(PNP) | 24v 202V _ T MoPWV| MOPW | @ @@ |O| O cl Ri's'ls* g0
.g 2-fils 12V MOBWV| M9BW (© @ | @ O O — =
% Résistant & I'eau 3 fils (NPN) 5V 12V MONAV*'| MONA*' | O [O | @ | O O Circuit :g
o (double visualisation) 3 fils (PNP) ' M9PAV*'| M9PA*' | O [O | @ | O O Cl g-
2-fils 12V M9BAV*' | M9BA*' | O |O | @ |O| O - B
= 3 fils Circuit T0O
2 Firove | Ovi |(tdlens N~ 5V.| — | A%V | A% e — e - -— ", - ]
£& y sils | 24y | 12y | 100V | AS3VZ[ AS3 | e [@|@[@ — | — |[Relas, c
o Aucun 100Vmax. | A9O0V A90 o -0 — — [Circuit Cl|  API é
+1 Des détecteurs résistants a I'eau peuvent étre montés sur les modéles * Les détecteurs statiques marqués d'un « O » sont fabriqués sur commande.
ci-dessus, mais dans ce cas, SMC ne garantit pas la résistance a I'eau. Un + Des détecteurs compatibles autres que ceux indiqués ci-dessus sont
vérin étanche est recommandé lorsque le milieu d'exploitation nécessite disponibles. Pour des informations détaillées, reportez-vous a la page 125.

une résistance a l'eau.

«2 Le cable de 1 m n'est compatible qu'avec le modéle D-A93.
* Symboles de longueur de céble :

0.5m «weeeeeee — (Exemple) MONW

im -+ M (Exemple) MONWM

- L (Exemple) MONWL

Position de montage du réglage (Exception : réglage centralisé)

+ Pour plus de détails sur les détecteurs avec connecteurs précablés,
reportez-vous au catalogue sur le Web.
+ Les détecteurs sont livrés avec le produit, mais non assemblés.

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

5m o eeeeeenes Z (Exemple) MONWZ
. . L. Modéle a longueur totale réduite
made 1o Exécutions spéciales )
Orde’ | (Reportez-vous aux pages 127 3 156 : -
pour plus d'informations.) |
Symbole Caractéristiques ; .
X7 Graisse PTFE ) Sorti ] ] Rentré ) Les trous de montage du réglage de >
X9 Graisse pour machines de lindustrie alimentaire Réglage de fin de Réglage de fin de fin de course en sortie ont été supprimés 2
Vis de réal | course en rentrée course en sortie pour réduire la longueur totale de la table. o 3
X11 (Fl’lsagz :jeeg r%%?agg%l:t?s étendue de 10 mm) e P sz g E
Vis de rédians | Position de montage du réglage centralisé 58
X12 is de réglage longue - - 2o
(Plage de réglage plus étendue de 20 mm) Type standard| 06 4012 Type standard| 216 a 025 o8
-X28 Ecrou gt vislde réglagle.lon9§ _ Orifice de pilotage ‘?
X33 Sans détection magnétique intégrée — E—_EE —
X39 Joint en FKM ) . D) @ Réglage de fin de é
X42 Unité de guidage anti-corrosion / Réglage de f": de course en rentrée £
X580 | Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s) O — ) course erlm rentree Réglage de fin de S
X2100 | Plague de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle - Réglage de fin de D) @ ; o
e - - = course en sortie course en sortie )
X2128 | Caractéristique résistance hautes températures (-10a 100 °C) = g
X2200 | Caractéristique réglage latéral S
X2201 Utilisation combinée amortisseur de chocs + =
butée métallique Modele symétrique| 06 a 012 Modele symétrique| 016 a 925 8
©
X2202 Réglage de fin de course en sortie fixé en Réglage de fin de = Réglage de fin de 8
direction axiale = course en sortie course en sortie >
z . (]
N O Reglage de fin de O @ Réglage de fin de S
. course en rentrée I . =
Tube de e course en rentrée 3
contrdle de I'humidité D& 2
Série IDK = — EIH >
En cas d'utilisation d'un actionneur de petit diamétre et de course '§
courte a haute fréquence, de la condensation (gouttelettes d'eau) c H £
peut apparaitre dans les raccordements selon les conditions. P reca u c I O n es 3
Connecter simplement le tube de controle d'humidité a I'ac- - | S
\tionneur pour empécher |'apparition de condensation. ) 1 Lee detenidamente las “Precauciones especificas del 1 —g
1 producto” antes de su uso. Consulta la pagina 195. 3
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série MXQ

Caractéristiques

Alésage [mm] 6 | 8 | 12 | 16 | 20 | 25
Taille du port de raccordement M5 x 0.8
Fluide Air

Action

Double effet

Pression d'utilisation

0.15a 0.7 MPa*" (Verrouillage de tige : 0.35 & 0.7 MPa)

Pression d’épreuve 1.05 MPa
Températures ambiante et du fluide -10a60°C
Plage de vitesse 50 & 500 mm/s

d’utilisation (Butée métallique avec amortissement : 50 a 300 mm/s)
(Vitesse d'utilisation (Butée métallique : 50 a 200 mm/s)
moyenne) * dans le tableau des courses standard page 83 : 50 a 300 mm/s
Amortissement ) A )

. Amortissement élastique interne
(Sans réglage)

Amortissement
(Avec réglage)

Butée métallique avec amortisseur, butée élastique,
amortisseur de chocs, butée métallique

Lubrification

Non lubrifié

Détecteur

Détecteur statique, détecteur Reed (2-fils, 3-fils)
Détecteur statique double visualisation (2-fils, 3-fils)

Tolérance de course admissible

+2a0mm

*1 Reportez-vous page 86 pour la pression d'utilisation minimum de la butée
métallique avec amortissement. Si la pression d'utilisation est inférieure a la
pression d'utilisation minimale, la précision répétée va diminuer.
Pression d'utilisation minimum de la butée métallique avec amortissement :
Pression requise pour une compression totale de la partie saillante de
I'amortissement pour entrer en contact avec la piece métallique.
La pression d'utilisation pour le vérin d'alésage 20 avec amortisseur de choc est
comprise entre 0.15 et 0.6 MPa.

IN
Effort théorique i = —
La double tige assure une efficacité double par rapport a celle des vérins actuels.  [N]
Alésage Tatigléeede fonmEign e $uriace du Pression d'utilisation [MPa]

mm] | [mm] | goomett o[ Piston (MM 0.2 | 0.3 | 0.4 | 0.5 | 0.6 | 0.7

6 3 ouT 57 11| 17| 23| 29| 34| 40

IN 42 8| 13| 17| 21| 25| 29

8 4 ouT | 101 20| 30| 40| 51| 61| 71

IN 75 15| 23| 30| 38| 45| 53

12 6 OuUT | 226 45| 68| 90| 113 | 136 | 158

IN 170 34| 51| 68| 85| 102|119

16 6 OuUT | 402 80 | 121 | 161 | 201 | 241 | 281

IN 346 69 | 104 | 138 | 173 | 207 | 242

ouT 628 | 126 | 188 | 251 | 314 | 377 | 440

20 8 IN 528 | 106 | 158 | 211 | 264 | 317 | 369

25 10 OUT | 982 | 196 | 295 | 393 | 491 | 589 | 687

IN 825 | 165 | 247 | 330 | 412 | 495 | 577

Lorsque la butée métallique avec amortissement est utilisée pour le

positionnement, la sortie théorique peut varier en fonction de la force
maximale de compression de la butée. Pour plus de détails, reportez-
vous aux caractéristiques du réglage a la page 86.

Symbole

Amortissement Elastique

L=

Masse
]
. Course standard [mm] R?ggglf;"édu Masse supplémentaire de l'option de réglage | Supplément pour I'option
1% 110 [ 20 [ a0 [ 40 | 50 | 75 [100 125 | 0 | s [P e e | e ot 2%
MXQ6 | 120 |120| 160 | 180|190 | — — — — -6 10 11(9) 8 30 40
MXQ8 | 150 | 180 | 190 [ 230 | 310 | 350 | — — — -6 10 11(9) 8 30 60
MXQ12 | 290 | 310 | 340 [ 400 [ 430 [ 590 [670 | — | — -12 20 22(20) 16 70 go | Fasde
MXQ16 | 500 | 520 | 570 | 650 | 690 | 840 |1100|1200] — 21 40 38(34) 30 120 | 150 S;p:r:f'
MXQ20 | 870 | 870 | 900 | 990 |1100(1300|1700{2000|2100 -33 70 62(34) 50 (80) 190 400
MXQ25 1400(1400|1500(1600{1900(2100|2300 3000|3300 -60 110 102(95) 80 310 700
* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
Masse du réglage centralisé
I
[¢]]
Modéle Course standard [mm] Réduction uniquement quand le produit est
10 20 30 40 50 75 100 125 150 avec réglage de fin de course en rentrée
MXQ6 160 165 210 230 240 — — — — -10
MXQ8 195 225 235 275 355 410 — — — -10
MXQ12 375 405 435 495 525 685 765 — — -20
MXQ16 660 690 740 820 860 1010 1270 1370 - -40
MXQ20 1140 1170 1200 1290 1400 1600 2050 2350 2.450 -60
(-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-60) (-25)
MXQ25 1880 1920 2020 2120 2420 2620 2930 3630 3930 -100

* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

Masse des piéces mobiles

[g]

Course standard [mm] Reduction du- | Masse supplémentaire defopton de églage | Supplément pour I'option
Modeéle 10 20 30 40 50 75 100 125 150 Ionrgsgfrlio?ale Fin de course|Fin de course| Support  [Verrouillage Frgza ol
réduite de sortie | enrentrée [télescopique| de tige
MXQ6 61 66 80 89 97 — - - — -6 10 8 30 10
MXQ8 68 76 85 97 116 138 - - — -6 10 8 30 10
MXQ12| 143 | 154 | 168 | 192 | 206 | 263 | 300 | — - 12 20 16 70 20 | Pasde
supplé-
MXQ16 | 240 257 277 309 329 389 469 520 - -21 40 30 120 35 ment
MXQ20 | 408 410 437 464 503 588 747 815 882 -33 70 50 (80) 190 65
MXQ25 | 674 681 721 761 836 935 1078 | 1284 | 1384 -60 110 80 310 110

* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.

®85
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Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Masse max. de la charge

Energie cinétique admissible

kg] J]
Sans réglage Option de réglage Sans réglage Option de réglage
Modele | Amortissement | Butée | Butée métalique |Amortisseur de chocs/RJ| Butée Modéle | Amortissement | Butéemétalique | Butée | Amortisseur | Butée
élastique interne |élastique | avec amortissement Horizontal[ Vertical |métallique élastique interne (avec amortissement| élastique | de chocs/RJ | métallique
MXQ6 0.6 0.6 — 0.6 0.6 MXQ6 0.03 — 0.06 0.175 0.009
MXQ8 1 1 1 1 1 MXQ8 0.04 0.018 0.06 0.2 0.009
MXQ12 2 2 2 15 1 2 MXQ12 0.11 0.04 0.12 0.33 0.02
MXQ16 4 4 4 25 4 MXQ16 0.12 0.08 0.2 0.76 0.04
MXQ20 6 6 6 6 6 MXQ20 0.24 0.12 0.4 1.47 0.06
MXQ25 9 9 9 9 [ 6 9 MXQ25 0.39 0.18 0.6 1.73 0.09

*

Pour sélectionner un modele, reportez-vous a Sélection du modele

page 1 5 7 ou utilisez le programme de Sélection du modéle. Veuillez
noter qu'il n'est pas possible de sélectionner un modeéle uniquement
avec l'énergie cinétique admissible.

Caractéristiques en option

Avec verrouillage de tige

Avec mécanisme du support télescopique

araccord double
MXQLIA

eeTModéle

faible poussé

et rigidité élevée
MXQL[IB

a

Modele

Modele MXQG[MXQS[MXQ12[MXQ1 6[MXQ20[MX025 Modele MXQG[MXQB[MXQ12[MXQ16[MX020[MX025
Plage de pression d’utilisation [MPa] 0.35a0.7 Plage de vitesse d'utilisation [mm/s] 50 a 500 (montage horizontal 50 a 300)
Effort de maintien [N] 12 [ 12 [ 23 [ 45 [ 70 [ 110 Course du support télescopique [mm] 5 10
Charge de CourseaO[mm]| 3 5 9 16 25 40
la course
dusupport | Course maximum| 6 8 15 24 38 59
télescopique [N]

Détecteurs compatibles avec support télescopique

Modele Modeéle Caractéristiques Direction de la connexion électrique
D-M9BV Avec visualisation, 2-fils
Détecteur statique D-M9NV Avec visualisation, 3 fils, sortie : NPN Vertical
D-M9PV Avec visualisation, 3 fils, sortie : PNP
Réglages Pour les modeles et dimensions de I'option de réglage, reportez-vous en pages 123 et 124.
I
Butée métallique avec amortisseur
Modele MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25
Energie absorbée max. [J] 0.018 0.04 0.08 0.12 0.18
Absorption de course [mm] 2 2.8 3.6 4.4 5.5
Pression d'utilisation minimum de la
butée avec amortissement*'*2 [MPa] 03 03 02 02 02
Reference) Force de compression
maximale d'amortisserr)nent [N] 20 42 65 97 154
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5

*1 Pression d'utilisation minimale requise pour une compression totale de la partie saillante de I'amortissement en contact avec la piece métallique
Lorsque la butée metallique avec amortissement est utilisée pour le positionnement, le niveau de pression minimum doit étre supérieur a la pression
d'utilisation minimale. Pour le montage vertical, il faut tenir compte de la masse de la pieéce. Pour plus de détails, reportez-vous aux Précautions specifiques

au produit & la page 196.
*2 Non disponible pour & 6

Butée élastique

Y-

MXaQLlc

[[WWEEELETCAEW ENLEEL A Modéle a raccord simple

Options de
réglage communes

S

]

Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 E

Energie absorbée max. [J] 0.06 0.12 0.2 0.4 0.6 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12x 1 M14 x 1.5 (%
f =

Amortisseur de chocs/RJ 2
Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQ1i2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 3

Energie absorbée max. [J] 0.35 0.5 1.5 3 3.7 §
Absorption de course [mm] 3 5 6 7 10 -
Vitesse d’impact [mm/s] 50 a 500 2
Fréquence d'utilisation max. [cycle/min] 80 80 70 45 %
Poussée max. admissible [N] 150 245 422 814 K
Effort du ressort (sorti) [N] 1.3 2.8 5.4 6.4 ]
Effort du ressort (comprimé) [N] 3.9 4.9 8 15 o
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M14 x 1.5 B
£

Butée métallique 3
Modele MXQ6 [ MXQ8 MXQi2 MXQ16 MXQ20 MXQ25 .§

Energie absorbée max. [J] 0.009 0.02 0.04 0.06 0.09 3
Taille de la vis de montage [mm] M6 x 0.75 M8 x 1 M10 x 1 M12 x 1 M14 x 1.5 ]
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Série MXQ

Dimensions: MXQ

6

[Standard]

MXQ 6'DZ Modéle standard

4.1(profondeur de vissage maximum)

3 5.8

il

¥ O

Q7

©
Q

J6.5
J 32 (o

@ 3H9 (*5%%®) prof. 2

NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé

Coupe A-A

2.1 (profondeur de vissage minimum)

#1

*2

il N
N
N x M3 x 0.5 *1%2 2.6
Coupe B-B

Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.

Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnetiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.

@ 3H9 (*5°%®) prof. 2

Orifice de pilotage

F
<ﬂ
17\ 2

5.5

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

HB GB N
(NN-1)xH| G 2
4H g 20_ 16 18
—A =
] Tk Peo
oG == = e 60 6606 S
L = L=
"_‘: N Vue de dessous du
S modeéle MXQ6-30Z
HA | GA g
=
" &
05 [T
Y4
Y44

20
18.9

O &) &

34

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

16.3

MXQ 6L'DZ Modéle symétrique

@ 3H9 (*5%%) prof. 2

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

- @, @, O L -
hd hd @ é -_5_@-25@- o :’r) -@-V N E'\I)
=
Vue de dessous 189] . Les dimensions autres de celles listées
pilotage 20 ci-dessus sont identiques au modéle standard.
Dimensions [mm]
Modeéle F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ6-10Z 22 18 25 9 23 16 38 10 30 64.5 4 2 50 60
MXQ6-20Z 25 15 15 9 26 26 38 10 30 74.5 4 2 50 60
MXQ6-30Z 21 — 34 12 — 20 48 13 40 95.5 6 3 63 73
MXQ6-40Z 26 10 38 24 28 28 48 15 50 107.5 6 & 75 85
MXQ6-50Z 27 20 48 34 28 28 48 15 60 117.5 6 3 85 95
87
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 6 [Optlon réglage]

MXQ 6'D I:I Avec option réglage (D 6)

Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE]: Tige sortie, | ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

13.6 Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie 13.6
\ (M6x0.75)  (MBx0.75) /
Orifice de la vis CHC avec (3 Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 /%ﬁ@@ % %\ cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8
X 05 -
Plage de réglage 12 5 3
5 Plage de réglage 10
17 max_|
15 max
31.5 315
Deux extrémités :

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH]: Tige sortie, [ ZJ J: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)
Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

\ = 7%‘_4“/ Y
‘—ﬁ ; X v—f
Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
16 max ‘ 14 max
29.9 29.9
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, : Tige sortie, [ZM]: Tige rentrée, [ ZT : Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec - . Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 3 A @ % _cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8 Cotes sur plats de 8

Plage de réglage 10 5 0.5

16 max 5 Plage de réglage 8
30 14 max
30
| Tige rentrée | Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

MXQ G'DZN Modéle a longueur totale réduite

*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
/ trait des trous de montage du réglage de fin de

course en sortie, il est impossible de monter un

réglage de fin de course en sortie ultérieurement. Dimensions [mm]

(Le réglage de fin de course en rentrée peut se -

monter ultérieurement.) Modéle M
MXQ6-10ZN 55
MXQ6-20ZN 65

d double |

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

Options de
réglage communes

MXQ6-30ZN 86

MXQ6-40ZN 98
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ6-50ZN 108

88
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Série MXQ

Dimensions: MXQ 6 [Option support télescopique]

MXQ 6'DIZI1 Avec support télescopique (J 6)

16.6

%@ %o 3 %%L

31.4

21

2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

Dimensions [mm]
Modéle | Mod(‘eleé|
longueur totale
Modgle sendard | e 2z
M M

MXQ6-10Z[ 11 81.5 72
MXQ6-20Z1 9.5 82
MXQ6-30Z[11 | 1125 103 90
MXQ6-40Z[1 | 1245 115 102
MXQ6-50Z[ 11 | 134.5 125 112

77

MXQ 6'D52 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 6)

[ I I —

(s}
@ ~
¢ % 0 S
I L]
Q
J 5 W©
~ | wn
4o
7105

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

0
o)
L=
& 0
e
£
75
MXQ6-10Z[12
Dimensions [mm]
Modeéle J Q
MXQ6-10Z[12
mxae20zc2| »° | *°

MXQ6-30Z[12 | 81
MXQ6-40Z[12| 93 | 33
MXQ6-50Z12 | 103

Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ 6'D|:|2 de fin de course en sortie (@ 6)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée élastique: [ZE|

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
Cotes sur plats de 8

0.5
10 Plage de réglage 15

25 max

41.5

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

K ¥
05 “Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 3
14 max
29.9

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

®89
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Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

05 Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 13
24 max
40




Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

6

[Option raccord axial]

[
o
- =}
MXQ 6'IZ|D3 Raccord axial (J 6) 5
- . - <
o L s []
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Orifice de pilotage M5 x 0.8 8 (¢]
(IN) S ¢
]
™ ® 0) 2 =
- q,@ §,, <
(o} @ o é
- 2 I
.55 '
o f [
O de plotage M5 x 08 Orifice de pilotage M5 x 0.8 [_H ° 3 ‘g
(IN) [ caom
(our) Py D
‘ Modéle symétrique Seg
L. ) . S35 X
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. =
[
2%
, . . . (]
MXQ 6'IZ|D4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (J 6) =
[
=y
M f E
2 178 Z
2 © O
@ 8 l:‘
; o o= °oQ
© zz : g X
@ © © © =
[
- o 12 ,g
oo _ o
‘ - : 2
I TRy mE |
. ® - - < - bt =
1 1 ) o o © | 75 g
: s ' s
Bl symét % = MXQ6-10Z14 B
M?dele sy",‘?‘"q”e 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 - -- - 2
Q =
J 5 . . =
~ | I Dimensions [mm] [
. =
| — Modgle ]
— = - 0 Modele J | Q | standard | ZZ §
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 0b M 2
e MXQ6-10Z[14 60| 25 81.5 77
MXQ6-20Z[14 91.5 2
MXQ6-30Z(14 | 81 125[ 90 | g
MXQ6-40Z[14 | 93 | 33 | 124.5 | 102 TE
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ6-50Z14 | 103 1345 | 112 2 g
. 8o
S§
6-005 f £
MXQ U= Avec support télescopique, raccord axial (O 6) o -
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2
M 2
N
2 |75 g
(]
1 g
i 5
Orifice de pilotage M5 x 0.8 © Y44 =
(IN) @ 12 Orifice de pilotage M5 x 0.8 9
(IN) =
8
Modéle symétrique )
Dimensions [mm] 'g
Modéle Modele & 5
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modéle standard |°"gé%l:1’nftale 7z 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2 M g
(ouT) MXQ6-10Z15| 81.5 72 7 E
— - MXQ6-20Z005| 915 | 82 3
= l MXQ6-30ZC15 | 1125 | 103 90 |8
MXQ6-40Z[15 | 1245 | 115 | 102 | 8
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. MXQ6-50Z015 | 134.5 125 112 3
90®
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série MXQ

Dimensions : MXQ

MXQ 6'DD6 Réglage centralisé (O 6)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique |[ZK|: Deux extrémités,
ZM: Fin de course en rentrée

= Dimensions [mm]
] Modele MZ
74 MXQ6-102C16 | 18.9
MXQ6-20Z( 16 28.9
Max. 34
p Plage de réalage 15 MXQ6-30Z[ 16
‘ age ce regade MXQ6-40Z(16 | 36.9
MXQ6-50Z( 16
4.8 12.7 5 i 5
F{ngj%idst-; fin de course en rentrée
0 = L
® P _@ % ) o0& ™\ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
:‘\l’- o @~ & © \Réglage de fin de course en sortie
- 13.6 (M6 x 0.75)
15.1 0.5 Cotes sur plats 8
10 Plage de réglage 13
Max. 24|
Butée élastique [ZDl: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG/: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ ]: Fin de course en rentrée
Max. 36 Max. 34 ’
5 Plage de réglage 16 5 Plage de réglage 10
Réglage de fin de course en rentrée A’\;nortisseur de chocs de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
O \Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 o & -
O Réglage de fin de course en sortie o@ -
(M6 x 0.75) Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
0.5 Cotes sur plats 8 0.5 (M6 x 0.75)
10 Plage de réglage 15 10 Cotes sur plats 8
Max. 25| Plage de réglage 3
Max. 14

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 6 L'DD? Réglage centralisé / Modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie
@) Réglage de fin de course en rentrée

O

Orifice de pilotage

®91

O
2



Table linéaire pneumatique/modeéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions : MXQ

J—
Q0
6-008 E
MXQ Q=L Support télescopique, réglage centralisé (O 6) 8
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. -g 5
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8 e}
o) 175 X
[aV) T
P =
© = D
© o
— I g §
Mz \ >
k
%]
28 Orifice de pilotage 12 3 ‘3
o >
— st coM
: @ O @ Réglage de fin de < - % \g L]
e '@ : o = course de rentrée 5 N TE o
= ) . - 3B X
Réglage de fin de “© O =
course de sortie o=
2 x M3 x 0.5 prof. 5 o
o
=
Dimensions mm] o
Modéle MZ |2
MXQ6-10Z(18 | 18.9 %
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ6-20Z[ 18 8.9 s 0O
MXQ6-30Z[18 o]
MXQ6-40ZC18 | 36.9 § e}
MXQ6-50Z(18 =X
S E
Q
)
°
o
=

MXQ 6 L'DDQ Support télescopique, réglage centralisé / Modéle symétrique (J 6)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de
course de sortie

L]
c
x
=

Réglage de fin de
course de rentrée

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
b=
[
=
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

7]
—— g
Orifice de pilotage o 3
T E
7]
g8
8o
=
R
og
o
‘©
=

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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Série MXQ

Dimensions: MXQ 8 [Standard]

MXQ 8'DZ Modéle standard

HB GB N
(NN -1)xH G 5
8.3 5.8 N o
-~ @3H9 ("0%%°) prof. 2 4 H 8 27 23
?O
2 ~ A S
Q Q . NE F_
u L @ © @' - 5 j Li‘ 09—
Pi - — =
NN x M4 x 0.7 Trou traversant taraudé —A 4 o
c AA @3H9 (0%%%) prof. 2 HA l GA 5 Vue (‘ie dessous du
oupe & modéle MXQ8-30Z
=
&
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec M
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- 0.5
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in- =
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails. Y4
*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat- 74
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
) ) +0.025 23,
4.1(profondeur de vissage maximum) ®3H9( 0 )prof. 1.5 19.7
2.1 (profondeur de vissage minimum) ;
f g 1
, @ 8 rfeers|s
0 0}
/ N x M3 x 0.5%1*2 15| \ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Seccion B-B
12
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J | 0
| | "
% S
{
MXQ 8 L'DZ Modéle symétrique
[aV)
I
=
@ 3H9 (*$%%%) prof. 2 HA GA g 2xM3x0.5 prof. taraudage 5
4 2 1
(2]
‘ | : [
. © P
o| ' l@@ @ ® O ® A
F 0o @0 — o &—0+—0—9 @ 3 O S| 8
L B l@@ ® @ O@ o
— 19.7
Orifice de
Vue de dessous 23
. . * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
Dimensions [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ8-10Z 25 15 21 9 25 19 37 10 26.5 68.5 4 2 51 61
MXQ8-20Z 25 22 22 16 28 28 40 14 32:5 78.5 4 2 61 71
MXQ8-30Z 26 — 33 26 - 27 40 14.5 42 88.5 6 3 71 81
MXQ8-40Z 32 14 45 27 31 31 65 20 52.5 104.5 6 3 87 97
MXQ8-50Z 46 16 45 54 29 58 55 37 62.5 1315 6 4 114 124
MXQ8-75Z 50 15 45 56 30 60 65 10 91.5 156.5 6 4 116 126
93 V7
2 SVC



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 8 [Optlon réglage]

MXQ 8'D I:I Avec option réglage (D 8)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

16.6 Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 16.6
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)

L'[;'
ﬁ@ @ ®C
h? Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3 / @ @ '\\Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
“ Cotes sur plats de 8 05 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 10 5 5 Plage de réglage 8
15 max 13 max
30 30

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 3 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie

=
(M6 x 0.75) \ Eﬁ? % g‘ 3/(Me x 0.75)
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3//' N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8 ‘0 5 Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 9
17 max 15 max
——————————————
31.5 31.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
— e X | —
Cotes sur plats de 8 = Cotes sur plats de 8
05
Plage de réglage 5 5 5 Plage de réglage 3
15 max 13 max
29.9 29.9
] Tige rentrée ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

MXQ 8'DZN Modéle a longueur totale réduite

*3
M
+*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- ) )
5 @ @ 0 : trait des trous de montage du réglage de fin de Dimensions [mm]
) Do —O——© course en sortie, il est impossible de monter un Modele M
@ @ 0 réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ8-10ZN 60
- (Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.) MXQ8-20ZN 70
MXQ8-30ZN 80
MXQ8-40ZN 96
MXQ8-50ZN 123
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8-75ZN 148

Z;S\VC 94

d double |

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



Série MXQ

Dimensions: MXQ

8

[Option support télescopique]

MXQ 8'DIZI1 Avec support télescopique (@ 8)

M Dimensions [mm]
o 17 Modéle Modéle a
Modele standard | THEHIE | 77
T M M
< 77 ‘ MXQ8-10Z[1 85 76.5 77.5
~ 15 MXQ8-20Z[]1 95 86.5 87.5
MXQ8-30Z[ 11 105 96.5 97.5
MXQ8-40Z[ 1 121 112.5 1135
® @O < ' MXQ8-50Z1 | 148 | 1395 | 1405
%ﬁ &0 8 s MXQ8-752011 | 173 | 1645 | 1425
285 |
2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
MXQ 8'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (@ 8)
g 162 o
(% ool 1®
N
®
Modele symétrique Dimensions [mm]
— - Modéle J Q
(e T MXQ8-10Z012 | 615
0.5 MXQ8-20Z[ 12 715
MXQ8-30Z[12 81.5 30
MXQ8-752[12 MXQ8-40Z[12 97.5
- - - MXQ8-50Z[12 | 1245
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ8-75Z[ 2 | 139.5 43

Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ 8'DE|2 de fin de course en sortie (Q 8)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75)

E = Orifice de la vis CHC avec
NS \ cotes sur plats 3
05 Cotes sur plats de 8
10 Plage de réglage 13
23 max
40

Butée élastique: [ZE]

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M6 x 0.75)

Orifice de la vis CHC avec
\ cotes sur plats 3

Cotes sur plats de 8
Plage de réglage 14

25 max

41.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

®95

ZS\VC

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M6 x 0.75)

\Cotes sur plats de 8
05
—-
10 Plage de réglage 2.2
13 max
29.9




Dimensions: MXQ

Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

8

[Option raccord axial]

[
o
. 3
MXQ 8'DD3 Raccord axial (O 8) » 8
g
- . - . 3 + _*_ 8 D
Orifice de pilotage M5 x 0.8 o Orifice de pilotage M5 x 0.8 [ ] ife}
(oun pad (IN) S ¢
i =S
N K
o N 3
% ! 2
| Oice de piotage M5 x 0.8 8.3 © 3
Orifice de pilotage M5 x 0.8 8.3 (ou) @ @
) 38
* Modele symétrique ‘ 23 I%
L. - - - * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. % :g G
&3 %
8-114 , . . . =23
MXQ O=[LI~r Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 8) %
M [<]
=
2 17 o
a
1f ] €
IF B
~ 2z o o B 8
- i N 8
& O ~ Xe)
™ 12 o ; x
, s 3 o o=
] @
=% S0 to—— : £l . 8
& &0 o 8 Ak ® 1@ =
i (U 2
28.5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 105 §,
=
Q MXQ8-752Z14 £
“ J 5 L - - £
" l ! Dimensions mm]
=, e g
f I Modele &=
© Modele J Q standard | ZZ B
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 175 M %
MXQ8-10Z14 | 61.5 85 | 775 &
MXQ8-20Z[14 | 71.5 95 | 875
MXQ8-30Z[14 | 81.5 30 105 97.5 3
MXQ8-40Z14 | 975 121 | 1185 | o 5
N o o X MXQ8-50Z14 | 124.5 148 | 1405 | 9 E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8-75Z014 | 1395 | 43 173 | 1425 .E S
2%
Os
8-005 o
- 4 = H Orifice de pilotage M5 x 0.8 =
MXQ LI\ Avec support télescopique, raccord axial (J 8) o @ B
L | :
Qa7 : o T
S 3
()
I i 8.3 g
N ~ zz o H
Orifice de pilotage M5 x 0.8 = 15 Orfice de plotage M5 x 0.8 -
(IN) N =
i S
N O i Modeéle symétrique k-3
| =Ze-telel i s Lo eimee
I ©® ©0 ) Dimensions mm] | 8
© 28.5 Modsle | Modeled é
os o 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 Modale ST longruéeduurittga‘e 27 5
-~ -l M M 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 MXQ8-10Z015 85 76.5 77.5 3
(oun) = + T MXQ8-20Z05| 95 | 865 | 875 | E
[B— ] MXQ8-30Z[15 | 105 96.5 97.5 'g
MXQ8-40Z[15 | 121 112.5 | 113.5 2
MXQ8-50Z15| 148 | 1395 [ 1405 | &
N
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ8-75Z[15| 173 | 1645 | 1425 | &
96®

~
Z

SvVC



Série MXQ

Dimensions: MXQ

8

[Option fonctionnelle]

MXQ 8'DIZI6 Réglage centralisé (O 8)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

Butée élastique

‘—‘ [
MZ
Max. 34
5 Plage de réglage 14
Orifce de pilotage Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3
: y Dimensions [mm]
@ &- @@O Y Réglage de fin de course en rentrée Modéle Mz
@ @ O€ (M6 x 0.75) MXQ8-10Z[16
Réglage de fin de course en sortie MXQ8-20ZL16
(M6 x 0.75) MXQ8-30Z[ 16 22,5
0.5 Cotes sur plats 8 MXQ8-40Z[ 16
10 Plage de réglage 13 MXQ8-50ZL 16
Max. 23 MXQ8-75Z[16 | 46.5

[ZDl: Deux extrémités,

[ZF |: Fin de course en rentrée

Max. 36

5

Plage de réglage 16

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 3

0.5

)\Réglage de fin de course en rentrée
(M6 x 0.75)
Réglage de fin de course en sortie
(M6 x 0.75)
Cotes sur plats 8

10

Plage de réglage 14

Max. 25

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,
[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 34
5 Plage de réglage 10
Oe
0 Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
—_ (M6 x 0.75)
Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
0.5 (M6 x 0.75)
10 Cotes sur plats 8
Plage de réglage 2.2
Max. 13

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 8 L'DD? Réglage centralisé / modeéle symétrique (J 8)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

®97

Réglage de fin de course en sortie

e, @ 900
{@@—%—@

@)

®

Réglage de fin de course en rentrée

<

@)

Orifice de pilotage

O
2



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimenslons: MXQ 8 [Option fonctionnelle]

~

Q0
o
) . ) .z F
MXQ 8'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (J 8) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. -g 5
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8 e}
o 17 g X
N ]
< 2 =
. @
= U j é
MZ o
k
28 = 29
] I } 2 E m
O@erL Réglage de fin de X 940 ]
*g%@%@ course en rentrée % ‘g {I—F N Dimensions [mm] % g (¢}
. Réglage de fin de i Modéle MZ s .CE» E
course en sortie 2 x M3 x 0.5 prof. 5 MXQ8-10Z[18 o E
MXQ8-20Z[ 18 ’% @
MXQ8-30Z[18 | 22.5 E°
MXQ8-40Z[18 ?
MXQ8-50Z( 18 =y
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ8-75Z[ 18 46.5 %
°O
gLl
X
g%
S E
Q
)
°
o
=

MXQ 8 L'IZIIZIg avec support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (O 8)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriére de l'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de
course en sortie

Réglage de fin de
course en rentrée

O H

@g—@g
$ 00

Orifice de pilotage

@)

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
b=
[
=
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

sMC o8
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Série MXQ

12|[Standard]

MXQ 1 2'IZIZ Modeéle standard

Dimensions: MXQ

HB GB <
(NN-1)xH G ks
@ 4H9 (*5°%°) prof. 2.5 H &
15 74 5 g
o < © : — 2
Ql g Q L & 53
s L
. N & QI
NN x M5 x 0.8 Trou traversant taraudé A 5 3
@ 4H9 (*3°%°) prot. 2.5 HA GA 5
Coupe A-A (8™ 5
&
39 29 11 2
M I
| 05 [+ ~
E cn
L_ 0D @e o 5 L.
I @ Z
Vue de dessous du modéle MXQ12-40Z 2z
5.7(profondeur de vissage maximum) @ 4H9 (*3%%°) prof. 2 30
2.7 (profondeur de vissage minimum) 24.9
f ]
S - - — ? . Orry| 2
Qo © © & 'o% |7 e
Res bas
N x M4 x 0.7%1%2 F ~—B 20 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
Coupe B-B e (% _ 1))( F
#1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc de
guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Utiliser
une vis de longueur intermédiaire entre la profondeur de J ! §
vissage et la profondeur de vissage minimale. Reportez- =
vous aux page 196 pour plus de détails. @ < ®
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matieres magné-
tiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée par un { |
aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionnements au Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
détecteur.
MXQ 1 2 L'DZ Modéle symétrique
2 4H9 (*3%%°) prof. 2.5 R
§ 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
HA GA 299 P g
o | e 20
5 25
e |5
< T
= = 0
T o 91 o) S ® Og |3 )@
loo® e o o o @ @—-@——@— 2 O &9
B: ® @@ ® & oY ‘
L )
Vue de dessous Cals
pilotage 30
Dimensions * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 2z
MXQ12-10Z 28 17 17 11 32 32 46 11 32 82.5 4 2 62.5 75
MXQ12-20Z 28 19 19 11 32 32 48 13 32 92.5 4 2 64.5 77
MXQ12-30Z 38 21 21 11 40 40 58 15 40 102.5 4 2 74.5 87
MXQ12-40Z 34 = 40 27 — 39 60 23 50 120.5 6 3 92.5 105
MXQ12-50Z 34 11 50 37 39 39 60 23 60 130.5 6 3 102.5 115
MXQ12-75Z 36 25 61 41 36 72 100 42 85 174.5 8 4 146.5 159
MXQ12-100Z 36 14 86 66 36 72 100 42 110 199.5 10 5 171.5 184
99

ZS\VC



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ 12 [Opthn réglage]

~

(]
o)
= e =}
MXQ 1 2'D I:I Avec option réglage (@ 12) 5
g
/ / . . JRTY . . . / . / oy Ja [=]
Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modele & longueur totale réduite) | 8 g
«©
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite) h= E
K
D
21.9 Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie é
(M8 x 1) (M8 x 1) \
— [
‘O
[7]
=% = [
Orifice de la vis CHC avec = Orifice de la vis CHC avec g ~g
cotes sur plats 4 5 > B cotes sur plats 4 coMm
Cotes sur plats de 10 : ; Cotes sur plats de 10 % :g D
Plage de réglage 10 6.5 05 ) ‘T % o
6.5 Plage de réglage 9 =38 X
17 max =2
16 max o=
35 by <
® 5
=
[
g
Butée élastique : Deux extrémités, [ZE : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite) | &
2O
S
Réglage de fin de course de rentrée Réglage de fin de course de sortie 8 g
(M8 x 1) ¢ M8 x 1) 8 )
—] = ] E
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 5 3 Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 o
Cotes sur plats de 10 —_— = Cotes sur plats de 10 'g
Plage de réglage 11 6.5 05 ) §
18 max 6.5 Plage de réglage 10 =
36.5 17 max §
36.5 =
5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \ 8
%
=
=
Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités, [ ZH] : Tige sortie, [ZJ : Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modéle & longueur totale réduite) [
=]
(=}
=

Amortisseur de chocs de la tige rentrée Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M8 x 1) (M8 x 1) @
Q
s
= S E

= 7]

= — f— =
2 T o5 S3
3 2o
Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10 o E’
Plage de réglage 12 6.5 6.5 Plage de réglage 11 \ei',’

23 max 22 max
40.8 40.8
] Tige rentrée ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

MXQ 1 2'DZN Modéle a longueur totale réduite

M Dimensions [mm]
*3  *3 Puisque la longueur totale est réduite par le re- Modele M
f ® @ @ Cl) trait des troustlde ':norltége du'rb(Tglzge de tl‘in de MXQ12-10ZN 72
H course en sortie, il est impossible de monter un
| ¢ @ @ @ réglage de fin de course en sortie ultérieurement. MXQ12-20ZN =
@ © @ @ OFf.} (Le réglage de fin de course en rentrée peut se MXQ12-30ZN 92
( | monter ultérieurement.) MXQ12-40ZN 110

MXQ12-50ZN 120
MXQ12-75ZN 164
MXQ12-100ZN 189

SMC 100

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

O



Série MXQ

Dimensions: MXQ

12|[Option support télescopique]

MXQ 1 2'DD1 Avec support télescopique (@ 12)

M Dimensions [mm]
21.5 Modsle |, Moddled
- Vodsle | s | B | 7
< M M
8 i MXQ12-10ZC1 | 1035 93 96
MXQ12-20Z[]1 1135 103 98
zz MXQ12-30Z[]1 123.5 113 108
20 MXQ12-40Z001 | 1415 | 131 126
] ! MXQ12-50Z[11 151.5 141 136
O O < Al MXQ12-75ZC1 | 1955 | 185 | 180
S —a e T« MXQ12-100ZCJ1 | 2205 | 210 205
Qv O N :
37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.
MXQ 1 2'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 12)
- - 4 Dimensions [mm]
7 - i Modéle J
D ©® O@& | ., MxQi2-10z02 | 68
S - ’ -©— O @ MXQ12-20Z[12 70
g MXQ12-30Z[12 80
S MXQ12-40Z[12 98
T MXQ12-50Z[12 108
/‘ @ s Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 30 MXQ12-75Z[12 152
{ - MXQ12-100Z[12 177
8.5 ; = 1 J : 5
H o
MXQ12-10Z[12 @ é/ & . B
N - - - !
05 |
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.
1 2_ 2 Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ L& de fin de course en sortie (3 12)
Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique: Butée élastique: | ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]
Réglage de fin de course de sortie Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs en sortie de tige
(M8 x 1) (M8 x 1) (M8 x 1)
L Orifice de la vis CHC avec
_" Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4 cotes sur plats 4 = —
- 1 Cotes sur plats de 10 Cotes sur plats de 10 = 1 ;éi
05, 1. 05,1, 05|, i
11 Plage de réglage 15 11 Plage de réglage 16 Cotes sur plats de 10
26 max 27 max 11 Plage de réglage 13
45 465 28 max
47.3

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

®101 %svc



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

12

Dimensions: MXQ

[Option raccord axial]

o
=
. =}
MXQ 1 2'DD3 Raccord axial (0 12) 5
i - - <
Orifice de pilotage M5 x 0.8 Orifice de pilotage M5 x 0.8 § g
(lN) E x
AT T i <=
M1 1 AN o
AN s 0% o9 2
rAwE @ 2
O—— el T aQ
‘0
Orifice de pilotage M5 x 0.8 11.4 Orifice de pilotage M5 x 0.8 ‘ 11.4 - 2 § o
) (ou) - 3% 0
| Modeéle symétrique | i ® oo O
- - N Se g
S =
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard. "; -g, g
o =
o <o
. . . . - <}
MXQ 1 2'[][]4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (9 12) o - s
(o
. i
©
M s =
o
ol 215 ' § 8
| E
== Je [THe :g
(U ~ =
zz .l 185 %
- 20 : : '-g
| = = | MxQ12-10214 =
1
D9 Oer ! . . g
¢ ® % o - H Dimensions mm] [
4 ® i
o O: 91 Modele £
= o Modele J | standard | ZZ o
37 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 M E
=
- 9 S MXQ12-10Z004 | 68 | 1035 | 96 [
1 ha MXQ12-20Z14 | 70 | 1135 | 98 [
‘ i MXQ12-30Z014 | 80 | 123.5 | 108 [y
; l e~ i fyid L4 ad MXQ12-40Z[14 | 98 | 141.5 | 126 [
‘ = — MXQ12-50Z(]4 | 108 | 151.5 | 136
i? odéle symétrique|  Oriice de piofage 2x M5 x08 051, MXQ12-75Z004 | 152 | 1955 | 180 8
MXQ12-100Z4 | 177 | 220.5 | 205 3 E
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. €
s8
. Eg
. . . o R
MXQ 1 2'DD5 Avec support télescopique, raccord axial (3 12) g'l'ﬁ de piotage M5 x08 B
) 5
= 2
M 8
Q ]
o 21.5 i =
i ®
[=2]
§ I 1 =) Orifice de pilotage M5 x 0.8 11.4 -g
“ i (N) 2
1 Modele symétrique 1
Orifice de pilotage M5 x 0.8 2z 20 I - yr que J é
IN . i 8
N _ = Dimensions [mm] g
\ R Modéle & P
| ) O - Modele | uer e g
8 SN 9 p: IR Modéle sandard | "ge | 22 | £
i Do 09 MY M| M
b = e MXQ12-10Z05 | 103.5 93 96 | M
Orifice de pilotage M5 x 0.8 11.4 37 5 2 x M3 x 0.5 prof. taraudage 5 MXQ12-20ZC05 | 113.5 103 98 %
o ] MXQ12-30Z05 | 1235 | 113 | 108 |
| . e MXQ12-40Z(15 | 141.5 131 126 3
' | MXQ12-50Z05 | 1515 | 141 | 136 | §
MXQ12-75Z05 [ 1955 | 185 [ 180 | §
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ12-100Z05] 2205 | 210 [ 205 | &
102®
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Série MXQ

Dimensions: MXQ

12

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2'IZ|IZ|6 Réglage centralisé (0 12)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

23.9

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4

Mz
Max. 41
6.5 Plage de réglage 16
Orifice de pilotage
I 1
@@ @ -~ O Réglage de fin de course en rentrée
X b4 \ (M8 x 1)
(S )
‘@ @ O‘ Réglage de fin de course en sortie
(M8 x 1)
0.5 Cotes sur plats 10
11 Plage de réglage 14
Max. 26

Butée élastique [ZDl: Deux extrémités,
[ZF]: Fin de course en rentrée

Max. 43

6.5

Plage de réglage 18

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 4

O9

o®

0.5

Réglage de fin de course en rentrée

(M8 x 1)

Réglage de fin de course en sortie

(M8 x 1)
Cotes sur plats 10

11

Plage de réglage 16

Max. 27

Dimensions
Modéle
MXQ12-10ZC16
MXQ12-20Z[16
MXQ12-30ZC16
MXQ12-40ZC6
MXQ12-50Z[16
MXQ12-752[16
MXQ12-100ZJ6

[mm]
MZ
26

34

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,

[ZJ]: Fin de course en rentrée

N~
Max. 47 Plage a
6.5 deréglage 16 3o
Q5
Oo
=
O®
Amortisseur de chocs de fin de course en rentrée
0® (M8 x 1)
= Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
(M8 x 1)
05 | Cotes sur plats 10
11 Plage de réglage 13
Max. 28

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 1 2 L'DD? Réglage centralisé / modeéle symétrique (0 12)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

®103

09, 25 OO
e & 0O

Orifice de pilotage

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

O
2



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

12

Dimensions: MXQ

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 2'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
21.5

™

==

22.4

87 Orifice de pilotage

>y} ©9
L IR

Réglage de fin de
course en rentrée

Réglage de fin de
course en sortie

4.4

2xM3x0.5
prof. taraudage 5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

20

27

~

MXQ 1 2 L'DDQ Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (0 12)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

n o0

®

OO

®

o

QVJ
P
NN

O

Orifice de pilotage

Réglage de fin de
course en sortie

Réglage de fin de
course en rentrée

)
o)
>
o
©
B
o
Xe)
& X
s=
D
©
o
=
[
‘O
2 o
20
2am
29 []
Dimensions mm] |22 O
Modéle Mz |52X
=
MXQ12-10Z018 | 26 |o =
MXQ12-20Z(8 <o
MXQ12-30Z(J8 2
MXQ12-40Z08 | ., ~G——
MXQ12-50Z(18 S
MXQ12-75218 £
MXQ12-100Z(18 SO
sl
e
g X
S E
[}
°
©
o
=

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

104®



Série MXQ

Dimensions: MXQ 1 6 [Standard]

MXQ 1 G'DZ Modeéle standard

45 35 16

# oD

[ A-e@—--@e—-—e—e-— ¢

Vue de dessous du modéle MXQ16A-50Z

HB GB
(NN-1)xH G ®
H w
144 87 @5H9 (*$°%%) prof. 3 5 g
f—A g
o (e - i %o
() ) H 1 i
e N Bl o Z
Lo do b—=
S — @
o 5 Pi -  —
NN x M6 x 1 Trou traversant taraudé —A 6 @
2 x @5H9 ("% prof. 3 HA GA °
Coupe A-A 2
S
M 57
057 2
Te}
x
_
L@
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J I 0
(Bouchon : Surplats 7) 4 ~
Y44
) ) 5H9 (*5:9%) prof. 2 37
7.3(profondeur de vissage maximum) 55 320
3.3 (profondeur de vissage minimum) o5H9 (,,8_030) prof. 2 B

| @ K98
3 e ©O——& 3 Ot 88
| 19
XS
—
F B o o5 \2xM4x0.7 prof. 6
Coupe B-B (ﬂ _ 1))( F
21 2
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec " .
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
P h J | 0
termédiaire entre la profondeur de vissage et la N
profondeur de vissage minimale. Reportez- | |
vous aux page 196 pour plus de détails. o @
*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut
causer des dysfonctionnements au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN V4 Y74
MXQ16-10Z 38 16 16 8 39 39 58 22 28 98.5 4 2 725 87
MXQ16-20Z 38 20 20 12 39 39 58 15 39 108.5 4 2 76.5 91
MXQ16-30Z 48 21 21 30 48 48 50 16 48 118.5 4 2 86.5 101
MXQ16-40Z 58 28 28 17 58 58 80 23 58 135.5 4 2 103.5 118
MXQ16-50Z 40 - 51 27 — 45 80 28 63 145.5 6 3 113.5 128
MXQ16-75Z 46 23 75 58 52 52 80 34 88 176.5 6 3 144.5 159
MXQ16-100Z 44 39 83 102 44 88 80 53 113 220.5 8 4 188.5 203
MXQ16-125Z 44 20 108 127 44 88 80 53 138 245.5 10 5 213.5 228

105 2 S\MC



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

16

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 1 G'D I:I Avec option réglage (@ 16)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

27.2

Réglage de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 10

Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1)

18 max

40

cotes sur plats 5

Orifice de la vis CHC avec

Cotes sur plats de 12

D o 05
8 Plage de réglage 8
17 max
40

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE] : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle a longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de sortie

Réglage de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5

(M10x 1)
= (=
D Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
Cotes sur plats de 12 = | Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 11 8 05 —
20 max 8 Plage de réglage 10
415 18 max
41.5
] Tige rentrée \ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ  [ZGl: Deux extrémités, [ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQY: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée

(M10x 1)

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10 x 1)
g E= = 05 %

Cotes sur plats de 12 Cotes sur plats de 12
Plage de réglage 12 8 8 Plage de réglage 10
24 max 22 max
45.3 45.3

] Tige rentrée \ ] Tige sortie

d double |

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

MXQ 1 G'DZN Modéle a longueur totale réduite

*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-

trait des trous de montage du réglage de fin de

course en sortie, il est impossible de monter un

réglage de fin de course en sortie ultérieurement.

(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

SvVC

O

Dimensions [mm]
Modéle M

MXQ16-10ZN 85
MXQ16-20ZN 95
MXQ16-30ZN 105
MXQ16-40ZN 122
MXQ16-50ZN 132
MXQ16-75ZN 163
MXQ16-100ZN | 207
MXQ16-125ZN 232

106

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur



Série MXQ

Dimensions: MXQ

16

[Option support télescopique]

MXQ 1 6'IZIIZI1 Avec support télescopique (O 16)
M

Dimensions [mm]
~| |205 Modele | Modeka
%) Modéle arik Iongrué%ltrntgtale 77
- M M
o ) ) MXQ16-10Z[11 118.5 105 107
MXQ16-20Z[11 128.5 115 111
24 25 MXQ16-30ZC11 | 1385 | 125 121
MXQ16-40Z[11 155.5 142 138
MXQ16-50Z[11 165.5 152 148
O O < . MXQ16-7521 | 1965 | 183 | 179
@ 2 T ® MXQ16-100Z[11 | 240.5 227 223
O MXQ16-125Z[11 | 265.5 252 248
41
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 * Les dimensions autres de celles listées ci-
dessus sont identiques au modeéle standard.
MXQ 1 6'IZ|IZ|2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 16)
t Dimensions [mm]
T o || Modéle J
) ‘ J . MXQ16-10Z[12 78
;| ~ MXQ16-20Z[12 82
= Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 MXQ16-30Z212 92
@ (] o (Bouchon : Surplats 7) MXQ16-40ZC12 109
= MXQ16-50ZC12 | 119
MXQ16-75Z[12 150
Y IITe MXQ16-100Z(J2 | 194
| MXQ16-125Z[12 | 219

4.5
i MXQ16-10Z12

* Les dimensions autres de celles listées ci-

dessus sont identiques au modéle standard.

]

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

J

I

o

®

-

7.5

mxa 16-002

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (O 16)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

o
5=

e

ESHER

0.5

(M10 x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 14

27 max

50

Butée élastique: | ZE]

sl

Réglage de fin de course de sortie

(M10 x 1)

| o
=1
0.5

—

13

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 5

Cotes sur plats de 12

Plage de réglage 15

28 max

51.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

ZS\VC

®107

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10x 1)
o || &
0.5 5
e Cotes sur plats de 12
13 Plage de réglage 13
29 max
52.8



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

16

[Option raccord axial]

Dimensions: MXQ

o
o
. 3
MXQ 1 6'DD3 Raccord axial (O 16) s
g
g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 § g
(ouT) “©
® =
f%
2
[
‘0
]
: 2.3
Orifice de pilotage M5 x 0.8 g_ 5 o
(N eo[]
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. % 20
w— O
He
. . . . — o R
MXQ 1 6'DD4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (3 16) . © é
M ] T
c:' <2i5>1 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ] o g'
{ = (Bouchon : Surplats 7) @ ~ D
% 2 B0
= o 4" 8o
{ J st 1o g E
2z 5
25 2
- 2 ! 45 ! é
> o= [ Mxate-10z4 2
@7, ol o h 8
5| © g &
> ol = Dimensions mm] [
v = Modéle 8
= = & o Modéle J |standard | 77 [
2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 M 2
33 s
J 5 MXQ16-10204 | 78| 1185 | 107 [B
| ]y MXQ16-20Z04 | 82 | 1285 | 111 [
2 ® [1r ﬁf MXQ16-30Z004 | 92| 1385 | 121 [
— ™~ MXQ16-40ZC14 | 109 | 155.5 | 138
MXQ16-50Z14 | 119 | 165.5 | 148 3
Orifice de pilotage 2 x M5 x O.SV 105 MXQ16-75ZC14 | 150 | 196.5 | 179 ° é
MXQ16-100204 | 194 | 240.5 [ 223 | » £
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. MXQ16-125Z014 | 219 | 265.5 | 248 88
5§
g
MXQ 1 6'EIIZI5 Avec support télescopique, raccord axial (J 16) s
w i
| |208 S
= 3
I S
o =
N f=
+ 2
Orifice de pilotage M5 x 0.8 ]
Y44 . . 2
(our) 25 Dimensions [mm] | =
5 Modele @
Modéle o
Modéle standard Iongruéeéltrntgtale 74 2
® O [ w £
o - - I 5:, MXQ16-10Z05 | 1185 | 105 [107 |8
1 > O MXQ16-20Z005 | 1285 | 115 |111 |
MXQ16-30Z005 | 1385 | 125 [121 | g
175 4 2 x M4 x 0.7 prof. taraudage 6 MXQ16-40Z(15 | 155.5 142 138 E
MXQ16-50Z15 | 165.5 152 148 3
) ) MXQ16-75Z15 | 196.5 183 |179 | §
Orifice de pilotage M5 x 0.8 * Les dimensions autres de celles MXQ16-100Z015 | 240.5 257 |o203 | B
(IN) listées ci-dessus sont identiques 2
au modele standard. MXQ16-125Z15 | 265.5 252 248 [
108®

O
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Série MXQ

Dimensions: mxa |1 0 [Option fonctionnelle]

MXQ 1 6'IZ|IZ|6 Réglage centralisé (O 16)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

1
Mz
292 Max. 47
272 8 Plage de réglage 17
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5
P4 — Dimensions [mm]
N Réglage de fin de course en rentrée MXQ:Ag_d_'e(l)eZD6 3M325
nox 1. . MXQ16-20216
’ Réglage de fin de course en sortie MXQ16-30ZC16
’ (M10x1) MXQ16-40ZC16
Cotes sur plats 12 MXQ16-50Z16 395
13 Plage de réglage 13 MXQ16-75ZC16
Max. 27 MXQ16-100Z[16
MXQ16-125Z[16
Butée élastique [ZDl: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ ]: Fin de course en rentrée
Max. 49 Max. 53 C‘Z
8 Plage de réglage 19 8 2;%%2615 8 %
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 5 8 E
=T =T
@ = Réglage de fin de course en rentrée @ = Réglage de fin de course en rentrée
O (M10 x 1) O B (M10 x 1)
] Réglage de fin de course en sortie Réglage de fin de course en sortie
= (M10x 1) = (M10x 1)
0.5 Cotes sur plats 12 0.5 Cotes sur plats 12
13 Plage de réglage 15 13 Plage de réglage 13
Max. 28 Max. 30

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 1 6'IZ|IZ|7 Réglage centralisé / modéle symétrique (O 16)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

16

[Option fonctionnelle]

MXQ 1 6'DD8 Support télescopique, réglage centralisé (O 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

3.7

20.5

29

41

Mz

i |

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

; Réglage de fin de
course en rentrée

%E%
@ O Réglage de fin de course en sortie

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.

Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

25

49.4

2 x M4 x 0.7 prof. 6

33

Dimensions

MXQLIA

ee} Modeéle a raccord double

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[B

{

[mm]

Modéle

Mz

MXQ16-10Z[18

33.5

MXQ16-20Z[ 18

MXQ16-30Z[ 18

MXQ16-40Z[18

MXQ16-50Z[ 8

MXQ16-75Z[18

MXQ16-100ZL18

MXQ16-125Z[18

395

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

MXQ 1 6'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 16)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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Série MXQ

Dimensions: MXQ 20 [Standard]

48 36 16
MXQ 20'DZ Modeéle standard e .
i :
o—e}@--@{}-—e—e-—
L o
Vue de dessous du modéle MXQ20-50Z
HB GB
(NN-1)xH G
[sp]
H 5
19.3 10.7 2 5H9 (*3%%) prof. 3 6 s
— A 3
’2‘&'5‘ qvD N qvD 1 %o
0| H - — 5
ol @ & = & 5
16— =

[}
] :
R - §
f— A 6 ™
5 g (*0030) | Nt
NN x M6 x 1 prof. taraudage 9 x 0 5H9 ('§*%) prot. 3 HA GA <
Q)
Coupe A-A 3
05 M ©
05 1 1
I
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ‘2
(Bouchon : Surplats 7) «
L~
J | =)
4
Y44

5H9 (*0.%%) prof. 2

) . 46
7.3(profondeur de vissage maximum) +0.030
3.3 (profondeur de vissage minimum) N SHQ( 0 )prof. 2 386
¥ S
3 N g8
® ¢
n - ?\B\\
N x M5 x 0.8%1*2 o 32 \ 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7
Coupe B-B
*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc - )
de guidage et entrainer un dysfonctionnement, etc. Uti- Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
liser une vis de longueur intermédiaire entre la profond- J | °
eur de vissage et la profondeur de vissage minimale. -
Reportez-vous aux page 196 pour plus de détails. \<> 1
*2 Etant donné que la table est fabriquée en matiéres ma-
gnétiques, elle peut étre magnétisée si elle est attirée
par un aimant, etc. Cela peut causer des dysfonctionne- l ‘
ments au détecteur.
Dimensions [mm]
Modele F G GA GB H HA HB | J M N NN Y4 Y74
MXQ20-10Z 45 18 14 8 46 50 70 245 34 113.5 4 2 85 104
MXQ20-20Z 40 18 14 8 46 50 70 24.5 34 123.5 4 2 85 104
MXQ20-30Z 48 28 24 18 46 50 70 22.5 46 133.5 4 2 95 114
MXQ20-40Z 58 28 28 18 56 56 80 225 56 143.5 4 2 105 124
MXQ20-50Z 42 - 52 34 - 48 80 30.5 64 159.5 6 3 121 140
MXQ20-75Z 65 22 78 58 56 56 90 38.5 90 193.5 6 3 155 174
MXQ20-100Z 50 16 72 108 56 112 90 63.5 115 266.5 8 4 205 224
MXQ20-125Z 55 32 91 133 59 118 90 63.5 140 291.5 8 4 230 249
MXQ20-150Z 62 48 110 158 62 124 90 63.5 165 316.5 8 4 255 274
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

20

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 20'D I:I Avec option réglage (9 20)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)
Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

345 34.5

Réglage de fin de course de rentrée
(M12x 1)

M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6,

Cotes sur plats de 17,

Plage de réglage 10

21 max

47

Plage de réglage 9
20 max

47

Deux extrémités

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M12x 1)

Réglage de fin de course de sortie

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

Réglage de fin de course de sortie

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats de 17,

Plage de réglage 12

=

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

10

22 max

48.5

] Tige rentrée

05 |,
10 Plage de réglage 11
21 max
48.5
\ ] Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ [ZG: Deux extrémités, [ZH] : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQ): Tige rentrée (Modele a longueur totale réduite)

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M10 x 1)

Cotes sur plats de 12

Cotes sur plats de 12

Amortisseur de chocs en sortie de tige

Cotes sur plats de 17

Cotes surpats e 9

Plage de réglage 3

15 max

45.3

] Tige rentrée

i (M10 x 1)
05 |_||| ¢
8 Plage de réglage 6
18 max
45.3
] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard.

*3 L'amortisseur de chocs utilise un

taraudage différent de cel
autres dispositifs de réglage.

araccord double
MXQLIA

|

€€ | Modeéle

faible pouss
et rigidité élevée

a

odele
MXQL[IB

-

d simple

MXQLIC

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

Options de
réglage communes

ui des

MXQ 20'DZN Modéle a longueur totale réduite

M

@
o
®

® o
® @ O

*4

*4 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

~
Z

SvVC

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

Dimensions [mm]
Modgle M
MXQ20-10ZN 96
MXQ20-20ZN 106
MXQ20-30ZN 116
MXQ20-40ZN 126
MXQ20-50ZN 142
MXQ20-75ZN 176
MXQ20-100ZN 249
MXQ20-125ZN 274
MXQ20-150ZN 299
112®



Série MXQ

Dimensions: MXQ

20

[Option support télescopique]

MXQ 20'DD1 Avec support télescopique (@ 20)
M

o |18,
° @ @
Y44
—o® © O
_®e® @ O
44.5Eﬁ

60

2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7

42

Dimensions [mm]
Modcle Ion’gwt?edﬁo?ale
Modéle standard e 77
M M

MXQ20-10Z[11 131 113.5 1215
MXQ20-20Z[ 11 141 123.5 '
MXQ20-30Z[1 151 133.5 131.5
MXQ20-40Z[11 161 143.5 141.5
MXQ20-50Z[1 177 159.5 | 157.5
MXQ20-75Z[1 211 193.5 | 191.5
MXQ20-100Z]1 284 266.5 241.5
MXQ20-1252[ 1 309 291.5 | 266.5
MXQ20-150Z[1 334 316.5 | 2915

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont
identiques au modeéle standard.

MXQ 20'DIZI2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (J 20)

(|
16.2 .

Mnn:

®
®

10

I

t

@

i

J i

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8

.Q

il

MXQ20-10Z[12 1

9.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont
identiques au modéle standard.

(Bouchon : Surplats 7)

[e2]
E m—! _*
© ® O _ _
| % ol w Dimensions [mm]
@ @ O — Modele J Q
( . - MXQ20-10Z[12 915
= — = MXQ20-20Z[12 '
@ MXQ20-30Z[12 101.5
QOrifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 Q MXQ20-40Z12 1115 38
; J : 5 MXQ20-50Z(12 127.5
é,/ o ! MXQ20-752Z[12 161.5
= =) MXQ20-100Z[]2 | 234.5
MXQ20-125Z[12 | 259.5 | 61
‘ 05 MXQ20-150Z[12 | 284.5

wxa 20-002

Butée métallique avec amortissement:
Butée métallique:

Réglage de fin de course de sortie

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec

mj> cotes sur plats 6
TM Cotes sur plats de 17
0.5
—_—-
13 Plage de réglage 16
30 max
57

Butée élastique: ZE]

Avec verrouillage de tige, réglage
de fin de course en sortie (9 20)

Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

*1 L'amortisseur de chocs utilise un taraudage différent de

celui des autres dispositifs de réglage.

Réglage de fin de course de sortie
(M12x 1)

Orifice de la vis CHC avec

¢

T

0.5

13

'}

cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 17

Plage de réglage 18

31 max

58.5

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard.

ZS\VC

®113

Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

Amortisseur de chocs en sortie de tige

(M10 x 1)
x| ¢
05 Cotes sur plats de 12
—_—l
13 Plage de réglage 9
25 max
52.8




Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

20

[Option raccord axial]

~

[}
)
. =2
MXQ 20'DD3 Raccord axial (0 20) 5
g
Orifice de pilotage M5 x 0.8 g g
(ouT) ‘ 8 5
rg E
©
o
- 5 §
a e
‘O
€ (72}
Orifice de pilotage M5 x 0 IBI g ~$
(IN) 8.5 g_E Pa)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modéle standard. % ; g
S35 X
. <2
MXQ 20'DIZI4 Avec support télescopique et verrouillage de tige (@ 20) - g ©
— =
. ® (2
® 18 Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 A e -y
@ i | —
\(Bouchon : Surplats 7) @ o E
— (2]
~ — O
8 = L é 2| § g
L — ) S & X
{ J |5 N © =
Y4 D
- 32 | 3
95
——— Yy e =
— SE=) MXQ20-10Z14 2
o8 © O e g
— o —e0— 8y 8 § Dimensions mm) [
—@ @ ® O @— Modgle 8
— — Modéle J | Q|stndard| ZZ =
= " 3
e “ol 2xM5x08 MXQ20-10204 s 2
: -10Z00 131 =
J Q 5 prof. taraudage 7 MXQ20-202004 | 91.5 n 121.5 %
| MXQ20-30Z14 | 101.5] . | 151 [ 1315 3
< @ : ) ) MXQ20-40Z014 | 111.5 161 | 1415 &=
; el * 1—95 g'mefl‘ls'orl‘_stfiu‘ MXQ20-50Z014 | 127.5 177 | 1575 -
= i res de cefles fIstees MXQ20-75Z2004 | 1615 211 [ 1915 o
chdessus sont iden- MXQ20-1002014 | 2345 | | 284 | 2415 | & 2
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 |~ 05| fiques au modgle MXQ20-1252004 | 2595 | o1 | 300 | 2665 | o g
MXQ20-150Z04 | 284.5 334 | 2915 | S9
25
Os
20--5 Jescop -
MXQ =L«J Avec support télescopique, raccord axial (J 20) =
&
| L 3
3
'\. &
¢ £
- =
(7]

- _ 2z Dimensions mm] | =
Orifice de pilotage M5 x 0.8 32 - Voddes 8
(OUT) ; . LD longueur totale @

. . - . Modeéle standard it .74 g

1 — 7 M M 2

L @ @ O @ MXQ20-10Z05 | 131 | 1135 | g

—1 5 — v 0O—9®— Y| MXQ20-20z015 | 141 | 1235 | 1210 | &

™ N O @ MXQ20-30Z005 | 151 | 1335 | 1315 | 2

@V — 69 @ ’ J) MXQ20-40Z15 | 161 | 1435 | 1415 | 8

T es 445 MXQ20-50Z005 | 177 | 1595 | 1575 | E

- 2 x M5 x 0.8 prof. taraudage 7 MXQ20-75Z215 | 211 193.5 | 191.5 =

- , MXQ20-100Z015| 284 | 2665 | 2415 | £

Orifice de pilotage M5 x 0.8 MXQ20-125Z015| 309 | 2915 | 2665 | &
IN :

N + Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modeéle standard. MXQ20-150Z[15 | 334 316.5 | 2915 b

114®
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Série MXQ

Dimensions: mxa | 1.2 [Option fonctionnelle]

- 6 4 PP *1 L'amortisseur de chocs utilise un taraudage différent de celui des
MXQ 20 DD Reglage Centrallse (Q 20) autres dispositifs de réglage.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

&
¢ @
MZ
37.3 Max. 54
345 10 Plage de réglage 17
Dimensions [mm]
i Modéle MZ
IN MXQ20-10ZL16 36.5
o = Réglage de fin de course en rentrée MXQ20-20ZC16
~ (M12x1) MXQ20-30Z16
@ Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 MXQ20-40Z[16 465
R Q Réglage de fin de course en sortie MXQ20-50Z[ 16
(M12x 1) MXQ20-75Z[ 16
05 |, Cotes sur plats 17 MXQ20-100Z[16
13 Plage de réglage 16 MXQ20-125Z[16 | 69.5
s 30 MXQ20-150216
Butée élastique [ZD]: Deux extrémités, Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,
[ZF |: Fin de course en rentrée [ZJ |: Fin de course en rentrée
Max. 56 Max. 53 ,
10 Plage de réglage 19 8 Plage de réglage 10
= T = ——
Amortisseur de chocs de
O @ \ O @ fin de course en rentrée
3 Réglage de fin de course en rentrée L (M10 x 1)*1
(M12x 1) X
O @ N Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6 O @ 3%
= Réglage de fin de course en sortie = g
(M12x 1) Cotes sur plats 12 Amortisseur de chocs de
05 Cotes sur plats 17 fin de course en sortie
e T 0.5 (M10 x 1)1
13 Plage de réglage 18 " X
13 Plage de réglage 9
Max. 31
Max. 26

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

MXQ 20'IZIIZI7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (O 20)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

)

Réglage de fin de course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: mxa | 1.2 [Option fonctionnelle]

MXQ 20'DIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (O 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.
[c0)

18
o

35.7
s

IS
b
4

F | [
o © O :g%_
- 46 -

%%
@ @ @ O @ Réglage de fin de course en sortie

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.
* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits.
Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

32

60
42

\
)

2 x M5 x 0.8 prof. 7

MXQLIA

1

€€ | Modeéle a raccord double

Modeéle a faible pouss
et rigidité élevée
MXQ[B

{

Dimensions [mm]
Modeéle Mz
MXQ20-10Z(18 36.5
MXQ20-20Z(18
MXQ20-30Z(18
MXQ20-40Z( 18 46.5

MXQ20-50Z[ 18

MXQ20-75Z[18

Modeéle a raccord simple
MXQLIC

MXQ20-100ZL18

MXQ20-125Z[18

MXQ20-150Z[18

69.5

MXQ 20'DD9 Support télescopique, réglage centralisé / modéle symétrique (J 20)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique.
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 8.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Réglage de fin de course en sortie

K@ & o’
@% & @

e & 09
A ——

I

— S &
1
ol

Réglage de fin de
course en rentrée

* Lorsque la course est courte, le détecteur ne peut pas étre monté a certains endroits. Pour plus de détails, reportez-vous page 126.

O
2

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

Options de
réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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Série MXQ

Dimensions: MXQ 25 [Standard]

MXQ 25'DZ Modeéle standard

*1 Les vis longues peuvent entrer en contact avec
le bloc de guidage et entrainer un dysfonc-
tionnement, etc. Utiliser une vis de longueur in-
termédiaire entre la profondeur de vissage et la
profondeur de vissage minimale. Reportez-
vous aux page 196 pour plus de détails.

*2 Etant donné que la table est fabriquée en mat-
ieres magnétiques, elle peut étre magnétisée si
elle est attirée par un aimant, etc. Cela peut

65 50

26

mn

oD—Do—o—o—

Vue de dessous du modéle MXQ25-75Z

causer des dysfonctionnements au détecteur. HB GB
(NN-1)xH G
H <
235 125 @6H9 (*5.%°) prof. 4 7 kS
l— A =
facisl ovn o
- - &P §o
- © e
oo 8 4 | Ol 2
ISP AN L i
oD—o(Do=
8 | O @
L 4 = =
NN x M8 x 1.25 prof. taraudage 12 5  g3gH9 (*3%%) prof. 4 F=A  HA ! GA %
Coupe A-A M %ﬁ
0.5 [+ go
2
©
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 <>\<j
(Bouchon: Surplats 7)
) o
J 1
Y4
Y44
6H9 (*9°%) prof. 3 55
9(profondeur de vislsage ma>v<irlnum) ©6Ho (*0°%) orof. 3 6.5 6
4 (profondeur de vissage minimum) H—B
5 © © OO D]
—o—0— 3 >-Oif 82
s © 0% i
<
‘ ‘ =
N x M6 x 1#1%2 —B » 37
c B-B (% - 1)x F 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9
oupe B- 30
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 J |
2
Dimensions [mm]
Modéle F G GA GB H HA HB | J M N NN z 2z
MXQ25-10Z 55 18 18 7 55 55 80 30 36 131.5 4 2 95 118
MXQ25-20Z 46 18 18 7 55 55 80 30 36 1415 4 2 95 118
MXQ25-30Z 55 28 28 17 55 55 80 22 54 151.5 4 2 105 128
MXQ25-40Z 65 28 28 17 65 65 90 22 64 161.5 4 2 115 138
MXQ25-50Z 75 36 36 20 80 80 110 43 66 184.5 4 2 138 161
MXQ25-75Z 60 — 76 45 = 65 110 42 92 209.5 6 3 163 186
MXQ25-100Z 48 20 64 46 44 88 120 28 117 250.5 8 4 174 197
MXQ25-125Z 60 18 84 60 66 132 170 67 142 314.5 8 4 238 261
MXQ25-150Z 65 43 109 85 66 132 170 66 168 339.5 8 4 263 286
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

25

Dimensions: MXQ

[Option réglage]

MXQ 25'D I:I Avec option réglage (9@ 25)

Butée métallique avec amortissement : Deux extrémités, : Tige sortie, ZC |: Tige rentrée, [ ZS |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Butée métallique [ZIK: Deux extrémités, | ZL.J: Tige sortie, ZM]: Tige rentrée, [ ZT |: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec I

cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

Plage de réglage 11

Réglage de fin de course de sortie

41.3

(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec
cotes sur plats 6

Cotes sur plats de 19

22 max

= =0.5
11 11 Plage de réglage 10
21 max
54 54

Réglage de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

I S

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats de 19

Sk

Butée élastique : Deux extrémités, [ZE | : Tige sortie, [ZF |: Tige rentrée, [ZP: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Réglage de fin de course de rentrée

(M14 x 1.5)

.

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

— — | 1
== == 05 | Cotes sur plats de 19
Plage de réglage 12 11 11 Plage de réglage 11
24 max 23 max
55.5 55.5
] Tige rentrée | Tige sortie \

Amortisseur de chocs/RJ  [ZGl: Deux extrémités, [ZH | : Tige sortie, [ ZJ |: Tige rentrée, [ZQY: Tige rentrée (Modéle 2 longueur totale réduite)

Cotes sur plats de 19

Amortisseur de chocs de la tige rentrée
(M14 x 1.5)

Cotes sur plats de 19

Amortisseur de chocs en sortie de tige

=
(M14 x 1.5)
F = 2
S 05 | S
Plage de réglage 21 11 11 Plage de réglage 20
36 max 35 max
67.1 67.1
Tige rentrée \ ] Tige sortie

* Les dimensions autres de celles ’
listées ci-dessus sont identiques

au modele standard.

d double

a raccor
MXQLIA

|

€€ | Modeéle

faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

T\nodéle a

d simple

MXQLIC

Modgle a hauteur interchangeable [J[{o]s ([ W= Teelo)

MXQ 25'DZN Modéle a longueur totale réduite

M

%3

| 1
I

e © o o
D@

QK

T
|

T
E

T

&
oo o6
® @

*3 Puisque la longueur totale est réduite par le re-
trait des trous de montage du réglage de fin de
course en sortie, il est impossible de monter un
réglage de fin de course en sortie ultérieurement.
(Le réglage de fin de course en rentrée peut se
monter ultérieurement.)

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

ZS\VC

7]

2

8E

&%

3

2

3

3

(]

g

5

=

8

.S

Dimensions mm] | 8
Modéle M @
MXQ25-10ZN 110 .g
MXQ25-20ZN 120 8
MXQ25-30ZN 130 w
MXQ25-40ZN 140 §
MXQ25-50ZN 163 2
MXQ25-75ZN 188 E
MXQ25-100ZN | 229 5
MXQ25-125ZN | 293 | §
MXQ25-150ZN | 318 b
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Série MXQ

Dimensions: MXQ

25

[Option support télescopique]

MXQ 25'DIZI1 n.nt\vec support télescopique (J 25)

Dimensions [mm]
3 =3 fiiE \ongl?guer‘?o?ale

Modele standard réduite 2z

© M M

g MXQ25-10ZC1 | 151.5 130
© @ MXQ25-20Z0011 | 1615 | 140 | 0
74 57 MXQ25-30ZC1 171.5 150 148
MXQ25-40Z[11 181.5 160 158
—— ‘ i 5 MXQ25-50ZC11 | 2045 | 183 181
| @@ & O @ SR MXQ25-75ZC01 | 2295 | 208 206
— T T o o MXQ25-100Z(11 | 270.5 249 217
— " L MXQ25-125Z01 | 3345 | 313 | 281
Do e o9 : Mz 15020 | asoe | oo | 06

50 | = * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus

2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 sont identiques au modele standard.

MXQ 25'DD2 Avec verrouillage de tige, sans réglage (9 25)

I

s
I

12.5

MXQ25-10ZL12

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus

sont identiques au modele standard.

| _
. ° %o

J 5

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8
(Bouchon : Surplats 7) o

|
I

@ @ @ ol o Dimensions [mm]
@#’@ % @ °r® Modéle J [ Q

1 MXQ25-10Z(12 109 | 48

: e MXQ25-20Z12 | 104
= = ® MXQ25-30Z12 | 114

Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 ®

e Ce proage S X B X - Q ] MXQ25-40Z012 | 124 | 43

MXQ25-50Z12 | 147
[ep]
| ® o= MXQ25-75Z012 | 172
MXQ25-100Z12 | 213
| MXQ25-125Z02 | 277 | 73
.05 MXQ25-150Z12 | 302

20_ 2 Avec verrouillage de tige, réglage
MXQ [IJ& de fin de course en sortie (@ 20)
Le réglage de fin de course en rentrée ne peut pas étre monté sur le verrou de tige.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement:

Butée métallique:

Butée élastique: [ ZE] Amortisseur de chocs/RJ: [ZH]

EL Réglage de fin de course de sortie EL Réglage de fin de course de sortie EL Amortisseur de chocs en sortie de tige

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

®119

(Qﬂ@_ (M14 x 1.5) Pﬁ@_ (M14 x 1.5) I /(M14x1.5)
I - Orifice de la vis CHC avec = - I Orifice de la vis CHC avec «%
cotes sur plats 6 j@T cotes sur plats 6 3@@3 ~
= ™= Cotes sur plats de 19 = ™= Cotes sur plats de 19 = [T %
0.5 . s
S ) 051, 0.5 Cotes sur plats de 19
18 Plage de réglage 13 18 Plage de réglage 15 ¢18 Plage de réglage 23
31 max 33 max 44
max
64 65.5
771

ZS\VC



Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: MXQ

25

[Option raccord axial]

mxa 25-003

Raccord axial (J 25)

Orifice de pilotage /

Orifice de pilotage M5 x 0.8
(OuT)

(IN)

S

oy

@

e Do

@

og)
o6

10.5

+ Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques au modele standard.

d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible pouss

MXQ 25'DD4

Avec support télescopique et verrouillage de tige (O 25)

a

19

et rigidité élevée
MXQL[IB

Modele

Y-

. .

. M 0.5 - =
< |[208 @ s E
Orifice de pilotage 2 x M5 x 0.8 [

\ (Bouchon : Surplats 7) % °0O
© = ! gLl
g \@ § e

o @ 5% 23 =
J 5 o
= 3
zz — © 37 \T 25 3
— — MXQ25-10Z4 2
—H® o oo . mensions B
L | Dimensions mm] S
— ’%}@’ % @ 2 8|8 R B Modéle £
@@ @ Q@_ ' Modele J | Q|sandard | ZZ ES
— M 2
5 = = ! MXQ25-10Z04 | 109 48 1515 | o s
Q © 2x M6 x 1 MXQ25-20Z004 | 104 161.5 b
J 5 prof. taraudage 9 MXQ25-30Z014 | 114 171.5 | 148 ’§
o MXQ25-40Z004 | 124 | 43| 1815 [ 158 W&
© @ ot MXQ25-50Z004 | 147 2045 | 181
/’ * Les dimensions autres de MXQ25-75Z14 | 172 229.5 | 206 §
- celles listées ci-dessus MXQ25-100Z214 | 213 270.5 | 217 o 3
—’ / l sont identiques au modéle MXQ25-125Z014 | 277 | 73 [ 3345 | 281 | o E
Orifice de pilotage 2 x M5x 0.8 | — standard. MXQ25-150Z04 | 302 3595 |306 | © 3
5%
&
mxa 29-005 k-
D
Avec support télescopique, raccord axial (J 25) s
M o
2 |205 §
[ g
g
[Te] =
g . . @
A 2 x M6 x 1 prof. taraudage 9 Dimensions [mm] %
3 , ‘ Vodale | Moddle 8
Orifice de pilotage M5 x 0.8 P74 37 Modéle ST \ongruéeétilri tté)lale 77 3
; ; M M S
] T MXQ25-10Z05 [ 1515 130 [, .. | 3
@@ © Q@ . MXQ25-20Z005 | 1615 | 140 &
— Tl e 3 MXQ25-30Z005 [1715| 150 [148 =
| MXQ25-40Z005 | 1815 | 160 [158 | B
_@@ © Q@ | MXQ25-50Z005 | 2045 | 183 |181 | &
— : ; MXQ25-75Z005 | 2295 | 208 [206 | 3
50 MXQ25-100Z05 | 2705 | 149 (217 | §
" ) ) . . . MXQ25-125Z[15 | 334.5 313 | 281 ©
Orifice de pilotage M5 x 0.8 * Les dimensions autres de celles listées ci-dessus @
(IN) : . sont identiques au modeéle standard. MXQ25-150Z[15 | 359.5 338 306 3
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Série MXQ

Dimensions: MXQ

25

[Option fonctionnelle]

MXQ 25'EIIZI6 Réglage centralisé (O 25)

Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités,[ZC : Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK]: Deux extrémités, [ZM]: Fin de course en rentrée

447
4.3

MZ

Max. 64

11

H3

Plage de réglage 19

{ T

@@

® og

Dimensions [mm]

Modéle
MXQ25-10ZL 6 48

Réglage de fin de course en rentrée

Do o 0f

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

MXQ25-20Z[ 16

(M14 x 1.5) MXQ25-30Z[16

Réglage de fin de course en sortie

MXQ25-40Z[ 16 58
MXQ25-50Z[ 16

% (M14 x 1.5) MXQ25-75Z[16
05 | Cotes sur plats 19 MXQ25-100ZL16
18 Plage de réglage 13 MXQ25-125Z2[16 | 88

Butée élastique [ZD]: Deux extrémités,

Max. 66

11

Plage de réglage 20

=T

09

o®

Max. 31

MXQ25-150ZL16

Amortisseur de chocs/RJ [ZGl: Deux extrémités,

[ZF |: Fin de course en rentrée

Réglage de fin de course en rentrée

(M14 x 1.5)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats 6

Réglage de fin de course en sortie

= (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 14
Max. 33

[ZJ]: Fin de course en rentrée

Max. 78

Plage de =
11 réglage 23 2T
33
[GhreN
= T .
Q@_ Amortisseur de chocs de
B ; fin de course en rentrée
@ (M14 x 1.5)
Q Amortisseur de chocs de fin de course en sortie
= | (M14 x 1.5)
0.5 Cotes sur plats 19
18 Plage de réglage 23
Max. 45

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard.

MXQ 25'IZIIZI7 Réglage centralisé / Modéle symétrique (O 25)

Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le c6té arriére de I'option fonctionnelle 6.
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1.

®121

&

&

e
Do

@
YOO —
@

O Réglage de fin de course en sortie

Réglage de fin de course en rentrée

I

%‘

SvVC
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Table linéaire pneumatique/modéle a hauteur interchangeable Série MX Q

Dimensions: nxa |22 | [Option fonctionnelle]

~

Q0
o
, . , . s F
MXQ 25'DIZI8 Support télescopique, réglage centralisé (O 25) 5
Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modele a butée élastique ou a butée métallique. -g 5
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. 8 e}
S X
]
) o =
<~ 20.5 D
[— u
o
_ = =
—
3 2
~ 7]
%]
hd hd g 53
o >
Mz com
[T}
50 37 o9 g
: [ 85 %
‘ ] © o
8 ] : o2 ]
@ @ O = : - 3%
Réglage de fin de k<]
— course en rentrée <} o o
— ~ 0 =
@ @ [T}
@ — @ @ O Réglage de fin de course en sortie 5 -
o = =
‘ °O
2 x M6 x 1 prof. 9 o]
o
°cQ
. . g%
Dimensions mm] | @S
Modele Mz %
MXQ25-10Z[ 18 48 '8
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessus sont identiques a celles du modéle standard. MXQ25-20Z( 18 =

MXQ25-30Z[ 8
MXQ25-40Z( 18 58
MXQ25-50Z[ 18

MXQ25-75Z18

MXQ25-100ZL18
MXQ25-125Z[18 | 88
MXQ25-150Z[18

D
=
]
>
>
=
<
=
=]
2
[
2
=
=
=
(]
2
=S
<
=
o
=
D>
=]
(=1
=

MXQ 25'DIZI9 Support télescopique, réglage centralisé / Modéle symétrique (J 25)

Le réglage de fin de course en sortie ne peut étre monté que sur un modéle a butée élastique ou a butée métallique. 3
Le réglage de fin de course en rentrée se monte sur le cété arriere de l'option fonctionnelle 8. ® S
Pour les références du dispositif de réglage, voir page 124-1. g E
€0

S0

B0

[ | oF

. ) ) =)

Réglage de fin de course en sortie ‘o

:@@ 7 @ Q@% Réglage de fin de
Do e oo

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur

SVC 122®
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Série MXQ
Options de réglage communes

Butée métallique avec amortisseur

Fin de course de sortie

Bloc de butée

Ecrou de réglage

Fin de course en rentrée

x1 Butée élastique simple : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.
*2 Taille de la vis CHC fraisée

123

M D M\ D
:@7 S f ! = 1=
T - 1 ] [ J
A1 A = D ) A At A A1
MXQB-CSCI] At A
) MXQB-CTLI]
Table
o\ Butée métallique simple avec amortissement
M
w mI B Si - ]
A1 A
i MXQA-ACIC87
Réf. réglage
Modele Fin de course Fin de course | Butée métallique simple| A | A1 | B | C | D E F M (Pas fin) P*2 OH
en sortie en rentrée avec amortissement*!
MXQ8(A, C) — MXQA-CS8 |[MXQA-CT8 | MXQA-A887 |30|2 8/ 3| 5 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6 | —
MXQ12(A, C) — MXQA-CS12| MXQA-CT12| MXQA-A1287 (35|28 | 10| 4 | 65|24 71104 | M8x1 M4x8 | —
MXQ16(A) — MXQA-CS16 | MXQA-CT16| MXQA-A1687 (40|36 | 12| 5 | 8 [29.4| 9.2|126| M10x1 |[M5x10 | —
MXQ20(A) = MXQA-CS20| MXQA-CT20| MXQA-A2087 |47 | 4.4 | 17| 6 |10 36 11.216.2| Mi12x1 M6x12 | —
MXQ25(A) — MXQA-CS25 | MXQA-CT25| MXQA-A2587 |54 |55 | 19| 6 |11 |44 |135|19.3| M14x1.5 | M8x16 | —
— MXQ8B |MXQB-CS8 |[MXQB-CT8 | MXQB-A887 |35|2 |10| 4 | 65|24 71104 | M8x1 M4x8 | 6.8
— MXQ12B | MXQB-CS12| MXQB-CT12| MXQB-A1287 (40|28 | 12| 5 8 294 | 9.2|126| M10x1 M5x10 | 8.8
- MXQ16B | MXQB-CS16 | MXQB-CT16 | MXQB-A1687 |47 |36 | 17| 6 |10 36 11.2(16.2| Mi12x1 M6 x12 | 10.8
— MXQ20B | MXQB-CS20 | MXQB-CT20| MXQB-A2087 |54 | 4.4 | 19| 6 |11 |44 |135|19.3| M14x1.5 | M8x 16 | 12.3
x1 Butée métallique simple avec amortissement : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage, ou vis CHC fraisée
*2 Talille de la vis CHC fraisée
Butée élastique
Fin de course de sortie Fin de course en rentrée
M M D
o] T N\
D % f 3 o
A A c
(9 Table Butée élastique simple
X M
! [ ’
wlm 8
A
F MXQA-AI[127
Réf. réglage
Modele Fin de course en | Fin de course en | Butée élastique | A B (] D E F G M (Pas fin) p*2
sortie rentrée simple*!
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-AS8 | MXQA-AT8 |MXQA-A827 | 31.5 8 3 5 18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
W MXQA-AS12 | MXQA-AT12 |MXQA-A1227| 365 | 10 | 4 | 65|24 | 7. | 104 | M8x1 | M4x8
% MXQA-AS16 | MXQA-AT16 |IMXQA-A1627| 415 | 12 5 8 29.4 | 9.2 | 126 M10 x 1 M5 x 10
mg+g‘) MXQA-AS20 | MXQA-AT20 |MXQA-A2027| 485 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | M6x12
mg% MXQA-AS25 | MXQA-AT25 |MXQA-A2527| 555 | 19 | 6 | 11 |44 | 135|193 | M14x15 | M8x 16



Amortisseur de chocs/RJ

Options de réglage communes Série MX Q

Fin de course en sortie Fin de course en rentrée m D
MXQA-JS8 L.
— 1 — || m mI
wI = - Iy \\)
D A A1 c
A1 A H }} MXQA-JT12 to JT25 MXQA-JT8
Table — —T
c = &
MXQA-JS12 to JS25
Amortisseur de H—F- ©
M
Y =
= = || L y
A1 A 4 23 M5 x 1072
RJ)OCCC(H)N MXQA-JT20P*3
Réf. réglage
Modele Fin de course en | Fin de course en | Amortisseur de A A1 B C D E F G M (Pas fin) P2
sortie rentrée chocs uniquement*?
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-JS8 |MXQA-JT8 | RJO6O3N | 299 | 34| 8 115 |18 58| 83| M6x0.75 | M3x6
MXQ8(A, C)
W MXQA-JS12 |MXQA-JT12 | RJOSOSN | 408 | 5 | 10 | 7 | 65|24 | 71 |104| Mex1 | Maxs
mg% MXQA-JS16 |MXQA-JT16 | RJ1006N |453| 6 | 12 | 9 | 8 |204| 02 |126| Miox1 | Msx10
M§g+g‘) MXQA-JS20 |MXQA-JT20P| RJ1007HN | 453 | 7 | 12 | 9 | 8 |36 |112|162| Miox1 | Mex12
% MXQA-JS25 [MXQA-JT25 RJ1410N 67.1 10 19 12 11 44 13.5 | 19.3 M14x 1.5 M8 x 16

*1 Amortisseur de chocs uniquement : Une unité simple de I'amortisseur de chocs sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.

x2 Talille de la vis CHC fraisée

*3 Puisque |'amortisseur de chocs de la fin de course en rentrée des modeles MXQ20(A) et MXQ16B présente un taraudage différent de celui du produit, utilisez
la plaque de montage pour monter I'amortisseur de chocs. C'est pourquoi la référence differe de celle des autres tailles. (La référence comporte le suffixe P.)

Butée métallique

Fin de course en sortie

M

Fin de course en rentrée

ol - M\*2¢
b — ) o
A
A c
Table
c. N Butée métallique uniquement
M
S
1] mi £ _ |
A
F MXQA-ACII38
Réf. réglage
Modeéle Fin de course | Finde course |Butée métallique| A B C D E F G | M (Pasfin) P2
en sortie en rentrée uniquement*!
MXQ6(A)
MXQ6B MXQA-DS8 | MXQA-DT8 |MXQA-A838 | 30 8| 3 | 5 |18 | 58| 83| M6x075 | M3x6
MXQ8(A, C)
WMXQA-Dsu MXQA-DT12 | MXQA-A1238| 35 | 10 | 4 | 65|24 | 71| 104| Msxi | Maxs
%MXQA-DSW MXQA-DT16 | MXQA-A1638| 40 | 12 | 5 | 8 |294| 92| 126 | Mi0x1 | M5x10
M§8+§3MMXQA-DSZO MXQA-DT20 | MXQA-A2038| 47 | 17 | 6 |10 |36 | 112|162 | Mi2x1 | Mex12
%MXQA-DSZS MXQA-DT25 | MXQA-A2538 | 54 | 19 | 6 |11 |44 | 135|193 | M14x15 | M8 x 16

*1 Butée métallique uniqguement : Une unité simple de butée sans bloc butée, écrou de réglage , ou vis CHC fraisée.
*2 Tallle de la vis CHC fraisée

124

araccord double
MXQLIA

|

€€ | Modeéle

a raccord simple| Modéle a faible pouss
MXQLCIC et rigidité élevée
MXQL[IB

e}Modéle

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

(7]
(]
5
[}]

T E
(7]

g8
Lo
=

o 9
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(=
‘O
=

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales | Montage du détecteur




Série MXQ

Avec option fonctionnelle/dispositif de réglage

N . B Support télescopique, Dispositif de réglage centralisé (6) Support télescopique, dispositif de réglage centralisé (8)
Modelgb::om- Type HEeEgR e ) verrouillage d'extrémité (4) |  Dispositif de réglage centralisé/symétrique (7) | Support télescopique, disposttf de réglage centralisé/symétrique (9)
[Pl Fin de course de sortie | Fin de course de sortie | Fin de course de sortie |Fin de course de rentrée | Fin de course de sortie | Fin de course de rentrée

MXQ6A Butée en caoutchouc| MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8-X28 MXQA-AT8 | MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8
MXQ6(L) Amortisseur de chocs | MXQA-JT8-X28 - MXQA-JT8-X28 MXQA-JT8 - MXQA-JT8
Butée métallique MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8-X28 MXQA-DT8 | MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8
MXQ8A Butée métallique avec amortisseur| MXQA-CT8-X28 = MXQA-CT8-X28 MXQA-CT8 — MXQA-CT8
MXQ8(L) Butée en caoutchouc| MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8-X28 MXQA-AT8 | MXQA-AT8-X28 | MXQA-AT8
MXQ8C(L) Amortisseur de chocs | MXQA-JT8-X28 = MXQA-JT8-X28 MXQA-JT8 = MXQA-JT8
Butée métallique MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8-X28 MXQA-DT8 | MXQA-DT8-X28 | MXQA-DT8

MXQ12A Butée métallique avec amortissewr | MXQA-CT12-X28 — MXQA-CT12-X28 | MXQA-CT12 — MXQA-CT12

MXQ12(L) Butée en caoutchouc| MXQA-AT12-X28 | MXQA-AT12-X28 | MXQA-AT12-X28 | MXQA-AT12 | MXQA-AT12-X28 | MXQA-AT12
MXQ12C(L) Amortisseur de chocs | MXQA-JT12-X28 — MXQA-JT12-X28 | MXQA-JT12 — MXQA-JT12

Butée métalligue | MXQA-DT12-X28 | MXQA-DT12-X28 | MXQA-DT12-X28 | MXQA-DT12 [MXQA-DT12-X28 | MXQA-DT12

Butée métallique avec amortisseur | MXQA-CT16-X28 — MXQA-CT16-X28 | MXQA-CT16 — MXQA-CT16

MXQ16(A) Butée en caoutchouc| MXQA-AT16-X28 | MXQA-AT16-X28 | MXQA-AT16-X28 | MXQA-AT16 | MXQA-AT16-X28 | MXQA-AT16
Amortisseur de chocs | MXQA-JT16-X28 = MXQA-JT16-X28 | MXQA-JT16 = MXQA-JT16

Butée métalligue | MXQA-DT16-X28 | MXQA-DT16-X28 | MXQA-DT16-X28 | MXQA-DT16 | MXQA-DT16-X28| MXQA-DT16

Butée métallique avec amortisseur | MXQA-CT20-X28 - MXQA-CT20-X28 | MXQA-CT20 - MXQA-CT20

MXQ20(A) Butée en caoutchouc| MXQA-AT20-X28 | MXQA-AT20-X28 | MXQA-AT20-X28 | MXQA-AT20 | MXQA-AT20-X28 | MXQA-AT20
Amortisseur de chocs | MXQA-JT20-X28 - MXQA-JT20-X28 | MXQA-JT20 - MXQA-JT20

Butée métallique | MXQA-DT20-X28 | MXQA-DT20-X28 | MXQA-DT20-X28 | MXQA-DT20 | MXQA-DT20-X28| MXQA-DT20

Butée métallique avec amortisseur | MXQA-CT25-X28 — MXQA-CT25-X28 | MXQA-CT25 — MXQA-CT25

MXQ25(A) Butée en caoutchouc| MXQA-AT25-X28 | MXQA-AT25-X28 | MXQA-AT25-X28 | MXQA-AT25 | MXQA-AT25-X28 | MXQA-AT25
Amortisseur de chocs | MXQA-JT25-X28 — MXQA-JT25-X28 | MXQA-JT25 — MXQA-JT25

Butée métallique | MXQA-DT25-X28 | MXQA-DT25-X28 | MXQA-DT25-X28 | MXQA-DT25 | MXQA-DT25-X28| MXQA-DT25

+ Pour les détails sur les dispositifs de réglage applicables a chaque option fonctionnelle, voir pages 11, 67 et 83.

*

réglage standard. Reportez-vous aux pages 123 et 124 pour plus d'informations.

*

* La butée métallique avec option amortisseur n'est pas disponible pour @ 6.

*

L'amortisseur de chocs @ 20 utilise un taraudage différent de celui des autres dispositifs de réglage.

Pour les dimensions, reportez-vous aux dimensions pour le modele avec dispositif de réglage indiqué pour chaque option fonctionnelle.

[mm]

Butée métallique avec amortisseur

Butée en caoutchouc

Amortisseur de chocs/RJ

Butée métallique

Dispositifs de réglage pour options fonctionnelles (1) Avec support télescopique, (3) Raccord axial et (5) Avec support télescopique, raccord axial et dispositifs de

Modéle

Modele

A

Modéle

A Modele

MXQA-CT8-X28

MXQA-AT8-X28

41,5

MXQA-JT8-X28

29,9 MXQA-DT8-X28

MXQA-CT12-X28

MXQA-AT12-X28

46,5

MXQA-JT12-X28

47,3 MXQA-DT12-X28

MXQA-CT16-X28

MXQA-AT16-X28

51,5

MXQA-JT16-X28

52,8 MXQA-DT16-X28

MXQA-CT20-X28

MXQA-AT20-X28

58,5

MXQA-JT20-X28

52,8 MXQA-DT20-X28

MXQA-CT25-X28

MXQA-AT25-X28

65,5

MXQA-JT25-X28

77,1 MXQA-DT25-X28

Avec option fonctionnelle/vis de réglage simple

Cette référence correspond a une vis de réglage simple sans écrou. Elle est utilisable pour une piece de rechange lorsque la vis est usée.

Modéle com- Verrouillage Support télescopique, Dispositif de réglage centralisé (6) Support tlescopique, dispositi de réglage centralisé (8)
tib Type d'extrémité (2) verrouillage d'extrémité (4) | Dispositif de réglage centralisé/symétrique (7) | Support élescopique, dispositf de réglage centralisé/symétrique (9)
patible Fin de course de sortie | Fin de course de sortie | Fin de course de sortie |Fin de course de rentrée | Fin de course de sortie | Fin de course de rentrée
MXQ6A Butée en caoutchouc simple | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827 | MXQA-A827-X11| MXQA-A827
MXQS6(L) Amortisseur de chocs simple RJO603N — RJO603N RJ0603N - RJO603N
Butée métallique simple | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838
MXQ8A Butée métalique simple avec amortissewr | MXQA-A887-X11 = MXQA-A887-X11 | MXQA-A887 = MXQA-A887
MXQ8(L) Butée en caoutchouc simple | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827 | MXQA-A827-X11 | MXQA-A827
MXQSC(L) Amortisseur de chocs uniquement RJ0O603N — RJO603N RJ0603N = RJO603N
Butée métallique simple | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838 | MXQA-A838-X11 | MXQA-A838
MXQ12A Butée métalique simple avec amortisseur | MXQA-A1287-X11 — MXQA-A1287-X11 | MXQA-A1287 — MXQA-A1287
MXQ12(L) Butée en caoutchouc simple | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227 | MXQA-A1227-X11 | MXQA-A1227
NMXQ12C(L) Amartisseur de chocs uniquement | RJ0805U-X2300 — RJ0805U-X2300 RJ0805N — RJ0805N
Butée métallique simple | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238-X11 | MXQA-A1238 | MXQA-A1238-X11| MXQA-A1238
Butée métalique simple avec amortssewr | MXQA-A1687-X11 = MXQA-A1687-X11 | MXQA-A1687 = MXQA-A1687
MXQ16(A) Butée en caoutchouc simple | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627-X11| MXQA-A1627 | MXQA-A1627-X11 | MXQA-A1627
Amortisseur de chocs uniquement | RJ1006U-X2300 — RJ1006U-X2300 RJ1006N — RJ1006N
Butée métallique simple | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638 | MXQA-A1638-X11 | MXQA-A1638
Butée métalique simple avec amortisseur | MXQA-A2087-X11 — MXQA-A2087-X11 | MXQA-A2087 — MXQA-A2087
MXQ20(A) Butée en caoutchouc simple | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027 | MXQA-A2027-X11 | MXQA-A2027
Amortisseur de chocs uniquement | RJ1007HU-X2300 — RJ1007HU-X2300 | RJ1007HN — RJ1007HN
Butée métallique simple | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038 | MXQA-A2038-X11 | MXQA-A2038
Butée métalique simple avec amortsseur | MXQA-A2587-X11 = MXQA-A2587-X11 | MXQA-A2587 = MXQA-A2587
MXQ25(A) Butée en caoutchouc simple | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527 | MXQA-A2527-X11 | MXQA-A2527
Amortisseur de chocs uniquement | RJ1410U-X2300 = RJ1410U-X2300 RJ1410N = RJ1410N
Butée métallique simple | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538 | MXQA-A2538-X11 | MXQA-A2538
sHekokosk ok
[mm]
Butée métallique simple avec amortisseur | Butée en caoutchouc simple | Amortisseur de chocs simple Butée métallique simple
Modele A Modele A Modele A Modele A A
MXQA-A887-X11 40 MXQA-A827-X11 [415 RJO0603N 29,9 MXQA-A838-X11 40
MXQA-A1287-X11 | 45 | MXQA-A1227-X11 [46,5| RJ0805U-X2300 |47,3| MXQA-A1238-X11 | 45 il
MXQA-A1687-X11 | 50 | MXQA-A1627-X11 [51,5| RJ1006U-X2300 [52,8| MXQA-A1638-X11 | 50 q - -
MXQA-A2087-X11 | 57 | MXQA-A2027-X11 |58,5| RJ1007HU-X2300 |52,8| MXQA-A2038-X11 | 57
MXQA-A2087-X11 | 64 | MXQA-A2027-X11 [655| RJ1410U-X2300 |77,1| MXQA-A2538-X11 | 64
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Série MUXQ
Montage du détecteur

* Réglez le détecteur apres avoir validé les

Position de montage du détecteur (détection en fin de course) conditions d'utilisation en réglage réel.

Détecteur statique : D-M9[ /M9 1W [mm]

Modeéle

Course A Course E

10|20 | 30 | 40

50 | 75 [100|125(150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100|125|150

MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74 — | — | — | — |0 | 06| 36| 56| 66| — | — | — | —
| [MXQ8(A, C) [139139[139|139[139[189| — [ — | — [ 61| 61| 51[Hi1[281[ 64 — | = [ =
MXQ12(A, C) [26.5]16.5|16.5]165]16.5|16.5|165] — | — | 41| 6.1 6.1|14.114.1(331(331] — | —
MXQ16(A)  [20.6[20.6|20.6|20.6|20.620.6(20.6|20.6] — |20 |14 |14 |21 |21 |27 |46 [46 | —

MXQ20(A) |322[21.2|212]21.2

21.2121.2121.2|21.2]121.2|20.9]21.9|21.9]21.9([27.9|36.9|61.9|61.9[61.9

MXQ25(A)  [34.4[25.4 254254

25.4125.4|25.4|25.4|25.4|28.7|27.7 | 27.7 | 27.7 | 40.7 | 40.7 | 42.7 | 65.4 | 65.7

MXQ6B 18 | 74| 74| 74| 74 74 — | = | = | 1 [116[11.6]176(346[116] — | — | —
MXQ8B 29 [13.9]139[139(139[139[139] — | — | 2 | 91| 91(171(17.1(36.1[361| — | —
MXQ12B 26.5(16.5(16.5(16.5(165(165(165(165| — |14 [18 [18 [25 [25 [31 [50 [50 | —
MXQ16B 20.6 | 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [ 20.6 | 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [ 20.6 [32.9 [ 22.9[22.9[22.9[28.9(37.9(62.9(62.9(62.9
MXQ20B 322 (21.2[21.2|21.2]21.2|21.2]21.2]21.2|21.2]30.8|31.831.8(31.8|44.8|44.8[30.8(69.8|69.8
Détecteur statique : D-M9[ IV/MO[ 1WV [mm]
Modéle Course A Course E

10 |20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100/125|150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 |100|125|150
MXQ6(A) 18 | 74| 74| 74| 74 — | — | - [ — |2 | 26| 56| 76|76 —[—|—[-—
MXQ8(A, C) [139]13.9[139[139[139[1839] — [ — | = [ 71| 7] 7a[131[301] 71 = | — [ =
MXQ12(A, C) |26.5[16.5|16.5[16.5|16.5|16.5]165 — | 61| 81] 81[16.1[16.1|35.1[351| — | —

MXQ16(A)  [20.6[20.6[20.6]20.6

20.6/20.6/20.6(20.6| — |22 |16 |16 [23 |23 |29 |48 |48 =

MXQ20(A) |322[212|212]212

21.2121.2121.2|21.2]21.2|22.9]23.9|23.923.9(29.9 |38.9|63.9 |63.963.9

MXQ25(A)  [34.4(254 254|254

25.4125.4]125.4|25.4[25.4|30.7 | 29.7 | 29.7 | 29.7 | 42.7 | 42.7 | 28.7 | 67.7 | 67.7

MXQ6B 18 74| 74| 74| 74| 74| — | — | — | 8 |136(13.6[19.6|36.6(136| — | — | —
MXQ8B 29 |139]13.9|13.9[139|139|139| — | — | 4 [11.1]11.1]19.1[19.1|38.1|381| — | —
MXQ12B 26.5]16.5(/16.5|16.5/16.5|16.5/16.5|16.5| — |16 [20 |20 |27 |27 |33 |52 |52 —
MXQ16B 20.6|20.6 | 20.6 | 20.6 [ 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 20.6 | 34.9 | 24.9 | 24.9 | 24.9 [ 30.9 | 30.9 | 64.9 | 64.9 | 64.9

MXQ20B 32221.2|121.2|21.2

21.2121.2121.2|21.2]21.2|32.9|33.8|33.8|33.8|46.8|46.8|32.8|71.8|71.8

Détecteur Reed : D-A9L /A9

Modéle

Course A Course E

10 |20 | 30 | 40

50 | 75 [100|125(150| 10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 75 [100|125|150

4 46| 76| 96| 9.6

MXQ6(A) 14 | 34| a4l sl sl — | — | — | — | A ] A8 TR DO DO | | -
[ _Tot1[ et oa[ts1la21] 91| _ | _ | _

MXQ8(A,C) | 99| 99| 99| 99| 99| 9.9 S IR IR B e

MXQ12(A, C) |225|125[125|125|125(125|125| — | — | 81| 1011011181} 18.1)37.1)87.1) | _

56 | 7.6 | 7.6 |(156)|(15.6)| 346 | 346

MXQ16(A) |16.6|16.6|16.6|16.6

16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | — =

24 [18 [18 |25 [25 [31 [50 |50
(21.5)|(15.5)|(15.5)| 22.5 | 22.5 |(28.5)| 475 | 475

MXQ20(A) 28.2(17.2(17.2|17.2

17.2(17.2(17.2|17.2|17.2

24.9(25.9(25.9|25.9(31.9|40.9|65.9|65.9|65.9
224|234 (234|234 (294|384 |634 634|634

MXQ25(A)  |30.4|21.4|21.4|21.4

21412141214 (214|21.4

32.7|31.7|31.7 | 31.7 | 44.7 | 44.7 | 46.7 | 69.4 | 69.7
30.2 [ 30.2 | 30.2 | 30.2 | 42.2 | 42.2 | 44.2 | 66.9 | 67.2

5 |15.6|15.6|21.6|38.6|15.6

MXQ6B 14 | 34 3434134/ 34 — | — | — (25)[ 131 [ 131 (194 361 (131 — | — |
6 |13.1]13.1]21.121.1[40.1] 401

MXQ8B 25 | 99] 99| 99| 99| 99| 99| — | — | 751105 | 10% sl se)| 376 | 78| ~ | ~

MXQ12B 225125 (125125125 (125|125 |125| — |18 |22 |22 |29 |29 |85 |54 |54 | _

(15.5)| 19.5 | 19.5 [(26.5)|(26.5)|(32.5)| (51.5)| (51.5)

MXQ16B 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6

16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6 | 16.6

36.9|26.9(26.9|26.9|32.9|41.9/66.9|66.9 | 66.9
344 | 244 | 244|244 | 304 | 394 | 64.4 | 64.4 | 644

MXQ20B 28.2|17.2|17.2(17.2

17.2(17.2(17.2|17.2|17.2

34.8|35.8(35.8|35.8|48.8(48.8|34.8|73.8|73.8
323 333333333 463|463 |323 713|713

Montage du détecteur

/\ Précaution

H Couple de serrage

Course de serrage de la vis de fixation du détecteur [N-m

Modele de détecteur  |Couple de serrage
D-A9](V) 0.1040.20
D-M9L(V)/MOLIW(V) | 0.05a0.15
D-M9LIA(V) 0.05a0.10

S v

Détecteur

Vis de montage du détecteur

H Outil de montage du détecteur

(Inclus avec le détecteur)
Tournevis d’horloger

Utilisez un tournevis d'horloger de diamétre de manche de 5 & 6 mm pour serrer la
vis de fixation du détecteur (incluse avec le détecteur).

®125

() : Indique les valeurs de D-A93.
Plage d'utilisation

[mm]

Alésage compatible

6 8 |12 |16 | 20 | 25
D-M9LI(V)/MOLIW(V)/M9IL 25|25 | 8 4 |45 | 5
D-A9C(V) 455 6 | 7 |8 9

* Les valeurs incluant I'hystérésis sont indiquées en guise de référence
uniquement. Elles ne sont pas garanties (estimation de 30 % de dispersion) et
pﬁuv_enuar_ier_deLnaLiéE impo_rtaﬁte_enﬁ)ngtiogdimlieiem/irgnrﬁnt._ -

| Outre les détecteurs compatibles repris dans la |

j rubrique "Pour passer commande", les détecteurs |

| Suivants peuvent également étre montés. I
Les détecteurs statiques (D-MILIE(V)) et le détecteur statique (D-F8)

. sont également disponibles normalement fermés (NF = contact b). ,

LPouplus de details, reportez vous ay catalogue enligne), _ _ _

Modele de détecteur




Montage du détecteur Série MX Q

] Précaution de montage des détecteurs \

/A\ Précaution

1. Prévoir un espace de 3 mm au moins pour ['utilisation
cote a cote des modéles standard et symétrique.

Dans le cas contraire, les détecteurs risquent de mal fonctionner.

Prévoir un espace de 3 mm min.
pour un montage cote-a-cote.

2. Veuillez noter qu'un détecteur avec un réglage
centralisé a option fonctionnelle ne peut étre
installé dans certains endroits en raison du bloc de
réglage. Suivez la méthode décrite ci-dessous. Dans
le cas d'une course non marquée [x] dans le tableau
ci-dessous, il est possible d'utiliser le détecteur
apres l'avoir inséré du cété plaque de fermeture.

1) Installez le détecteur dans une autre rainure de détecteur.
2) Retirez d'abord |'unité de réglage, puis insérez le détecteur.
(Pour plus de détails sur la méthode de retrait de I'unité de
réglage, reportez-vous a « Comment retirer |'unité de réglage ».)
3) Replacez le détecteur avec un détecteur D-F8L1.

Modele a raccord double
Modele CEOES
1020|3040 |50 |75 [100{125/150
MXQ6A-[12(1(6,7,8,9) | x | x| O|O|O
MXQ8A-[12(](6,7,8,9) | x | x |O|O|O|O
MXQ12A-[12(1(6,7,8,9) | x [ x |O| O | O | O | O
MXQ16A-[12(1(6,7,8,9) | x | O| O | O|O|O|O| O
MXQ20A-[12(1(6,7,8,9) | x | O | O|O|O|O|O|O| O
MXQ25A-[12(1(6,7,8,9) | O | O|O|O|O|]O|O|O]|O
Modéle a hauteur interchangeable
Modele Course
1020|3040 |50 |75 |100{125/150
MXQ6(L)-[12[1(6,7,8,9) | O| O | O | O | O
MXQ8(L)-12[1(6,7,8,9) | O | O | O | O | O | O
MXQ12(L)-[12((6,7,8,9) | O | O | O | O | O] O | O
MXQ16-[12[](6, 7, 8, 9) x| O|]O]|O|O|]O|O|O
MXQ20-1Z[ (6, 7, 8, 9) X O]O]|O]O]|]O]|O]O]O
MXQ25-[12[ (6, 7, 8, 9) O|O]J]O]O]O]O]O]O]O

MXQ6A, 8 A, 12 A
Course de 10, 20 mm

Détecteur 0
/non montable

Bloc de réglage

MXQ16(A), 20(A)
Course de 10 mm

Plaque de fermeture

=5

Plaque de fermeture

Bloc de réglage

O

~

] Comment retirer I'unité de réglage \ 2
>
1.Retirez les vis CHC indiquées sur le schéma. ) <
©
sl
30
Unité bloc <X
de réglage ’g =
b
©
Retirer §
Vis CHC (@
N ’ .| Orifice de la vis 3
Modele Taille de la vis| CHC avec cotes Couple de serrage g 3
failii] sur plats [mm] i) e >
oM
MXQe6[]-(1Z[(6, 7, 8, 9) M2.5 2 0.36 Q0[]
MXQ8C-1ZC1(6, 7, 8, 9) M3 25 0.63 SLg
MXQ120-02C)(6, 7, 8, 9) M4 3 15 S35 X
MXQ16[1-11Z[1(6, 7, 8, 9) M5 4 3 P
MXQ201-[]Z(](6, 7, 8, 9) M5 4 3 .g 2
. . s)
2. Insérez le détecteur D-M9L. =
()
E =y
(7]
@ ﬁsérer EB -g CD)
—_— o
D-M9L[] Détecteur 8 g
3. Appliquez un adhésif bloquant sur le filetage femelle '; =
du corps, puis installez I'unité de réglage a nouveau. | 3
* Pour le couple de serrage et autres valeurs, reportez-vous §

au tableau du point 1.

Ponts d'application de I'adhésif

Modeéle a hauteur interchangeable
MXQrl

Options de

réglage communes

Sélection du modeéle | Exécutions spéciales JURNIELEG I ECERCT:

126®



Ex

('}

X7
X9
X11

X12
-X28

X33
X39

x
™
N

X580

X2100
X2128
X2192
X2200
X2201

o 44—t 1 1 1 1 1 1 I 1 1 1 1

X2202

*1 Sauf @

®127

cutions spéciales

Série MXQ

Caractéristiques

Graisse PTFE

Graisse pour machines de I'industrie alimentaire

Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm)

Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)

Ecrou et vis de réglage longs I

Sans détection magnétique intégrée

Joint en FKM

nité de guidage anti-corrosion

u
Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s)

Plaque de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle

Caractéristique résistance hautes températures (-10 °C a 100 °C)

aractéristique double course

ol O

aractéristique réglage latéral

Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique

Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale I

O

Exécutions spéciales

Pour des informations détaillées sur les caractéristiques, les délais de livraison et les prix, contactez SMC.

de to

Modeéle a Modéle a faible Modeéle a Modéle a
raccord double rigp%‘;fésgf’;sge raccord simple inter';?,‘;t:;(;ame
MXQLCIA MxarB MXQLCICc MxaQQ
o ® ® o
o ® ® o
o o ® o
o ¢ o
o ®  J o
o ® ® o
o o ® o
o ¢ ® o
o o ® ®
® ® ® o

.*1
o
o
o o  J o
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
Kl Graisse PTFE 3
=}
o
La graisse PTFE est utilisée pour toutes les piéces lubrifiées. A H °
* Pour le modéle avec amortisseur de chocs, une graisse standard est Attentlon -g E
utilisée sur I'amortisseur de chocs L B o
Précautions S 2
S
MXQl AR R GETGET | - X7 Veillez a ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le | .« =
: - S - . o
T lubrifiant utilisé dans le vérin car ceci peut engendrer un gaz | o
Caractéristiques Graisse PTFE particulierement nocif. é
\ Alésage [mm] \ 6,8, 12, 16, 20, 25 \ —
* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus g
sont identiques a celles du modele standard. g ©
0
o >
[-3)
Code | o]
- q q E E q S0
E Graisse pour machines de I'industrie alimentaire X9 529
. L . I N . ) . © D
La graisse pour produits alimentaires est utilisée pour toutes les piéces * Pour le modéle avec amortisseur de chocs, une graisse standard est o= =
P utilisée sur I'amortisseur de chocs ol
lubrifiées. Lo
- 2
MXQ | Réf. du modele standard I X9 Zone contenant des aliments [
Ne peut pas étre installé a
Caractéristiques Graisse pour machines de I'industrie alimentaire Zone d'éclaboussures %
’ Alésage [mm] { 6,8, 12, 16, 20, 25 Ne peut pas étre installé 50
* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus 8 O]
sont identiques a celles du modele standard. o
- . © >
A\ Précaution =
- . - . o
1. Ne pas utiliser le produit dans milieu au contact des aliments. o
2. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou des éclaboussures B
(eau, détergents, produits chimiques) sont possibles. Zone non-alimentaire| { =
Peutétreinstallé | M@

<Ne peut pas étre installé>

Zone alimentaire  Un environnement ou des aliments destinés a étres
vendus comme des marchandises sont directement en
contact avec les composants du vérin.

Zone d'éclaboussures Un environnement ou des aliments qui ne sont pas
destinés a étres vendus comme des marchandises sont
directement en contact avec les composants du vérin.

<Peut étre installé>

Zone non-alimentaire  Un environnement ou il n'y a aucun contact avec les aliments

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

Options de
réglage communes

Montage du détecteur
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série MXQ

Symbole
E Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm)

Butée métallique avec amortisseur, Butée en caoutchouc : la
plage de réglage de la course a été augmentée de 10 mm par
rapport au produit standard en allongeant la vis de réglage. MXQ Réf. du dispositif de réglage standard - X11
Amortisseur de chocs/RJ : la plage de réglage a été augmentée
par l'utilisation d'une fixation a capuchon montée en bout de tige

de l'amortisseur de chocs. i | | 3
*1 Voir le tableau ci-dessous pour I'amortisseur de chocs applicable & « -X11 ». Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 10 mm)
* « -X11 » n'est pas disponible pour les produits avec verrouillage d'extrémité
ou dispositif de réglage centralisé. Consultez SMC si un produit avec une
plage de réglage augmentée de 10 mm est nécessaire.
* Comme il y a des modéles sans course de support télescopique, le modeéle —
X11 ne peut pas étre utilisé avec un support télescopique.

Réf. du modéle standard

Réf. de la vis de réglage standard*!

Dimensions
Dispositf de réglage de fin de course de rentrée  Disposiif de réglage de fin de course de soie  Butée méta"ique avec amortisseur [mm]
r:1 Modeéle A B C D E
MXQ8(A, C) — 40 | 25 | 20 | 23 | 18
MXQ12(A, C) = 45 | 27 | 20 | 26 | 19
> ) . MXQ16(A) — 50 | 28 | 20 | 27 | 18
Plage de i MXQ20(A) = 57 [ 31 | 20 | 30 | 19
réglage C : ’0 5 Plage de MXQZS(A) — 64 32 21 31 20
Max. B i réglage E = MXQ8B | 45 | 27 | 18 | 26 | 17
- Max. D — MXQ12B| 50 | 28 18 | 27 16
A A = MXQ16B| 57 | 31 | 18 | 30 | 17
— MXQ20B| 64 32 18 31 17
RJC-X2300 Fixation & capuchon « -X11 » n'est pas disponible avec MXQ6(A, B).
Une fixation a capuchon Butée en caoutchouc [mm]
est montée pour allonger Course Modeéle A B C D E
la dimension A. MXQ6(A) — 415 27 | 22 | 25 | 20
< e MXQ8(A, C) [MXQ6B 415 27 | 21 | 25 | 19
=“ MXQ12(A, C)|MXQ8B | 46,5 | 28 | 21 27 | 20
MXQ16(A) |MXQ12B|51,5| 30 | 21 28 | 20
MXQ20(A) |MXQ16B|585 | 32 | 22 | 31 21
MXQ25(A) |MXQ20B|655| 34 | 22 | 33 | 21
Amortisseur de chocs/RJ [mm]
Modéle A B C D E | Modéle dunité d'amortisseur de chocs applicable
MXQ12(A,C)|MXQ8B | 47,3 29 | 19 | 28 | 18 RJ0805U-X2300
MXQ16(A) |[MXQ12B| 52,8 | 31 19 | 30 | 18 RJ1006U-X2300
MXQ20(A) |[MXQ16B|52,8 | 23 | 11 26 | 14 RJ1007HU-X2300
MXQ25(A) |MXQ20B| 77,1 | 46 | 31 45 | 30 RJ1410U-X2300

« -X11 » n'est pas disponible avec MXQ6(A, B) et MXQ8(A, C).

La forme de la partie réglage varie (trou hexagonal, cotes sur plats, rainure) selon le
modele du dispositif de réglage ou de I'amortisseur de chocs. Reportez-vous a la vue
d'ensemble du produit standard pour plus de détails.

Butée métallique [mm]
Modéle A B C D E
MXQ6(A) 40 | 26 | 20 | 24 | 18

MXQ8(A, C) MXQ6B 40 25 20 23 18
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 45 | 27 | 20 | 26 | 19
MXQ16(A) |[MXQi2B| 50 | 28 | 20 | 27 | 18
MXQ20(A) |MXQ16B| 57 | 31 | 20 | 30 | 19
MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 21 | 31 | 20
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série MXQ

n Vis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)

La plage de réglage de la course a été augmentée de 20 mm comparée au produit standard grace a I'allongement de la vis de réglage.

Pour la plage de réglage, reportez-vous au tableau ci-dessous.

* -X12 n'est pas disponible pour I'amortisseur de chocs (RJ).

Code

* -X12 n'est pas disponible pour les produits a verrouillage de tige ou réglage centralisé. Veuillez consulter SMC si un produit avec une plage de réglage plus étendue de 20 mm est requise.
* Comme il n'y a pas de course de support télescopique pour le modéle -X12, il ne peut pas étre utilisé avec un support télescopique.

Réf. du modéle standard

®129

MXQ Réf. du modéle de réglage standard -X12
Réf. de la vis de réglage standard —l_\lis de réglage longue (plage de réglage plus étendue de 20 mm)
Dimensions
Butée métallique avec amortisseur [mm]
Réclage d Réalage de fi Modeéle A B C D E
fine ?12 %?)urze de rentrée d: gc:l?lze Ze”;ortie MXQ8(A,C) — 50 35 30 33 28
MXQ12(A,C) — 55 | 37 | 30 | 36 | 29
e —— MXQ16(A) — 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) - 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) — 74 | 42 | 31 | 41 | 30
( : — MXQ8B | 55 | 37 | 28 | 36 | 27
Plage de réglage C, 0.5 Plage de réglage E - MXQ12B| 60 | 38 | 28 | 37 | 26
Max. B Max. D — MXQ16B| 67 | 41 | 28 | 40 | 27
A A - MXQ20B| 74 | 42 | 28 | 41 | 27
-X12 n'est pas disponible pour le MXQ6(A, B).
Butée élastique [mm]
Modele A B © D E
MXQ6(A) — 51.5| 37 | 32 | 35 | 30
MXQ8(A, C) (MXQ6B |51.5| 37 | 31 35 | 29
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 565 | 38 | 31 | 37 | 30
MXQ16(A) |MXQ12B|61.5| 40 | 31 | 38 | 30
MXQ20(A) |MXQ16B|685| 42 | 32 | 41 | 31
MXQ25(A) |MXQ20B|755| 44 | 32 | 43 | 3t
Butée métallique [mm]
Modgle A B C D E
MXQ6(A) - 50 | 36 | 30 | 34 | 28
MXQ8(A,C) |[MXQ6B | 50 | 35 | 30 | 33 | 28
MXQ12(A, C)|MXQ8B | 55 | 37 | 30 | 36 | 29
MXQ16(A) |[MXQ12B| 60 | 38 | 30 | 37 | 28
MXQ20(A) |MXQ16B| 67 | 41 | 30 | 40 | 29
MXQ25(A) MXQ20B| 74 | 42 | 31 41 30




Exécutions spéciales Série MX Q

Code
E Ecrou et vis de réglage longs %
Réglage de course plus facile avec des longueurs totales plus longues de I'écrou de réglage, de la vis de réglage et de I'amortisseur de chocs. S
Ceci est employé pour le réglage de fin de course en sortie du mécanisme de verrouillage de tige et le réglage de fin de course en sortie | B 5
de la caractéristique réglage centralisé. § e}
* Le dispositif de réglage de fin de course de sortie pour les modeles avec verrouillage d'extrémité et dispositif de réglage centralisé utilise un dispositif de réglage & X
standard avec la caractéristique écrou et vis de réglage longs (-X28). 'g =
Le suffixe de référence « -X28 » n'est pas requis. ,g
o
4 2 *1 =
MXQ : Réf. du Tnodele’standard - %28 -
Réf. du modéle de réglage standard ‘@
1_Ecrou et vis de réglage longs & @
32
Dimensions e
L . . . 29
Réglage de fin de course de rentrée  Réglage de fin de course de sortie Butée metalllque avec amortisseur (mm] E E g
Modele A|B|C|D|E|F 'g E’E
MXQ8(A, C) — 40 | 25 | 15 | 23 | 13 | 10 ° %3
MXQ12(A,C)| — |45 |27 | 15| 26 | 14 | 11 3
MXQ16(A) — |50 |28 15|27 |13 13 >§w_
Plage de , Plagede  MXQ20(A) — 57 | 81 |17 [ 30 | 16 | 13 1
réglage C F 05 |F|. lreglage B “mxQ25(A) — 64 |32 |14 |31 | 13| 18 %
Max. B _IMax.D| — MXQ8B | 45 | 27 [ 13 | 26 | 12 | 11 TO
A A — MXQ12B| 50 | 28 | 13 | 27 | 11 | 13 S[]
- MXQ16B| 57 | 31 | 15 | 30 | 14 | 13 § g
— MXQ20B| 64 | 32 | 11 | 31 | 10 | 18 G
Le MXQ6(A, B) n'est pas disponible. ,é
Fixation du couvercle Butee eIaSthue [mm] §
Modele A|B|C|D|E|F (o
MXQ6(A) - #1527 |17 | 25 | 15 | 10 3
| Course MXQ8(A, C) |MXQ6B |415| 27 | 16 | 25 | 14 | 10 2
MXQ12(A, C) [MXQ8B 465 28 | 17 | 27 | 16 | 11 s .
A MXQ16(A) |MXQ12B|51.5| 30 | 16 | 28 | 15 | 13 Eg
MXQ20(A) |MXQ16B|585| 32 [ 19 [ 31 | 18 | 13 3X
RJLI-X2300 MXQ25(A) | MXQ20B 655 34 | 15 | 33 | 14 | 18 2=
Capuchon monté pour )
allonger la dimension A. Amortisseur de chocs/RJ [mm] é
— - S
et A|B|C|D|E|F (Amor?igsrrg:ﬁgg? Er?itnlﬂgment) =
MXQ6(A) - 299|16 | 3 | 14| 3 | 10 P
NIXQ8(A, C) |MXQ6B |209| 15 | 3 | 13 |22 | 10| TJO603N . g
MXQ12(A, C) |MXQ8B |47.3| 29 | 14 | 28 | 13 | 11 RJ0805U-X2300 - E
MXQ16(A) |[MXQ12B|528| 31 | 14 | 30 | 13 | 13 RJ1006U-X2300 58
MXQ20(A) |MXQ16B|528| 23 | 6 |26 | 9 | 13 RJ1007HU-X2300 g—%
MXQ25(A) |MXQ20B|77.1| 46 | 24 | 45 | 23 | 18 RJ1410U-X2300 >
Pour les modéles MXQ6(A, B) et MXQ8(A, C), seul I'écrou de réglage est long. 5 =
Butée métallique o g
Modgle A|B|[C|D|E]|F ]
MXQ6(A) — 40 | 26 | 15 | 24 | 13 | 10 3
MXQ8(A, C) [MXQ6B | 40 | 25 | 15 | 23 | 13 | 10 g
MXQ12(A,C) [MXQ8B | 45 | 27 | 15 | 26 | 14 | 11 é
MXQ16(A) |MXQ12B| 50 | 28 | 15 | 27 | 13 | 13
MXQ20(A) MXQ16B| 57 | 31 | 17 | 30 | 16 | 13
MXQ25(A) |MXQ20B| 64 | 32 | 14 | 31 | 13 | 18

La forme de la piéce de réglage varie (trou hexagonal, cotes sur plats, encoche), en fonction
du modele de réglage ou d'amortisseur de chocs. Se reporter a la vue compléte du produit

standard pour plus de détails.
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série MXQ

Code
E Sans détection magnétique intégrée
Ce produit n'a pas d'aimant pour détecteur. Caractéristiques
Il est idéal pour les applications n'autorisant pas la force magnétique. Alésage [mm] 5.8 12 16.20 25
MXQl Réf. du modéle standard | - X33 Détecteur Non montable
* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
Sans détection magné sont identiques a celles du modéle standard.
tique intégrée
Code
Joint en FKM
Cette caractéristique change en FKM les matiéres de joint du Caractéristiques
piston, joint de tige, joints toriques. Alésage [mm] 581216 20 25
* Pour le modéle avec amortisseur de chocs, un amortisseur de chocs e = — V —
standard est utilisé. atieres du joint iton

- < * Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
MxaQ | Réf. du modele standard | - X39 sont identiques & celles du modéle standard.

l Joint en FKM
Code

ﬂ Unité de guidage anti-corrosion

La table et le bloc de guidage recoivent le traitement anticorrosion. Caractéristiques

Alésage [mm)] 6, 8, 12, 16, 20, 25

MXQl Réf. du modéle standard | - X42

Traitement de surface Traitement anticorrosion spécial*1

l Unité de guidage anti-corrosion 1 |e traitement anticorrosion spécial noircit la table et le bloc de guidage.
* Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus
sont identiques a celles du modele standard.

Code
m Caractéristique faible vitesse (15 a 50 mm/s) X580
ot bt ol crer S Goracteistiques
u pilotag ; Alésage [mm] 6,8, 12, 16, 20, 25
MXQ | Réf. du modele standard | - X580 Plage de vitesse d'utilisation 15 4 50 mm/s
(Vitesse d'utilisation moyenne)

l Vitesse faible Type de réglage compatible | Butée élastique, butée métallique

* N'utilisez pas de lubrification par lubrificateur de systéme pneumatique. * Les dimensions et caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus

* Ne posséde pas de verrouillage d'extrémité. sont identiques a celles du modele standard.
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Exécutions spéciales Série MX Q

m Plaque de fermeture compatible avec la série MXQ actuelle

Code

Les dimensions pour le montage d'une piéce sur la plague de fermeture sont identiques a celles de la série MXQ actuelle.

Pour passer commande

Alésage®

Options de corp

MXQ |1‘_g|-|1_o_||23| [M9BWL|- X2100
S

— | Modéle a hauteur interchangeable

Modele & hauteur interchangeable
(Symétrique)

Montage plaque de fermeture compatible

Options fonctionnelles

Standard

Avec verrouillage en fin de course

Raccord axial

Options de réglage e——

- Type de réglage Posgméré;g:ﬁage
bole |Fin de course ) , Finde | Finde
) Fin de course en rentrée  |course de|course en
de sortie sortie rentrée
Z | Sansréglage
ZA* PP ) O O
7B Butee. meétallique simple avec o
707 amortissement*? 5
ZD* O ©)
ZE | Butée élastique O
ZF*! ©)
2G* O ©)
ZH | Amortisseur de chocs/RJ O
ZJ* ©)
ZK* O ©)
ZL | Butée métallique O
ZM*! ©)
ZN | Modéle a longueur totale réduite (sans réglage)
ZBF*' | Butée métalique | Butée élastique O @)
ZBJ*" | simple avec Amortisseur de chocs/RJ O O
ZBM*' | amortissement*? | Butée métallique O O
ZEC* BUtS Butée métallique simple avec amortissement™?| O O
ZEJ* éI::t?que Amortisseur de chocs/RJ O O
ZEM*1 Butée métallique [@) @)
Butée métallique simple avec
ZHC™! Amortisseur amortissemegt*2 ° O O
ZHF*! | de chocs/RJ | Butée élastique O O
ZHM* Butée métallique O O
Butée métallique simple avec
ZLe Butée amor’[issemegt*2 P O O
ZLF* | meétallique | Butée élastique ) )
ZLJ* Amortisseur de chocs/RJ O O

*1 Utilisation uniqguement avec un réglage centralisé
%2 Non disponible pour & 6
«3 Sans symbole pour la position de montage du réglage : Le ré-

glage peut se monter ultérieurement.

Réglage centralisé

N|o(Ww(N| |

Réglage centralisé (symétrique)

o Détecteur

Sans détecteur (aimant
intégré)

* Les détecteurs compatibles

sont les mémes que pour le

produit standard.

Options de réglage/Combinaisons d'options fonctionnelles

Option fonctionnelle
Option de réglage

2 3 6 7

ZA, ZD, ZG, ZK, ZC, ZF, ZJ, ZM

ZBF, ZBJ, ZBM, ZEC, ZEJ, ZEM | x x X o | o
ZHC, ZHF, ZHM, ZLC, ZLF, ZLJ
ZB, ZH o[ o] o x X
ZE, ZL o[ o] o X X
ZN O X @) X X
Caractéristiques

Série

Modeéle a hauteur interchangeable

|

d double

a raccor
MXQLIA

ee} Modele

Modeéle a faible poussé
et rigidité élevée
MXQ[B

d simple

a raccor
MXQLIC

-

Alésage [mm]

6, 8, 12, 16, 20, 25

Standard

Réglage de fin de course en sortie

Position de montage
du réglage

Réglage centralisé

Réglage sur les deux extrémités,
Réglage de fin de course en rentrée

odele a hauteur interchangeable [Modeéle

Modeéle a option | Sans option fonctionnelle (standard), avec verrouillage de tige, g
fonctionnelle | raccord axial, réglage centralisé, réglage centralisé (symétrique) »
* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont identiques a =
celles du modele standard.
Dimensions (Les dimensions autres que celles listées ci-dessous sont identiques & celles du modele standard.)
X Dimensions [mm] =
Série | X | Y MM MQ @
MXQ6 | 20 | 11 M3 x 0.5 5 ° s
MXQ8 | 24 | 13 M4 x 0.7 6 g E
@’77’ > 1 MXQ12| 29 | 17 M5 x 0.8 6 S 8
@{}@ ~>| MXQ16| 29 | 23 M6x1 [10 | B e
Yam) MXQ20[ 35 (28 | Mex1 |13 |OF
MXQ25| 44 | 335 | M8x1.25 | 15 ‘o

2 x [mm] prof. taraudage MQ
Plaque de fermeture

m Caractéristique résistance hautes températures (-10 a 100 °C)

La matiere des joints et le lubrifiant ont été changés pour que le produit
puisse étre utilisé a des températures entre -10 et jusqu'a 100 °C.

MXQl Réf. du modéle standard | - X2128

l Caractéristique résistance

hautes températures

* L'aimant est intégré, mais lors de l'utilisation d'un détecteur, la plage de
température acceptable est comprise entre -10 et 60 °C.

* |l n'est pas possible de commander un modéle avec un détecteur.

* Ne possede pas de verrouillage d'extrémité.

Caractéristiques

= |l n'y a pas de trous de montage au
centre de la plaque de fermeture.

Code

Température ambiante

-10°C a 100 °C (Pas de gel)

Matiéres du joint

Viton

Lubrifiant

Lubrifiant hautes températures

Type de réglage compatible

Butée métallique

* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont identiques a

celles du modele standard.

/\ Attention

Précautions

Veillez a ne pas fumer si vos mains ont été en contact avec le
lubrifiant utilisé dans le vérin car ceci peut engendrer un gaz

particulierement nocif.

Sélection du modéle §ICNTCLEESVEIELY Montage du détecteur
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série MXQ

m Caractéristique double course

Deux vérins peuvent étre intégrés grace a une connexion axiale et la course du vérin peut étre réglée en deux phases dans les deux sens.

Pour passer commande

MXQ[12| A -[15|-(25] [ZA|-[MOBWL |- X2192 fDouble course
Alésage Détecteur
8 [ — [ Sans détecteur (aimant intégré) |
12 ® Course A [® Course B-A *+ Les détecteurs compatibles sont les mémes que pour le produit standard.
0 ;g Options de réglage
25 5 35 Type de réglage*2*3 Posglgr:édel:amé)ﬂtage
45 Sk Fin de course Fin d ... |Finde courseg Fﬁ de course
Options ® 10 de sortie In de course en rentree | e | gn e
[ A [ Modéle a raccord double | 10 20 Z | Sans réglage
30 ZA [] [
L. 40 ZB | Butée métallique avec amortissement| @
Caractéristiques 15 ZC °
Série Modeéle & raccord double 15 o5 ZD L [ [
Alésage [mm] 8, 12, 16, 20, 25 35 %E Butée élastique (] o
Course max. [mm] 50 20 20 ZG ° °
* Les caractéristiques autres que celles indiquées 30 ZH | Amortisseur de chocs/RJ [ )
ci-dessus sont identiques a celles du modele stan- 25 25 ZJ o
dard. ZK M) )
ZL | Butée métallique [ )
ZM [ )
Description fonctionnelle du vérin a double course ZBF | Buéemétd- | Butée élastique [) ()
l P ‘ ZBJ |liqueavec | Amortisseur de chocs/RJ [ ) [ )
B c A ZBM | amortissement | Butée métallique [ ) [ )
[ 1 | 1‘ 1) Etat initial ZEC Bulde Butée métallique avec amortissement | @ [ )
. ZEJ |, = Amortisseur de chocs/RJ [ ) o
I{ (position de course 0) ZEM élastique Butée métallique ° °
ZHC | Amortisseur | Butée métallique avec amortissement | @ [ )
Course B Course A 2) 1re phase : Fonction- ZHF | de chocs/ | Butée élastique [ ) [ )
nement de la course A ZHM | RJ Butée métallique [ ) [ )
‘? ﬂ: | Lors de la pressurisa- ZLC Butée Butée métallique avec amortissement | @ [ ]
[ 1 I ‘ tion depuis l'orifice A, ZLF métallique Butée_ élastique [ ) [ )
Course A | | | la tige actionne la ZLJ Amortisseur de chocs/RJ ® ®
course A. =1 @: Livré avec le produit mais non assemblé Sans symbole
pour la position de montage du réglage : Le réglage peut
® @ 3) 2¢ phase : Fonctionne- se monter ultérieurement.
Sourse B-A l? ] | ment de la course B-A x2 Les amortisseurs de chocs aux deux extrémités et le réglage
I 1 ‘ Aprés la 1ére phase, de fin de course en sortie ne sont pas disponibles pour & 8.
i | | lors de la pressurisa- Seul le réglage de fin de course en rentrée est disponible.
tion depuis l'orifice C, *3 Lorsque le réglage de fin de course en sortie doit étre
la tige actionne la monté ultérieurement, commandez le X2202 (réglage de
® course B-A. fin de course en sortie fixé en direction axiale).
C A
[‘ * L 4) Rentrée du vérin | Une double sortie est possible. |
[ Lors de la pressurisation B c A
[ depuis I'orifice B, la tige I 1 | .
Course B Course A se rétracte complétement. ‘ 1) Etat initial
(position de course 0)
| Les courses A et B peuvent fonctionner individuellement) Course B Course A
N ® @ 2) Double sortie
B c A Fonctionnement l ,,,,,,, B ] ] Lors de la pressurisation
: 1 1‘ de la course A L 1 1 ‘ simultanée des orifices
1) Etat initial w PW oL | 1 A et C, la double sortie
i peut étre obtenue dans
Course B Course A (position de course 0) M la plage de course A.
2) Fonctionnement ’ P .
Course A I? (E | Lors de la pressurisation Précautions
| [ 1 I depuis l'orifice A, la tige A H
[ 1 | ‘ actionne la course A. A Precaution
X 1. Le réglage peut étre effectué par les réglages de
Fonctionnement iti fin d tie et fin d
B c de la course B course aux pOSI’ lons _|n e qourse en sortie et fin de
: * * i course en rentrée, mais pas a la position centrale.
‘ 1) Etat initial
(position de course 0)
Course B Course A
® 2) Fonctionnement
Course B l? ] A Lors de la pressurisation

depuis l'orifice C, la tige
actionne la course B.

—
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
J—
)
)
S
- - °
Dimensions s <
S[]
MXQ8A-[1[1Z-X2192 80
o o g X
E | o=
o1 S 2
o H o | )
H G L £ | 23H (0™ )prof. 2 HA__H G L g 58 8.3 S
oo o % A o = % ~ N g 2 >—E
K - s - s o [[Hoie S (8
eeete— ' e e i 2 .
g - 3% S50
+0.025 & o >
@ 3H9(0 " )prof. 2 4 A— 4 NN x M4 x 0.7 %%S
HB GB HB GB trou traversant taraudé ) i Ne]
ST %
Course B : 20 mm Course B : 30 a 50 mm Vue A-A =
transversale 2=
D 0
°
S
M [
05 s
T E
[To} »
[ ] w0 -E o
gLl
J 1 10.5 xe)
= X
Pilot port 3 x M5 x 0.8 V4 ~ s
(Bouchon : Cotes sur plats 7) ZZ Q
r%
S
2
4.1 (Prof. de vis. max.) a5 23 dg’a
2.1 (Prof. de vis. min.) @ 3H9 (5%°) prof. 1.5 : 3H9 (5 %°) prot. 1.5 197 £
B T n
. S EQ
D 1 ® O [®: 3 X
&—- O—&- ] v-I o 2
o0 (e @% &0 B o g ® g=
e g . F_ a = —_— ,g
N x M3 x 0.5 F B ® [15] \ 2xM3x05 2
N prof. taraudage 5 é
Vue B-B 12 (7-1 )X F —
transversale ‘ py
2
(Event) 32
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J I 10.5 2E
L0
B0
rﬁ ——O6—&—- > o8
i o =
[ ] 2 0
Dimensions/Masses 3
Masse [g] e
) ) : - 5
Coxrse Cogrse Modéle Dimension [mm] Modéle hggs&ep tsigg;ﬂ:n:;é]ta?ree g
F[N] G| H[AA[NN[GB[HB] T [ J [ M [ Z [ZZ| " | | oo | &
5 MXQ8A-5-15Z[1-X2192 _ <
T 20 MXQ8A-10-10Z -X2192 25 4 54 | 28 3 65 | 40 | 525|325 | 785|110|120| 230 2
5 MXQ8A-5-25Z[ 1-X2192 8
10 30 MXQ8A-10-20Z[]-X2192 | 26 6 52 | 23 | 27 4 85 | 40 | 63 42 88.5 | 130 | 140 | 270 :§
15 MXQ8A-15-15Z[ -X2192 &
5 MXQ8A-5-35Z[ 1-X2192 g
10 MXQ8A-10-30Z[-X2192 =
15 40 MXQ8A-15-25Z1 -X2192 32 6 40 | 31 31 4 70 | 55 | 52,5 | 52.5|104.5| 130 | 140 | 280 15 8 g
20 MXQ8A-20-20Z[ -X2192 -
5 MXQ8A-5-45Z[ 1-X2192 2
10 MXQ8A-10-40Z[ -X2192 k]
15 50 MXQ8A-15-35Z[-X2192 | 46 6 59 | 29 | 29 4 85 | 55 | 57.5|625|131.5| 145|155 | 330 g
20 MXQ8A-20-30Z[ -X2192 =
25 MXQ8A-25-25Z[ -X2192 2
* Le réglage de course de premiére phase ne peut étre réalisé. §
* Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage. b
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions
MXQ12A-[1-[1Z-X2192
© ©
N N
g g
Q| Q
74 85 04HI(0"°)prof. 2.5 HA H G 228 g H G 23 g
g \ [ A— @D oD 3\;’/ o] oD oD 3\;’/
Q d(. g g - : 5 F : %
H L_" 0@ ®0 F——t— o0 :Eﬁ
gt I y(s
NN x M5 x 0.8 A+ 5 5
trou traversant taraudé HB GB HB GB
Vue A-A Course B : 40, 50 mm Course B : 20, 30 mm
transversale 40,030
@4H9(0 " )prof. 2.5
M
05 |
| — v
n
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J ? | 13
(Bouchon : Cotes sur plats 7) Y4
zZ
5,7 (Prof. de vis max) 4H9 (+00-030 ) prof. 2 27
2.7 (Prof. de vis. min.) 0,030 4.5 24.9
@4H9(o" ) prof. 2 —p
i B\ ® @ Og ‘
& = 0—— @ _ 1 —©0— 2 . Oy
o & © OFf < ;
L N T
=T oD oD T
~—B o 117 \ 2xM3x05
prof. taraudage 5
Vue B-8 o] (3-1)F
transversale
(Event)
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J 1 13 19
/ 0
E} — 66— & 5
. \
Dimensions/Masses
Masse [g]
CO;I‘I’SG Co;rse Modéle Dimension [mm] Modéle "42?%‘?, tslgg;zjlgrpsé}g;e
FIN[ G| H|HAINN|GB[HB| T [ J | M [ Z [ ZZ | e orrome:
5 MXQ12A-5-15Z[ ]-X2192
0 20 MXQ12A-10-102-X2192 28 | 4 |53 |32 | — | 3|675]|48 565 | 32| 925|121 [133.5| 420
5 MXQ12A-5-25Z[ -X2192 480
10 30 |[MXQ12A-10-20Z[1-X2192| 38 | 4 | 65 | 40 | — | 3 | 77.5| 58 | 68.5 | 40 | 102.5 | 141 [ 153.5 .
15 MXQ12A-15-15Z[1-X2192
5 MXQ12A-5-35Z[ -X2192
10 MXQ12A-10-30Z[1-X2192 30
= 40 MXQ12A-15-2520-X2192 34 | 6 | 37|29 |3 | 4|755]| 60 |585| 50 |120.5|141 [153.5| 490 (25)*" 16
20 MXQ12A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ12A-5-45Z[ ]-X2192
10 MXQ12A-10-40Z[1-X2192
15 50 |MXQ12A-15-35Z[1-X2192| 34 | 6 | 42 | 39 | 39 | 4 | 905 | 60 | 63.5 | 60 | 130.5 | 156 | 168.5 | 530
20 MXQ12A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ12A-25-25Z[1-X2192

* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
* Le réglage de course de premiére phase ne peut étre réalisé.
* Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.

ZS\VC
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
—
Q0
o
S
. . S
Dimensions <
+0.030 8 E‘
MXQ16A-[ - 1Z2-X2192 ® @5H9(0 " )prof. 3 ® S g
H G 225 8 H G o225 & - =S
8 8 8.7 124 P
on oo So on foes:] So ©
. fa R fa © o
] 2 2 o =
! . 5 . 5 S o
AL A8 o )
(] )\ A4 W W N4 — — »
9 @
L L = 0
, 23m
6 AT~ 6 ' @0 []
HB GB HB GB NN x Me x 1 220
trou traversant taraudé 8 -§ b3
- 2 - "“
Course B : 20 a 40 mm Course B : 50 mm Vue A-A pY o=
N transversale T
@ 5H9 (%) prot. 3 " 3 @
=
05 | (&
o
—— E
)
‘ O
o
% J ?V I 145 3%
Pilot port 3 x M5 x 0.8 Z © S ¢
- «©
(Bouchon : Cotes sur plats 7) 77 © =
D
°
<]
. =
7.3 (Prof. de vis. max.) 35 o
3.3 (Prof. de vis. min.) 5H9 (5 ) prof. 2 55 320 E
= (=2
2
~ [
3
g } a8 5 X
5 @ tE
(A3 -
= o
™ 23 3
=
Vue B-B —
transversale 2 x M4 x 0.7 prof. 6 -
g
o>
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J | 145 9 T E
/ ° g8
o
—— -+
H o g’
&
Dimensions/Masses —
Masse [g] 2
Coxrse Co;rse Modéle Dimension [mm] Modéle dg\slsoep 335%2’?5&%? §
Fi Fin d
FIN[G[H|HAINN[GB[HB[ I [J [ M [ Zz [ zz || | 2
5 MXQ16A-5-152[1-X2192 &g
10 20 MXQ16A-10-10Z-X2192 38 |4 |57 |3 | —|3|715|58 |60 | 39 |1085| 136 | 150.5| 760 §
5 MXQ16A-5-25Z[ 1-X2192 830 =
10 30 MXQ16A-10-20Z2[1-X2192 | 48 | 4 | 68 | 48 | — 3 1995|500 | 71 | 48 | 1185 | 156 | 170.5 3
15 MXQ16A-15-152[1-X2192 820 :§
5 MXQ16A-5-35Z[ -X2192 &
10 MXQ16A-10-30Z[-X2192 860 50 2
15 | 40 MXQ16A-15-252L -X2192 58 | 4 |58 | 58 | — | 3 |695| 80 | 61 | 58 | 1355 | 156 | 170.5 (40)*" 30 _%
20 MXQ16A-20-20Z[ 1-X2192 850 §
5 MXQ16A-5-45Z[ 1-X2192 920 =
10 MXQ16A-10-40Z[ 1-X2192 2
15 50 |MXQ16A-15-35Z[1-X2192| 40 | 6 | 51 | 35 | 45 | 4 |845| 80 | 71 | 63 [1455| 171 | 185.5 B8
20 MXQ16A-20-30Z[1-X2192 910 E
25 MXQ16A-25-25Z[ 1-X2192 2
* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc. 2
* Le réglage de course de premiére phase ne peut étre réalisé. §
* Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage. b
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions
MXQ20A-[1-[1Z-X2192 ® ©
H G 24 “g HA H G 24 “g
@@= = [-0@—@o—= :
_ W
S | S
6 ~—A 6
HB GB HB GB

0 5H9 (5%

Course B : 20 2 40 mm ) prof. 3 Course B : 50 mm

@ 5H9 (%) prof. 3

10.7

NN x M6 x 1 prof. taraudage 9

Vue A-A
transversale

M
05 [
o ——
N~
— & @
\ J | | 16.5
Pilot port 3 x M5 x 0.8 4
(Bouchon : Cotes sur plats 7) ZZ
7.3 (Prof. de vis. max.) 40030 43
3.3 (Prof. de vis. min.) 5H9(0 ) prof. 2 6 38.6
@ 5H9 (%) prot. 2 B
N 9 8
N x M5 x 0.8 ™
Vue B-B 2 x M5 x 0.8 prof. 7
transversale
(Event)
Pilot port 3 x M5 x 0.8 J | 16.5
l I I
T o —o-—0——0
N~
. i l
Dimensions/Masses
Masse [g]
CO;I‘I’SG Co;rse Modéle Dimension [mm] Modéle l\gzslsoitslgg%lznr\:é}gree
FIN|[ G| H]HAINN[GB[HB] T [ J | M | Z [ ZZ | et e
5 MXQ20A-5-15Z[ ]-X2192
0 20 MXQ20A-10-1021-X2192 40 | 4 |46 | 46| — | 3 |60 | 70 | 60 | 34 [ 1235 | 137 | 156 | 1200
5 MXQ20A-5-25Z[ 1-X2192
10 30 |MXQ20A-10-20Z1-X2192| 48 | 4 | 66 | 46 | — | 3 | 80 | 70 | 68 | 46 |133.5| 157 | 176 | 1300
15 MXQ20A-15-15Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-35Z[ 1-X2192
10 MXQ20A-10-30Z[1-X2192 85 50
5 40 MXQ20A-15-25201-X2192 58 | 4 |56 |5 | — | 3|70 |80 |58 | 56 |143.5| 157 | 176 | 1300 (551 | (80)*"
20 MXQ20A-20-20Z[1-X2192
5 MXQ20A-5-45Z[1-X2192
10 MXQ20A-10-40Z[1-X2192
15 50 |[MXQ20A-15-35Z[1-X2192| 42 | 6 | 43 | 36 | 48 | 4 | 85 | 80 | 65 | 64 |159.5| 172 | 191 | 1500
20 MXQ20A-20-30Z[1-X2192
25 MXQ20A-25-25Z[1-X2192

* La valeur entre parentheses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc.
* Le réglage de course de premiére phase ne peut étre réalisé.
* Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage.
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
—
Q0
o
S
. . s
Dimensions ° <Dr.
o
MXQ25A-[ - 1Z-X2192 « Xe)
20.5 125  ©6HI(0)prof. 4 H G 24, % © E
[ —A 5 o
. . o o
13 1 i t
S E . 5 o
= Y506 = g
i
T 3 E o
= [T
" g2q
3 x M8 x 1.25 prof. 12 <—A 7 S5
Vue A-A HB GB =y =
transversale M g 2
05 1 <}
=
e | — K]
o
= £
E - )
A Nl TO
\ J | I [17 gLl
. °Q
Pilot port 3 x M5 x 0.8 Y4 O %
(Bouchon : Cotes sur plats 7) ZZ G
[)
0
9 (Prof. de vis. max.) 6H9 (5 %) prof. 3 6.5 22 3
. . 46
4 (Prof. de vis. min.) \ \ o 6H9(50'030)pr0f. 3 +—B ’ \ f,
s ; hin 2
Akf\ o ?4\ &
D0 LT, 09 A
8 Q7O ——> 8 ©Or 8= | 25
D 5 5 C)@} éé 3 X
N Y 3 2
: J) ==
30 F B ® 34 s
Vue B-B 2 x M6 x 1 prof. 9 . =
transversale (Event) —
[/}
Orifice pilote 3 x M5 x 0.8 J I 17 e
88
&97’*‘9749,7 7 2 g
o O o
2 =1
|
Dimensions/Masses = =
Masse [g] 2
i i M lémentai 3
Coxrse Co;rse Modéle Dimension [mm] Modéle dgsl%%tsigﬁ%grlr_\g&aaége §
tandard | Fin d Find
F1G[H[GB[HB[ T [ J [ M [ Z [zz |~ "o | enrenie. | B
5 MXQ25A-5-15Z[ 1-X2192 &g
10 20 MXQ25A-10-10Z01-X2192 46 51 55 64 80 | 70 36 | 1415 | 152 | 175 | 2000 §
5 MXQ25A-5-25Z[ 1-X2192 =
10 30 MXQ25A-10-20Z[1-X2192 | 55 71 55 84 80 72 54 1515 | 172 | 195 2200 3
15 MXQ25A-15-152[1-X2192 :§
5 MXQ25A-5-35Z[ 1-X2192 &
10 MXQ25A-10-30Z[1-X2192 135 2
BETEE 40 MXQ25A-15-2520-X2192 65 61 65 74 90 | 62 64 | 161.5 | 172 | 195 | 2100 (120)*" 80 %
20 MXQ25A-20-20Z[ 1-X2192 §
5 MXQ25A-5-45Z[ 1-X2192 -
10 MXQ25A-10-40Z[1-X2192 2
15 50 |MXQ25A-15-35Z[ -X2192 | 75 61 80 69 | 110 | 75 66 | 184.5 | 187 | 210 | 2500 k]
20 MXQ25A-20-30Z1-X2192 E
25 MXQ25A-25-252[1-X2192 2
* La valeur entre parenthéses correspond a la masse supplémentaire de I'amortisseur de choc. 2
* Le réglage de course de premiére phase ne peut étre réalisé. §
* Consultez les pages 139 et 140 pour plus de détails sur les dimensions du modéle avec option réglage. b
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série MXQ

m Caractéristique double course

Dimensions

MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 avec option de réglage

Butée métallique avec amortissement [ZA: Deux extrémités, [ZBJ: Fin de course de sortie,[ZC: Fin de course en rentrée
Butée métallique [ZK|: Deux extrémités, [ZL : Fin de course de sortie, ZM]: Fin de course en rentrée

Réglage de fin de
course de rentrée

(M)

Orifice de la vis
CHC avec cotes
sur plats H

Cotes sur plats G

Plage de réglage E

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats N Réglage de fin de course de sortie

L1

(M)

Orifice de la vis

CHC avec cotes
sur plats H

Max. B

Aq

Fin de course de rentrée\

0.5

11

Plage de réglage F

Max. C
A2

]Fin de course de sortie

Butée métallique avec amortissement/Butée métallique

Butée métallique avec amortissement Butée métallique
. Réf. réglage Réf. réglage

plole AilAz B/ C| D EFIGIHIK]L |L 2 - Réglage de fin de |Réglage de finde | Réglage de fin de |Réglage de fin de
course en sortie |course enrentrée| course en sortie |course en rentrée
MXQ8A-[1-X2192 | 30|40 |15(23| 5 |10|12| 8| 3 |13 |16.6|18.2|M6x0.75|2.5 |MXQA-CS8-X2202 |MXQA-CT8 |MXQA-DS8-X2202 |MXQA-DT8
MXQ12A-[]-X2192| 35 | 45 |17 (26| 6.5|10 |14 [10| 4 |16.2]18.9(20.7 | M8x 1 |2.5 |MXQA-CS12-X2202| MXQA-CT12 | MXQA-DS12-X2202 | MXQA-DT12
MXQ16A-[1-X2192| 40 |50 18 (27| 8 |10|15[12| 5 |20 |25.2(26.9 | M10x1 |3 |MXQA-CS16-X2202| MXQA-CT16{MXQA-DS16-X2202|MXQA-DT16
MXQ20A-[1-X2192| 47 |57 {21 |30 |10 |10 |18 |17 | 6 |27 [31.5]|34.1 | M12x1 |4 |MXQA-CS20-X2202|MXQA-CT20|MXQA-DS20-X2202|MXQA-DT20
MXQ25A-[1-X2192| 54 | 64 |22 (31 |11 |11|20 19| 6 |27 |38.3|40.8| Mi4x15 |5 |MXQA-CS25-X2202| MXQA-CT25|MXQA-DS25-X2202 | MXQA-DT25

Butée élastique [ZD: Deux extrémités, [ZE: Fin de course de sortie, [ZF : Fin de course en rentrée

Réglage de fin de course de rentrée

(M)

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats N

Réglage de fin de course de sortie

(M)

o

Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats H

Butée élastique

Cotes sur plats G

Plage de réglage E

ke

Fin de course de rentrée

[ J & —
Sl N i =
Orifice de la vis CHC avec cotes sur plats H
D [ss2s] [asas)
0.5 | 11 Plage de réglage F
Max. B Max. C
A1 A2

]Fin de course de sortie

Réf. réglage

Modeéle Ar | A2 | B|C| D |E|F|G|H| K L1 L2 M N Réglage de fin de | Réglage de fin de
course en sortie course en rentrée

MXQ8A-[1-X2192 | 315|415 |17 | 25 5 11|13 | 8| 3 | 13 16.6 | 18.2 | M6 x 0.75 | 2.5 | MXQA-AS8-X2202 | MXQA-ATS8
MXQ12A-[1-X2192 | 36.5 | 46.5 |18 |27 | 65 |11 |16 | 10| 4 | 16.2 | 18.9 | 20.7 M8 x 1 2.5 | MXQA-AS12-X2202 | MXQA-AT12
MXQ16A-[1-X2192 | 415 | 51520 (28| 8 |11 [17|12| 5 |20 |252|269 | MIOx1 |3 |MXQA-AS16-X2202 | MXQA-AT16
MXQ20A-[]-X2192 | 48.5 | 58.5 | 22 | 31 | 10 12 20 (17| 6 | 27 315|341 | M12x1 | 4 MXQA-AS20-X2202 | MXQA-AT20
MXQ25A-[1-X2192 | 55.5 | 65.5 | 24 | 33 | 11 12|21 (19| 6 | 27 38.3 | 408 |M14x15 |5 MXQA-AS25-X2202 | MXQA-AT25
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Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code

MXQLIUJA-LIL1Z[ 1-X2192 avec option de réglage

Amortisseur de chocs/RJ [ZG]: Deux extrémités, [ZH: Fin de course de sortie, [ ZJ |: Fin de course en rentrée

@12, @ 16, @ 25

0122025

Cotes sur plats G

(Fin de course de rentrée) (Fin de course de sortie)
Amortisseur de chocs Amortisseur de chocs de
de fin de course de sortie I ‘ fin de course de sortie
M i i M

5 = : i - 5 -

S, 2 i i j\ S, 2

o | | o 2

S3 c_g- [ : : 3 it
Clb) =D

Orifice de la vis :
CHC avec cotes sur plats N !

Plage de réglage E 0.5 | 11 Plage de réglage F
Max. B Max. C
Aq A2

e8]
: (Fin de course de rentrée): :

]Fin de course de sortie

MXQLIA 1

T

€€ | Modeéle a raccord double

faible pouss

a
et rigidité élevée
MXQ[B

odele

-

d simple

odéle a hauteur interchangeable [Modéle a raccor:
MXQL] MXQLIC

"

Options de
réglage communes

{ | Amortisseur de chocs
i+ defin de course de sortie
T =
w 2
o @
: HE- 833
iPlage de I
i réglage E
. Cotes
surplats G_ —
Plage de réglage E || [D| | 4 T
Max. B
A1
Amortisseur de chocs/RJ
Réf. réglage
Modele Ar | A2  B|C| D |[E|F |G |J K L1 L2 M N Réglage de fin de Réglage de fin de
course en sortie course en rentrée
MXQ8A-[1-X2192 | 293 | — |15| — | 5 5/ —| 8| —| — — — | M6x0.75 | — —*1 MXQA-JT8
MXQ12A-[]-X2192 | 40.8 | 473 |23 |29 | 6.5 (12|11 10| 7| 16.2 | 189 | 20.7 | M8x 1 2,5 | MXQA-JS12-X2202 | MXQA-JT12
MXQ16A-[1-X2192 | 45.3 | 52.8 |24 |30 | 8 12111 (12| 9| 20 2521269 | M10x1 3 MXQA-JS16-X2202 | MXQA-JT16
MXQ20A-[-X2192 | 45.3 | 52.8 | 15|26 | 8 3| 6|12| 9|27 315|341 | Mi10x1 |4 |MXQA-JS20-X2202 | MXQA-JT20P
MXQ25A-[1-X2192 | 67.1 | 77.1 | 36 | 45 | 11 21| 25|19 |12 | 27 38.3 | 40.8 | M14x15| 5 MXQA-JS25-X2202 | MXQA-JT25
*1 Les options deux extrémités et fin de course en sortie ne sont pas disponibles pour @ 8.
140
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Série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Caractéristiques pour lesquelles le réglage de fin de course en sortie est installé sur le c6té du corps

Pour passer commande

MXQ [20] -|1_o_IIZG|-|M93w|-x2200

Modeéle a hauteur
interchangeable

Options de corps
— Modéle a hauteur interchangeable
L Modéle & hauteur interchangeable/modéle symétrique

Détecteur

o Position réglage latéral

Réglage latéral Symbole |Position réglage latéral

— Modeéle standard

| — | Sans détecteur (aimant intégré)

l L Modeéle symétrique

* Les détecteurs compatibles sont les

mémes que pour le produit standard.

—— e Options de réglage

(@ 16 a @ 25 uniquement)

AlS /C Type de réglage™’ Position de montage du réglage
esage/Course ® Symbole | Fin de course de ‘ : .. | Fin de course [Fin de course
: Fin de course en rentrée ; i
| Identique au produit standard | sortie desortie | enrentrée
. Butée métallique avec amortissement o o
ZB q 0
ZD s [ J o
But lasti
ZE utée élastique Y
iﬁ Amortisseur de chocs/RJ : ®
ZBF | Butée métallique | Butée élastique [ J ()
L. ZBJ | avec amortissement | Amortisseur de chocs/RJ [ ] [
Caractéristiques ZEC Butée elastique | B-ee métalique avec amortssement |~ @ o
[ Série | Modéle & hauteur interchangeable | ZEJ 94€ ['Amortisseur de chocs/RJ [ J ®
* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont ZHC | Amortisseur Butée métallique avec amortissement (] [
identiques a celles du modele standard. ZHF | de chocs/RJ Butée élastique [ [

Dimensions

*1 La butée métallique avec option amortissement n'est pas disponible pour @ 6.

Modéle standard/MXQ6-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont
identiques a celles du modéle standard.

4.5 29.9 195
48 127 Orifice de 5 | Plage de réglage 11 | |15 | Cotessurplats 8
Cotes sur plats 8 pilotage =)
o e} -~ -
N Q e ain = - 0
S ® @ O & >
© @e ©-- & - o "/ Réglage de fin de course de h :
- rentrée Amortisseur de chocs @
Réglage de fin de course de sortie (M6 x0.75) . .
Amortisseur de chocs l 14 K Mz chl:nensmnsK Wiz
(M6 x 0.75) — = i OIS
o [ 10 7.5 | 18.9
1 20 7.5 | 28.9
Plage de réglage 6 5 15.8 30 65 | 36.9
29.9 40 14.5 | 36.9
50 245 | 36.9

Modéle symétrique/MXQ6L-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs)
(M6 x 0.75)

MXQ6(L)-L1ZD-X2200 : Butée élastique

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)

! ;(MG X 0.75)

Orifice de la vis CHC 315 31.5 Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 3 Plage de réglage 11 5 5 Plage de réglage 16~ @Vec cotes sur plats 3
Cotes surplats 8 Réglage de fin de course de sortie Cotes sur plats 8
(M6 x 0.75)
® . 9. O i
l%@—g}—@'g@— o F Réglage de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75)
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Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code

Modeéle standard/MXQ8-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard.

Réglage de fin de course de

18.1 sortie Amortisseur de chocs
M6 x 0.75) 4.5 29.9 22.5
4.8 15.7 ( Plage de
Cotes Orifice de pilotage 5 rég?age 10 o 18 | Cotes sur plats 8
sur plats 8 S —
“ ‘_% ||
g 5 3 I r | | '_{ ©
N d '% (& ® O -4 & i
~ % ) i Réglage de fin de course de !
- 6 @ @0 rentrée Amortisseur de chocs @
(M6 x 0.75)
14 K MZ Dimensions
Plage de réglage de fin de course en sortie
1 —— D P Butée : i
IFH L B Course K MZ |métallique avec lButge AT
Plage de réalage L 5 15.8 amortissement | Elastique | - seur
age de réglage .
g S 599 L4 L4 L1
- 10 55 | 22.5 9 10 5
20 10.5 | 22.5 10 11 6
30 20 22.5 10 11 6
40 245 | 22,5 10 11 6
50 17.5 | 22.5 10 11 6
Modeéle symétrique/MXQ8L-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ 75 | 465 ]465| 10 i 6

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs)
(M6 x 0.75)

Orifice de pilotage

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)

1 l/E(Mfs X 0.75)

MXQ8(L)-L1ZA-X2200 : Butée métallique avec amortissement

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 3

Plage de réglage L1

___Cotes sur plats 8

Réglage de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)

MXQ8(L)-L1ZD-X2200: Butée élastique

Orifice de la vis CHC

avec cotes sur plats 3 Plage de réglage L1

__ Cotes surplats 8 Rgglage de fin de course de sortie

(M6 x 0.75)

—

30 Orifice de la vis CHC
5 30 avec cotes sur plats 3
5 Plage de réglage 15 Cotes sur plats 8
£ 1
; Y 56 =
—Q——©— t Réglage de fin de course de rentrée
© ® 0 (M6 x 0.75)
31.5 Orifice de la vis CHC
5 315 avec cotes sur plats 3

Plage de réglage 16 Cotes sur plats 8

‘ [ ]
%Q. o3 o @@O%F.
® ® O

O

SvVC

\Réglage de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75)

142

|

d double

a raccord simpleTMOdét'e_é_:?il?'?IPOE‘SSée Modele a raccor
MXQLIC et rigidité élevée MXQA
MXQ[B

odele a hauteur interchangeable [Modeéle 2
MXQrl

{ M

Options de
réglage communes

Sélection du modéle §ICNTCLEESVEIELY Montage du détecteur




Série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Dimensions

Modeéle standard/MXQ12-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard.

o P g
Alage de Nens de montage de I'écrou
I réglage L1 du réglage de fin de course de sortie ,

Course 10, 20 mm

N 40.8 2239.75
5.9 | 20.9 - -
Cotes 6.5 Alage de Cotes sur plats 7
sur plats 7 Cotes sur plats 10 Orifice de pilotage 6.5 réglage 17 o Cotes sur plats 10
[ e ] i
""\? f T —
® DO O@®
1o} ] @ B : : = Réglage de la fin de course de
< @@ O@— rentrée Amortisseur de chocs
o (M8 x 1)
Eréglage de fin de course de
sortie Amortisseur de chocs 17 K MZ Dimensions
(M8 x1) Plage de réglage de fin de course en sortie
© % & {1 Butée A 1
Eﬂ \\ hd o Course K MZ | métallique avec IIBut_ee AT
| E—t amortissement | lastique | seur
Alage de réglage L1 l 6.5 L1 L1 L1
40.8 10 5.5 26 3 4 4
N fas . 20 55 | 34 3 4 4
Modele symétrique/MXQ12L-[1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ 30 55 | 32 2 6 5
O@_ 40 55 | 34 6 8 7
@@ | 50 14 34 8 9 9
Eeo—0-—0—0——F
@@ @& @& & O@ 75 20 34 8 9 9
) : 1 E 100 45 34 8 9 9
Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)
; - - ; M8 x 1
Eréglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs) Orifice de pilotage ( )
(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZA-X2200 : Butée métallique avec amortissement
35 35 Alage de Cotes sur plats 10
Cotes Alage de réglage L1 6.5 6.5 réglage 16 Orifice de la vis CHC
sur plats 10 Eréglage de fin de course de sortie avec cotes sur plats 4
Orifice de la vis CHC (M8 x 1)
avec cotes sur plats 4 = F
[ 1 +
o @ O@
@@ © & oO@® Réglage de la fin de course de rentrée
(M8 x 1)
MXQ12(L)-[1ZD-X2200 : Butée élastique
36.5 36.5 Alage de Cotes sur plats 10
Al &gl L . . &gl 1
Cotes ] lage de réglage .1 65 63 réglage 18 Orifice de la vis CHC
sur plats 10 Eréglage de fin de course de sortie avec cotes sur pl
Orifice de la vis CHC (M8 x 1) i
f T —
DO ®  O@] /
@@Q @ O@— (F;/TSI:%? de la fin de course de rentrée
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
Dimensions
Modéle standard/MXQ16-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard.
H
Plage de \Sens de montage de I'écrou du
! réglage L1 réglage de fin de course de sortie |
Course 10 mm
" o - o o 36.5
o2 29 Cotes
7.8 25.3 75 45.3 sur plats 9
Cotes Réglage de fin de course de Plage de
sur plats 9 sortie Amortisseur de chocs 8 réglage 15
Cotes sur plats 12 (M10x 1)
Cotes
Q e sur plats 12
®le
Réglage de fin de course de r

27.7

rentrée (amortisseur de chocs)

Plage de réglage L1

45.3

Modéle symétrique/MXQ16-[1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ

* Seule la partie réglage est symétrique.

Réglage de fin de course de sortie (amortisseur de chocs
(M10 x 1)

f Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)

(M10x 1)
Dimensions
Plage de réglage de fin de course en sortie
Course| K | MZ métaIBIil(;tueee ] 0 || S
— amortissement | 1astique|  seur
L4 L+ L1
10 5.5 | 33.5 8 9 6
20 5.5 | 39.5 11 12 9
30 14 39.5 11 13 10
40 17 39.5 11 13 10
50 22 39.5 11 13 10
75 41 39.5 11 13 10
100 | 47 39.5 11 13 10
125 | 72 39.5 11 13 10

(M10 x 1)

MXQ16-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement

Cotes Plage de réglage L1

40
8

sur plats 12
Orifice de la vis CHC

Réglage de fin de course de sortie
(M10x 1)

avec cotes sur plats 5

MXQ16-[1ZD-X2200(L): Butée élastique

41.5
Plage de réglage L1 8
Cotes ) - -
sur plats 12 Réglage de fin de course de sortie
Orifice de la vis CHC (M10x1) y
avec cotes sur plats 5 =

40 Plage de

8 réglage 17

Cotes sur
plats 12

Lo

O Réglage de fin de
- - course de rentrée
O (M10 x 1)
L]
4.5 Plage de
8 réglage 19
gad Cotes sur
plats 12
L Orifice de la vis CHC
! | Réglage de fin de lats 5
O course de rentrée
- = (M10 x 1)
QlCH
L]
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Série MXQ

m Caractéristique réglage latéral

Dimensions

Modeéle standard/MXQ20-1ZG-X2200: Amortisseur de chocs/RJ

*1 L'amortisseur de chocs utilise un taraudage différent de celui des autres dispositifs de réglage.

* Les dimensions autres que celles indiquées ci-dessous sont identiques a celles du produit standard. 45.5
37.3 362 Cotes
95 325 7.5 45.3 Plage de sur plats 9
Cotes Réglage de fin de course de 5.5 8 réglage 10 ©
sur plats 9 sortie Amortisseur de chocs ®
Cotes sur plats 12 (M10x 1) [l
Cotes
@ sur plats 12
) Sl = Q ¢
> - @ @ | . i
AN « — Reéglage de fin de course
V%) P & © ® O @_ de rentrée Amortisseur de chocs b
P {I} | | (M10 x 1)
@
ftﬂ Mz Dimensions
Course K MZ
9—@—-—" H 10 6 | 365
— \ 20 6 46.5
] : —E i i 30 18 | 465
Plage de réglage 8 ’ 8 29.8 40 28 46.5
508 50 30 46.5
: 75 47 | 465
100 24 69.5
Modéle symétrique/MXQ20-1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ :gg ‘7‘2 ggg

* Seule la partie réglage est symétrique.

Réglage de fin de course de sortie Amortisseur de chocs
(M10 x 1)

Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs)
(M10x 1)

MXQ20-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats 6

Cotes sur plats 17

(M12x 1)

47
Plage de réglage 7 | 10
Réglage de fin de course de sortie

MXQ20-1ZD-X2200(L): Butée élastique

48.5
Orifice de la vis CHC A
avec cotes sur plats 6 Plage de réglage 9 | 10
Cotes sur plats 17 Réglage de fin de course de sortie
(M12x 1)

®145

Orifice de la vis CHC
47 avec cotes sur plats 6

10 Plage de réglage 17

Cotes sur

229

il

® 0®

® O

1

plats 17

Réglage de fin de
course de rentrée

(M12x 1)

Orifice de la vis CHC

48.5 avec cotes sur

10 Plage de réglage 19

® O

O
2

Réglage de fin de
course de rentrée

(M12x1)




Exécutions spéciales Série MX Q

avec cotes sur plats 6 (M14x1.5)

1

Code
—
K
)
3
. . S
Dimensions ° <Dr.
. . o
Modéle standard/MXQZS-DZG X2200 Amortisseur de chocs/RJ Dimensions __ _| 80
Plage de réglage de fin de course en sortie S ¢
— * Les dimensions autres de celles : - S
@ i} listées ci-dessous sont identiques a course| K | Mz métaIBIi:tue:avec Butée |Amortis- | @
! ! celles du modéle standard. e élastique |  seur %
E——— BEEH L1 L+ L1 =
| ] 10 | —*'| 48 15 16 20 (o
Plage de \Sens de montage de I'écroudu | 20 —#1| 58 15 6 20 @
réglage L1 réglage de fin de course de sortie | 3 (]
30 | 65] 58 7 9 12 33
| _ Course 30,50 mm 235 K Mz 40 | 65| 58 6 8 | 11 |23m
L 50 6.5 | 58 6 8 11 Q20 [7]
o ©8 | g 75 [12 | 58 | 16 7 [ 21 |220
‘ — 100 |21 | 88 16 17 [ 21 |52 E
‘ Lﬂ:BEL 125 | 7 [ 88 16 17 [ 21 |eo=
DD
Plage de réglage L1 [ 11 150 |33 88 16 17 21 'g @
44.7 67.1 54.5 =
11.1_| 393 67.1 44 I
Cotes Réglage de fin de course de 10.5 Plage de Cotes sur plats 12 o
sur plats 12 sortie Amortisseur de chocs 1 régiage 24 _ Cotes sur plats 19 E
(M14 x 1.5) &N — | '’
Cotes °0O
surplats 19 [ [Tt ] o]
v L -s f | I [ —— 8 (e
3| 1€ 3 s S X
Je0e @ e © og 3 D =3
fan) @ | } — K]
N \ ! Réglage de fin de course de )
° @@ @ @ @ O@_ renirée Amortisseur de chocs 3
A (M14x1.5) =
D
Modéle symétrique/MXQ25-[1ZG-X2200L: Amortisseur de chocs/RJ - - - H
* Seule la partie réglage Orifice de 36 30 S 0
est symétrique. || pilotage 6.5 | 23.5 = c
e © © © 0g =2
A—#- o =1 ib—-—o B El =
i — s
@@ e @ © oY =
| H——= | e
= | —H-H= | %
—;—0 é
Réglage de fin de course Course 10, 20 mm
de sortie Amortisseur de chocs Réglage de fin de course de rentrée (amortisseur de chocs) - - - - @
(M14x1.5) (M14 x 1.5) S
©E
MXQ25-[1ZA-X2200(L): Butée métallique avec amortissement @ E
. . O O
Cotes sur Plage de 54 54 Plage de Cotes sur  OrificedelavisCHC | 5 o
plats 19 réglage L1 11 11 réglage 19 plats 19 avec cotes sur plats 6 8‘5’
Orifice de la vis CHC / Réglage de fin de course de softie \g
avec cotes surplats 6 T (M14x 1.5) X -
a0 e [ 5
i ©
{ f 3
2 e © © & O] E
1 : LA 7 A A B — Réglage de fin de g
[ ¥ ¥ ¥ i T course de rentrée =4
@ @@ @ @ O@— (M14 x 1.5) E
R < =S = @
MXQ25- 1ZD-X2200(L): Butée élastique 3
Cotes &
sur plats 19 Plage de 55.5 55.5 Cotes Orifice de la vis CHC @
réglage L1 11 11 Plage de réglage 20 sur plats 19 aveccotes surplats 6 <3
Orifice de Ia vis CHC Réglage de fin de course de sortie _§
]
o
QD
k=
°
£
>
©
[ =
K=
s
2
&
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Série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique

Voici les caractéristiques pour I'utilisation combinée des amortisseurs de chocs et des butées métalliques avec le réglage de fin de course en sortie
et le réglage de fin de course en rentrée. Les amortisseurs de chocs absorbent 'énergie, et les butées métalliques servent au positionnement.

Pour passer commande

mMxQ[20][ |-[10][zG]-[M9BW]-X2201

Modeéle a hauteur interchangeable Position réglage latéral
Symbole | Position réglage latéral
— Modéle standard

Options de corps L Modele symétrique
— Modéle a hauteur interchangeable (@ 16 & @ 25 uniquement)
L Modéle & hauteur interchangeable/modéle symétrique

e Utilisation combinée amortisseur
de chocs + butée métallique

Alésage/Course ®
| Identique au produit standard |

o Détecteur

| — | Sansdétecteur (@imant intégré) |
* Les détecteurs compatibles sont les
mémes que pour le produit standard.

e Options de réglage

Position de montage du réglage
L Symbole Type de réglage Fin de course Fin de course en
Caractéristiques de sortie rentrée
[ Série | Modéle & hauteur interchangeable | ZG | Amortisseur de chocs/ L (]
* Les caractéristiques autres que celles indiquées ci-dessus sont ZH , RJ, ) °
identiques a celles du modéle standard. ZJ + Butée métallique L
Dimensions
Modeéle standard/MXQ6-[1ZG-X2201 * Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.
Amortisseur de chocs de
fin de course de sortie
Cotes 15.1 4.5 29.9
sur plats 8 <—>] (M6 x 0.75) Rlage de
4.8 12.7 Max. 16 5 réglage 11 19.5 Cotes sur plats 8
Plage de réglage 10 5 Orifice de Amortisseur de chocs | |15
t pilotage de fin de course de sortie e Orifice de la vis CHC
) - | M6 x 0.75 rifice de la vis
N il o E E (‘- | X ) - avec cotes sur plats 3
P ]
& Q ]
© °Q ; ® @ |_Butée métallique de fin de course de sortie - X
T (M6 x 0.75) Cotes sur plats 8
Cotes [ 1136 Butée métallique de fin de course de rentrée 5 Plage de réglage 14 13.6
sur plats 8 Orifice de la vis CHC (M6 x 0.75) Max. 20 . .
avec cotes sur plats 3 Dimensions
14 K MZ Course K MZ
| | 10 75 | 189
Eé_ﬂ 5 [} _ B 20 7.5 28.9
- - 30 65 | 36.9
Plage de réglage 6 5 15.8 40 145 | 36.9
N P 29.9 50 24.5 36.9
Modeéle symétrique/MXQ6L-[1Z2G-X2201 . . :
Butée métallique de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)
@—e @——@—
Butée métallique de fin de course de rentrée e —
(M6 x0.75) e —F Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) pilotage
Modéle standard/MXQ6-[1ZH-X2201 Modéle standard/MXQ6-1ZJ-X2201

Fin de course de rentrée

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie f
Amortisseur de chocs

(M6x075

Butée métallique de fin de course de sortie (M6 x 0.75)
(M6 x 0.75) E@é
(@)
{%@ b o o lo O@E

Butée métallique de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75)
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Dimensions

Exécutions spéciales Série MX Q

Code

Modeéle standard/MXQ8-[1ZG-X2201

Amortisseur de chocs de

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard.

Cotes sur fin de course de sortie
plats 8 v 18.1 157(M6x0.'3|5) - . 4.5 2;).9 P,Ialgede;o 205 oot et
. . ax. rifice de 5 réglage otes sur plats
; s : N8
Plage de réglage 10 | . Amortisseur de chocs de o
™ | fin de course de sortie
(\! i ‘ !_ 41 (6 x0.75) o ® Cotes sur plats 8
& ® ® oo - 5 o
~ S @ ) @ O- Butée métallique de fin de course de sortie - Orifice de la vis CHC
- (M6 x 0.75) avec cotes sur plats 3
L 16.6 Butée métallique de fin de course de rentrée 5 Plage de réglage 14 16.6,
Cotes sur
plats 8 (M6 x 0.75) Max. 19
Orifice de la vis CHC ; ;
avec cotes sur plats 3 [Jir% MZ, Dimensions
Course K MZ
1T o— ? 10 55 | 225
- : ==z 20 105 | 225
Plage de réglage L1 5 15.8 30 20 225
29.9 40 24.5 22.5
50 17.5 225
75 46.5 46.5
Modéle symétrique/MXQ8L-1Z2G-X2201
Butée métallique de fin de course de sortie
(M6 x 0.75)
(& O Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
© @@ ©- @ (M6 x 0.75)
Butée métallique de fin de course de rentrée -
(M6 x 0.75) =
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Oriilg(t:: (:)e
(M6 x 0.75) prlotag
Modéle standard/MXQ8-[1ZH-X2201 Modéle standard/MXQ8-[1ZJ-X2201
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M6 x 0.75) \ (M6 x 0.75)
& $ O 4 ® O
B VO —©o—0—©
© @ O @ ® O®H“
Butée métallique de fin de course de sortie Butée métallique de fin de course de rentrée
(M6 x 0.75) (M6 x 0.75)
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Série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique

Dimensions

Modéle standard/MXQ12-1ZG-X2201 Dimensions
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard. Co‘lut;se K I\gez I;‘
5.5
- - o o o 20 5.5 34 4
B} 30 5.5 34 5
; BE ' 40 5.5 34 7
) 50 14 34 9
Plage de XSens de montage de I'écrou de 75 20 34 9
. réglage L1 I'amortisseur de chocs de fin de course de sortie .
;O ‘ 100 | 45 | 34 | 9
Course 10, 20 mm
- - - - - 29.5_
23.9 40.8 23.7
5.9 | 20.9 6.5
Cot lats 7 Max. 17 6 CCotte o P||attS170
Jles surpals Plage de réglage 10 | . | 6.5 _ . Plage de PSSP D
Cotes sur Orifice de pilotage 6.5 | réglage 17 )
plats 10 0 . Orifice de la vis CHC
R = ‘ @i ; Cﬁg]é’sng': eflljr: gg avec cotes sur plats 4
™ course de sortie
® @ @
] @@_g@ ‘. ‘@ Og (M8 x 1)
: : © © © || Butée métallique de fin
J 5 @ @ @ @ O de course dec'lsortie Cotes sur plats 10
21.9 Butée métallique de fin de course de rentrée (M8 x 1)
Cotes sur (M8 x 1) 6.5 Plage de réglage 13
plats 10 Orifice de la vis CHC Max. 20
avec cotes sur plats 4
17 K MZ
[} o 2% | H
- - K |
Plage de réglage L1 ’ 6.5
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie 40.8
(M8 x 1)
Modeéle symétrique/MXQ12L-[1Z2G-X2201
Butée métallique de fin de course de sortie
| (M8 x 1)
@ @@ @}_@ @@ O@ 4 Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
© 09 (M&x1)
Butée métallique de fin de course de rentrée T I 7 =
(M8 x 1) 1]

Modéle standard/MXQ12-[1ZH-X2201

Orifice de pilotage

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M8 x 1)

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie

Modéle standard/MXQ12-[1ZJ-X2201

Butée métallique de fin de course de rentrée

;(M8x1)

d@—

@ o

149

Butée métallique de fin de course de sortie
(M8 x 1)

O

(M8 x 1)

&
@

® © ®_ Og
® © e 09

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M8 x 1)




Exécutions spéciales Série MX Q

Code
J—
Q0
o
F
. . o
Dimensions o<
X — 5]
Modéle standard/MXQ16-1ZG-X2201 Dimensions Xe)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard. Course K MZ L ’:; x
10 55 | 335 | 6 o=
- - - - - 20 55 | 395 9 <
H 30 14 395 | 10 S
: : 40 17 39.5 10 —
: - TH— 50 22 | 395 | 10 (3
Plage de \Sens de montage de I'écrou de I'amortis- 75 41 39.5 10 2 o
1 réglage L1 seur de chocs de fin de course de sortie 100 47 39.5 10 3 ‘9
125 |72 |95 10 |22M@
Course 10 mm 2]
— - 220
2B X
29.2 05 oS
Cotes sur 7.8 25.3 Amortisseur de chocs de fin 29 '% ..E
plats 9 Max. 18 de course de sortie 7.5 45.3 _ Plage de Cotes sur plats 9 'g
Cotes sur Plage de réglage 10 8 (M10x1) 8 réglage 15 o Cotessur (=
plats 12 - plats 12 %-
1 Orifice delavis | g
2 = Amorisseur de ch © CHC avec cotes | g
< ) ] mortisseur de chocs surplats5 | o
&N @ @ @ O = de fin de course de sortie @ 3 LD)
- - - - = (M10x1) 8
N @ @ @ O — Butée métallique de fin de course de sortie Cotes sur (] g
27 L (M10X1) plats 12 P E
Cotes sur 27.2 Butée métallique de fin de course de rentrée 8 Plage de réglage 11 %
plats 12 (M10x 1) Max. 20 '8
Orifice de la vis CHC =
avec cotes sur plats 5 7 K Mz ; @
oo i
o 08 - o | 2
5
—] : — s
. £ 0
Plage de réglage L1 l 8 21.8 5 3¢
D
45.3 E§E
S
Modéle symétrique/MXQ16-[1ZG-X2201L 3
* Seule la partie réglage est symétrique. 2
2 2 . . . [72]
Butée métallique de fin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie o
(M10x 1) xL/(wan 8g
. Amortisseur de chocs de fin de course de sortie @ g
(M10x 1) So
B0
oF
=)
@
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10x 1)
Modéle standard/MXQ16-1ZH-X2201 Modéle standard/MXQ16-[1Z2J-X2201

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie

(M10x 1)

O]

O
1

Butée métallique de fin de course de rentrée
(M10x 1)

Butée métallique de fin de course de sortie
(M10x 1)

Sélection du modéle §ICNTCLEESVEIELY Montage du détecteur
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Série MXQ

m Utilisation combinée amortisseur de chocs + butée métallique
Dimensions
Modéle standard/MXQ20-1ZG-X2201

* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modele standard.

45.5
37.3 Amortisseur de chocs de 36.0
9.5 32.5 fin de course de sortie -
(M10x 1) Cotes sur plats 9
Cotes sur plats 9 7.5 45.3 Plage de o
. © otes sur
Cotes sur p’|age de Max. 21 8 réglage 10 © plats 12
plats 12 réglage 10 10 J—
Cotes sur
= plats 17
[ Amortisseur de chocs 3 163
@ & & & O @ de fin de course de sorie ~ ‘
e ® O e = (M10 x 1)
@ @ @ @ O @_ Butée métallique de fin de course de sortie
.. (M12x1)
Orifice de la vis Butée métallique de fin de course de rentrée 10 Plage de réglage 12
CHC avec cotes (M12x1) Max. 22 Orifice de la vis CHC
sur plats 6 avec cotes sur plats 6
Cotes sur plats 17 215 K MZ
l | Dimensions
9_@_'_‘9 H Course K MZ
10 6 36.5
: s 155 20 6 | 465
Plage de réglage 8 ’ 8 29.8 30 18 46.5
508 40 28 46.5
50 30 46.5
75 47 46.5
100 24 69.5
R L. 125 49 69.5
Modeéle symétrique/MXQ20-[1ZG-X2201L 150 74 | 695
* Seule la partie réglage est symétrique.
B'\::eze r:etalllque de fin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie
(M12x1) (M12x 1)
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10 x 1)
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10 x 1)
Modéle standard/MXQ20-[1ZH-X2201 Modéle standard/MXQ20-[1ZJ-X2201
Amortisseur de chocs de fin de course de sortie Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M10 x 1)

Butée métallique de fin de course de sortie Butée métallique de fin de course de rentrée
(M12x 1) (M12x 1)
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
U
Q0
o
>
Di . _g
imensions o <Dr.
o
Y o
Modéle standard/MXQ25- 1ZG-X2201 Xe)
* Les dimensions autres de celles listées ci-dessous sont identiques a celles du modéle standard. ~ E
(]
54.5 by
=]
44.7 44 o
1141 39.3 Cotes sur plats 12 >E—
Cotes sur 10.5 67.1 Plage de Cotes sur plats 19 ~$
plats 12 Max. 22 Amortisseur de chocs de fin de course de sortie 11 réglage 24 - 17
- [V Y o
Cotes sur Plage de (M14 x 1.5) g ‘Q
. >
plats 19 (R8Y réglage 11 11 <) [01]
il ‘ —t o ; Cotes sur 940 ]
t?,- i < Fos plats 19 29 (e ]
© < (! 0 ‘ T =
SN ] @@ & & & O‘@ Amortisseur de chocs de h .g., E
© %‘@—"#@—ﬁ@—'-@—-—# I finde course de sortie (M14x 1.5) T o=
Q 7 @ © © © O@_ Butée métallique de fin de course de sortie ‘ ] k]
% (M14x1.5) 3 <E>
Cotes sur - 11 Plage de réglage 10 13 =
plats 19 41.3 Butée métallique de fin de course de rentrée ' Max. 21 - 2
(M14 x 1.5) K Mz - Orifice de la vis CHC CE"
23.5 =
Orifice de la vis CHG l | avec cotes sur plats 6 >
avec cotes sur plats 6 °0O
J 6 _ @_ _ & 1 S L]
— 8 (s
‘ = X
M © =
Plage de réglage L1 _l 11 %
Dimensions 67.1 ks
Course K MZ L4 =
10 — 48 20 . - - - - . . - 2
20 — 58 20 Orifice de 36 30 5;3,
30 6.5 58 12 o) pilotage 6.5 |, 235 =
40 6.5 58 11 : L e 0
50 6.5 58 11 x 3 =
B >—-—o o) =0
75 | 12 | 58 | @i H— = 52
100 21 88 21 ‘ Plage de Sens de montage de I'écrou de lamortis- ! | E -
125 7 88 21 ! réglage L1 seur de chocs de fin de course de sortie | ! ﬁ
@
150 33 88 21 Course 30, 50 mm Course 10, 20 mm §
Modéle symétrique/MXQ25- 1ZG-X2201L 8
* Seule la partie réglage est symétrique. 3 E’
0 E
€0
Butée métallique de fin de course de rentrée Butée métallique de fin de course de sortie -%_3
(M14 x 1.5) ® & & & O (M14 x 1.5) oD
@ @ _ @ : @ B @ _ @# Amortisseur de chocs de fin de course de sortie ~§’
@ © © © 0O ﬁ"
Amortisseur de chocs de fin de course de sorti -
(M14 x 1.5)

Modeéle standard/MXQ25-[1ZJ-X2201

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Butée métallique de fin de course de rentrée
(M14 x 1.5)

©® & © © Ogr

- 00— —06—— &

Qe © © © O
% F

Modeéle standard/MXQ25-1ZH-X2201

Amortisseur de chocs de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Butée métallique de fin de course de sortie
(M14 x 1.5)

Sélection du modéle §ICNTCLEESVEIELY Montage du détecteur
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Série MXQ

m Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale

Ce produit est congu pour permettre la fixation du verrouillage du réglage de fin de course en sortie dans le sens axial a I'aide d'une clé

hexagonale.
Pour passer commande
MXQ -[10][zA]-[M9BW]- X2202
Réglage de fin de course en
sortie fixé en direction axiale
Options de corps
| Identique au produit standard | Détecteur
[ — | Sansdétecteur (aimant intégré) |
= Les détecteurs compatibles sont les mémes
. que pour le produit standard.
Alésage/Course ®
| Identique au produit standard |
lOptions de réglage
Posglon’deI moztage Type de réglage*2*3+4 Posm(;)n qe Imontage
Symbole Type de réglage*2*3*4 uregage Symbole u 1Bgiage
Y y g'ag Finde | Finde Y =i el ol 6Bl — | Finde | Finde
course de | course en a Fin de course en rentrée |course de|course en
sortie rentrée sortie sortie | rentrée
ZA Butée métallique avec o [ J ZBF | Butée métallique| Butée élastique o o
ZB amortissement o ZBJ | avec Amortisseur de chocs/RJ [ J [ J
ZD e (] [ ZBM | amortissement | Butée métallique ) [
Butée élastique - T
ZE [} ZEC Butée métallique avec PY PY
ZG M) ) Lo amortissement
ZH Amortisseur de chocs/RJ ° ZEJ | Butée élastique A hisseur de chocs/RJ ) [
ZK Butee métalique M) M) ZEM Buu’ée mfétall.ique [ J [ J
ZL ® ZHC _ Butée metallique avec PY PY
T - - - Amortisseur amortissement
#1 g Livré a\éetlz le procliun mgtl_s nc;n assert'nble.d ol ~ [[ZHF | de chocs/RJ Butée élastique M) M)
ans symbole pour la position de montage du réglage : Butée métallique ° °
Le réglage peut se monter ultérieurement. , T
) P A . , Butée métallique avec
*2 La butée métallique avec option amortissement n'est | ZLC amortissement [ J [ J
pas disponible pour le MXQ6(A, B). ZLF Butée métallique| Butée élasti
N ) . ) . que [ J [ J
+*3 L'option amortisseur de chocs n'est pas disponible pour ZLJ Amorti d6 choos/RJ ° °
le MXQB(A, B) et le MXQ8(A, C). mortisseur de chocs
*4 Quand le produit est avec des réglages aux deux extré-
mités, la fin de course en rentrée est standard.
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
P
(]
2
g
. . K=l
Dimensions =
sl
- - - S (@]
f ] Réglage de fin de Amortisseur de chocs/RJ =X
course de sortie M ) o=
Amortisseur de chocs de K
@ O ¢ -+ ! fin de course de sortie M ]
i @7 _ ] =1 o
IX. Orifice de la vis CHC =
@ O @5:3\ avec cotes sur plats H —_‘—F (©
OifcedelavisCHC | =93 2 2
: ' avec cotes sur plats N o g 3
2 23m
0.5 | 11 Plage de réglage F 2 oo O
Max. C \ o= Se g
ST X
S C_DE
q) b
Butée métallique avec amortissement [mm] Amortisseur de chocs/RJ mm] |8 ®
Modeéle C|F | H| K L1 | L2 M N Modeéle C|F|J K L1 | L2 M N Eo
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ12 21.9[23.7 o
MXQ8C 231121 3113 Hr g 60| M6X075 |25 MXQ12A, Mxaizc| 2> | 1| 7|62 qg9 a0 MBXT |25 2
MXQ12 219|237 MXQ16 27.2|28.9 £
MXQi2A, mxaizc| 2° | 4| 4 | "% [qgg 207 MEX1 |25 MXQ16A M| °1% Iesafeee] "M% |20
MXQ16 27.2|28.9 MXQ20 345|371 o]
MXQiGA 27 [15| 5 |20 (oo MI0X T |3 MXQ20A 26| 6| 9|27 oo MIox1 (4 §O
MXQ20 34.5 | 37.1 MXQ25 41.3|43.8 = X
MXQ20A 30 | 18| 6 |27 oo Mi2x1 (4 MXQ25A 45|25 (12 |27 it M14x15 |5 ,SE
MXQ25 41.3(43.8 MXQ8B 28 |11 | 7 (162149167 M8x1 |25 | @
MXQ25A 811201 6127 ogaiang| M4x15 5 MXQ12B 30 11| 9[20 [202[21.9| Miox1 |3 °
MXQ8B 26 | 12| 4 [16.2[149[16.7] M8x1 |25 MXQ16B 26| 7| 9|27 |255|281| MiOx1 |4 L=
MXQ12B 27 [13] 5 [20 |20.2|21.9] M10x1 |3 MXQ20B 45 |25 [ 12 |27 |[32.3|34.8|[M14x15 (5 %
MXQ16B 30 (16| 6 |27 [255[281 | M12x1 |4 g
MXQ20B 31 (17| 6 |27 |32.3|348|M14x15]5 =
g0
Butée élastique [mm] Butée métallique [mm] § (¢]
Modéle C|F | H| K L1 | L2 M N Modéle C|F | H| K L1 | L2 M N £ E
MXQ6 13.6 | 15.2 MXQ6 13.6 | 15.2 =
MXQBA 25 14| 3 |18 (o es MEX0.75 | 25 MXQBA 24 12| 3 |18 (oo MEX0.75 | 25 =
MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 MXQ8, MXQ8A 16.6 | 18.2 3
MXQSC 25 13| 3 |13 [ o MBX0.75 | 25 MXQBC 23 12| 3 |13 [ o MBX0.75 25 | 2
MXQ12 219237 MXQi2 219237
MXQ12A, Mxaizc| > | ¢ | 4 |62 [qgg]207| MBX1 |25 mxQ12a, mxarzc| ° | ' | ¢ |"*?[qee 207 X1 |*° | g
MXQ16 27.2]28.9 MXQ16 27.2]28.9 o 3
MXQiGA 28 (17 | 5 |20 Sootold M10x1 |3 MXQiGA 27 (15| 5 |20 Sootod M10x1 |3 EE
MXQ20 345|371 MXQ20 345|371 638
MXQ20A 31120 | 6 |27 oo Mi2x1 |4 MXQ20A 30 | 18| 6 |27 i Mi2x1 |4 g_%
MXQ25 413[438 MXQ25 413[438 >
MXQ25A 33| 21| 6 |27 (oo o M14x15(5 MXQ25A 31120 | 6 |27 (oo MI4x15 |5 @
MXQ6B 25|13 ] 3 [13 [13.6[15.2[M6x0.75 | 2.5 MXQ6B 23 [12] 3 [13 [13.6[15.2[M6x0.75 | 2.5
MXQ8B 27 |16 | 4 [162[149[16.7| M8x1 |25 MXQ8B 26 |14 | 4 [162]149[16.7| M8x1 |25
MXQ12B 28 [17] 5 [20 [202]21.9] Mmi0x1 |3 MXQ12B 27 |15] 5 [20 [202]21.9] Mi0x1 |3
MXQ16B 31 (20| 6 |27 [255(28.1| M12x1 |4 MXQ16B 30 (18] 6 |27 [255(28.1| M12x1 |4
MXQ20B 33|21| 6 |27 [32.3[348[M14x15]5 MXQ20B 31 (20| 6 |27 [32.3[348[M14x15]5

Sélection du modéle §ICNTCLEESVEIELY Montage du détecteur

154



Série MXQ

m Réglage de fin de course en sortie fixé en direction axiale (Commander un réglage de fin de course en sortie en tant qu'unité simple)

Ce produit est congu pour permettre la fixation du verrouillage du réglage de fin de course en sortie dans le sens axial a I'aide d'une clé

hexagonale.

Réglages de course (accessoires)

Pour passer commande

Dimensions

MXQA-CS

Butée métalliqueI

avec amortissement

- X2202

IRégIage de fin de

course en sortie fixé
en direction axiale

Butée métallique avec amortissement

F
il
iy

A1 A

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats C D

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats B

Butée métallique avec amortissement [mm]
Modeéle Réf. réglage A A1 B C D*! E F G @ Hi | M (Pas fin) [

MXQ8(L, A, C, CL) | MXQA-CS8-X2202 40 2 25 3 M3x12 | 18 5.8 83 | 2 M6 x0.75 | M3x6
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQA-CS12-X2202 | 45 2.8 2.5 4 M3 x 12 | 24 71 | 104 | 28 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQA-CS16-X2202 | 50 3.6 3 5 M4 x 12 | 29.4 92 | 126 | 36 M10x1 | M5x10
MXQ20(A) MXQA-CS20-X2202 | 57 4.4 4 6 M5x 12 | 36 112 | 162 | 4.4 Mi2x1 | M6x 12
MXQ25(A) MXQA-CS25-X2202 | 64 5.5 5 6 M6 x 12 | 44 135 | 193 | 55 | M14x1.5 | M8x 16
*1 Taille de lavis CHC  #2 Taille de la vis CHC fraisée

Pour passer commande Dimensions

MXQA - AS |12|-X2202

IRégIage de fin de

course en sortie fixé
en direction axiale

Butée élastique

Taille
8
12
16
20
25

Butée élastique

==
R
A

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats C D

Orifice de la vis CHC
avec cotes sur plats B

K
Butée élastique [mm]
Modéele Réf. réglage A B C D*! E F G M (Pas fin) P*2

MXQ6(L, A) MXQA-AS8-X2202 415 25 3 M3x12 | 18 58 8.3 M6 x 0.75 M3 x 6
MXQ8(L, A, C, CL) | MXQ6B(L) ) ' ) ) '

MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) | MXQA-AS12-X2202 | 465 | 25 4 M3x 12 | 24 71 | 104 M8 x 1 M4 x 8
MXQ16(A) MXQ12B(L) | MXQA-AS16-X2202 | 515 | 3 5 | M4ax12 | 294 | 92 [ 126 | M10x1 | M5x 10
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-AS20-X2202 | 585 | 4 6 M5x 12 | 36 112 | 16.2 M12x1 | M6x 12
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-AS25-X2202 | 655 | 5 6 M6 x 12 | 44 135 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16
*1 Taille de lavis CHC  *2 Taille de la vis CHC fraisée
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Exécutions spéciales Série MX Q

Code
J—
Q0
o)
3
Pour passer commande Dimensions o<
. S[]
(2]
MXQA - JS -X2202 Amortisseur 8 g
/S E
Amortisseur de chocs/ IRégIage de fin de 3
RJ course en sortie fixé Cotes sur plats C 3
. en direction axiale =
Taille i o
12 ‘0
w| - 2 o
16 3.0
20 @l 23m
25 Orifice de la vis CHC 20 []
Course A1 avec cotes sur plats B 220
. F ST X
Amortisseur de chocs/RJ mm] [ © DS
Modele Réf. réglage Réf. amortisseur de chocssimpe| A | A1 | B | C D*! E F G | M(Pasfin) | P*? _% -
MXQ12(L, A, C, CL)| MXQ8B(L) [MXQA-JS12-X2202 | RJ0805U-X2300 |[47.3| 5|25 7 [M3x12|24 71[10.4 | M8x1 | M4x8 'g o
MXQ16(A) MXQ12B(L) [MXQA-JS16-X2202 | RJ1006U-X2300 | 528 | 6 |3 | 9 |[M4x 12| 29.4| 9.2[12.6 |[MIOx1 |[M5x10 |=
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-JS20-X2202 | RJ1007HU-X2300 | 528 | 7 |4 9[M5x12]36 [11.2[16.2 [Mi12x1[M6x12 g
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-JS25-X2202 | RJ1410U-X2300 |[77.1 |10 |5 |12 [M6x12| 44 |13.5|19.3 |M14x15|/M8x16 | &
#1 Taille de lavis CHC  *2 Taille de la vis CHC fraisée %
. . el
Pour passer commande Dimensions 5 LD’
o
. T °cQ
«©
MXQA - DS -X2202 Butée métallique ol - 7%3={ £ >E<
11 Nm %
Butée métallique Zggll':gee:esr)l:tlgeflxé Orifice de la vis CHC A é
i avec cotes sur plats C D e :
Taille o, girection axiale Table /.| @
8 E‘ ( 7t % 743 §
16 w1 e £
20 @) ] e[
25 Orifice de la vis CHC = o
avec cotes sur plats B .g E
Butée métallique E mm] | s
Modeéle Réf. réglage A B C D*! E F G M (Pas fin) P*2 é
MXQ6(L, A) Nen 8
MXQS(L, A, C, CL) |MXQ6B(L) MXQA-DS8-X2202 40 25 3 M3x12 | 18 5.8 83 | M6x0.75 | M3x6 =
MXQ12(L, A, C, CL) | MXQ8B(L) MXQA-DS12-X2202 45 2.5 4 M3x12 | 24 7.1 10.4 M8 x 1 M4x8 o
MXQ16(A) MXQ12B(L) |MXQA-DS16-X2202 | 50 | 3 5 | M4x12 | 294 | 92 | 126 | MIOx1 | M5x10 o
MXQ20(A) MXQ16B MXQA-DS20-X2202 57 4 6 M5x12 | 36 11.2 | 16.2 M12 x 1 M6 x 12 g E
MXQ25(A) MXQ20B MXQA-DS25-X2202 | 64 5 6 M6 x12 | 44 13,5 | 19.3 | M14x1.5 | M8x 16 ®E
*1 Taille de lavis CHC 2 Taille de la vis CHC fraisée 2 8
&%
( Modeéle a faible poussée et rigidité élevée ) >
Pour passer commande Dimensions 3
(%3
Butée métallique avec amortissement g
MXQB-CS - X2202 S
o
()
Butée métallique IRégIage de fin de £ | g
avec amortissement course en sortie fixé Orifice de la vis CHC o 2
en direction axiale avec cotes sur plats C »
Taille =
8 - g
12 w| e —h @
16 ] S
20 Orifice de la vis CHC 2
avec cotes sur plats B A
Butée métallique avec amortissement F mm] | 2
Modéle Réf. réglage A A1 B C D*! E F G OHi | 9H2 | M (Pas fin) P*2 é
MXQ8B(L) | MXQB-CS8-X2202 45 2.8 25 4 M3x12 | 24 71 | 104 | 28 6.8 M8 x 1 M4 x 8 S
MXQ12B(L) |MXQB-CS12-X2202 | 50 3.6 3 5 M4 x 12 | 29.4 92 | 126 | 36 88 | Miox1 [M5x10 | S
MXQ16B MXQB-CS16-X2202 | 57 4.4 4 6 M5x 12 | 36 112 | 162 | 44 | 108 | Mi2x1 [Méx12 | .S
MXQ20B MXQB-CS20-X2202 | 64 5.5 5 6 M6 x 12 | 44 185 [ 193 | 55 | 123 | M14x1.5 [ M8x16 | &
*1 Taille de lavis CHC 2 Taille de la vis CHC fraisée b
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Ssérie IXQ@Q
Sélection du modele

Indications pour la sélection du modéle 1

Un programme de sélection du
modeéle est disponible.

Pour plus de détails, reportez-vous au
logiciel de sélection de modéle du
site web de SMC.

q ; Moment admissible [N-m
Crite S 5 Modéle de | Alésage IS () R G 5 Poussée [N] | (Par rapport & course de EEO mm])
ritéres de sélection du modele corps Targeur | (Parrapporta | S'yios “ouT)
P ’ Hauteur | Largeur de table |°OUrse de 50 mm)[* ’ Pas Rayon | Latéral

Lorsqu'une table linéaire pneumatique sans sens 06 23 | 34 32 210 29 6 6 14

de raccordement prédéfini est nécessaire (Le sens| odéle a 28 23 38 32 270 51 10 10 19

de raccordement peut se régler lors du montage.). raccord double @12 27 49 40 400 113 9 9 24

* 016, @ 20, @ 25 : Modeéle standard, poussée (MXQOIA) 16 35 62 50 670 201 16 16 46

faible et haute rigidité (exclut @ 25) : Modeéle a 0 20 43 72 60 1100 314 21 21 65

sens de raccordement double 0 25 52 88 70 1900 491 1 1 119

Modele & faible g6 20 34 32 230 29 10 10 19

Pour les applications nécessitant plus poussée et @g 182 1233 gg gg 228 1?; 12 12 ig

de rigidité de guidage que de poussée r|g(|’\c:||)t(th[a_lelaé/;se 16 37 70 60 950 201 21 27 85

J20 46 80 70 1600 314 41 41 119

eLorsqu'une hauteur inférieure est requise Modéle a o8 21 38 32 260 51 10 10 19
*Pour deux LED de visualisation sur un c6té raccord simple

(comprend la course courte) (MXQOC) 212 27 | 49 40 400 113 9 9 24

g6 20 34 32 190 29 6 6 14

Pour remplacer le modéle actuel Modele a g8 23 38 32 310 51 10 10 19

Les dimensions de montage et la ) hauteur g12 30 49 40 430 113 9 9 24

hauteur sont interchangeables interchangeable| © 16 37 62 50 690 201 16 16 46

: (MxQo) @ 20 46 72 60 1100 314 21 21 65

25 55 88 70 1900 491 4 4 119

Indications pour la sélection du modéle 2

Variantes du modeéle

. Modele a double orifice de raccordement | Modele a faible poussée et rigidité élevée | Modeéle a raccord simple | Modeéle a hauteur interchangeable
(LaTra'L'ﬁr) MXQCA QB MXQCIC Qo
gu?dée Alésage Alésage Modéle Modéle Alésage Modéle Modéle Alésage Modele Modéle
9 % standard symétrique (L) % standard symétrique (L) %€ standard symétrique (L)
*1
32(1) | 06 — — - - — — 06 | S22 | T3
20 08| FR |06 FR | FB o8 B | T |08 | 5% | £
(T3 (T TR (T (T (TR &TT)
01012 g | %8 ek | B 212 RGae | KO (P12 B2 O8 | KR O
o SF STy | et ST T oy
50 | @16 o NS @12 | (7 = — - - @16 Ra Ne
E'!b.x‘_-ﬁ -:# e e c.:- "ij%
60 | @20 @16 — — — @ 20
70 | @25 @ 20 — — — @ 25

+1 |l existe deux types de rigidité pour les tables d'actionneur de largeur 32.
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sélection du modele Série MX Q

Conditions de sélection

P
II'existe deux méthodes de sélection du modele selon l'usage prévu. Les procédures de sélection de modéle sont indiquées ci-dessous. %
Ci-dessous, une procédure de sélection simplifiée utilisant les graphes dans les cas ot un MXQ est monté sur une table statique. Lorsque le produit est utilisé monté sur un actionneur électrique, etc., il faut utiliser g
une autre méthode de sélection du modele car le produit peut étre influencé par I'accélération de I'actionneur électrique. Pour plus de détails, reportez-vous au logiciel de sélection de modéle du site web de SMC. g <
Application Module de transfert Presser s ]
:Xe)
g%
«©
® =
@
Position de montage de la 8
o =
piece
N ! >—<u
Porte-a-faux ' ' ‘Q
Montage table Montage de plaque de fermeture Montage table Montage plaque de fermeture | | ®
L1: Distance du centre de la table au centre de gravité de la piece . R . . 3 '
. . - L1 : Distance du centre de la table a la partie comprimée com
L2: Distance du haut de la table au centre de gravité de la piece . s . . -
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L3 : Distance de I'extrémité du corps au centre de gravité de la piece dans le sens Z. B o]
w—
Rédlaqe de la course Sans Butee{;cgtcalhque Elastique |Amortisseur| —Métal 38 X
g'ag réglage | amorissement | € contact |de chocs/RJ| de contact 'g =y =
o=
Modele a raccord double % o
Sélection| Modele a raccord simple | Page 162 | Page 168 | Page 173 | Page 179 | Page 185 Page 191 é’
sélection Modele a hauteur interchangeable >0—
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rigidité élevée Page 165 | Page 171 | Page 176 | Page 182 | Page 188 Page 192 £
Pour le transfert 26
Etapes de sélection du modeéle Précautions concernant la butée métallique avec amortissement § O]
e e f Lors de I'utilisation d'une butée métallique avec amortissement 8 &)
Conditions nécessaires en position verticale, une poussée supérieure a "la charge = X
utilisée + force de compression maximale de la butée métallique ': =
o Equipement recommandé o Porte-a-faux o Type de réglage avec amortissement" est requise. A considérer lors du réglage b
oM de la char o Vit movenn de la pression d'utilisation et du choix de la taille du vérin. <]
asse de la charge esse moyenne * La butée métallique avec amortissement peut ne pas étre é’
entierement comprimée en raison d'un manque de poussée. —
OSéIectionner un graphe. 5
D
(=2
- ge é i =
Sélectionner le graphe adéquat (page 162 et suivantes) avec la configuration MXQ:E 0208202 (DRENGIETISS e'aStv"‘_‘“e/ £
du corps et le type de réglage de course. Lorsque la fin de course en sortie ] ST s[]
et la fin de course en rentrée utilisent des types de réglage différents, = 20 \ N g O
vérifier chaque graphique de réglage pour voir si le réglage peut étre utilisé. g 15 \\ P 2 g
=N NEARA E
[0} -l
; \ v V°?oo ™~ ;
g o° VS N3 N 3
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Déterminer le porte-a-faux. oS
© 82
Déterminer le porte-a-faux aux positions de montage de la piéce L1, L2, et L3. Lo g §
+ Les relations de position entre L1, L2, et L3 ne varient pas quel que soit le 5 e
o
sens de montage du corps. R D %
montage de o
la piece -
3
Porte-a-faux Montage table Montage de plaque de fermeture °
L1: Distance du centre de la table au centre de gravité de la piéce %
L2: Distance du haut de la table au centre de gravité de la piece o
L3: Distance de l'extrémité du corps au centre de gravité de la piéce dans le sens Z. _g
e Vérifier le porte-a-faux. S
=
o
Vérifier le porte-a-faux pou Limax., L2max, et L3max. durant le transfert. MXQ8B-10, 20, 3OZE =
(DL1max : Vérifier le porte-a-faux a partir du point de croisement de la 25 V= mms) 8
charge avec la vitesse de déplacement. _ ©
(@L2max: a: Lorsque monté sur la table 2 .0 8
Vérifier le porte-a-faux a partir du point de croisement de la = \ A\ 2
charge avec la vitesse de déplacement. % 15 N @
b: Lorsque monté a la plaque finale 5 \ N & S
Le porte-a-faux admissible se détermine en multipliant le porte- < 40 \ \’00 5
a-faux admissible par 1/2 (coefficient*?). b N\ gy X
(3L3max: Peut s'utiliser a I'intérieur de la "Plage de porte-a-faux % o5 V_SOO_N}M 1}
admissible" du graphe de sélection s'il se trouve a I'intérieur de = [0.3 ] %0, S— =
la plage admissible de la charge et de la vitesse de déplacement. 00 RS g S By s ©
«1 Le coefficient varie en fonction du modéle et de la course. Reportez-vous 0 10 20 40 50 60 70 80 90 100 8
page 159 pour plus de détails. Porte-a-faux admissible L [mm] [Ls: Porte-a-faux =
Plage admissible : 100 mm =
@ Porte-a-faux dans les conditions d’utilisation o
(=]
Ce produit peut étre utilisé avec le porte-a-faux requis (L1, L2, L3 de No.3) s'il se trouve dans la plage admissible de porte-a-faux (L1max, L2max, L3max de No.4). %
77}

* Lorsque le porte-a-faux requis dépasse le porte-a-faux admissible, vérifiez le porte-a-faux, la charge, la vitesse de déplacement, etc. puis confirmer a

nouveau qu'ils sont acceptables. 158
ZS\VC



série MXQ

Pour la pression

Etapes de sélection du modéle

Conditions nécessaires

Précautions concernant la butée métallique avec amortissement

Lors de I'utilisation d'une butée métallique avec amortissement

en position verticale, une poussée supérieure a "la charge

utilisée + force de compression maximale de la butée métallique

avec amortissement" est requise. A considérer lors du réglage

de la pression d'utilisation et du choix de la taille du vérin.

* La butée métallique avec amortissement peut ne pas étre
entiérement comprimée en raison d'un manque de poussée.

e Equipement recommandé
e Force de pression ou pression d'utilisation requise
o Porte-a-faux

Sélectionner un graphe.

A
Sélectionner le graphe adéquat (page 191 et suivantes) avec mxa88-12Z

la configuration du corps. T etk
= 70 ST 10230 07-
= s
8 50 ) 9_3‘ 0.5/0.67 5
s N 5
° £
8 30—\—% 0304 S
S PR ©°
= S s 8
NiEH =L 2
0 50 100 150 200 £

Porte-a-faux admissible L [mm]

Déterminer le porte-a-faux.

Déterminer le porte-a-faux a L1 et L2.
I « Les relations de position entre L1 et L2 ne varient pas quel que soit le

Application Presser
sens de montage du corps. Position de
montage de
la piece
EoRSE B Montage table Montage de plaque de fermeture
L1: Distance du centre de la table a la partie comprimée
L2: Distance du centre de la table a la partie comprimée
Vérifier la force de pression admissible
8¢-01Z
Confirmer la force de pression admissible Nmax avec le porte-a-faux. MXQ Oc
Nmax : (D Lorsque monté a la table z —— Coté icote
. . i ° MXQ8A-10 2 30Z <
Déterminer la force de pression admissible avec le point de 270 W e g 07 9
. > > @2 — - 2
croisement du porte-a-faux a L1 and L2 et de la course. E @]JL g
3 @ 50 [05]ne7 S
(@ Lorsque monté sur la plaque de fermeture < 8
Le distributeur admissible se détermine en multipliant la force de g \ §
pression admissible par 1/2 (coefficient*1). 2% N N Foo ] 0¥ 2
8 AR Db s
S - s
0.1 £
=1 Le coefficient varie en fonction du modéle et de la course. oo 20 [ 60 80 100 g
Voir ci-dessous pour plus de détails. Porte-a-faux admissible L [mm] K

* La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le coté IN
est la sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

Force de pression admissible en condition d'utilisation

Ce produit peut étre utilisé a la force de pression requise si celle-ci est comprise dans la plage de pression admissible.
* Lorsque la force de pression requise dépasse la force de pression admissible, vérifiez la force de pression d'utilisation, la pression
d'utilisation, le porte-a-faux, etc. puis confirmer a nouveau qu'elles sont acceptables.

Vérifier la pression d'alimentation admissible.

Le graphe de sélection permet de confirmer la pression d'alimentation admissible.

* Le coefficient de porte-a-faux admissible et la force de
pression admissible des modéles ci-dessous est 1/4.

Modele Course
MXQ8(A, C) 50, 75
MXQ12(A, C) 75, 100
MXQ16(A) 100, 125
MXQ20(A) 100, 125, 150
MXQ25(A) 125, 150
MXQ6B 50, 75
MXQ8B 75,100
MXQ12B 100, 125
MXQ16B 100, 125, 150
MXQ20B 125, 150
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Exemple de sélection 1 (transfert, montage table)

sélection du modele Série MX Q

Exemple de sélection 2 (transfert, montage plaque de fermeture)

Conditions de sélection
Modele sélectionné : MXQ8B-30ZEJ
Masse de la charge : 0.3 kg
Vitesse d'utilisation moyenne : Fin de course de sortie : 300 mm/s
« Vitesse d'utilisation moyenne : Vitesse calculée en divisant la
course par la durée du début de fonctionnement a sa fin
Porte-a-faux : L1 = 20, L2 = 20, L3 = 50
Réglage de course : Fin de course de sortie : Butée élastique
Fin de course en rentrée : Amortisseur

Méthode de sélection

Déterminer la fin de course en sortie (butée élastique).

(1 Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1, L2: Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300
mm/s et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L =30 mm /L1, L2
porte-a-faux max. = 30 mm
L3 : Veérifier la plage de porte-a-faux admissible figurant sur le coin
inférieur droit du graphe. L3 porte-a-faux max. = 100 mm

(2)Confirmer que L1, L2, L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 30 mm),
L3 = 50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Butée élastique)
25 1V =mm/s

2 L0
s \ N\
2} N
g 10 ) N
S \
g - N \
3 \\? I~
17} v (%)
8 05 — S 9
< 0'3 V =500 N 300 —

. <

‘ N e

0.0
0 10 20 I80] 40 5 60 70 80 90 100

L3: Porte-a-faux
Plage admissible : 100 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm]

Déterminer la fin de course en rentrée (amortisseur de chocs).

(1 Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1, L2 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 500
mm/s et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L = 50 mm / L1, L2
porte-a-faux max. = 50 mm
L3 : Vérifier la plage de porte-a-faux admissible figurant sur le coin
inférieur droit du graphe. L3 porte-a-faux max. = 100 mm

(2 Confirmer que L1, L2, and L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 20 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 50 mm),
L3 =50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

MXQ8B-10, 20, 30Z (Amortisseur de chocs)

1€ —— [V =mm/s
. S ! ! !
= 14 \ ™ Charge maximale Vs 2@
= \ pour un fonction- 200
= 1.2 N | nement horizontal
(0]
g 10 \ Ch imal f
arge maximale

S 08 \ pourgun fonction- Vs
© ) nement vertical 30{
g 06 N —
g 04 N~ ve 50,
s [o3 =900

0.2 = ———

0.0 v

0o 10 20 30 40 159 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux

Plage admissible : 100 mm

Le modéle MXQ8B-30ZEJ peut donc étre utilisé.

Conditions de sélection
Modele sélectionné : MXQ8B-30ZD
Masse de la charge : 0.3 kg
Vitesse d'utilisation moyenne : 300 mm/s
« Vitesse d'utilisation moyenne : Vitesse calculée en divisant la
course par la durée du début de fonctionnement a sa fin
Porte-a-faux : L1 =20, L2 =10, L3 =50
Réglage de course : Fin de course de sortie : Butée élastique
Fin de course en rentrée : Butée élastique

Méthode de sélection

(D Déterminer le porte-a-faux max. de L1, L2, et L3 & partir du graphe de sélection.
L1 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300 mm/s
et la masse de la charge est m = 0.3 kg. L =30 mm /L1 porte-a-faux
max. = 30 mm
L2 : Utiliser le graphe pour trouver L quand la vitesse est de 300 mm/s
et la masse de la charge est m = 0.3 kg et multiplier par 1/2.
L =30 mm/ L2 porte-a-faux max. = 30 mm/2 = 15 mm
* Pour le montage de la plaque de fermeture, L1 et L2 est 1/2 de L qui est

déterminé a partir du graphe.

L3 : Confirmer que cette valeur est inférieure a la limite supérieure du
porte-a-faux indiqué dans le coin inférieur droit du graphe. L3 porte-a-
faux max. = 100 mm

(2 Confirmer que L1, L2, and L3 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm OK (L1 porte-a-faux max. = 30 mm)
L2 = 10 mm OK (L2 porte-a-faux max. = 15 mm)
L3 = 50 mm OK (L3 porte-a-faux max. = 100 mm)

Le modele MXQ8B-30ZD peut donc étre utilisé.
MXQ8B-10, 20, 30Z (Butée élastique)
25 [V =mm/s]

d double |

a raccor
MXQLIA

|

€€ | Modeéle

d simple| Modele a faible pouss
et rigidité élevée
MXQL[IB

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] €
Plage admissible : 100 mm [
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série MXQ

Exemple de sélection 3 (pression, montage table)

Exemple de sélection 4 (pression, montage plaque de fermeture)

Conditions de sélection
Modéle sélectionné : MXQ8B-50Z
Sens de fonctionnement : OUT

Pression d'utilisation : 0.5 MPa (force de pression : 51 N)
Porte-a-faux : L1 = 20, L2 = 30

Méthode de sélection

(D Déterminer le porte-a-faux max. de L1 et L2 & partir du graphe
de sélection.
Trouver la L a une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partri du
graphe , et multiplier par 1/2.
L1, L2 porte-a-faux max. = 45 mm

(2 Confirmer que L1 et L2 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm and L2 = 30 mm OK (L1, L2 porte-a-faux max. = 45 mm)

Le modéle MXQ8B-50Z peut donc étre utilisé & une pression
d’alimentation de 0.5 MPa.

wxa 8B-1Z

T T :
MXQ8B-10a30Z | OUT* N

t 0.7
/lMXQSB-lt‘IO,

MXQ8B-75, 1002

< 0.5/0.67
~ 0.3/0.4
3

> ~

70
50

X \
30

0 [45] 100 200 300 400

~

Force de pression admissible [N]

« Pression d’alimentation admissible [MPa]

Porte-a-faux admissible L [mm]

*

La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le coté IN est la
sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

Conditions de sélection
Modéle sélectionné : MXQ8B-50Z
Sens de fonctionnement : OUT

Pression d'utilisation : 0.5 MPa (force de pression : 50 N)
Porte-a-faux : L1 =20, L2=10

Méthode de sélection
(D Déterminer le porte-a-faux max. de L1 et L2 & partir du graphe
de sélection.
L1 : Trouver la L & une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partri du
graphe , et multiplier par 1/2. L1 porte-a-faux max. = 22.5 mm
L2: Trouver une L a une pression d'utilisation de 0.5 MPa a partir
du graphe, et multiplier par 1/2. L2 porte-a-faux max. = 22.5 mm
* Pour le montage de la plaque de fermeture, L1 et L2 est
1/2 de L qui est déterminé a partir du graphe.
(2 Confirmer que L1 et L2 sont inférieurs au porte-a-faux max.
L1 =20 mm OK (L1 porte-a-faux max. = 22.5 mm)
L2 = 10 mm OK (L2 porte-a-faux max. = 22.5 mm)

Le modele MXQ8B-50Z peut donc étre utilisé.

wxa 8B-1Z

T T
MXQ8B-10a30Z | OUT

} 0.7
MXQ8B- z‘w,
MXQ8B-75, 1002

50 \\ \i 0.5/0.67
30 0.3/0.4

~ ~ =~

70

Force de pression admissible [N]

o [45] 100 200 300 400

x Pression d’alimentation admissible [MPa]

Porte-a-faux admissible L [mm]

*

La pression d'alimentation admissible sur le c6té OUT et sur le coté IN est la
sortie théorique du vérin lorsqu'une force de pression est requise.

A\ Précaution

1. Respecter les limites d'utilisation des charges.

bonne précision et une durée de service plus courte.

pression l'orifice opposé pour activer la table linéaire.

La table pourrait mal fonctionner ou étre endommagée.

VOus pourriez vous blesser.

Sélectionner le modéle en suivant les étapes de sélection du modele.
Si le produit est utilisé en dehors des limites spécifiées des effets néfastes peuvent se produire, tels que jeu dans le guide, moins

2. Si un arrét intermédiaire est réalisé avec une butée externe, faites attention au risque d'éjection au redémarrage.

En cas de secousses, des dommages sont possibles. Si une table linéaire est arrétée a une position intermédiaire par une butée
externe puis déplacée vers l'avant, apres le retour en arriere de la table linéaire pour la rétractation de la butée, alimenter en

3. N'utilisez pas le produit de telle maniére qu'il subisse une force externe ou un impact excessif(-ve).

Bien que la table posséde une robustesse adéquate, protégez vos mains par le port de gants si elle est endommagée. A défaut,
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sélection du modele Série WX Q

Modéle & hauteur E;étirzmii?er le pgrte-é-fat:’x. (Cf p.158 potl;r Iles gétails.)
X , L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ 6A-DZD MXQ 6-|:|Z|:| ( interchangeable ) avec la vitesse de déplacement. 9
J L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
A Modele & hauteur Pour le transfert/ a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
- Z - Z . , de la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ Oc=Ll&l]l, MXQ Ol \ interchangeable sans réglage dans la plage admissible.
K
o
MXQ6(A)-10, 20Z[] MXQ6(A)-30, 40, 502 ] 3
°
0.7 V =mm/s 0.7 V =mm/s o<
s []
0.6 0.6 e
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5 05 5 05 =
£ 04 € 04 3
5 5 | =
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5 <\\7 & NS
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23
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3%
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux S
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MXQ8(2)-50, 7520 2x
=
1.2 1V =mm/s f‘:
@
1.0 §
\L\ =
2 o8 -
£ g
o 0.6 o 3
o T E
s ¢ o E
) 0.4 \\, o 8
2 B
oF
0.2 E’,’
\ bd
0.0 5
0 60 80 100 120 140 160 180 %
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux &
Plage admissible: 180 mm{-! -g
o
(]
g
f =
o
=
38
)
8
&
2
2
3
]
w
2
QD
©
o
£
=}
o
c
2
k7
K4
‘@
7]

162



Série MXQ

wxa 128-0Z0, mxa 12-0Zc (
mxa 16A-cZ0, mxa 16-025 (

Modéle a hauteur
interchangeable

)

Modgle a hauteur
interchangeable

)

Pour le transfert/
sans réglage

MXQ12(2)-10, 20, 3027

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ12()-40, 502

25

V =mm/s

Charge m [kg]

Porte-a-faux admissible L [mm]

60

MXQ12(4)-75, 100Z0]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

[

2.5

Charge m [kg]

Porte-a-faux admissible L [mm]

1V =mm/s
N/
\
\
20 40 60 80 100 120 140 160 180

MXQ16(A)-10, 20, 30Z(]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 180 mm{-

Charge m [kg]

25 1V =mm/s
2.0 \
15 \
\\,,
Q>
1.0 A \700
0.5 k\\’o ™~
: 0 ~—|
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

[

Plage admissible: 90 mm

MXQ16(A)-40, 502

Porte-a-faux admissible L [mm]

4.5 V =mm/s
4.0
55—\ \\
T 30
e s N\,
8 \ NG
_‘C‘G 2.0 \ \\o\o
S 15 b\\ \
1.0 k\\? % .
05 —Vs 55
0.0 | —Y0p
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MXQ16(A)-75Z0]

L3: Porte-a-faux

[

Plage admissible: 60 mm

Charge m [kg]

4.5 1V =mm/s
4.0 \ \
3.5 \
o \ \\
2.5 N
2.0 \ \\k\\
15 i N
1.0 RN AN

' r. N o, N%
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0.0 =
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

MXQ16(A)-100, 12527

Plage admissible: 90 mm

Porte-a-faux admissible L [mm]

4.5 V =mm/s
4.0 \
35
T 30 \ \\
£ 25
5 20 NN
g \ N
O 1.5 > \\,
1.0 ERASD o
v SoHN"%D
0.5 S (27)
50 ——
0.0
0 20 40 60 80 100 120
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L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 120 mmf-

Charge m [kg]

4.5 1V =mm/s
3.5 \
3.0 \ \\
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1.0 N S5 X%
05 —Vs s 9%
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Porte-

L3: Porte-a-faux

a-faux admissible L [mm]

Plage admissible: 200 mmf-




Sélection du modele Série MXQ

Modéle 2 hauteur Eét?—rzmiir;er le pgrte-é-fat:’x. (Cf p.158 po(l;r Iles gétails.)
., 1, L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ 2 O A-DZD MXQ 2 O-DZD ( interchangeable ) avec la vitesse de déplacement.
) L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
Modéle & hauteur Pour le transfert/ a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
. , de la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 2 5 A'DZD, MXQ 2 5'|]ZD ( interchangeable ) sans réglage dans la plage admissible.
Qo
o
MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20(A)-50Z] S
°
7 1V = mm/s 7 1V = mm/s 'gé
6 6 §o
\ \ =X
g ° \ |\ g ° °=
X X —
=, =, o
£ 4 £ 4 S
o) \ \I’\ o 2
© 3 S © 3 =
] % ] —
< P 6 \8
o 5 \ NG 2 ]
)
S
1 % 1 2%
| ~_ | ||22m
0 I 0 2ol
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 s % g
s s -
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux =
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm|- | @ "=
QDD
MXQ20(A)-752] MXQ20(A)-100, 125, 150Z(] g
7 V =mm/s 7 V =mm/s >2—
Q.
6 6 \ E
7]
g ° g [ | \ £0
£ 4 \ \\ £ 4 §C3
S v 9 \ \\b = X
2 3 S g 3 \\ ‘E? =
< % = 0 K]
(@] N O L A D
2 N 2 Q S
RN \ NG o
1 S \\t?o % 11—V % =
S8 S o —
0 % 00 0 \ 0 l500 \ %
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300 :lé’
\ . <
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [nm] | L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 120 mm{- Plage admissible: 300 mm- £ g
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40ZC] MXQ25(A)-50, 752 £X
=
10 1V =mm/s 10 1V =mm/s :‘F:
9 9 =
° \ . 8 2
3 7 \ 3 7
=, 6 = 6 0
€ \ \ L £ A 2
) 5 S o 5 \\ o3
2 N7 & % ©E
g 4 % g 4 % 2 £
o O Q20
3 3 =
N 29
2 2 Og
1 1 ~_| g
0 0 5
0 10 20 30 40 50 60 70 80 60 80 100 120 140 %
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux &
Plage admissible: 80 mm- Plage admissible: 140 mmi- | S
o
MXQ25(A)-100ZC] MXQ25(A)-125, 1502 g
s
10 1V =mm/s 10 V = mm/s 2
] ) ; £
8 \ \ 8 S
D
g \ g @
= 6 = 6 2
£ N\ 2 £ S
() 5 S o 5 s
e \ AN & 8
© 4 NC, © 4 >
< A \0 < w
© 3 \Ns AN © 3 ©
2 S ND 2 N 3
B 2 =]
1 % 1 E
0 N [ 0 3
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300 _5
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux k]
Plage admissible: 200 mm- Plage admissible: 300 mmH- 7
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Série MXQ

MXQ GB'DZD/Pour le transfert/sans réglﬁje

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
0.7 1V =mm/s 0.7 1V =mm/s
0.6 0.6

Charge m [kg]

0.5
0.4
0.3
0.2

0.1—
0.0
0

o N

I~

Porte-a-faux admissible L [mm]

20 30 40 50 60 70 80 90 100

MXQ6B-50, 75ZL |

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

0.7 I 1V =mm/s
06 Pression d’utilisation |
: \ maxi: 300 mm/s
— 05
(o)
g A
& L L\
(9]
2 03 &
5 —a% 2
(@] 0.2 \\\ \\‘a \o
»\ 2
0.1 %‘ & AN
0.0
50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mmH-
165

O

Charge m [kg]

0.5
0.4
0.3
0.2
0.1
0.0

20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-!




wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0./

Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
sans réglage

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 1V =mm/s

1.0
B 08 \
=,
£
o 0.6 \ <
= >
] \ v/
5 04 1. L\ \00

W
 \N, N2 \
0.2 -5 N, No
AN N~
0.0 ko
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

MXQ8B-75, 100Z[

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

1.0

Pression d’utilisation

maxi: 300 mm/s

T 1V =mm/s

1.2 [V = mm/s]
1.0
@ 0.8 \
=3
: \
0.6
S \ z
«© A
5 04 \ Y
(@] Z L\\ 00
0.2 A \\@ >
2L\ >
$\2
% \
0.0 W
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-!

ol A\

oo\

Charge m [kg]

0.4

0.2

N

0.0

0 50 100 150 200

Porte-a-faux admissible L [mm]

250 300

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

MXQ12B-40, 50Z[

Porte-a-faux admissible L [mm]

25 1V =mm/s 25 [V =mm/s]
2.0 2.0
5 \ 5
= 15 = 1.5
£ Y £
[ \(0 [}
) 73 )
g 10 L ¢ g 10
e <
O S \ O
0.5 L 0.5
\\6\ \\ \
] oo \
0.0 1 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mm-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 125Z[]
25 1V =mm/s 25 V = mm/s
2.0
5 g
< 15 =3
£ 5 £
(0] [0
(2)
g 10 2 5
< <
o \ o
0.5 \
\ \
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-
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Porte-a-faux admissible L [mm]

d double

a raccor
MXQLIA

d simple|Modele a faible poussée | Modele
et rigidité élevée
MXQL[IB

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

Options de
réglage communes

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur




Série MXQ

Pour le transfert/
MXQ 1 6B'DZD, MXQ 20 B'DZD /sans réglage

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[]
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ 4.0
B 30 N 2 30 \ X
£ 2.5 £ 2.5
3 N g \ N\
© 20 s S 20 \
§ 15 N/ § 15 A\ N
> % A ¢ \'00
1.0 10— 2 \A NS,
05 4 ™~ 0.5 SN
— —% ~—
0.0 0.0
0 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mm-
MXQ16B-752Z[] MXQ16B-100, 125, 150ZL]
4.5 1V =mm/s 4.5 T T V =mm/s
4.0 4.0 Presion max. de —|
\ \ \ \ trabajo: 300 mm/s
3.5 \ 3.5
T 30 \ \ T 30
£ 25 £ 25
o \ \ o
I X0] \ 2 20
e N e
O 1.5 N 7 O 1.5
1.0 2. 1.0
0.5 0.5
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[]

Plage admissible: 180 mm-

Plage admissible: 400 mm-

MXQ20B-50, 75Z[]

7 V =mm/s 7 1V =mm/s
6 6 \ \
—_ 5 = 5
()] [®)]
5 AN 5
£ £ 4
) \\ )
g N4 g 3
e e
5 © 2
1
60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmH- Plage admissible: 200 mm-
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[]
7 V = mm/s 7 I I V = mm/s
6 6 Pression d’utilisation _|
\ \ maxi: 300 mm/s
— 5 — 5
g g
£ 4 £ 4
S S \ \//x\
5 3 3 3 \ \ N%
< <
O o A \
2 2 X <
¢ N\
NS 2
1 1 o N2
\Oq \
0 0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm-
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 400 mm-




sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.
, L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
A Nodéle 3 hatteur Pour le transfert/ Butée g-falux" du grzphde siI les valeurs de la charge et
. - . e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 8 (o] -DZD y MXQ 8-DZD ( interchangeable ) métallique avec amortissement dans la plage admissible.
MXQ8(4)-10, 20, 30Z[] MXQ8(4)-40Z[]
1.2 V = mm/s 1.2 1V =mm/s
1.0 1.0
S 08 S 08
Y \'/*70 & e \V\‘ro
[0 B 0 [0 B \ 0
(2] (2]
5] ] —
5 04 5 04
v e
022 V =300 0.2 %
% e PR L V=300
0.0 =1 1 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 20 40 60 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 60 mm -

MXQ8(8)-50, 75ZL ]
1.2 1V =mm/s
1.0
gw 0.8
£ 4
[0} 0.6 \§ 700
2]
O 0.4 Z
\ 3
02—
Nl | v=300

0.0
0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

140 160 180

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

Plage admissible: 90 mm

168

d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible poussé
et rigidité élevée
MXQL[IB

a

T\nodéle

d simple

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur




série MXQ
uxa 12¢-0Z0, mxa 12-0Z0 (
wxa 16 A-0Z0, mxa 16-0Z0 (

Modgle  hauteur
interchangeable

Modéle & hauteur
interchangeable

)

Pour le transfert/
Butée métallique avec
amortissement

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ12(8)-10, 20, 30Z(]

MXQ12()-40, 502

2.5 V =mm/s
2.0 v
£ 1.5 \_\\
S
@ 1.0
N
(@]
Vs
0.5 v \200
%0
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ12(2)-75, 100Z[]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

[

Charge m [kg]

25

2.0

0.5

0.0

1V =mm/s
V<
Lo
—1 1 | |
I/\\
mLN"%
>
9
0
T
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ16(A)-10, 20, 3027

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm

[

25 1V =mm/s
2.0 v
3 ~Joo
= 1.5
€ |
(0]
=g
5] 1.0
<
© 14
0.5 v Q200
:300
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm-

MXQ16(A)-40, 502

Charge m [kg]

4.5
4.0
3.5
3.0
25
2.0
1.5
1.0
0.5

0.0

|

V =mm/s

I

V\\
700

4

< 200

V<o
M

0 10 20 30 40

Porte-a-faux admissible L [mm]

50 60

MXQ16(A)-75Z0]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm{-

45 1V =mm/s
4.0 ~
3.5 \ v
— =10
T 30 20—
€ 2.5
(0]
= 2.0
2 \
O 15
1.0 \ Vs
: ) 200
0.5 \t’\?oo\
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

MXQ16(A)-100, 12527

Plage admissible: 90 mmH

45 V =mm/s
4.0
35 \\
— Vs
3 30 100
—_— \
E 25 —
(0]
© 20
©
S 15 —‘\
1.0 Vs
2%
0.5 s3
00
0.0 %
0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]
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L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmf-

4.5 1V =mm/s
4.0 \\
35 7
T 30 = 100
=, —1
£ 25 —
(0]
© 20
2 15
(&) - \
1.0 \v s
NS
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-




MXQ 20A'DZD, MXQ 20'DZD (
MXQ 25A'IZIZD, MXQ 25'DZD (

Modéle a hauteur
interchangeable

Modgle a hauteur

)
)

Sélection du modele Série MXQ

Pour le transfert/
Butée métallique avec

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 200 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm

interchangeable amortissement dans la plage admissible.
o
e}
MXQ20(A)-10, 20, 30, 402 MXQ20(A)-50Z] S
°
7 V =mm/s 7 I 1V =mm/s o<
V =100 V =100 g
6 6 e
= X
= 5 = 5 © S
2 2 Q@
e 4 g 4 3
5 3 2
s S|v=200 s 3[v=200 =
(6] 2 o 2 \ g
V =300 = )
1 1tV =300 g_ E E
L — o ‘o
0 0 -
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 % % g
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS =
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 0 mm|- | @ "=
QDD
MXQ20(A)-752] MXQ20(A)-100, 125, 1502 g
7 V = mm/s 7 V =mm/s >2—
V =100 V =100 =
6 6 €
»
= 5 = 5 2O
2 2 S [
£ 4 £ 4 Xe)
3 2, =
g 3[v=200 g 3 © =
S N S 5 V =200 o
N \ é
1 SR V=300 =
0 ~— 0 ]
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300 :é’
\ \ <
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 120 mm- Plage admissible: 300 mm- £ g
MXQ25(A)-10, 20, 30, 402 MXQ25(A)-50, 752 2x
=
[~}
101y '=100 LV =mm/s 10 v =700 1V =mm/s =
9 9 =
=]
8 8 S
g g
= — [7]
£ 6 £ 6 e
5 S 3 5 3g
§  4[V=200 s 4[V=200 28
21V = 300 %IV =300 >
1 | ! [ '
—
0 0 5
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140 ..g
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux &
Plage admissible: 80 mm- Plage admissible: 140 mmi- | S
o
MXQ25(A)-1002] MXQ25(A)-125, 1502 g
s
19y =700 LV = mm/s 10y =700 V=amms]| | S
9 9 o«
@
8 8 :§
g 7 g 7 &
— — (2]
£ 6 £ 6 .E
o 5 o 5 5
g 4 % 4 §
o V =200
& 4 &  4V=200 g
<o
2 2 g
4LV =300 N g
0 [ 0 3
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300 _E
8
»
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Série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Pour le transfert/ Butée
métallique avec amortissement

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ8B-40, 50Z[ |

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 ‘ 1V =mm/s
V =100
1.0
S 08
E 0.6
(0] .
o N
g 0.4 ~
© “[v =200
Haw
0.0 >
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

L3: Porte-a-faux

MXQ8B-75, 100Z[ ]

Plage admissible: 100 mm{-

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 V = mm/s
V=§>°
o 08
: \
o 0.6
£ N
\\
0.21v =200
0.0 =
0 50 100 150 200 250 300

L3: Porte-a-faux

1.2 ‘ 1V =mm/s
V =100
1.0
T 08
£
) 0.6
2
@ \
S 04 |
V =200
0.2 _\\
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-!

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

Plage admissible: 300 mm-

MXQ12B-40, 50Z[ ]

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
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Plage admissible: 180 mm-

25 ‘ 1V =mm/s 2.5 1V =mm/s
20 V=100 20 V =100
B \ .
g ] g
S T T S T T
g 1.0 8 1.0
(@] V =200 (@] V =200
0.5 \\ 0.5 \
\ \
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mm-
MXQ12B-752Z[] MXQ12B-100, 125Z[ ]
25 1V =mm/s 2.5 V =mm/s
V=1 V=1
2.0 00 2.0 00
- 15 N - 15
© 1.0 < 1.0
(3] (3]
V =200 V =200
0.5 ‘\ 0.5 ‘\
0.0 [ 0.0
) 20 40 60 80 100 120 140 160 180 ) 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm-




Pour le transfert/ Buté
wxa 1 6B'DZD, mxa 20 B--Z- / moél:;IIieqL:ZI:ee;aml;riiessement

Sélection du modele Série MXQ

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

o
S
MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[] 3
S
45 Tt [V =mm/s 4.5 V=100 V=mmss|| | 8
4.0 — N 40— ] |(:|3
\ S
35 35 S ¢
B 30 AN T B 30 N\ .=
= || =, N~ | b
E 25 7 E 25 — ||
[0 (0]
© 20 © 20 =
£, lv=200 & V =200 (o
[S) . &) 1.5 ~$
\ \ @
1.0 < 1.0 N 29
05 0.5 23m
0.0 0.0 290
o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 o 20 40 60 80 100 120 140 % :'_g g
N N bl
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mmi- | @ "=
QDD
MXQ16B-75Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[] é
4.5 - 1b0 1V =mm/s 4.5 ” 160 1V =mm/s >2
40— \ 40— \ g'
35 N 35 ®
T 30 N T 30 \ EC
S =z 2 N L]
E 25 — — E 25 = (e
© © I >
= 2.0 > 2.0 s
£ 15/Vv=200 5 15
s 1 © lv=200
1.0 \ 1.0
0.5 05 . >
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] e-
Plage admissible: 400 mm-

MXQ20B-50, 75Z[]

7 V =mm/s 7 T 1V =mm/s
V=100 V=100
6 6
—_ 5 = 5
2 2
£ 4 £ 4
S 5
s ° s °
5 V =200 o V =200
2 \ 2
\
1 1
0 0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmi- Plage admissible: 200 mm-
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[]
7 V =mm/s 7 T T T V = mm/s
6 V=100 6 V=100 Pression d'utilisation |
i: 200 mm/s
~—— \\mam
— 5 = 5
£ 4 £ 4
S S
s 3 5 3
& &
2 Bl 21V =200
1 ‘\ 1 \\
0 0 [~
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

L3: Porte-a-faux

Porte-a-faux admissible L [mm] le-
Plage admissible: 400 mm-
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Modeéle a hauteur interchangeable |[Modéle a raccor

Options de
réglage communes
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Série MXQ

mxa O A-0Z0, mxa 6-0Z0 (e

wxa 8¢-0Z0, mxa 8020 (e )

)

Pour le transfert/
Butée élastique

Déterminer le porte-a-faux. (Cf

dans la plage admissible.

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

p.158 pour les détails.)

MXQ6(A)-10, 20Z[]

MXQ6(A)-30, 40, 50Z[]

Porte-a-faux admissible L [mm]

0.7 V =mm/s
” NEERN
— 05 V=100 A
g o3 L %
< \e \
© o2 v %
O,
—
0.0
0 10 20 30 40 50 60

MXQ8(2)-10, 20, 30ZL]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm -

Charge m [kg]

0.7 V =mm/s
0.6 %
N
0.5 \ N Yoo
0.4 .
L\
0.3 NS
N T
0.2 Je
L ‘ %
0.1 AR
o.o \ooN — —
) 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm{-

MXQ8(8)-40ZL]

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 V =mm/s
"0 ‘\ &700
2 08
£ e \
5 ° YN
§ 0.4 N e 200
§300 \
0.2 Vs 5
[~ —
\
0.0
0 10 20 30 40 50 60

MXQ8(¢)-50, 75Z[]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm

[

Porte-a-faux admissible L [mm]

1.2 V =mm/s
1.0 v |
\ NG
= N %
D 08
£
o 0.6
5 4
© S
5 04 ‘\"oo
S3 \
02 T
=90
00 N\ —
) 20 40 60 80 100 120 140 160 180
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L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm

[

Charge m [kg]

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0

{V = mmss]
v

S

%

v

S

N
V* 300

I~

\‘]5%

\

~ |

0

10

20 30 40 50 60

70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

[




wxa 128-0Z0, mxa 12-0Zc (

Modéle a hauteur
interchangeable

Modgle a hauteur

)

Sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

MXQ 1 6 A-DZD, MXQ 1 G-DZD ( interchangeable Butée élastique dans la plage admissible.
Qo
e}
MXQ12(2)-10, 20, 302 MXQ12(2)-40, 502 2
°
25 V =mm/s 25 1V =mm/s <
g
v sO
2.0 & . 2.0 s S 3¢
— 00 —_ 00 S E
2 N 2 2
[0 (0]
g 10 \ % g 10 \ & =
© . < . < 4
5 \x 00 5 N w 3
S s
05 7 00 0.5 ] ~300 53
0.0 0.0 S0
0 20 40 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 s % g
N N o=
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 0 mm|-~ | @ "=
QDD
MXQ12(2)-75, 100ZC] 8
25 ‘ {V=mmss Sl
S
£
2.0 4 ®
— 7o TO
(o)) o S
= 15 85
E N Ne)
3 =
§ 10 Zs S
° NS :
O 0 )
Yss 3
0.5 0p
=
l/§ 5 \\ —
0.0 ~20 E
) 20 40 60 80 100 120 140 160 180 :é’
N [~}
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 180 mm- £ g
MXQ16(A)-10, 20, 30Z] MXQ16(A)-40, 502 £X
=
[~}
4.5 IJ V = mm/s 4.5 ‘ 1V =mm/s =
@
4.0 s 4.0 //\\ 3
3.5 % 3.5 3 2
T 30 \ \ T 30 \ AN .
E 25 N E 25 g
o) \ [0} \ o 3
2 20 © 20 N T E
5] \ \ ) ] \ S ®E
< N /) < A eo <o
o 15 0 o 15 v 0 =R
1.0 £ o 1.0 \“-90 2%
. 7 00 . N \ O%
05 S 500 05 Q& — 8
0.0 E— 0.0 o 5
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 %
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux &
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mmi- | S
o
MXQ16(A)-75Z] MXQ16(A)-100, 1252 3
s
4.5 I V = mm/s 4.5 I 1V =mm/s 2
4.0 L 4.0 ¢ @
35 AN 35 \t\’o =
5 \ AN 5 N\ N\ £
2 30 2 30 N a
£ 25 \ E 25 \ AN g
5 20 A3 5 20 A A E
o : o : 8
2 N \ 2, 2 \90 i
) 1.5 \ 0 O 15 \ (/] B
1.0 33 00 1.0 300 )
05 Vssg 0.5 Vs 50 £
0.0 0.0 [~ ——
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 _E
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux k]
Plage admissible: 200 mm- 7

Plage admissible: 120 mm-
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Série MXQ

Modéle 2 hauteur Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
- - X L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
MXQ ] D, MXQ U1 ]\ interchangeable avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-

Modéle 3 hauteur Pour le transfert/ g-falnux" du grgphde siI les valeurs de la charge et
e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 25A'I:IZD, MXQ 25'DZD ( imerchangeable) Butée élastique dans Ia plage admissible. >

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40ZC] MXQ20(A)-50Z]
7 V =mm/s 7 1V =mm/s
6 4 6 ¢
> >
p \ .
= 5 \\Q> = 5 %
=, \\ =, N\ N
: N\ : \ I \&
% 3 ‘k‘\g % 3 > o \
I 0, I M
5 ) \ b\\e\o &) 5 L 1,\\&‘ \
2 \o
1 V¢;\\\o 1 Yss SN
o ~
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ20(A)-752] MXQ20(A)-100, 125, 150ZC]
7 V = mm/s 7 V =mm/s
6 < 6 ¢
\ \ AN
Z @
g ° N g ° N
T 4 N T 4 N N
5, \ \I\o N 5, N\, N
2
g . ‘P\\ \?o 5 ) \ 1/\ % \
%, Y
1 l/\\s\o 1 V\\M\
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm- Plage admissible: 300 mm-
MXQ25(A)-10, 20, 30, 40ZC] MXQ25(A)-50, 752
10 1V =mm/s 10 T 1V =mm/s
9 9 L
8 \J; 8 \ \3%
s 1\ N | | @ 1\ %
()] [®)]
= 6 \ = 6
E 5 \ AN E 5 N\ L
° ., \ ANVA e, \ N
o 3 v o 3 S
AN &
2 % 2 &
1 N 500‘ 1 S S00
0 [~ —— 0 ~2
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 80 mm- Plage admissible: 140 mmi-
MXQ25(A)-100ZC] MXQ25(A)-125, 1502
10 ‘ 1V =mm/s 10 V =mm/s
9 & — 9
X \ > : 1\ AN
= 7 y e = 7 \ V=100
[*)] o
2 6 \ AN = 6
5 5 N\ \ L 5 5 \ AN b
o N NS B A\ AN
5 4 2, @ 4 N9
& 3 \\ L % & 3 v N
S, NGRS
2 ” % 2 0l 0
1 S8 1 S5
0 0
0 0 3
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm- Plage admissible: 300 mm-
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sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.
L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
g-falux': du gracliphde'siI les vale‘urs dte la charge et
L, ., . e la vitesse de déplacement sont comprises
MXQ 6 B'DZDlPour le transfert/Butée élastique dans Ia plage admissible.
K
-]
MXQ6B-10, 20, 30Z[ | MXQ6B-40Z[ ] 3
T
1.2 1V =mm/s 1.2 1V =mm/s o<
g
1.0 < 1.0 S 2
— — «©
T o8 \\ ; g o8 p =
£ \ Q; £ <]
° 06 % o 06 ]
Q . \ N g . =
§ 0.4 \‘ ANCE ™ g 0.4 NS
. V\ ?00 \\ \ $
) — 5.8
02 V% 0.2 o%
- — 25 m
-0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140 160 %% g
N N -
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 100 mmH- Plage admissible: 160 mm- | @ =
%5
MXQ6B-50, 75Z[ | é
1.2 V =mm/s o
=
10 \ %
— ©
? o8 S 8
5 06 \ V\\l 8 3
[ . b
5 \ ) X =S
5 o4 AN . T
. D
\\ 0\300 I K
0.2 v N 300 =
) @
0.0 2 — g
o) 50 100 150 200 250 300 :'g”
\ [~}
Porte-a-faux admissible L [nm] |L3: Porte-a-faux S
Plage admissible: 300 mm- £ g
5 X
3 =
S
K4
r_g
=
n
]
S
H
7]
S8
&%
=
2
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Série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Pour le transfert/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

Butée élastique dans la plage admissible.
MXQ8B-10, 20, 30Z[ ] MXQ8B-40, 50Z[ ]
25 1V =mm/s 25 1V =mm/s
2.0 2.0 \ \
2 15 2 15 N
£ = \§
5 10 5 10 AV 2%
0.5 05 R 00
. ' v N ‘?00
S
"0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 o 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mmp- Plage admissible: 160 mm-
MXQ8B-75, 100Z[]
25 V =mm/s
2.0
2 15
£
[0
= 1.0
(]
<
(6]
0.5
0.0
0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-
MXQ12B-10, 20, 30Z[ ] MXQ12B-40, 50Z[ ]
45 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ \ 4.0 \ \
— 30 N 5 30 N
g .. N g \ N
e 20 \ N & §, 2.0 \ \\K\
g % 3 N\ N 2%
s 15 < 1.5
o Vs © \ Vs
1.0 RN 1.0 SN\
v \"?0 I l/\ \6,0 \
0.5 'Qeo 0 0.5 % 0 —
0.0 E— 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

MXQ12B-75Z[ ]

Plage admissible: 100 mm-

MXQ12B-100, 125Z[ |

Plage admissible: 140 mmH-

4.5 1V =mm/s
4.0
s TN
— 30 ™
g . \ N\
s 2.0 \ \\k\\,
o 7 N &
& 15 N v ™
° o \ AN
: 5 3 0 —_
0.5 ND 0
00 [ 00l N~—
"0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

177

Plage admissible: 180 mm-

4.5 V =mm/s
4.0
\N
35
_ 5o AN
= 55 \ \
0E> 2.0 \ \\ 1
o . Q>
2 \ N
(c‘; 15 NP %
1.0 y I/\‘e 20
O'Sﬁ\\soo % ~|
0.0
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm}-




Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Bultjée élastique

Sélection du modele Série MXQ

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
6 N\ NN
— 5 N — 5
g N g \
€ 4 £ 4
o \ [\ N o
e 3 NV 3 ‘0
IS N N/ IS (4
& N % &
2 v 2
1 1
0 0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mmf- Plage admissible: 140 mm-
MXQ16B-75Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[]
7 1V =mm/s 7 1V =mm/s
N A
— 5 _ 5
£ 4 \ E‘ 4
(0] b (0]
S <
O 5 v S 5
r I\
rIN\3g, 2 L —
1 \\\& 00 ~_ 1 \\‘?0
o 0 ~_ 0 \Jo
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm{- Plage admissible: 400 mm¢-!
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20B-50, 75Z[ ]
10 V = mm/s 10 1V =mm/s
9
i AN i AN
o \ \ o \ [
[*)] [*)]
g 7 \ NP g 7 \ AV
>
£ \ \ \ ]o £ \ \\700
9] 5 N N0 9] 5
2 NERN N = \
© 4 b © 4 I/
6 \ > 6 \ S
3 U <0, 3 L \é’o
> 9 > 4
2 l, \?o 2 Vi \t?
1 \\So 9 1 S %
0 0 \ 0 \‘30 —~—
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmf- Plage admissible: 200 mm{-
MXQ20B-100ZL1 MXQ20B-125, 150Z[]
10 V = mm/s 10 1V =mm/s
9 9 N
8 8 \\ ‘\\
B 7 3 7 ANZ
X, 6 = 6 \ \S
£ £ \ X%
o 5 o 5 \
<) <) \ [\
@ 4 @ 4
< < \ S
o 3 O 3 SO o
N3
2 2 — Y
1 1 V“s %
%
0 . 0 \ ]\
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm{-

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm
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d double

a raccor
MXQLIA

|

€€ | Modeéle

d simple|Modele a faible poussé
et rigidité élevée
MXQL[IB

e[Modele a raccor
MXQll MXQLIC

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur




Série MXQ
mxa O A-0Z0, mxa 6-0Z0 (e

wxa 8¢-0Z0, mxa 8020 (e )

)

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6(A)-10, 20Z(]

MXQ6(A)-30, 40, 502

Charge m [kg]

0.7

V = mm/s

0.6
0.5

L
N

N

0.4

RN

0.3

0.2

0.1

0.0

0

1

0 20

30

40

Porte-a-faux admissible L [mm]

E—
0 6

5 0

MXQ8(2)-10, 20, 302

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm -

Charge m [kg]

0.7 V =mm/s
06 \= )2 Y=o
05 N &
) %
3 V =200
0.4 J
0.2
0.1 1
0.0 I —
~o 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ8(2)-40Z]

Plage admissible: 120 mm |-

Charge m [kg]

1.2 V =mm/s
1.0
[ 7\ V=100
N
0.8 3%
¢ V =200
0.6 s
X2
0.4 N
—
0.2
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ8(2)-50, 752

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm (-

Charge m [kg]

1.2 V = mm/s
10 V =100
\1/\\0 >\_

0.8 \00

L\ V =200

2
0.6 \6\00
0.4 N ~
0.2
\\\\
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
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Plage admissible: 180 mm |-

Charge m [kg]

1.2

1.0

0.8

0.6

0.4

0.2

0.0

[V =mms]
v 7\v=1oo
000 7
¢ =
\&, N | V=20
(2 \
(4
\
\
\
—T 1
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm (-




uxa 126-0Z0, mxa 12-0Z0 ()
mxa 16A-0Z0, uxa 16-0Z0 (e

)

Sélection du

modele Série MXQ

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la charge

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-

avec la vitesse de déplacement.

a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ12(2)-10, 20, 30Z(]

MXQ12(2)-40, 50ZC]

Plage admissible: 120 mm

Plage admissible: 200 mm

1.6 T V = mm/s 1.6 1V =mm/s
12 X ! s \ =~
) Charge maximale pour un : 1z
1.2 \\ fonctionnement horizontal \\300 1.2 \ \\?oo
()] ()]
2 1.0 < =3 1.0
g 0.8 _Chargg maximale pour un s 0.8 \ v
=2 fonctionnement vertcal D 2 N
S o6 % S o8 %0
(6] (6]
0.4 0.4
0.2 0.2 =
0.0 0.0
0 20 40 60 0 20 40 60 80
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ12(8)-75, 100Z[]
1.6 1V =mm/s
1.5 \ ~
1.4 AN
1.2 V\\ 3
) \ %
= 1.0
£ 0.8 \
(0] .
(=]
5] \l' S
(-.C) 0.6 N S 500
0.4
0.2 |
0.0
0 200 40 60 80 100 120 140 160 180
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-
MXQ16(A)-10, 20, 30Z[ ] MXQ16(A)-40, 50Z[ ]
45 [V =mm/s 4.5 LV =mm/s
4.0 4.0
] NN . \ \
T 30 \ Ys T 30 \ Vs
g s N 300 2 3 N ~300
E 25 < = E 25 N S
8} 20 \ \ 8} 2.0 \ \
T : VQS g . \ ,/\
Qc) 15 0p 6 1.5 NS 500
10 1.0 —
0.5 E— 05 —
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ16(A)-752] MXQ16(A)-100, 12521
4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
N
' \ ' \\ v
= NV = N
2 3.0 S 2 30 X
=, \\ 300 =, \\ ‘Qb
£ 25 AN £ 25 N ~J
I3 NG @ N ™~
S 2.0 v 2 20
8 \*5 8 \\ 4
5 15 0o &) 1.5 g )
1.0 1.0 —
05 p— 05 —
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
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d double

a raccor
MXQLIA

eeTModéle

faible poussé
et rigidité élevée
MXQL[IB

a

T\nodéle

d simple

a raccor
MXQLIC

e}Modéle

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

Options de
réglage communes

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur




Série MXQ
uxa 20A-0Z0, mxa 20-0Z0 (e
mxa 25 A=, mxa 25=0Z0 (feewsss

)
)

Pour le transfert/
Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf

dans la plage admissible.

p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40Z[ ]

MXQ20(A)-50ZL]

7.0 V =mm/s
6.0 \
3
= 50 N <309 —
2 N
£ 4.0
S %
= 3.0 3
8 500
© 59
—
1.0
0.0
0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 60 mm -

MXQ20(A)-75ZL ]

Charge m [kg]

7.0 1V =mm/s
6.0 \ AN
5.0 Vs
N300
4.0
3.0 v
20 ~2%0_
—
1.0
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm

[

MXQ20(A)-100, 125, 150Z[ ]

7.0 V = mm/s
6.0 \
\
— 5.0 4
] \ < 30p
£ 4.0 N
S \
= 3.0 4
5 ~%00
2.0
\
1.0
0.0
0 20 40 60 80 100 120

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mmH-

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z]

Charge m [kg]

7.0

V = mm/s

6.0

\

5.0

4.0

N\

3.0

2.0

1.0

0.0

0

50 100 150 200

250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mmH-

MXQ25(A)-50, 75Z[]

10.0
9.0 N
8.0 Charge maximale pour un
7.0 fonctionnement horizontal

6.0

5.0 [ Charge maximale pour un
4.0 | foncionnement vertical

3.0
2.0
1.0
0.0

V = mms]

N V=300

N\

Charge m [kg]

0 10 20 30 40 50

Porte-a-faux admissible L [mm]

60 70 80
L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 80 mm

[

MXQ25(A)-1002Z[ ]

Charge m [kg]

10.0
9.0

(V=]

N\

| |
V=300~

8.0

N\

7.0

6.0

ANA

5.0

4.0
3.0

2.0

1.0

0.0
0

20 40 60 80

100

120 140

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 140 mm

[

MXQ25(A)-125, 150Z[ ]

10.0
9.0
8.0
7.0 \\
6.0
5.0
4.0
3.0
2.0
1.0
0.0

‘ 1V =mm/s

2N

1
V =300

Charge m [kg]

0O 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

140 160 180 200

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-

®181

Charge m [kg]

10.0

V = mm/s

9.0

N\

8.0

N\

7.0
6.0

5.0

S

~ soo

4.0

3.0

2.0

1.0
0.0

0

50 100 150 200

250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-




MXQ 6 B'DZD/Pour le transfert/Amortisseur de chocs (RJ)

sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
1.2 V = mm/s 1.2 V = mm/s
o V =100 o V =100
' N, ' N
g o8 AN 30 T 08 NN,
= A & = A \\‘\p
S oo 1\\\6\% SN S oo S 00\ N
(o)) (o))
g \oo \ \\ E 2 ~_|
[S) 0.4 &) 0.4
0.2 —~— — 0.2 —
— | \\\
0.0 e 0.0 s
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140 160

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-!

MXQ6B-50, 75ZL ]

1.2 =
VPV mm/s
=1
1.0 \ 00
&
3 o8 5 \% 30y
3,
5 05N\
= [~]
s \o N ——
0.2 \
\
—1 |
0.0
0 50 100 150 200 250 300

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 160 mm{-!
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Série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Pour le transfert/

Amortisseur de chocs (RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

dans la plage admissible.

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

12 \ \ \ |V = mm/s
) \ AN F— y V.|
1.4 Charge maximale pour un S
12 \ fonctionnement horizontal \200
. N
3 10 N \\
= arge maximale pour un
£ 0.8 N fonctionnement vertca Vs 30p
S 6 N
5 D ~—
0.4 V<
I~—= 50,
0.2 ~2
’ \'\
0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Porte-a-faux admissible L [mm

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm{-

MXQ8B-75, 100Z[ |

Charge m [kg]

1.6
1.5
1.4
1.2
1.0
0.8
0.6
0.4

0.2

0.0
0

[V =mm/s]

\

I

N

S

AN

\2007

\
\
\

<

N\

N

&

300

AN

%o

50

100 150 200

250 300

Porte-a-faux admissible L [mm

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

1.6 1V =mm/s
H - A |
\ V*e
1.2 0p
S N\
= 1.0 N
X
E 08 \ I~ Vs 3
S 0
© 06 =0
S o4 —
' Y= 500
0.2 ——
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160
Porte-a-faux admissible L [mny 'P-IS: Porte-a-faux

lage admissible: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z[

4.5 [V = mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 N 4 4.0 \
3.5 \ \ 2% 3.5 \ [/§2
— 30 < =200 —| — 30 < %_
2 25 \ ™ — 2 25 N
E N v e N\ v
o 20 ™ 3 30, o 20 =3
) N 0 ) AN 00
o 15 N T 15 ™
5 Ve — & —
° 10 500 ° 40 S~ V= 500
0.5 E— . 0.5 l ]
0.0 0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [m| L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm|L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm— Plage admissible: 140 mm{-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 1252Z[ ]
4.5 V = mm/s 4.5 1V = mm/s
4.0 < ‘ 4.0
N Vs \ N\ N
3.5 \ \ 2 200 3.5 \ \\ 7
— 30 — 30 <200
g \ ] N
g 2° N T~ e 2 O
[ 2.0 N S 300 [0) 2.0 \ V:
o N ) N 300
3 15 < g 15 < S—
(@] (6]
1.0 Vs 500 1.0 V=500
0.5 — 0.5 — |
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm|L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mmnL3: Porte-a-faux

183

Plage admissible: 180 mm-

Pl

[

lage admissible: 300 mm




sélection du modele Série MX Q

Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / A;u(:rt?ssrzzrs::chocs RJ)

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ16B-50Z[ |
7.0 I I I I I I |V= mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 [ Charge maximale pour un fonctionnement horizontal ] 6.0
. N . \ Ve
50 \ N V= 20()»\ 5.0 200 |
B \ B \ \
= 40 \ Vs = 40
g 30 N SN g 30 \ 9
@ \ g \
5 20 Ys 505 5 20 Vs
~_| N}o
1.0 1.0 —
0.0 0.0
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm- Plage admissible: 140 mm{-
MXQ16B-752[ | MXQ16B-100, 125, 150Z[ ]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 \ \ 6.0 \ \
V =200
5.0 V =200 5.0
2 40 \\ < | 2 40 \ v 53
€ N 300 £ \\ w
o 3.0 g 3.0
2 2
. S O . 3
1.0 —— | 1.0 —
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 0 50 100 150 200 250 300 350 400
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm{] Plage admissible: 400 mm}-!
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[ ] MXQ20B-50, 75Z[ ]
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ 9.0
N
8.0 8.0
\ '/§ 30 \ \ l’\
7.0 0 7.0 S 30
2 \ e \\ 0
2 6.0 = ~] 2 60
= Charge maximale pour un = \
5 501 onciomement vetica v g 50 ‘\l/
4.0 S o 40 2
g 3.0 % § 3.0 500
2.0 2.0 —
1.0 1.0
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm)] |Ls: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm{- Plage admissible: 200 mmp-
MXQ20B-100Z[] MXQ20B-125, 150Z[]
10.0 |V = mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ 9.0 \
8.0 8.0
\ v \L V = 300
7.0 \ §30 7.0 N
B 60 8 9 B 60 NG
E 50 AN E 50
[0] [0]
o 4.0 o 4.0 35
S V. = %0
g 30 5500 g 30
© 2.0 © 2.0
. — | .
1.0 1.0
0.0 0.0
0 50 100 150 200 250 300 0 50 100 150 200 250 300 350 400

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm{-!
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Série MXQ

mxa O A-0Z0, mxa 6-0Z0 (e

MXQ Bé'DZD, MXQ 8'DZD (

Modgle & hauteur
interchangeable

)

Pour le transfert/
Butée métallique

MXQ6(A)-10, 20Z(]

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

dans la plage admissible.

MXQ6(A)-30, 40, 502

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ8(2)-50, 752

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm H

1.2 V =mm/s
1.0 \ \
D 08
= < V =150
€ 2 \\6‘ |
g 06 W\ ° w
5 2 / V=200
°
o 04 °©
N\ V
0.2
X
O_O \
0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm]

®185

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm

[

Porte-a-faux admissible L [mm]

0.7 V =mm/s 0.7 V =mm/s
0.6 \ 0.6 \
S 0.5 S 0.5 Z
= A V=150 X, \\\ V =150
£ 0.4 N 5 £ 0.4 2 )
o) £ o g W \/
2 03\ 2 o3 >
P = °© =
8 2 V = 200 5 /\\ V =200
0.2 ° /& 0.2 \)<
0.0 0.0
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Porte-a-faux admissible L [nm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 120 mm (-
MXQ8(¢)-10, 20, 30Z[] MXQ8(2)-40Z[ ]
1.2 V = mm/s 1.2 V = mm/s
1 .O \ 1-0 \
g 0.8 g 0.8 Z
€ L V =150 € I V =150
o 06 ds o 06 z ) |
> ’ VA 4 o)) ) \ |
3 V =200 ] N V =200
o N N < 6
o 04 »% o 04 \o
0.2 \ 0.2 3 & \
0.0 0.0 E—
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40 50 60

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 90 mm H




wxa 128-0Z0, mxa 12-0Zc (
wxa 16A-cZo, mxa 16-0Z (

Modéle a hauteur
interchangeable

)

Modgle a hauteur
interchangeable

)

Sélection

Pour le transfert/
Butée métallique

MXQ12(2)-10, 20, 30Z(]

du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

25 V =mm/s
2.0
2 \ .
c 15 T
o Z % V =150
2 W [
5] 1.0 sy
s 2 !
—\ ° LV =200
0.5
0.0 >.< \
) 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ12(3)-75, 100ZL ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm -

25 1V =mm/s
2.0
2 \ <
= 1.5 A\
£ )
© z\-\ o V=150
o > |
g 10 2 w
© N T V =200
K
0.0
0 20 40 60 80 100 120 140

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ16(A)-10, 20, 30Z[ ]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm-

[
]
MXQ12(2)-40, 502 S
°
25 v=mmss]| | 2 <
g
o
2.0 € X
— ]
2 \ \A 2=
g ° \ s 3
® A % V =150 (=]
> \ | =
] 1.0 N >
< ® | o
o ° V =200 2
\ \// 1 @ @
03 ] 38
\ coM
< D O[]
0.0 TR
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 © % g
N Y-
Porte-a-faux admissible L [nm] | L3: Porte-a-faux oS
Plage admissible: 90 mm|- | @ "=
2 @
S
o
=y
E
)
°oO
gL
Re)
= X
.S E
Qo
)
o
o
=
D

MXQ16(A)-40, 502

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm-

4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
35|\ ss|— 1\
4 : \ X :
E 25 A‘A\% E 25 \47A"é
S Lo N V =150 S Lo VX V=150
g 1-5 \% \ ‘ g 1-5 \% >\ ‘ ‘
’ |-V = ’ V =200
10 \ V =200 10 \ N >\ | —
] os
0.0 0.0 T
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90
Porte-a-faux admissible L [nm] | L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [nm] | L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 60 mm - Plage admissible: 90 mm -
MXQ16(A)-75Z] MXQ16(A)-100, 12527
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 4.0
ol A1\ o (AN
5 a0\ \. 5 sol— N [\/]
=, \ W\ = \ \»
E 25 2—\% E 25 ST\S
o 50 \\) \ V=150 o 00 \\) V=150
Rl I AN |
e R =
0.5 0.5 N
0.0 N — 0.0 NI D
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-

Mxatl

Modeéle a hauteur interchangeabl

Options de
réglage communes
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Série MXQ

MXQ 2OA'DZD, MXQ 20'DZD (
MXQ 25A'DZD, MXQ 25'DZD (

Modéle a hauteur
interchangeable

Modgle a hauteur
interchangeable

)
)

Pour le transfert/
Butée métallique

MXQ20(A)-10, 20, 30, 40ZL]

MXQ20(A)-502[]

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Porte-a-faux admissible L [mm]

7.0 1V =mm/s
TN
= 50 £
2 Y V=150
e 40 < ©
2 AN
D
= 3.0 %
£ \ /< V =200
2.0
1.0
0.0 ——
o 10 20 30 40 50 60 70

L3: Porte-a-faux

MXQ20(A)-75Z]

Plage admissible: 60 mm -

7.0 1V =mm/s
A
— 5.0 £
2 \ N V =150
e 40 f\ 8 °
g > N\
= 3.0 00
5 V =200
2.0 \(
1.0 N
) 10 20 30 40 50 60 70 80 90

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ20(A)-100, 125, 150ZC]

Plage admissible: 90 mm

[

Porte-a-faux admissible L [mm]

7.0 V =mm/s
N
— 5.0 VA
2 \ 3\ V =150
£ 40 < >
o \‘)
(o]
5 3.0 00
(-_C) V =200
- X
1.0 —
LR —
) 20 40 60 80 100 120

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 120 mm-

MXQ25(A)-10, 20, 30, 40Z(]

7.0 V =mm/s
= 50 \ A\\
X V=150
£ 4.0 4\\ {0
S \& N
5 3.0 2
5 \ /\ V =200
2.0 2< /\
1.0
m—SON
0.0
0 50 100 150 200 250

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-

MXQ25(A)-50, 752

Porte-a-faux admissible L [mm]

MXQ25(A)-100Z]

10.0 1V =mm/s
9.0
80—\
g 70 \\ \f V =150
X \Y =
R
[} 5.0 \}
<] = |\
g 40 s V =200
© 30 ™ ~
20—\
o N
"0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 80 mm

[

10.0 1V =mm/s
9.0
8.0 ”
= 70
2 . \ , \\‘% V=150
E AN
[} 5.0 e
> \o
© 4.0 o
5 a0 \ V =200
10 X
00 AN B
) 20 40 60 80 100 120 140

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux

MXQ25(A)-125, 1502

Plage admissible: 140 mm

[

Porte-a-faux admissible L [mm]

10.0 1V =mm/s

9.0 T

8.0

\ <

g 70 \ o V =150
£ 6.0 2z \o
[0 5.0 W N
el
5 5o e 2N V =200

iy \\/\<>/ -

o N —|

0.0

0O 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 200 mm-

®187

10.0 1V =mm/s
9.0
8.0
_ \ [\«
2 ;'g \. [ \g V =150
e ° N
© 5.0 2
S 4o el
5 50 \ N V = 200
2.0 \ X
10 e X
0.0
0 50 100 150 200 250 300 350

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm-




MXQ 6 B'DZDlPour le transfert/Butée métallique

sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

MXQ6B-10, 20, 30Z[] MXQ6B-40Z[]
1.2 1V =mm/s 1.2 V = mm/s
1.0 1.0 \
2 08 T 08
c \ & V=150 T 4 V=150
g, 0.6 Z ) S, 0.6 2 \%
s N 2 >
&) 0.4 )0 N &) 0.4 oo
0 ’& L v =200 | v=200
0.2 \ L | 0.2 \(
Ny % e o %< ~—
"0 5 10 15 20 25 30 35 40 "0 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm

[

MXQ6B-50, 75ZL ]

Charge m [kg]

1.2

V = mm/s

1.0

0.8

0.6

0.4

\
S V =150

(=4
S/ | —V =200

0.2

< T

0.0
0

20 40 60 80

100 120

Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-2-faux
Plage admissible: 300 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm)] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 160 mm (-
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Série MXQ

wxa8B-0Z5, uxa12B-Z0/

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises
dans la plage admissible.

Pour le transfert/

Butée métallique

MXQ8B-10, 20, 30Z[]

MXQ8B-40, 50Z[ |

25 V =mm/s
2.0
3 V =150
= A
g 19 S
(0] Z °
5 1op\ N
5 T\ \&
o ) )< |V =200
oo 5 >< \
o 10 20 30 40 50 60

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm (-

MXQ8B-75, 100Z[

25 V = mm/s
2.0
A
1.5 \\\
V =150

Charge m [kg]

1.0 o
\ %

0.5 \\2<

0.0

0 20 40 60 80 100 120

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux

Plage admissible: 300 mm H

MXQ12B-10, 20, 30Z[ ]

25 1V =mm/s

2.0
\ \ V =150
15 £

2

£ W

o £ \%

?‘SJ 1.0 \\) N

s @ X V = 200
05 \\ N | _

< \
\

0.0
0 10 20 30 40 50 60 70 80

Porte-a-faux admissible L [mm] |L3 Porte-a-faux
Plage admissible: 160 mm

MXQ12B-40, 50Z[

4.5 1V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ \ 4.0
3.5 \ \ 3.5
— = <
2 3.0 PA 2 3.0
= I \& V =150 = WA V =150
E 25 I\ E 25 \e T \®
S 20\ S 20 N
@ \ = IS > \/
< [~ < =)
) 1.5 o [S) 1.5
\ v =200 AN N | v=200
0.5 ~— 0.5 \<\ N——_|
0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-afaux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm - Plage admissible: 140 mm |-
MXQ12B-75Z[] MXQ12B-100, 125Z[]
4.5 V =mm/s 4.5 1V =mm/s
4.0 \ \ 4.0
3.5 3.5
B 30 \ \‘\\ B 30 =
= V =150 = \ V=1
E 25 44 > E 25 \_ ] % 50
S 20— No—N S 20 s
S ) i
5 15 & 5 15 =
o \ | V=200 o \_\L N[ v=200
05 \(‘K\\ \ 0.5 \<)\ I~
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120 140 160 180

Porte-a-faux admissible L [mm] |Ls: Porte-a-faux

Plage admissible: 180 mm |-
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Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm |-
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Sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p.158 pour les détails.)

L1, L2: A partir du point de croisement de la charge
avec la vitesse de déplacement.

L3: Peut s'utiliser dans la "Plage admissible du porte-
a-faux" du graphe si les valeurs de la charge et
de la vitesse de déplacement sont comprises

Pour le transfert/
mxq 1 6B'DZD, wxa 20B-0Z- / Bultjée métallique

dans la plage admissible.

d double

a raccor
MXQLIA

|

faible poussée | Modele
et rigidité élevée
MXQL[IB

a

odele

-

a raccor

MXaQLlc

d simple

e}Modéle

Modeéle a hauteur interchangeabl
MXQL]

MXQ16B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ16B-50Z[]
7.0 1V =mm/s 7.0 1V =mm/s
6.0 \ \ 6.0
= 5.0 S 5.0
2 \4 V =150 2 \ 4\\ V =150
4.0 W\ 4.0 -
e = \o 5 8
2 30 IEARY 2 30 2
© : > © . [~
5 \% \< V =200 5 \5 X( V =200
2.0 N 2.0 \ \><
1.0 1.0
0.0 & I 0.0 \<><\ \\
) 10 20 30 40 50 60 70 80 o 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Porte-a-faux admissible L [mm] | L3 Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] | L3 Porte-a-faux
Plage admissible: 100 mm - Plage admissible: 140 mm -
MXQ16B-75Z[] MXQ16B-100, 125, 150Z[]
7.0 V =mm/s 7.0 V =mm/s
6.0 \ \ 6.0 \ \
= 50 2 = 50 &
2 \ \\\ V =150 2 \ S V =150
g 40 2—\g g 40 < o
o \} o \!
I — \=> o >
2 30 CS g 30— 2
< V =200 = V =200
S 40 ° 20 <
\
0.0 —— 0.0 k
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200 250
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 180 mm - Plage admissible: 400 mm (-
MXQ20B-10, 20, 30, 40Z[] MXQ20B-50, 75Z[ 1
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 9.0
8.0 \ 8.0 \ \
. \ \ .
= 7.0 = 7.0 L
g . V[ \4 V =150 g o \\ V = 150
E S \g E e [\8
o 5.0 w— o 5.0 W\
o ‘2 N o \ A\ |\
g 40 2 g 40 2
5 \ V = 200 5 NN V = 200
3.0 \ 3.0 \ \
2.0 2.0 \(
10 1.0
00 N4 | oo \%< ~— ~——|
) 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 ) 20 40 60 80 100 120 140
Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-2-faux Porte-a-faux admissible L [mm] |L3: Porte-2-faux
Plage admissible: 120 mm H Plage admissible: 200 mm H
MXQ20B-100ZL] MXQ20B-125, 150Z[]
10.0 1V =mm/s 10.0 1V =mm/s
9.0 \ \ 9.0
8.0 8.0
= 70 \ \, = 7.0 \e
(e - (o] .
2 o \ . V =150 2 \, N, V = 150
E \& \& E W A\
[0} 5.0 W ® 5.0 —— >
> \ \= S c N\
< 4.0 2 5] 4.0 =
5 a0 \ V = 200 5 a0 \ N V = 200
I\ S 20
- v - "
1.0 1.0
\ AN |
0.0 0.0
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 0 50 100 150 200 250 300 350

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 300 mm H

Porte-a-faux admissible L [mm]

L3: Porte-a-faux
Plage admissible: 400 mm H

190

Options de
réglage communes

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur




Série MXQ

Modele a raccord double, modele a raccord simple, modeéle a hauteur interchangeable/Pour la pression

MXQ6(A)-[1Z

MXQ16(A)-[1Z

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p. 159pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la force de
pression avec la vitesse de déplacement.

Coté : Coté . Coté : Coté
OUT* IN = ST10a 30 OuUT* IN =
40 07— o 280 ST 40, 50 07— o
z A\ = z ’ =
5 2\? g 5 8
) < = k) =
8 28 2N\ 2 05067 E 2 200 05067 E
& S £ 5 £
g \ JRE s
® \\ © ® ©
s 17 S 3 03/04 & S 120 03/04 &
[ To o S - @ 2 . g
AR R o T e
S~ i R o L RN o
0 20 40 60 80 100 120 0 50 100 150 200
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
A
MXQ8() -[1Z MXQ20(A)-[1Z
w
20 ST 10430 07— & 440 aSIRI0lato 07— &
= = = | ST50 =
= o \% 5 = 3 5
‘@ =2 \S I ‘0 », )} I
2 50 (=} N 0.5/0.67 S @ 310 A oo 0.5/0.67 S
g o E g G %N E
(O] = (O] =
° © o >, ©
@ \\ 2 @ \‘5\0 ©
2 30 \—\ 0304 § 2 190 A\ 0304 §
o v NS ‘B o Vs Se =
' \\ . J ~J S g [T Q . N . S . §
0 50 100 150 200 0 50 100 150 200 250 300
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]
A
MXQ12(3) -2 MXQ25(A)-[1Z
Coté : Coté T T Coté : Coté
ouT: IN = ST 10 a 40 ouT: IN =
160 2 07/ — o 690 ‘ : 07/ — o
= |__—ST10a30 s = | —8T50,75 =
= c = c
§ FACA £ § A\H 2
2 110 A\ 05067 E 2 490 2\ 05067 E
g 2 \[% £ 5 ° Nz =
2 5 N\° = 2 > =
° (=4 o ° o
s 70 = 03/04 & S 300 N = 0304 &
Lo \\ \\\ ~~\ % [ ‘\ \\ S \\\ g
> KN T~ o @ A -~ g
NN Se. RS o . N ~. ~-1_ a
0 50 100 150 200 0 100 200 300 400
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm]

* La force de pression des plages en ligne pointillée est une valeur de référence car la force de pression varie a l'intérieur de ces plages.

* ST = Course
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sélection du modele Série MX Q

Déterminer le porte-a-faux. (Cf p. 159pour les détails.)
L1, L2: A partir du point de croisement de la force de
pression avec la vitesse de déplacement.

Poussée basse et rigidité élevée/pour pression

Qo
MXQ6B-[ 1Z MXQ16B-[1Z E
o
K ©
| e w s || 28
5 N ST 10440 V| gl
40 ST 10430 07/— & 280 07— S || 8¢
= ° % = | —ST50 % S E
< ({}) A <] c s S
8 > \% |3 2 N\, I
a 28 R 05/067 € @ 200 @ % 05067 € || B
o > 6\ (0] bt > 2. [0 o
Q S £ o % £ =
3 o 8 > S| —
@ \ \ © ® % °1 (8
s 17 SARR 3 0304 § S 120 NN <~ 0304 § @
L \\ ~ * Ve % L \\\\ 'R “~§~ % =~$
SRR k.. 3 NERRE ~L. oo >
N DT I S o A N R e o coMm
20 ]
0 50 100 150 200 250 300 0 100 200 300 400 % "% g
8
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] © D =
O =
MXQ8B-[1Z MXQ20B-[1Z 3°
- - S
Y sz E
cots :Cats x gore 1Cats o
. TN | -ST10a40 UT:* N _ | | &
70 ST10a30 _ fg7_ g 440 —sT50. 75 07— &|| €
_ _ , S||®
Z = Z =
5 o \* $ 5 51138
%) 2 o S 5 T o L]
2 50 °o—\~> 050.67 € @ 310 050.67 & ¥
< o 2 @ o ”, @ S ¢
3 © o sl =S
[0 © z \ kel 2
g 30 \—\ < 0304 & S 190 S 0304 5|8
i PR Sk 7 o ~ @ o
© N Ss 0 LS e %]
S ~ Se~o [ ~o S~o 0] =
Sy S o - bk a ~<. | TIme-a_. n,: ;—2
|
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400 500 S
[~}
Porte-a-faux admissible L [mm] Porte-a-faux admissible L [mm] s .
£0
MXQ12B-[1Z 5%
==
: . Coté i Coté =
ST 10430 OUT* N ®
160 ! — 07— o 3
_ __——ST40,50 s ;g
] T n
2 110 O 05067 £ e
5 % = 8E
o° > o 0 E
3 \);35‘ = S8
s 70 NN 0304 § 29
[T \\ \\ © S 8 o g
U (SRR T N 0 )
So v TEsL| TRees a @
0 100 200 300 400
Porte-a-faux admissible L [mm]

* La force de pression des plages en ligne pointillée est une valeur de référence car la force de pression varie a l'intérieur de ces plages.
x ST = Course

SEEW GG GLELY Exécutions spéciales | Montage du détecteur
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série MXQ

Fléeche de la table (valeurs de référence)

Déplacement de la table causé par
la charge du moment longitudinal

Déplacement lorsqu'une charge est appliquée

sur la partie signalée par la fleche pour la
course entiere de la table linéaire pneumatique

L 2

I l

=

La ligne en pointillés du graphique ci-dessous montre le

déplacement de la portion indiquée par la fleche lorsque le support
de plaque est monté par le client.

F Plague

had 3 (en aluminium)

T

MXQ6(A)-[1Z

Déplacement de la table causé

par la charge du moment radial
Déplacement lorsqu'une charge est
appliquée sur la partie signalée par la

fleche pour la course entiere de la table
linéaire pneumatique

I —

==
MXQ6(A)-[1Z

Déplacement de la table causé
par la charge du moment latéral
Déplacement de la partie F lorsqu'une

charge est appliquée sur la partie F lors
du retrait de la table linéaire pneumatique

=

I

Lr

MXQ6(A)-[1Z

3 3 Lr=40 mm
0030 R
E 0.025 ST 50— E 0.003 ST202%0 E /| ST10.20
13 3 )
S 0020 DS L L8
E // ST 40 = oo A/ ]S / A 30 450
o 0.015 / / : S / ST 10 ! b 0.001 va A
S ST 30 b5 7 LS
% oo s < ST 20 | % 0001 //// | % ’ 2
2 // _—sT40,50 | | |2 i D R
& MO I eesTi0 | | |8 3
0,000 — =1 ST10a30 0.000 0.000
0 2 4 6 8| | 0 2 4 6 8| | 0 2 4 6 8
Charge [N] 3 Charge [N] 3 Charge [N]
(Taille plaque :t=8) !
| | Lr=70 mm
MXQ8(4)-JZ, MXQ6B-TZ : MXQ8(2)-0Z, MXQ6B-JZ | MXQ8(2)-0Z, MXQ6B-1Z
0.120 : 0007 : 0004 pe——
— b= N a
E 0.100 4ST75 E 0006 ST75— || ! E //
© / bl / bl e 00w 4ST40____
3 0080 L | g 0 / % ST 30 a 50 Ll e / /
E / L[S oo |2 N ST 50, 75
S 0060 va ClS /// R , 2
IS / ST 50 L| 5000 / 7 ST20— || ! | § // L
repran | IR S N N/
3 / . - /7 ST 10 |8 M
0.000 g “isT10a30 0.000 0.000
0 5 10 15| 0 5 10 15| 0 5 10 15
Charge [N] , Charge [N] , Charge [N]
(Taille plaque : t = 8) i i
! ! Lr=90 mm
MXQ12(4)-0Z, MXQ8B-0Z = MXQ12(A)-0Z, MXQ8B-0Z = MXQ12(4)-0Z, MXQ8B-Z
0.200 0.012 0.007
E ST100 " | E oo AST100 .| E oo ST10230
5 0160 E / L2 s st 40,50 |
s Co| @ 0008 LS //
° | b S oo 7 ST 75, 100
S o ST75— | « |8 Do ;
% 0.100 % 0.008 / ST30,40 % s /
£ bl E o004 bl E
g om0 ~sT100— | | | & // || g
: IR R = LU £
0.000 ST 10430 0.000 0.000
0 10 20 30| 0 10 20 30| 0 10 20 30
Charge [N] 3 Charge [N] 3 Charge [N]

+ ST = Stroke (course)
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sélection du modele Série MX Q

Fléeche de la table (valeurs de référence)

| P L | . , Qo
Déplacement de la table causé par : Déplacement de la table causé : Déplacement de la table causé s
la charge du moment longitudinal : par la charge du moment radial : par la charge du moment latéral | 3 <
| . | . . T
Déplacement lorsqu'une charge est appliquée : Déplacement lorsqu'une charge est : Déplacement de la partie F lorsqu'une | &[]
sur la partie signalée par la fleche pour la | appliquée sur la partie signalée par la | charge est appliquée sur la partie F lors §O
course entiére de la table linéaire pneumatique ' fleche pour la course entiére de la table ' du retrait de la table linéaire pneumatique S x
3 i linéaire pneumatique | o =
| l : . F F <
1 1 o
U: | ]l — . | 1 =
‘ Do I
La ligne en pointilés du graphique ci-dessous monre le déplacement l ‘0
de la portion indiquée par la fléche lorsque le support de plaque est ! H @ 9
monté par le client. | |
p F Plaque ! ‘ g_E m
- ini ! — | I [
Il (en aluminium) | | Lr g0 [l
i l I ' = 0
‘ ‘ -3 X
! | © D
= - = ,
| | T 5
1 ! Lr=120mm |8
MXQ16(A)-CJZ, MXQ12B-0Z | MXQ16(A)-0z, MXQ12B-0Z - MXQ16(A)-0Z, MXQ12B-[Z \=
0.350 1 0018 1 0012 g
= | = — | = ST 10a 30 =
E o sT125— | | | E 0% ST128 | E oot / -
E / | E 0.014 ST100 | ' E‘ ST 40, 50 = (&)
3 0250 - /N |3 st15 gL
s // L oon o | ® 0008 4 e
S o ST100— | | |9 oot 4 e // ST 100, 125 S X
© o / / ST30a75 b S 0006 7 J oS
g o |5 A 13 Y/ P
£ i L | £ 006 Y/ L | £ oo gy %
g /§¥}38 | & oo ;/’!/_,,,————°T1°’207 : §.0m2 =
g 000 /ST10a30 | | | |3 oo N E
0.000 N ! 0.000 ! 0000 S
0 20 40 60| 0 20 40 60| 0 20 40 60| | £
Charge [N] ' Charge [N] ' Charge [N] 1:,_> D
1 1 D
(Taille plaque : t=12) ! ! = (e
Lr=160mm | 3 >
MXQ20(A)-LJZ, MXQ16B-L]1Z : MXQ20(A)-LZ, MXQ16B-11Z : MXQ20(A)-UZ, MXQ16B-[1Z | 2=
1 1 S
0.600 ‘ 0.018 ‘ ‘ 0.025 2
E , ST 150 | E oot /g”FJw L E ‘ S
£ 0500 = L E oo ST 10 a4 40
o y | o 0o ST75100— | | | * 50
€ 0400 |8 oo — | 1|8 3
= /mus Dl o /]~ ST40.50 Lol = 0015 ST 75— g
° Lol 0010 | I L~ 82
8 030 A R /.| _st30 L8 //// o £
= ST 100 L | = 0.008 # D2 - o £
@ L~ bl g N A b |5 oot0 7 s8
£ 0200 © | E 0006 / sT10.20— | | | E - | _— =3
@ @ L b @ / > o
o . s} . s} ST 100 a 150 (o) g
3 sT75_,ST125150| | @ | & o004 b IS 000 /4 o
& 0100 —=~ ST 10 a 50 - g g A 2
a --2 /ST 100 L |8 oo |8 2
0.000 I ‘ 0,000 ‘ 0.000 3
0 50 100[ 0 50 100[ 0 20 40 60 80| | B
Charge [N] , Charge [N] , Charge [N] -‘g’
(Taille plaque : t=12) | l 3
Lr=200mm | &
MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-0Z | MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-0Z | MXQ25(A)-0Z, MXQ20B-1Z |
e ST150 | ST 150 | ST10a40 || | £
£ 0400 D E = =
£ oam0 / | E / £ o Sre0,7s | | &
2 o /sTias|| | |§ 0° ST100 sT125| | | |3 ’ 5
= T10a1 © o 2
S oo |20 10 100 ,/ - ST 40,50, 75 R g
K ST 125 / ///’ b8 oo Cls ST100| | | .3
= 0200 v I~ Dol e x5
5 X 7 sTi00|| ! |§ |5 oo
§ o0 X ese—"—"11 1 | § zifaf”’f” |5 ;j;?/, sT125,150| | JIE
& 0100 ST 150-ST 75 ! g 0005 ST10a30 — i 8 o
N g mel —JulRN N R :
8 oo P - - 2
0.00p L——FEEEEEEEEESAR IS | 0.000 | 0.000 =
0 50 100 0 50 100 0 50 100 [
Charge [N] | Charge [N] | Charge [N] g
‘ ‘ =
1 1 m

ST = Stroke (course) (Taille plaque : t = 15)
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Série MXQ

Précautions spécifiques au produit 1

Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http:/www.smc.eu

|

Montage

A Précaution

1.

195

Ne pas érafler ou bosseler la surface de montage
du corps, de la table ou de la plaque de fermeture.
Cela peut provoquer une réduction du parallélisme des surfaces
de montage, des vibrations du guidage ou une augmentation de
la résistance au fonctionnement, etc.

. Ne pas érafler ou bosseler la surface de transfert du

rail ou du guidage.
Cela peut entrainer un relachement, une résistance au
fonctionnement accrue, etc.

. Ne pas appliquer de chocs ou de charge excessifs

lorsque la piéce est montée.

Si une force externe supérieure au moment admissible est
appliquée, le guidage peut se desserrer ou la résistance au
fonctionnement augmenter.

. La planéité de la surface de montage doit étre inférieure

ou égale a 0.02 mm.

Un mauvais parallélisme de la piece montée sur le corps, la
base et les autres piéces peut provoquer des vibrations de
l'unité de guidage et une augmentation de la résistance au
fonctionnement, etc.

. Sélectionner la connexion adéquate pour les

charges dont le support externe et/ou mécanisme
de guidage sont a l'extérieur, puis aligner
correctement.

. Eviter de toucher le corps lors du fonctionnement.

Vos mains, etc. risquent de se prendre dans le réglage de
course. Installer un couvercle par mesure de sécurité si vous
vous trouvez a proximité de la table linéaire en cours
d'utilisation.

. Eloigner les objets sensibles aux aimants.

Les aimants du corps étant intégrés, évitez tout contact
rapproché avec des disques magnétiques, des cartes
magnétiques, ou des bandes magnétiques. Les données
pourraient étre effacées.

. Ne pas toucher un aimant sur la section de la table.

Etant donné que la table est faite de substances magnétiques,
elle peut étre magnétisée si en contact avec un aimant, etc.
Ceci peut entrainer un dysfonctionnement des détecteurs, etc.

-~
Z

9. Lors du montage du corps, utilisez des vis de la longueur

adéquate et ne dépassez pas le couple de serrage maximum.
Dépasser le couple de serrage maximum peut entrainer un
dysfonctionnement. Tandis qu'un serrage insuffisant peut entrainer un
mauvais alignement ou une chute.

1. Corps taraudé

! i |

| -

3 20

3 Aprécaution Les modeles autres que MXQ20(A) et MXQ25(A) comportent des trous

' traversants taraudés. Utiliser des vis au moins 0.5 mm plus courtes que la

! profondeur de vissage maximum (L2). Des vis longues peuvent entrer en

! contact avec la plaque de fermeture et provoquer des dysfonctionnements, etc.

l N . Couple de | Prof. de vissage [Prof. de vissage max|

i LEcle R serragpe (Nm) L1 [mm] ’ L2 [mrgn]

| MXQ6 M4 x 0.7 2.1 5 8

[ MXQ8 M4 x 0.7 2.1 8 11

; MXQ12 M5 x 0.8 4.4 11 15

. | MXQ16 M6 x 1 7.4 14 19

| MXQ20 M6 x 1 7.4 9

¢+ |[MXQ25 | M8x1.25 18 12

| MXQ6A M4 x 0.7 2.1 8 11

+ |[MXQ8A | M4x0.7 2.1 8 11

' MXQ12A M5 x 0.8 4.4 8 12

| MXQ16A M6 x 1 7.4 12 17

' [MXQ20A| M6x1 7.4 9

l MXQ25A | M8x 1.25 18 12

 [MXQ6B | M4x07 2.1 5 8

; MXQ8B M5 x 0.8 4.4 4 9

'+ [MXQi2B| M6x1 74 7 12

. | MXQ16B M6 x 1 7.4 10 15

' [MXQ20B | M8x1.25 18 14 20

l MXQ8C M4 x 0.7 2.1 6 9

+ [MXQ12C| M5x038 44 8 12

2. Trou traversant

f —m %:' -

| Q W HR '

3 Modele Vis Couple de serrage max. [N-m] L [mm]

l MXQ6 M3 x 0.5 1.1 5.3

} MXQ8 M3 x 0.5 1.1 8.3

| MXQ12 M4 x 0.7 2.7 115

! MXQ16 M5 x 0.8 5.4 14.4

| MXQ20 M5 x 0.8 5.4 19.3

! MXQ25 M6 x 1 9.2 23.5

! MXQ6A M3 x 0.5 1.1 8.3

3 MXQ8A M3 x 0.5 1.1 8.3

! MXQ12A M4 x 0.7 2.7 8.5

; MXQ16A M5 x 0.8 5.4 12.4

i MXQ20A M5 x 0.8 5.4 16.3

l MXQ25A M6 x 1 9.2 20.5

i MXQ6B M3 x 0.5 11 53

l MXQ8B M4 x 0.7 2.7 4.5

: MXQ12B M5 x 0.8 54 74

; MXQ16B M5 x 0.8 5.4 10.3

! MXQ20B M6 x 1 9.2 145

l MXQ8C M3 x 0.5 1.1 6.3

} MXQ12C M4 x 0.7 2.7 8.5
SVC
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Série MXQ

Précautions spécifiques au produit (2)
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http:/www.smc.eu

| Montage | ¢ Montage
A\ Précaution A\ Précaution
3. Montage par I'avant 12. Une butée métallique avec amortissement doit étre
L utilisée au niveau de pression minimum en tenant
- compte de la force de compression maximale.
Lorsqu'on utilise une butée métallique avec avec amortissement, la
j l sortie du vérin se réduit de la compression maximale de
i ‘ I'amortissement. Si la sortie n'a pas de tolérance, I'amortissement ne
Q N sera pas compléetement compressé contre le métal, entrainant une
- instabilité de la position d'arrét. Lors de la sélection d'un modéle, faites
Modéle V|| SSRLEEIIEE Rl COVEEED attention & la sortie du vérin. (Reportez-vous au tableau ci-dessous.)
max. [N'm] max. L [mm] p
MXQ6(A) — M3 x 05 0.9 5 En particulier, lorsqu'il est monté vers le haut dans le sens vertical, non
MXQ8(A, C) |MXQ6B | M3x05 0.9 5 seulement la force de compression maximale du amortissement, mais
MXQ12(A, C) | MXQ8B M3 x 0.5 0.9 5 aussi la masse de la piece doit étre prise en compte.
MXQ16(A) MXQ12B | M4 x 0.7 2.1 6
MXQ20(A) |MXQ16B| M5x0.8 4.4 7 - Horizontal : Sorite du vérin > Force de compression maximale
MXQ25(A) MXQ20B| M6x 1 7.4 9 de I'amortissement

4. Montage par le haut

Aprécaution Pour éviter que les vis de montage de la piéce ne
heurtent la table, utiliser des vis plus courtes d'au moins

- Vertical :  Sortie du vérin > Force de compression maximale
d'amortissement + (masse de la piéce + masse
des pieces mobiles du produit)

Piece métallique

Butée métallique avec

Piéces internes Amortisseur amortissement

0.5 mm que la profondeur maximale de vissage. * 1 Pression d'utilisation minimum | Réference) Force de
Des vis longues peuvent entrer en contact avec le bloc Alésage [mm] de la butée métallique avec | fonctionnement
de guidage et provoquer des dysfonctionnements, etc. amortissement [MPa] maximale [N]
Couple de Prof. de vissage [mm] 8 0.3 20
Modéle Vis serrag.e max. Max. Orifice 12 0.3 42
(N-m] 16 0.2 65
MXQ6(A) — M3 x 0.5 1.1 4.1 2.1 20 02 97
MXQ8(A,C) |[MXQ6B | M3x0.5 1.1 4.1 2.1 o5 0.2 154
MXQ1 2(A, C) MXQ8B M4 x 0.7 2.7 5.7 2.7 * Non disponible pour @ 6
MXQ16(A) MXQ12B | M5x 0.8 5.4 7.3 3.3
MXQ20(A) MXQ16B | M5 x 0.8 5.4 7.3 3.3
MXQZS(A) MXQZOB M6 x 1 9.2 9 4 Horizontal Vertical ﬁ Poussée du vérin
10. Les trous de centrage de la table et de la base du _ Foreede compression maximale ipeiy
corps n'ont pas le méme centre. Utiliser ces pions 53‘\‘;3;6 4
lors de la réinstallation de la table lorsque celle-ci a Masse des

11.

été otée afin d'effectuer des travaux d'entretien d'un
produit identique.

Lorsque le réglage est monté, un moment est
généré par la poussée du vérin, provoquant le
déplacement de I'extrémité de la table a I'arrét.

Le déplacement peut varier en fonction de la
pression d’alimentation, du sens de montage ou du
modéle. Pour plus de détails, contactez votre
représentant SMC.

O

pieces mobiles

Butée métallique

; Butée métallique
avec amortissement

avec amortissement Force de

compression
maximale
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Série MXQ

Précautions spécifiques au produit (3)
Veuillez lire ces consignes avant I'utilisation. Reportez-vous a la page annexe pour connaitre
les consignes de sécurité. Pour connaitre les précautions a prendre pour les actionneurs et

les détecteurs, consultez les « Précautions de manipulation des produits SMC » et le
« Manuel d'utilisation » sur le site Internet de SMC, http:/www.smc.eu

|

Environnement d'utilisation \

Autres

A Précaution

1

®197

. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou il peut étre

exposé aux liquides tels que I'huile de coupe, etc.
L'utilisation du produit dans un milieu ou il peut étre exposé a de
I'huile de coupe, des réfrigérants ou de I'huile, etc. peut entrainer
des relachements, une augmentation de la résistance, ou une
fuite d'air, etc.

. Ne pas utiliser le produit dans un milieu ou il peut

étre directement exposé aux corps étrangers tels
que la poussiére, poussiére déposée, copeaux,
projections, etc.

Cela peut entrainer un relachement, une résistance au
fonctionnement accrue, des fuites d'air, etc. Pour une
utilisation dans ce type d'environnement, veuillez consulter
SMC.

. Ne pas utiliser dans un milieu exposé directement

aux rayons solaires.

. Bloquer les sources de chaleur présentes dans la

zone alentours.

Si des sources de chaleur sont présentes dans la zone
alentours, la chaleur rayonnante peut entrainer une
augmentation de la température du produit, produisant un
dépassement de la plage de température. Bloquer la chaleur a
I'aide d'une couvercle, etc.

. Ne pas faire subir de vibrations et/ou chocs excessifs

au produit.

Veuillez consulter SMC en ce qui concerne une utilisation
dans ce type d'environnement ; cela peut entrainer des
dommages ou un dysfonctionnement.

Bien que la table possede une robustesse adéquate, si elle
est endommagée, ne la touchez pas a mains nues car le
produit peut étre coupant comme un rasoir. Et peut causer
des blessures séveres.

. Attention a I'anticorrosivité de la section de guide

linéaire.
En particulier, de la rouille peut étre générée en raison de la
condensation, etc. qui génere des gouttes d'eau susceptibles
d'adhérer.

O

/A Attention

1. Ne pas introduire les mains ou les doigts entre la

plaque et la fixation.

Ne pas introduire les mains ou les doigts entre la table et la
fixation lorsqu'elle est rétractée.. Vous pourriez vous blesser la
main ou les doigts.

2. Veillez a ne pas fumer si vos mains ont été en

contact avec le lubrifiant utilisé dans la section du
vérin de ce produit car ceci peut engendrer un gaz
particulierement nocif.

A\ Précaution

1. Ne pas démonter ni modifier le produit.
2. Stabilité de performance

La vitesse du piston dans le tableau des caractéristiques
correspond a la vitesse moyenne. La vitesse réelle de ce
produit peut varier légerement lors de la course selon les
conditions d’utilisation telles que le changement de la
résistance de la charge et de la pression.

Si une utilisation stable a faible vitesse est nécessaire,
veuillez consulter votre agence SMC locale.

SvVC



A Consignes de sécurité

Ces consignes de sécurité ont été rédigées pour prévenir des situations dangereuses
pour les personnes et/ou les équipements. Ces instructions indiquent le niveau de risque

potentiel a I'aide d'étiquettes "Précaution”, "Attention" ou "Danger". Elles sont toutes
importantes pour la sécurité et doivent étre appliquées, en plus des Normes
Internationales (ISO/IEC) ", a tous les textes en vigueur a ce jour.

1) ISO 4414 : Fluides pneumatiques — Regles générales et exigences

A Danger' Danger indique un risque potentiel de niveau fort qui, s'il est do séourite | @ N .
. . 2 . A € Securite pour les systemes et leurs composants.
'gnore, pOL_Jrrallt entralnler la mort 09 des bllessures graves.l ISO 4413 : Fluides hydrauliques — Regles générales et exigences
Attention indique un risque potentiel de niveau moyen qui, de sécurité pour les systémes et leurs composants.
A Attention: s'il estignoré, pourrait entrainer la mort ou des blessures IEC 60204-1 : Sécurité des machines — Matériel électrique des

graves.

Précaution indique un risque potentiel de faible niveau qui,
s'il est ignoré, pourrait entrainer des blessures mineures ou

/\ Précaution:
peu graves.

/\ Attention

1. La compatibilité du produit est sous la responsabilité de la personne
qui a concu le systéme et qui a défini ses caractéristiques.

Etant donné que les produits mentionnés sont utilisés dans certaines
conditions, c'est la personne qui a congu le systeme ou qui en a déterminé
les caractéristiques (apres avoir fait les analyses et tests requis) qui
décide de la compatibilité de ces produits avec l'installation. Les
performances et la sécurité exigées par I'équipement seront de la
responsabilité de la personne qui a déterminé la compatibilité du systeme.
Cette personne devra réviser en permanence le caractere approprié de
tous les éléments spécifiés en se reportant aux informations du dernier
catalogue et en tenant compte de toute éventualité de défaillance de
I'équipement pour la configuration d'un systeme.

. Seules les personnes formées convenablement pourront intervenir
sur les équipements ou machines.
Le produit présenté ici peut étre dangereux s'il fait I'objet d'une mauvaise
manipulation. Le montage, le fonctionnement et I'entretien des machines
ou de I'équipement, y compris de nos produits, ne doivent étre réalisés
que par des personnes formées convenablement et expérimentées.

. Ne jamais tenter de retirer ou intervenir sur le produit ou des
machines ou équipements sans s'étre assuré que tous les dispositifs
de sécurité ont été mis en place.

1. L'inspection et I'entretien des équipements ou machines ne devront étre
effectués qu'une fois que les mesures de prévention de chute et de
mouvement non maitrisé des objets manipulés ont été confirmées.

2. Si un équipement doit étre déplacé, assurez-vous que toutes les
mesures de sécurité indiquées ci-dessus ont été prises, que le courant
a été coupé a la source et que les précautions spécifiques du produit
ont été soigneusement lues et comprises.

3. Avant de redémarrer la machine, prenez des mesures de prévention
pour éviter les dysfonctionnements malencontreux.

. Nos produits ne peuvent pas étre utilisés au-dela de leurs
caractéristiques techniques.

Nos produits ne sont pas développés, concgus et fabriqués pour une

utilisation dans les conditions ou environnements suivants.

Une utilisation dans ces conditions ou environnements n'est pas

couverte.

1. Conditions et environnements en dehors des caractéristiques
techniques indiquées, ou utilisation en extérieur ou dans un endroit
exposé aux rayons du soleil.

2. Utilisation dans les secteurs nucléaire, ferroviaire, aérien, aérospatial,
maritime ou automobile, application militaire, équipements affectant la
vie humaine, le corps et les biens, équipements relatifs aux carburants,
équipements de loisir, circuits d'arrét d'urgence, embrayages de
presse, circuits de freinage, équipements de sécurité, etc. et toute autre
application ne correspondant pas aux caractéristiques standard
énoncées dans les catalogues et les manuels d'utilisation.

3. Utilisation dans les circuits interlock, sauf pour une utilisation avec
double verrouillage telle que I'installation d'une fonction de protection
mécanique en cas de défaillance. Inspectez régulierement le produit
pour vérifier son bon fonctionnement.

machines. (1ére partie : recommandations
générales).
ISO 10218-1 : Robots et dispositifs robotiques - Exigences de
sécurité pour les robots industriels - Partie 1 : robots.
etc.

/\ Précaution

Nous développons, concevons et fabriquons des produits
pour équipement de commande automatique destinés a une
utilisation inoffensive dans les industries de fabrication.
L'utilisation dans les industries non manufacturiéres n'est
pas couverte.

Les produits que nous fabriquons et commercialisons ne
peuvent pas étre utilisés a des fins de transactions ou de
certification indiquées dans la Loi sur les mesures.

La nouvelle Loi sur les mesures interdit I'utilisation d'unités
autres que Sl au Japon.

Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité/
clauses de conformité

Le produit utilisé est soumis a la "Garantie limitée et clause
limitative de responsabilité" et aux "Clauses de conformité".Veuillez
les lire attentivement et les accepter avant d'utiliser le produit.

Garantie limitée et clause limitative de
responsabilité

1. La période de garantie du produit est d'un an de service ou
d'un an et demi apres livraison du produit, selon la premiére
échéance.? Le produit peut également tenir une durabilité
spéciale, une exécution a distance ou des pieces de rechange.
Veuillez demander I'avis de votre succursale commerciale la
plus proche.

2. En cas de panne ou de dommage signalé pendant la période
de garantie, période durant laguelle nous nous portons
entierement responsable, votre produit sera remplacé ou les
pieces détachées nécessaires seront fournies. Cette limitation
de garantie s'applique uniguement a notre produit,
indépendamment de tout autre dommage encouru, causé par
un dysfonctionnement de I'appareil.

3. Avant d'utiliser les produits SMC, veuillez lire et comprendre les
termes de la garantie, ainsi que les clauses limitatives de
responsabilité figurant dans le catalogue pour tous les produits
particuliers.

2) Les ventouses sont exclues de la garantie d'un an.

Une ventouse étant une piece consommable, elle est donc garantie
pendant un an a compter de sa date de livraison.

Ainsi, méme pendant sa période de validité, la limitation de garantie ne
prend pas en charge I'usure du produit causée par I'utilisation de la
ventouse ou un dysfonctionnement provenant d'une détérioration d'un
caoutchouc.

Clauses de conformité

1. L'utilisations des produits SMC avec I'équipement de production
pour la fabrication des armes de destruction massive (ADM) ou
d'autre type d'arme est strictement interdite.

2. Les exportations des produits ou de la technologie SMC d'un
pays a un autre sont déterminées par les directives de sécurité
et les normes des pays impliqués dans la transaction. Avant de
livrer les produits SMC a un autre pays, assurez-vous que toutes
les normes locales d'exportation sont connues et respectées.

/\ Consignes de sécurité Lisez les 'Précautions d'utilisation des Produits SMC" (M-E03-3) avant toute utilisation.
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