Ficha de producto
Caracteristicas

ATV320D15N4B

Principal

Gama de producto

Altivar Machine ATV320

Tipo de producto o componente

Variador de velocidad

Aplicacion especifica de productoMaquinas complejas

Nombre corto del dispositivo

ATV320

Format of the drive

Livro

Destino del produc

Motores asincronos
Motores sincronos

Filtro CEM

Filtro CEM clase C2 integrado

Grado de proteccién IP

IP20 de acuerdo con EN/IEC 61800-5-1

Grado de proteccion

UL type 1 with UL type 1 conformity kit

Tipo de refrigeracion

Ven

Numero de fases de la red

3 fases

[Us] tensién de alimentacion
nominal

380...500 V (- 15...10 %)

Frecuencia de alimentacion

50...60 Hz (- 5...5 %)

Potencia del motor en kW

15 kW for heavy duty

Potencia del motor en HP

20 hp for heavy duty

Corriente de linea

47.3 A en 380 V para heavy duty
33.3 Aen 500 V para heavy duty

Corriente de cortocircuito de la
red

<=22 kA

Potencia aparente

28.8 kVA en 500 V para heavy duty

Corriente de salida en continuo

33 A en 4 kHz para heavy duty

Méxima corriente transitoria

49.5 A during 60 s for heavy duty

Perfil de control de motor
asincrono

Ley tensién/frecuencia, 2 puntos

Ley tensién/frecuencia, 5 puntos

Control vectorial de flujo sin sensor, estandar
Ley tensién/frecuencia - ahorro de energia, U/f
cuadratica

Flux vector control without sensor - Energy Saving

Perfil de control de motor
sincrono

Control de vector sin sensor

Rango de frecuencias de salida

0.1...599 Hz

Frecuencia de conmutacion
nominal

4 kHz

Frecuencia de conmutacion

2...16 kHz regulable
4...16 kHz with current derating

Funcién de seguridad

STO (remocao de torque seguro) SIL 3
SS1 (safe stop 1)

SMS (safe maximum speed)

SLS (safe limited speed)

GDL (guard door locking)

Protocolo del puerto de
comunicacion

CANopen
Modbus

Tarjeta opcional

Communication module:
RJ45

Communication module:
Communication module
terminal block
Communication module:
Communication module:
Communication module:
Communication module:
Communication module:

CANopen daisy chain

CANopen SUB-D 9
: CANopen open style

EtherCAT RJ45
DeviceNet
Ethernet/IP
Profibus DP V1
Profinet
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responsabilidad del usuario final o integrador de realizar un apropiado analisis de riesgos, evaluacion y testeo de los productos con respecto una aplicacion especifica. Schneider Electric Industries SAS o cualquiera de sus empresas subsidiarias o comercializadoras no se hacen responsables

La informacion incluida en esta documentacion contiene descripciones generales y/o caracteristicas técnicas de los productos. Esta documentacion no pretende sustituir ni ser utilizada como herramienta garantizada de creacion de especificaciones especificicas para usuarios finales. Es
de una posible mala interpretacion o uso de la documentacion incluida en este documento



Complementario

Communication module: Ethernet Powerlink

Tension de salida

<=de la potencia de la tensién de alimentacién

Permissible temporary current boost

1.5 x In during 60 s for heavy duty

Rango de velocidades

1...100 con motor asincrono en modo de bucle abierto

Precision de velocidad

+/-10% de deslizamiento nomin 0,2 Tna Tn

Precision de par

+-15%

Sobrepar transitorio

170...200 % Par nominal del motor

Par de frenado

< 170 % with braking resistor during 60 s

Bucle de regulacién

Regulador PID ajustable

Compensacion desliz. motor

Automaético sea cual sea la carga
No disponible en ley tensién/frecuencia (2 6 5 puntos)
Ajustable 0...300%

Rampas de aceleracion y deceleracion

S

0]

Cus

Inyeccion DC con parada automatica en rampa de deceleracion
Adaptacion de rampa de deceleracién

Lineal

Conmutacién de rampa

Frenado hasta parada

Mediante inyeccion de CC

Tipo de proteccion

Variador de velocidad : proteccion térmica

Variador de velocidad : sobreintensidad entre fases de salida y tierra
Drive: input phase breaks

Drive: overheating protection

Drive: short-circuit between motor phases

Resolucion de frecuencia

Unidad visualizacion : 0.1 Hz
Entrada analdg.: 0.012/50 Hz

Consecutivo, seguido, continuo, adosado

Control, screw terminal: 0.5...1.5 mm2 AWG 20...AWG 16
Motor/resistencia de frenado, terminal de tornillo: 6...16 mm2 AWG 8...AWG 6
Power supply, screw terminal: 16 mm2 AWG 6

Tipo de conector

1 RJ45for Modbus/CANopen en cara frontal

Interfaz fisica

RS 485 de dos hilos para Modbus

Marco de transmision

RTU para Modbus

Velocidad de transmision

4.8, 9.6, 19.2, 38.4 kbit/s para Modbus
50 kbps, 125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps for CANopen

Formato de los datos

8 bits, configurable odd, even or no parity for Modbus

Tipo de polarizacion

Sin impedancia para Modbus

Numero de direcciones

1...247 para Modbus
1...127 para CANopen

Método de acceso

Esclavo para CANopen

Suministro

Alimentacién interna para potenciémetro de referencia (1-10 kOhmios): 10.5V CC

(+/- 5 %) current <= 10 mA (proteccién de sobrecarga y cortocircuito)

Sefializaciones en local

1 LED rojo para tension unidad

1 LED verde para ejecucién de CANopen
1 LED verde para ejecucién de CANopen
1 LED red for CANopen error

1 LED red for drive fault

Anchura 180 mm
Altura 330 mm
404 mm with EMC plate
Profundidad 232 mm
Peso del producto 8,8 kg
Numero de entrada analégica 3

Tipo de entrada analogica

Voltage (Al1): 0...10 V DC, impedance 30000 Ohm, resolution 10 bits

Bipolar differential voltage (Al2): +/- 10 V DC, impedance 30000 Ohm, resolution 10

bits
Current (AI3): 0...20 mA (or 4-20 mA, x-20 mA, 20-x mA or other patterns by
configuration), impedance 250 Ohm, resolution 10 bits

Nimero de entrada digital

7

Entrada discreta

Programable (comun positivo/comuan negativo) (DI1...DI4): 24...30 V CC: PLC niv 1

Programable como entrada de pulsos 20 kpps (DI15): 24...30 V CC: PLC niv 1
Sonda PTC configur. por conm. (DI6): 24...30 V CC

Schneider



Safe torque off (STO): 24...30 V DC, impedance 1500 Ohm

Entrada logica

Légica negativa (sink): : DI1...DI6, > 19 V (state 0) < 13 V (state 1)
Légica positiva (source): : DI1...DI6, <5V (state 0) > 11 V (state 1)

Numero de salida analégica

1

Tipo de salida anélogica

Software-configurable current (AQ1): 0...20 mA, impedance 800 Ohm, resolution 10
bits

Software-configurable voltage (AQ1): 0...10 V, impedance 470 Ohm, resolution 10
bits

Duracion de muestreo

Entrada analdgica (Al1, Al2, Al3): 2 ms
Salida analégica (AQ1): 2 ms

Precision Analog input Al1, Al2, Al3: +/- 0.2 % for a temperature of -10...60 °C
Analog input Al1, Al2, Al3: +/- 0.5 % for a temperature of 25 °C
Analog output AQ1: +/- 1 % for a temperature of 25 °C
Analog output AQ1: +/- 2 % for a temperature of -10...60 °C

Error lineal Entrada analégica (Al1, Al2, Al3): +/-0,2...0,5 % del valor maximo

Saida anal6gica (AQ1): +/- 0.3 %

Numero de salida digital

3

Salida discreta

Légica relé configurable NA/NC (R1A, R1B, R1C): electrical durability 100000 ciclos
Logica relé configurable NA (R2A, R2B): electrical durability 100000 ciclos
Légica (LO)

Tiempo de actualizacion

Entrad 16g. (DI1...DI6): 8 ms (+/- 0.7 ms)
Salida de relé (R1A, R1B, R1C): 2 ms
Salida de relé (R2A, R2C): 2 ms

Corriente de conmutacién minima

Salida de relé (R1, R2):5mAen24V CC

Intensidad de conmutaciéon maxima

Salida de relé (R1) sobre resistivo carg (cos phi=1:3Aen 250V CA
Salida de relé (R1) sobre resistivo carg (cos phi=1:4Aen 30V CC

Salida de relé (R1, R2) sobre inductivo carg (cos phi=0.4: 2 Aen 250 V CA
Salida de relé (R1, R2) sobre inductivo carg (cos phi=0.4:2Aen30V CC
Salida de relé (R2) sobre resistivo carg (cos phi=1:5 A en 250 V CA
Salida de relé (R2) sobre resistivo carg (cos phi=1:5Aen 30V CC

Specific application

Machinery

Medioambiente

aislamiento

Aislamiento galvanico entre terminales de alimentacién y control

de la resistencia de aislamiento

>1 mOhm en 500 V CC para 1 minuto a tierra

nivel de ruido

58 dB de acuerdo con 86/188/EEC

potencia disipada en W

480 W (ven) en 380 V, 4 kHz

posicion de funcionamiento

Vertical +/- 10 grados

compatibilidad electromagnética

Prueba de inmunidad de radio frecuencia conducida de acuerdo con IEC 61000-4-6
nivel_3

Prueba de inmunidad oscilatoria/rafagas eléctrica de acuerdo con IEC 61000-4-4
nivel_4

Prueba de inmunidad de descarga electroestatica de acuerdo con IEC 61000-4-2
nivel_3

Prueba de inmunidad de la radiofrecuencia radiada del campo electromagnético de
acuerdo con IEC 61000-4-3 nivel_3

Prueba de inmunidad de huecos y caidas de tensién de acuerdo con IEC 61000-4-
11

Prueba de inmunidad de pico de tensién 1,2/50 us - 8/20 ps de acuerdo con IEC
61000-4-5 nivel_3

grado de contaminacion

2 de acuerdo con EN/IEC 61800-5-1

resistencia a las vibraciones

1,5 mm pico a pico (f = 3...13 Hz) de acuerdo con EN/IEC 60068-2-6
1 gn (f=13...200 Hz) de acuerdo con EN/IEC 60068-2-6

resistencia a los choques

15 gn durante 11 ms de acuerdo con EN/IEC 60068-2-27

humedad relativa

5...95 % sin condensacién de acuerdo con IEC 60068-2-3
5...95 % sin goteo de agua de acuerdo con IEC 60068-2-3

temperatura ambiente de funcionamiento

-10...50 °C sin reducir la capacidad normal
50...60 °C con factor de desclasificacion de la capacidad

temperatura ambiente de almacenamiento

-25...70°C

altitud maxima de funcionamiento

<=1000 m sin reducir la capacidad normal
1000...2000 m con desclasificacion de corriente del 1% por 100 m

normas

EN/IEC 61800-3

EN/IEC 61800-3

EN/IEC 61800-5-1

EN 55011 classe A grupo 1

EN 61800-3 entorno 1 categoria C2

Schneider
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EN 61800-3 environment 2 category C2

certificaciones CSA
NOM 117
UL
RCM
EAC
marca CE
Dimensions
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Mounting and Clearance
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Connection Diagrams

Diagram with Line Contactor

Connection diagrams conforming to standards EN 954-1 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in
accordance with standard IEC/EN 60204-1.

1)

(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status

Diagram with Switch Disconnect

Connection diagrams conforming to standards EN 954-1 category 1 and IEC/EN 61508 capacity SIL1, stopping category 0 in
accordance with standard IEC/EN 60204-1.
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(1) Line choke (if used)
(2) Fault relay contacts, for remote signaling of drive status
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Control Connection Diagram in Source Mode
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(1) Analog output
(2) Analog inputs
(3) Reference potentiometer (10 kOhm maxi)
(4) Digital inputs

Digital Inputs Wiring

The logic input switch (SW1) is used to adapt the operation of the logic inputs to the technology of the programmable controller outputs.

Switch SW1 set to “Source” position and use of the output power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Source” position and use of an external power supply for the Dls.
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Switch SW1 set to “Sink Int” position and use of the output power supply for the Dls.
ATVIZ0sssealB

Switch SW1 set to “Sink Ext” position and use of an external power supply for the Dls.
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Derating Curves

FE

Derating curve for the nominal drive current (In) as a function of temperature and switching frequency (SF).
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a0 %

60 %
30 %
' SF
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
0 °C (104 °F) - Mounting type A, B and C
=mam=eD0 °C (122 °F) - Mounting type A, B and C
60 °C (140 °F) - Mounting type B and C
In : Nominal Drive Current
SF : Switching Frequency
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