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1 Allgemeiner Hinweis

Lesen Sie dieses Dokument aufmerksam durch und machen Sie sich mit der Bedienung des Geréates ver-
traut, bevor Sie es einsetzen. Bewahren Sie dieses Dokument griffbereit und in unmittelbarer Nahe des
Gerats auf, damit Sie oder das Fachpersonal im Zweifelsfalle jederzeit nachschlagen kénnen.

Montage, Inbetriebnahme, Betrieb, Wartung und Auf3erbetriebnahme dtrfen nur von fachspezifisch qualifi-
ziertem Personal durchgefiihrt werden. Das Fachpersonal muss die Betriebsanleitung vor Beginn aller Ar-
beiten sorgfaltig durchgelesen und verstanden haben.

Die Haftung und Gewahrleistung des Herstellers fur Schaden und Folgeschaden erlischt bei bestimmungs-
widriger Verwendung, Nichtbeachten dieser Betriebsanleitung, Einsatz ungenigend qualifizierten Fachper-
sonals sowie eigenméchtiger Veranderung am Gerat.

Der Hersteller haftet nicht fiir Kosten oder Schaden, die dem Benutzer oder Dritten durch den Einsatz die-
ses Gerats, vor allem bei unsachgeméafem Gebrauch des Gerats oder bei Missbrauch oder Stérungen des
Anschlusses oder des Geréts, entstehen.

Der Hersteller tbernimmt keine Haftung bei Druckfehler.

2 Sicherheit

2.1 Bestimmungsgemale Verwendung

Dieses Gerat ist ausschlieBlich fur die Druckmessung mit einem Drucksensor (der Typen:
,RS MSD ... “ oder ,RS MSD ... .. E“ mit Anschlusskabel RS MSD-K51) bestimmt.
Eine andere Verwendung ist nicht bestimmungsgemals.

Die Sicherheitshinweise dieser Betriebsanleitung miissen beachtet werden (siehe unten).
Das Gerat darf nur unter den Bedingungen und fir die Zwecke eingesetzt werden, fur die es konstruiert wurde.

Das Gerat muss pfleglich behandelt und gemafd den technischen Daten eingesetzt werden (nicht werfen,
aufschlagen, etc.). Es muss vor Verschmutzung durch geeignet Malinahmen geschitzt werden.

2.2 Sicherheitszeichen und Symbole

Warnhinweise sind in diesem Dokument wie folgt gekennzeichnet:

'rd_\'\. .
ﬁ\\ Warnung! Symbol warnt vor unmittelbar drohender Gefahr, Tod,
L ‘3:' schweren Korperverletzungen bzw. schweren Sachschaden bei Nicht-

GEFAHR beachtung.

Achtung! Symbol warnt vor mdglichen Gefahren oder schadlichen Si-
@ tuationen, die bei Nichtbeachtung Schaden am Gerat bzw. an der Um-
welt hervorrufen.

indirekten Einfluss auf den Betrieb haben oder eine nicht vorhergesehe-

@ Hinweis! Symbol weist auf Vorgange hin, die bei Nichtbeachtung einen
ne Reaktion ausldsen kdnnen.
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2.3 Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist gemal den Sicherheitsbestimmungen fiir elektronische Messgeréte gebaut und gepriift. Die
einwandfreie Funktion und Betriebssicherheit des Gerates kann nur gewahrleistet werden, wenn bei der Be-
nutzung die allgemein tblichen Sicherheitsvorkehrungen sowie die geratespezifischen Sicherheitshinweise
dieser Betriebsanleitung beachtet werden.

1. Funktion und Betriebssicherheit des Gerates kdnnen nur unter den klimatischen Verhaltnissen, die im
Kapitel "Technische Daten" spezifiziert sind, eingehalten werden.
Wird das Gerat von einer kalten in eine warme Umgebung transportiert kann durch Kondensatbildung ei-
ne Storung der Geratefunktion eintreten. In diesem Fall muss die Angleichung der Geratetemperatur an
die Raumtemperatur vor einer Inbetriebnahme abgewartet werden.

P Wenn anzunehmen ist, dass das Gerat nicht mehr gefahrlos betrieben werden kann, so ist
ﬁ‘k es aul3er Betrieb zu setzen und vor einer weiteren Inbetriebnahme durch Kennzeichnung
(L_=_  zusichern. Die Sicherheit des Benutzers kann durch das Gerat beeintréchtigt sein, wenn
GEFAHR esz.B. - sichtbare Schaden aufweist.
- nicht mehr wie vorgeschrieben arbeitet.
- langere Zeit unter ungeeigneten Bedingungen gelagert wurde.
Im Zweifelsfall Gerat zur Reparatur oder Wartung an Hersteller schicken.

3. Konzipieren Sie die Beschaltung beim Anschluss an andere Gerate besonders sorgfaltig.
Unter Umstanden kdnnen interne Verbindungen in Fremdgeréten (z.B. Verbindung GND mit Erde) zu
nicht erlaubten Spannungspotentialen fihren, die das Geréat selbst oder ein angeschlossenes Geréat in
seiner Funktion beeintrachtigen oder sogar zerstéren kdnnen.

%{\ Betreiben Sie das Gerat nicht mit einem defekten oder beschadigten Netzteil.
& 1N Lebensgefahr durch Stromschlag!

4, N Dieses Gerat ist nicht fur Sicherheitsanwendungen, Not-Aus Vorrichtungen oder Anwen-
%]\1\\ dungen bei denen eine Fehlfunktion Verletzungen und materiellen Schaden hervorrufen
(L= )  konnte, geeignet. Wird dieser Hinweis nicht beachtet, konnten schwere gesundheitliche
GEFAHR  und materielle Schaden auftreten.

5. 7 Dieses Gerat darf nicht in einer explosionsgefahrdeten Umgebung eingesetzt werden. Bei
//U\‘\ Betrieb in explosionsgefahrdeter Umgebung besteht erhdhte Verpuffungs-, Brand-, oder
(L2  Explosionsgefahr durch Funkenbildung.

GEFAHR

6 iy

I ”:\ Dieses Gerat ist nicht fir medizinische Anforderungen ausgelegt
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3 Produktbeschreibung

3.1 Lieferumfang

o Gerat mit 2 AAA-Batterien
e Betriebsanleitung
e Drucksensor entsprechend SET

3.2 Betriebs- und Wartungshinweise

1. Batteriebetrieb:
Wird in der unteren Anzeige "bAt" angezeigt, so sind die Batterien verbraucht und missen erneuert wer-
den. Die Geréatefunktion ist jedoch noch fur eine gewisse Zeit gewahrleistet.
Wird in der oberen Anzeige "bAt" angezeigt, so reicht die Batteriespannung fur den Geratebetrieb nicht
mehr aus, die Batterie ist nun ganz verbraucht. Batteriewechsel siehe Kapitel 0.

Bei Lagerung des Gerétes bei Uber 50 °C Umgebungstemperatur muss die Batterie entnommen
werden. Wird das Gerét langere Zeit nicht benutzt, sollte die Batterie herausgenommen werden.
Die Uhrzeit muss nach Wiederinbetriebnahme jedoch erneut eingestellt werden.

2. Externe Spannungsversorgung:
@ Beim Anschluss eines Netzgerates muss dessen Spannung zwischen 4.5 und 5.5V DC lie-
gen. Keine Uberspannungen anlegen!

3. Gerat und Sensoren/Elektroden mussen pfleglich behandelt werden und gemaf den technischen Daten
eingesetzt werden (nicht werfen, aufschlagen, etc.). Stecker und Buchsen vor Verschmutzung schitzen!

4. Sensoren anstecken / wechseln
@ Nur geeignete Drucksensoren verwenden!
Mit anderen Sensoren kann es zur Zerstérung des Messgerates und des Sensors kommen.
Zum Sensorwechsel Gerat ausschalten.
Die Sensoren werden Uber Bajonett-Stecker mit dem Gerét verbunden.
Zum Verbinden den Stecker in richtiger Position anstecken und dann mit leichtem Druck den geriffelten
Ring ¥2 Umdrehung drehen.
Zum Ldsen den geriffelten Ring um ¥2 Umdrehung drehen, und Stecker abziehen.

2% PRo
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4 Bedienung

4.1 Anzeigeelemente

1 Hauptanzeige: aktueller Messwert

Nebenanzeige: minimaler/ maximaler/gespeicherter
2 Messwert

3  Anzeigepfeile fir Messwert-Einheiten

4 Bewertung des Batteriezustandes

Anzeigeelemente zur Darstellung des minimalen/ maxima-
5 len/gespeicherten Messwertes sowie der Tara-Funktion
und Sea-Level-Korrektur

user-Pfeil: Messwert wird in der User-Einheit ange-
6 geben (einstellbar, siehe Kap 7.1)

corr-Pfeil: eine Nullpunkt- oder Steigungskorrektur
7 wurde vorgenommen

4.2 Bedienelemente

Ein-/ Ausschalter, Licht
kurz driicken: Beleuchtung aktivieren
bzw. Gerat einschalten

lang driicken: Gerat ausschalten

set / menu:
2 sec. driicken (Menu): Aufruf der Konfiguration

min / max:

kurz driicken:  Anzeige des minimalen bzw. maximalen
gemessenen Wertes

2 sec. driicken: Ldschen des jeweiligen Wertes

kurz driicken: Tara-Funktion: Anzeige wird auf O gesetzt.
Alle Messungen werden von nun an relativ
zu dem gesetzten Tara Wert angezeigt.

2 sec. druicken: Tara-Funktion wird deaktiviert

store / enter:

Halten und Speichern des aktuellen Messwertes

(HLD’ in Display)

(Set/Menu: Bestéatigung von Eingaben, Riickkehr zur
Messung)

4.3 Anschlisse

— Universalausgang: Schnittstelle, Versorgung
(siehe Kapitel 8)

7-polige Bajonettanschluss: Anschluss fur Sensor

rspro.com
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4.4 Aufsteller

Bedienung:
» Ziehen Sie an Beschriftung ,open®, um Aufsteller auszuklappen.
» Ziehen Sie an Beschriftung ,open“ erneut, um Aufsteller weiter auszuklappen.

Aufsteller zugeklappt Aufsteller in Position 90° Aufsteller in Position 180°

Funktionen:

» Das Gerat mit zugeklapptem Aufsteller kann flach auf Tisch gelegt werden oder an einem Giirtel oder
ahnlichem aufgehangt werden.

+ Das Gerat mit Aufsteller in Position 90° kann am Tisch oder &hnlichem aufgestellt werden.
+ Das Gerat mit Aufsteller in Position 180° kann an einer Schraube aufgeh&ngt werden.

Geréat an einem Glrtel aufge-

hangt Gerat am Tisch aufgestellt Gerit aufgehingt

25 PR
VOQ
onkoﬂe“
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5 Inbetriebnahme

Sensoren verbinden und Gerat mit der Taste @ einschalten.
w0 0-00: . .. . . . .
Nach dem Segmenttest ~'¢55% zeigt das Gerat kurz Informationen zu seiner Konfiguration an:

"SF,”;E falls die Standardmessung eingestellt ist
L

"F%"-'SE falls schnelle Messung eingestellt ist

"P%LEE falls Spitzenwertdetektion eingestellt ist

Danach ist das Geréat bereit zur Messung.

6 Konfiguration des Gerates

@ Einige Menupunkte sind abhangig von der aktuellen Gerateeinstellung zuganglich.

Zum Konfigurieren 2 Sekunden lang ,,menu“ ™™ drticken, dadurch wird das Menu (Hauptanzeige ,SEt")
aufgerufen. Mit ,,menu“ ™™ gewlinschten Menlizweig wahlen, mit Taste » Parameter wahlen, mit den

Q... O inden (We X
Tasten bzw. . Parameter verandern (Weiterschalten der Parameter mit *> ).

et
Erneutes ngen von ,,menu®“ ™" wechselt zurtick zum Hauptmeni und speichert die Einstellungen.
Mit "enter" <« wird die Konfiguration beendet.

Werden die Tasten ,menu‘ und ,store‘ gemeinsam langer als 2 Sekunden gedruckt, werden
die Werkseinstellungen wiederhergestellt

Wird langer als 2 Minuten keine Taste gedruckt, wird die Konfiguration abgebrochen. Bis dahin
gemachte Anderungen werden nicht gespeichert!

Meni Parameter | Werte Bedeutung

% @ @ bzw. ®

Set Configuration: Allgemeine Einstellungen

SrEt y Unit: Auswahl der Messeinheit o
Lonf unm (': Pfeile auf bar, Messwert wird in der jeweiligen Einheit angegeben, die wahlbaren Einhei-
mbar, ... ten sind abh&ngig vom Sensor
Pfeil ,user® Messwert wird in der frei konfigurierbaren User-Einheit angegeben: linea
re Umrechnung
b H SE bar, mbar Unit ,user“: Basiseinheit
dP 0000, 000.0 Unit ,user“: Dezimalpunkt des Multiplikationsfaktors
v ... .0000

F ,q[f_'ll: -19999 ... 19999 | Unit ,user“: Multiplikationsfaktor

Sea Level: Meereshthen-Korrektur %
5,’_ oFF Meereshdhen-Korrektur aus
on Meereshdhen-Korrektur an (siehe 7.4)

Hl'_ (El -2000 ... 9999 Meereshdhen-Korrektur in [m]

*%*

rspro.com
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Rate: Messgeschwindigkeit

r F”_.E Slo Slow: langsame Messung (4 Hz gefiltert, geringer Stromverbrauch)
FASt Fast: schnelle Messung, gefiltert (1000 Hz)
P.dEt Peak detection: schnelle Messung, ungefiltert (1000 Hz)
l‘.' HUE Mittelwertbildung
. 1...120 Zeit in Sekunden, Uber der die Mittelwertbildung errechnet wird
oFF Mittelwertbildung deaktiviert

P FF Auto Power-Off: Automatische Geréteabschaltung.

a 1..120 Abschaltverzégerung in Minuten. Wird keine Taste gedriickt und findet
kein Datenverkehr Uiber die Schnittstelle statt, schaltet sich das Gerat
nach Ablauf dieser Zeit automatisch ab

oFF automatische Abschaltung deaktiviert (Dauerbetrieb)
) Hintergrundbeleuchtung (Werkseinstellung: 5 s)
L IEE oFF Keine Beleuchtung
5...120 Beleuchtung nach 5 ... 120 s automatisch abschalten
on Beleuchtung schaltet nicht ab
Set Output: Einstellungen fur universellen Ausgang
SHS n oFF Schnittstelle und Analogausgang deaktiviert
au uu l: SEr: serielle Schnittstelle aktiviert
01,11..91 Basisadresse des Gerats fir serielle Schnittstellenkommunikation (nur
de’. bei Out = SEr)

Set Corr: Justierung der Messungen

S,.& nFF 5 Nullpunktkorrektur/Offset des Sensors

Lorr g oFF keine Nullpunktkorrektur des Sensors

sensorabhangig Der Nullpunkt des Sensors wird um diesen Wert verschoben, so kénnen
#.B.5.00.5.00 mbar Fihler- und Messgerate-Abweichungen ausgeglichen werden.

Sr’q| Steigungskorrektur des Sensors
LIIL [oFF keine Steigungskorrektur des Sensors

-2.000 ... 2.000 Die Mess-Steigung wird um diesen Faktor [%] verandert, so kénnen Fih-
ler- / Messgeréate-Abweichungen ausgeglichen werden.

**) Menu kann nur aufgerufen werden, wenn ein entsprechender Sensor an angesteckt ist.

7 Hinweise zu Sonderfunktionen

7.1 Verschiedene Druck Einheiten

Abhéangig von den angesteckten Sensoren kdnnen im Menu (Unit) unterschiedliche Einheiten ausgewahlt
werden. Je nach Messbereich kann die Auswahl eingeschrankt sein!

User-Einheit

Fur Einheiten, die nicht Uber die am Display aufgedruckten Einheiten abgedeckt werden, kann Gber die User-
Einheit eine manuelle Einstellung vorgenommen werden.

kg/cm? | Torr atm at
bASE user: bar mbar | bar bar
DP user: .0000 .0000 |.0000 |.0000
FACt user: 1.0197 |.7433 | 0.9869 | 1.0197

2% PRo
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7.2 Verschiedene Messarten

Das Gerat unterstitzt 3 verschiedene Messarten fir verschiedene Anwendungszwecke.
Zwei davon (P.dEt und FASt) arbeiten mit einer erhéhten Messfrequenz von >1000 Messungen/sek

7.2.1 Standardmessung (slow)

r R&E Messfrequenz 4 Hz, Mittelungsverfahren und Messfilter sind aktiv.
Bl o Anwendungsbereich: Messen von langsamen Drucké&nderungen und statischen Driicken, z.B.
Dichtigkeitsprufungen, Luftdruckmessungen u.&.
Hochste Messgenauigkeit, storungsunempfindlich, niedriger Stromverbrauch.

7.2.2 Spitzenwertdetektion (Peak detection)

r F”_-E Messfrequenz >1000 Hz, das Messsignal wird ungefiltert wiedergegeben.
PAEL Anwendungsbereich in Verbindung mit Logger-Funktion: Messen von Spitzendriicken und schnel-
’ len Druckschwankungen mit einer Auflésung <1 ms. Bei zyklischer Loggerfunktion werden jeweils
der arithmetische Mittelwert, der héchste und der niedrigste Druck des Intervalls aufgezeichnet.
Diese Messung ist stérungsempfindlich (auch gegeniber elektromagnetischen Stérun-
gen) und der Stromverbrauch ist erhoht

7.2.3 Schnelle Messung (fast)

i FH_-E Messfrequenz >1000 Hz, aber das Messsignal wird gefiltert wiedergegeben (weniger stdrungs-
FARckL empfindlich, kurze Spitzen werden ,herausgefiltert’), ansonsten identisch zu ,rAtE-P.dEt"

7.3 Wassertiefen-/Niveaumessung

@ Fur die Wassertiefen-/Niveaumessung missen wasserdichte Sensoren verwendet werden.

Fur die Wassertiefen-/Niveaumessung muss im Menu ,,Unit” die Einheit [m] (Auswahl: mH20) fur Meter
Wassersaule ausgewahlt werden. 10 m Wassersaule (=Wassertiefe) entsprechen ca. 1 Bar Uberdruck.

Die Messung erfolgt z.B. folgendermalRen (bei abs. Druck-Sensoren muss SL deaktiviert sein):

o mit einem Absolutdrucksensor: Sensor an Umgebungsluft - Taste @ driicken (Anzeige 0).
Sensor auf zu messende Tiefe absenken. Anzeige zeigt jetzt die Tiefe in [m] an.

¢ Mit einem Relativdrucksensor: Schlauchanschluss fir niedrigeren Druck mit Luftschlauch an die Was-
seroberflache bringen (zur Umgebungsluft, ohne Kontakt zum Wasser), Sensor mit offenem Schlauchan-
schluss fur héheren Druck in zu messende Wassertiefe bringen. (Anzeige ist luftdruckkompensiert)

7.4 HOohenkorrektur bei Absolutdruck-Sensoren

Das Gerat misst den Absolutdruck der Umgebungsluft. Dieser ist jedoch nicht mit dem von Wetterstationen
angegebenen ,Luftdruck auf Meereshohe“ zu verwechseln! Bei dieser Druckangabe wird die hdhenbedingte
Luftdruckabnahme heraus gerechnet. Das Gerét ist in der Lage diese Luftdruck-Héhenkorrektur vorzuneh-
men. Aktivieren Sie hierzu die ,Sea-Level-Funktion“ (SL, siehe Kapitel 6, Einstellung ist nur méglich wenn
ein Absolutdrucksensor angeschlossen ist). Bei aktivierter Sea-Level-Funktion wird in der Anzeige ,SL* an-
gezeigt. Wurde die Hohe des Aufenthaltsortes Uber dem Meeresspiegel eingegeben, zeigt das Gerét jetzt
den Absolutdruck auf Meereshéhe an.

7.5 Mittelwertbildung
@ Die Mittelwertbildung bezieht sich auf die Anzeigewerte (Display und Schnittstelle).

Die Mittelwertbildung integriert Gber eine einstellbare Zeit sdmtliche Messwerte und errechnet dann den re-
sultierenden gemittelten Anzeigewert. Die Funktion ist unabhangig von der Messart (schnelle/langsame
Messung).

rspro.com
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Solange noch nicht eine ausreichend lange (eingestellte Zeit in Sekunden) gemessen wurde um den Mittel-
wert errechnen zu kénnen, wird in der Anzeige “----“ angezeigt, in der unteren Anzeige erscheint ein ,Count-
down’.

Funktion des Min/Max-Wertspeichers in Kombination mit der Mittelwertbildung:

- Ist die Mittelwertbildung aktiviert, und die Messfunktion langsame Messung (rAtE-Slo) gewahlt, so bezieht
sich der Min/Max-Wertspeicher auf die gemittelten Anzeigewerte.

- Ist die Mittelwertbildung aktiviert, und eine schnelle Messfunktion (rAtE-FASt oder P.dEt) gewahlt, so be-
zZieht sich der Min/Max-Wertspeicher auf die intern gemessenen Werte (>1000 Hz Messfrequenz).

8 Universalausgano

Der Ausgang kann als serielle Schnittstelle (fiir optionalen Schnittstellenadapter USB 5100) verwendet wer-
den.

Wird der Ausgang nicht bendtigt, sollte er deaktiviert werden (Out = oFF), da sich dadurch der Batteriever-
brauch stark reduziert.

Wird das Gerat mit dem universellen Schnittstellenadapter USB 5100 betrieben, versorgt sich das Gerat aus
dieser Schnittstelle.

Steckerbelegung:

,:—1:_;: 1: externe Versorgung +5V, 50 mA Nur geeignete Adapterkabel
/7T &

i : sind zul&ssig (Zubehor)!
[ (L 9)) o | a )
\ @ &) / 3: TxD / RxD (3.3V Logik)
\\ ~.===/// 4: nicht verwendet

"'\'-'-T.-_{T_-'L_-:

8.1 Schnittstelle

Mit einem galv. getrennten Schnittstellenwandler USB 5100 (Sonderzubehdr) kann das Gerat direkt an eine
USB-Schnittstelle eines PC angeschlossen werden. Die Ubertragung erfolgt in einem binar codierten Format
und ist durch aufwendige Sicherheitsmechanismen gegen Ubertragungsfehler geschitzt (CRC).

Folgende Standard - Softwarepakete stehen zur Verfigung:

= EBS20M/-60M: 20-/60-Kanal-Software zum Anzeigen der Messwerte

= GMHKonfig: Konfigurationssoftware (kostenlos im Internet)

Zur Entwicklung eigener Software ist ein Entwicklerpaket erhéaltlich, dieses enthélt:

= universelle Windows - Funktionsbibliothek (GMH3x32e.DLL") mit Dokumentation, die von allen gangigen
Programmiersprachen eingebunden werden kann, verwendbar fir Windows XP™, Windows Vista™,
Windows 7™

= Programmbeispiele Visual Basic 4.0™, Delphi 1.0™, Testpoint™ uvm.

Das Messgerét besitzt 3 Kanéle:
- Kanal 1: Istwert und Basisadresse
- Kanal 2: Min.-Peak
- Kanal 3: Max.-Peak

Die Uber die Schnittstelle ausgegebenen Mess-/ Alarm-/Bereichswerte werden immer in der
eingestellten Anzeigeeinheit ausgegeben!

2% PRo
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9 Justieren des Gerates

Mit Offset und Scale kdnnen beide Messeingénge justiert werden, sofern zuverlassige Referenzen zur Ver-
fligung stehen.

Wird eine Justierung vorgenommen (Abweichung von Werkseinstellung) wird dies beim Einschalten des Ge-
rates mit der Meldung ,Corr® und wahrend des Betriebs mit einem Pfeil bei ,corr” im Display signalisiert.

Standardeinstellung der Nullpunkt und Steigungswerte ist: 'off' = 0.0, d.h. es wird keine Korrektur vorge-
nommen

nur Offsetkorrektur:
Angezeigter Wert = gemessener Wert — Offset
Offset und Steigungskorrektur:
Anzeige =(gemessener Wert — OFFS) * (1 + SCAL /100)

10 Druckanschluss an die Drucksensoren

Das Messgerat ist so konzipiert, dass alle Sensoren der RS MSD ... - Serie ohne Neuabgleich angesteckt
werden kénnen. Somit stehen Ihnen eine Vielzahl voll austauschbarer Sensoren fiir Messbereiche von bei-
spielsweise -1.999 ... 2.500 mbar relativ bis 0 ... 1000 bar absolut zur Auswabhl

Kunststoff-Relativdrucksensoren (Typ: RS MSD ... MR, RS MSD ... BR)

e Bei Uberdruck- bzw. Unterdruckmessungen:
Bei den Drucksensoren bis 1 bar relativ kann durch Umstecken des Schlauches an den Anschlussstut-
zen ,A“ auch ein Unterdruck bis zum vollen Uberdruckmessbereich gemessen werden.
Zu beachten ist hierbei, dass die Anzeige positiv erfolgt (es wird kein Minus in der Anzeige dargestellt).
Beispiel fir RS MSD 350 MR: Der Messbereich ist bei Schlauchanschluss ,B* von -199.9 bis 350.0 mbar.
Bei Umstecken auf Schlauchanschluss ,A“ ware eine Unterdruckmessung bis -350.0 mbar maéglich, wo-
bei aber die Anzeige 350.0 anzeigen wirde (Minuszeichen fehlt!).

o Bei Differenzdruckmessungen:
Die beiden Kunststoffschlauche mit 4mm Innendurchmesser an die Anschlussstutzen ,B“ und ,A“ anste-
cken, wobei am Anschluss ,B“ der hohere Druck anzuschlief3en ist

Kunststoff-Absolutdrucksensoren (Typ: RS MSD ... BA)

Kunststoffschlauch mit 4mm Innendurchmesser an Anschlussstutzen ,A“ stecken. (,B* ist ohne Funktion)

Edelstahlsensoren (Typ: RS MSD ... MRE, RS MSD ... BRE, RS MSD ... BAE)

Fur Uberdruck-, Unterdruck bzw. Absolutdruckmessungen: Sensor in Gewinde (G1/2 B) einschrauben oder

Kunststoffschlauch Uber passenden Adapter an Drucksensor anstecken. Gerateanschluss erfolgt Uber das
Kabel RS MSD-K51

11 Uberprifung der Genauigkeit / Justierungsservice

Das Geréat kann auch zur Justierung und Uberpriifung an den Hersteller geschickt werden.
Werkskalibrierschein — DKD-Schein — amtliche Bescheinigungen:

Soll das Messgeréat einen Werkskalibrierschein erhalten, ist dieses zum Hersteller einzuschicken. (Prifwerte
angeben)

Wird der Werkskalibrierschein fur das Gerat und einen passenden Fuhler erstellt ist damit eine extrem hohe
Gesamtgenauigkeit erreichbar.

Nur der Hersteller kann die Grundeinstellungen tberprifen und wenn notwendig korrigieren.

Ein Kalibrierprotokoll liegt dem Gerét ab Werk bei, dieses dokumentiert die durch den Fertigungsprozess
erreichte Prazision.

rspro.com
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12 Batteriewechsel

Lesen Sie sich vor dem Batteriewechsel die nachfolgende Anleitung durch,
und befolgen Sie diese anschlieRend Schritt fur Schritt. Bei Nichtbeachtung
kann es zu Beschadigungen des Gerates kommen, oder der Schutz gegen
das Eindringen von Feuchtigkeit kann beeintrachtigt werden!

Unnotiges Aufschrauben des Gerétes ist zu vermeiden!

1. Die drei Kreuzschlitzschrauben an der Riuckseite des Gerétes her-
ausschrauben.

2. Noch geschlossenes Gerét so ablegen, dass Anzeige sichtbar bleibt.
Das Gerateunterteil inklusive Elektronik sollte wahrend des gesamten
Batteriewechsels so liegen bleiben.

Damit wird vermieden, dass die Dichtungsringe, die sich in den
Schraubenléchern befinden, herausfallen.

3. Obere Gehausehélfte abheben. Dabei ist besonders auf die 6 Funkti-
onstasten zu achten, damit diese nicht beschadigt werden.
Vorsichtig die beiden Batterien (Typ: AAA) wechseln.

Kontrollieren: Alle Dichtringe im Gehause vorhanden (3 Stiick)?

Umlaufende Dichtung im Oberteil unbeschadigt und sauber?

6. Das Oberteil wieder aufsetzen. Abschliel3end die beiden Gehausetei-
le zusammendriicken, das Gerat auf die Anzeigeseite

legen, und wieder zusammenschrauben.

Die Schrauben dabei nur bis zum Druckpunkt anziehen — starke-

res Anziehen bewirkt keine hdhere Dichtigkeit!

13 Fehler- und Systemmeldungen

ok

ruhren!

Anzeige Bedeutung Abhilfe
Es ist kein Sensor angesteckt Gerat ausschalten und Sensor anstecken
cr_r
A E na Angesteckter Sensor oder Gerat ist defekt | Mit evtl. vorhandenen 2. Sensor das Gerét prifen,
Errao defekten Sensor / Gerét zur Reparatur einschicken
oder Err.9 , L . N . . :
Messbereich weit tiber- oder unterschritten | Prifen: liegt Druck im zul. Messbereich des Sen-
sors?
) ) Batterie ist leer Neue Batterie einsetzen
Keine Anzeige oder
wirre Zeichen, Netzteilbetrieb: falsche Spannung/Polung | Netzgerat Uberprifen / austauschen
Systemfehler Batterie und Netzgerat abklemmen, kurz warten,

Gerat reagiert nicht

auf Tastendruck wieder anstecken

Gerat defekt Zur Reparatur einschicken

Messbereich ist Uberschritten Prufen: liegt Druck tber zul. Messbereich des
Err.1 Sensors?-> Messwert ist zu hoch!

Sensor defekt Zur Reparatur einschicken

Messbereich ist unterschritten Prufen: liegt Druck unter zul. Messbereich des
Err.2 Sensors?-> Messwert ist zu tief!

Sensor defekt Zur Reparatur einschicken
Err.3 Anzeigebereich ist Uberschritten Prifen: liegt Wert Uber 19999 -> Wert ist zu hoch!
Err.4 Anzeigebereich ist unterschritten Prufen: Wert unter -19999 (Tara?) -> Wert zu tief!
Er.11 Messwert konnte nicht berechnet werden | Andere Einheit wahlen

' Uberlauf ist aufgetreten Andere Einheit wahlen

Err.7 Systemfehler Zur Reparatur einschicken

25 PR
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Sensor nicht vorhanden / erkannt

Abgesteckten Sensor wieder anstecken,
bei laufender Aufzeichnung Logger stoppen und
erneut starten

Anzeigewert nicht berechenbar

Passende Sensorkombination anstecken

Blinkt in der Anzeige ,,bAt“, so ist die Batterie verbraucht. FUr eine kurze Zeit kann noch weiter gemessen
werden. Steht im Display nur ,,bAt“ ist die Batterie endguiltig verbraucht und muss gewechselt werden. Eine
Messung ist nicht mehr maoglich.

14 Ricksendung und Entsorgung

14.1 Rucksendung

f_\-‘\.

/ﬁ\\ Alle Gerate, die an den Hersteller zuriickgeliefert werden, mussen frei von Messstoffresten
[
=]

[
I

GEFAHR Personen oder Umwelt gefahrden.

und/oder anderen Gefahrstoffen sein. Messstoffreste am Geh&use oder am Sensor kdnnen

nierendes Gerat handelt, eine geeignete Transportverpackung. Achten Sie darauf, dass das

@ Verwenden Sie zur Ricksendung des Gerats, inshesondere wenn es sich um ein noch funktio-

Gerat mit ausreichend Dammmaterial in der Verpackung geschiitzt ist.

14.2 Entsorgung

Geben Sie leere Batterien an den dafiir vorgesehenen Sammelstellen ab.

Das Gerat darf nicht Uber die Restmiilltonne entsorgt werden. Soll das Gerat entsorgt werden,
senden Sie dieses direkt an uns (ausreichend frankiert). Wir entsorgen das Gerat sachgerecht
und umweltschonend.

WEEE-Reg.-Nr.: WEE/GF0002ZR

15 Hersteller / Inverkehrbringer

RS Components Limited
Birchington Road

Corby

Northamptonshire

NN17 9RS

rspro.com



RS|

PrO)

Betriebsanleitung RS MH 5130 Seite 15 von 20

16 Technische Daten

Anzeigebereich

maximal -19999...19999 Digit, je nach verwendeten Sensor

Anzahl Kanéale

1

Verwendbare Fuhler

RS MSD ... und
RS MSD ... ..E mit Anschlusskabel RS MSD-K51

verfligbare Bereiche / Auflésun-
gen

von -1.999 ... 2.500 mbar / 0.001mbar bis 0 ... 1000 bar / 1bar

AnschlUsse Sensor

7 polige Bajonettanschluss

Ausgang /
ext.Versorgung

4 poliger Anschluss fir ser. Schnittstelle und Versorgung
(optionaler USB-Adapter USB 5100)

Anzeigeeinheiten

je nach Messbereichs-Auswahl (abhangig von angesteckten Sensoren):
mbar, bar, Pa, kPa, MPa, mmHg, inHg, PSI, mH,O

User Einheit Einstellbarer Multiplikationsfaktor
Messfrequenz 4 /s oder1000/s
Genauigkeit + 0.1 % FS % 1 Digit

Arbeitshedingungen

-25 bis 50 °C; 0 bis 95 % r.F. (nicht betauend)

Lagertemperatur -25 bis 70 °C
Display 4 1 stellig, 7-Segment, beleuchtet (weil)
Justierung Nullpunkt / Steigung Uber Meni,

Einstellung ungleich Null: Anzeigesymbol ,corr*

Zus. Messfunktionen

Min- /Max- /Hold- Funktion

Mittelwertfilter

Einstellbar, 1 ... 120 Sekunden

Gehause Schutzart IP65, IP67
Abmessungen [160 * 86 * 37 inkl. Silikonschutzhiille
L*B*H [mm]
Gewicht ca. 250 g inkl. Batterie und Schutzhiille
Stromversor- 2*AAA-Batterie (im Lieferumfang)
gung Stromaufnah- |2.0 mA (bei Out = Off, entspr. 500 h), Beleuchtung ~10 mA (schaltet au-
me tom. ab)

Batteriewechselanzeige

automatisch bei verbrauchter Batterie "bAt", Warnung "bAt* blinkend

Auto-Off-Funktion

falls aktiviert, schaltet sich das Gerat automatisch ab, wenn es langere
Zeit (wahlbar 1..120 min) nicht bedient wird

Richtlinien / Normen

Die Gerate entsprechen folgenden Richtlinien des Rates zur Angleichung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten:

2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU RoHS

Angewandte harmonisierte Normen:

EN 61326-1 : 2013 Storaussendung: Klasse B
Storfestigkeit nach Tabelle 3 und A.1
Zusatzlicher Fehler: <1%

EN 50581 : 2012

25 PR
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17 Drucksensoren

17.1 Bestimmungsgemalle Verwendung

Bei den Drucksensoren im Set handelt es sich um Drucksensoren die fur den Anschluss an folgende Hand-
messgerate konzipiert sind:

RS MH 5130

Die Sensoren sind fir folgende Anwendungsgebiete vorgesehen:

Ausfihrung = Kunststoff

i Ausfuhrung = Edelstahl

. * Luft, aggressive Gase * Luft
:"H * Wasser, aggressive Medien, etc. * nicht korrosive und nicht ionisieren-
de Gase

inGamany

wk/Pressure Sensor M
- 60 barrel 024}

ifo17occ pew

17.2 Allgemeiner Hinweis

Lesen Sie dieses Dokument aufmerksam durch und machen Sie sich mit der Bedienung des Geréates ver-
traut, bevor Sie es einsetzen. Bewahren Sie dieses Dokument griffbereit auf, um im Zweifelsfalle nachschla-
gen zu kénnen.

17.3 Betriebs- und Wartungshinweise

a.) Der Sensor darf nur in Verbindung mit einem passenden Anzeige-/Auswertgerat verwendet werden!
Mit anderen Geraten kann es zur Zerstérung des Messgerétes und des Sensors kommen.

b) Der Sensor und das Messgerat missen pfleglich behandelt werden und geman den technischen Daten
eingesetzt werden (nicht werfen, aufschlagen, etc.). Stecker und Steckerbuchsen sind vor Verschmutzung
zu schitzen.

c) Beim Anstecken des Anschlusskabels an das Gerat ist nicht am Kabel zu ziehen, sondern immer am Ste-
cker (Die Verriegelung wird dabei entriegelt).
Beim Anstecken ist darauf zu achten, dass die Pfeile nach oben zeigen und der Stecker mittig in die Ge-
ratebuchse eingefiihrt wird. Gerade und nicht verkantet anstecken.
Bei richtig angesetztem Stecker kann dieser ohne grofReren Kraftaufwand eingesteckt werden.

Wird versucht, den Stecker falsch oder verkantet anzustecken, so kénnen sich die Anschlusspins des
Steckers verbiegen oder abbrechen. => Der Stecker wird unbrauchbar und das Anschlusskabel muss er-
neuert werden.

d) Drucksensor in Standard/Kunststoff-Ausfihrung
Druckschlauche mit Vorsicht auf die Anschlussstutzen montieren!

Beim Befestigen darauf achten, dass der Schlauch nur gerade aufgeschoben wird, seitliche Belastungen
vermeiden — Stutzen kdnnen sonst brechen.

Nur Kunststoffschlauche mit 4 mm Innendurchmesser verwenden, z.B. 6/4 (@ 6 mm auen / @ 4 mm innen).

rspro.com
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Anschlussschema fur den Sensor-Schlauchanschlussstutzen:

Bei Uberdruckmessungen (Relativdrucksensor):

» Kunststoffschlauch mit 4mm Innendurchmesser an den Anschlussstutzen "B" anstecken.
Der Anschluss "A" bleibt unbelegt!

Bei Differenzdruckmessungen (Relativdrucksensor):

* Die beiden Kunststoffschlauche mit 4mm Innendurchmesser an die Anschlussstutzen "B" und "A" an-

stecken, wobei am Anschluss "B" der hohere Druck anzuschlief3en ist.

Fur Absolutdruckmessungen (Absolutdrucksensor):

» Kunststoffschlauch mit 4mm Innendurchmesser an den Anschlussstutzen "A" anstecken.
(Anschlussstutzen "B" ist ohne Funktion)

e) Edelstahl-Relativdrucksensor)
Wichtiger Hinweis:  Bei den Relativdrucksensoren muss unbedingt das Loch fiir den Druckausgleich frei

bleiben. Dieses Loch befindet sich im hinteren Teil des Sensorgehauses.

Es ist unbedingt darauf zu achten, dass dieses Loch nicht mit Aufklebern etc. verklebt wird.

Beim Einbau des Sensors sind folgende Punkte zu beachten:

Achten Sie bei der Montage auf saubere und unbeschéadigte Dicht- -
flachen am Geréat und Messstelle. =

e Schrauben Sie das Gerat nur tber die Schlusselflachen mit einem BT ———
geeigneten Werkzeug (z.B. Maulschliissel, Schliisselweite 27 mm) e I ax. 50 Nm
und dem vorgeschriebenen Drehmoment ein bzw. aus. Das richtige 0639110 '
Drehmoment ist abhangig von der Dimension des Druckanschlus- il E R D
ses sowie der verwendeten Dichtung (Form/Werkstoff). Dew -

Ein maximales Drehmoment von 50 Nm darf nicht Gberschritten = -
werden. Verwenden Sie zum Ein- bzw. Ausschrauben nicht das b = -
Gehause als Angriffsflache. o ' 1.

e Beachten Sie beim Einschrauben, dass die Gewindegéange nicht ( )
verkantet werden. T N 2

¢ Wie in der Abbildung dargestellt muss die Abdichtung (z.B. mit Dichtung f" \
Flachdichtung fir Gewinde G1/2%) an der Stirnflaiche des Druckan- & >

schlusses erfolgen.

17.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Dieses Gerat ist gemald den Sicherheitsbestimmungen fir elektronische Messgeréte gebaut und geprift.
Die einwandfreie Funktion und Betriebssicherheit des Gerates kann nur dann gewahrleistet werden, wenn
bei der Benutzung die allgemein tblichen Sicherheitsvorkehrungen sowie die gerétespezifischen Sicher-
heitshinweise in dieser Bedienungsanleitung beachtet werden.

1.

Die einwandfreie Funktion und Betriebssicherheit des Geréates kann nur unter den klimatischen Verhalt-

nissen, die im Kapitel "Technische Daten" spezifiziert sind, eingehalten werden.

Wird das Gerat von einer kalten in eine warme Umgebung transportiert, so kann durch Kondensatbildung

eine Storung der Geratefunktion eintreten. In diesem Fall muss die Angleichung der Geratetemperatur an
die Raumtemperatur vor einer erneuten Inbetriebnahme abgewartet werden.

Wenn anzunehmen ist, dass das Gerat nicht mehr gefahrlos betrieben werden kann, so ist es aul3er Be-

trieb zu setzen und vor einer weiteren Inbetriebnahme durch Kennzeichnung zu sichern.

Die Sicherheit des Benutzers kann durch das Gerét beeintrachtigt sein, wenn es zum Beispiel:
- sichtbare Schaden aufweist.

- nicht mehr wie vorgeschrieben arbeitet.

- langere Zeit unter ungeeigneten Bedingungen gelagert wurde.

2% PRo
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In Zweifelsféllen sollte das Gerét grundsétzlich an den Hersteller zur Reparatur bzw. Wartung eingeschickt
werden.

4. Warnung: Benutzen Sie dieses Produkt nicht in Sicherheits- oder in Notaus-Einrichtungen oder in Anwen-
dungen wo ein Fehlverhalten des Gerates die Verletzung von Personen oder materielle Schaden zur Folge
haben kann.

Wird dieser Hinweis nicht beachtet so kann dies zu Verletzung oder zum Tod von Personen sowie zu mate-
riellen Schaden fuhren.

5. Es dirfen am Gerat keine Veranderungen oder Reparaturen vom Kunden vorgenommen werden.
Zur Wartung oder Reparatur muss das Gerat zum Hersteller eingesandt werden.

17.5 Entsorgungshinweise

Das Gerat/Sensor darf nicht tber die Restmiilltonne entsorgt werden!
Soll das Gerat/Sensor entsorgt werden, senden Sie dieses direkt an uns (ausreichend frankiert).
s \Vir entsorgen das Gerat/Sensor sachgerecht und umweltschonend.

18 Technische Daten Kunststoff-Drucksensoren

18.1 Technische Daten (RS MSD ... MR):
RS MSD 350 MR

Messbereich: -199,9 ... 350,0 mbar
Uberlast: max. 1 bar
Auflésung: 0,1 mbar

Genauigkeit: yp. were)y 20,2 %FS (Hysterese und Linearitat)
10,4 %FS (Temperatur-Einfluss von 0-50 °C)

Sensor: piezoresistiver Relativdruck-Sensor. Fir Uber-/Unter- und Differenzdruckmessung.
Geeignet fir Luft bzw. nicht korrosive und nicht ionisierende Gase.
Sensor kann fir Wasser nur unter Verwendung einer Luftvorlage verwendet werden!

Druckanschluss: 2 Anschlusszapfen aus Nylon fiir Schlauche 6 x 1 mm (6mm AufRen-@ und 4mm In-
nen-J)

Elektronik: Platine mit Verstarker und Datenspeicher fir Sensordaten (Messbereich, Kalibration,
etc.) ist im Sensorgehéause integriert.

Nenntemperatur: 25°C

Arbeitsbedingungen: 0 ... 50 °C, 0 ... 95 % r.F. (nicht betauend)

Lagertemperatur: -25 ... 470 °C

Gehause: 68 x 32,5 x 15 mm (L x B X D) ohne Anschlusszapfen;

68 x 32,5 x 27,5 mm mit Anschlusszapfen.
Gehéause aus ABS, mit integrierter Aufhangedse

Gerateanschluss: 1 m PVC Anschlusskabel geschirmt mit angespritztem 7-poligen Bajonettstecker.
Gewicht: ca.82g

Richtlinie / Normen: Die Sensoren entsprechen folgenden Richtlinien des Rates zur Angleichung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten:
2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU  RoHS
Angewandte harmonisierte Normen:
EN 61326-1: 2013 Stdraussendung: Klasse B
Storfestigkeit nach Tabelle 3 und A.1
Zusétzlicher Fehler: <1%
EN 50581 : 2012
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19 Technische Daten Edelstahl-Drucksensoren

19.1 Technische Daten (RS MSD ... BAE):

... 2.5 BAE

... 10 BAE

Messbereich:

0 ... 2500 mbar abs.

0 ... 10,00 bar abs.

Uberlast: (max.) 10 bar abs. 35 bar abs.
Aufldsung: 1 mbar 0,01 bar
Sensortyp: Absolutdruck-Sensor aus Edelstahl fir Absolutdruckmessungen.

Geeignet auch fur aggressive Medien, Wasser, etc.

19.2 Technische Daten (RS MSD ... BRE):

... 10 BRE

Messbereich:

0 ... 10,00 bar rel.

Uberlast: (max.) 35 bar rel.
Aufldsung: 0,01 bar
Sensortyp: Relativdruckdruck-Sensor aus Edelstahl fir Uberdruckmessung.
Geeignet auch fur aggressive Medien, Wasser, etc.
Hinweis: Im hinteren Teil des Gehauses befindet sich das Loch fiir den Druckausgleich!
19.3 Gemeinsame technische Daten (RS MSD ... .. E):

Genauigkeit: ayp. werte)y 20,2 %FS (Hysterese und Linearitat)

Druckanschluss:
Gerateanschluss:

10,02 %FS/K (TK fir Nullpunkt und Steigung)
Anschlussgewinde G %2 B, Schliisselweite: 27 mm

M12-Einbaustecker,
fur Anschlusskabel RS MSD-K51

§8.5

Elektronik: Platine mit Verstéarker und Datenspeicher fur Sensor- ,

daten (Messbereich, Kalibration, etc.) ist im Sensorgehause N

integri((art. ) ’ s 1T
Nenntemperatur: 25 °C 2l = i
Arbeitsbedingungen: -20 bis +70 °C (Kompensierter Bereich: 0 bis 70 °C) -I— — ==
Lagertemperatur: -40 bis +80 °C I ‘_'T' | o6
Gehdause: Edelstahl-Gehduse (CrNi-Stahl bzw. Elgiloy®) Lﬂﬂ
Gewicht: ca.220g 1B
Schutzart: IP 67 (Sensor), IP 54 (Stecker)

Richtlinie / Normen:

5 PRo
VOQ
anno‘i“‘

Die Sensoren entsprechen folgenden Richtlinien des Rates zur Angleichung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten:
2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU ROHS
Angewandte harmonisierte Normen:
EN 61326-1: 2013 Storaussendung: Klasse B
Storfestigkeit nach Tabelle 3 und A.1

Zusatzlicher Fehler: <1%
EN 50581 : 2012
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