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Relais de commande bimanuelle pllz

Type lIIC, EN 574
P2HZ X3

Tension d'alimentation 24V DC

Tolérance 85...110%

Consommation env.2,5W

Ondulation résiduelle DC 10%

Tension/courant sur circuits ouverture : 24 V DC, 20 mA
d’entrée 1/2 fermeture : 24 V DC, 10 mA
Caractéristiques de commutation

EN60947-4-1 AC1: 240V/5A/1200 VA

DC1: 24 V/4 A/A00W
EN 60 947-5-1 (DC13 : 6 manoeuvres/min.) AC15:230V/2,5A;DC13:24V/1,5A
Contacts de sortie 2 contacts de sécurité (F),

1 contact d'info (F)

Protection contacts selon EN 60 947-5-1 6,3 A rapides ou 4 A normaux

Relais de commande bimanuelle

d'aprés VDE 0113, EN 60 204-1 et IEC ~ Temps de retombée fermeture: env. 15 ms, ouvert.: env. 30 ms
204-1 Temps de réarmement min. 250 ms
Désynchronisme canaux 1/2 <05s

Capacité de raccordement 2 x1,5mm2oder 1x2,5mm?
conducteur unique ou multiple
avec embout

® Boitier 22,5 mr
® Correspond au t
EN 574 eta la caté

y o Dimensions (H x 1 x P) 87 x 22,5 x 122 mm
EN 954-1 : Poids 2209
Homologations Description

@ Boitier S-95 22,5 mm, encliquetable
sur rail DIN

® Contacts de sortie a contacts liés :
- 2 contacts de sécurité (F)

- 1 contact d'info (O)

@ Boucle de retour pour augmenta-
tion du nombre de contacts et de
leur pouvoir de coupure par des

e ; relais externes

s @ LEDs de visualisation pour état des

canaux 1/2 et présence tension

d'alimentation
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Fonctionnement

La commande bimanuelle est utilisée
pour protéger I’opérateur sur les pres-
ses mécaniques et hydrauliques. Le
relais de commande bimanuelle est
activé par une pression simultanée sur
les deux boutons poussoirs. La com-

mande de la presse est interrompue
immédiatement dés le relachement

d’un des deux poussoirs.

Un nouveau mouvement de la presse
n’est alors possible qu’aprés le rela-
chement des 2 poussoirs puis une
nouvelle action simultanée sur ceux-
Ci.
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Relais de commande bimanuelle | pllz

Type HlIC, EN 574
P2HZ X3

Schéma interne ® Multiplication des contacts
Augmentation du nombre de contacts

circuit boucle de contacts de contact ou qe leur pOUV?II’ de COUpu,r,e par des
Us d'entrée retour séeurité  diinfo. relais externes a contacts liés
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sans signification ,: désynchronisme < 0,5 s L
boucle de retour ouverte : 0 :arrét cycle par relachement du pous-
boucle de retour fermée : 1 soir 1 ou 2
t,:Y1-Y2 doit étre fermé au moins 0,25 s
1, Ug doit étre présente au moins 0,5 s avant I'actionnement du poussoir
avant le poussoir 1
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