"‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Series

Programmable Logic Controllers

Installation Manual for Digital Input and
Output Modules

Art.no.: 294687 ENG, Version B, 14012020
Safety Precautions

For use by qualified staff only

The instructions in this manual are written for qualified electrical technicians
who are already familiar with automation technology safety standards. System
configuration and layout, installation, setup, servicing and testing of the equip-
ment may only be performed by qualified electrical technicians. Any modifica-
tions to the hardware and/or software of our products not specifically described
in this manual may only be performed by authorised Mitsubishi Electric staff.

Proper product use

The programmable logic controllers (PLCs) of the MELSEC iQ-R series are only
intended for the applications described in this installation manual and/or the
other manuals referenced below. All operating parameters and settings specified
in this manual must be observed. The products described have all been designed,
manufactured, tested and documented in strict compliance with the relevant
safety standards. Unauthorised modification of the hardware or software or failure
to observe the warnings in this manual and on the products may result in serious
injury to personnel and/or damage to property. Only peripherals and expansion
equipment specifically recommended and approved by Mitsubishi Electric may
be used with the programmable logic controllers of the MELSEC iQ-R series. All
and any other uses shall be deemed to be improper.

Safety regulations

All safety and accident prevention regulations relevant to your application
must be observed in your system configuration and layout and for installation,
setup, servicing and testing of these products.

This manual includes warnings to help you use the products properly and
safely. These warnings are identified as follows:

DANGER:
User injury hazard.

Failure to observe these safety warnings can result in health
and injury hazards for the user.

>

WARNING:
Equipment damage hazard.

Failure to observe these safety ings canresultin
damage to the equipment or other property.

B

Additional information

You can find more information on these products in the following manuals

® MELSEC iQ-R Series Hardware Manual

® MELSEC iQ-R Series Programming Manual

You can download these manuals from our website free of charge
(https://gb3a.MitsubishiElectric.com/fa/en/).

If you have any questions about installing, programming and operating

MELSECiQ-R series controllers, please don't hesitate to contact your local sales
office or distributor.

Names and Functions of Parts

Modules with screw terminals
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No. | Description

RUN LED
o @® ON:In operation

@ Flashing: Module is selected for an online module change
@ OFF: 5V power off

o Indicator LED (For each input/output a red LED is available which
indicates the ON/OFF status of 1/0 (lit when 1/0 is ON.))

Module identification lamp
© | ® Lightgray: Input
@ Dark orange: Output

) Rate indication
Indicates the rated voltage, and input current or output current.

Indication selector switch

@ For the input module or output module: A switch for changing
the LED indication to either the first-half 32 points or the latter-
half 32 points of a 64-point module

@ Forthe /0 combined module: A switch for changing the LED indi-
cation for input or output

Terminal block with 18 screw terminals

Terminal cover

40-pin connector(s)
A connector for connecting I/0 signal wire from external devices.

Production information marking
Shows the production information (16 digits) of the module.

8 o |0 00

Spring clamp terminal block

Pin Arrangement of the Connectors
The connector is shown in module front view.

40-pin connector
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Please note that the 40-pin connector is not a D-sub connector. For connection
the connectors A6GCON1, A6GCON-2, A6CON-3, or A6CON-4 or prefabricated
connection cables can be used (see section Wiring).

Dimensions

Modules with screw terminals
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Specifications

General specifications

DC Input Modules (24 V DC)

Transistor Output Modules

Input/Output Composite Modules

Item Specifications
Ambient when operating 0to55°C
temperature | \when stored -25t075°C

Ambient humidity when operating

51095 % RH (no condensation)

Working atmosphere

Free from corrosive or flammable gas
and excessive conductive dusts

Installation location

Inside control panel

Further general specifications can be found in the Hardware Manual for the

MELSECiQ-R Series.

AC Input Modules

Specifications

RX10(-TS)

Number of inputs

16

Insulation method

Photocoupler

Rated input voltage

100-120V AC, 50/60 Hz

Voltage range

85-132V

Inrush current

200 mA within 1 ms (at 132 V AC)

Rated input current

6.8 mA (100V AC, 50 Hz)
8.2 mA (100V AC, 60 Hz)

Voltage / current for ON

=80VAC/=5mA

Voltage / current for OFF

=30VAC/=17mA

Input resistance

14.6 kQ (50 Hz), 12.2 kQ (60 Hz)

Response OFF -ON |[<15ms
time ON—OFF | <20ms
External RX10 Screw terminals
connections | R 10-TS Spring terminals
Groups of inputs / 1/16
Inputs per group
Internal cu_rrent 110 mA
consumption

RX10 0.18 kg
Weight

RX10-TS 0.14 kg

DC Input Modules (5V DC/ 12V DC)

Specifications

RX70C4 RX71C4 RX72C4

Number of inputs

16 32 64

Type of sensors

Positive/negative common

Insulation method

Photocoupler

Rated input voltage

5vVDC/12VDC

Voltage range

4.25t06V DC/10.2to 144V DC

Rated input current

1.7 mA (at 5V DC), 4.8 mA (at 12V DC)

Voltage / current for ON

>35V/>1mA

Voltage / current for OFF <1V/<0.1mA
Input resistance 23kQ
0.2/0.3/0.4/
OFF — ON 0.6/1.0/5.0/ (;gf‘(q).SB/O.S/O.GH .0/5.0/10/20/
Response 10/20/70 ms
time © 041/0.5/0.6/
ON—OFF |07/10/50/ | 921/03/05/06/10/50100
10/20/70 ms
. Screw One 40-pin Two 40-pin
External connections N
terminals connector connectors
Groups of inputs /
Inputs per group 1/16 1/32 1/64
Internal current 100 mA 140 mA 150 mA
consumption
Weight 0.16 kg 0.12 kg 0.14 kg

D Initial setting: 10 ms

Specifications RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Specifications RY4ONT5P(-TS) | RY41INT2P(-TS) | RY42NT2P Specifications RH42C4ANT2P
Number of inputs 16 32 64 Number of outputs 16 32 64 Number of inputs 32
Type of sensors Positive/negative common Output type Transistor (sink) Insulation method Photocoupler
Insulation method Photocoupler Insulation method Photocoupler Rated input voltage 24V DC
Rated input voltage 24V DC Rated switching voltage | 12Vt0 24V DC Voltage range 20,410 28,8V DC
Voltage range 20.4t028.8V DC Rated switching current | 93 A/output, | 0.2A/output, | 0.2 A/output, Rated input current 4mA
- 5 A/group 2 A/group 2 A/group
Rated input current 7mA 4mA Voltage / current for ON >19VDC/ >3 mA
Voltage range 10.2t028.8VV DC Z
Voltage / current for ON ijtsn'YA/ 219V/>3mA Maximum inrush current | Current s to be limited by the overload Voltage /Icurrent forOFF | <6VDG/<1mA
" protection function. Input resistance 53kQ
<
Voltage / current for OFF ngj\ <6V/<1mA Max. voltage drop at ON 03Vat05A |03Vat02A |03Vat02A OFF — ON 0.1/0.2/0.4/0.6/1/5/10/20/70 ms,
N Leakage current at OFF <0.1mA <0.1mA <0.1mA Response Initial setting: 10 ms
i ul =0 s0. sV N
Input resistance 33k 53k > time ON OFF | 0:2/0.3/0.5/0.7/1/5/10/20/70 ms,
0.1/0.2/0.4/ Response [ OFF >ON | <0.5ms £0.5ms <05ms Initial setting: 10 ms
. 0.1/0.2/0.4/0.6/1.0/5.0/10/20/ N
OFF — ON' | 0.6/1.0/5.0/ 70 time ON — OFF <1ms <Tms <1ms G fi /
Response 10/20/70 ms ms roups of inputs 1/32
G Surge suppressor Zenerdiode | Zenerdiode | Zener diode Inputs per group
time 035/04/05/ 1 2/0,3/0.5/0.7/1.0/5,0/10/20/ F Number of outputs 32
ON—OFF | 07/1.0/5.0/ | Jan o= i use - - - P
10/20/70 ms 0ms S One 40-pi Two 40-pi Output type Transistor (sink)
External RY4CINTCIP | 2Crew | ne 40-pin wo 40-pin put typ
External RX4CICCI Screw One 40-pin | Two 40-pin connec- terminals connector connectors Insulation method Photocoupler
xterna i tions - - - —
connections 0o terminals connector connectors RYALINTLIPTS| Spring terminals Rated switching voltage 121024V DC
RX4LICLI-TS | Spring t inal —
pring termina’s gﬁuz::fs:“?;;w 1/16 1/32 2/32 Rated switching current 0.2 A/output, 2 A/module
Groups of inputs / 1/16 1/32 1/64 puts per group G is to be limited by th load
Inputs per group Voltage 12-24V DC 12-24V DC 12-24VDC Maximum inrush current urrent_ is to be !m|te y the overloa
External AYAONTSP VaINToP protection function.
Internal current : :
consumption 110 mA 150 mA 180 mA power Current 4mA (24V) 16 mA (24V) 16mA 24V) Max. voltage drop at ON 03Vat0.2A
supply RY40NT5P-TS: | RY41NT2P-TS: Leakage current at OFF <0.1mA
RX4C0CCI | 0.16 kg 0.11kg 0.13 kg
Weight 6 mA (24V) 17 mA(24V) OFF > ON | <05
RX41CI-TS | 0.12kg 0.13 kg — Response - s0oms
Internal current i
L . nsumption 140 mA 180 mA 250 mA ime ON—OFF |<1ms
D Initial setting: 10 ms co -
RYACINTCIP | 0.16 kg 0.11kg 0.13kg Surge suppressor Zener diode
Weight
Relay Output Module RYACINTCIPTS| 0.12 kg 0.13 kg — Fuse -
Specifications RY10R2(-TS) External connections Two 40-pin connectors
Number of outputs 16 Specifications RY4OPTSP(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P g’°“p5 of outputs / 1/32
utputs per group
Output t Rel
utput type elay Number of outputs 16 32 64 External Voltage 12t0 24V DC
Insulation method Relay Output type Transistor (source) power
— - supply Current 16 mA (at 24V)
o 24V DC, 2 A (resistive load) per output Insulation method Photocoupler
Rated switching voltage / 240V AC, 2 A (cos = 1) per output; Internal current
current max. 8 A per group Rated switching voltage 12Vto 24V DC consumption 220 mA
- L o 0.5 A/output, | 0.1 A/output, | 0.1 A/output, N
Minimum switching load 5VDC 1 mA Rated switching current 5 Algroup ‘ 2 A/group 2 Algroup Weight 0.13kg
Max. switching voltage 125V DC/ 264V AC Voltage range 10210 28.8V DC
Maximum switching : - -
3600 times/hour . . Current is to be limited by the overload
frequency Maximum inrush current protection function.
Response | OFF ~>ON | <10ms Max. voltage drop atON | 03Vat05A | 02Vat0.1A |02Vat0.1A
time
ON—OFF |<12ms Leakage current at OFF <0.1mA <0.1mA <0.1mA
Surge suppressor - Response | OFF>ON | <0.5ms <05ms <0.5ms
External RY10R2 Screw terminals time ON — OFF <1ms <1ms <1ms
connections | RY10R2-TS | Spring terminals Surge suppressor Zenerdiode | Zenerdiode | Zener diode
Groups of outputs / 1716 Fuse — — —
Outputs per group - -
| | External RY4CIPTCIP | SCrew One 40-pin Two 40-pin
nternal current 450 mA connec- terminals connector connectors
consumption :
tions RY4CIPTCIPTS | Spring terminals —
Weiah RY10R2 0.22 kg G f outputs/
eight roups of outputs
9 RY10R2-TS | 0.19kg Outputs per group 1/16 1/32 2/32
Voltage 12-24V DC 12-24V DC 12-24VDC
External RY40PT5P:
power 16 mA (24V)
supply Current RY40PT5P-TS: 19mA(24V) | 19mA(24V)
20 mA (24V)
Internal current 130 mA 190 mA 290 mA
consumption
RY4IPTCIP | 0.16 kg 0.11kg 0.13kg
Weight
RYACIPTCIPTS | 0.12 kg 0.13kg —




Installation

Wiring

DANGER

DANGER

Always switch off the power supply to PLC and other external power sup-
plies before performing any installation and wiring work.

WARNING

@ Only operate the equipment under the conditions described in the
MELSEC iQ-R Hardware Manual. Do not expose the equipment to dust,
oil mist, corrosive or flammable gases, strong vibrations or impacts,
high temperatures, condensation or damp.

@ When installing the equipment take care that no shavings, filings or
wire fragments that could cause short circuits fall into the module. Use
the supplied cover to seal the ventilation slits during installation.
Remember to remove the cover after installing the unit, otherwise the
controller can overheat during operation.

@ Fix the cables connected to a module so that the terminals or the con-
nector is not directly stressed.

@ Always switch off the power supply to the PLC and other external
power supplies before performing any installation and wiring work.

@ Before turning on the power supply after installation or wiring close
the terminal cover of the module.

@ Caused by an defective output module, outputs can be left on or off.
Build an external monitoring circuit for outputs which can cause seri-
ous trouble.

Wiring of the Input Modules

Modules with screw terminals

(RX10, RX40C7)

Modules with spring terminals

(RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS)

The connection diagram for the digital input modules with removable terminals is
printed on the modules. Please observe these diagrams when wiring the modules.

Modules with 40-pin connector
(RX41C4)

Wiring of the Output Modules

Modules with screw terminals

(RY10R2, RY40PT5P)

Modules with spring terminals

(RY1OR2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)

The connection diagram for the digital output modules with removable terminals is
printed on the modules. Please observe these diagrams when wiring the modules.

Modules with 40-pin connector, sink types
(RY41NT2P)

Connection diagram Pin Signal Pin Signal

Connection diagram Pin Signal Pin Signal

Modules with screw terminals

Use only wires with a size of 0.3 mm?to 0.75 mm?. Twist the end of strand wires
and use ferrules. It is recommended to cover the wire connections with insula-
tion tubes.

Tighten the terminal screws (M3) with a tightening torque of 0.42 to 0.58 Nm.

Modules with 40-pin connector(s)

Applicable connectors

Mounting a module to a base unit

Applicable wire size

Type Model (stranded wire)

Soldering type connector

(Straight type) A6CONT D | 0,088 mm?to 0.3 mm?

WARNING

Crimping type connector

(Straight type) A6CON2

0.088 mm? to 0.24 mm?

@® Do not open or modify a module. Doing so can cause a failure, mal-
function, injury or fire.

@ Always insert the module fixing latch of the module into the module
fixing hole of the base unit. Forcing the hook into the hole will damage
the module connector and module.

@ Do not touch the conductive or electronic parts of a module directly.
Doing so can cause a unit malfunction or failure.

IDC type connector
(straight type)

0.088 mm?,

A6CON3
1.27mm pitch flat cable

Soldering type connector

(Dual purpose (straight/ A6coN4 D | 0.088 mm? to 0.3 mm?

oblique) type)

(@ After switching off the power
supply, insert the module fixing
latch into the module fixing hole
of the base unit.

(@ Push themodule in the direction of
arrow to load it into the base unit.

® Secure the module with an additional screw (M3 x 12) to the base unit if
large vibration is expected. This screw is not supplied with the module.

® when using 40 wires, use wires whose sheath outside diameter is 1.3 mm or less.
Select the wire applicable to the current value to be used.

Tighten the connector screws (M2.6) with a tightening torque of 0.20 to
0.29 Nm.

Use copper wires having a temperature rating of 75 °C or more for the
connectors.

Modules with spring terminals
Recommended ferrules with insulation sleeve

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X1

B18 X02 A18 X12

e B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xxia

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 Xo07 A13 x17

B12 X08 A12 X18

B11 X09 Al X19

B10 X0A A10 X1A

B09 X0B A09 X1B

B20 Y00 A20 Y10

B19 YO1 A19 Y11

B18 Y02 A18 Y12

B17 Y03 A7 Y13

’ 1 B16 Y04 Al6 Y14

! B15 Y05 A15 Y15

| B14 Y06 Al4 Y16

! B13 Yo7 A13 Y17

| B12 Y08 A12 Y18

| B11 Y09 Al Y19

| B10 YOA A10 Y1A

I B09 YoB A09 Y1B

AO5.; BO8 | XoC | A08 | XiC 1 A05 BO8 | YoC | Aog | YiC
1 BO7 XoD A07 X1D I BO7 YoD A07 Y1D
; - BO1, BO2
_ 4 B02: B06 XOE A06 X1E ‘:.‘— B06 YOE A06 Y1E
|| ; BO5 XOF AO5 X1F lpg1 —  + BO5 YOF AO5 Y1F
24V DC '30121' B4 |, A4 | a0z 1 — B4 | Ao |
: acant ‘acant acant ‘acant
L. BO3 A03 — 1 12/24V DC BO3 A03
B02 coM A02 B02 V+ A02 oM
Vacant
BO1 COM AO1 BO1 V+ AO1 oM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Left connector Right connector Left connector Right connector
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

Model ¥V Wire size Stripping length Crimp tool
Al034-10TQ 03 mm? 12 mm
Al0,5-10 WH 0.5 mm? 13 mm CRIMPFOX 6
Al0,75-10 GY 0.75 mm? 13 mm
Recommended ferrules without insulation sleeve
Model ¥V Wire size Stripping length Crimp tool
Al0,5-10 0.5 mm?
AI0,75-10 0.75 mm?
10 mm CRIMPFOX 6
Al1-10 1.0 mm?
Al1,5-10 1.5 mm?

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2A11 X39

1B11 Y09 1AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

@ Manufactured by PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG

Connection cables

For connection to a 40-pin connector the prefabricated connection cables

Q40CBL-3M and Q40CBL-5M can be used.

Please observe the following notes to reduce the effects of power supplies or

other sources for electrical noise:

@ Do not bundle AC supply lines together with DC supply lines.

@ Do not lay signal cables close to the main circuit, high-voltage power lines, or
load lines. Otherwise effects of noise or surge induction are likely to take place.
Keep a safe distance of more than 100 mm from the above when wiring.

@ The maximum cable length for in- and output connection is 100 m. To
safely prevent noise you should limit the cable length to 20 m. Take the
voltage drop on the line into consideration.

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 1A04 2B04 2A04 1B04 1A04 2B04 2A04
Vacant Vacant Vacant Vacant Vacant Vacant Vacant Vacant
1B03 1A03 2B03 2A03 1B03 1A03 2B03 2A03
1802 | COM1 1A02 2B02 | COM2 | 2A02 1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
Vacant Vacant
1B01 com1 1A01 2B01 com2 2A01 1BO1 V+ 1A01 COoM1 2B01 V+ 2A01 com2




Modules with 40-pin connector, source types

Wiring of the Input/Output Composite Modules

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (two 40-pin connectors)
Connection diagram Pin Signal Pin Signal Mefticonnector Right connector
B20 Yoo A20 Y10 Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
Bl9 | YO1 | A19 | Y11 1820 | Xx00 | 1A20 | x10 || 2820 | voo | 2A20 | v10
o Blg | Y02 | A8 | Y12 1819 | x01 | 1a19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vn
820 Bl7 | Y3 | A17 | Y13 1818 | x02 | 1a18 | x12 || 2818 | vo2 | 2a18 | v12
: - Bl6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1A17 | x13 || 2817 | vo3 | 2a17 | vi3
! BIS | YOS | A5 | Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2816 | Yoa | 2416 | Y14
! Bl4 | Y06 | A14 | Y16 1815 | x05 | 1A15 | Xxi5 || 2815 | vos | 2415 | vis5
! B13 | Yo7 | A13 | Y17 1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | Yos | 2A14 | Y16
! Bl2 | Y08 | A12 | Y18 1813 | x07 | 1Aa13 | x17 || 2813 | vo7 | 2813 | va7
! B11 Y09 | Al Y19 1812 | x08 | 1a12 | x18 || 2812 | vos | 2a12 | vis
! B10 | YOA | A10 | YIA 1811 | x09 | 1a11 | x19 || 2811 | voo | 2a11 | vi9
! BO9 | YOB | A09 | YIB 1810 | X0A | 1A10 | x1A || 2810 | voa | 2a10 | viA
AAS 4 BO8 | YOC | Aog | YiC 1809 | x0B | 1A09 | x1B || 2809 | Yo | 2400 | viB
"ot 4. B07 | YOD | A07 | YiD 1808 | xoc | 1a08 | xic || 2808 | voc | 2n08 | vic
?W' — BO6 | YOE | A06 | YiE 1807 | Xxop | 1A07 | x1D || 2807 | voo | 2407 | viD
I pgy 1224V DC B0S YOF A0S Y1F 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2806 | YoE | 2m06 | VYiE
I'A02 BO% | \acant 2% 1 Vacant 1805 | XoF | 1A0s | xiF || 2805 | voF | 2a05 | viF
—=t B03 AO3 1804 1A04 2804 2A04
BO2 com 02 oV 503 Vacant TA03 Vacant 2503 Vacant 2703 Vacant
BO1 | COM | Aol ov 1802 | COM1 | 1A02 2802 | V+ | 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | comt | 1aor | 2™ [ 201 | ve | 2r01 | comz
Left connector Right connector
Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Input wiring for RH42C4NT2P Output wiring for RH42C4NT2P
1820 | Yoo | 1A20 | vio || 2820 | v20 | 2A20 | v30 - ,
1819 | vo1 | 1a19 | vi1 [[ 2819 | v21 | 2a19 [ va1 1 2B20
1818 | vo2 | 1A18 | v12 || 2818 | v22 | 2a18 | va32 G
1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 || 2817 | v23 | 2A17 | v33 i
1816 | Yo4 | 1A16 | Y14 || 2816 | v24 | 2a16 | v3a ;
1815 | vos | 1A15 | vi5 || 2B15 | v25 | 2a15 | v3s i
1814 | Yoe | 1A14 | Yie || 2814 | v26 | 2a14 | v36 ;
1813 | voz | 1a13 | v17 [{ 2813 | v27 | 2813 | v37 i
1812 | vos | 1a12 | vis || 2812 | v28 | 2a12 | v38 ' 2A05 I
1811 | voo | 1a11 | vio [{ 2811 | v29 | 2a11 | v39 19802
1810 | Yoa | 1a10 | via || 2810 | v2a | 2a10 | v3a 2801
1809 | Yo | 1A09 | viB || 2809 | v2B | 2a00 | v3B A0 g
1808 | voc | 1A08 | vic || 2808 | v2c | 208 | v3c Cn0t e
1807 | voo | 1a07 | viD || 2807 | v2p | 2a07 | v3D : ¢
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E :_ ...... o ' 12/24V DC
1805 | YoF | 1A0s | YiF || 2805 | v2F | 2a05 | v3F
1804 1A04 2804 2104
503 Vacant TA03 Vacant 2503 Vacant 2703 Vacant
1802 | com1 | 1a02 | ov || 2802 | com2 | 2a02 | ov
1801 | comt1 | 101 | ov || 2801 [ com2 | 2r01 | ov
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A O ELECTRIC  Germany///Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eusamitsubishielectric.com



2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R-Serie

Speicherprogrammierbare Steuerungen

Installationsanleitung fiir Digital-Ein-/
Ausgangsmodule
Art.-Nr.: 294687 DE, Version B, 14012020

Sicherheitshinweise

Nur fiir qualifizierte Elektrofachkréfte

Diese Installationsanleitung richtet sich ausschlieBlich an anerkannt ausgebil-
dete Elektrofachkrafte, die mit den Sicherheitsstandards der Elektro- und
Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbetrieb-
nahme, Wartung und Priifung der Geréte dirfen nur von einer anerkannt aus-
gebildeten Elektrofachkraft durchgefiihrt werden. Eingriffe in die Hard- und
Software unserer Produkte, soweit sie nicht in dieser Installationsanleitung
oder anderen Handblchern beschrieben sind, dirfen nur durch unser Fach-
personal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS) der MELSEC iQ-R-Serie sind
nur fur die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegenden Installationsan-
leitung oder den unten aufgefiihrten Handbuichern beschrieben sind. Achten Sie
auf die Einhaltung der in den Handbtichern angegebenen allgemeinen Betriebs-
bedingungen. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen
entwickelt, gefertigt, geprift und dokumentiert. Unqualifizierte Eingriffe in die
Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in dieser Installationsanleitung
angegebenen oder am Produkt angebrachten Warnhinweise kénnen zu schwe-
ren Personen oder Sachschaden fiihren. Es diirfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC
empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerate in Verbindung mit den speicher-
programmierbaren Steuerungen der MELSEC iQ-R-Serie verwendet werden.
Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht
bestimmungsgemaB.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Gerate mussen die furr den spezifischen Einsatzfall gtiltigen Sicherheits- und
Unfallverhitungsvorschriften beachtet werden.

In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fir den sachge-
rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin-
weise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:
A\ Warnung vor einer Gefidhrdung des Anwenders.
) Nichtbeachtung der angegeb VorsichtsmaBnah

kann zu einer Gefahr fiir das Leben oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.

ACHTUNG:
A Warnung vor einer Gefidhrdung von Gerditen.
= Nichtbeachtung der angegeb Vorsicht Bnah

g
kann zu schweren Schdden am Gerit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

Weitere Informationen

Die folgenden Handblicher enthalten weitere Informationen zu den Geréten:
@® MELSEC iQ-R CPU Module User's Manual (Startup)

® MELSEC iQ-R CPU-Module Bedienungsanleitung (Anwendung)

® MELSEC iQ-R Module Configuration Manual

® MELSEC iQ-R Ethernet/CC-Link IE User's Manual (Startup)

Diese Handbuicher stehen lhnen im Internet kostenlos zur Verfligung
(https://de3a.MitsubishiElectric.com/fa/de/).

Sollten sich Fragen zur Installation, Programmierung und Betrieb der Steue-
rungen der MELSEC iQ-R-Serie ergeben, zégern Sie nicht, Ihr zusténdiges Ver-
kaufsbiro oder einen Ihrer Vertriebspartner zu kontaktieren.
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Nr. | Beschreibung

RUN-LED

@ Leuchtet: In Betrieb

o @ Blinkt: Modul ist ausgewahlt fiir Online-Modultausch

@ Leuchtet nicht: 5 V-Spannungsversorgung ist ausgeschaltet

LED-Anzeige (Fiir jeden Ein-/Ausgang ist eine rote LED vorhanden,
@ | dieden Zustand des entsprechenden Ein-/Ausgangs anzeigt (leuch-
tet = EIN).)

Modul-Identifikations-Leuchte
© | ® Hellgrau: Eingang
@ Dunkelorange: Ausgang

o Strom-/Spannungsanzeige
Zeigt Nennspannung und Eingangsstrom oder Ausgangsstrom an.

Schalter zur Umschaltung der LED-Anzeige bei Modulen mit 64 Ein-

bzw. Ausgdngen:

@ FirEin- oder Ausgangsmodule: Schalter zum Umstellen der LED-
Anzeigen zwischen den ersten und zweiten 32 Ein- oder Ausgéan-
gen der Modulen mit 64 E/As.

@ Fur kombinierte Ein- und Ausgangsmodule: Schalter zum Wech-
sel der LED-Anzeigen zwischen Ein- und Ausgangen

(]

Abnehmbarer Klemmenblock mit 18 Schraubklemmen

Klemmenabdeckung

40-polige Buchse(n)
Buchse(n) zum Anschluss der externen Ein- und Ausgangssignale.

Seriennummer
Zeigt die Seriennummer (16 Zeichen) des Moduls.

© |0 o0

@ | Klemmenblock mit Federkraftklemmen

Pin-Belegung der Steckanschliisse
Der Steckanschluss ist mit Blick auf das Modul dargestellt.

40-polige Buchse
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oo

oo
BO1__\E}_AO1

Bitte beachten Sie, dass der 40-polige Steckanschluss keine D-Sub-Buchse ist.
Zum Anschluss kénnen die Stecker A6CON-1, A6CON-2, A6CON-3 oder A6CON-
4 oder fertig konfektionierte Leitungen verwendet werden (sieche Abschnitt
Anschluss).

Abmessungen

Module mit Schraubklemmen
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Technische Daten

Aligemeine Betriebsbedingungen

DC-Eingangsmodule (24 V DC)

Transistor-Ausgangsmodule

Kombinierte Ein-/A

Aul

I

9

Merkmal Technische Daten
Umgebungs- | im Betrieb 0 bis 55 °C
temperatur | pej Lagerung -25 bis 75 °C

beim Betrieb

Zul3ssige relative Luftfeuchtigkeit

5 bis 95 % (ohne Kondensation)

Spannung/Strom fiir
Signalzustand ,EIN”

Technische Daten RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Technische Daten RY4ONT5P(-TS) | RY41INT2P(-TS) | RY42NT2P Technische Daten RH42C4ANT2P
Anzahl der Eingénge 16 32 64 Anzahl der Ausgénge 16 32 64 Anzahl der Eingdnge 32

Art der Geber Wahlweise plus- oder minusschaltend Ausgangstyp Transistor (minusschaltend) Isolation Optokoppler
Isolation Optokoppler Isolation Optokoppler Nennspannung 24V DC
Nennspannung 24V DC Ausgangsnennspannung | 12V bis 24V DC Spannungsbereich 20.4 bis 28.8V DC
Spannungsbereich 20,4 bis 28,8 V DC Ausgangsnennstrom g,i/AG/ﬁJu;g:ng, ‘ giﬁéﬁ;ﬁggng’ g’i%ﬁlfg:ng’ Eingangsnennstrom 4mA

>19V DC/ >3 mA

Spannung / Strom fiir
Signalzustand ,AUS”

<6VDC/<1mA

53 kQ

0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
Voreinstellung: 10 ms

Eingangswiderstand
Ansprech- AUS — EIN
zeit (ein-

stellbar) EIN — AUS

0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Voreinstellung: 10 ms

Anzahl der Gruppen/
Eingange pro Gruppe

1/32

Anzahl der Ausgénge

32

Ausgangstyp Transistor (minusschaltend)
Isolation Optokoppler
Ausgangsnennspannung | 12 bis 24V DC
Ausgangsnennstrom 0,2 A/Ausgang, 2 A/Modul

Einschaltstromspitze

Strom soll von der Uberlastschutzfunktion
begrenzt werden.

Max. Spannungsabfall

beim Einschalten 03Vbei02A
Ansprech- AUS - EIN | <0,5ms

zeit EN—AUS |<1ms
Netzfilter Z-Diode
Sicherung _

Externe Anschliisse

Zwei 40-polige Stecker

Anzahl Gruppen/

Ausgange pro Gruppe 1/32
Versorgung | Spannung | 12 bis 24V DC
desModuls | strom 16 mA (bei 24V)
Interne Stromaufnahme 220 mA
Gewicht 0,13 kg

Eingangsnennstrom 7mA 4mA - -
Umgebungsbedingungen Keine aggressiven oder entziindli- d9ang — Spannungsbereich 10,2 bis 28,8 V DC
chen Gase, kein ibermaBiger Staub gipanr;rl‘zuunsgtgitéog’\f‘ffr ijtsn:/A/ >19V/>3mA Einschaltstromspitze Strom soll von der Uberlastschutzfunktion
Einbauort Im Schaltschrank 9 “ - - begrenzt werden.
Spannung / Strom fiir <8V/
Weitere allgemeine Betriebsbedingungen sind in der Hardware-Beschreibung Signalzustand ,AUS" <2mA <6V/<1mA 't\,/:ﬁ;sg?::c?]:?tge?bfa” 03Vbei05A | 03Vbei02A|03Vbei02A
zur MELSEC iQ-R-Serie angegeben. - -
Eingangswiderstand 33kQ 53kQ Lecksterm bei ausgeschal- | _ 01mA <01 mA <01mA
-Ei tetem Ausgang - - -
AC-Eingangsmodule AUS BN | Tora0a8l 1 0,1/0,2/0,4/0,61,0/5,0/10/ TR — —
Technische Daten RX10(-TS) Ansprech- 70ms 20/70 ms Ansprech- - <05ms <05ms <0,5ms
— zeit (ein- zeit EIN—AUS |<1ms <1ms <1ms
Anzahl der Eingdnge 16 ® 0,35/0,4/0,5/
- stellbar) e 0,2/0,3/0,5/0,7/1,0/5,0/10/20/ Netzfilter Z-Diode Z-Diode Z-Diode
Isolation Optokoppler EIN— AUS | 07/1,0/50/10/ | 557 ¢
20/70ms Sicherung — — —
Nennspannung 100-120 V AC, 50/60 Hz pT— E— Twe0
" Schraub- Ein 40-poli- Zwei 40-po- chraub- in 40-poli- 'wei 40-po-
Spannungsbereich 85-132v ix'ferrr“l?_ RX4LICL] klemmen ger Stecker lige Stecker i):secrr?le(jsse RYALINTLIP klemmen ger Stecker lige Stecker
Max. Einschaltstromspitze | 200 mA fiir 1 ms (bei 132V AC) nschiusse RX4CICCITS | Federkraftklemmen _ RY4OINTCIPTS | Federkraftklemmen —
. 6,8 mA (100V AC, 50 Hz) Anzahl G /
Eingangsnennstrom Anzahl der Gruppen/ nzahl Gruppen, 1/16 1/32 2/32
8,2 mA (100V AC, 60 H2) Eingénge pro Gruppe 1/16 1/32 1/64 Ausgénge pro Gruppe
g%an"a'l‘z":ft'a/n%“gmﬁ“’ =80VAC/=5mA Interne Stromaufnahme | 110mA 150 mA 180 mA Spannung | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
RY40NT5P: RY4TNT2P:
N RXx40CO 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg Versorgung
gpanrlmng /Sdm;\nasfw <30VAC/<17mA Gewicht des Moduls | strom 4mA (24V) 16mA(28V) | 16 ma (24V)
ignalzustand ,, RX4LICCITS | 0,12 kg 0,13kg — RY4ONT5P-TS: | RY4TNT2P-TS:
Eingangswiderstand 14,6 kQ (50 Hz), 12,2 kQ (60 Hz) © ) 6mA (24V) 17mA (24 V)
Voreinstellung: 10 ms
Ansprech- AUS—EIN | <15ms Interne Stromaufnahme 140 mA 180 mA 250 mA
zeit EIN— AUS | <20ms Relais-Ausgangsmodule Gewicht RY4OINTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
Externe RX10 Schraubklemmen Technische Daten RY10R2(.TS) RYAOINTCIP-TS | 0,12 kg 0,13 kg —
Anschlisse x
RX10-TS Federkraftklemmen Anzahl der Ausginge 16
Anzahl der Gruppen/ N i & 5
Eingange pro Gruppe 1716 Ausgangstyp Relais e RY4OPTSP(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P
Interne Stromaufnahme 110 mA Isolation Relais 2nzah| der Ausgange _1|_6 - I 35 po— 64
RX10 018kg Nennschaltspannung/- 24V DC, 2 A (ohmsche Last) pro Ausgang usgangstyp ransistor (plusschaltend)
Gewicht RX10TS 014k strom 240V AC, 2 A (cosgp = 1) pro Ausgang Isolation Optokoppler
- J max. 8 A pro Gruppe Ausgangsnennspannung | 12V bis 24V DC
. Min. Schaltlast 5VDC, 1 mA 0,5 A/A 0,1 A/Ausgan 0,1 A/Ausgan
DC-Eingangsmodule (5V DC/ 12V DC) Ausgangsnennstrom > A/Ausgang, | 0,1 A/Ausgang, | 0,1 A/Ausgang,
gang Max. Schaltspannung 125V DC/ 264V AC 9ang 5 A/Gruppe 2 A/Gruppe 2A/Gruppe
Technische Daten RX70C4 RX71C4 RX72C4 : .
A hlld Einaa ” = o Max. Schaltfrequenz 3600 Schaltungen/h Spannungsbereich 10,2 bis 28,8V DC
nzahl der tingange . . Strom soll von der Uberlastschutzfunktion
- AUS—EIN | <10
Art der Geber Wahlweise plus- oder minusschaltend Ansgech i ms Einschaltstromspitze begrenzt werden.
Isolati Obtok | zeit EIN— AUS |[<12ms Max. S bfall
solation ptoxoppler Nemfile b B eabra 03Vbei05A | 02Vbei0,1A | 02Vbeio, A
Nennspannung 5vVDC/12VDC etzilter _ eim Einschalten
Spannungsbereich 4,25 bis 6V DC /10,2 bis 14,4V DC Externe RY10R2 Schraubklemmen b;‘i::fg;gb:r: susge“ha" <0,1mA <0,1 mA <0,1mA
Eingangsnennstrom 1,7 mA (bei 5V DC), 4,8 mA (bei 12 V DC) Anschliisse | Ry10R2-TS | Federkraftklemmen
Spannung/Strom fiir Anzahl Gruppen/ Ansprech- | AUS—EIN | <0.5ms <05 ms <05 ms
Signalzustand ,EIN“ 235V/=1mA Ausgénge pro Gruppe 1/16 zeit EIN—AUS | <1ms <1ms <1ms
Spanrllung /Sdtrom fiir <1V/<0,1mA Interne Stromaufnahme 450 mA Netzfilter Z-Diode Z-Diode Z-Diode
Signalzustand ,AUS" - = " — — —
!gn zus! -n A RY10R2 0,22kg Sicherung
Eingangswiderstand 2,3kQ Gewicht Rv1oR2Ts o019k JRR— Schraub- Ein 40-poli- Zwei 40-po-
0,2/0,3/0,4/ 19 Externe klemmen ger Stecker | lige Stecker
AUS— EIN | 0.6/1.0/5.0/ 0,2/0,3/0,5/0,6/1,0/5.0/10/20/ Anschliisse
Ansprech- - 110/26/701ms 70 ms RY4TIPTCIPTS | Federkraftklemmen —
zeit (ein- Anzahl Gruppen/
stellbar) OA1/05/06/ | 21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ Ausginge pro Gruppe 1/16 1/32 2/32
EIN— AUS | 0,7/1,0/5.0/ 20/70
10/20/70 ms ms Spannung | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
N Schraub- Ein 40-poli- Zwei 40-po- Versorgun RY40PT5P:
Externe Anschliisse - gung
klemmen ger Stecker lige Stecker des Moduls | strom ;ﬁg/;_r(gé_% 19mA(24V) | 19mA 24V)
Anzahl der Gruppen/ 1716 1732 1/64 20 mA (24V)'
Eingdnge pro Gruppe
Interne Stromaufnahme | 100 mA 140 mA 150 mA Interne Stromaufnahme | 130 mA 190 mA 290 mA
Gewicht 0,16 kg 0,12 kg 0,14 kg Gewicht RY4CIPTCIP | 0,16 kg 0,11kg 0,13 kg
@ voreinstellung: 10 ms RYACIPTLIPTS | 012 kg 0.13kg —




Installation Anschluss Anschluss der Eingangsmodule Anschluss der Ausgangsmodule

Module mit Schraubki Module mit Schraubkl
(RX10, RX40C7) (RY10R2, RY40PT5P)
Module mit Federkraftklemmen Module mit Federkraftklemmen
GEFAHR GEFAHR (RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS) (RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY4OPT5P-TS, RY41PT1P-TS)
Bei den Digital-Eingangsmodulen mit abnehmbarem Klemmenblock ist die Bei den Digital-Ausgangsmodulen mit abnehmbarem Klemmenblock ist die
Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungs- @ Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungs- Anschlussbelegung auf das Modul gedruckt. Bitte beachten Sie diese Klem- Anschlussbelegung auf das Modul gedruckt. Bitte beachten Sie diese Klem-
spannung der SPS und andere externe Spannungen aus. spannung der SPS und andere externe Spannungen aus. menbelegung bei der Verdrahtung. menbelegung bei der Verdrahtung.
@ SchlieBen Sie vor dem Einschalten der Spannung die Abdeckung der
KI der Modul: Module mit 40-poliger Buchse Module mit 40-poliger Buchse, minusschaltende Logik
ACHTUNG @ Durch ein defektes Ausgangsmodul kann evtl. ein Ausgang nicht kor- (RX41C4) (RY41NT2P)
rekt ein- oder ausgeschaltet werden. Sehen Sie deshalb bei Ausgéngen, Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal
- — — - — bei denen dadurch ein gefihrlicher Zustand eintreten kann, Uberwa-
[ ] 3et|;:lb;n Sie d;e G:rat: nur unteMr ::;Elén'log;bsungsbez:m?u:gen, xdileD in chungseinrichtungen vor. B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
ler Hardware-Beschreibung zur iQ-R-Serie aufgefiihrt sind. Die B19 X01 A19 X11 B19 Yo1 A19 Y11
Geriite diirfen keinem Staub, Olnebel, iitzenden oder entziindlichen )
Gasen, starken Vibrationen oder Schidgen, hohen Temperaturen und Module mit Schraubklemmen B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
keiner Kond oder Feuchtigkeil g werden. Verwenden 2Sie fur die Verdrahtung Leitungen mit einem Querschnitt von 0,3 ro- B17 X03 A7 X13 i | B17 Y03 A7 Y13
@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspiine oder Draht- bis 0,75 mm’. Abisolierte Drahte mussen mit Aderendhiilsen versehen und mit | - B20
reste durch die Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die spiiter einem Isglle(schlauch vor Berlihrung ge§chytzt werden. ) B20; B16 X04 A6 X14 ’ 1 B16 Y04 A16 Y14
einen Kurzschluss verursachen kénnten. Verwenden Sie zum Verschlie- Ziehen Sie die Schraubklemmen (M3) mit einem Anzugsmoment von 0,42 bis —o—\o—¢— B15 X05 A15 X15 1 B15 Y05 A15 Y15
Ben der Liiftungsschlitze die mitgelieferte Abdeckung. Nach dem 0,58 Nm an. | |
- 1
Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung wieder ent- . . | B14 X06 Al4 X16 I B14 Y06 Al4 Y16
fernt werden, um eine Uberhitzung der Steuerung zu vermeiden. Module mit 40-poligem Steckanschluss i B13 | x07 | A13 | x17 [ B13 | vo7 | A13 | Y17
® Die an den Modulen angeschlo L so befestig Verwendbare Stecker i B2 | xo8 | A12 | xi8 I B2 | vos | A12 | vis
werden, dass auf den Klemmleisten bzw. den Steckern keine iibermd- v Jbare Lei i .
Bige mechanische Belastung ausgeiibt wird. Typ Modell G ETOLCITTITS: : B11 X09 Al X19 ! B11 Y09 ATl Y19
querschnitte (Litze) 1 .
— - 5 — . i B10 | X0A | A10 | XIA I B10 | YOA | A0 | YIA
Installation der Module auf dem Baugruppentriger Lotversion (gerade Ausfiihrung) | A6CON1 | 0,088 mm” bis 0,3 mm i B09 | xo0B | Aos | xiB | B9 | YoB | Aoo | viB
Crimp-Version (gerade . 1 :
- A6CON2 2 2 . A0S
’ ACHTUNG Ausfihrung) 0,088 mm? bis 0,24 mm A05 B0 | XoC | A08 | XIC A — Bo8 | YoC | A08 | YiC
Schneidklemmversion A6CON3 0,088 mm?, Flachleitung im ! Bo7 X0b A7 X1b I BO1, BO2 Bo7 Yob A07 Yib
@ Vordem Einbau der Module istimmer die Netzsp halten. (gerade Ausfiihrung) 1,27-mm-Raster . BO2 ! BO6 XOE A06 X1E ~— B06 YOE A06 Y1E
@ Wird ein Modul nicht korrekt iiber die Fiihrungslasche auf den Baugrup- - 3 y _l' | .
pentriger gesetzt, kénnen sich die Stifte im Modulstecker verbiegen. ;Z?;S?gg ;maslll_‘/ﬂ(jlssfzhrun g) | A6CON4 @ | 0,088 mm? bis 0,3 mm? BO1! B0S XOF A0S X1F I a0t —  + BO5 YOF AO5 Y1F
@ Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronische Bauteile der 24V DC S B04 Nicht A04 Nicht I A02 1 B04 Nicht | A04 Nicht
Module. Dies kann zu Stérungen oder Beschddigung der Module fiihren. @ Beim Anschluss von 40 Drahten verwenden Sie Leiter mit einem maximalen Lo BO3 belegt A03 belegt e _ 12/24V DC BO3 belegt A03 belegt
AuBendurchmesser der Ummantelung von 1,3 mm. Wahlen Sie die Leiter entspre-
chend des zu erwartenden Stroms aus. B02 Ccom A02 Nicht B02 V+ A02 coMm
@ Nachdem Sie die Netzspannung Ziehen Sie die Befestigungsschrauben der Stecker (M2,6) mit einem Anzugs- BO1 com A01 | belegt BO1 V+ A01 CoM
ausgeschaltet haben, setzen Sie moment von 0,20 bis 0,29 Nm an.
das Modul mit der unteren Verwenden Sie fiir die Stecker Kupferleitungen mit einer Temperaturfestigkeit (RX42C4) (RY42PT2P)
Lasche in ?“e Fuh_rung des Bau- von mindestens 75 °C. Linker Anschluss Rechter Anschluss Linker Anschluss Rechter Anschluss
gruppentréagers ein.
Module mit Federkraftklemmen Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal Pin Signal
Empfohlene Aderendhiilsen mit Schutzkragen 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | X20 | 2A20 | X30 1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
0) - - — 1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31 1B19 Yo1 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
Typ L hnitt Abisolierlange Pr
1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
Al10,34-10TQ 0,3 mm? 12 mm
3 1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
Al05-T0WH 0,5 mm 13 mm CRIMPFOX 6 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
. . . g 2
@ Driicken Sie das Modul anschlie Al075-10GY 0.75 mm 13 mm 1815 | X05 | 1A15 | X15 || 2815 | X25 | 2A15 | X35 1815 | Yos | 1A15 | Y15 || 2B15 | Y25 | 2A15 | v35
Bend auf den Baugruppentrager,
bis das Modul ganz am Baugrup- Empfohlene Aderendhiilsen ohne Schutzkragen 1B14 | Xx06 | 1A14 | X16 || 2814 | X26 | 2A14 | X36 1814 | Yoe | 1A14 | Yie || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36
entrager anliegt.
p 9 g Typ® Leitungsq Abisolierlinge Pr 1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
AI0,5-10 0,5 mm? 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2AN Y39
A10,75-10 0,75 mm?
z 10 mm CRIMPFOX 6 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
Al1-10 1,
0 mm 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B 1B09 YOB TA09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
- 2
@ Sichern Sie das Modul lich Schraube (M ) Vib Al510 1.5 mm 1B08 XoC TA08 X1c 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YocC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C
ichern Sie das Modul zusatzlich mit einer Schraube (M3 x 12), wenn Vib- o
rationen zu erwarten sind. Diese Schraube gehart nicht zum Lieferumfang Hergestellt von der PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG 1807 X0D 1A07 Xib 2807 X2D 2h07 X3D 1807 YoD 1A07 YD 2807 Y20 2h07 Y3D
der Module. Anschlusskabel 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E 1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E
Fiir den Anschluss an eine 40-polige Buchse stehen Ihnen die vorkonfektio- 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F 1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
nierten Anschlusskabel Q32CBL-3M und Q32CBL-5M zur Verfligung. K _ _ , R , ) K
Um Einfliisse von Netzteilen oder anderen Stérquellen zu vermeiden, beach- 1804 Nicht | 1A04 | Nicht 2804 Nicht | 2A04 | Nicht 1804 Nicht TA04 | Nicht || 2B04 Nicht 2A04 | Nicht
ten Sie bitte die folgenden Hinweise: 1803 | belegt | qa03 | belegt || gp3 | belegt | 2pp3 | belegt 1803 | belegt | a3 | belegt || o3 | belegt | 2pp3 | belegt
@ Gleichstrom fiihrende Leitungen sollten nicht in unmittelbarer Néhe von
Wechselstrom fiihrenden Leitungen verlegt werden. 1B02 | COM1 | 1A02 | nNicht || 2B02 | COM2 | 2A02 | Nicht 1802 | V+ | 1A02 | COM1 || 2B02 | V+ | 2A02 | COM2
@ Leitungen, die hohe Spannungen oder Stréme fiihren, sollten von Steuer- 1B01 comi 1A01 | belegt || 201 com2 | 2A01 | belegt 1BO1 V+ 1A01 CcoM1 2B01 V+ 2A01 com2

und Datenleitungen getrennt verlegt werden. Der Mindestabstand zwi-
schen diesen Leitungen betragt 100 mm.

@ Leitungen zu den Ein- und Ausgédngen kénnen auf einer Lange von maxi-
mal 100 m erweitert werden. Um Storeinflisse sicher zu vermeiden, sollten
die Leitungslangen jedoch auf 20 m begrenzt werden. Beriicksichtigen Sie
den Spannungsabfall in den Leitungen.



Module mit 40-poliger Buchse, plusschaltende Logik Anschluss der kombinierten Ein-/Ausgangsmodule

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (zwei 40-polige Buchsen)
Anschlussbelegung Pin Signal Pin Signal Linker Anschluss Rechter Anschluss
B20 Y00 A20 Y10 Pin | Signal | Pin | Signal|| Pin | Signal | Pin | Signal
B19 Y01 A19 Yn 1B20 X00 1A20 X10 2B20 Y00 2A20 Y10
B18 Y02 A18 Y12 1819 X01 1A19 X11 2B19 Y01 2A19 Y11
T T g B17 Y03 A7 Y13 1B18 | X02 | 1A18 | Xx12 || 2B18 | Y02 | 2A18 | Y12
'?_D_ Ble | Y04 | Al6 | Y14 1B17 | X03 | 1A17 | X13 || 2B17 | Y03 | 2A17 | Y13
! B15 Y05 A15 Y15 1B16 X04 1A16 X14 2B16 Y04 2A16 Y14
! B14 Y06 Al4 Y16 1B15 | X05 1A15 | X15 2B15 | Y05 | 2A15 | Y15
! B13 Y07 A13 Y17 1B14 X06 1A14 X16 2B14 Y06 2A14 Y16
! B12 Y08 A12 Y18 1B13 X07 1A13 X17 2B13 Y07 2A13 Y17
! B11 Y09 ATl Y19 1B12 X08 1A12 X18 2B12 Y08 2A12 Y18
! B10 YOA A10 Y1A 1B11 X09 1A11 X19 || 2B11 Y09 | 2AM Y19
I B09 YOB A09 Y1B 1B10 | XOA 1A10 X1A 2B10 YOA | 2A10 Y1A
A A05 1 B08 YoC A08 Yic 1B09 | XOB 1A09 | X1B 2809 | YoB | 2409 | YiB
801 - BO7 | YOD | A07 | V1D 1808 | XoC | 1A08 | x1C || 2808 | YoC | 2408 | YIC
“Bo2 — BO6 | YOE | A06 | VYIE 1807 | xop | 1A07 | xiD || 2807 | vobo | 2407 | viD
| pgy 1224V DC BO5 | YOF | A05 | YIF 1B06 | XOE | 1A06 | X1E || 2B06 | YOE | 2A06 | YIE
I A02 BO4 | Nicht | A04 | Nicht 1805 | XOF | 1A05 | XIF || 2B05 | YOF | 2A05 | YIF
—=t Bo3 | belegt | A3 | belegt 1B04 | Nicht | 1A04 | Nicht || 2B94 | Nicht | 2A04 | Nicht
B02 oM A02 ov 1803 | belegt | 1p03 | belegt [| 2go3 | belegt | 2a03 | belegt
BO1 | COM | Aol ov 1B02 | COM1 | 1A02 | nicht || 2B02 | v+ | 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 | belegt | 201 v+ | 2n01 | com2
Linker Anschluss Rechter Anschluss
Pin | Signal | Pin Signal Pin | Signal | Pin Signal Q:Ssc':zf'\_lizszsciir_rliziggénge ggssg'\_lizszscrii‘r_é'u)sgénge
1820 | Y00 | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 (o s I
1819 | YOI 1A19 | Y11 2819 | Y21 | 2A19 | Y31 — 1B20 ! ! 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 2A05 s
1B11 Y09 | 1AM Y19 || 2B11 Y29 | 2A1 Y39 1 202
1B10 | YOA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A 2801 |
1809 | YOB 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B 2A02
1B08 | YOoC | 1A08 | Y1C || 2B08 | Y2C | 2A08 | Y3C

12001 _ 14

1807 | YoD | 1A07 | YiD || 2807 | Y2aD | 2A07 | Y3D C
1B06 | YOE 1A06 | YI1E || 2B06 | Y2E | 2A06 | Y3E ! ! 12/24VDC
1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F
1804 | Nicht | 'A04 | Nicht || 2BO4 | Nicht | 2A04 | Nicht
1B03 belegt 1A03 belegt | 203 belegt | 2p03 belegt
1802 | COM1 | 1A02 | oV || 2B02 | com2 | 2A02 | oV
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://de3a.mitsubishielectric.com
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Automates programmables industriels

Manuel d'installation pour les modules
d’entrée/sortie numérique
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Consignes de sécurité

Utilisation réservée a du personnel qualifié

Les instructions du présent manuel sont uniquement destinées aux électriciens
qui connaissent déja les normes de sécurité en automatisme. La configuration
du systéme, l'installation, la mise en service, la maintenance et le contréle de
I'équipement peuvent uniquement étre effectués par des électriciens qualifiés.
Toute modification apportée au matériel et/ou au logiciel de nos produits et non
expressément décrite dans le présent manuel ou d'autres manuels peut unique-
ment étre effectuée par un collaborateur autorisé de Mitsubishi Electric.
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Usage conforme du produit

Les automates programmables industriels (API) de la série MELSEC iQ-R sont
uniquement destinés aux applications décrites dans le présent manuel d'ins-
tallation et/ou dans les autres manuels mentionnés ci-dessous. Tous les
réglages et paramétres de fonctionnement indiqués dans le présent manuel
doivent étre respectés. Les produits décrits ont tous été congus, fabriqués,
controlés et documentés en se conformant strictement aux normes de sécu-
rité en vigueur. Toute modification non autorisée du matériel ou du logiciel ou
le non-respect des avertissements figurant dans le présent manuel et sur les
produits peut entrainer de graves blessures du personnel et/ou de graves
dégats aux biens. Seuls les périphériques et équipements complémentaires
spécifiquement recommandés par Mitsubishi Electric peuvent étre utilisés
avec les automates programmables industriels de la série MELSEC iQ-R. Tout
autre usage sera considéré comme non conforme.

01234567
89ABCDEF
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89ABCDEF

inx

Prescriptions de sécurité

Toutes les prescriptions en matiére de sécurité et de prévention des accidents
doivent étre suivies pour la configuration, I'installation, la mise en service, la
maintenance et le controle des présents produits.

Ce manuel comporte des consignes d'avertissement pour vous aider a utiliser
les produits de maniére adéquate et sare. Ces consignes sont identifiées
comme suit:

DANGER:
Risque de blessure pour I'utilisateur.

Le non-respect de ces consignes de sécurité peut présenter un
risque pour la santé ou entrainer une blessure pour l'utilisateur.

>

ATTENTION : 0 —
A Risque de dégdt matériel. : ; : :I: Is) Z Z
7\ Le non-respect de ces consignes de sécurité peut entrainer o

de graves dégats a I'équipement ou a d'autres biens.

Informations complémentaires

Vous pourrez trouver des informations complémentaires sur les présents pro-
duits dans les manuels suivants :

@ description du matériel du MELSECiQ-R

® manuel de programmation de la série MELSECiQ-R

Vous pouvez télécharger gratuitement ces manuels a partir de notre site internet
(https://fr3a.MitsubishiElectric.com/fa/fr/).

Si vous avez des questions sur l'installation, la programmation et I'utilisation
des automates MELSEC iQ-R, n'hésitez pas a prendre contact avec votre distri-
buteur ou bureau de vente local.
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N° | Description

DEL RUN

@ Allumée : En fonction

@ | ® Clignote: Le module est sélectionné pour échange de module en
ligne

@ CEteinte : Alimentation 5V éteinte

) Affichage DEL (Une DEL rouge affichant I'état de I'entrée/sortie corres-
pondante (allumée = ON) est présente pour chaque entrée/sortie.)

Témoin d'identification module
© | ® Grisclair:Entrée
@ Orange foncé : Sortie

) Indication de puissance
Indique la tension nominale et le courant d’entrée ou de sortie.

Interrupteur de sélection d'indication

@ Pour le module d’entrée ou le module de sortie : Interrupteur pour
changer l'indication DEL sur les 32 points de la premiére moitié ou
les 32 points de la seconde moitié d'un module 64 points.

@ Pour le module I/O combiné : Interrupteur pour changer I'indica-
tion DEL pour I'entrée ou la sortie.

Bloc avec 18 bornes a vis

Cache-bornes

Prise femelle a 40 broches
Connecteur pour fil signal I/O provenant d'appareils externes.

Marquage des informations de production
Affiche les informations de production (16 chiffres) du module.

© |0 o0

@ | Répartiteur avec bornes a ressort

Affectation des broches des prises embrochables
Le connecteur est présenté avec vue sur le module.

Prise femelle & 40 broches
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Faire attention a ce que la prise embrochable & 40 broches ne soit pas pas une
prise femelle Sub-D. Les connecteurs AGCON1, AGCON-2, A6GCON-3 ou A6CON-
4 ou des cables complétement montées peuvent étre utilisées pour le raccor-
dement (voir chapitre Raccordement).

Dimensions

Modules avec bornes a vis
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Données techniques

Modules d'entrée CC (24 V CC)

Modules de sortie a transistor

Modules combinés d’entrée/sortie

Conditions générales de fonctionnement Données techniques RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Données techniques RY4ONT5P(-TS) | RY4INT2P(-TS) | RY42NT2P Données techniques RH42C4NT2P
' & Nombre de sorties 16 32 64 ' &
Caractéristique Données techniques Nombre d'entrées 16 32 64 r a ra i i i 1 Nombre d'entrées 32
3 Servi 0855°C Type de capteur Commutation négative/positive Type de sortie Transistor (a commutation négative) Isolation Photocoupleur
Température ervice a Isolation Photocoupleur
ambiante Stockage 95575°C Isolation Photocoupleur Tension nominale 24V CC
N inal cc Tension nominal de sortie | 12V a 24V CC lage d N N cc
Humidité relative admissible en s oco . Tension nominale 24V - - - Plage de tension 2042288V
! 5495 % (sans condensation) - - C inal d .| 0,5 A/sortie, 0,2 A/sortie, 0,2 A/sortie, - -
service Plage de tension 20,44 28,8V CC ourant nominal de sortie | g'a/qroupe” | 2'A/groupe | 2'A/groupe Courant nominal d'entrée | 4 mA
i . Pas de gaz corrosifs ou inflammables, f " 5 : 3 :
Conditions environnantes peu de poustieres Courant nominal d'entrée | 7 mA 4mA Plage de tension 10,2a288VCC Ig?;tl%"é/;‘;l:;fltofi\%u' >19VCC/>3 mA
" — Tension/courant pour >15V/ >19V/>3mA Surintensité a Le courant doit étre limité par la fonction de
Emplacement de montage Dans une armoire de distribution 'état de signal "ON" >4mA 2 23m l'enclenchement protection contre la surcharge Tension/courant pour 6VCC/<1mA
Vous trouverez plus d'informations sur les conditions générales d'utilisation Tension/courant pour <8V/ Chute de tension maxi 0,3V pour 0,3V pour 0,3V pour I'état de signal "OFF" _ _
dans la description du matériel du MELSEC iQ-R. 'état de signal "OFF" <2mA <6V/<1mA a la mise en circuit 05A 02A 02A Résistance d'entrée 53 kQ
. < - ; - Courant de fuite lors de
Modules d entrée CA Résistance d'entrée 33kQ 53kQ sortie déconnectée <0,1 mA <0,1mA <0,1 mA . ; OFF — ON gggg(ao;/piegﬁm 0/20/70 ms,
7 N K emps de :
Données techniques RX10(-TS) ) 0,1/0,2/0,4/ 0,1/0,2/0,4/0,6/1,0/5,0/10/20/ Temps de OFF — ON <0,5ms <0,5ms <0,5ms 6 o’;se
" 5 OFF — ON' | 0,6/1,0/5,0/ . P! 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Nombre d'entrées 16 Temps de 10/20/70ms | 70™Ms réponse ON—OFF |<1ms <1ms <1ms ON— OFF Préréglage : 10 ms
Isolation Photocoupleur réponse © 0.35/0,4/0,5/ Filtre de ligne Diode Zener | Diode Zener | Diode Zener Nombre de groupes/
Tension nominale 100-120 V CA, 50/60 Hz ON—OFF | 0.7/1,0/5,0/ (7),02/0.3/0,5/0,7/1 ,0/5,0/10/20/ Fusible — — — Sorties par groupe 1/32
Plage de tension 85-132V 10/20/70 ms m C Deux con- Nombre de sorties 32
Surintensité maxi 200 mA pour 1 ms Un con- Deux con- Raccorde- | Ry4TINTCIP | Bornesavis | SGOTSCINT | necteurs Tvoe de sort Transistor tation négative)
a l'enclenchement (pour 132V CA) Raccorde- | RxaIcI Bornes avis | necteura necteurs a rer;:g:rs\es 340 broches ype de sortie ransistor (a commutation négative;
. | 68mA(100VCA 50Hz) ments 40broches | 40 broches RYATINTCIPTS| Bornes a ressort — Isolation Photocoupleur
Courant nominal d'entrée externes -
8,2 mA (100V CA, 60 Hz) RX4CICCITS | Bornes a ressort — Nombre de groupes/ 1716 1/32 2/32 Tension nominal de sortie | 12424V CC
Lens.i""/f,‘?c‘;,{,"i"t pour I'état >80VCA/=5mA Nombre de groupes/ 1/16 1/32 1/64 Sorties par groupe Courant nominal de sortie | 0,2 A/sortie, 2 A/module
€ signa Entrées par groupe Tension 12-24V CC 12-24V CC 12-24V CC Surntensita Le courant doit atre imité par Ia fonction de
N 1 " uri I u I mi ]
Eenglon/cgurapt pourl'état | _ 35y, ca <1,7mA Consommation interne de Alimenta- RY40NT5P: RY41NT2P: al'enclenchement protection contre la surcharge
e signal "OFF courant 110mA 150 mA 180 mA tion du G 4mA (24V) 16MAQ4V) | 10 o0y
Résistance d'entrée 14,6 kO (50 H2), 12,2 kO (60 H2) module | COUraNt | gyaoNTspTS; | RYAINT2P-TS; | 16 ™A (24V) Chutedetensionmaxi | 3y 00000 a
Rx40cOO 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg 6 mA (24V) 17 mA (24 V) ala mise en circuit g g
Temps de OFF ->ON | <15ms Poids o - .
réponse OND OFF <20ms RX4JCCI-TS | 0,12 kg 0,13 kg — Consonatlon internede 140 mA 180 mA 250 mA Coulrantrde fuite I9rs de <0,1mA
avi @ préréglage: 10 ms couran sortie déconnectée
Raccorde- RX10 Bornes a vis : A RYVACINTOP | 016 kg o1 kg 013k — oFF o [<osms
ments externes| RX10-TS Bornes a ressort L. . Poids RYACINTCIPTS| 0,12 kg 013kg — ré F:]
Modules de sortie a relais d . eponse ON—OFF |<1ms
Nombre de groupes/ 1716 y N "
Entrées par groupe D éas tect RY10R2(-TS) Filtre de ligne Diode Zener
Consommation interne de 110 mA Nombre de sorties 6 Données techniques RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P Modulgs comlbinés _
Courant Nombre de sorties 16 32 64 d’entrée/sortie
RX10 018k Type de sortie Relais - - - - L N
Poids . 9 " " Type de sortie Transistor (2 commutation positive) Raccordements externes Deux connecteurs a 40 broches
RX10-TS 0.14 k Isolation Relais -
,14K9 Isolation Photocoupleur Nombre de groupes/ 1/32
. . 24V CC, 2 A (charge ohmique) par sortie - " " N Sorties par groupe
Modules d'entrée CC (5 V CC/ 12V CC) Tension/courant nominal | 540V CA, 2A (cosp = 1) par sortie ; Tension nominal de sortie | 12V 424V CC e TTers Ti3avec
8A . .| 0,5 A/sortie, 0,1 A/sortie, 0,1 A/sortie, imenta- ension a
Données techniques RX70C4 RX71C4 RX72C4 max. 8 A par groupe Courant nominal de sortie | ¢ Algroupe ‘ 2 A/groupe 2 A/groupe tion du c 6 mA v
i t
Nombre d'entrées 16 32 64 %‘iarrgneaff commutation 5VCC, 1 mA Plage de tension 10,23 28,8V CC module ouran mA (pour )
Type de capteur Commutation négative/positive N N n it6 3 it &tre limité i Consommation interne
yp ¢ P g P Tension de commutation 125V CC/ 264V CA ISlurlnItensr:te a Le courant doit etrle |Im|tﬁ par la fonction de de courant 220 mA
Isolation Photocoupleur maxi ‘enclenchement protection contre la surcharge :
Tension nominale 5V CC/12VCC Frequence de Chute de tension maxi 0,3V pour 0,2V pour 0,2V pour Poids 013kg
q : . 3600 commutations/h alamise en circuit 05A 0,1TA 0,1TA
Plage de tension 4,25a6VCC/10,2a14,4VCC commutation maxi -
- - Courant de fuite lors de <01 mA <01 mA <01 mA
Courant nominal d'entrée | 1,7 mA (pour 5V CC), 4,8 mA (pour 12V CC) Temps de OFF -ON |<10ms sortie déconnectée =01m =01m =01m
IZ?;:%Z/E%l;;aIQ}O%}JY >35V/>1mA reponse ON—OFF |<12ms Temps de OFF—ON |<05ms <0,5ms <0,5ms
n Filtre de ligne — reponse ON—OFF |<1ms <1ms <1ms
Tension/courant pour <1V/<01mA - - - - -
I'état de signal "OFF" < <01m Raccorde- RY10R2 Bornes 2 vis Filtre de ligne Diode Zener | Diode Zener | Diode Zener
Résistance d'entrée 23kQ 2::2:;5 RY10R2-TS | Bornes aressort Fusible — — D_
N eux con-
0.2/03/047 | 45/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/20/ Nombre de groupes/ Raccorde- | Ry4LIPTCIP | Bornesavis | SOMMECteUra | e teurs
OFF—ON [ 06/1,0/50/ | 5o%°" ) 1/16 ments 40broches | DGERUT
Temps de 10/20/70 ms Sorties par groupe externes a roches
& 0} ion i RYACIPTCIP-TS | Bornes a ressort —
réponse 0,41/0.5/06/ | 51/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ Consommation inteme de | ;55 5
ON — OFF 0,7/1,0/5,0/ courant Nombre de groupes/
1020/70ms | 20/70ms Sorties par groupe 1716 1/32 2/32
5 boid RY10R2 0,22kg pargroup
| Connecteurs | Deux con- oids RvioRaTs o019k Tension 12-24VCC  [12-24vcC | 12-24vCC
Raccordements externes Bornes a vis 20 broches gi‘g%:c?ches .19 Kg Alimenta- RYZ0PTSP-
tlondu | ¢ 16mA24Y) | 19 mA24v) | 19mA @4V
Nombre de groupes/ 1716 1/32 1/64 module ourant RY40PT5P-TS: mA (24V) mA (24V)
Entrées par groupe 20 mA (24V)
Consommation interne de Consommation interne
courant 100 mA 140 mA 150 mA do courant 130 mA 190 mA 290 mA
Poids 0,16 kg 0,12 kg 0,14 kg Poid RY4CIPTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
oids
® Ppréréglage: 10 ms RYACIPTCIPTS | 0,12 kg 0,13 kg —




Raccordement des modules de sortie
Modules avec bornes a vis

Raccordement des modules d'entrée
Modules avec bornes a vis

Installation Raccordement

(RX10, RX40C7) (RY10R2, RY40PT5P)
DANGER y DANGER
' ! Module avec bornes a ressort Module avec bornes a ressort
Toujours couper I'alimentation électrique de I'API et les autres alimenta- @ Toujours couperl'alimentation électrique de I'API et les autres alimenta- I(_Z)gei-t:z'o?]x::sckz;zfl;:sx:s]tcl:-szz)t e pour les modules d'entrée numérique I‘_‘;?:;;}Ii’ 2:: gzziz:r:s'tkl::g ri’gzl:)-lrsl' e[:Yr:gZII::-Z'Sé n‘::{;? :I:nt:si e
tions électriques externes avant tout travail d'installation et décdblage. tions électriques externes avant tout travail d'installation et décblage. avec répartiteur amovible sur le modulz. Priere de tenir compte de cette af?ec- avec répartiteur amovible sur le modulz. Priére de tenir compte de cette af?ec-
@ Replacer les cache-bornes sur les modules avant de remettre le courant. tation des bornes lors du cablage. tation des bornes lors du cablage.
@ Si un module de sortie est défectueux, il se peut qu'une sortie ne
s'active/désactive pas correctement. Toujours prévoir des dispositifs Modules avec prise embrochable de 40 broches Modules avec connecteur 40 broches, type sink
ATTENTION de contréle permettant une vérification dans les systémes ol une (RX41C4) (RY41NT2P)
erreur de sortie peut se révéler dangereuse. - - -
q Bro- q Bro- A Affectation des broch Broche | Si | | Broche | S |
@ Utiliser I'équipement exclusivement selon les conditions indiquées Affectation des broches c:“; Signal c::e Signal cctation desbroches LB || Sl e Retng
dans la Description du matériel du MELSEC iQ-R. Ne pas exposer I'équi- Modules avec bornes a vis 520 00 20 0 B20 Y00 A20 Y10
N o L A . 1
;.Jef;nent ablla pousfst:tre, a: b:?ulllarnfl n:thfule, atux gazt ‘0"‘,’5’? ou Utiliser des cables de section de 0,3 4 0,75 mm?. Les fils dénudés doivent étre B19 Y01 A19 Yu
’f' a{nm? €, auxfo es.w ra {onsou ortsimpacts, aux temperatures munis d'embouts et étre protégés contre un contact par une gaine isolante. B19 X01 A19 X11 B18 Y02 A18 Y12
€levées, ala condensation oud lavapeur. Serrez les bornes a vis (M3) avec un couple de serrage de 0,42 4 0,58 Nm. B18 %02 Al8 X12 .
@ Lorsdel’ de I'équip veiller a ce qu'aucun copeau ou 1 B20 B17 Y03 A17 Y13
fragment de fil ne pénétre dans le module et n'engendre ultérieure- . = B17 X03 A17 X13 [ oy, B
ment des courts-circuits. Utiliser le couvercle fourni pour boucher les Modules avec prise embrochable de 40 broches B20! B16 X04 Al6 X14 . B16 Yo4 A16 Y14
ouies de ilation pendant I'i Il Ne pas oublier d'enlever le Connecteurs utilisables - ¢ | B15 Y05 A15 Y15
couvercle aprés avoir installé I'unité afin d'éviter une surchauffe de - - B15 X05 A15 X15 |
" dantle f . T Modéle Sections de cable . ! B14 Y06 Al4 Y16
raator P tle fonc ) L " ypP compatibles (tresse) ! B14 X06 Al4 X16 i
@ Les cdbles raccordés aux modules doivent étre fixés de maniére telle i ! B13 Yoz A13 Y17
qu'aucune contrainte mécanique excessive ne s'exerce sur les bar- Version soudée (version droite) | A6GCONT® | 0,088 mm? 40,3 mm? 1 B13 Xo7 A3 X1z 1 B12 Y08 A12 Y18
ttes de de tou | teurs. | :
rettes de raccordement ou 'es connecteurs. Version sertie (version droite) | AGCON2 0,088 mm? 4 0,24 mm? : 812 X08 A12 x18 ! BT Yo9 AN Y19
N 5 . B11 X09 A1 X19 N
Montage des modules dans I'unité de base Version connecteur auto- A6CON3 | 0,088 mm?, Cable plat avec ! ! B10 YOA A10 Y1A
- dénudant (version droite) espacement 1,27 mm i B10 | X0A | A10 | X1A | B9 | YoB | A09 | YiB
i 5 i ! B09 X0B A09 X1B .
\ ATTENTION Version Zoqdee (aXSC)hOIX A6CON4® | 0,088 mm? & 0.3 mm? ; AA0S — BO8 YoC A08 Y1C
version droite ou AO5; BO8 XoC AO8 X1C N
@ Ne pas ouvrir le boitier d'un module. Ne pas modifier le module. Au p—o——o——O— ! Bo7 Yob A07 vib
. P ) N ’ . P * @ Pour le raccordement de 40 fils, utilisez des cables d’un diamétre extérieur maxi- I B07 XoD A07 X1D - BO1, BO2 B YOE A Y1E
"Sq_"e d:Y°”P°"’ conséquence des défaillances, des blessures et/ou mal de gaine de 1,3 mm. Sélectionnez les cables en fonction du courant attendu. | B06 XOE A06 X1E v 06 0 06
un_mcen 'e'. N L g Serrez les vis de fixation des connecteurs (M2,6) avec un couple de serrage de - + B02; I AO1 —.  + BO5 YOF A05 Y1F
@ Faire ap le correctement sur la patte de 0.20 2029 Nm —| BOS XOF A0S X1F
guidage de l'unité de base, sinon il y a un risque de plier les broches Pour les connecteurs, utilisez des cables en cuivre avec une résistance ther- 24V DC BO1 - B04 04 I A02 Bos non A04 non
dans le connecteur du module. mique d’au moins 75 °C. - non non e _ 12/24V DC Bo3 | affecté | pp3 | affecté
@ Ne jamais toucher aux parties conductrices du module ou aux compo- | BO3 affecté AO3 affecté
sants électroniques. Ceci peut entrainer des dysfonctionnements ou Module avec bornes a ressort B2 oM 202 B02 v+ A02 com
des dégats des modules. non BO1 V+ A01 coM
Extrémités de cable rec dées avec manchon BO1 oM Ao1 | affecté
(RY42PT2P)
® f\prés _avoir C_OUPé I'a_limentation Type © Section de cable Lc)ll!gue.ur ¢a Rincelcs [Rx42cq) Raccord de gauche Raccord de droite
électrique, introduire la patte = 2 Raccord de gauche Raccord de droite " - " -
inférieure du module dans le trou AI0,34-10TQ 03 mm? 12 mm - - - - Broche | Signal | Broche | Signal | (Broche | Signal | Broche | Signal
de guidage de l'unité de base. N osoun - ; CRIMPFOX S Broche | Signal | Broche | Signal ||Broche | Signal | Broche | Signal 1820 Y00 1A20 Y10 2820 Y20 2A20 Y30
9~ 0,5mm mm
1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 1819 Yo 1A19 Y11 SB19 Y21 JA19 Y31
- 2
Al0,75-10 GY 0,75 mm 13 mm 1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31 1818 Y02 1A18 Y12 >B18 Y22 JA18 Y32
Extrémités de cable rec dées sans manchon 1818 X02 1A18 x12 2818 X22 2A18 X32 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1817 X03 1A17 X13 2817 X2 2A17 X33 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Type® | Sectiondecable | -ongueurde Fince de 1816 | X04 | TAT6 | X14 || 2816 | X24 | 2A16 | X34 1B15 | Yos | 1A15 | vis || 2815 | v25 | 2A15 | v35
AL0.5-10 0.5 mm? 1815 X05 1AT5 X15 2815 X25 2A15 X35 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
@ Appuyer ensuite fermement le o750 Py 1814 | X06 | 1A14 | XT6 || 2614 | X26 | 2A14 | X36 1813 | Yo7 | 1A13 | vi7 || 2813 | v27 | 2A13 | V37
?;iﬂ';:tagz'I;’:;ftegetaﬁzf:;'; A|’1 0 1’ p— 10 mm CRIMPFOX 6 1813 | X07 | TAT3 | X17 || 2813 | X277 | 2A13 | X37 1812 | vos | 1A12 | vi8 || 2812 | va8 | 2A12 | v38
- ,0 mm
enfoncé dans l'unité de base. Al1510 s 2 1812 X08 1A12 X18 2812 *28 2A12 *38 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
/5 ,5mm
1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 1810 YOA 1A10 Y1A 5B10 Y2A JAT0 Y3A
© L
Fabriqué par PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG 1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A 1809 YOB 1A09 Y18 5B09 Y2B 2A09 Y38
Cable de raccordement 1809 X0B 1409 X18 2809 X28 2A09 X38 1B08 YocC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C
1B08 XoC TA08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C
Pour le raccordement & une prise femelle & 40 broches, les cables de raccorde- 1807 YOD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
et préconiclonnés HOCL e\ Q40CB S peventave s | 1007 | o0 | wor | o [} 3eo7 | b | 2007 | X0 | |05 | voe | tmos | ie || asos | vae | 205 | e
® Fixer en plus Ile {noduhle avec une vis (M3 x 12) si I'empl;.acement de mon- modules d'alimentation ou les autres sources de perturbations : 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E 1805 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
tage est soumis a des vibrations. Cette vis n'est pas fournie avecle module. @ Les cables parcourus par un courant continu ne doivent pas étre posés 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F
N P N X 1B04 1A04 2B04 2A04
a proximité directe des cables parcourus par un courant alternatif. 1804 1A04 2804 2804 non non non non
@ Les cables parcourus par des hautes tensions ou des courants élevés f?ont ) fr;ont ) f?ont | fr;ont ) 1803 | affecté | 1p03 | affecté | ypo3 | affecte | yp03 | affecte
i & i 5 5 5 affecté affecté affecté affecté
dlqwent étre distants des cgbles de commande et des cables de données. 1B03 1A03 2B03 2A03 1802 I 1A02 | com 2802 I 2802 | comz
L'écart minimal entre ces cables est de 100 mm. 1802 | com1 102 2802 | comz | 2A02
@ Les cables des entrées et sorties peuvent s'étendre a une longueur maxi- non non 1B01 V+ 1A01 | COM1 || 2BO1 V+ 2A01 | COM2
male de 100 m. Toutefois, il est conseillé de ne pas dépasser 20 m pour évi- 1801 | cOM1 | 1A01 | affecté | »Bo1 | com2 | 2a01 | affecté

ter d'éventuelles interférences. Tenir compte de la chute de tension dans
les cables.



Modules avec connecteur 40 broches, type source Raccordement des modules combinés d'entrée/sortie

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Deux prises embrochables a 40 broches)
Affectation des broches Broche | Signal | Broche | Signal Raccord de gauche Raccord de droite
B20 Yoo A20 Y10 Broche | Signal | Broche | Signal || Broche | Signal | Broche | Signal
Bl9 | YO1 | A19 | Y11 1820 | Xx00 | 1A20 | x10 || 2820 | voo | 2A20 | v10
o Blg | Y02 | A8 | Y12 1819 | x01 | 1a19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vn
820 Bl7 | Y3 | A17 | Y13 1818 | x02 | 1a18 | x12 || 2818 | vo2 | 2a18 | v12
: - Bl6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1A17 | x13 || 2817 | vo3 | 2a17 | vi3
! BIS | YOS | A5 | Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2816 | Yoa | 2416 | Y14
! Bl4 | Y06 | A14 | Y16 1815 | x05 | 1A15 | Xxi5 || 2815 | vos | 2415 | vis5
! B13 | Yo7 | A13 | Y17 1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | Yos | 2A14 | Y16
! Bl2 | Y08 | A12 | Y18 1813 | x07 | 1Aa13 | x17 || 2813 | vo7 | 2813 | va7
! B11 Y09 | Al Y19 1812 | x08 | 1a12 | x18 || 2812 | vos | 2a12 | vis
! B10O | YOA | A0 | V1A 1811 | x09 | 1A11 | x19 || 2811 | voo | 2a11 | vi9
! B0 | YOB | A09 | Y1B 1810 | X0A | 1A10 | X1A || 2810 | voA | 2a10 | YviA
AAS 4 BO8 | YoC | A08 | viC 1809 | xoB | 1A09 | x1B || 2809 | voB | 2400 | viB
"ot 4. B07 | YOD | A07 | ¥iD 1808 | xoc | 1a08 | xic || 2808 | voc | 2a08 | vic
. — B06 | YOE | A®6 | VIE 1807 | xob | 1a07 | xip || 2807 | Yoo | 2407 | viD
I a7 12/24VDC BO5S | YOF | A05 | YIF 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2806 | YOE | 2a06 | YIE
I'A02 B04 | non | A% | non 1805 | XoF | 1a0s | xiF |[ 2805 | voF | 205 | viF
— o3 | affecté | ap3 | affecté 1804 | non | 1A04 | non || 2B04 | non | 2A04 | non
B02 coMm A02 ov 1803 | affecté | qap3 | affecté || ogo3 | affecté [ op03 | affecté
Bor | cOM | Ao ov 1802 | COM1 | 1802 | non || 2802 | v+ | 2n02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | coM1 | 1A01 | affecté|| 2801 | v+ | 2401 | com2
Raccord de gauche Raccord de droite
Broche | Signal | Broche | Signal ||Broche | Signal | Broche | Signal SZCRCSEETI\?'I[‘;PEJES entrées gicRC}-CI)A;gEZ?\Ie'I%theS sorties
1820 | Yoo | 1A20 | vio || 2820 | v20 | 2A20 | v30 o - |
1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 — 1B20 ! ! 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1812 | vos | 1a12 | vis || 2812 | v28 | 2a12 | v38 2A05 I
1811 | voo | 1a11 | vio [{ 2811 | v29 | 2a11 | v39 19802
1B10 YO0A 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A 2B01
1809 | Yo | 1A09 | viB || 2809 | v2B | 2a00 | v3B A0 g
1808 | voc | 1A08 | vic || 2808 | v2c | 208 | v3c

1201 _ 14

1807 | YOD 1A07 | YI1D || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D ° C
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E ! ! 12/24VDC
1B05 YOF 1A05 Y1F 2805 Y2F 2A05 Y3F

1B04 non 1A04 non 2B04 non 2A04 non
1803 | affecté | 1p03 | affecté || opo3 | affecté | 7p03 | affecté

1802 | COM1 1A02 oV 2B02 | COM2 | 2A02 oV
1BO1 CcoM1 1A01 oV 2B01 COM2 | 2A01 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



‘ Parti — Dimensioni
MITSUBISHI ELECTRIC No. | Descrzione
VA \
Moduli con morsetti a vite LOEDORI\'IHI\I funi Moduli con morsetti a vite
:In funzione
M ELSEC s ° ° R o =—© @ | ® Lampeggiante: Il modulo ¢ selezionato per il cambio modulo 3
. 1
erie IQ- 071234567 ) online —! [ —
89AB|CDEF @ OFF: Alimentazione 5 Vinterrotta 1
[+ i scuoncin I
H ici ili Segnalazione LED (per ogni ingresso/uscita e presente un LED rosso 1
Controllorl IOglCl programmablll @ | cheindica lo stato del rispettivo ingresso/della rispettiva uscita )
(acceso con 1/0 su ON))
s . 0}l
Manuale d'installazione per B Spia identificazione modulo o
H e H < © | ® Grigio chiaro: Ingresso & — =]
mOdu" Ilo dlgltall an &: @ Arancione scuro: Uscita
Art.no.: 294687 IT, Versione B, 14012020 EE \K Indicazione valore nominale
.. o0— ] @ | Indicail valore nominale della tensione, della corrente d'ingresso =
Avvertenze di sicurezza aﬁ o della corrente d'uscita. 4
H Indicazione selettore 1
Solo per personale elettrico specializzato E (7] @ Per il modulo d'ingresso o il modulo d'uscita: Un interruttore per D\ L
Il presente manuale di installazione si rivolge esclusivamente a personale elet- a e cambiare I'indicazione LED nei 32 indirizzi della prima meta o nei 110
trico specializzato e qualificato, avente una perfetta conoscenza degli stan- E 32 indirizzi della seconda meta di un modulo a 64 indirizzi. 278 e
dard di sicurezza elettrotecnica e di automazione. Progettazione, installazione, H [ @ Per il modulo I/0 combinato: Un interruttore per cambiare I'indi- d
messa in funzione, manutenzi_one e test delle_a_pparecchiature vanno eseguiti cazione LED per l'ingresso o |'uscita. Unita: mm
solo da personale elettrotecnico abilitato. Gli interventi al software e all'har- - ——
dware dei nostri prodotti, per quanto non illustrati nel presente manuale @ | Morsettiera con 18 terminali a vite Moduli tt 40 poli
d'installazione o in altri manuali, possono essere eseguiti solo dal nostro per- 90— @ | Copri-morsetti oduli con connettore a 40 poli
sonale specializzato. P <«
Connettore a 40 poli bi
Impiego conforme alla destinazione d'uso Moduli con connettore a 40 poli @ | Un connettore per il collegamento di cavo del segnale dil/O da
. . . - . . dispositivi esterni. 7 i
| controllori programmabili (PLC) MELSEC iQ-R sono previsti solo per i settori > ) |
d'impiego descritti nel presente manuale d'installazione o nei manuali indicati o) Contrassegno con le informazioni di produzione "
nel seguito. Osservare con attenzione le condizioni generali di esercizio, ripor- OpTi21312351677 U 7 )Y Mostra le informazioni di produzione (16 cifre) del modulo. 0
tate nei manuali. | prodotti sono stati sviluppati, fabbricati, testati e documen- CORNDEDER 89ABCDEF - -
tati nel rispetto delle norme di sicurezza. Interventi non qualificati sul software B S @ | Morsettiera con morsetti a molla
o hardware ovvero l'inosservanza delle avvertenze riportate nel presente e P © 0 8
manuale d'installazione o degli avvisi applicati al prodotto possono causare = C S 5 ) Occupazione pin dei connettori @ -
seri danni a persone o cose. Con i controllori logici proprogrammabili N I
MELSEC iQ-R si possono utilizzare solo unita aggiuntive o di espansione consi- Il connettore ¢ rappresentato nella vista frontale del modulo.
gliate da MITSUBISHI ELECTRIC. Ogni altro utilizzo o applicazione che vada X 0
oltre quanto illustrato & da considerarsi non conforme. Connettore a 40 poli
Norme rrilevanti per la sicurezza B20 —%— A20 il
Nella progettazione, installazione, messa in servizio, manutenzione e collaudo H H -
delle apparecchiature osservare le specifiche norme di sicurezza e antinfortu- —0 oo 110
nistiche valide per il caso di utilizzo specifico. oo
Nel presente manuale d'installazione troverete indicazioni importanti per una oo Unita: mm
corretta e sicura gestione dell'apparecchio. Le singole indicazioni hanno il oo
seguente significato: H H Moduli con morsetti a molla
PERICOLO: oo vy
A\ Segnala unrischio per I'utilizzatore. H H t[—lj?7/
) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo oo 1 i
mettere arischio la vita o I'incolumita dell'utilizzatore. H H Bl
| s e o |
Moduli con morsetti a molla E E H
ATTENZIONE: - © H H f
. . - — B — b o
A Se.gnala unrischio per le.appare.cchmture.. o . o TTIIEsET IS BO1_1 ] g4 A0l B i 8
&) L'inosservanza delle misure di prevenzione indicate puo 89AB|CDEF 89ABCDEF A \/ u
portare a seri danni all'apparecchio o ad altri beni. o ! 01234567 . . . .. . B
i 89ABCDEF Si prega di tenere presente che un connettore a 40 poli non & identico ad un — 0
connettore D-Sub. Per il collegamento é possibile utilizzare i connettori 0
A6CON-1, A6CON-2, A6CON-3 0 A6GCON-4 oppure cavi di collegamento preas- i 0 i
.. L. semblati (vedi paragrafo Collegamento). | —
Ulteriori informazioni =
Ulteriori informazioni relative alle apparecchiature sono reperibili nei seguenti
manuali: 110
@ Descrizione hardware per la serie MELSEC iQ-R 27,8 129
® Manuale di programmazione per la serie MELSEC iQ-R
Questi manuali sono gratuitamente disponibili in Internet Unita: mm

(https://it3a.MitsubishiElectric.com/fa/it/).

Nel caso di domande in merito ai lavori di installazione, programmazione
e funzionamento dei controllori MELSEC iQ-R, non esitate a contattare I'Ufficio
Vendite di vostra competenza o uno dei partner commerciali abituali.




Specifiche tecniche

Moduli d'ingresso DC (24 V DC)

Moduli di uscita a transistor

Moduli combinati ingresso/uscita

e e . . Specifiche tecniche RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Specifiche tecniche RY4ONT5P(-TS) | RY41INT2P(-TS) | RY42NT2P Specifiche tecniche RH42C4NT2P
Condizioni di funzionamento generali N di usqi 6 3 o4
Numero degli ingressi 16 32 64 umero di uscite Numero degli ingressi 32
Caratteristica Specifiche tecniche giing Tino di uscit Transistor (sink) gling
- — 190255°C Tipo di sensori A scelta a circuito positivo o negativo po diuscita ansistor (s Isolamento Optoisolatore
Temperatura T esereEo N e Metodo di isolamento Optoisolatore Isolamernto Optoisolatore Tensione nominale 24VDC
ambiente infase distoccaggio | da-25a75°C Tensione di commuta- da12V2 24V DC
Umidita aria relativa consentita 42’5295 % (senza condensa) Tensione nominale 24V DC Zione nominale a a Resistenza d'ingresso da20,4a28,8VDC
in fase di esercizio Range di voltaggio da 20,4228,8VDC Corrente di commuta- 0,5 Aluscita, ‘ 0,2 A/uscita, ‘ 0,2 Aluscita, Tensiohe/CorreQFe per 4mA
Condizioni ambientali Niente gas corrosivi o infiammabili, Corrente nominale 7 AmA zione nominale 5 A/gruppo 2 A/gruppo 2 A/gruppo stato di segnale "OFF
niente polvere eccessiva d'ingresso m m Range di voltaggio da10,2a28,8VDC Tensione/Corrente per >19VDC/>3 mA
Collocazione di installazione Nell'armadio elettrico Tensione/Corrente per >15V/ >19V/ Picco della La corrente deve essere limitata con la fun- stato di segnale "ON" B B
Altre condizioni generali d'esercizio sono riportate nella descrizione hardware stato di segnale "ON" 24mA 23 mA corrente fjl ent‘rata Zione di proteziane da sovraccarico. §9rrente nominale <6VDC/<1mA
relativa a MELSEC iQ-R. Tensione/Corrente per <8V/ <6V/ Eggl:jtsiicti;tgr’hsmne max. 03Vcon05A | 03Vcon02A | 0,3V con02A Ingresso
Moduli d'i CA stato di segnale "OFF" <2mA <1mA Resistenza d'ingresso 53kQ
oduli dingresso N - Corrente di dispersione
— — Resistenza d'ingresso 33kQ 53kQ Con uscita disinserita <0,1mA <0,1TmA <0,1mA OFF —> ON 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
Specifiche tecniche RX10(-TS) . - Prei ione: 1
0,1/0.2/0.4/ OFF = ON 05 ~0s —0s Tempo di reimpostazione: 10 ms
— - ,1/0,2/0;; i — <0,5ms <0,5ms <05ms A
Numero degli ingressi 1 OFF—ON" | 06/1,0/5,0/ ?'(;//206%%%2'6“'0/5'0/ ;i?ri?adl ON—OFF [<1 <1 <1 rlsposta ON— OFF | 42/03/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Isolamento Optoisolatore Tempo di 10/20/70 ms - =1ms =1ms =1ms Preimpostazione: 10 ms
Tensione nominale 100-120 V AC, 50/60 Hz risposta 0,35/0,4/0,5/ 02/03/05/07/1.0/5.0 Filtro di rete Diodo Zener | Diodo Zener | Diodo Zener Numero di gruppi/ 5
Range di voltaggio 85-132V ON — OFF ?07//210%%0 102070 ms. Fusibile — — — ingressi per gruppo
ms inali —
" Collega- Terminali Un connet- Due connet- N d it 32
cploclrcrgr:?eagiiiltl?ata 200 mA per 1 ms (con 132V CA) Terminali Un connet- Due connet- ment? RYALINTOIP avite tore a40 poli | toria 40 poli umero df uscite
Collega- RX4LIC] avite tore a40 poli | toria 40 poli esterni RYACINTCIP-TS| Morsetti a molla — Tipo di uscita Transistor (circuito negativo)
Corrente nominale 6,8 mA (100V AC, 50 Hz) menti . P P N
d'ingresso 8,2 mA (100V AC, 60 Hz) esterni RX4CICCI-TS | Morsetti a molla — Numero di gruppi/ 1716 1/32 2/32 Isolamento Optoisolatore
Tensione/Corrente per N di . Ingressi per gruppo Tensione d'uscita
stato di segnale "ON" =80VAC/=5mA in‘;ﬂi;?p,;?;fggo 1/16 1/32 1/64 Tensione | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC nominale da12224VDC
Tensione/Corrente per - - Alimenta- RY40ONT5P: RY41NT2P: Corrente nominale d'uscita | 0,2 A/uscita, 2 A/modulo
stato di segnale "OFF" =30VAC/=17mA Q?”'b'me”“’ interno 110mA 150 mA 180 mA zione del 4mAQ4V) | 16mA(24V) : —
- - i corrente modulo Corrente TC. Tc. | 16 MA (24V) Picco della La corrente deve essere limitata con la fun-
Resist d 14,6 kQ (50 Hz), 12,2 kQ (60 Hz) RY40NT5P-TS: | RY41NT2P-TS: " N X . :
esistenza dingresso ! 2), 12, Z RX400CO 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg 6mA (24V) 17 mA (24 V) corrente di entrata zione di protezione da sovraccarico
Tempo di OFF >ON_|<15ms Peso - - - Assorbimento Caduta di tensione max.
risposta OND OFF | <20ms RX4C1CCITS | 0,12 kg 0,13 kg — imtamo di comente 140 mA 180 mA 250 mA con uscita ON 03Vcon02A
Collega- RX10 Terminali a vite @ Preimpostazione: 10 ms p RY4OINTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg Corrente di dispersione <01 mA
mentiesterni [ Rx10-TS Morsetti a molla o . eso RY4OINTCPTS| 0,12 kg 013 kg — con uscita disinserita s
Numero di gruppi/ 1716 Moduli di uscita a relé Tempo di OFF - ON | <05ms
ingressi per gruppo Specifiche tecniche RY10R2(-TS) risposta ON—OFF |<1ms
Assorbimento interno Specifiche tecniche RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P -
di corrente 110mA Numero di uscite 16 Numero di uscite 6 32 o4 Filtro di rete Diodo Zener
Peso RX10 0,18 kg Tipo di uscita Rele Tipo di uscita Transistor (source) Fusibile -
RX10-TS 0,14 kg Isolamento Rele Isolamento Optoisolatore Collegamenti esterni Due connettori a 40 poli
. " 24V DC, 2 A (carico ohmico) per uscita Tensione di commuta- Numero di gruppi/
Modulid'ingressoDC (5VDC/12VDCQ) I(e)rr:xztea/zci(o)::r::g;nale 240V AC, 2 A (cosg = 1) per uscita; zione nominale da12va24vDC ingressi per gruppo 1/32
Specifications RX70C4 RX71C4 RX72C4 max. 8 A per gruppo Corrente di commuta- 05 Aluscita, | 0,1 A/uscita, | 0,1 A/uscita, Alimenta- | Tensione | da12a 24V DC
N dealii - 6 ) o Carico min. di SVDC. 1 mA Zione nominale 5A/gruppo | 2A/gruppo | 2 A/gruppo zione del
lumero degli ingressi 132 i commutazione ' Range di voltaggio da 1022288V DC modulo | Corrente | 16 mA (con 24V)
Tipo di sensori A scelta a circuito positivo o negativo N " " — N
— - Tensione max. di 125V DC/ 264V AC Picco della La corrente deve essere limitata con la fun- Assorbimento 220 mA
Metodo di isolamento Optoisolatore commutazione corrente di entrata zione di protezione da sovraccarico interno di corrente
Tensione nominale 5vVDC/12VDC Fre Caduta di tensione max.
requenza max. i { 1 03Vcon05A | 02Vcon01A | 02Vcon0,1A Peso 013kg
Range di voltaggio da4,25a6VDC/da10,2a 14,4V DC di commutazione 3600 passaggih con uscita ON
i N Corrente di dispersione
Cﬁ)rrente nominale 1,7mA (con 5V DC), 4,8 mA (con 12V DQ) Tempo di OFF ~ON | <10ms con uscita disir?serita <01mA <0,1mA <01 mA
d'ingresso risposta® ON—OFF |<12ms
Tensione/Corrente per 535V/>1mA — Tempodi | OFF>ON | <05ms <05ms <05ms
stato di segnale "ON" =2 Vi= Filtro direte — risposta ON—OFF |[<1ms <1ms <1ms
Tensione/Corrente per <1V/<0,1mA Collega- RY10R2 Terminali a vite Filtro di rete Zenerdiode | Zenerdiode | Zener diode
stato di segnale "OFF" - - menti RYIORZTS | M K I Fusibile
i - tt — — —
Resistenza dingresso 23k == s Coll Terminali Un connet: Due connet
i i ollega- - -
0,2/0,3/04/ Numero di gruppi/ 1716 J RY4LPTLP | Vite tore a40 poli | tori a 40 poli
0,2/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/20/ menti
OFF —ON | 0,6/1,0/5,0/ ingressi per gruppo ) -
. 70 ms esterni RYACIPTCIP-TS | Morsetti a molla —
Tempo di 10/20/70 ms Assorbimento
risposta @ 0,41/0,5/0,6/ 0,21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ interno di corrente 450mA _Numer(_) di gruppi/ 1/16 1/32 2/32
N — OFF ,21/0,3/0,5/0,6/1,0/5, ingressi per gruppo
Ol Ol 0,7/1,0/5,0/ 20/70 ms
10/20/70 ms Peso RYIOR2 | 0.22kg Tensione | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
: " Terminali Un connet- | Due connet- RYT0R2-TS | 0,19 kg Alimenta- RY40PT5P:
Collegamenti esterni avite tore a40 poli | tori a40 poli zione del 16 mA (24'\/)
- - modulo Corrente .| 19mA(24V) | 19mA(24V)
Numero di gruppi/ 1716 1732 1/64 %40?(3':5?'
ingressi per gruppo m.
Assorbimento interno Assorbimento
di corrente 100 mA 140 mA 150 mA interno di corrente 130mA 190 mA 290 mA
Peso 0,16 kg 0,12kg 0,14 kg Peso RY4DPTOIP | 0,16 kg 0,11kg 0,13 kg
@ Preimpostazione: 10 ms RYALIPTCIPTS| 012 k9 013kg —




Installazione

Collegamento

Collegamento dei moduli d'ingresso
Moduli con morsetti a vite

PERICOLO

PERICOLO

i, e

Prima di effettuare I'i e l'allacci ire la ten-

sione d'alimentazione del PLC ed altre tensioni esterne.

ATTENZIONE

@ Prima di effettuare I'ii e l'allacci ire la ten-
sione d'alimentazione del PLC ed altre tensioni esterne.

@ Prima di dare tensione, chiudere il coperchio morsetti dei moduli.

@ Puo succedere che un modulo di uscita difettoso sia causa di un inseri-

mento o disinserimento non corretto dell'uscita. Dotare quindi le uscite

(RX10, RX40C7)

Moduli con morsetti a molla

(RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS)

Gli schemi di connessione per i moduli d'ingresso digitali con morsettiera
estraibile sono stampati direttamente sul modulo. Si prega di osservare tali
schemi in sede di cablaggio.

Moduli con connettore a 40 poli

Collegamento dei moduli d'uscita

Moduli con morsetti a vite

(RY10R2, RY40PT5P)

Moduli con morsetti a molla

(RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)
Gli schemi di connessione per i moduli d'ingresso digitali con morsettiera
estraibile sono stampati direttamente sul modulo. Si prega di osservare tali
schemi in sede di cablaggio.

Moduli con connettore a 40 poli, tipi sink

@ Osservare durante I'esercizio degli apparecchi le condizioni ambientali
indicate nelle istruzioni sull'hardware di MELSEC iQ-R. Non esporre
I'apparecchiatura a polvere, vapori d'olio, gas corrosivi o infiammabili,
forti vibrazioni o impatti, alte temperature, condensa o umidita.

® Fare durante il io a non fare giungere trucioli di
metallo o resti di fili metallici attraverso le fessure di ventilazione
all'interno del dispositivo, circostanza che potrebbe essere causa di
successivi corto circuiti. Utilizzare I'apposita copertura fornitain dota-
zione per proteggere le fessure di ventilazione. Una volta terminate le
operazioni d'installazione, rimuovere questo coperchio, per evitare
un surriscaldamento del controllore.

® | cavic i ai moduli de essere collegati in modo da non
esporre morsettiera o connettori ad un eccessivo carico meccanico.

che possono causare problemi gravi di un dispositivo di sorveglianza. (RX41C4) (RY41NT2P)
Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale

Moduli con morsetti a vite B20 | X00 | A20 | X10 B20 | Yoo | A20 | vi0
Eseguire il collegamento utilizzando cavi con un diametro compreso tra 0,3 a
0,75 mm?>. | cavi devono essere dotati di terminali a bussola a protezione da B19 X01 A19 X11 B19 Y01 A19 Y1
eventuali contatti.
Stringere i morsetti a vite (M3) con una coppia di serraggio da 0,42 a 0,58 Nm. B18 X02 A18 x12 B18 Y02 A18 Y12

- B17 X03 A17 X13 | B17 Y03 A17 Y13

Moduli con connettore a 40 poli
Connettori utilizzabili

Sezioni di filo utilizzabili

Tipo Model (filo a trefoli)

Montaggio dei moduli sul rack

Versi Id
Srsione a saidare A6CON1 D | da 0,088 mm?a 0,3 mm?

ATTENZIONE

dulo. Fare
T

@ Non aprireil c e diun a non modifi-
care il modulo. Ne p risultare lesioni e/o incendi.

@ Se il modulo non viene correttamente posizionato sul rack tramite il
listello di guida, i piedini del c e del modul: distorcersi.

(tipo dritto)

Versione a crimpare 2 2
(tipo dritto) A6CON2 da 0,088 mm?a 0,24 mm
Connettore di tipo IDC A6CON3 0,088 mm?, Cavo piatto con

(tipo dritto) passo 1,27 mm

Versione a saldare (a scelta

0] 2 2
tipo diritto/obliquo) A6CON4Y | da0,088 mm?a 0,3 mm

(@ Una volta disinserita la tensione
di rete, introdurre il modulo
nella guida del rack con la lin-
guetta inferiore.

() Fare quindi pressione sul modulo
contro il rack, fino a farlo aderire
completamente al rack.

® Fissare il modulo con una vite supplementare (M3 x 12), se si prevedono
delle vibrazioni. Questa vite non rientra nella dotazione dei moduli.

@ per il collegamento di 40 fili, utilizzare cavi con un diametro esterno massimo
della guaina di 1,3 mm. Scegliere il filo in base alla corrente prevista.

Stringere le viti di fissaggio dei connettori (M2,6) con una coppia di serraggio
da0,20a0,29 Nm.
Per i connettori utilizzare fili dirame con una resistenza al calore minima di 75 °C.

Moduli con morsetti a molla

Puntalini consigliati con manicotto isolante

i Bl6 | X04 | Al6 | X4

—o———o———0—— [ 815 | Xo5 | A5 | x5

B14 X06 A14 X16

B13 X07 A13 x17

B12 X08 A12 X18

B10 X0A A10 X1A

B09 X0B A09 X1B

1
1
1
1
! B11 X09 A1 X19
1
1
1
1

B08 XocC A08 Xic
AO05;

p—o——0—O— BO7 XoD A07 X1D

I
| B06 XOE A06 X1E

occu- occu-
. B03 pato | AO3 | pato

1
L | + BOZ: BOS | XOF | A05 | XIF
24V DG BO1. B04 | Non | A04 | Non

i

B02 COM A02 Non

occu-
BOT | COM | AO1 | pato

— 1+ B16 Y04 Al6 | Y14

I B15 Y05 A15 Y15

I B4 | Yos | A4 | Y16

i BI3 | Yo7 | A13 | v17

| B12 | vos | A12 | vis

| B11 Yoo | Am Y19

| B1O | YOA | A0 | Y1A

i B9 | YOB | A09 | YiB

1. A05 — BO8 Yoc A08 Yic

BO7 YoD A07 Y1D

I
~BO1, B2 BO6 | YOE | A06 | YIE
iA01 - B05 YOF | A05 | YIF
?F”— BO4 | Non | A04 | Non

% t224v pC occ occ
—_— BO3 | pato | A03 | pato
B2 | v+ | Ao2 | com
BO1 v+ | A0l | com
(RY42PT2P)

Connettore sinistro Connettore destro

Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

5 (RX42C4)
Tipo © Sezione del cavo Eunohezzadl Crimpatrice
spelatura Connettore sinistro Connettore destro
Al10,34-10TQ 0,3 mm? 12 mm Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale
Al0,5-10 WH 0,5 mm? 13 mm CRIMPFOX 6 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30
AI0,75-10 GY 0,75 mm? 13 mm 1819 | X01 | 1A19 | X11 || 2819 | x21 | 2A19 | X31
1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32
Puntalini consigliati senza manicotto isolante 1817 X03 1A17 X13 2817 X23 2A17 X33
i 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34
Tipo © Sezione del cavo Lungll'nezza ¢l Crimpatrice
spelatura 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35
Al0,5-10 0,5mm? 1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36
Al0,75-10 0,75 mm? 1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37
10 mm CRIMPFOX 6
Al1-10 1,0 mm? 1B12 | X08 | 1A12 | X18 || 2B12 | X28 | 2A12 | Xx38
AI15-10 15 mm? 1B11 | X09 | 1A11 | Xx19 || 2B11 | X29 | 2A11 | X39

1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

@ Prodotto da PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG

Cavo di collegamento

Il collegamento ad un connettore a 40 poli & effettuato tramite cavi preconfe-

zionati di tipo Q40CBL-3M e Q40CBL-5M.

Al fine di limitare le influenze derivanti da adattatori di rete o altre fonti di

interferenza, osservare le seguenti indicazioni:

@ Evitare la posa di linee a corrente continua nelle immediate vicinanze di
linee a corrente alternata.

@® Compiere la posa di linee a tensione o corrente elevate separatamente da
linee dati e di comando. Mantenere una distanza minima tra queste linee
di 100 mm.

@ Perlineeriservate aingressi e uscite € consentita un'estensione fino ad lun-
ghezza massima di 100 m. Allo scopo di evitare interferenze e mantenere
un esercizio sicuro, si consiglia di limitare la lunghezza delle linee a 20 m.
Tenere presente il livello di caduta di tensione all'interno delle linee.

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B09 YoB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 X0oC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 Non 1A04 Non 2B04 Non 2A04 Non

occu- occu- occu- occu-
1B03 | pato | 1A03 | pato || 2803 | pato | 2A03 | pato

1B04 Non 1A04 Non 2B04 Non 2A04 Non

occu- occu- occu- occu-
1803 | pato | 1A03 | pato || 2893 | pato | 2A03 | pato

1802 | COM1 1A02 Non 2B02 | COM2 | 2A02 Non

occu- occu-

1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2

1BO1 V+ 1A01 COM1 2B01 V+ 2A01 com2

1801 | COMT | 1A01 | pato || 2801 | COM2 | 2A01 | pato




Moduli con connettore a 40 poli, tipi source Collegamento dei moduli d'ingresso/d'uscita combinati

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Due connettori a 40 poli)
Schemi di connessione Pin Segnale Pin Segnale Connettore sinistro Connettore destro
B20 Yoo A20 Y10 Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale Pin Segnale
B19 Yo1 A19 ML 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2B20 | Yoo | 2A20 | Y10
B18 Y02 A18 Y12 1B19 | X1 1A19 | X1 2B19 | Yo1 2A19 | Y11
T T Mg B17 | Y03 | A7 | Y13 1818 | X02 | 1A18 | x12 || 2818 | Y02 | 2A18 | Y12
':‘_D_ B16 Y04 A16 Y14 1817 | X03 | 1A17 | Xx13 [ 2B17 | Y03 | 2A17 | Y13
I B15 Y05 Al5 Y15 1816 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | Y04 | 2A16 | Y14
I B14 Y06 A4 Y16 1B15 | X05 | 1A15 | XI5 || 2B15 | Y05 | 2A15 | Y15
I B13 Yo7 A13 Y17 1B14 | X06 | 1A14 | Xl6 || 2B14 | Y06 | 2A14 | Yi6
I B12 Y08 A12 Y18 1813 | xo07 | 1A13 | Xx17 || 2813 | Yo7 | 2A13 | Y17
I B11 Y09 Al Y19 1B12 | x08 | 1A12 | x18 || 2B12 | Y08 | 2A12 | Y8
I B10 YOA A10 Y1A 1811 X09 | 1A11 X19 || 2B11 Y09 | 2AM Y19
i B09 YOB A09 Y18 1B10 | X0A | 1A10 | X1A || 2B10 | YOA | 2A10 | YIA
,L_ A05 — BO8 Yoc A08 Yic 1B09 | XO0B | 1A09 | X1B || 2B09 | YOB | 2A09 | Y1B
i Bot L. - B07 YoD A07 Y1b 1B08 | XoC | 1A08 | X1C || 2Bo8 | YoC | 2A08 | YIC
5oz — B06 YOE A06 YIE 1807 | XoD | 1A07 | X1D || 2B07 | YoD | 2A07 | YD
I pgy 1224V DC B05 YOF A05 YIF 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2B06 | YOE | 2A06 | YiE
?AO2— B04 ohiza A04 o"égﬂ 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 YOF 2A05 Y1F
R | B03 pato A03 pato 1B04 Non 1A04 Non 2B04 Non 2A04 Non
B02 | cOM | A02 | ov 1803 %thl; 1A03 (:,cactf, 2803 %cactf, 2A03 %cactz
BO1 COM | A01 ov 1B02 | COM1 | 1A02 | Non || 2B02 V4 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | COM1 | 1A01 c;,cacti 2801 | V+ | 2A01 | com2
Connettore sinistro Connettore destro
Pin | Segnale [ Pin | Segnale|| Pin | Segnale | Pin | Segnale Cablaggio degli ingressi Cablaggio delle uscite
1820 | YOO | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 del RHa2CanT2p P d_e!ﬁ'."f?lc ANT2P
1819 | YOI 1A19 | Y11 2819 | Y21 | 2A19 | Y31 1B20 ! i o820
1818 | Y02 | 1A18 | Y12 [ 2B18 | Y22 | 2A18 | Y32 o : .
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33 i i
1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 : :
115 | YOs | 1A15 | Y15 [ 2B15 | Y25 | 2A15 | Y35 i i
1B14 | YO6 | 1A14 | Yi6 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 i i
1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 || 2B13 | Y27 | 2A13 | Y37 : :
1812 | Yos | 1A12 | Y18 || 2B12 | Y28 | 2A12 | Y38 : i 805
1B11 Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 | 2Am Y39 . _ 1A05 ; T o802 0
1810 | YOA | 1A10 | Y1A || 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A ! "
1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B - F 1802 ; N 2801 4
1808 | YOC | 1A08 | YiC || 2Bo8 | Y2C | 2A08 | Y3C 5 4V'IDC C:)J ;ZAOZ
1807 | YOD | 1A07 | YID || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D 1B01C Ez% +
1806 | YOE | 1A06 | Y1E || 2B06 | Y2E | 2A06 | Y3E i I 12/24V DC
1B05 | YOF 1A05 | YIF || 2B05 | Y2F | 2405 | Y3F S oo
1B04 Non 1A04 Non 2B04 Non 2A04 Non
1803 %‘;Ct‘é 1A03 ‘;f;ti' 2803 %th\; 2A03 ‘:faii
1802 | COM1 | 1A02 | oV || 2B02 | cOM2 | 2A02 oV
1B01 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2401 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



‘ Elementos de mando — Dimensiones
s~ MITSUBISHI ELECTRIC N* | Descripeién
Modulos con bloque de bomes LEDMARCHA Médulos con bloque de bornes
@ ON:En funcionamiento
M ELSEC e o R o =—0 @ | ® Parpadea: El médulo esta seleccionado para cambio de médulo oy
" —
serie IQ- 07234567 ) online _! L/
° 89AB|CDEF @ OFF: Alimentacion de tension de 5 V-desconectada B
.. N — - - — |
Controladores IOg'COS programables ) Indicacion LED (para cada gntrada/sallda hay un‘LED‘rOJo que indica
el estado de la entrada/salida correspondiente (iluminado = ON)) )
Y| - N ,, )
. . . , < Luz de identificacion de médulo
Instrucciones de instalacion para médulos ﬂa s © | ® Grisclaro: Entrada N
P A < j : Sali & — =
digitales de entrada/salida En € ® Naranja oscuro: Salida °
B> A - —
o . L ! Indicacion de corriente/tension
N°. de art.: 294687 ES, version B, 14012020 EE \§ o Indica la tension nominal y la corriente de entrada o de salida.
0— — =
N o . [] Interruptor para conmutar la indicacién LED en los médulos con 64
Indicaciones de seguridad aﬁ piwairiead el -
H @ Para médulos de entrada y salida: Interruptor para conmutar los 1
Soélo para electricistas profesionales debidamente cualificados E —— @ (5] indicadores LED entre las primeras y segundas 32 entradas y sali- n, 5
Estas instrucciones de instalacion estan dirigidas exclusivamente a electricis- a das de los r‘)°dU|°5 con ?4 E/S. . 110
tas profesionales reconocidos que estén perfectamente familiarizados con los E @® Para los médulos combinados de entrada y salida: Interruptor 278 "
estandares de seguridad de la electrotécnica y de la técnica de automatiza- H para cambiar las indicaciones LED entre las entradas y salidas -
cion. La proyeccion, la instalacion, la puesta en funcionamiento, el manteni- N Unidad: mm
miento y el control de los dispositivos tienen que ser llevados a cabo O | Blogue de terminales desmontable con 18 bornes roscados
exclusivamente por electricistas profesionales reconocidos. Manipulaciones Cubi "
h ! ubierta de bornes
en el hardware o en el software de nuestros productos que no estén descritas 90— L Médulos con conector de 40 polos
en estas instrucciones de instalacion o en otros manuales, pueden ser realiza- ) Hembrilla de 40 polos <
das Unicamente por nuestros especialistas. Conector(es) hembra para conectar las sefales de entrada y salida. jﬁ T
. Madulos con conector de 40 polos 0 Numero de serie ]
Empleo reglamentario o Indica el nimero de serie (16 caracteres) del médulo. || i
Los controladores ldgicos programables (PLCs) del iQ-R de MELSEC han sido @ | Blogue de terminales de abrazadera eldstica "
disefiados exclusivamente para los campos de aplicacion que se describen en 07234567 T 7 - qu ! 2 ! 0
las presentes instrucciones de instalacién o en los manuales aducidos més z :";gfg: ; 8 ?A B i ‘5’ E ;
abajo. Hay que atenerse a las condiciones de operacién indicadas en los .z .
manuales. Los productos han sido desarrollados, fabricados, controlados " 8OABCDEF ﬂ%gﬁ,r; D E‘; Ocupauon de |OS pines de |OS conectores © @ s
. ; - iy - & =
y documentados en conformidad con las normas de seguridad pertinentes. G S 5 ) El conector se ve en la vista delantera del médulo.
Manipulaciones en el hardware o en el software por parte de personas no cua-
lificadas, asi como la no observacién de las indicaciones de advertencia conte- N
: : N N . Hembrilla de 40 polos
nidas en estas instrucciones de instalacion o colocadas en el producto, pueden 0
tener como consecuencia graves dafios personales y materiales. En combina- f\
cion con los controladores légicos programables del iQ-R de MELSEC sélo se B20 — [] J—A20 [ il
permite el empleo delos dispositivos adicionales o de ampliacién recomenda- oo 4
dos por MITSUBISHI ELECTRIC. Todo empleo o aplicacién distinto o masamplio oo
del indicado se considerard como no reglamentario. oo =
—0 oo 110
Normas relevantes para la seguridad H H Unidad: mm
Al realizar trabajos de proyeccion, instalacion, puesta en funcionamiento, man- oo
tenimiento y control de los dispositivos, hay que observar las normas de seguri- oo Médulos con terminales de resorte
dad y de prevencién de accidentes vigentes para la aplicacion especifica. oo
En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan- oo <y
tes para el manejo seguro y adecuado del producto. A continuacion se recoge oo 1
el significado de cada una de las indicaciones: H H
O
PELIGRO: H H i
A\ Advierte de un peligro para el usuario ) ) oo o=
\ .o N . o Médulos con terminales de resorte oo H
La no observacion de las medidas de seguridad indicadas oo H
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la @ BO1 Lo o AO01 o
salud del usuario. 0 — \/ w — o
D123|4567 01234557 =y 0 e
CBOADEDER COADEDER Tenga en cuenta que el conector de 40 polos no es un conector hembra D-Sub. i
o — : ; f\ ; : : : Z Para la conexién es posible emplear las clavijas AGCON-1, AGCON-2, AGCON-3, o
ATENCION: A6CON-4 6 cables ya prefabricados (ver seccién Conexién). =] u
. Advierte de un peligro para el equipo i 0 2
£ |4 no observacion de las medidas de seguridad indicadas 51 cn
g
puede tener como consecuencia graves daios en el aparato N\
0 en otros bienes materiales.
110
27.8 129
Informacion adicional
Unidad: mm

Los manuales siguientes contienen mas informacion acerca de estos productos:
@ Descripcion del hardware del sistema iQ-R de MELSEC

@ Instrucciones de programacion de la serie iQ-R de MELSEC

Estos manuales estan a su disposicion de forma gratuita en Internet
(https://es3a.MitsubishiElectric.com/fa/es/).

Si se le presentaran dudas acerca de la instalacion, programacion y la opera-
cion de los controladores del sistema iQ-R de MELSEC, no dude en ponerse en
contacto con su oficina de ventas o con uno de sus vendedores autorizados.




Datos técnicos

Médulos de entrada DC (24 V DC)

Médulos de salida de transistor

Médulos de entrada y salida combinados

Datos técnicos RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Datos técnicos RY4ONT5P(-TS) | RY41INT2P(-TS) | RY42NT2P Datos técnicos RH42C4ANT2P
Condiciones generales de operacion NUmero de entradas 16 32 64 Numero de salidas 16 32 64 Numero de salidas 32
Caracteristica Datos técnicos Clase de transmisor De légica positiva o negativa alterativamente Tipo de salida Transistor (sink) Aislamiento Optoacoplador
Temperatura | en funcionamiento | Entre 0y 55 °C Aislamiento Optoacoplador Aislamiento Optoacoplador Tensién nominal 24V DC
ambiente en almacenamiento | Entre -25y 75 °C Tensién nominal 24V DC Tension nominal de salida | 12V hasta 24V DC Rango de tension 0.4 hasta 28.8V DC
Humedad relativa del aire permi- De 5 a 95 % (sin condensacion) Rango de tensién 20,4 hasta 28,8V DC Corriente nominal de salida 05 Aporsalida, | 02 Aporsalida, | 0.2A porsalida, Corriente nominal
tida durante el funcionamiento 4 i 5Aporgrupo | 2Aporgrupo | 2Apor grupo de entrada 4mA
Condiciones ambientales $in gases agresivos o inflamables, g(e)rer:'\et:;?i:ommal 7mA 4mA Rango de tensién 10,2 hasta 288V DC Tension/corriente
sin polvo excesivo — - Punta max. de corriente Una funcién de proteccion de sobrecargas para ON 219VDC/ 23 mA
Lugar de montaje En el armario de distribucion Tensién/corriente 215V/ >19V/>3mA de conexion debe limitar la corriente. — -
para ON >4mA P ., P Tensién/corriente <6VDC/<1mA
En la descripcion de hardware del sistem ie iQ-R de MELSEC se r n — - Caida detension max.con | 0,3V hasta 0,3V hasta 0,3V hasta para OFF <6 <1m
n la esac_ Ipcion de ha | g ef €l sistema ste e e se recoge Tensién / corriente <8V/ <6V/<1mA salida ON 05A 02A 02A
més condiciones generales de funcionamiento. para OFF <2mA = = Coriente de fuga con Resistencia de entrada 53kQ
) ) . <0,TmA <0,1mA <0,1TmA
Médulos de entrada AC Resistencia de entrada 3,3kQ 53kQ salida desconectada . ) OFF —> ON X;L/S(ig;or,:\i%&ﬂ)/fé: 0/20/70 ms,
i OFF — ON <0,5 <0,5 <0,5 iempo de :
Datos técnicos RX10(-TS) OFF — ON g';j?’ég'g; 0,1/0,2/0,4/0,6/1,0/5,0/10/20/ Ielig‘upezge oN _)OFF oY ms = ms =1 ms respupesta 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
i 70 ms - <1ms <1ms <1ms ON—> OFF | Jr&/ =000 g
NG d trad 16 Ti d 10/20/70 ms Ajuste previo: 10 ms
.umer.o ¢ enfradas r;:mupe‘:tae Filtro de red Diodo Z Diodo Z Diodo Z - P d P
Atslamiento | Optoacoplador P ON s OFF | om0/ 1 0,2/03/05/0,7/1,0/5,0/10/20/ Fusible — — — ('?:s”?i'f’ 9535“”“/ entra 14,32
Tension nomina 100-120V AC, 50/60 Hz PO gy 70 ms
— 10/20/70 ms Conexiones | RY4CINTCIP Bornes Un conector | Dos conecto- Numero de salidas 32
Rango de tension 85-132V roscados de 40 polos res de 40 polos
; RxadcO | Bomes Un conector | Dos conecto- externas Tipo de salida Transistor (NPN)
Punta Té)é. de 200 mA durante 1 ms (con 132V AC) g;lerzlaosnes roscados de 40 polos | resde 40 polos RYACINTCIP-TS | Terminales de resorte — .p :
corriente de conexion RX4CICCITS | Terminales de resorte — Numero de grupos/ 116 1/32 23 Aislamiento Optoacoplador
gorrientznominm 6,8 mﬁ E1 Ooxﬁg, 50 :Z; Namero de grupos/ entradas por grupo Tension nominal de salida | 12 hasta 24V DC
le entrada 8,2 mA (100 , 60 HZ i o _ _ _
— - entradas por grupo 1/16 1/32 1/64 Tensién 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC Corriente nominal de salida | 0,2 A por salida, 2 A por médulo
Tension/corriente paraON | =80V AC/=5mA - Alimenta- RY40NT5P: RY41NT2P:
Tension / corrient OFF [ =30VAC/=17mA Consumo interno 110 mA 150 mA 180 mA cién del 4mA (24V) 16 mA (24‘\/) Punta méx. de corriente de | Una funcién de proteccién de sobrecargas
ension / corriente para = =1,/ m, i . i 1A imi T
- ‘ b de corriente médulo Corriente RY4ONTSP-TS: | RY4INT2P-TS: | 16 MA (24V) conexion debe limitar la corriente.
Resistencia de entrada 14,6 kQ (50 Hz), 12,2 kQ (60 Hz) RX4CICCI 0,16 kg 0,11kg 0,13kg 6mA (24V) 17 mA (24 V) Caida de tensién max. 03V 02A
. Peso - R ,3V con 0,
Tiempo de OFF -ON | <15ms RX4CICCITS | 0,12 kg 0,13 kg _ Con;ur?o interno de 140 mA 180 mA 250 mA con salida ON
respuesta ON— OFF |<20ms - - corriente Corriente de fuga con <01 mA
Conexiones | RX10 Bornes roscados Ajuste previo: 10 ms P RY4CINTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg salida desconectada =
eso
externas RX10-TS Terminales de resorte Médulos de salida de relé RYALINTLIPTS] 0,12 kg 013kg — Tiempode |OFF—ON |<05ms
" respuesta ON—OFF [<1ms
N”tmed“’ de grupos/ 1/16 Datos técnicos RY10R2(-TS) - -
entradas por grupo " oo v Datos técnicos RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P Filtro de red Diodo Z
Consumo interno de corriente | 110 mA umero de salidas Numero de salidas 16 32 64 Fusible —
RX10 0,18kg Tipo de salida Relé Tipo de salida Transistor (PNP) Conexiones externas Dos conectores de 40 polos
Peso - N .
RX10-TS 0.14kg Aislamiento Relé Aislamiento Optoacoplador Numero de grupos/ 1/32
. . 24V DC, 2 A (carga 6hmica) por salida - n " salidas por grupo
Tension/corriente Ny Tension nominal de salida | 12V hasta 24V DC
Médulos de entrada DC (5V DC/ 12V DC i i 240V AC,2 A (cosp = 1) por salida . —
( / ) nominal de conexion méx. 8 A por grupo Coniente nominal de salida 0,5Aporsalida, | 0,1 Aporsalida, | 0,1Aporsalida, Alll’menta- Tension 12 hasta 24V DC
Datos técnicos RX70C4 RX71C4 RX72C4 Carga min.de 5Aporgrupo | 2Aporgrupo | 2 A por grupo r‘}'ﬁ‘c’;c‘jgleo' Coriente | 16 mA (con 24V)
Ndmero de entradas 16 32 64 conmutacién 5VDC 1 mA Rango de tension 10,2 hasta 28,8V DC c —
< . - - onsumo interno
Clase de transmisor De logica positiva o negativa alternativamente Tension de conexién méax. | 125V DC/ 264V AC Punta max. de corriente Una funcién de proteccion de sobrecargas de corriente 220 mA
Alslamient oot lad de conexion debe limitar la corriente.
islamiento ptoacoplador Frecuencia max. de P PP Peso 0,13 kg
Tensién nominal 5VDC/12VDC conmutacion 3600 veces/h Eg'ndsaaﬂs;%ﬁllon max. 03Vcon05A | 02Vcon0,1A|02Vcon0,1A
Rango de tension 4,25 hasta 6 V DC/ 10,2 hasta 14,4V DC Tiempode |OFF—~ON |<10ms Corriente de fuga con <01mA <01 mA <01 mA
: : respuesta ON— OFF |<12 salida desconectada - - -
g"”'et"tZ"Um'"a' 1,7 mA (con 5V DC), 4,8 mA (con 12V DC) nd = ) OFF->ON [<05 <05 <05
e entrada Filtro de red _ Tiempo de — <0,5ms <0,5ms <0,5ms
id i respuesta
Tension/corriente paraON [ >3,5V/>1mA Conexiones | RY10R2 Bormnes roscados P ON—OFF [<1ms <1ms <1ms
Tension / corriente para OFF | <1V/<0,1 mA externas RYTORZTS | Terminales de resorte Filtro de red Diodo Z Diodo Z Diodo Z
Resistencia de entrada 23kQ " " Fusible — — —
Numero de grupos/ salidas 1/16 B 0 o
0,2/0,3/0,4/ or grupo . ornes n conector 0s conecto-
OFF - ON | 0,6/1,0/5,0/ 362{2,53/0,5/0,6/1 10/5,0/10/20/ por grp - Conexiones | RY4LPTCIP roscados de 40 polos res de 40 polos
Tiempo de 10/20/70ms Egrr:is:rl‘wt\: interno de 450 mA externas RY4CIPTCIPTS | Terminales de resorte —
respuesta 0,41/0,5/0,6/ Gl d tradas /
0,21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ RY10R2 022k rupos de entradas 1716 1/32 2/32
ON — OFF (1),07//210,%50/%5 20/70 ms Peso 9 Salidas por grupo
RYT0R2-TS | 0,19kg Tension 12-24VDC_ | 12-24VDC_ | 12-24VDC
: Bornes Un conector | Dos conecto- Alimenta- X
Conexiones externas roscados de 40 polos res de 40 polos cién del ?g‘:g?giv)
B 5dul Corriente rc. | 19MA(24V) [ 19mA(24V)
Nimero de grupos/ 1716 1732 1/64 modulo RY40PT5P-TS:
entradas por grupo 20 mA (24V)
g;”;‘:g‘e‘;i’:em" 100 mA 140 mA 150 mA 5222‘:?;?,1?“”" 130mA 190 mA 290 mA
Peso 0,16 kg 0,12kg 0,14 kg Peso RY4CPTCIP | 0,16 kg 0,11kg 0,13 kg
RYALIPTLIPTS | 0,12 kg 0,13 kg —

@ Ajuste previo: 10 ms




Instalacion

Conexion

PELIGRO

ATENCION

I

1 blead.

Antes de conlaii iony con el ¢ hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.

ATENCION

@ Haga funcionar los aparatos sélo bajo las condiciones ambientales especifi-
cadas en la descripcion de hardware del serie iQ-R de MELSEC. Los disposi-
tivos no deben exponerse al polvo, neblina de aceite, gases cdusticos
o inflamables, vibraciones o impactos fuertes, temperaturas eleva-
das, ni t o0 a la conde ionoalah dad.

@ En el montaje asegiirese de que no penetren virutas de taladro nires-
tos de alambre por las ranuras de ventilacion del médulo, porque
podrian acabar causando un cortocircuito. Utilice la tapa que viene
adjunta para cubrir las ranuras de ventilacion. Después de concluir
todos los trabajos de instalacion hay que volver a retirar esta cubierta
para evitar un sobrecalentamiento del control.

@ Los cables conectados a los médulos tienen que estar fijados de tal
manera que no se ejerza ninguna carga mecdnica excesiva sobre las
regletas de bornes o sobre los conectores.

@ Antes de empezar con la instalaciény con el cableado, hay que desconec-
tar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles tensiones externas.
@ Antesde conectar latension, cierre la cubierta de los bornes de los médulos.
@® Debido a un médulo de salida defectuoso puede suceder que una
salida no pueda conectarse o desconectarse correctamente. Por ello
hay que prever dispositivos de supervision para las salidas en las que

C ion de los mdédulos de entrada
Médulos con bornes de tornillo
(RX10, RX40C7)

Médulos con terminales de resorte

(RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS)

En los médulos de entrada digitales con bloque de bornes desmontable, el
diagrama de conexiones esta impreso en el médulo mismo. Tenga en cuenta
el diagrama para el cableado.

Médulos con conector de 40 polos
(RX41C4)

C ion de los médulos de salida
Médulos con bornes de tornillo
(RY10R2, RY40PT5P)

Médulos con terminales de resorte

(RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)
En los médulos de salida digitales con bloque de bornes desmontable, el dia-
grama de conexiones esta impreso en el médulo mismo. Tenga en cuenta el
diagrama para el cableado

Médulos con conector de 40 polos, l6gica de conmutacién negativa
(RY41NT2P)

Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal

Diagrama de conexién Pin Senal Pin Senal

por ese motivo puede presentarse un estado peligroso.

Médulos con bloque de bornes

Emplee Gnicamente cables con una seccién de entre 0,3 y 0,75 mm?>, Los con-
ductores no aislados tienen que estar provistos de terminales y ser protegidos
contra el contacto accidental por medio de tubos aislantes.

Apretar los tornillos del terminal (M3) con un par de apriete de 0,42a 0,58 Nm.

Médulos con conector de 40 polos

Conectores empleables

Secciones de linea

Tipo Modelo empleables (trencilla)

Montaje de los médulos sobre la unidad base

Tipo soldado (modelo recto) | A6CONT® | 0,088 mm? hasta 0,3 mm?

Tipo engarzado (modelo recto) | AGCON2 0,088 mm? hasta 0,24 mm?

ATENCION

Version conector IDC
(modelo recto)

0,088 mm?, Cable plano con

AGCON3 paso de 1,27 mm

@ No abra la carcasa de un médulo. No modifique el médulo. Ello puede
tener como consecuencia disfunciones, lesiones y/o fuego.

@ Siunmodulono se coloca correc enlaunidad basep di
el saliente en la guia, es posible que se doblen los pines de la clavija
del médulo.

@ No toque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.
Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

Tipo soldado (opcionalmente

2 2
modelo recto o acodado) A6CON4 @ | 0,088 mm? hasta 0,3 mm

(@ Después de haber desconectado
latension de red, ponga el modulo
con el saliente inferior en la guia
dela unidad base.

(@ Seguidamente empuje el médulo
contra la unidad base hasta que el
modulo quede pegado a la misma.

® Asegure el médulo adicionalmente con un tornillo (M3 x 12) siempre que
quepa esperar vibraciones. Este tornillo no se incluye en el volumen de
suministro de los médulos.

@ Al conectar 40 alambres, emplee conductores con un didmetro maximo exterior de
la camisa de 1,3 mm. Seleccione los conductores en conformidad con la corriente
que cabe esperar.

Apriete los tornillos de fijacion de los conectores con un par de apriete de

entre 0,20 y 0,29 Nm.

Emplee para los conectores cables de cobre con una resistencia a la tempera-

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X1

B18 X02 A18 X12

e B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xxia

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 Xo07 A13 x17

B12 X08 A12 X18

B11 X09 Al X19

B10 X0A A10 X1A

B09 X0B A09 X1B

AO5; Bog | xoc | Aos | xic

b o——o0——O—
1 BO7 XoD A07 X1D

B06 XOE A06 X1E

1

I BO2;
_||4ij' B05 XOF | A05 | XIF
24V DC ij B4 sin | _A04 | sip

I

— BO3 asignar [ Ap3 asignar

B2 | coM | A2 | g

B0 | Yoo | A2 | Y10
Blo | yor | a9 [ vm
BIS | Yo2 | A18 | Y12
1 BI7 | Yo3 | A17 | Y13
—L BI6 | Yo4 | A6 | Y14
! B15 Y05 A15 Y15
! B14 Y06 Al4 Y16
[ B3 | Yoz | A13 | v17
I B12 | Yos | A12 | Yis
i BI1 | Yoo | A1l | Y19
i Blo | Yoo | A0 | viA
i Bo9 | Yo | Aoo | viB
AROS  — Bos | voc | Aos | viC
I Bo7 | voo | Aoz | viD
RB01,802 Bos | YOE | Ao6 | YiE
| AOT — o+ BO5 YOF | Aos | YIF
Taoz | — BO4 | sin | A% | sin
12/24V DC Bo3 | asignar [ ao3
BO2 | V+ | A02 | CoMm

asignar

tura de 75 °C como minimo. BO1 COM | Ao1 | asignar BO1 V+ AO1 COM
Médulos con terminales de resorte (Rx42C4) (RY42PT2P)
Virolas rec dadas con aislante Conexidn izquierda Conexion derecha Conexion izquierda Conexion derecha
Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal Pin Senal
NO) 5 Longitud de Alicates de
Tipo Secci6n del cable pelado presién 1820 | X00 | 1A20 | X10 || 2820 | X20 | 2A20 | X30 1820 | YOO | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30
AI0,34-10TQ 0.3 mm? 12 mm 1B19 | X01 1A19 | XN 2819 | X21 | 2A19 | X31 1819 | YOI 1A19 | Y1 2B19 | Y21 2A19 | Y31
ALO5-10WH 05 mm? 3 mm CRIMPFOX 6 1B18 | X02 | 1A18 | X12 || 2818 | X22 | 2A18 | X32 1B18 | Y02 | 1A18 | Y12 || 2B18 | Y22 | 2A18 | V32
1B17 | X03 | 1A17 | X13 || 2B17 | X23 | 2A17 | X33 1817 | Y03 | 1A17 | Y13 || 2B17 | Y23 | 2A17 | V33
A10,75-10 GY 0,75 mm? 13 mm
1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2B16 | X24 | 2A16 | X34 1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34
Virolas rec dadas sin manguito aislante 1B15 | X05 | 1A15 | X15 || 2B15 | X25 | 2A15 | X35 1B15 | YO5 | 1A15 | Y15 || 2B15 | Y25 | 2A15 | V35
- - 1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | X26 | 2A14 | X36 1B14 | YO6 | 1A14 | Yi6 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36
Tipo @ Seccién del cable Longitud de Alicates de
P pelado presién 1813 | X07 | 1A13 | X17 || 2813 | X27 | 2A13 | X37 1813 | Yo7 | 1A13 | Y17 || 2B13 | Y27 | 2A13 | Y37
A10,5-10 0,5 mm? 1B12 | X08 | 1A12 | X18 || 2B12 | X28 | 2A12 | X38 1812 | Y08 | 1A12 | Y18 || 2B12 | Y28 | 2A12 | V38
AI0,75-10 0.75 mm? 1B11 X09 | 1A11 X19 || 281 X29 | 2A11 X39 1811 Y09 | 1A11 | Y19 || 2BM Y29 | 2A11 | Y39
INERT) Lomm? 10 mm CRIMPFOX 6 1810 | oA | 1a10 | x1A || 2810 | x2A | 210 | x3A 1810 | YoA | 1a10 | viA || 2810 | v2a | 2a10 | ¥3A
: 1809 | XO0B | 1A09 | X1B || 2B09 | X2B | 2A09 | X3B 1809 | YOB | 1A09 | Y1B || 2B09 | Y2B | 2A09 | Y3B
Al1,5-10 1,5 mm?

@ Fabricado por PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG

Cables de conexion

Para la conexion a una hembrilla de 40 polos es posible emplear los cables prefa-

bricados Q40CBL-3M y Q40CBL-5M.

Para evitar perturbaciones procedentes de unidades de alimentacion o de

otras fuentes de interferencias, observe las indicaciones siguientes:

@ Cables conductores de corriente continua no deben tenderse en las proxi-
midades inmediatas de cables conductores de corriente alterna.

@ Los cables que conducen altas tensiones o corrientes hay que tenderlos
separados de los cables de control y de datos. La distancia minima con res-
pecto a ese tipo de cables tiene que ser de 100 mm.

@ Los cables de las entradas y salidas pueden extenderse a una longitud
maxima de 100 m. Sin embargo, para evitar de forma segura interferencias
externas, la longitud de los cables debe limitarse a 20 m. Tenga en cuenta
la caida de tension en los cables.

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 Sin 1A04 Sin 2B04 Sin 2A04 Sin

1B04 Sin 1A04 Sin 2B04 Sin 2A04 Sin

1B03 | asignar | q1a03 | asignar|| ogop3 | asignar| a03 | asignar 1B03 | asignar | q1a03 | asignar(| ogo3 | asignar | ,a03 | asignar
1802 | COM1 1A02 Sin 2B02 | COM2 | 2A02 Sin 1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
1B01 com1 1A01 | asignar{| 2po1 COM2 2A01 | asignar 1BO1 V+ 1A01 CcoM1 2B01 V+ 2A01 CcoMm2




Médulos con conector de 40 polos, l6gica de conmutacién positiva Conexion de los médulos combinados de entrada/salida

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Dos conectores de 40 polos)
Diagrama de conexion Pin Senal Pin Senal Conexién izquierda Conexién derecha
B20 Y00 A20 Y10 Pin Sefial Pin Seiial Pin Sefial Pin Senal
Blo | Yo1 | A9 | Y1 1820 | Xx00 | 1A20 | x10 [[ 2820 | voo | 2A20 | vi0
o B8 | Y02 | A18 | Y12 1819 | x01 | 1a19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vni
1820 Bl7 | Y03 | A7 | Y13 1818 | Xx02 [ 1a18 | xi2 [[ 2818 | vo2 | 2a18 | v12
1 Bi6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1a17 | x13 |[ 2817 | vo3 | 2a17 | Vi3
! BI5 | Y05 | AT5 | YI5 1816 | X04 | 1A16 | x14 || 2816 | vo4 | 2a16 | vi4
! Bl4 | Y06 | A4 | Y16 1815 | x05 | 1a15 | x15 |[ 2815 | vos | 2a15 | Y15
! B1S | Y07 | A3 | Y17 1814 | x06 | 1A14 | x16 |[ 2814 | Yo | 2A14 | Y16
! Blz | Yo8 | A12 | Y18 1813 | x07 | 1a13 | xi7 [[ 2813 | vo7 | 2a13 | w7
! Bl | Y09 | AT | V19 112 | x08 | 1a12 | xi8 [[ 2812 | vos | 2a12 | vi8
! B10 | YOA | A0 | YIA 111 | x09 | 1a11 | xi9 [ 2811 | voo | 2a11 | vio
! B09 | YOB | A0S | YiB 1810 | XoA | 1a10 | xia || 2810 | voa | 2at0 | via
PU o S Bos | YoC | Ae8 | YIC 1809 | xoB [ 1a09 | xiB [[ 2809 | voB | 209 | viB
"ot 4. B07 | YOD | A07 | ¥iD 1808 | xoc | 1a08 | xic || 2808 | voc | 2a08 | vic
. — B06 | YOE | A®6 | YIE 1807 | xop | 1a07 | xiD || 2807 | oo | 2407 | viD
I pgy '224VDC BOS | YOF | A0S | VIF 1806 | XoE | 1a06 | xiE || 2806 | voE | 206 | viE
I'A02 B04 | sin | A0% | sin 1805 | XoF | 1a0s | xiF || 2805 | voF | 2n05 | viF
- B03 |asignar| pg3 | asignar 104 | sin | 1A04 | i || 2804 | gin | 2A04 | gin
B02 COM A02 ov 1803 | asignar [ qa03 | asignar|| 2go3 | asignar [ a3 | asignar
Bo1 | COM | Aol | oV 1802 | com | 1802 | i || 2802 | v+ | 2a02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | comt | 1ao01 |asignar|| 2801 | v+ | 201 | com2
Conexion izquierda Conexion derecha
Pin | sehal | Pin | senal || Pin | seal | Pin | senal Conexion de las entradas del Conexion de las salidas del
1820 | Yoo | 1A20 | vio |[ 2820 | v20 | 2a20 | v30 PARIEY ——my
1819 | vor [ 1a19 | vir [ 219 | var | 2a19 | w31 — 1820 ! 1 2820

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1812 | vos | 1a12 | vis || 2812 | v2s | 2a12 | v38 2A05 I
1811 | voo | 1a11 | vio [{ 2811 | v29 [ 2a11 | v39 19802
1B10 YO0A 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A 2B01
1809 | Yo | 1A09 | viB || 2809 | v2B | 200 | v3B A0 g
1808 | voc | 1A08 | vic || 2808 | vac | 208 | v3c

1201 _ 14

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D ® C
1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E ! ! 12/24VDC
1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
1804 | sin 1A04 | in || 2B04 | sin 2A04 | sin
1B03 | asignar | 1a03 | asignar|| o3 | asignar | 7a03 | asignar
1B02 com1 1A02 ov 2B02 com2 2A02 ov
1B01 COM1 1A01 ov 2B01 com2 2A01 ov

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



DnemMeHTbI ynpaBJieHnA Pasmepbi

S MITSUBISHI ELECTRIC | Onucanve
Mogynu ¢ BUHTOBBIMY KnemMami CeeToguoa uHankaymnm pabotsl (RUN) Mopaynu ¢ BUHTOBbIMM KNeMMamu
@ BKJI: B pexxume paboTbl
M ELSEC . R © | ® MUTAHME: Moqunb BbI6PaH ANA 3aMeHbl MOAYNA B peXxnume N
Cep“ﬂ I - 0123567 OHNaunH. —! I_/:D
89AB|CDEF @ BbIKJ: nutaHue 5 B oTknioyeHo i I
N Y " li
HAVKaTOPHbIN CBETOAVOA (ANA KaXAOro KaHana BBOAA/BbiBOfa 9
nporpaMM“pyeMble nornyeckue KOHTPOﬂﬂePbl o npeaycMOTPEeH KPacHbI CBETOAMO, NOKa3blBaOWMIA COCTOAHME —
BKJ1/BbIK/1 BBOAa/BbIBOAA (CBETUTCA BO BK/IIOUEHHOM COCTOAHNUMN
P > 0| BBOJa/BbIBOAA))
YKOBOACTBO NO 3KCcrlyaTayun moaynen a
VHpviKaTop uaeHTUGMKaLM Mmogyns 2 — 8
5 o =
ANCKpPEeTHOro BBoga n BbiBoga an © | ® Ceetno-cepuiii: xon :E
- 7|
ApT. Ne: 294687 RUS, Bepcuisi B, 14012020 EE @ TeMmHO-OpaHXeBblit: BbIXOA g
o MHavkauma HomrHana )
YKasaHusa no 6esonacHocTn 'E @ | VHAVKaLuMA HOMVHANILHOTO HAMPSXXEHS 11 BXOAHOTO WUV BbIXOA- ]
an HOTO TOKa W1 HanpsXKeHusA. ol
Tonbko anA KBannULMPOBaAHHbIX CNELNANNCTOB E EGF:;KH'O%TG"I: pexuma nHarKaumm 5 i = o A
nA MoflynA BXOAOB WM BbIXOfOB: obecreunBaeT nepeksioye-
[laHHOe pyKOBOJICTBO COAEPXKUT yKasaHuA, NpefHa3HaueHHble ANA KBanudpu- a e caeT)énmouHoﬁ UHAVKaLAM My ABYMA 1D nnar\‘:m (1o 32 1o
LIMPOBAHHbIX CMELMan1CTOB, NOMyYMBLUMX NPV3HAHHOE 06Pa3oBaHyie 1 3Halo- E o 0 o4 y ABY /y 7
WMUX CTaHAapTbl 6€30MacHOCTY B 061aCTN SNEKTPOTEXHNKN N TEXHUKM H ° TOUKN B Ké”"ﬂo'" Ha Moayne c 64 Toukamm BBOAR B"“?Oﬂé" 7. 131
aBToMaTM3aumu. MPoM3BOANTL KOHOUIYpPUpPOBaHe N MPOEKTMPOBaH e Ana KOMGMHNPOBAHHOTO MOAYNA BXOROB/BbIXOAOB: Obecreuy- EAvHmLa; MM
CUCTEMbI U YCTaHABNMBATb, BBOAUTD B SKCMTyaTaLnio, 06CyKuMBaTb U NpoBe- BAeT nepektoyeHmne CBETOAMOAHON UHANKALMN MeXAY BXOAaMU
PATb annapaTypy pa3peLlaeTca TONbKO KBanM$ULUMPOBaHHbLIM CeLanmcTam. 1 BbIXOJamMM. .
Iio6oe BHeCeHVe U3MeHeHNI1 B yCTPOWCTBO 1 NporpaMmHoe obecneyeHune © | Knewmran rononKa ¢ 18 BMHTOBbIMM KnemMamy Moaynu c 40-KOHTaKTHbIMMN pa3bémammn
[laHHOW NPOAYKLIUM, C/I OHV He NPelyCMOTPEHbI B 3TOM PyKOBOACTBE, 10y~ A -
CKaeTcA TONbKO C paspelleHua cnelmanncTos komnanum Mitsubishi Electric. @ | Kpbiwka knemmumka ]
u Mopaynu ¢ 40-KOHTaKTHbIMW pazbémamut 40-KOHTaKTHbIN pa3bém :];
cnonb3oBaHune No HasHaYeHuio 9 0 ﬂ,ﬂﬂ NOAKMOYEHNA NPOBOAKN CUrHana BBO[JB/BhIBOF{B OT BHELWHNX | | m
Mporpammupyemble nornyeckme koHtponnepsl (M1K) cepun MELSEC iQ-R YCTPOWNCTB. J
npeaHa3sHayeHbl TO/IbKO ANA Tex obnacren NPUMeHeHUA, KOTopble onncaHbl 01234567 1 7 e M M 0
B JaHHOM PYKOBO/CTBE MO YCTaHOBKE W/WNN [iPY VX HIXKeYKa3aHHbIX PYKOBO- 89ABCDEF 89ABCDEF (5 CepuiHbii Homep .
AcTBax. Heobxoamnmo cobntopath yCNoBUA SKCMTyaTaLn U HaCTPOWKMK, yKa- 01234567 01234567 YKa3blBaeTca CcepuiiHblil Homep Moayna (16-3HauHbIi).
89ABCDEF 89ABCDEF
3aHHble B JaHHOM pyKoBogcTBe. [peficTaBneHHas NPoAyKLuA paspaboTaHa, P @ | KnemmHan KonoaKa ¢ Npy>KMHHBIMM 3aK1Mamm Y 0 8
M3roToBreHa, NpOBepeHa 1 33J0KYMEHTNPOBaHa B CTPOTOM COOTBETCTBUN @ l5) & =
C NPUMEHUMbIMWX CTaHAapTamMu 6e3onacHoCTU. HeCaHKLU/IOHVIpOBaHHOe BMe-
WaTeNnbCTBO B YCTPONCTBO M NporpammHoe obecnieuerue, im6o Hecobnio- HasHauyeHue KOHTaKTOB pa3béMoB
AeHve npepynpexaeHnn, cogepxawmnxca B 3ToM pyKOBOACTBE nnn 0
YKa3aHHbIX Ha NPOoAYKUNW, MOTYT NPUBECTU K CEPbe3HbIM TpaBMam n/vinn Pasbem nokasaH Ha BIAE MOAYNA Cnepean.
MaTepuanbHomy yiep6by. B couetaHun ¢ nporpamMmmypyemMbiMin OrMYeCcKUMI 40-KOHTaKTHbIi1 pasbém 7 m
KoHTponnepamu cepum MELSEC iQ-R pa3peluaeTcs MCnonb3oBaTb TONbKO (posetka) |
nepudepuitHble yCTPONCTBa U MOAY/N PaclUMPEHNs, peKoMeHAyeMble Komna- f\
Huen Mitsubishi Electric. Micnonb3oBaHue nto6bix MHbIX YCTPONCTB CYUTaeTCA B20—1 [0 ON—A20 o
MCNONb30BaHMEM He MO Ha3HaueHuIo. S ; } H H 110
D D EavHnya: mm
I1panu1a TeXHUKN 6e3onacHocTn oo
Mpun KOHGUrypUpPOBaHUW 1 NPOEKTUPOBAHNMN CUCTEMbI U YCTaHOBKe, BBOJE oo
B 3KCMUTyaTaLuio, 06CyXKMBaHNN 1 MpoBepKe annapaTypbl AOMKHbI CO6TI0- oo Mopynu c npyxuHHbIMUI Knemmamu
AaTbCA NpeAnncaHnA No TeXHnKe 6€e30MacHOCTN 1 OXpaHe TpyAa, OTHOCALN- D D <
ecA K AaHHOMY Cflyyato NpUMeHeHUA. go T
[Ina obecneyennsa NpaBuUnbHOro 1 6e30MacHoro obpalieHns ¢ JaHHOI anna- oo t[—l:‘7/
paTypbl B 3TOM PYKOBOACTBE NpMBeAeHbl COOTBETCTBYIOWME yKa3aHUA. oo i i
OtpenbHble yKasaHua UMeoT crepytoLee 3HaveHune: H H |
OMNACHOCTb: oo I
- Mogynu ¢ Npy>XUHHBIMU KNeMmamm oo H
6 . Yzposa dns xu3Hu unu 390poebs nonbzosamens. oo u
) HecobniodeHue d vep npedocmop o —© H H o
€030amb y2po3y 0211 XKuU3HU unu 300poa8bA nonb3osamens. 01234567 01234567 oo kS H S
ESAB|CDEF 89ABCDEF e BO1 'DD A01 :
o - 01234567 J i
89ABCDEF — |
\ BHUMAHMUE: [laHHbIV 40-KOHTaKTHbIN Pa3bém He ABNAETCA pasbémom D-sub. [ns nogkiio- i H
' \ OnacHocmb dns 06opydosanus. YeHUA MOXHO ucnonbsosatb pasbém A6CON-1, A6CON-2, A6CON-3 unu i H
L \ O o ve, S A6CON-4 nn6o 7 £
H npedocmop =
npusecmu K cep p p ypbI U roToBble coeuHUTeNbHbIE NPOBOAA (CM. pasgen 3neKTponposonKa).
UHO20 UMyujecmea. 110
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[lononHutenbHasa nHpopmauus EauHmua: mm

JlononHuTenbHaa MHOPMaLMA O lAHHO YCTPOVNCTBE COAEPXKNTCA B CleAyto-
LWMX PYKOBOACTBAX:

@ onucaHve annapatHoi yact MELSEC iQ-R
@ pPyKOBOACTBO MO NPOrpamMmmMmnpoBaHuio KoHTponnepos cepun MELSECiQ-R

3T pyKOBOACTBA MOXHO 6eCnnaTHO ckayaTb ¢ Be6-caliTe KoMnaHum
(https://ru3a.MitsubishiElectric.com/fa/ru/)

Ecnn BO3HWKHYT BOMPOCHI NO YCTAaHOBKE, NPOrpaMMMPOBaHIIO 1 3KCNnyaTa-
ummn KoHTponnepos MELSEC iQ-R, a Takxe B ciy4ae BbiABIeHNA N06OI Henc-
NPaBHOCTK, 06PATUTECD B Balle PErMOHasIbHOe TOProBOe NPeACTaBUTENbCTBO
VN K pErnoHanbHOMY ANCTPUGbIOTOPY.




TexHnyecKkune gaHHble

O6wme ycnoBus sKcnnyaTayum

Mopaynu BBOAa cMrHanos nNocr. Toka (24 B noc1.)

MOAyJ’IIII TPaH3UNCTOPHDbIX BbIXOQO0B

Kom6uHupoBaHHbIil Moaynu BBofa/BbiBOAA

MNapameTp TexHnyeckne faHHble
Temnepatypa | npu skcnnyaTauum | ot 0 o 55 °C
OKpYXalero N

BO3ayXa npv XpaHeHnn or-25p075°C

BnaxHocTb OKpyXawuiero
BO3ayxa

oT 5 a0 95 % (6e3 KoHaeHcauun)

Okpy»KatoLLme ycnosus

6e3 arpeccnBHbIX U NerkoBocniameHs-
OWNXCA rasos, 6e3 Hpe3mepH0|7| nbinn

Tpe60BaHVA K MECTY MOHTaXa

B wkady ynpasneHua

Mpoune obwue YyCnoBuA 3KCnAyaTaunmn yKkasaHbl B onncaHnn annapaTHoﬁ

vactu MELSEC iQ-R.

MOAyIWI BBOJa CUTHAJIOB NepeMeHHOro Toka

TexHuYecKune AaHHble RX10(-TS)
Kon-Bo Bxogos 16
lanbBaHMYeckas pa3Baska OI'ITpOHHaﬂ

HomwuHanbHoe BxogHoe
HanpaxeHve

100-120 B nep., 50/60 Iy

,Clmana30H HanpaxeHua

85-132B

MyckoBoWi TOK

200 MA B TeueHune 1 mc (npw 132 Bnep.)

HomuHanbHbIN BXOAHOW TOK

6.8 MA (100 B nep., 50 ')
8.2 MA (100 B nep., 60 ')

HanpsxeHne/Tok

BKIIOUeHS =80Bnep./=5mA
HanpseHnne/Tok

OTKIIOYEHNS =30Bnep./<=1.7mA

BxopHoe conpoTtusneHue

14.6 kOm (50 '), 12.2 KOm (60 T'y)

Bpems BbIKJT— BKJT | <15mc

OTKAMKa BKJ1— BbIK/T | <20 mc

BHelwHve RX10 BurHTOBbIE KNEMMbI
coepuHens [ RX10-TS Mpy>X1HHbIE KNeMMbI

lpynn Bxopos/

Bxopos B rpynne 1716
BHyTpeHHee
notpeb6neHve Toka T10mA
RX10 0.18 kr
Bec
RX10-TS 0.14 kr

Mopaynu BBoia curHanos noct. Toka (5B noct./12B nocT.)

TexHNuecKmne faHHble RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 TexHnuyeckune faHHble RY4ONT5P(-TS) | RY41INT2P(-TS) | RY42NT2P TexHnueckue faHHble RH42C4ANT2P
Kon-80 BX07108 16 32 64 Kon-8o bixogos 16 32 64 Kon-Bo BXof108 32
Tn paTunkos C 06WMM NIOCOM UM MUHYCOM Tun sbixopa TpaH3NCTOPHBI (Nepekniovaloumii Ha MHy<) lanbBaHMyeckan pasBaska | ONTpoHHas
I [¢]
lanbBaHVyecKas pasBaAska | ONTpoHHasA SIbBanMeckan passRzka MTpoHHan HomuHanbHoe BxogHoe 24Bnoc.
HOMUHANBHO® BXO, Hol 0€ KOMMYTI- or12Bao24BnocT HanpsxeHue :
aHoe 24BnocT. pyemoe HanpsxeHue
HanpseHve — 05AnaKax | 02AHakax | 02A Hakax [lnanasoH HanpsaxeHus ot 20,4 10 28,8 Bnoc T.
Mana3oH HanpsXeHnA 07204 n00288BnocT. i AbIN BbIXOA, Bbii BbIXOA, DbV BbIXOA, HoMuHanbHbI BXOAHOW TOK | 4 MA
A P A TMPYeMbIN TOK 5AwHarpynny | 2AHarpynny | 2Awxarpynny A
HOMIHanbHbINA BXORHOM TOK | 7 MA 4mA [nanasoH HanpaXeHns or 102 p028.8Bmoc T s:;gg::::le/TOK >19BnocT/>3MA
HanpsaxeHue/Tok >15B/ CunaToKa or i
> > o paHuumMBaeTca GyHKLUMEN 3alLnTbl OT
BKMIOYEHVSA >4MA 2198/>3mA Myckosoii Tok neperpysku HanpsixeHne/ <6Broct/<1mA
TOK OTKNIoYeHNA - T
Hanpaxenve/Tok <88/ Maxc. nagenme Hanpaxe- | g3gnpy05A | 0.3BnpUO2A | 03BnpMO2A
OTKNIOYEHNA <2MA <6B/<1mA HVUA NPV BKITKOYEHNM > Brpud. ->B - -3 B npu . BxogHoe conpotueneHune | 5,3 kOm
BxopHoe conpotusnexune | 3.3 KOm 5.3 kOm Tok yredru npu otkniouenh_| <0.1 MA £01mA <01mA BbIK/— BK/ 0.1/0.2/0.4/0.6/1/5/10/20/70 mc,
0.1/0.2/0.4/ Bpewms BbIKJT— BKJT | <0.5mc <0.5mc <0.5mc Bpems McxoaHana HacTpoiika: 10 mc
BbIKN— BKI | 0.6/1.0/5.0/ g'(; //7%2;; 2'4/ 0.6/1.0/5.0/10/ OTKMKa | BKII—BbIKN | <1mc <1me <1me oTKNMKa 8K BbIKNT | 0-2/0:3/0.5/0.7/1/5/10/20/70 mc,
Bpemsa 10/20/70 mc 3auwima or nepeanpaxenwi | OMOPHBI OnopHblit OnopHbiit McxopHas HacTporika: 10 Mc
otkmmka ® 0.35/0.4/0.5/ 0.2/0.3/0.5/0.7/1.0/5.0 AroA AoR AOR pynn Bxopos/ 1732
BKN— BbIKS1| 0.7/1.0/5.0/ 1‘0/26/70‘Mc‘ I Mpepoxpanurens - - - Bxopnos B rpynne
10/20/70 me BuHTOBbIE Opmr 40- | [lsa 40-Kok- Kor-8o Bbixopos 32
Omnn 40- [15a 40-Kor- BHewHue RY4CINTCIP KIeMMb KOHTaKTHbIl TaKTHbIX
RX4CICO] BuHTOBbBIE A . coeguHens pasvem pasvema Tun BbIxoAa TpaH3NCTOPHbIN (NepeknoyatoWmnii Ha MUHYC)
BHelwHve KIIEMMb! KOHTAKTHBII | TaKTHbIX RACNTCRTS
coepHens pasbém pasbéma PYKMHHBIE KNEMMbI - lanbBaHMUECKan pa3BA3Ka | ONTPOHHas
RX4CICCI-TS | MpyXwnHHbIE KneMMbl — lgz);zno::oﬁ:?;l/ne 1/16 1/32 2/32 HomuHanbHoe Kommy T~ 011220 24 B noc .
emoe HanpaxeHne .
lpynn Bxofos/ 1/16 1/32 1/64 HanpsxeHne | ot 1240 24B nocT. d P
Bxopos B rpynne RYZONT5P: RYAINT2P: HoMmuHanbHblii KOMMYTH- 0.2 A Ha Kaxqbli1 BbIXOA,
Brewhee v o Ppyemblii TOK 2 A Ha Kaxabll MOAynb
BHyTperHee 110MA 150 MA 180 MA uTakve | ok 4mA(248) | TOMAR4B) | 16y n 048
notpebneHue Toka RY40NT5P-TS: | RY41NT2P-TS: . C1na ToKa orpaHnuMBaeTCA GyHKLUMeN 3alyuTol
Rx40CO | 0.16 0.11 0.13 SunAB) | 17mAL4E) eronon Tox Of TepeTbysr
.16 kr .11 kr 13 kr
Bec BHyTpeHHeenoTpe6nenne | 140, a 180 MA 250 mA Makc. nageHme Hanpske- 03B om0 A
RX4CICCITS | 0.12 kr 0.13 kr — ToKa HIA MY BKITIOUEHNIN -3 Bnpn 0.
o ; 11 11 11
@ UcxopHan HacTpoiika: 10 Mc Bec RY4DD’\_‘|_T.EP 016 ke 01k 013kr Tok yTeuku npyn oTknloyekun [ <0.1 MA
RYALCINTLIP-TS| 0.12 kr 0.13 kr —
BbIK/1— BKJ1 | <0.5 mc
Mopaynu peneiiHbiX BbIXOA0B Bpewn
OTKNNKa BKJ1—BbIK/ | <1 mc
TexHUuyeckue AaHHble RY10R2(-TS) TexHUuYecKkne AaHHble RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P Sawwma ot
Kon-Bo BbixoA0B 16 Kon-Bo Bbixosi08 16 32 64 nepeHanpsxeHuit OnopHbiit Avos
Tin Bbixopa PeneiiHbIi Tun Bbixoaa TpaH3MCTOPHbIN (NepeKsiovaloLnii Ha NToc) MpenoxpanuTens _
lanbBaHWyecKan passaska | PeneliHbin fanbsarinueckan passaska OnTponHan BHelwHMe coeuHeHns [1Ba 40-KOHTaKTHbIX pasbéma

HomuHanbHoe KoMMyTH-
pyemoe HarnpsxeHue/ToK

24 Bnoc T, 2 A (aKTMBHaA Harpy3ka) Ha Kax-
Abli Bbixop, 240 B nepem., 2 A (kocvHyc du =1)
Ha Kax/ibl BbIXOL;

Makc. 8 A Ha rpynny

HomuHanbHoe KommyTupy-
emoe HarpsxeHne

12Bpo24BnocT.

TexHuYecKue faHHble RX70C4 RX71C4 RX72C4
Kon-Bo Bxogos 16 32 64

Tun paTumkos C 06LLMM MICOM U MUHYCOM
lanbBaHuyeckan passaska | ONTpoHHas

MwuH. KOMMyTUpyemas
Harpyska

5BnocT, 1 mMA

lpynn Bxopos/
BxopoB B rpynne

1/32

HomuHanbHoe BXO4HOe
HanpsaxXeHue

5Bnoct./12BnocT.

[vana3soH HanpAXxeHnAa

oT4.25006BnocT./or10.2 80 144 B nocT.

Makc. KommyTpyemoe
HanpsxeHne

125B noc 1./ 264 B nep.

Makc. yacTota

3600 nepekntoyeHNi B Yac

Hanps-
BHeluHee x(e:ﬁz oT12a024BnocT.
nntaHue

Tok 16 MA (npu 24 B)
BHyTpeHHee 220 MA
notpe6neHue Toka
Bec 0.13 kr

@ YcxopHan HacTpoiika: 10 mc

HomuHanbHbii BxogHOI ToK | 1.7 MA (npm 5 B noc 1.), 4.8 MA (npu 12 Bnoc 1) nepeknioyeHna
HanpsxeHue/Tok BbIKIT— BK/1| <10 mc
BKNIOUEHMA >35B/21mA Bpems
Hanprkerme/Tox oTKnnka BKJ1— BbIK/T| <12 mc
OTKJIIOYEHNA <1V/<0.1mA 3awwra ot _
BxofHoe conpoTusieHne | 2.3 KOM NepeHanpaxeHnn

0.2/0.3/0.4/ BHewHne RY10R2 BuHTOBbBIE KNEMMbI

BBIKN—BKNT| 06/1.0/50/ | 9:2/0:3/0.3/06/1.0/5.0110720/ coeanHe-
Bpewms 10/20/70 Mc Mmc A RY10R2-TS | MpyuHHble Knemmbl
®
OTK/IMKA 0.41/0.5/0.6/ pynn exopos/
0.21/0.3/0.5/0.6/1.0/5.0/10/ 1/16
BKJ1— BbIKJ1| 0.7/1.0/5.0/ Bxopos B rpynne
10/20/70mc | 20/70me - Y
HyTpeHHee

BuHTOBbIE Opnr40- | [lsa 40-koH- notpe6bnexue Toka 450 mA

BHewHune coeguHeHuA KNemMMmbl KOHTaKTHbIN TaKTHbIX
pasbém pasbéma 8 RY10R2 0.22 kr
ec

Tpynn exonos/ RY10R2-TS | 0.19kr
BXOM08 B rpynne 1/16 1/32 1/64
BHyTpeHHee notpebnexve
ToKa 100 MA 140 MA 150 MA
Bec 0.16 Kr 0.12 kr 0.14 kr

o 0.5 AHakax- | 0.1 AHaKax- 0.1 A Ha Kax-
:? MZ:‘:S;T :g':' kommy- AblA BbIXOA Abli1 BbIXOA Abli1 BbIXOA
24 5AwHarpynny | 2AHarpynny | 2 Axarpynny
JnanasoH HanpsaxeHus or 102 g0 28.8Bnoc 1.
" Cuna ToKa orpaHvnymnBaeTca GyHKLUMEN 3aLmTbl OT
IMyckoBoi Tok neperpy3kin
Makc. naaeHue Hanpsaxe-
HIA NPM BRITIOYEHIN 03Bnpn05A | 02Bnpn0.1A | 0.2Bnpn0.1 A
Tok yTeuku npu oTknoyeHnn | <0.1 MA <0.1 mA <0.1 mA
Bpems BbIKNT— BKJT | <0.5 mc <0.5mc <0.5mc
OTKNMKa BKT— BbIK/ | <1 mc <1mc <Tmc
~ | OnopHbIA OnopHbIit OnopHbIi
3au.u/|Ta OT NepeHanpaxeHnn anoa anon anon
MNpepoxpanutens —_ —_ -
Opuh 40- [Ba 40-KOH-
BHewHve RY40PTOIP E;IH;TE:'E KOHTaKTHbI TaKTHBIX
coeanHens el pasbém pasbéma
RYACIPTCIP-TS | Mpy»knHHbIE KNemmbl —
Ipynn xogos/
Bx0B08 B rpynine 1/16 1/32 2/32
HanpskeHne | ot 12 g0 24BnocT.
BHewHee 1RE4TT25IE
nuTaHue Tok RYXOP%'SP*%S' 19 MA (24 B) 19 MA (24 B)
20 MA (24 B)
BHyTpeHHee
noTpebnenme Toka 130 MA 190 mA 290 MA
8 RY4CIPTCIP | 0.16 kr 0.11kr 0.13kr
ec
RYACIPTCIP-TS| 0.12 kr 0.13 kr —




MoHTaX 3!1eKTpOIIPOBOAKa PacknioueHne mogynen sxopga PacknioueHne mogynei Bbixoaa

ynm c c
(RX10, RX40C7) (RY10R2, RY40PT5P)
OIMNACHOCTb y OIMNACHOCTb
[ M cnp M cnp
Meped u o ® IMeped u o (RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS) (RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)
“f‘#asu nmKu M, P K U Cxema pacKioYeHna Moy et ANCKPETHOT O BXOAA CO CbEMHBIMMN KNEMMHbIMU Cxema packnioueHua mogynein ANCKPETHOro BbIXOAa CO CbEMHBIMM KEMMHbI-
— ece pazel unp KOMOAKaMY HaneyaTaHa Ha MOAyNAX. PyKOBOACTBYIATECH AAHHDBIMM CXemamm MV KOMTOAKaMM HareyaTaHa Ha MoAynsix. PyKOBOACTBYMTECH laHHBIMI CXeMa-
® Ip e dem a nocne laxaunu NPy packloUeHns Moayne. MV MPW PaCKIIOYEHIA MOfyel.
. g - id e Mopynu ¢ 40-KOHTaKTHbIM pasbéMom Mopaynu ¢ 40-KOHTaKTHbIM pa3bEMOM, C OTpPULLATENbHOW NOTMKON
® Heucnp dy da npu pbiIX 060 ‘meax (RX41C4) d
BHUMAHME Moxcem oci Obl 6K unu (RY41NT2P)
— e y onsa 008, cNOco6HbIX NOPOO onacHoe coc B I T Kon- Cur- Kon- Cur- KoH- Cur- KoH- Cur-
@ Sxcnny Py pubop 6 OKp ycnosusx, yka- npedycmompume 8HewHIOK0 yenb KOHMPOnS. L TaKT Han TaKT Han CEEREHOAKIC et TaKT Han TaKT Han
3aHHbIX 8 onucaHuu annapamuot yacmu MELSEC iQ-R. He donycka-
emca o3delicmeue Ha 060pyd noinu, mac y B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
edKux unu wuxcs 2a308, ci i eubpayuu u Mopaynu ¢ BUHTOBBIMMN KneMmMamm B19 X01 A19 X11 B19 Y01 A19 Y11
yo0apos, 8bICOKUX P P, ama unu ebICOKOU 871X HO- Vicnonb3yiite Tonbko npoBoga cedeHnem ot 0.3 A0 0.75MMm?, CKpyUMBas KOHLbI B18 X02 A8 X12
cmu. MHOrOMPOBO/IOYHbIX MPOBOAHNKOB U HafieB KabesibHble HaKOHeYHKU. Peko- B18 Y02 A18 Y12
® pu 5 uc 3 MEHAYeTCs 3aKpblBaTb COEANHEHNSA MPOBOAJOB U30NMPYIOLWMMU TPY6GKamMu. B17 X03 A17 X13 - B17 Y03 M7 Y13
pamyp -
& MOdy /b MemanIueckux 4acmuuy u 06p p 5 p 3aTtaHuMTe BUHTBI KnemMm (M3) ¢ MOMeHTOM 3aTskkm oT 0.42 fo 0.58 Hm. i 816 X04 A6 X4 . B20 o Yoz A6 i
mMozym ebi3eamb KOpomkoe 3ameiKkaHue. Ha epemsa moHmaxa . B20: v -
poii popesu np i iKod. Mo Mogynu c 40-KOHTaKTHbIMU pasbémamm _o_\o_q)_ B15 | X05 | AlS | XI5 | B15 Yo5 | A15 | YI5
P 6no:fa C O0aHHyio iKYy, UHa4ye MpumeHnmbie pasbembl i B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 Al4 Y16
npu
° Fp S K Mod 0a cnedyem - max MpumeHNMbIe NonepeyHble | B13 X07 A13 X17 I B13 Yo7 A13 Y17
~ L > - 4 Tun c p (mMHoro- i .
K unup He Gbu1a np pesmep NPOBONOUHbIE XUNbI) B12 X08 A12 X18 i B12 Y08 A12 Y18
1
MexaHu'eckaa Hazpyska. Yemo nog naitky o ; ; ; B11 X09 Al X19 i B11 Y09 Al Y19
(npamoe) AG6CONT1 071 0.088 MM~ 0 0.3 MM i B10 XOA A10 X1A | B10 YOA A0 YIA
VicnonHexue nop o6; ! .
MoHTaX Mofyns Ha 6a30BOM LwaccK (ncpr;;:e)w oA obuM A6CON2 | 070.088 MM? 740 0.24 MM ; B0 | X0B | A09 | X1B i BO9 | YoB | A09 | YiB
y ; H B08 XoC A08 X1c i AOS BOS YoC A0S Y1C
CNONTHEHNe C HOXeBbIMU 0.088 mm*, Mnockui neHTou- AO05 A—:’_
BHUMAHUE koHTaktamm (iDC), (npamoe) AGCON3 Hbll Kaberb ¢ warom 1.27 Mm p—o0——o0—O— Bo7 X0b A7 X1b | B07 Yob A07 Y1b
1
= . B06 XOE A06 X1E - B01, B0O2
@® Heeckp ime u He ¢uyupyiime modyne. 3mo npuse- VcnonHenve nop naky A6CON4 @ 0.088 MM 10 0.3 M 1 — Bo6 YOE A0S ViE
cmu K y, Heucnp ‘mu, mp unu py. (no BbIGOPY NpsiMoe 1nn 45°) o7 0.088 MM™ A0 0.3 MM - |+ B02; BO5 XOF A05 X1F I BO5 YOF AO5 Y1F
1 Zj‘ -+
® OGasamensHo ecmassme ¢ux'c'amop modyns & ycmanosouHoe @ Mpu nopcoearHeHnn 40 NPOBOJOB NPUMEHsATE NPOBOAA C HAPYXHbIM Aname- ! BO1 ! B04 He A04 He ~‘—|A()1 |— Bo4 He AO4 He
pcmue Ha waccu. Yp PHOe ycunue npuycmaHoeke Tpom o6onoukm He Gonee 1,3 MM. BoibepuTe ceueHve NPOBOAOB B COOTBETCTBUM 24V DC ucno- ncno- I'A02 ucno- ncno-
MOXem npueecmu K noepexdeHulo pazséma u modyns. C OKUAEMbIM TOKOM. | BO3 neng; A03 ”e ‘;3&’" _ 12/24V DC BO3 Nb3y- A03 nb3y-
@ He kacaiimece m?KO"POGOaﬂ“WX 4acmelii u 371eKMPOHHLIX KOMNO- 3aTsHUTE KpenexHble BUHTbI paszbema (M2,6) ¢ momeHTom ot 0,20 o 0,29 Hm. T erca erea
dynei. 3mo P mu K HeucnpasHocmu unu Mcnonb3ayitte ins pasbemMoB MeHble MPOBOAA € TEPMOCTONKOCTbIO He Huke 75°C. B02 CoMm A02 He B02 V+ A02 oM
omkasy modyna. neno-
BO1 oM AO1 nb3y- BO1 V+ AO1 oM
Mopaynu ¢ NpyXNHHBIMU KneMmammn etca
@ OTKNIUMB NUTaHME, BCTaBbTe GUK- P LA FUNb3bl C 301ATOPOM (RX42C4) (RY42PT2P)
caTop MOAyNA B yCTaHOBOYHOE I ETROGEE Commnre 5 = = = = = JleBbiil pa3bém Mpasblii pasbém
® - eBblil pasbém paBblii pa3bém
oTBePCTVE Ha 6a30BOM LUACCU. Tun O e [nuHa 3a4ncTKn g KoH- cur- KoH- cur- KoH- cur- KoH- cwr-
Kon- | Cur- Kon- | Cur- Kon- | Cur- Kow- Cur- TaKT Han TakT Han TaKT Han TakT Han
Al10,34-10TQ 0.3 mm? 12 Mm TaKT Han TaKT Han TaKT Han TaKT Han
1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 1820 Y00 1A20 10 2620 v20 2A20 30
_ 2
AI0,5-10WH 0.5 mm 13 mm CRIMPFOX 6 519 Xo1 TA19 X1 2819 1 SATO a1 1B19 Yo1 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31
Al075-10GY 0.75 13 mm 1818 | Yo2 | 1A18 | vi2 || 2818 | v22 | 2418 | v32
1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32
1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 1817 Y03 1A17 "3 2817 v23 2817 v33
" y " runb3si Ges usonATopa 1816 | vo4 | 1A16 | Y14 || 2B16 | v24 | 216 | Y34
= 5 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 5 5
(@ BcraBbTe Mmopynb B 6asosoe Tun @ onepeuHoe ceve- VHa 3a4NCTKN 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
LIaCCH, KaK MOKa3aHO CTPENKON. e nposognka | A" pACEV 1815 | X5 | TATS | XI5 L oB15 | X3 | 2A1S | X35 1814 | Yos | 1A14 | vie || 2B14 | Y26 | 2a14 | Y36
Al0,5-10 0.5 Mm2 1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36
" - 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
AI0.75-10 2 1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37
/o 0.75 mm 1B12 | YO8 | 1A12 | Y18 || 2B12 | Y28 | 2A12 | V38
5 10 Mm CRIMPFOX 6 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38
Al1-10 1.0 Mm 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2A11 Y39
1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2A1 X39
Al1,5-10 1.5 w2 1B10 | YOA | 1A10 | YIA [ 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A
. 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A
. 1B09 YOB TA09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
®© Mpoussoputens: PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG 1B09 XOB 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B
1B08 XoC 1A08 X1c 2B08 X2C 2A08 X3C 1808 voc 1A08 ne 2808 vac 2A08 3¢
CoeanHuTenbHbie NPoBOAA 1807 XD A7 Xib 2807 XD 2A07 3D 1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
N noaKioueHNsA K 40-KOHTaKTHOMY pa3bEéMy NPeayCMOTPEHbI rOTOBbIe Coe-
® 3akpenuTe MoOAyNb OMOAHNTENbHBIM BUHTOM (M3 X 12) Npu ycTaHoBKe leMHMTeﬁL'IbeIe npogoga Q4OCBL_3M{,l‘zMoCBLy_s,‘\)/L'Cly P 1806 XOF 1206 | xiE 2806 X3E 2806 | X3E 1B06 YOE 1A06 | YIE 2B06 Y2E | 2A06 | Y3E
6a30B0Or0 WaccK B MecTe, rAie MOXeT GbiTb CUnbHasA BUGPaunA. Kpenex- [inf CHUXeHNA yPOBHSA 31eKTPUYECKX MOMEX CO CTOPOHbI MCTOYHMKOB N1Ta- 1BO5 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
HblIll BUHT B KOMMJIEKT MOAY/SA He BXOANT. HUS WM UHBIX YCTPOCTB COBMIOAANTE CleayloLne yKasaHus: 1B05 XOF 1A05 X1F 2805 X2F 2A05 X3F 1804 H 1A04 H 2804 H 2A04 H
@ [IpoBOAKY MOCTOAHHOrO TOKa He CleAyeT MpoKnajblBaTb B Henocpes- e e e e
C'I":I)ZEHH%ﬁyﬁﬂVBOCTM K NpoBoaKe nepemi):morg)'rom.ﬂ pen 1804 He 1A04 He 2804 He 2A04 He vcno- ucno- vcno- ucno-
ucro- - ncno- - nb3y- nb3y- nb3y- nb3y-
@ Talowyo NPOBOAKY ClledyeT NPOKNAfbIBATL OTAEIbHO OT MPOBOAKN fo3y- I;ig(;— fo3y- ﬁg; 1B03 e‘rc¥| 1A03 eTc¥1 2B03 e‘rcﬁ 2A03 ETC);I
Lenei ynNpasneHns 1 NUHWIA Nepefaun AaHHbIX. B npoTueHom ciyyae 1803 1A03 erch 2803 2A03 erch
MOTYT BO3HMKaTb NomMexu. MUHYMaibHOE PacCTOAHUE MEXAY STUMU INHY- erea erca 1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
Amm: 100 M. 102 | COM1 | 1A02 He 2802 | COM2 | 2A02 He
@ [IpoBO/KY BXOAOB 1 BbIXO[IOB JOMYCKAeTCA BbIMOMHATDL Ha [/IMHY He Gonee ucno- ucno- 1801 v+ TA0T | comt || 2801 v+ 2A01 | com2
100 m. OpHaKo BO n3bexaHne NOMEx PeKOMeHayeman AnvHa NPoBOAOB 1801 | com1 | 1A01 no3y- || 2801 | com2 | 2401 nb3y-
cocraBnAeT Ao 20 M. YunTbiBaiiTe NafeHNe HanpmAXeHA B NPOBOAKE. etca etca




Mopynu ¢ 40-KOHTaKTHbIM pa3bEMOM, C NONOXKUTENbHOI IOrMKON

MopaxnioueHne KOMMNO3NTHBIX MOAyneil BBoAa/BbIBOAA

(RY41PT1P) RH42C4NT2P ([iBa 40-KOHTaKTHbIX pa3béma)
Cxema nopKnoYeHns 5::; fl:: f::_r' fl:;' JleBbiii pasbém MpaBbii pasbém
B20 | voo | A0 | vio v | wan | rar | wan || v | Wan | awr | wam
Bl9 | YO1 | A19 | Y11 1820 | x00 | 1A20 | x10 [{ 2820 | voo | 2a20 | v10
Bls | Y02 | A18 | Y12 1819 | x01 | 1A19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vn
-— Bl7 | Y3 | A17 | Y13 1818 | x02 | 1a18 | x12 || 2818 | voz2 | 2a18 | v12
Bl6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1a17 | x13 [[ 2817 | vo3 | 2a17 | vi3
i BIS | YOS5 | Al5 | YI5 1816 | X04 | 1A16 | X14 || 2816 | Yo4 | 2a16 | Y14
i Bl4 | YO5 [ A4 | YI6 1815 | xo5 | 1a15 | x15 [[ 2815 | vos | 2a15 | vis
i B13 | Y07 | A3 | Y17 1814 | xo6 | 1a14 | x16 || 2814 | vos | 214 | vie
i Bl2 | vo8 | A12 | VI8 113 | X07 | 1A13 | x17 || 2813 | vo7 | 213 | Y17
i Bl | Y09 | AT | Y19 1812 | xo8 | 1a12 | xis [[ 2812 | vos | 2a12 | wis
i B10 | YOA | A0 | YIA 111 | x09 [ 1a11 | xi9 [[ 2811 | voo | 2a11 | vio
i B0 | YOB | A0S | YIB 1810 | xoA | 1a10 | xia || 2810 | voa | 2a10 | via
;A5 B08 YoC | A0 | Yic 1809 | xo0B | 1A09 | x18 || 2809 | voB | 2a00 | viB
| BO7 | YOD | A07 | V1D 1808 | xoc | 1A08 | xic || 2808 | voc | 2a08 | vic
f;\gg;_ﬂl—_ BO6 | YOE | A06 | YIE 1807 | xop | 1a07 | xiD || 2807 | voo | 207 | viD
iAO1 12/24V DC zzi ‘:): 222 T—:: 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2806 | YoE | 2m06 | ViE
(YT E— e e 1805 | XoF | 1A05 | xiF || 280s | vor | 2a05 | viF
L BO3 nb3y- AO3 Nb3y- 1B04 He 1A04 He 2B04 He 2A04 He
erca erca ncno- wucno- ncno- ncno-
w7 [con [ ror [ov | | e | 2 | ven | | anos | | an | e
Bot | COM | Aot | oV 1802 | com1 | 1A02 | He || 2802 | v+ | 2402 | com2
(RY42PT1P) ucno-
— - — 1801 | COM1 | 1A01 | 73y- || 2B01 | v+ | 2A01 | com2
JleBbiii pasbém MpaBbii paszbém etca
Koh- Cur- Kon- Cur- Koh- Cur- Kon- Cur-
TaKT Han TaKT Han TaKT Han TaKT Han PackniooyeHne BXxogos PacknwouyeHne BbIXO4OB
1820 | voo | 1A20 | vio |[ 2820 | v20 | 2420 | v30 RH42CaNT2P I _F?ﬁ‘_‘z_C.:‘NTZP
1819 | vo1 | 1A19 | vi1 [[ 2819 | v21 | 2a19 [ va1 1820 | i 2820
1818 | vo2 | 1A18 | v12 || 2818 | v22 | 2a18 | va32 o .
817 | vo3 | 1a17 | viz [[ 2817 | vaz | 2a17 | v33 i i
1816 | Yo4 | 1A16 | Y14 || 2B16 | v24 | 216 | V34 i i
1815 | vos | 1A15 | vi5 || 2815 | v25 | 2a15 | v3s ; ;
1814 | Yos | 1A14 | Yie || 2814 | v26 | 2a14 | v36 i i
1813 | voz | 1a13 | v17 [{ 2813 | v27 | 2813 | v37 ; ;
1812 | vos | 1a12 | vis || 2812 | v28 | 2a12 | v3s : I oa05
1811 | Yoo | 1A11 | vio || 2811 | v29 | 2A11 | v39 ) _ 1A05 ; " 2502 {
1810 | YoA | 1a10 | v1a || 2810 | v2a | 2a10 | v3aA i
1809 | Yo | 1A09 | viB || 2809 | v2B | 209 | v3B L+ 1BO21 2801 3
1808 | YoC | 108 | vic || 2808 | vac | 2a08 | vac 24V'IDC C-)J 2A02
1807 | YoD | 1A07 | YiD || 2807 | Y2aD | 2A07 | Y3D 1801! L2A01 14
1806 | YOE | 1A06 | Y1E || 2806 | Y2E | 206 | Y3E i i 1224V DC
1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2805 | Y2F | 2405 | V3F S e
1804 | He | 1A04 | He || 2804 | He | 2A04 | He
ncno- ncno- ncno- ncno-
1803 | 7b3y- | 1p03 | me3y- || 2803 | 7B3y- | 2A03 | Me3y-
eTca eTca erca eTca
1802 | com1 | 1a02 | ov || 2802 | com2 | 2402 | ov
1801 | com1 | 1A01 | ov || 2801 | com2 | 2801 | ov

‘ MITSUBISHI
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Changes for the Better

Muyy6ucy dnextpuk (PYC) /// CTpaHa wsrotosnenus: finonus ///
Poccun /// Ten: +7(495) 721-20-70 /// ®akc: +7(499) 721-20-71 ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC seriiiQ-R

Programowalne sterowniki logiczne

Podrecznik instalowania modutéw
wejsc i wyjs¢ cyfrowych
Nr art.: 294687 PL, Wersja B, 14012020

Srodki bezpieczenstwa

Tylko dla wykwalifikowanego personelu

Instrukcje w niniejszym podreczniku napisane sa dla wykwalifikowanych tech-
nikow elektrykéw, ktorzy sa juz dobrze zaznajomieni ze standardami bezpie-
czenstwa, stosowanymi w technologii automatyzacji. Konfiguracja systemu
i rozplanowanie, instalacja, ustawienie, przeglady i testowanie sprzetu, moga
by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanych technikéw elektrykow.
Jakiekolwiek modyfikacje sprzetu i/lub oprogramowania naszych produktéw,
wyraznie nieopisane w tym podreczniku, moga by¢ wykonane wytacznie przez
autoryzowany personel Mitsubishi Electric.

Prawidlowe uzycie produktu

Programowalne sterowniki logiczne (PLC) z serii MELSEC iQ-R, przeznaczone
s3 tylko do zastosowan opisanych w niniejszym podreczniku instalacji i/lub
w innych, wymienionych nizej podrecznikach. Musza by¢ przestrzegane
wszystkie parametry operacyjne i ustawienia, wyspecyfikowane w niniejszym
podreczniku. Opisane produkty zostaty zaprojektowane, wyprodukowane,
przetestowane i udokumentowane w $cistej zgodnosci z wlasciwymi standar-
dami bezpieczenstwa. Nieautoryzowana modyfikacja sprzetu lub oprogramo-
wania, lub nieprzestrzeganie ostrzezer podanych na produkcie i w niniejszym
podreczniku, moga doprowadzi¢ do powaznych obrazer personelu i/lub
zniszczeniem mienia. Tylko urzadzenia peryferyjne i sprzet rozszerzajacy,
wyraznie zalecane i dopuszczone przez Mitsubishi Electric, moga by¢ uzywane
przez programowalne sterowniki logiczne z serii MELSEC iQ-R. Wszystkie inne
zastosowania beda uwazane za niewtasciwe.

Regulacje zwigzane z bezpieczenstwem

Wszystkie regulacje bezpieczeristwa zapobiegajace wypadkom i wiasciwe dla
naszych zastosowan, musza by¢ przestrzegane przy konfiguracji systemu, roz-
planowaniu, instalacji, obstudze, serwisowaniu i testowaniu tych produktéw.
Niniejszy podrecznik zawiera ostrzezenia, ktdre pomoga we wtasciwym i bezpie-
cznym uzywaniu tych produktéw. Ostrzezenia te zostaty wyréznione w naste-
pujacy sposdb:

NIEBEZPIECZENSTWO:
/6\ Ryzyko zenia uzytk ika na obraz
) NG . sor

P g tych moze doprowadzic¢ uzyt-
k ika do zag iazyciaip i A
\ UWAGA:
! \ Ryzyko uszkodzenia sprzgtu.
D Ni ie ostrzezeri zwiqzanych z bezpieczerist-

P g {3
wem, moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia
sprzetu lub innej wlasnosci.

Dodatkowa informacja

Wiecej informacji zwigzanych z tym produktem, mozna znalez¢ w nastepu-
jacych podrecznikach:

@ Hardware Manual do serii MELSEC iQ-R

@® Programming Manual do serii MELSEC iQ-R

Podreczniki te mozna bezptatnie pobra¢ z naszej strony internetowej
(https://pl3a.MitsubishiElectric.com/fa/pl/).

Jesli pojawig sie jakiekolwiek pytania zwigzane z instalowaniem, programowa-
niem i dziataniem sterownikow z serii MELSEC iQ-R, prosimy o bezzwitoczne
skontaktowanie sig z lokalnym biurem sprzedazy lub dystrybutorem.

Nazwy i funkcje czesci sktadowych

Moduty z zaciskami Srubowymi
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Moduty z zaciskami sprezynowymi
01234567 01234567 e
89AB|CDEF 89ABCDEF

01234567
89ABCDEF

Nr | Opis
RUN-LED
@ ON:pracuje
0 p! )]

@® Miga: Modut zostat wybrany do zmiany modutu online
@ OFF: napiecie zasilania 5 V wytaczone

Wyswietlacz LED (dla kazdego wejscia/wyjscia jest jedna czerwona

dioda LED sygnalizujaca stan wejscia/wyjscia (Swieci si¢ = ON).)

Lampka identyfikacyjna modutu
@ Jasnoszara: wejscie
@ Ciemnopomararniczowa: wyjscie

Wyswietla warto$¢ napiecia znamionowego i pragdu wejsciowego
lub wyjsciowego.

Przetacznik wyswietlacza LED dla modutéw z 64 wejsciami lub wyjsciami:
@ Dla modutéw wejsciowych i wyjéciowych: Przetacznik wyswietla-
cza LED pomiedzy pierwszym i drugim 32 wejsciem lub wyjsciem

modutéw z 64 E/As.

@ Dla taczonych modutdéw wejsciowych i wyjsciowych: Przetacznik

do zmiany wyswietlacza LED pomiedzy wejsciami a wyjsciami.

Zdejmowany blok zaciskéw z 18 zaciskami srubowymi

Ostona zaciskow

40-biegunowe gniazdo(-a)
Gniazdo(-a) do podtaczania zewnetrznych sygnatéw wejsciowych
i wyjsciowych

Numer seryjny
Wyswietla numer seryjny (16 znakéw) modutu.

e o | © ®06

Blok zaciskow z zaciskami sprezynowymi

BO1

Rozmieszczenie stykow w ztaczu
Widok ztacza pokazano z przodu modutu.

Ztacze 40 stykowe
B20 —%—AZO
oo
oo
oo
oo
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oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
oo
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Uwaga, gniazdo 40-biegunowe nie jest gniazdem typu D-Sub. Do podtaczenia
mozna wykorzystac¢ wtyczke typu A6CON-1, AGCON-2, A6CON-3 lub A6CON-4
lub odpowiednio konfekcjonowane przewody (patrz rozdziat przytacze).

Wymiary

Moduty z zaciskami srubowymi
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Moduty z 40-stykowymi ztgczami
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Moduty z zaciskami sprezynowymi
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Wymagania

Moduty z wejsciami DC (24 V DC)

Modutly z wyjsciami tranzystorowymi

Mieszane moduly wejsciowo/wyjsciowe

Wymagania RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Wymagania RY4ONT5P(-TS) | RY4INT2P(-TS) | RY42NT2P Wymagania RH42C4NT2P
Ogélne wymagania Liczba wejs¢ 16 32 64 Liczba wyjs¢ 16 32 64 Liczba wej$é 32
Pozycja Wymagania Rodzaj czujnikéw Wspélny zacisk dodatni/ujemny Rodzaj wyjécia Tranzystor (sink) Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne
Temperatura podczas pracy 0do 55°C Metoda izolagji Ztacze optoelektroniczne Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne Znamionowe napiecie 24V DC
otoczenia podczas przecho- | s 4 75 o Znamionowe napieci Znamionowe przefaczane wejsciowe
b -] piecie g 12V do 24V DC
wywania wejsciowe 24vDC napiecie Zakres napiecia 20,4 do 28,8V DC
Wilgotnos¢ otoczenia podczas Wilgotnos¢ wzgledna 5 do 95 % I z . 05 Awyjéci 0.2 A wyisci 0,2 A wyjsci N
: Zak 20,4 do 28,8V DC namionowy ,5 Awyjécie, | 0,2 A wyjscie, | 0,2 Awyjscie, Z d
pracy (bez skraplania) a re? napieda " ° przetaczany prad 5 A/grupe 2 A/grupe 2 A/grupe Wg??gilgxiwy pra 4mA
Wolna od zracych lub palnych Znamionowy pra 7 mA 4mA Zak ieci 10,2 do 28,8 V DC ieci i
Atmosfera w warunkach pracy gazéw i nadmiernej ilosci pytow wejsciowy axres napiecia 2 do ; . ; 5 N;afi',?c'e/p'qd W stanie >19VDC/ >3 mA
przewodzacych L . >15V/ Prad h Zapewnic funkcje ochrony przed przecigze- neat.
Napiecie/prad w stanie ,Zat.” | < >19V/>3mA rad rozruchowy : d ; — -
Rozmieszczenie instalacji Wewnatrz pulpitu sterowniczego piecie/pral 24mA niem pradowym Naplgme/prqd w stanie <6VDC/<1mA
Inne ogdlne warunki opisane sa w opisie sprzetu serii MELSEC iQ-R. Napiecie/prad w stanie , Wyt.” <8Vv/ <6V/<1mA Maks. s_pazd?k napiecia 03Vprzy05A | 03Vprzy02A | 03Vprzy02A Wyt
9 P QW opisie sprzg ] pigcie/pra AT o A < < W stanie Zat. Rezystancja wejsciowa 5,6 kQ
Moduly z wejéciami AC Rezystancjawejsciowa | 33 kQ 53kQ Prad uplywu w stanie Wyt | <0,1 mA £01mA <01 mA Wl 72l | 01/0.2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
0,1/0,2/0,4/ Czas MyE'—,Zat” | <0,5ms <0,5ms <0,5ms Czas A=t | stawienie poczatkowe: 10 ms
Wymagania RX10(-TS) Wyt Zak" 0:6/1:0/5:0/ (7)(; ::]),52/0,4/0,6/1 ,0/5,0/10/20/ odpowiedzi JZak"—,Wyt” | <1ms <1ms <1ms odpowiedzi Zak 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
. 10/20/70 r= TR Ustawieni tke : 10
Liczba wejsc 16 Czdas iedzi® /20/70 ms Ttumik przepiec¢ Dioda Zenera | Dioda Zenera | Dioda Zenera stawienie poczatkowe: 19 ms
Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne odpowieazi 0,35/0,4/0,5/ - " Grupy wejs¢/
Znamionowe napiede Zak— Wkt | 07710750/ | 92/03/0:5/0.711.0/50/10/20/ Bezpiecznik — — — ilo$¢ wejs¢ w grupie 132
- 10/20/7 -
wejsciowe 100-120 V AC, 50/60 Hz 0/20/70 ms bodiaczenia | RYACINTCIP Zaciski Jedno ztacze | Dwa zlacza Liczba wyjéc 32
. . Zaciski Jedno ztacze | Dwa ztacza zewr? trzne srubowe 40-stykowe 40-stykowe . "
Zakres napiecia 85-132V f:ﬂﬁ;ﬁi’,‘,'; Rx40cOd $rubowe 40-stykowe 40-stykowe € RYATINTLIPTS| Zaciski sprezynowe — Rodzaj wyjscia Tranzystor (sink)
mghsjghmoavlvr;,y prad 200 mA dlal ms (przy 132 V AC) RX4CICCITS | Zaciski sprezynowe _ Grupy wyjsc/ilose wyjic 16 . . Metoda izoladji Zfacze optoelektroniczne
Znamionowy prad 6,8 mA (100V AC, 50 Hz) Grupy wyjéc/ilosc wyjs¢ 1/16 1/32 1/64 worupie ﬁ;ar\é(i):owe przefaczane | 1 4524y pC
wejsciowy 8,2 mA (100V AC, 60 Hz) W grupie Napiecie 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC pie
Napiecie/prad w stanie , Zal.” | = 80V AC/= 5 mA Wewnetrzny pobor pradu | 110 mA 150 mA 180 mA Zasilanie RYAONTSP: | RYAINT2P: oraa o przefaczany | o Awyjscie, 2 A/modut
jeci i . Zewnetrzne 4mA(24V) |16 mA(24V)
Napiecie/prad wstanie , Wyt | <30V AC/=1,7 mA Waga RxalC | 0,16kg 011kg 013kg Prad RY4ONTSP-TS: | RY4INT2P-TS: | 16 MA(24V) prad rozruchow Zapewnic funkgje ochrony przed przeciaze-
Rezystancja wejsciowa 14,6 kQ (50 Hz), 12,2 kQ (60 Hz) RX4JCCI-TS | 0,12 kg 0,13 kg — 6mA (24V) 17 mA (24 V) Q y niem pradowym.
Czas W=, Zatk" | <15ms @ Ustawienie poczatkowe: 10 ms Wewnetrzny pobdr pradu | 140 mA 180 mA 250 mA Mal:s gp;iZdi napiecia 03Vprzy02A
odpowiedzi | zat'—,wyt* | <20 ms " RYACINTCP | 016 kg 0,11kg 013 kg W stanie Zat
Podiaczenia | RX10 Zaciski érubowe Moduly z wyjsciami przekaznikowymi aga RYACINTCPTS| 0,12 kg 0,13kg — Prad uptywu w stanieWyt. | <0,1 mA
zewnetrzne | RX10-TS Zaciski sprezynowe Wy RY10R2(-TS) cng e My'—,Zat" | <0,5ms
PPTE——— - odpowiedzi | 7z, wytr | <1ms
Grupy wyjé¢/ilose wyjsc 1/16 Liczba wyjs¢ 16 Wymagania RY40PTSP(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P .
wgrupie Rodzal wyiécia Praekanik - — Thumik przepiec Dioda Zenera
Wewnetrzny pobdr pradu | 110 mA ) 4yj — — Liczba wyjs¢ 16 32 64 Bezpiecznik _
RX10 0,18 kg Metoda izolagji Przekaznik Rodzaj wyjsécia Tranzystor (source)
Waga ’ . o - = - Podtaczenia zewnetrzne Dwa ztacza 40-stykowe
RX10TS 0,14kg Znamionowe napiecie/ gigngézzAAna wyjscie (f(JbC'QZE“ﬁ oporowe) Metoda izolagji Ztacze optoelektroniczne
d | , 2 A nawyjécie (cos ¢ =1); " Grupy wyjs¢/
prad przefaczania maks. 8 A na grupe ﬁg;in;é(i);owe przetaczane 12V do 24V DC il0$¢ wyjé¢ w grupie 1/32
Moduly z wejéciami DC (5V DC/12V DC) Minimalne przetaczane - o v Y Zasilani Napigcie | 12do 24V DC
" obciazenie 5VDC 1 mA Znamionowy 0,5 A/wyjscie, | 0,1 A/wyjécie, | 0,1 A/wyjscie, asilanie
Wymagania RX70C4 RX71C4 RX72C4 ok I " przefaczany prad 5 A/grupe 2 A/grupe 2 A/grupe zewngtrzne | praq 16 mA (przy 24V)
Liczba wejs¢ 16 32 64 nai)izyc?;a NePrzelaczane | 125y DC/ 264V AC Zakres napiecia 10,2 do 28,8V DC Wewnetrzny pobér pradu | 220 mA
Rodzaj czujnikéw Wspdlny zacisk dodatni/ujemny — Z i¢ funkcie och d el
Maksymalna czestotliwos¢ . Prad h apewnic funkcje ochrony przed przecigze Waga 0,13 kg
Metoda izolacji Ztacze optoelektroniczne przelgczania ¢ 3600 razy/godzing radroziuchowy niem pradowym.
i ieci B u Maks. spadek napiecia
fvr;?grc\ilgyvgwe napiecie 5V DC/12VDC Czas o Myk"—,Zat" | <10 ms w stanis Zat. pie 03Vprzy0,5A | 02Vprzy0,1A | 02Vprzy0,1 A
odpowiedzi | 7, wyt” | <12ms -
Zakres napigcia 4,25do 6V DC/10,2do 14,4V DC Prad uptywu w stanie Wyt. | <0,1 mA <0,1mA <0,1mA
Znamionowy prad Thumik przepie¢ — Wyt"—,Zat" | <0,5ms <0,5ms <0,5ms
amionowy pra 1,7 mA (przy 5V DC), 4,8 mA (przy 12V DC) RYIOR FRm— Czas | MW=zl | <0, <0 <0,
wejsciowy Podiaczenia 10R2 aciski $rubowe odpowiedzi | 7atr_, wyt* | <1ms <1ms <1ms
ieci i " zewnetrzne iski ;
Napiecie/prad w stanie ,Zat” | >3,5V/>1mA & RY10R2-TS | Zaciski sprezynowe Ttumik przepie¢ Dioda Zenera | Dioda Zenera | Dioda Zenera
Napiecie/prad w stanie ,Wyt" | <1V/<0,1 mA Grupy wyjs¢/ilose wyjse 1716 Bezpiecznik — — —
Rezystancja wejsciowa 2,3kQ W grupie —
, | RYaCPTOP Zaaskl Jedno ztacze | Dwa zfacza
0,2/0,3/0,4/ Wewnetrzny pobér pradu | 450 mA Podtaczenia $rubowe 40-stykowe | 40-stykowe
" | 06105 0,2/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/20/
M=, Zak" | 0,6/1,0/50/ | &0 RY10R2 [ 022kg ZENNGHING TP iski sprez
Czas 10/20/70 ms Waga G RYALIPTLIP-TS | Zaciski sprezynowe —
odpowiedzi® 0,41/0,5/0,6/ RY10R2-TS | 0,19kg Grupy wyjéé/iloéé wyjsc 1716 1/32 2/32
,Zak"—,Wyt” | 0.7/1,075,0/ 0,21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ W grupie
20/70 ms
10/20/70 ms Napiecie 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
. Zaciski Jedno ztacze | Dwa zlacza - RY40PT5P:
Podfaczenia zewnetrzne | ¢ Pl 40stykowe | 40-stykowe Zasilanie OPTS5P:
zewnetrzne 16 mA (24V)
S 5 Prad | 19mA@4V) | 19mA(24V)
Grupy wyjs¢/ilos¢ wyjs¢ 1/16 1/32 1/64 RY40PT5P-TS:
w grupie 20 mA (24V)
Wewnetrzny pobdr pradu | 100 mA 140 mA 150 mA Wewnetrzny pobér pradu | 130 mA 190 mA 290 mA
Waga 0,16 kg 0,12kg 0,14 kg Waga RY4CIPTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
@ Ustawienie poczatkowe: 10 ms RYALIPTCIPTS | 0,12 kg 0.13kg -




Instalacja Okablowanie Okablowanie modutéw wejsciowych Okablowanie modutéw wyjsciowych

Moduly z zaciskami sSrubowymi Modutly z zaciskami srubowymi
5 5 RX10, RX40C7 RY10R2, RY40PT5P,
NIEBEZPIECZENSTWO , NIEBEZPIECZENSTWO { 7 , ¢ OPTSP) ,
¢ Moduly z zaciskami sprezynowymi Moduly z zaciskami sprezynowymi
przed wylonywaniem jaichkolwiekinstalagi przed laczeniem przewo- | [ @ Praed wykonywaniem jaichkolwiek instalai przedaczeniem praewo- | - (C100 05 TR T e NS 0N eciomiych 2 wymiennymi listwami Schemat pofacaen eyfronyeh modulow weféciowych 2 ymienymi stwar
doéw, nalezy zawsze wquayc zasilanie PLC i inne zewnetrzne zasilania. doéw, nalezy zawsze :Nquczyc fasllllame P.LC iinne zewnetrzne zasilania. zaciskowymi, wydrukowany jest na modutach. Przy kablowaniu modutéw zaciskowymi, wydrukowany jest na modutach. Przy kablowaniu modutéw
® Powyl ji lub aprzed zalqczemem napiecia nalezy patrzy¢ na te schematy. nalezy patrzy¢ na te schematy.
nalezy w dul kna¢ ostone listwy zacisk j
UWAGA ® Nawskutek uszkodzeni dutu, jego wyjécia moga pozostac w stanie Moduty z 40-stykowym ztaczem Moduty z 40-stykowym ztaczem (sink)
) zataczonym lub wytaczonym. Nalezy zbudowac zewnetrzny obwod (RX41C4) (RY41NT2P)
—— — —— - monitorujacy te wyjscia, ktore moga spowodowac znaczna awarie. S S S S
® Sprzgtnalezy iwactylkopod warur pisanymi w Hardware Schemat polaczeni Styk yg'- Styk yg'- Schemat polaczen Styk yg'- Styk yg'-
Manual do MELSEC iQ-R. Nie wystawia¢ sprzetu na dziatanie pytéw, . L. ; na na na na
mgly olejowej, zracych lub palnych gazéw, silnych wibracji lub ude- Moduty z zaciskami sSrubowymi B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
rzen, wysokich temperatur, wilgociinie dopuszczaé do skraplania pary Uzywa¢ przewodéw o przekroju od 0,3 mm? do 0,75 mm? Korice linek nalezy
wodnej. skreac izastosowac skuwki. Zalecana jest ochrona potaczen przewodéw izola- B19 Xo1 A19 X1 B19 Yo1 A19 Yn
. . s . s . kami.
@ Przy instalowaniu sprzetu nalezy zwréci¢ uwage, zeby do modutu nie cyjnymi rurl » B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
dostaty ﬂgwmry, metalowe Scinki Iubfragmenty przewodoéw, ktére po Zaciski srubowe M3 dokreci¢ momentem 0,42 do 0,58 Nm. o= -=
o | e . B17 X03 A17 X13 B17 Y03 A7 Y13
K gciu mogtlyby sp ¢ zwarcie W celu uszczel- . . | - B20
nienia nacie¢ wentylacyjnych na czas instal ia, nalezy 4 Moduty z 40-stykowymi ztaczami B20; B16 X04 Al6 X14 ’ - B16 Y04 Al6 Y14
dostarczona ostone. Nalezy réwniez pamigtac, zeby po zainstalowani Odpowiednie zlacza o————o— BIS | X05 | A5 | Xi5 I BIS | Yos | A5 | Yi5
urzadzenia zdjac ostone. W przeciwnym razie, w czasie dziatania, ste- — = i :
rownik moze sie przegrzaé. Typ Model Wiasciwy pr.zekrOJ ; B14 X06 A4 X16 | B14 Y06 A14 Y16
® Kable podiaczone do modutu nalezy tak zamocowat, zeby listwy zaci- przewodu (linka) ; B13 X07 A13 X17 | B13 Yo7 A13 Y17
skowe lub zfacza nie byly poddawane bezposrednim naprezeniom. Ziacze lutowane (typ prosty) | A6CONT @ | 0,088 mm? do 0,3 mm? | B12 %08 A2 X8 | B12 Yos A2 V18
. . Ztacze zaciskane (typ prosty) | A6GCON2 2 2 ! i
Montaz modutu do plyty bazowej 2 (typ prosty) 0,088 mm” t0 0,24 mm ; BI1 | X09 | A1l | X19 I BI1 | Yoo | A1t | vi9
2 N .
A zlacze typu IDC (typu prosty) | AGCON3 0,088 m_rr; i ’;*?Sk' kabel o roz- ! B10 X0A AT0 X1A ! B10 YOA AT0 V1A
A UWAGA stawie 2yt 1,27 mm ! BO9 | X0B | A0 | XiB I B9 | YOB | A0 | YiB
Ztacze lutowane ! 1L AO5
@ Nie otwieraé lub nie modyfikowaé modutu. Takie poczynania moga (typ 0 podwdjnym przezna- | AGCON4® | 0,088 mm? do 0,3 mm? ;_o_\o—Aos(j_ B08 Xoc A08 xic S e B08 LS A08 e
spowodowa¢ awarie, wadliwe dziatanie, uszkodzenie lub pozar. czeniu (proste/ukosne)) ] B07 X0D A07 X1D | Bo1. BO2 B07 YoD A07 Y1D
i Zatrfa?k do :::Iy;::erdz.a:\la. mo::"::avlve:‘;;:l‘:s;::;ﬁ:?a;vl:loﬂo(:zloe' @ Uzywajac 40 przewodéw zastosuj taki rodzaj, ktérego zewnetrzna srednica ptasz- BO6 XOE A06 X1E > - B06 YOE A06 Y1E
9 Jdujace cza wynosi 1,3 mm lub mniej. Wybierz przewod odpowiedni do uzywanej warto- N
zaczepu do otworu spowoduje uszkodzenie ztacza modutu oraz o pr;du‘ ). Wyblerz p P ywane) 423‘ B05 XOF | A05 | XIF Lpot —  + B05 YOF | A05 | YIF
modut. o ) . Sruby ztacza (M2,6) dokrecié momentem od 0,20 do 0,29 Nm. 24V DC BO4 | Nieuzy- | A% | Nieuzy- I A2 1 BO4 | Nieuzy- | A% | Nieuzy-
® Nie nalezy bezposrednio dotyka¢ przewodzacych lub elektronicznych Do zlacz nalezy uzywa¢ przewodéw miedzianych o temperaturze znamiono- o Bo3 | wany [ a0z | wany ; 12/24V DC Bo3 | wany [ aoz | wany
czesci produktu. Takie poczynania moga spowodowac wadliwe dziata- wej 75 °C lub wigcej. -
nie elementu lub awarie. B02 CcOM A02 Nieuzy- B02 V+ A02 COM
Moduty z zaciskami sprezynowymi BO1 | com | Aot | wany BO1 v+ A0l | COM
@ Po wylaczeniu napiecia zasilania, Zalecane koncowki tulejkowe izolowane (RX42C4) (RY42PT2P)
zatrzask do przytwierdzaniamodutu — AT = =
nalezy whozy¢ do odpowiedniego Model ® ':;l:wk";:;lu Dhlg'zi; Isac:fligama i‘l:l‘.lledlle Lewe ztacze Prawe ztacze Lewe ztacze Prawe zlacze
otworu w ptycie bazowej. B " 2 b Styk | Sygnal | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat | Styk | Sygnat Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat | Styk | Sygnat
Al034-10TQ 03 mm 12mm 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
AI0,5-10 WH 0,5 mm’ 13 mm CRIMPFOX 6 1819 | Xx01 | 1A19 | X11 || 2819 | x21 | 2A19 | X31 1819 | YOI 1A19 | Y11 || 2819 | Yy21 | 2a19 | Y31
Al0,75-10 GY 0,75 mm? 13 mm 1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
L . . 1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 1B17 YO03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
Zalecane koricéwki tulejkowe nieizolowane 1B16 | Xx04 | 1A16 | x14 || 2816 | x24 | 2416 | x34 1816 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2816 | v24 | 2416 | v34
® Chcac zainstalowac modut na ply- Model ® I:;zeewk;zju Dlugn?;zlsacggama :a;z.edZIe 1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35 1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
cie bazowej, nalezy pcha¢ go P ) 1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36 1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
0 _ 2
w Kierunku oznaczonym strzafka. Al05-10 05 mm B13 | Xo7 | 1A13 | xi7 || 2813 | x27 | 2213 | X37 1813 | Yoz | 1A13 | Y17 || 2813 | Y27 | 2813 | Y37
Al0,75-10 0,75 mm?
10 mm CRIMPFOX 6 1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38 1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38
Al1-10 1,0 mm? 1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2AN Y39
Al1,5-10 1,5 mm? 1B10 X0A 1A10 | X1A || 2B10 X2A | 2A10 | X3A 1B10 YOA 1A10 | Y1A || 2B10 Y2A 2A10 | Y3A
@ Pprodukowany przez PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B 1B09 YOB TA09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
1B08 XoC TA08 X1c 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YoC TA08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C
Kable taczace 1807 X0D 1A07 X1D 2807 X2D 2A07 X3D 1B07 YOD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
® Jesli spodziewane sa duze drgania, modut nalezy umocowaé do plyty Do podiaczenia do gniazda 40-biegunowego uzy¢ wstepnie zmontowane 1806 XOE 1A06 X1E 2806 X2E 2A06 X3E 1806 YOE 1A06 Y1E 2806 Y2E 2A06 Y3E
bazowej za pomoca dodatkowej éruby (M3 x 12). Sruba ta nie jest dostar- kable przytaczeniowe Q32CBL-3M i Q32CBL-5M.
czana wraz z modutem. W celu zmniejszenia wptywu obwodéw zasilajacych lub innych zrédet na 1805 | XOF | 1A05 | XIF || 2B05 | X2F | 2A05 | X3F 1805 | YOF | 1A05 | Y1F || 2B05 | Y2F | 2A05 | Y3F
powstanie zaktocen elektrycznych, nalezy przestrzegac nastepujacych uwag:
@ Nie wigzac razem przewodow zasilajacych AC, z przewodami zasilajgcymi 1804 Nieuzy- 1A04 Nieuzy- 2804 Nieuzy- 2A04 Nieuzy- 1804 Nieuzy- 1A04 Nieuzy- 2804 Nieuzy- 2A04 Nieuzy-
obwody DC. 1803 | Wany | 1a03 | Wany || 2803 | Wany [ ppp3 | wany 1803 | Wany [ qA03 | Wany || o3 | Wany | pp3 | Wany
@ Nie uktadac kabli sygnatowych blisko obwodoéw sieci zasilajacej, linii zasila-
jacych wysokiego napiecia lub linii faczacych 2 obciqzeniem. W praeciw- 1802 | COM1 | 1A02 | Nioysy-|| 2802 | COM2 | 2A02 | nioysy- 1802 | V+ | 1A02 | com1 || 2Bo2 | V+ | 2A02 | COM2
nym wypadku moga pojawi¢ sie nastepstwa, spowodowane wptywem 1B01 | COM1 | 1A01 wany (| 2801 | COM2 | 2A01 wany 1BO1 V+ 1A01 | COM1 || 2BO1 V+ 2A01 | COM2

zaktocen lub przepigd. Kable nalezy prowadzi¢ zzachowaniem bezpiecznej
odlegtosci od powyzszych obwodéw, wiekszej niz 100 mm.

@® Maksymalna dtugos¢ kabli faczacych wejscia i wyjscia wynosi 100 m. Wias-
ciwe zapobieganie zakidceniom wymaga jednak ograniczenia dtugosci kabla
do 20 m. Pod uwage trzeba wzia¢ spadek napiecia w przewodzie.



Moduly z 40-stykowym ztaczem (source) Okablowanie mieszanych modutéw wejsciowo/wyjsciowych
(RY41PT1P) RH42C4NT2P (Dwa zfacza 40-stykowe)

Schemat potaczen Styk S:agl' Styk S:agl_ Lewe zlacze Prawe zlacze
Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|| Styk | Sygnat [ Styk | Sygnat

1B20 X00 1A20 X10 2B20 Y00 2A20 Y10
1B19 X01 1A19 X11 2B19 Y01 2A19 Y11
1B18 X02 1A18 X12 2B18 Y02 2A18 Y12
1B17 X03 1A17 X13 2B17 Y03 2A17 Y13
1B16 X04 1A16 X14 2B16 Y04 2A16 Y14
1B15 X05 1A15 X15 2B15 Y05 2A15 Y15
1B14 X06 1A14 X16 2B14 Y06 2A14 Y16
1B13 Xo7 1A13 X17 2B13 Yo7 2A13 Y17
1B12 X08 1A12 X18 2B12 Y08 2A12 Y18
1B11 X09 1A11 X19 2B11 Y09 2AN Y19
1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 YOA 2A10 Y1A
1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 YOB 2A09 Y1B

B20 Y00 A20 Y10
B19 Yo1 A19 Y11
B18 Y02 A18 Y12
B17 Y03 A17 Y13
. B16 Y04 Al6 Y14
! B15 Y05 | A15 Y15
! B14 Y06 A14 Y16
! B13 Y07 A13 Y17
1 B12 Y08 A12 Y18
I B11 Y09 Al Y19
i B10 YOA A10 Y1A
i B09 YOB A09 Y1B

AA05 — B8 | Yoc | Aos | Yic
i 507 — 07 s 1B08 | XoC | 1A08 | X1C || 2Bo8 | YoC | 2A08 | YiC
o=y Do T | [ o Do oo oy b oo oo
I po1 12/24V DC BOS YOF AO5 Y1F
AT 1B05 | XOF | 1A05 | XIF || 2B0o5 | YOF | 2A05 | YIF
'A02 BO4 | Nieuzy- | A4 | Nieuzy-
____; BO3 wany A03 wany 1804 Nieuzy- 1A04 Nieuzy- 2B04 Nieuzy- 2A04 Nieuzy-
02 | com T Aoz oV 1B03 | Wany | qa03 | Wany (| 2Bo3 | Wany | 2pp3 | Wany
Py om | Aon oV 1802 | COM1 | 1A02 | pieysy- || 2802 V4 2A02 | cOM2
1B01 | COM1 | 1A01 wany (1 2801 V+ 2A01 | COM2
(RY42PT1P)
Lewe zlacze Prawe zlacze Okablowanie wejscia modutu Okablowanie wyjscia modutu
Styk | Sygnat | Styk | Sygnat|[ Styk | Sygnat | Styk | Sygnat RH42CANT2P P R_"‘_“_Z_Cf!\:TZP
1820 | YOO | 1A20 | Y10 || 2B20 | Y20 | 2A20 | Y30 - 18201 i 5820
1819 | Y01 1A19 | Y1 2B19 | Y21 | 2A19 | Y31 o >
1818 | Y02 | 1A18 | Y12 [ 2B18 | Y22 | 2a18 | Y32 : :
1817 | Yo3 | 1A17 | Y13 || 2B17 | Y23 | 2A17 | V33 i i
1B16 | Y04 | 1A16 | Y14 || 2B16 | Y24 | 2A16 | Y34 : :
1815 | vos | 1A15 | vis || 2815 | v2s | 2a15 | v35 i i
1B14 | Yos | 1A14 | Y16 || 2B14 | Y26 | 2A14 | Y36 : :
1B13 | Yoz | 1A13 | Y17 || 2813 | Y27 | 2A13 | Y37 : i 805 X
1812 | Yos | 1A12 | Y18 || 2B12 | Y28 | 2A12 | Y38 1A05 ;
1811 Yoo | 1A11 Y19 || 2B11 Y29 | 2A11 | Y39 "_°/°_dg) 57802
1810 | YOA | 1A10 | Y1A | 2B10 | Y2A | 2A10 | Y3A 1+ 1B02 ! _ 2801 3
1809 | YoB | 1A09 | viB || 2809 | v2B | 2m00 | v3B " i H2A02
1808 | YOoC | 1A08 | Y1C || 2B08 | Y2C | 2A08 | Y3C 24VDC1501 C')J I z‘ 2A01 S[E:
1807 | YOD | 1A07 | YID || 2B07 | Y2D | 2A07 | Y3D i i 1224V DC
1B06 | YOE | 1A06 | YIE || 2B06 | Y2E | 2406 | Y3E S s
1805 | YOF | 1A05 | YIF || 2Bos | Y2F | 2A05 | Y3F
1B04 | Nieuzy- | 1A% | Nieuzy- || 2B04 | Nieuzy- | 2A04 | Nieuzy-
1803 | Wany | qa03 | Wany (| 2Bo3 | Wany | a3 | wany
1802 | COM1 | 1A02 ov 2B02 | COM2 | 2A02 ov
1801 | COM1 | 1A01 oV 2B01 | COM2 | 2A01 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



"‘ MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R sorozat

Programozhaté logikai vezérlék

Digitalis 1/0 modulok -
telepitési utmutato
Rend.sz. 294687 HUN, B verzi6, 14012020

Biztonsagi ovintézkedések

Kizarélag szakképzett villamos berek szamara
Jelen telepitési Gtmutato az elektromos és automatizalasi technika biztonsagi
el6irasait ismerd, megfelel6 képzettséggel rendelkez6 villamos szakemberek
szamara irédott. A készulék rendszerbe illesztését, telepitését, izembe helye-
zését, karbantartdsat és ellenérzését csakis megfelel6 képzettséggel rendel-
kez6 villamossagi szakember végezheti. Termékeink jelen telepitési
Utmutatéban vagy mas kézikonyvekben nem szereplé hardveres illetve szoft-
veres moédositasat kizérdlag erre jogosult szakembereink végezhetik.

Rendeltetésszerii hasznalat

A MELSEC iQ-R sorozat programozhaté logikai vezérl6 (PLC) egységei csak
a jelen telepitési Gtmutatéban vagy az alabb felsorolt kézikényvekben sze-
repl6 alkalmazasi teriileteken hasznalhatdk. Ugyeljen a kézikdnyvekben meg-
adott ltalanos lizemeltetési feltételek betartasara. Az ismertetett termékek
tervezése, gyartasa, ellenérzése és dokumentalasa a vonatkozé biztonsagi
szabvényok szigoru betartasa mellett tortént. A késziilék hardveres vagy szoft-
veres részének engedély nélkili médositasa, illetve a telepitési Utmutatdban
leirtak be nem tartasa sulyos személyi sérilést, illetve anyagi kdrokat okozhat.
A MELSEC iQ-R sorozat PLC egységeihez kizardlag a Mitsubishi Electric ltal
javasolt és jovahagyott kiegésziték és bévitmények hasznalhatdk. Minden mas
hasznélat és alkalmazas nem rendeltetésszertinek mindsl.

Biztonsagi el6irasok

A késziilékek rendszerbe illesztését, telepitését, izembe helyezését, karban-
tartasat és ellen6rzését az adott alkalmazasra érvényes biztonsagi és baleset-
megelézési elSirasok betartasaval kell elvégezni.

A telepitési Utmutato a készllék szakszeri és biztonsagos hasznalata szem-
pontjabol fontos figyelmeztetéseket tartalmaz. Ezek jelentése a kovetkez:

VESZELY:
Afelh il6t fenyegets élyre figyell

"

Be nem tartdsa lyt j a
és egészségére.

>

£olh

il6 életére

FIGYELMEZTETES:
A késziiléket fenyeget6 élyre figyel)

Be nem tartdsa a késziilék vagy mds anyagi javak stlyos
kdrosoddsdt okozhatja.

B

Tovabbi informaciok

A kovetkezd kézikonyvekben tovabbi informéciok talélhatok a készulékkel
kapcsolatban:

® MELSEC iQ-R sorozat hardver-kézikonyv

® MELSEC iQ-R sorozat programozasi kézikonyv

A kézikonyvek ingyenesen letolthetdk internetes honlapunkrol
(https://hu3a.MitsubishiElectric.com/fa/hu/).

Amennyiben kérdése volna a MELSEC iQ-R vezérlések telepitésével, progra-
mozasaval és lizemeltetésével kapcsolatban, kérjik, forduljon az 6nhoz legks-
zelebbi kereskedelmi kirendeltségiinkh6z vagy viszonteladénkhoz.

Kezel6elemek

Kapocsléccel ellatott modulok

01234567
89AB|CDEF

I\ 2VDC 2U0VAC2A

ﬂ
58
A
£G

SANCATANCAE
GEolm[al> o]

01234567 ‘D
89ABCDEF 89ABCDEF
01234567 01234567
89ABCDEF 89ABCDEF
g Sl gy | |

= —©6

Rugds kapcsos modulok
01234567 01234567 (D

89AB|CDEF 89ABCDEF
o ! 01234567

89ABCDEF

Nr. | Leiras

RUN-LED

@ BE: M(ikodik

o @ VILLOG: Ha a modul ki lett jel6lve Gzem kozbeni modulcserére
@ Ki: 5 V-os fesziiltségellatas kikapcsolva

o LED kijelz6 (minden be- és kimenethez tartozik egy piros LED,
amely az adott be/kimenet allapotat jelzi (vilagit = BE).)

Modulazonosité jelzés
© | ® Vilagossziirke: Bemenet
@ Sotét narancssarga: Kimenet

) Aram/fesziiltség felirat
A névleges fesziltséget, valamint a bemend vagy a kimen6 dramot jelzi.

Kapcsold a LED-es kijelz6 atkapcsolasahoz 64 be/kimenettel rendel-

kezé moduloknal:

@ Be-vagy kimeneti modulokhoz: Kapcsol6 a LED-es kijelz6k atvalta-
séhoza 64 1/0-s modulok elsé és a masodik 32 bemenete kozott.

@ Kombinalt be- és kimeneti modulokhoz: Kapcsolo a LED-es kijelz6k
be- és kimenetek kozotti atvaltasahoz

(]

Levehetd kapocsléc 18 csavaros kapoccsal

Kapocsfedél

40 polusu csatlakozoaljzat(ok)
Csatlakozdaljzat(ok) a kiilsé be- és kimend jelek csatlakoztatasdhoz.

Sorozatszéam
A modul (16 karakteres) sorozatszamat jelzi.

©| o o0

@ | Rugés sorkapocs

A csatlakozotiik kiosztasa
A csatlakozo a modul el6lnézetének megfelelé abrazolasban lathatd.

40 tiis csatlakozo

BZO—-(\D—AZO

oo

oo

og

og

og
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og
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og

og

og

og

og

og

og

og

og
BD1_ﬁ}_AO1

Ugyeljen arra, hogy a 40 t(is csatlakozé nem D-Sub csatlakozé. Csatlakoztatés-
hoz az A6CON-1, A6GCON-2, A6CON-3 vagy az AGCON-4 csatlakozok, illetve a
készre szerelt vezetékek hasznalhatodk (lasd a Csatlakoztatas c. részt).

Méretek

A méretek mindegyik I/0-modulnél megegyeznek.
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Modulok 40 tiis csatlakozéval
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Rugés kapcsos modulok
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Mértékegység: mm



Miiszaki adatok

DC bemeneti modulok (24 V DC)

Tranzisztoros kimeneti modulok

Kombinalt /0 modulok

. Miiszaki adatok RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Miiszaki adatok RY4ONT5P(-TS) | RY4INT2P(-TS) | RY42NT2P Miiszaki adatok RH42C4NT2P
Altalénos lizemeltetési feltételek Bemenetek szama 16 32 64 Kimenetek szama 16 32 64 Bemenetek szdma 32
Feltétel Miiszaki adatok Jeladé tipusa Vélaszthaté pozitiv vagy negativ kapcsolas Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolasd) Bemenetek szama Optocsatold
ﬁ(’jmyez?lzli . Uzem kézben 0-55°C Ssigetelés Optocsatolé Szigetelés Optocsatold Névleges fesziiltség 24V DC
6mérsékle Arozé _95_750 P —
Raktdrozds 25-75°C Névieges feszilltség 24V DC Pévieges kapesolds 12V-24VDC Névleges fesziiltség 20,4-283V DC
Relativ paratartalom . f4ic Al P . . 2
(iizem kbzben) 5-95 % (paralecsapddas nélkiil) Feszultségtartomany 20,4-28,8V DC Névleges kimend éram 0,5 A/kimenet, | 0,2 A/kimenet, | 0,2 A/kimenet, Névleges bemené dram 4mA
Kémyezet Nincs jelen sem agressziv vagy gyul- Fesziltségtartomany 7mA 4mA 5 Afcsoport 2 Afcsoport 2 Afcsoport A"BE" jelszint fesziiltsége/ >19V DC/>3 mA
4 ékony géz, sem tdlzott mértékd por A"BE" jelszint fesziltsége/ | > 15V / 1oV />3 mA Névleges kimend ram 10,2-28,8 VDC arama
Beszerelés helye Vezérlépanel drama >4mA 219V/=3m Max. bekapcsolasi Az aramot a tulterhelésvédé funkcionak kell A'KI"jelszint fesziiltsége/ | _ ¢\ pe/< 1 mA
e o talaram korlatoznia. arama - -
A tovabbi altalanos Gzemeltetési feltételeket lasd a MELSEC iQ-R hardver A"KI" jelszint fesziiltsége/ igvi\ <6V/<1mA Max. fesziltségesés B ti ellenalla 53kQ
57iko arama <2m = = 8 emeneti ellenallas ,
eatonyben B ti ellendlla 33kQ 53kQ bekapcsoldskor o2Vi0sA paviozh e2vo2A 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70
emeneti ellenallas ms,
: d d Szivérgasi aram kikap- KI— BE Alapbealiitas: 10 !
AC bemeneti modulok 0,1/0,2/0.4/ Zeolt Kimenotnél <0,1 mA <0,1mA <0,1mA Valaszids apbeallitas: 10 ms
TorTT KI-BE | 06/10/50/ | /0:2/04/06/1,0/50/10/20/ 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms
Miiszaki adatok RX10(-TS) 10/20/70 70 ms . ... |K—BE <0,5ms <0,5ms <05ms BE — KI Alapbeallitas: 10 !
. i1 © ms Valaszidé apbeallitas: 10 ms
Bemenetek szama 16 Vilaszidé 0.35/0.4/05/ BE — KI <1ms <1ms <Tms Bemeneti csoportok
Szigetelés Optocsatold BE— Kl 0:7/1,6/5,0'/ 9'02:2'53/0'5/0'7” 10/5,0/10/20/ Talfesziiltség-levezetd Zenerdiéda | Zenerdiéda | Zener diéda szadma/bemenetek 1/32
Névleges feszilltség 100-120V AC, 50/60 Hz 10/20/70 ms Biztosito — — — csoportonként
Fesziiltségtartoman 85-132V - Csavaros Egy 40 tis Két 40 tls i 5 i Kimenetek szama 32
9 " y " — Kiils6 RxaLIc kapcsok csatlakozo csatlakozo Kiilsé RY4CINTCIP E;a\éigl’(s E?gtlgl)(élzjg Eseatt‘l‘aoktolfo, - - - — - —
Max. bekapcsolasi taldaram | 200 mA, 1 ms-ig (132 V AC fesziiltségnél) csatlakozésok RIS | Ruges k P ceatlakozasok P Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolasu)
Névieaes bemend 3 6,8 mA (100V AC, 50 Hz) 1> | Rugos kapeso - RY4CINTCIPTS | Rugés kapesok - Szigetelés Optocsatolé
cviegesbemendaram | g mA (100V AC, 60 Hz) Bemeneti csoportok Bemeneti csoportok Névleges kapcsolési
ATBE elezimt fesaiiltetae széma/ bemenetek 1716 1/32 1/64 széma/bemenetek 1716 1/32 2/32 foaniilnagy - pesolast 12-24VDC
a’ramaJe szintieszultsege, =80VAC/=5mA csoportonként csoportonként eszlltség
pV— v Bels$ aramfelvétel 110 mA 150 mA 180 mA Tépelldtas | 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC Névleges kimend aram 0.2 A/kimenet, 2 A/modul
A'KI" jelszint fesziltsége/ | _ 35y ac /<17 mA L p i I
arama = =h RXx400CO 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg Tépellatas §Y4gl\(l'zl'il\’/) I;i\émkﬂ(’%iv) Max. bekapcsolasi taléram {(\z ?!'tamo_t a tulterhelésvédé funkcionak kell
" o T6 A m, m orlatoznia.
Bemeneti ellenallas 14,6 kQ (50 H), 12,2kQ2 (60 Hz) omes RX4CICCHTS | 0,12kg 0,13kg — Aram RYAONTSP-TS: | RY4INT2P-TS: | 16 MA(24V) TR———
6mA (24V 17mA(24V . 3
Viaszids [0 o @ Napbedlitis: 10ms Belsd aramfelvétel 14? m(A ) 18(;n mA( ) 250 mA bekapcsoldskor .
BE — KI =20ms P X
- . RY4CINTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg i-z'vargas"?ram kikapesolt | < 0,1 ma
Kiils6 RX10 Csavaros kapcsok Relé kimeneti modulok Tomeg d d ' imenetnél
csatlakozasok - 5 RYACINTCIP-TS| 0,12 ke 0,13 ki —
; i RX1E T? ; Rugos kapcsok ST RY10R2(-TS) 9 g Valaszids Kl — BE <0,5ms
. . " RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P Talfesziiltség-levezetd Zener didda
Belss aramfelvétel 110 mA Kimenet tipusa Relé
Zigeteld Reld Kimenetek szdma 16 32 64 Biztositd —
RX10 0,18 kg Zigeteles ele - . N - - -
T Kimenet tipusa Tranzisztor (pozitiv/negativ kapcsolasu) ilsé 5 5 (i 5
omeg RX10-TS 0,14 kg Névl K lasi 24V DC, 2 A (ohmos terhelés) kimenetenként - . - Kiils6 csatlakozasok Két 40 tus csatlakozo
feesZ(ﬁtgseésg/:Eicri\o ast 240V AC, 2 A (cos fi = 1) kimenetenként; Szigetelés Optocsatolé Bemeneti csoportok
. max. 8 A csoportonként Névleges kapcsolasi szdma/bemenetek 1/32
DC bemeneti modulok (5V DC/ 12V DC) Wi kapceolas el | 5VDC1mA fesziiltség 12v-24VDC csoportonként
Miiszaki k RX70C4 RX71C4 RX72C4 . s i i " P -
lszaki a:ato 0C: C C. Max. kapcsolasi dram 125V DC/264V AC Névleges kimend &ram g,iﬁc/slg?;rtlet, g,}\/ﬁ/slgg\;rt\et, g,;//zélg?::et, Tapellitds Fesziiltség 12-24V DC
Bemenetek szama 16 32 64 A
— - —— " - Max. kapcsoldsi frekvencia | 3600 kapcsolas/h Névleges kimené aram 10,2-28,8 V DC Aram 16mA (24V)
Jelad6 tipusa Valaszthat6 pozitiv vagy negativ kapcsolas - i Belsé aramfelvétel 220 mA
P— Obtocsatold Valaszidé KI— BE <10ms Max. bekapcsolasi Az dramot a tulterhelésvédé funkcionak kell
zigeteles ptocsatolo alaszido BE KI <12ms talaram korlatoznia. Témeg 0,13 kg
Nevleges fesziltsc SvDe/12vbe Tilfesziltség-levezets | — Max. feszlltségesés 03V/O5A | 02V/01A | 02V/01A
Feszliltségtartomany 4,25-6V DC /10,2-14,4V DC 9 bekapcsolaskor o ’ ' e
P L RY10R2 Csavaros kapcsok ivaraasi & i
e . 1,7 mA (5 V DC fesziiltségnél), Kalsé Szivargasi aram kikap- <0,1mA <0,1mA <0,1 mA
Feszltségtartomany 4.8 mA (12V DC fesziltségnél) csatlakozasok | Ry10R2-TS | Rugds kapcsok csolt kimenetnél <01m =01m <01m
{\ "BE" jelszint fesziiltsége/ >35V/>1mA Bemeneti csoportok Valaszidé KI— BE <0,5ms <0,5ms <0,5ms
arama szama/ bemenetek 1/16 BE — KI <1ms <1ms <1ms
A "KI" jelszint fesziiltsége/ <1V/<0,1 mA csoportonként Tulfesziiltség-levezetd Zenerdiéda | Zenerdiéda | Zener didda
arama A - Bels6 aramfelvétel 450 mA Biztositd — — —
Bemeneti ellenallas 2,3kQ Tomeg RY10R2 0,22 kg i3 RY4CIPTCIP Csavaros Egy 40 u'j§ Két 40 t(jsy
0,2/0,3/0,4/ 0,2/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/20/ RYT0R2-TS | 0,19 kg Ul ilok sk kapcsok csatlakozd csatlakozo
KI— BE 0,6/1,0/5,0/ 70 ms Csatlakozaso RY4LIPTLIPTS | Rugos k. K
o 10/20/70 ms 1> | Rugos kapcso -
Valaszid6 0.41/0.5/0,6/ Bemeneti csoportok
¢ iy 0,21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ szama/bemenetek 1/16 1/32 2/32
BE — KI (1)()7//2109%%5 20/70 ms csoportonként
K96 contlakorisok Csavaros Egy 40 tdis K&t 40 tdis Fesziltség 12-24V DC 12-24V DC 12-24VDC
kapcsok csatlakozo csatlakozd o aes RY40PT5P:
- - Tapellatas A 16 mA (24V)
Bemeneticsoportok szama/ 1716 1/32 1/64 ram RY40PT5P-TS: 19mA(24V) | 19mA(24V)
bemenetek csoportonként :
20 mA (24V)
Bels aramfelvétel 100 mA 140 mA 150 mA Belsé aramfelvétel 130 mA 190 mA 290 mA
Tomeg 0,16 kg 0,12kg 0,14 kg 5 RY4CIPTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
6me
@ Alapbellitas: 10 ms 9 RYACIPTCIPTS | 0,12 kg 0,13 kg —




Felszerelés Csatlakozas A bemeneti modulok csatlakoztatasa A kimeneti modulok csatlakoztatasa

Kapocsléccel ellatott modulok Modulok csatlakozok okkal
(RX10, RX40C7) (RY10R2, RY40PT5P)
< z Rugds kapcsos modulok Rugés kapcsos modulok
VESZELY VESZELY (RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS) (RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY4OPT5P-TS, RY41PT1P-TS)
A levehet6 kapocsléccel rendelkezé digitélis bemeneti modulok esetén a kap- A levehet6 kapocsléccel rendelkezé digitalis kimeneti modulok esetén a kap-
Atelepitési és huzalozdsi kdlatok kezdése elétt mindig kapcsolja @ A telepitési és huzalozdsi kdlatok kezdése elétt mindig kap- csolasi rajz a modulra van nyomtatva. Kérjiik, hogy huzalozasnal vegye figye- csolasi rajz a modulra van nyomtatva. Kérjiik, hogy huzalozasnal vegye figye-
kiaPLC tdpelldtdsat, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst. csolja ki a PLC tdpelldtdsdt, és kapcsoljon ki minden kiilsé tdpforrdst. lembe ezt a kapcsolasi rajzot. lembe ezt a kapcsolasi rajzot.
@ Atdpelldtds ujboli bekapcsoldsa elétt helyezze vissza a kapocsfedelet
amodulokra. Modulok 40 pélusu csatlakozoéaljzattal Modulok 40 pélusi csatlakozéaljzattal, negativ kapcsolasi logikaval
VIGYAZAT @ Meghibdsodott kimeneti modul esetén eléfordulhat, hogy a kimenet (RX41C4) (RY41NT2P)
nem kapcsolt egfelelGen. Ha a k ek kapcsol k hibdja Kapcsolasi rajz Ti Jel Ti Jel Kapcsolasi rajz Ti Jel Tii Jel
veszélyes helyzetet idézhet el6, telepitsen feliigyelé ber ések
@ Aberendezést kizdrélaga MELSECiQ-R sorozat hardver kézikonyvben B20 X00 A20 X10 B20 Y00 A20 Y10
leirt feltételek kézaott ii: | Ne tegye ki a késziiléket pomak . ,
olajkddnek, korroziv vagy gytlékony y.. knak, erés r g é Kapocsléccel ellatott modulok B19 xo1 A9 X1 B19 Yol A9 i
illetve iitéseknek, magas hémérsékletnek, pdralecsapéddsnak vagy A huzalozashoz 0,3-0,75 mm? keresztmetszet(i vezetéket hasznaljon. A lecsu- B18 X02 A18 X12 B18 Y02 A18 Y12
nedvességnek. paszi}ott vgzetékgk_végér_e helygzggn kabelsarut, melyet a megérintés elkerii- o= B17 X03 A7 X13 -= B17 Y03 A7 Y13
@ Telepitése kizben iigyeljen arra, hogy a furdsi forgdcs, vagy vezeték- |e§e érdekében védjen szigetelbcsovel. L ) 1 - B20
darabok szell6zényildsokon keresztiil a késziilékbe hullva ne okozza- Huzza meg a sorkapocs-csavarokat (M3) 0,42-0,58 Nm meghuzasi nyomatekkal. B20; B16 | X04 | Al6 | X14 ;'—E 1 Bl6 | Yo4 | Al6 | Y14
nak zdrlatot. Telepités kozben haszndlja a mellékelt fedelet Modulok 40 tii tlakozéval © © ¢ B15 X05 A15 X15 I B15 Y05 A15 Y15
a szell6zényildsok letakardsdra. Az egység telepnese utan tdvolitsa el odulo us csatlakozova | |
afedelet, ellenkezé esetben a vezérlés iizem kozb legedh Felh alhaté csatlakozok | B14 X06 A4 X16 I B14 Y06 Al4 Y16
® Ugy csatlak a kdbeleket a dulokhoz, hogy a kapocsléceket el x % | B13 X07 A13 X17 | B13 Yo7 A13 Y17
" p L mechanikai iaénvbevételnek ] almazhaté vezetékmé- . |
ill. a csatlakozokat ne tegye ki tilzott hanikai igény Tipus Modell retek (sodort vezeték) i B12 X08 A2 X18 I B12 Yo8 A2 Yig
1
5 5 . B11 X09 A1 X19 I B11 Y09 A1 Y19
A modulok felszerelése az alapegységre Forraszthatt csatlakozo A6CONT® | 0088 mm2-0,3 mm? i .
gyseo (egyenes tipusd) ' ’ i B10 | xoA | A10 | x1A I B10 | voo | A0 | via
, VIGYAZAT g;";g:e”s‘ﬁglf:j)"ak"”" A6CON2 | 0,088 mm®-0,24 mm? i B9 | X0B | A09 | XIB I BoO | YoB | A09 | YIB
- 2 A0S, BO8 | X0oC | A08 | XiC ARDS o — BO8 | YoC | A08 | YiC
® Nenyissa fel amodul tokozdsdt, és ne alakitsa dt amodult, mert ezmeg- IDC csatlakozo | A6CON3 | 0,088 mm?, 1,27 mm-es osz- o——o0—O—— <
hibdsoddst, ii 4, személyi sériiléseket és/vagy tiizet okozh (egyenes tipusu) taskozd lapos kabel i BO7 | XoD | A07 | XID 501 BO2 BO7 | YOD | A07 | YID
@® A modulrégzité fiilnek az alapegységen taldlhaté lyukba torténé Forraszthato csatlakozo B06 XOE A06 X1E ———— B06 YOE A06 Y1E
behelyezését mindig kériilekintéen vég Ellenkezé esetben, (opcionalisan egyenesvagy | A6CON4® | 0,088 mm?-0,3 mm? .
amodulilletve a csatlakozéja megsériilhet. ferde tipusu) BoS XOF A0S XIF lao1 —  + Bos YOF A0S Y1F
@ Sohane érintse meg a modul dramot vezeté részét vagy elektronikus alkat- ® ) K N ) N 24 V DC B04 A04 I A2 i B04 A04
részeit. Eza modul hibds miikédését vagy ténkremenetelét okozhatja Negyven vezeték csatlakoztatasakor hasznaljon olyan vezetékeket, amelyek kope- Szabad Szabad . 12/24V DC Szabad Szabad
o o nyének killsé 4tmérsje nem haladja meg az 1,3 mm-t. Valassza ki a vezetékeket S— B03 A03 -1 B03 A03
a hasznalt aramerésségnek megfeleléen. B02 coMm A02 <sabad B02 Vi P02 oM
A tapegység kikapcsoldsa utan Hulzza meg a csatlakoz6 (M2.6) csavarjait 0,20 - 0,29 Nm meghuzényomatékkal. zaba
o helyzzgg’a ?nodulpalsé filét az A cgat’lakozék’ esetében hasznaljon legalabb 75 °C névleges tizemi hémérsék- BO1 Com A01 801 V+ A01 com
alapegység vezetdnyilasaba. letd rézvezetékeket. (RX42C4) (RY42PT2P)
Rugés kapcsos modulok Bal oldali csatlakoz6 Jobb oldali csatlakozé Bal oldali csatlakoz6 Jobb oldali csatlakozé
Ajanlott érvéghiivelyes kabelsaruk Ta Jel Ti Jel Ti Jel Ti Jel Th Jel Ti Jel T4 Jel Ti Jel
— — : —TTE 1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30 1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30
Tipus ® Keresztmetszet oo Sajtolofogo 1819 | x01 | 1a19 | x11 [[ 2819 | x21 | 2419 | x31 1819 | vor | 1a19 | vi1 [[ 2819 | v21 | 2a19 | v3:
A10,34-10TQ 0,3 mm? 12 mm 1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32 1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
AL0.5-10 WH 0.5 mm? 13 mm CRIMPFOX 6 1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33 1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
Ezutdn nyomja a modult hataro- . 1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34 1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
Al0,75-10 GY 2 13
& i 75 0,75 mm mm
f;}:::na; r?';:)’,’:rgeyr:g'i'ermu:g az 1815 | Xx05 | 1a15 | xi5 || 2815 | x25 | 2a15 | x35 1815 | Yos | 1a15 | vis || 2815 | vas | 2a15 | v35
Ajanlott érvéghiively nélkiili kabelsaruk 1814 | X06 | 1A14 | Xi6 || 2814 | X26 | 2A14 | X36 1B14 | Yoe | 1A14 | Yie || 2814 | Y26 | 2A14 | Y36
V) <1 L reh 1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37 1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37
Tipus ® DT R Sajtolofogo 1812 | x08 | 1A12 | x18 || 2812 | x28 | 2a12 | x38 1812 | vos | 1A12 | vis || 2812 | Y28 | 2a12 | v38
A10,5-10 0,5 mm? 1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2AN X39 1B11 Y09 1A Y19 2B11 Y29 2AN Y39
A0,75-10 075 mm? 1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A 1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A
Al1-10 5 10 mm CRIMPFOX 6 1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B 1B09 YOB TA09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B
- 1,0mm
, , , . o o 1B08 XoC TA08 X1c 2B08 X2C 2A08 X3C 1B08 YocC TA08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C
(® Ha a felszerelés helyén rezgések jelentkezhetnek, régzitse a modult régzits- Al1,5-10 1.5 mm?
csavarokkal (M3 x 12). A csavarok nem részei a modul szallitasi terjedelmének. . 1807 X0D 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D 1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D
© Gyarté: PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG 1806 | XOE | 1A06 | XIE || 2B06 | X2E | 2A06 | X3E 1B06 | YOE | 1A06 | YIE || 2Bo6 | Y2E | 2A06 | Y3E
o 1B05 XOF TA05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F 1B05 YOF TA05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F
Csatlakozékabel
et alk P 5 PO 1B04 1A04 2B04 2A04 1B04 1A04 2B04 2A04
A 40 pdlusi aIJzatoklra a el6szerelt Q32CBL-3M és Q32CBL-5M csatlakozokabe- Szabad Szabad Szabad Szabad Szabad Szabad Szabad Szabad
lek csatlakoztathatok. 1B03 1A03 2B03 2A03 1B03 1A03 2B03 2A03
Kérjuk, hogy a tapegységek és mas zavarforrasok interferenciajanak kikiiszo-
bélése érdekében tartsa be a kévetkezd Gtmutatasokat 1802 | COM1 | 1A02 Saabad 2802 | comM2 | 2A02 Syabad 1802 Vit 1A02 | com1 || 2802 V+ 2A02 | com2
@ Ne vezessen DC tapkabeleket AC tapkabelek kozvetlen kozelében. 1801 coM1 1A01 zaba 2801 com2 | 2401 zaba 1801 V+ 1A01 CoM1 2801 Vt 2A01 com2

® A nagyfesziiltségu, illetve nagy dramot vezetd kébeleket az vezérl6- és
adatkabelektdl kulonvalasztva vezesse. Tartson koztiik legaldbb 100 mm
tévolsagot.

@® A bemend és kimend kébelek legfeliebb 100 m-ig hosszabbithatok meg.
Az interferencia biztonsagos elkeriilése érdekében nem ajanlott tullépnia 20 m-
es tdvolsagot. Vegye figyelembe a kébelekre érvényes feszliltségesést is.



Modulok 40 pélusu csatlakozéaljzattal, pozitiv kapcsolasi logikaval A kombinalt I/0 modulok csatlakoztatasa

(RY41PT1P) RH42CANT2P (Két 40 tiis csatlakoz6)
Kapcsolasi rajz Td Jel Td Jel Bal oldali csatlakozé Jobb oldali csatlakozé
B20 | Y00 | A20 | Y10 T Jel Tii Jel Ti Jel Tii Jel
B19 | Yoi A9 | Y 1820 | X00 | 1A20 | x10 || 2820 | voo | 2A20 | v10
o Blg | Y02 | A8 | Y12 1819 | xo01 | 1a19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vn
820 Bl7 | Y03 | A17 | Y13 1818 | x02 | 1a18 | x12 || 2818 | vo2 | 2a18 | v12
! - Bl6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1A17 | x13 || 2817 | vo3 | 2a17 | vi3
! BIS | YOS | A5 | Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2816 | Yoa | 2416 | Y14
! Bl4 | Y06 | A4 | Y16 1815 | X05 | 1A15 | Xxi5 || 2815 | vos | 2415 | vis5
! B13 | YO7 | A13 | Y17 1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | Yos | 2A14 | Y16
! B12 | Yo | A12 | V18 1813 | x07 | 1Aa13 | x17 || 2813 | vo7 | 2813 | va7
! B11 Y09 | Al Y19 1812 | x08 | 1a12 | x18 || 2812 | vos | 2a12 | vi8
! B10 | YOA | Al0 | YIA 1811 | x09 | 1a11 | x19 || 2811 | voo | 2a11 | vi9
! BO9 | YOB | A09 | YIB 1810 | X0A | 1A10 | x1A || 2810 | voA | 2a10 | viA
AAS 4 BO8 | YOC | Aog | YiC 1809 | x0B | 1A09 | x1B || 2809 | Yo | 2400 | viB
"ot 4. B07 | YOD | A07 | YiD 1808 | xoc | 1A08 | xic || 2808 | voc | 2n08 | vic
. — BO6 | YOE | A06 | YiE 1807 | Xxop | 1A07 | x1D || 2807 | voo | 2407 | viD
I pgy 1224V DC B0S YOF A0S Y1F 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2806 | YoE | 2m06 | VYiE
I'A02 B0% | abad 2% | o abad 1805 | XoF | 1a0s | xiF || 2805 | voF | 2a05 | viF
—=t B03 AO3 1804 1A04 2804 2A04
B02 oM 702 oV 1503 Szabad TA03 Szabad 2803 Szabad 2703 Szabad
BO1 | COM | Aol ov 1802 | COM1 | 1A02 2802 | V+ | 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | comt | 1aor | 2% e01 | ve | 2801 | coma
Bal oldali csatlakoz6 Jobb oldali csatlakozé
Tii Jel Td Jel Tii Jel Tii Jel Modulr bemeneteinek csatla- RH42C4NT2Pmor}uI kimenete-
koztatasa RH42C4NT2P inek csatlakoztatas
1820 | Yoo | 1A20 | Y10 || 2820 | v20 | 2A20 | v30 - - ,
1819 | vo1 | 1a19 | vi1 [[ 2819 | v21 | 2a19 [ va1 — 1B20 ! 1 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2812 Y28 2A12 Y38 2A05 s
1B11 Y09 1A11 Y19 2811 Y29 2A11 Y39 1 5B02

1810 YOA 1A10 | Y1A 2B10 Y2A | 2A10 | Y3A 2801

1B09 YOB 1A09 | Y1B 2B09 Y28 2009 | Y3B 202 g
1B08 YOC 1A08 | YIC 2808 Y2C | 2A08 | Y3C ToA0t .1

1807 | YOD 1A07 | YI1D || 2807 | Y2D | 2A07 | Y3D ° C

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E :_ ...... o ! 12/24VDC
1B05 YOF 1A05 Y1F 2805 Y2F 2A05 Y3F

1804 1A04 2B04 2A04

1803 Szabad TA03 Szabad 2803 Szabad 2703 Szabad

1802 | COM1 1A02 oV 2B02 | COM2 | 2A02 ov
1BO1 CcoMm1 1A01 oV 2B01 COM2 | 2A01 oV

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
Changes for the Better https://eu3a.mitsubishielectric.com



2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC rada iQ-R

Programovatelné logické automaty

Navod k instalaci digitalnich vstupnich/
vystupnich modult
C. vyr.: 294687 CZ, Verze B, 14012020

Bezpecnostni informace

Pouze pro kvalifikované osoby

Tento navod je uréen pouze pro fadné skolené a zpUsobilé elektrotechniky,
ktefi jsou plné obeznameni s bezpe¢nostnimi standardy pro technologii auto-
matizace. V3echny prace s hardwarem zde popsané, véetné navrhu systému,
instalace, nastaveni, servisu a zkouseni sméji provadét pouze 3koleni elektro-
technici s pfislusnou kvalifikaci, ktefi jsou pIné obeznameni s pfislusnymi bez-
pecnostnimi standardy pro technologii automatizace.

Spravné pouzivani zafizeni

Programovatelné automaty (PLC) fady MELSEC iQ-R jsou uréeny pouze pro
konkrétni aplikace vyslovné popsané v tomto navodu nebo v navodech uve-
denych nize. Vénujte prosim pozornost dodrzovani viech instala¢nich
a provoznich parametrd specifikovanych v tomto navodu. Vsechny produkty
jsou navrzeny, vyrabény, zkouseny a dokumentovany v souladu s bezpe¢nost-
nimi predpisy. Jakékoli pozménovéni hardwaru nebo softwaru nebo nedodr-
zovani bezpecnostnich varovani uvedenych vtomto ndvodu nebo vytisténych
na produktu mize vést ke zranéni nebo poskozeni zafizeni nebo jiného majet-
ku. Sméji se pouzivat pouze pfislusenstvi a periférie specificky schvalené spo-
le¢nosti MITSUBISHI ELECTRIC. Jakékoli jiné aplikace produktu budou povazo-
vany za nespravné.

Pfislusné bezpecnostni predpisy

Béhem navrhu systému, instalace, nastaven, idrzby, servisu a zkouseni téchto
produktt musi byt dodrzeny viechny bezpecnostni piedpisy a predpisy tyka-
jici se prevence nehod pro danou aplikaci.

V tomto navodu jsou varovani, ktera jsou dulezita pro spravné a bezpecné po-
uZiti produktd, oznacena takto:

NEBEZPECi:
/6\ Varovani tykajici se zdravi a zranéni osob.
) Nedodrzenizde pop ych bezpecénostnich zdsad miize vést

k vdznému ohroZeni zdravi nebo zranéni.

Obsluzné prvky

Modul se Sroubovymi svorkami

= o

01234567
89AB|CDEF e

I\ 2VDC 2U0VAC2A

ACATTAER
o[ S]1 N o<

SANCATANCAE
GEolm[al> o]

UPOZORNENI:
& Varovdni tykajici se posk i zafizeni a majetk
( ) Nedodrzeni téchto bezpeénostnich upozornéni miize vést
iZnému posk i zafizeni nebo jiného majetku.

Dalsi informace

Nasledujici ndvody obsahuji dal3i informace pro tyto moduly:
@ Popis hardwaru systému MELSEC iQ-R

® Névod k programovani pro fadu systému MELSECiQ-R

Tyto navody jsou k dispozici bezplatné prostiednictvim internetu
(https://cz3a.MitsubishiElectric.com/fa/cs/).

Pokud mate jakékoli dotazy tykajici se instalace a provozu nékterého z vyrobki popi-
sovanych v tomto navodu, spojte se s mistnim prodejcem nebo s distributorem.

89ABCDEF e
01234567 01234567
89ABCDEF 89ABCDEF
g Sl gy | |
=2 o
Moduly s pruzinovymi svorkami
01234567 0123456 e
89ABCDE

89AB|CDEF
0123456
89ABCDE

€. | Popis

RUN-LED

@ ZAP:v provozu
o @ BLIKA: Modul je vybran pro vyménu za chodu
@ VYP:napéjeci napéti 5V VYP

Stavové kontrolky LED (pro kazdy vstup/vystup je k dispozici jedna
@ | cervena LED, ktera indikuje stav pfisluiného vstupu/vystupu,
sviti = ZAP)

Identifikacni kontrolka modulu
© | ® Svétle eda: vstup
@® Tmavé oranzova: vystup

o Ukazatel proudu/napéti
Indikuje jmenovité napéti a vstupni proud nebo vystupni proud.

Spinac k piepinani LED indikace u modull s 64 vstupy pfip. vystupy:

@ Pro vstupni nebo vystupni moduly: Spinac k prepinani LED indikace
mezi prvnimi a druhymi 32 vstupy nebo vystupy modulli s 64 v/v.

@ Pro kombinované vstupni a vystupni moduly: Spinac ke zméné LED
indikace mezi vstupy a vystupy

()

Odnimatelny svorkovnicovy blok s 18 roubovymi svorkami

Kryt svorkovnice

40pdlova zasuvkal(y)
Zasuvkal(y) k pfipojeni externich vstupnich a vystupnich signald.

Sériové cislo vyrobku
Uvadi sériové cislo (16 znakd) modulu.

(SANC - -2 -

Svorkovnice s pruzinovymi svorkami

Uspofradani svorek konektorovych pfipojeni
Konektor je zobrazen v pfednim pohledu modulu.

40pdlova zasuvka

>/

B20 —— —— A20

BO1

i

\:

(s

A01

Vsimnéte si, ze 40polové piipojeni neni zasuvka typu D-Sub. K ptipojeni
muzete pouzit konektory AGCON1, A6CON-2, A6GCON-3 nebo A6CON-4 nebo
hotové sériové vyrabéné kabely (viz odstavec Pfipojenti).

Rozméry

Modul se Sroubovymi svorkami

\/

=

\

EEEe EEnn NanS DREE

A

<.

98

110

131

Jednotka: mm

Moduly s 40pélovym konektorovym pfipojenim
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Moduly s pruzinovymi svorkami
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Technické udaje

Vstupni moduly DC (stejnosmérné, 24 Vss)

Tranzistorové vystupni moduly

Kombinované vstupni/vystupni moduly

Technické udaje RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Technické udaje RY4ONT5P(-TS) | RYAINT2P(-TS) | RY42NT2P Technické udaje RH42C4NT2P
Vieobecné provozni podminky Pocet vstupt 16 32 64 Pocet vystupli 16 32 64 Pocet vstupll 32
Parametr Technické udaje Druh spinani Spinajici minus/plus Typ vystupu Tranzistor (spinajici zaporny pol) Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny
Okcltlnl’ provozni 0az55°C Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny Galvanické oddéleni Opticke vazebni cleny Jmenovité napéti 24V DC
teplota : 3 o ek ot N ot
P skladovaci —25a275°C Jmenovité napéti 24V DC ;Toeu” 10vité spinacinapeti/ | 13y a2 24v DC Rozsah napéti 20,42%28,8V DC
Relativni vihkost pfi provozu 5 a2 95 % (bez kondenzace) Rozsah napéti 20,4az28,8V DC P’ P ” Jmenovity vstupni proud 4mA
bez agresivnich nebo hotlavych Jmenovity vystupni proud | &3 A/vYstup, ‘ 02 A/vystup, | 0.2 A/vystup,
Vnéjsi vlivy plynti, pouze mirna pragnost Jmenovity vstupniproud | 7 mA 4mA _ 5 A/Skflplna 2 A/skupina | 2 A/skupina L\f;ﬁgltgﬁéilip? pro stav >19VDC/> 3 mA
Misto instalace v rozvadéci Napéti/erouq prostav z15v/ >19V/>3mA Rozsah napéti 10,222 288V DC ot
signalu "ZAP >4 mA Max. zapinaci proud Proud musi byt omezen ochrannou funkci Napéti/proud pro stav <6VDC/<1mA
Dalsi vieobecné provozni podminky jsou uvedeny v Popisu technického vyba- Napéti/proud pro stav <8V/ . zapinaci prou proti pretizeni. signalu "VYP
veni systému MELSEC iQ-R. signalu "VYP" <2mA S6V/<1mA Max. pokles nanéti pfi Vstupni odpor 53kQ
: Zapnuti petip 03V/05A | 03V/02A | 03V/02A
Vstupni moduly AC (stfidavé) Vstupni odpor 3,3kQ 53kQ . - VYP —> ZAP 0,]/0,2/0,4/0,6%1/5/10/20/70 ms,
Svodovy proud pfi Doba pfednastaveni: 10 ms
e 017021047\ 1 /6 2/0,4/0,6/1,0/5,0/10/20/ Vypnutém vystupu <01 mA <01 mA <0,1mA d
Technické ddaje RX10(-TS) VYP— ZAP | 0,6/1,0/50/ | 5o Bt Ri LAt odezvy ZAP s vyp | 0:2/0.3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
Pocet vstupti 16 Doba 10/20/70 ms Doba VYP—ZAP | <0,5ms <0,5ms <05ms prednastaveni: 10 ms
© d - - -
Galvanické oddéleni Optické vazebni cleny odezvy 240 wyp | 31008 0,5/0,3/0,5/0,7/1,0/5,010/20/ ofeny | ZAPoVYP | <1ms s1ms s1ms e vapd/ 1/32
Jmenovité napéti 100-120 V AC, 50/60 Hz 10/20/70ms | 70™s Sitovy filtr Zdioda Zdioda Zdioda ————
— - - - - — Pojistka — _ — Pocet vystupl 32
Rozsah napéti 85-132V i RX4CICO] Sroubové jeden 40p6- | Dva40pdlové _ . - PR .
— o Externi svorky lovy konektor | konektory Sroubové Jeden 40p6- | Dva40pélové Typ vystupu Tranzistor (spinajici zaporny pol)
Max. zapinaci proud 200 mA po dobu 1 ms (pfi 132 V AC) piivody Externi RY4CINTCIP K lovy konektor | konekt — — — —
- o . — > svorky OVy konektor | konektory Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny
6,8 mA (100V AC, 50 Hz) RX4CICOI-TS | Pruzinové svorky privody RACINTP TS| P .
. . X , 4| & vl & — - "
Jmenovity vstupniproud | g 1A (100 v AC, 60 H2) Pocet skupin vstupti/ >| Pruzinove svorky Jmenovité spinacinapéti/ | 15 a5 54y pc
vstupt v skupiné 116 132 1/64 Pocet skupin vystup(/ proud
Napéti/proud pro stav >80V AC/=5mA vystupt ve skupiné 1/16 1/32 2/32 — - -
signalu "ZAP" B B Interni proudovy odbér 110 mA 150 mA 180 mA Jmenovity vystupni proud | 0,2 A/vystup, 2 A/modul
Napéti/j d t Napéti 12-24VDC 12-24VDC 12-24VDC Proud musi byt omezen ochrannou funkci
apéti/proud pro stav . P
Signalu "WP" <30VAC/<1,7mA Hmotnost |30 | 016kg 011kg 0.13kg rE\);t;érJ_r;uni RY4ONTSP: | RY4INT2P: Max. zapinaci proud proti pretizen.
RX4JCI-TS | 0,12k 0,13 k — 4mA (24V) 16 mA (24 V) .
Vstupni odpor 14,6 kO (50 Hz), 12,2 k€2 (60 Hz) — - g 2 modulu | Proud RY4ONTSP-TS: | RY4INT2P-TS: | 16 MA(24V) Max. pokles napéti pfi 03V/02A
Doba VYP— ZAP | <15ms Prednastaveni: 10 ms 6mA (24V) 17 mA (24V) pd / -
odezvy Interni proudovy odbér 140 mA 180 mA 250 mA Svodovy proud pfivypnu- | 0,1 mA
2P VP | =20ms Reléové vystupni moduly RY4ONTCP | 0,16k 0,11k 013k tem vystupy
Externi RX10 Sroubové svorky Hmotnost 0%9 X9 221 VYP— ZAP | <0,5ms
piivody S Technické ddaje RY10R2(-TS) RVACNTLPTS| 0,12 kg 0,13kg — Doba -
RX10-TS Pruzinové svorky —— - odezvy ZAP > VYP | <1ms
" N - Pocet vystupli 16
POCEtEkUF;('" Vstupti/ 1716 Ep—— Rele Sitovy filtr Z-dioda
vstup( v skupiné yp vystupu ele Technické udaje RY40PT5P(-TS) | RY41PT1P(-TS) | RY42PT1P Pojistk
Interni proudovy odbér 110 mA Galvanické oddéleni Relé Pocet vystupti 16 32 64 Eoils la\ — ; pTIvT—.
e zm . - - —— — xterni pfivody va 40pdlové konektory
Hmotnost RX10 0,18kg Jmenovité spinaci napéti/ %2(\’/\5/55}22/* A(cz?gsufd:aﬁantaezl 32 r{evdi?uvyzggg Typ vystupu Tranzistor (spinajici kladny pdl) - —
RX10-TS 0,14 kg proud 8A AR - J ystup . Galvanické oddélent Opticke oni <l Pocet s[<up|n vystupl/ 132
g na Skup|nu alvanicke oaaeleni pticke vazebni cleny VyStUpU ve skuplne
. . _ Min. spinané zatéz 5VDC, 1 mA Jmenovité spinaci napéti/ 5 i &t 5
Vstupni moduly DC (stejnosmérné, 5 Vss / 12 Vss) " prhang 2ot 125V D) 262V AC proud 12Vaz24VDC ﬁ:t:érjl'm Napet 12a224VDC
ax. spinané napéti - - - P 16 mA (24V
Technické udaje RX70C4 RX71C4 RX72C4 — - Jmenovity vystupni proud 0,5 A/vystup, | 0,1 A/vystup, | 0,1 A/vystup, modulu roud 6 mA (24V)
Max. spinaci frekvence 3600 sepnuti/h 5 A/skupina 2 A/skupina 2 A/skupina Interni proudovy odbér 220 mA
Pocet vstupt 16 32 64
Ocetvstupd Doba VYP —ZAP | <10ms Rozsah napéti 10,2az28,8V DC Hmotnost 013 k
Druh spinani Spinajici minus/plus odezv: T - motnos 15K
y ZAP —-VYP | <12ms Max. zapinaci proud Proud musi byt omezen ochrannou funkci
Galvanické oddéleni Optické vazebni ¢leny Sitowy filt -Zap P proti pretizeni.
itovy filtr — PP
Jmenovité napéti 5VDC/12VDC ~ Max. pokles napéti pri
P Externi RY10R2 Sroubové svorky zapnuti 03V/0.5A 02V/0,1A 0.2V/0,1 A
Rozsah napéti 4,25az6V DC/10,2az14,4VDC privody RYTORZTS S . svod q
10R2- ruzinové svorl vodovy proud pfi
Jmenovity vstupni proud | 1,7 mA (pFi 5 V DC), 4,8 mA (pfi 12 V DC) ; : y Vypnutim vistupu <01 mA <01 mA <0, mA
— Pocet skupin vystupt
ﬁgﬁi.‘:ﬁ’?}\‘.’»‘f pro stav >35V/>1mA vystupt ve skuping 116 Doba VYP—ZAP | <0,5ms <05ms <05ms
Napati/oroud oro stav Interni proudovy odbér 450 mA odezvy ZAP—>VYP | <1ms <1ms <1ms
sigﬁa’lueVYP” P <1V/<0,1mA RY10R2 0,22kg Sitovy filtr Z-dioda Z-dioda Z-dioda
- Hmotnost Pojistka — — —
Vstupni odpor 23kQ RY10R2-TS | 0,19kg )
3 Sroubové Jeden 40p6- | Dva40pdlové
WP zap | SRR 02/0,3/0,5/06/1,0/5,0/10/20/ Externf RYALIPTLP | (orky lovy konektor | konektory
. L ¢ 1g\'e]
Doba 10/20/70ms | 70 ™S P Y RYACIPTCIPTS | Pruzinové svorky —
odezvy ® 0,41/0,5/0,6/ Pocet skupin vystup(/
ZAP > VYP | 0710750/ | SRLO3/05/08/1.0/5010/ Vstapd ve skuping 116 1732 2/32
10/20/70 ms Napéti 12-24VDC | 12-24VDC | 12-24VDC
- Sroubové jeden 40p6- | Dva40pdlové i N
Externi pfivody svorky lovy konektor | konektory ﬁzt:ézglm’ '13240:'—(3':\/)
" - - modulu Proud m | 19mAQ4V) | 19mA(24V)
Pocet skupin vstup(/ 1716 1732 1/64 RY40PT5P-TS:
vstupll v skupiné 20 mA (24V)
Interni proudovy odbér 100 mA 140 mA 150 mA Interni proudovy odbér 130 mA 190 mA 290 mA
Hmotnost 0,16 kg 0,12kg 0,14 kg RY4OPTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13 kg
Hmotnost
@ Piednastaveni: 10ms RY4CIPTCIPTS | 0,12 kg 0,13 kg —




Instalace

Pfipojeni

NEBEZPECi

NEBEZPECi

Pied instalaci a pfipojovanim kabel vypnéte napajeci napéti pro PLC
a ostatni externi napéti.

VYSTRAHA

@ Pred instalaci a pfipojovanim kabelii vypnéte napajeci napéti pro
PLC a ostatni externi napéti.

@ Pred zapnutim napéti zakrytujte svorky na modulu.

@ Zavada na vystupnim modulu mize zpusobit, Ze ovladani (zapinani
nebo vypinani) nékterého vystupu nebude pracovat spravné. Zajis-

Piipojeni vstupnich modula

Modul se Sroubovymi svorkami

(RX10, RX40C7)

Moduly s pruzinovymi svorkami

(RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS)

U digitalnich vstupnich modul(i s odnimatelnym svorkovnicovym blokem je zapo-
jeni svorek vytisténo na modulu. Dodrzujte toto obsazeni svorek pii zapojovani.

Moduly s 40p6lovym konektorovym pfipojenim
(RX41C4)

Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal

téte proto pro vystupy, u kterych by tim mohlo dojit k nebezpeéné

s

@ Zaiizeni provozujte pouze v prostiedi, které vyhovuje p

dalosti, externi i zafizeni.

uvedenym v popisu hardwaru systému MELSECiQ-R. Zar|zen| nesmi
byt vystaveno prachu, olejové mize, leptavym nebo horlavym ply—
nam, silnym vibracim nebo razam, vysokym tepl I
nim Gé¢inkim nebo vihkosti.

@ Pii montazi davejte pozor na to, aby se do modulu nedostaly pies
vétraci Stérbiny otfepy z vrtani nebo zbytky dratd, které by mohly
pozdéji zpusobit zkrat. K uzavieni vétracich $térbin pouzijte doda-

Modul se Sroubovymi svorkami

K propojovani pouzivejte vodice s prifezem 0,3 az 0,75 mm?. Odizolované draty
musi byt opatfeny koncovkami a chranény izola¢nimi previeckami pfed dotykem.
Srouby svorky (M3) utdhnéte momentem 0,42 az 0,58 Nm.

Moduly s 40p6lovym konektorovym pfipojenim

vany kryt. Po ukonéeni viech instala¢nich praci kryt opét sej

@® Pokud neni modul spravné nasazen do vodiciho vybrani na nosici
zasuvnych modul(, pak muze dojit k ohnuti kolikl na konektoru
modulu.

@ Nedotykejte se zadnych vodivych dilii nebo elektronickych kompo-
nent moduli. Mohlo by to vést k porucham nebo poskozeni

aby pf¥i provozu nedosl kprehratl t t il 4
@ Vodi¢e musi byt pripoj k modulim takovym k aby T Modelka Pouzitelné prirezy vodicu
svorkovnice nebo k ktory nebyly vy y pfilisnému mecha- 2 (licna)
nickému namahani. Pajeci
jeci verze ® 2 2
(pfimé provedeni) A6CON1 0,088 mm*az 0,3 mm
Montaz modulii na sbérnicovy nosi¢ zasuvnych modulii Lisovaci verze . 5
(pfimé provedeni) A6CON2 0,088 mm* az 0,24 mm
VYSTRAHA Samoiezn4 verze AGCON3 0,088 mm?, Plochy kabel s
(pfimé provedeni) rozte¢i 1,27 mm
@ Neotevirejte kryt modulu. Neprovadéjte zmény na modulu. PFi Pajeci verze
téchto &i h by mohly vzniknout poruchy a/nebo pozir a (volitelné pFimé nebo thlové | A6CON4® | 0,088 mm? a2 0,3 mm?
zaroven dojit k poranéni. provedeni (45°))

@ Povypnutisitového napéti nasadte
modul spodni zapadkou do vodi-
ciho vybrani nosi¢e moduld.

(@ Pak modul piitlacte k shérnicovému
nosici zasuvnych moduld tak, aby
prilehl celou plochou na nosic.

® Pokud pracujete v prosttedi s vyskytem vibraci, zajistéte modul dodatené
jednim Sroubkem (M3 x 12). Tento Sroubek neni obsahem dodéavky modulu.

@ Pro provedeni se 40 draty pouzijte vodice s max. vngjsim primérem plasté
1,3 mm. Vyberte vodice podle o¢ekavaného proudu.

Upeviovaci srouby konektoru (M2,6) utdhnéte momentem 0,20 az 0,29 Nm.
Pro konektory pouzivejte médéné vodice s teplotni odolnosti nejméné 75 °C.

Moduly s pruzinovymi svorkami
Doporucené zakoncovaci kabelové dutinky s ochrannym limcem

Typ® Priitez vodice | Délka odizolovani | Lisovaci klesté
Al034-10TQ 0,3 mm? 12 mm
AI0,5-10 WH 0,5 mm? 13 mm CRIMPFOX 6
A10,75-10 GY 0,75 mm? 13 mm

Doporucené zakoncovaci kabelové dutinky bez ochranného limce

Typ® Prifez vodice | Délka odizolovani | Lisovaci klesté
Al0,5-10 0,5 mm?
AI0,75-10 0,75 mm?
10 mm CRIMPFOX 6
Al1-10 1,0 mm?
Al1,5-10 1,5 mm?

@ Vyrabi PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG

Pfipojovaci kabel

K pfipojeni na 40pdlovou zasuvku jsou k dispozici hotové konfekéni pripojovaci

kabely Q32CBL-3M a Q32CBL-5M.

K eliminaci vlivu sitovych zdroja a jinych zdrojd ruseni dodrzujte nasledujici pokyny:

@ Nepokladejte stejnosmérnd vedeni do bezprostiedni blizkosti stfidavych
kabeld.

@ Vedeni, kterd vedou vysokd napéti nebo proudy, musi byt polozena oddé-
lené od ovladacich a datovych vodi¢d. Minimalni odstup mezi témito
vodici ¢ini 100 mm.

@ Vedeni k vstuptim/vystupim mohou dosahovat délky maximalné 100 m.
K spolehlivé ochrané pied rusivymi vlivy je viak nutné omezit délku vedeni
na 20 m. Pocitejte také s Ubytkem napéti na vedeni.

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X1

B18 X02 A18 X12

e B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xi4

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 Xo07 A13 x17

B12 X08 A12 X18

B11 X09 Al X19

B10 X0A A10 X1A

B09 X0B A09 X1B

AO5,; Bo8 | Xoc | Aos | xic

b o——o0——O—

] B07 X0D A07 X1D

B06 XOE A06 X1E

2 BO5 XOF AO5 X1F
24 V DC BO4 | Nevyu- | A04 | Nevyu-

Pfipojeni vystupnich moduli
Modul se Sroubovymi svorkami
(RY10R2, RY40PT5P)

Moduly s pruzinovymi svorkami

(RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)
U digitalnich vystupnich modult s odnimatelnym svorkovnicovym blokem je zapo-
jeni svorek vytisténo na modulu. DodrZujte toto obsazeni svorek pii zapojovani.

Moduly s 40pé6lovym konektorovym pfipojenim, logika se spinanim
zéporného polu
(RY41NT2P)

Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
B20 Y00 A20 Y10
B19 Y01 A19 Y11

B18 Y02 A18 Y12

B17 Y03 A7 Y13

’ 1 B16 Y04 Al6 Y14

! B15 Y05 A15 Y15

| B14 Y06 Al4 Y16

! B13 Yo7 A13 Y17

| B12 Y08 A12 Y18

| B11 Y09 Al Y19

| B10 YOA A10 Y1A

I B09 YoB A09 Y1B

AROS  — BOS | YOC | A0S | YiC

I BO7 YoD A07 Y1D
- BO1, B02
] B06 YOE A06 Y1E

BO5 YOF AO05 Y1F

| -

AO01 +

' A02 BO4 | Nevyu- | A04 | Nevyu-
12/24V DC B3 | &t | Aoz | it

B02 V+ A02 comMm

BO1 V+ A01 coM

(RY42PT2P)

—.. | BO3 7it 03 zit
BO2 | COM | A02 | Neyyu-
BO1 | com | Ao1 at
(RX42C4)
Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci k '
Pin Signal Pin Signal | Pin Signal Pin Signal

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2A11 X39

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2C 2A08 X3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-|| 2804 | Nevyu- | 2A04 | Nevyu-
1803 zit 1A03 zit 2B03 zit 2A03 zit
1B02 | COM1 | 1A02 | Nevyu-|| 2B02 | COM2 | 2A02 | Neyyu-
1801 | COM1 | 1A01 zit 2B01 | COM2 | 2A01 zit

Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci konektor

Pin Signal Pin Signal | Pin Signal Pin Signal

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

1B11 Y09 1AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-|| 2804 | Nevyu- | 2A04 | Nevyu-
1B03 zit 1A03 zt 2803 zit 2A03 at

1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2

1BO1 V+ 1A01 CcoM1 2B01 V+ 2A01 com2




Moduly s 40pélovym | ovym pfipojenim, logika se spinanim klad- Pfipojeni kombinovanych vstupnich/vystupnich modula

Rf?fﬁ#'fm RH42C4NT2P (dva 40pélové konektory)

Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfipojovaci konektor

Zapojeni svorek Pin Signal Pin Signal
B20 Yoo A20 Y10
B19 Yo1 A19 Y11
B18 Y02 A18 Y12
B17 Y03 A7 Y13
‘ B16 Y04 Al6 Y14
! B15 Y05 | A15 Y15
! B14 Y06 A4 Y16
! B13 Yo7 A13 Y17
| B12 Y08 A12 Y18
i B11 Y09 Al1 Y19
i B10 YOA A10 Y1A
i B09 | YoB | A0 | viB

Pin Signal Pin Signal | Pin Signal Pin Signal
1B20 X00 1A20 X10 2B20 Y00 2A20 Y10
1B19 X01 1A19 X11 2B19 Y01 2A19 Y11
1B18 X02 1A18 X12 2B18 Y02 2A18 Y12
1B17 X03 1A17 X13 2B17 Y03 2A17 Y13
1B16 X04 1A16 X14 2B16 Y04 2A16 Y14
1B15 X05 1A15 X15 2B15 Y05 2A15 Y15
1B14 X06 1A14 X16 2B14 Y06 2A14 Y16
1B13 X07 1A13 X17 2B13 Yo7 2A13 Y17
1B12 X08 1A12 X18 2B12 Y08 2A12 Y18
1B11 X09 1A11 X19 2B11 Y09 2AN Y19
1B10 XO0A 1A10 X1A 2B10 YOA 2A10 Y1A
1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 YOB 2A09 Y1B

AROS  — B8 | YOC | A08 | YIC

| o 807 YoD A7 YD 1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 YoC 2A08 Y1C

A o2 + = 806 YOE A6 YIE 1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 YOD 2A07 Y1D

i 01 12/24 V DC B80S YOF AO5 YIF 1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 YOE 2A06 Y1E

n— | 1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 YOF 2A05 Y1F

I'A02 BO4 Nevyu- A04 Nevyu-

L BO3 Zit A03 Zzit 1804 Ne:{yu- 1A04 Nexyu- 2B04 Nexyu- 2A04 Nexyu-

1803 at 1A03 it 2B03 t 2A03 zt

B02 oM A02 ov
BO1 oM A01 ov

1802 | COM1 | 1A02 | Nevyu-|| 2B02 | V+ | 2A02 | COM2
1801 | COM1 | 1A01 zit 2B01 V4 2A01 | COM2

(RY42PT1P)
Levy pfipojovaci konektor | | Pravy pfFipojovaci konektor Pfipojeni vstupt modulu PFipojeni vystupti modulu
Pin | signal | Pin | signal | Pin | signal | Pin | signal RH42CANT2P RH42CaNT2P
S ——— \
1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30 1B20 1 1 2B20
1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31 °/° » .

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

2A05
1812 | vos | 1A12 | vis || 2812 | v28 | 2412 | v38 g
| 2B02
1811 [ voo | 1A11 | vio || 2811 | v29 | 2a11 | v39
1810 | YOA | 1A10 | Y1A [[ 2810 | Y2A | 2A10 | Y3A 2801 3
1809 | YOB | 1A09 | YiB || 2B09 | Y2B | 2A09 | V3B 2A02
1808 | voc | 1A08 | vic || 2808 | vac | 2408 | vacC 12A01 14
1807 | Yob | 1A07 | YiD || 2807 | Y2aD | 2A07 | Y3D i i 1224V DG

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E i —m
1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 | Nevyu- | 1A04 | Nevyu-[| 2804 | Nevyu- | 2A04 | Nevyu-
1803 zit 1A03 zit 2B03 zit 2A03 zit
1802 | com1 | 1A02 | ov || 2802 | com2 | 2402 | ov
1801 | COM1 | 1A01 ov || 2801 | com2 | 2A01 ov

‘ MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
A ELECTRIC  Germany /// Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
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2% MITSUBISHI ELECTRIC
MELSEC iQ-R Serisi

Programlanabilir Lojik Kontrolorler

Dijital Giris ve Cikis Modiilleri Kurulum
Kilavuzu
Art.no.: 294687 TR, Stirim A, 14012020

Giivenlik Onlemleri

Yalnizca uzman personelin kullanimi igindir

Bu kilavuzdaki talimatlar, sadece otomasyon tekniginin glvenlik standartlari
hakkinda bilgi sahibi personel i¢cin hazirlanmistir. Cihazlarin sistem
konfigtirasyonu ve diizenlenmesi, kurulumu, bakimi ve kontroliine yénelik
calismalar, sadece bu konuda uzman personel tarafindan yapiimalidir.
Uriinlerimize yapilacak ve bu el kitabinda tarif edilmeyen donanim ve/veya
yazilim midahaleleri yalnizca yetkili Mitsubishi Electric personeli tarafindan
gergeklestirilmelidir

Amaca uygun kullanim

MELSECiQ-R serisi programlanabilir lojik kontrolérler (PLC) sadece bu kurulum
kilavuzunda ve/veya asagida referans verilen kilavuzlarda belirtilen kullanim
alanlari icin 6ngorilmektedir. El kitabinda belirtilen tim calisma parametrele-
rine ve ayar degerlerine uymaya dikkat ediniz. Urlinler, gtivenlik standartlari
dikkate alinarak gelistirilmis, Uretilmis, kontrol edilmis ve belgelenmistir.
Donanim ve yazilima yapilacak yetkisiz miudahaleler ya da bu el kitabinda
belirtilen veya Urtine yerlestirilmis uyarilara uyulmamasi personelin agir yara-
lanmasina ve/veya maddi hasarlara neden olabilir. MELSEC iQ-R ailesi prog-
ramlanabilir lojik kontrolorler ile ilintili olarak sadece Mitsubishi Electric
tarafindan nerilen ve onaylanan ek cihazlar ve genisletme cihazlar kullanila-
bilir. Bunun disindaki her tiirlti kullanim, amacina uygun olmayan kullanim ola-
rak kabul edilir.

Giivenlik direktifleri

Bu drlinlerle ilgili sistem konfiglrasyonunuzda, diizenlemenizde ve bu riinle-
rin montaj, kurulum, bakim, onarim ve test islemleri sirasinda uygulamaniza
6zgli tim guivenlik ve kaza dnleme direktiflerine uymaniz gereklidir.

Bu kilavuz Urtinleri dlizgtin ve glivenli bir sekilde kullanmaniza yardimci olmak
icin uyarilar icermektedir. Bu uyarilar asagidaki sekilde tanimlanmistir::

TEHLIKE:
Kullanici yaralanma tehlikesi.
Bu giivenlik uyarisina iliskin 6nlemin ali kullanici-

>

nin saghg tehlikeye diis ve kullanicinin yaralan-
masina neden olabilir.
UYARI:

A Cihaz hasar tehlikesi.

7\ Bu giivenlik uyarisina uyulmamasi cihazin zarar gérmesine

veya baska hasarlara neden olabilir

Ek bilgiler

Bu Urtinlerle ilgili daha fazla bilgiyi asagidaki el kitaplarinda bulabilirsiniz
® MELSEC iQ-R Serisi Donanim Kilavuzu

® MELSEC iQ-R Serisi Programlama Kilavuzu

Bu el kitaplarini internet sitemizden Ucretsiz olarak indirebilirsiniz:
(https://eu3a.mitsubishielectric.com).

MELSEC iQ-R serisi PLC'lerin kurulumu, programlanmasi ve isletilmesi ile ilgili
sorulariniz varsa lutfen yetkili satis birosu veya yetkili bayiniz ile iletisime geginiz.

Parcalarin Adlari ve Fonksiyonlar

Vidali terminallere sahip modiiller

= o

01234567
89AB|CDEF e

I\ 2VDC 2U0VAC2A

A
)

o[ S]1 N o<

A\

SANCATANCAE
GEolm[al> o]

89ABCDEF e
01234567 01234567
89ABCDEF 89ABCDEF
g Sl gy | |
=2 o
Yayli terminallere sahip modiiller
01234567 0123456 e
89ABCDE

89AB|CDEF
0123456
89ABCDE

No. | Agiklama

RUN LED

@ ACIK: Calisiyor

© | ¢ vANIP SONUYOR: Modiil, cevrimici modiil degisimi igin segildi
@ KAPALL: 5V gii¢ kaynagi kapali

o Gosterge LED (Her bir giris/cikis icin G/C ACIK/KAPALI durumunu
gosteren kirmizi birer LED bulunur (G/C aktif oldugunda yanar.))

Modiil tanimlama lambasi
© | ® Acikgri:Giris
@® Koyu turuncu: Cikis

o Nominal deger gosterimi
Nominal gerilimi ve giris akim veya ¢ikis akimini gosterir.

Gosterge segim anahtari

@ Giris modiil veya ¢ikis modiill icin: 64 baglanti noktal modil
icin LED gostergesini ilk 32 nokta ile sonraki 32 nokta arasinda
degistirmek icin anahtar

® G/C birlesik modiil icin: LED gostergesini giris ve cikis arasinda
degistirmek icin anahtar

18 vidal terminale sahip terminal blogu

Terminal kapagi

40 pin konnektor(ler)
Girig sinyali kablosunu harici cihazlara baglamak icin konnektor(ler).

|0 00

Urtin bilgisi isareti
Modiile iliskin Griin bilgisini (16 basamak) gosterir.

@ | Yayli kenetlenen terminal blogu

Konnektorlerin Pin Diizeni
Konnektér modul 6n gérinimiinde gosterilmektedir.

40 pinli konnektor

BZO—%—AZO

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo

oo
301_@_%1

40 pin konnektorlerin D-sub konnektor olmadigina dikkat ediniz. Baglanti igin
A6CON1, A6CON-2, A6CON-3, A6CON-4 konnektorleri veya prefabrik baglanti
kablolar kullanilabilir (Kablolama béliimiine bakiniz).

Boyutlar
Vidali terminallere sahip modiiller
<
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Birim: mm
40 pin konnektorlere sahip modiiller
<
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Birim: mm
Yayl terminallere sahip modiiller
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Ozellikler

DC Giris Modiilleri (24 V DC)

Transistor Cikis Modiilleri

Kompozit Giris/Cikis Modiilleri

Ozellikler RX40C7(-TS) | RX41C4(-TS) | RX42C4 Ozellikler RY4ONT5P(-TS) | RY4INT2P(-TS) | RY42NT2P Ozellikler RH42C4NT2P
Genel Szellikler Giris sayisi 16 32 64 Cikis sayist 16 32 64 Girig sayis! 32
Madde Ozellikler Sensdr tipi Pozitif/Negatif ortak Cikis tipi Transistor (negatif) Yalitim yéntemi Optokuplér
OrtakT‘ calisma sirasinda 0-55°C Yalitim yontemi Optokuplor Yalttim ySntem Optokuplor Nominal giris gerilimi 24V DC
sicakhigi _25-75° i
Y depolamada 25-75°C Nominal giris gerilimi 24V DC g';’,’,‘ﬂ'nrl?' anahtarlama 12V-24VDC Gerilimi araligi 20,4-28,8V DC
alisma sirasinda ortam nemi % 5-95 RH (yogunlasma yok) P " N —
Gals e yogunasmay Gerilimi araligr 20,4-28,8V DC Nominal anahtarlama 0,5 A/gikisi, ‘ 0,2 A/cikisi, ‘ 0,2 A/gikisi, Nominal giris akimi 4mA
Calisma hava ortami amClicl veya yani gaz ve asin Nominal giris akimi 7mA 4mA akim 5 A/grup 2 Agrup 2 A/grup Gerilim /"1" konumu igin
iletken tozlardan arindirilmis >19V DC/ >3 mA
Montaj k Kontrol i Gerilim /™" konumu igin | >15V/ Gerilimi aralg 102-28,8V DC akim _ _
t. t =
oy one e oo parosn akim >4mA 219V/23mA Maksimum ani bosalma Akim asirt yik koruma fonksiyonu ile Gerilim /"0" konumu igin <6VDC/<1mA
Diger genel 6zellikler MELSEC iQ-R Serisi Donanim El Kitabinda bulunabilir. F—— — akimi sinirlanacakir. akim B B
Gerilim /"0" konumu icin <8V/ <6V/<1mA — — -
AC Giris Modiilii 2 =2mA — gLrhf’nrq‘Lé?gfwmaks' 03Va05A |03Va02A |03Va02A Girig direnci 53k
$ Girig direnci 33kQ 53kQ "0" konumda kacak akim 01 mA —01mA 01 mA KAPALI — 0,1/0,2/0,4/0,6/1/5/10/20/70 ms,
e y u ! <0, <0, <0, ACIK IBas! 110
Ozellider RXI0LTS) KAPALI— | O1/02/047 1\ 1/6 510,4/0,6/1,0/5,0/10/20/ KAPALI Yonitsiresi |- Song R T
Girig sayist 16 ACIK 0,6/1,0/5,0/ Zoms ACIK - <0,5ms <0,5ms <0,5ms ACIK — 0,2/0,3/0,5/0,7/1/5/10/20/70 ms,
alt Sntemi Ontokunld Yanit 10/20/70 ms Yanit siiresi ¢l KAPALI Baslangig ayari: 10 ms
T yomen PPy stresi © 0,35/0,4/0,5/ ACIK — <1ms <1ms <1ms Giris gruplan / Grup basina
Nominal giris gerilimi 100-120 V AC, 50/60 Hz ACIK— 071,075,067 | 92/03/0,5/0,7/1,0/5,0/10/20/ KAPALI = = = gir ;gr P p bas 1/32
Gerilimi aralign 85-132V KAPALI 10/20/70 ms 70ms Kacak akim bastirici Zenerdiyod | Zener diyod Zener diyod Cikis sayis 2
Ani bosalma akimi 200 mA siire 1 ms (a 132V AC - Vidal Bir 40 pin iki 40 pin Sigortast - - - — - -
s 8 mA 100V AC ;0 " ) }L;Ial:llcl I RxalIc terminallere | konnektor konnektér RvaCINTP | Vidal Bir 40 pin iki 40 pin Cikis tipi Transistor (negatif)
. - ,8 m, " 3 aglantilar - Harici 4] : M h - - -
Nominal girig akimi 8.2 mA (100V AC. 60 Hz) RX4CICCITS | Yayli terminaller _ b:éllcalnnlar —— :(err:nltnalle're - konnektor konnektor \’\(‘alltulm ylonte':nl l Optokuplor
T — " TS| Yayl terminaller — lominal anahtarlama
Gerilim /"1" konumu icin >80VAC/=5mA Giris gruplar / Grup bagina | /16 1/32 1/64 gerfimi 12-24V DC
akim girisler Cikis gruplari / Grup 1/16 1732 2/32
Gerilim /"0" konumuigin | _ _ Dahili akim tiiketimi 110mA 150 mA 180 mA bagina cikilar Nominal anahtarlama 0,2 Acikisi, 2 A/modiil
=30VAC/=17mA - akim
akim RX4CICT] 016k 011k 013k Gerilim 12-24V DC 12-24V DC 12-24VDC
Giris direnci 14,6 kQ (50 Hz), 12,2 kQ (60 Hz) Agirlik . 9 k9 . 9 Harici g RY40NT5P: RY41NT2P: Maksimum ani bosalma Akim asirn ytik koruma fonksiyonu ile
RX4JCCI-TS | 0,12 kg 0,13 kg — gus 4mA (24V) 16 mA (24 V) akimi sinirlanacaktir.
KAPAL| — kaynagi Akimi X | 16 A (24V)
ACIK <15ms © Basl ] RY40NT5P-TS: | RY41NT2P-TS: "1" konumda maks. gerilim
Yanitsresi | aslangig ayani: 10 ms 6mA(24V) |17 mA(24V) diistsd : 0,3V-02 A
ACIK— — o
KEPALI <20ms Réle Cikis Modiilii Dahili akim tiketimi 140 mA 180 mA 250 mA "0" konumda kacak akim <01 mA
- — _ i RYACINTCIP | 0,16 kg 0,11 kg 0,13kg CAPAL
Harici RX10 Vidali terminallere Bzellikler RY10R2(-TS) Agirhi RVACNTCPTS| 0,12 kg 013kg — i — <0,5ms
baglantilar | gy10-15 Yayli terminaller Cikis sayist 16 Yanit stiresi ACK
N
Girig gruplari/ Grup basina . - _ KAPALI <1ms
girisler 1716 Gikas tipi Réle Gzellikler RY4OPTSP(-TS) | RY4TPTIP(TS) | RY42PT1P :
Dahili akim tiiketimi 110mA Yalitim ydntemi Role Cikis sayls! 16 32 64 Kagak akim bastin Zener diyod
RX10 0,18 ki . 24V DC, 2 A (direngli yiik) gikis basina Ikis tipi Transistér (pozitif Sigortasi —
Agirlik - NO(Tl!Ini?|/arl\(ahtar|ama 240V AC, 2 A (coso = 1) cikis basina; B 5 i "(P : Harici baglantilar iki 40 pin konnektér
RX10-TS 0,14 kg gerilimi /akim maks. 8 A grup basina Yalitim ySntemi Optokupldr J P
Minimum anahtarlama Nor_n_inalanahtarlama 12V-24V DC Cikig gruplari/ Grup basina 1/32
DC Giris Modiilleri (5 VDC /12 V DC) yiikii 5VDC, 1 mA gerilimi Slkislar
Bzellikler RX70Ca RX71Ca RX72Ca Maks. anahtarlama gerilimi | 125V DC / 264V AC Nominal anahtarlama 0,5 A/gikisi, 0,1 A/gikisi, 0,1 A/gikisi, Harici gic | Gerilim 12-24VDC
akim 5 A/grup 2 A/grup 2 A/grup kaynag Akt T6mA (@24V)
Giris sayisi 16 32 64 m;ksmum anahtarlama 3600 kez/saat Gerilimi araligi 10,2-28,8 V DC Dahill akim tiketimi 220 A
P — y ahili akim tiketimi m
Sensor tipi Pozitif/Negatif ortak Maksimum ani bosalma | Akim asir yiik koruma fonksiyonu ile -
Yalitim yéntemi Optokuplor ﬁéﬁé\u ~ |<10ms akimi sinirlanacaktir. Agirhk 0,13 kg
Nominal giris gerilimi 5VDC/12VDC Yanit strest S - ;Z}ﬁ?nﬂté?fclﬂ“aks‘ 03Va05A |02Va0lA |02Va01A
- - <12ms
Gerilimi araligi 4,25-6V DC/10,2-14,4V DC KAPALI "0" konumda kacakakim | <0,1 mA <01 mA <01 mA
Nominal giris akimi 1,7mA (@5VDC),48mA (a 12V DQ) Kagak akim bastirici —
Gerilim/"1" k P . RYT0R2 Vidal t inall /}ierKALIH <0,5ms <0,5ms <0,5ms
akelz;‘lm onumuicin | 5 35y /5 1 ma Harici idali terminallere Yanit siresi
baglantilar [ ry10R2-TS | Yayli terminaller ACIK— <1ms <1ms <1ms
Geriim /0" konumuiein | Z1v/<01 - — KAPALI
akim _ - gllkllglgrrup an/Grupbasina | 4 /46 Kacak akim bastirici Zenerdiyod | Zenerdiyod | Zener diyod
Giris direnci 2,3kQ i _ _ _
i 02/03/047 Dahili akim tiiketimi 450 mA Sigortast -
KAPALI ,2/0,3/0; ,2/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/2 R Vidali Bir 40 pin Iki 40 pin
ACIK - ?06//210%%0/ 90 1253/0 5/0,6/1,0/5,0/10/20/ Agirlik RY10R2 0,22kg Ea[llﬂ ol RYALPTLP | orminallere | konnektdr konnektér
aglantilar
Yﬁlnlt' ° ms RY10R2-TS | 0,19kg d RY4CIPTCIPTS | Yayh terminaller —
slresi 0,41/0,5/0,6/
AGIK— 0710750/ | 9:21/0,3/0,5/0,6/1,0/5,0/10/ Gikis gruplari/ Grup 1/16 1/32 2/32
KAPALI 16/26/70'ms 20/70 ms basina ¢ikislar
- - " T " Gerilim 12-24VDC 12-24V DC 12-24VDC
Harici baglantilar Yldal] Bir 40 pin 1ki 40 pin
erminallere | konnektor konnektor Harici giic RY40PT5P:
— Kaynad: 16 mA (24V)
gil:ilglgrruplan / Grup basina 1716 1732 1/64 ynag Akimi RY40PT5P-TS: 19mA(24V) | 19mA(24V)
20 mA (24V)
Dahili akim tiketimi 100 mA 140 mA 150 mA Dahili akim tilketimi 130mA 190 mA 290 mA
Agirlik 0.16 kg 0.12kg 0.14 kg Ak RY4CPTLP | 0,16 kg 0,11kg 0,13kg
il
®© Baslangic ayan: 10 ms 9 RY4CIPTLIPTS| 0,12 kg 0,13 kg —




Montaj

Kablolama

Giris Modiilleri Kablolamasi

TEHLIKE

TEHLIKE

Herhangi bir kurulum veya kablolama ¢alismasi gerceklestirmeden 6nce
PLC'yi besleyen gii¢ kaynagini ve diger harici gii¢ kaynaklarini kapatin.

UYARI

® Cihazi sadece MELSEC iQ-R D Kil da agikl kosull

Lkablol

@ Herhangibir kurulum veya calis gergeklestirmeden 6nce
PLC'yi besleyen gii¢ kaynagini ve diger harici gii¢ kaynaklarini kapatin.

@ Montaj veya kablolama sonrasi giic kaynagini a¢gmadan 6nce
modiiliin terminal kapagini kapatin.

@ Arizali bir ¢cikis modiilii nedeniyle cikislar aktif veya deaktif konumda
kalabilir. Ciddi soruna neden olabilecek cikislar icin harici bir izleme
devresi olusturun.

Vidal ter sahip modiiller
(RX10, RX40C7)

Yayl terminallere sahip modiiller

(RX10-TS, RX40C7-TS, RX41C4-TS)

Cikarilabilir terminallere sahip dijital giris modiilleri i¢in baglanti semasi
modaillerin igine basiimis durumdadir. Moddillerin kablolamasinda bu
semalara uyun.

40 pin konnektore sahip modiiller
(RX41C4)

Cikis Modiilleri Kablolamasi

Vidali ter e sahip modiill
(RY10R2, RY40PT5P)

Yayli terminallere sahip modiiller

(RY10R2-TS, RY4ONT5P-TS, RY41NT2P-TS, RY40PT5P-TS, RY41PT1P-TS)
Cikarilabilir terminallere sahip dijital ¢ikis modulleri icin baglanti semasi
modiillerin i¢ine basiimis durumdadir. Modillerin kablolamasinda bu
semalara uyun.

40 pin konnektorlere sahip modiiller, negatif lojik tip
(RY41NT2P)

altinda ¢alistirin. Cihazi toz, yakit buhari, asindirici veya yanici
gazlara ve giiglii titresimler veya darbeler, yiiksek sicakliklar,
yogusma veya nem olan ortamlara maruz birakmayin.

@ Cihazin kurulumunda modiiliin iizerine kisa devreye neden olabilecek
talas, capak veya tel parcalarinin diismemesi icin gerekli 6nlemleri
alin. Kurulum sirasinda havalandirma deliklerini kapatmak igin
saglanan kapatma mal. ini kull Unii de
sonra kapatma malzemesini gtkarmayi unutmayin, aksi takdirde PLC
¢alisma sirasinda agiri isinabilir.

@ Modiile bagl kablolari, terminaller ve k ktorler dogrudan
mekanik tansiyona ugramayacak sekilde sabitleyin.

kur

Vidali terminallere sahip modiiller

Sadece 0,3 mm?ile 0,75 mm? kesit araliginda kablolar kullanin. Damarli tellerin
uglarini bikiin ve ytikstk kullanin. Tel baglantilarinin makaronlarla kaplanmasi
tavsiye edilir.

Terminal vidalarini (M3) 0,42 ile 0,58 Nm arasi sikma torkuyla sikin.

40 pin konnektorlere sahip modiiller
Kullanilabilir konnektorler

Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal

Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal

Kullanilabilir tel boyutu

Tip Model (cok damarli tel)

Lehim tipi konnektér (Diiz tip) | A6CONT® | 0,088 mm?-0,3 mm?

Modiiliin tasiyici iiniteye montaji Sikma tipi konnektdr (Diiztip) | AGCCON2 | 0,088 mm?-0,24 mm?
L e 0,088 mm?,
UYARI IDC tipi konnektor (Diiz tip) A6CON3 1.27 mm aralikli yassi kablo
@ Modiilii agmayin ya da iizerinde modifikasyon yapmaymn. Aksi takdirde Lehim tipi konnektSr A6CON4® | 0,088 mm?-0,3 mm?

bu durum, hata, ariza, yaralanma veya yangina neden olabilir.

@ Modiil sabitleme mandalini her zaman, tasiyici iinitenin modiil sabitleme
deligine yerlestirin. Delikteki kancanin zorlanmasi modiil konnektdriine
ve modiile zarar verir.

@ Uriiniin iletken veya elektronik kissmlarina dogrudan dokunmayin.
Aksi takdirde bu durum, iinitenin hatali calismasina ya da
arizalanmasina neden olabilir.

(Cift amagh (duiz/egik) tip)

@ Gli¢ kaynagini kapattiktan sonra,
modiil sabitleme mandalini
tastyici Gnitenin modiuil sabitleme
deligine yerlestirin.

@ Modiili tagiyici initeye takmak
icin ok yonuinde itin.

® Buyiik bir titresim bekleniyorsa modiilii tastyici initeye ek bir vida
(M3 x 12) ile sabitleyin. Vida, moddl ile birlikte saglanmaz.

@ 40 tel kullanildiginda, blendaj dis ¢api 1,3 mm veya daha az olan kablolari
kullanin. Kullanilacak akim degerine uygun kabloyu segin.

Konnektor vidalarini (M2,6) 0,20 ile 0,29 Nm'lik bir sikma torkuyla sikin.

Konnektorler icin 75 °C veya daha yliksek bir sicaklik derecesine sahip bakir

teller kullanin.

Yayl terminallere sahip modiiller
Onerilen izoleli bashga sahip yiiziikler

B20 X00 A20 X10

B19 X01 A19 X1

B18 X02 A18 X12

e B17 X03 A17 X13

B20: B16 X04 | Al6 | Xxia

B15 X05 A15 X15

B14 X06 A14 X16

B13 X07 A13 x17

B12 X08 A12 X18

B11 X09 Al X19

B10 X0A A10 X1A

B09 X0B A09 X1B

B20 Y00 A20 Y10

B19 YO1 A19 Y11

B18 Y02 A18 Y12

B17 Y03 A7 Y13

’ 1 B16 Y04 Al6 Y14

! B15 Y05 A15 Y15

| B14 Y06 Al4 Y16

! B13 Yo7 A13 Y17

| B12 Y08 A12 Y18

| B11 Y09 Al Y19

| B10 YOA A10 Y1A

I B09 YoB A09 Y1B

AO5.; BO8 | XoC | A08 | XiC 1 A05 BO8 | YoC | Aos | YiC
1 BO7 XoD A07 X1D I BO7 YoD A07 Y1D
; - BO1, BO2
_ 4 B02: B06 XOE A06 X1E ‘:.‘— B06 YOE A06 Y1E
|| ; BO5 XOF AO5 X1F lpgl —  + BO5 YOF AO5 Y1F
24V DC Bmzj' B4 | o s | a0z 1 — B4 | o LA I
: osta osta osta osta
L.—.. | Bo3 ; A03 s —.—.1 1224vVDC B03 ; A03 *
B02 coM A02 B02 V+ A02 oM
Bosta
BO1 COM AO1 BO1 V+ AO1 CcoOM
(RX42C4) (RY42PT2P)
Sol konnektor Sag konnektor Sol konnektor Sag konnektor
Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal

1B20 X00 1A20 X10 2B20 X20 2A20 X30

1B20 Y00 1A20 Y10 2B20 Y20 2A20 Y30

1B19 X01 1A19 X11 2B19 X21 2A19 X31

1B19 Y01 1A19 Y11 2B19 Y21 2A19 Y31

1B18 X02 1A18 X12 2B18 X22 2A18 X32

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32

1B17 X03 1A17 X13 2B17 X23 2A17 X33

1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33

Model © Kablo boyutu Siyirma uzunlugu Sikma aleti
A10,34-10TQ 0,3 mm? 12 mm
Al0,5-10 WH 0,5 mm? 13 mm CRIMPFOX 6
Al0,75-10 GY 0,75 mm?” 13 mm
Onerilen izoleli bashgi olmayan yiiziikler
Model © Kablo boyutu Siyirma uzunlugu Sikma aleti
AI0,5-10 0,5 mm’
AI0,75-10 0,75 mm?
110 Tomm? 10 mm CRIMPFOX 6
Al1,5-10 1,5 mm?

1B16 X04 1A16 X14 2B16 X24 2A16 X34

1B16 Y04 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34

1B15 X05 1A15 X15 2B15 X25 2A15 X35

1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35

1B14 X06 1A14 X16 2B14 X26 2A14 X36

1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36

1B13 X07 1A13 X17 2B13 X27 2A13 X37

1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 X08 1A12 X18 2B12 X28 2A12 X38

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38

© PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG tarafindan tretilmistir

Baglanti kablolari

40 pin konnektér baglantisi igin prefabrik baglanti kablolari Q40CBL-3M ve

Q40CBL-5M kullanilabilir.

Elektriksel gtirtiltii agisindan gtig kaynaklarinin veya diger kaynaklarin etkilerini

azaltmak icin asagidaki uyarilara dikkat ediniz:

@ AC besleme hatlarinin kablolarini, DC besleme hatlarinin kablolarindan
uzakta tutun.

@ Sinyal kablolarini sebeke elektrigi, yiiksek gerilim hatlari ve yik hatlarinin uza-
gindan gegirin. Aksi durumda giiriiltii veya asin gerilim indiiksiyon etkileri
olusabilir. Kablolamada yukaridan en az 100 mm gtivenlik mesafesi birakin.

@ Giris ve gikis baglantilar icin maksimum kablo uzunlugu 100 m'dir. Giivenli
bir sekilde giirtltiyt 6nlemek icin kablo uzunlugunu 20 m ile sinirflanmali-
dir. Hatta olusacak gerilim diisimu de dikkate alinmalidir.

1B11 X09 1A11 X19 2B11 X29 2A11 X39

1B11 Y09 1AN Y19 2B11 Y29 2A11 Y39

1B10 X0A 1A10 X1A 2B10 X2A 2A10 X3A

1B10 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 Y3A

1B09 X0B 1A09 X1B 2B09 X2B 2A09 X3B

1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B

1B08 XoC 1A08 X1C 2B08 X2Cc 2A08 X3C

1B08 YoC 1A08 Yic 2B08 Y2C 2A08 Y3C

1B07 XoD 1A07 X1D 2B07 X2D 2A07 X3D

1B07 YoD 1A07 Y1D 2B07 Y2D 2A07 Y3D

1B06 XOE 1A06 X1E 2B06 X2E 2A06 X3E

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E

1B05 XOF 1A05 X1F 2B05 X2F 2A05 X3F

1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1B04 1A04 2B04 2A04 1B04 1A04 2B04 2A04
Bosta Bosta Bosta Bosta Bosta Bosta Bosta Bosta
1B03 1A03 2B03 2A03 1B03 1A03 2B03 2A03
1802 | COM1 1A02 B 2B02 | COM2 | 2A02 B 1B02 V+ 1A02 | COM1 2B02 V+ 2A02 | COM2
osta osta
1BO1 com1 1A01 g 2B01 com2 2A01 $ 1BO1 V+ 1A01 CcoM1 2B01 V+ 2A01 com2




40 pin | ktdrlere sahip modiiller, pozitif lojik tip Kompozit Giris/Cikis Modiilleri Kablolamasi

(RY41PT1P) RH42C4NT2P (iki 40 pin konnektér)
Baglanti semasi Pin Sinyal Pin Sinyal Sol konnektor Sag konnektor
B20 Yoo A20 Y10 Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal
B19 | Yoi A9 | Y 1820 | X00 | 1A20 | x10 || 2820 | voo | 2A20 | v10
o Blg | Y02 | A8 | Y12 1819 | xo01 | 1A19 | x11 [[ 2819 | vo1 | 2a19 | vn
820 Bl7 | Y03 | A17 | Y13 1818 | x02 | 1a18 | x12 || 2818 | vo2 | 2a18 | v12
: - Bl6 | Y04 | A6 | Y14 1817 | x03 | 1A17 | x13 || 2817 | vo3 | 2a17 | vi3
! BIS | YOS | A5 | Y15 1B16 | X04 | 1A16 | X14 || 2816 | Yoa | 2416 | Y14
! Bl4 | Y06 | Al14 | Y16 1815 | x05 | 1A15 | Xxi5 || 2815 | vos | 2415 | vis
! B13 | YO7 | A13 | Y17 1B14 | X06 | 1A14 | X16 || 2B14 | Yos | 2A14 | Y16
! Bl2 | Y08 | A12 | Y18 1813 | x07 | 1Aa13 | x17 || 2813 | vo7 | 2813 | va7
! B11 Y09 | Al Y19 1812 | x08 | 1a12 | x18 || 2812 | vos | 2a12 | vi8
! B10 | YOA | A10 | YIA 1811 | xo09 | 1a11 | x19 || 2811 | voo | 2a11 | vi9
! BO9 | YOB | A09 | YIB 1810 | X0A | 1A10 | x1A || 2810 | voA | 2a10 | viA
AAS 4 BO8 | YOC | Aog | YiC 1809 | x0B | 1A09 | x1B || 2809 | Yo | 2400 | viB
"ot 4. B07 | YOD | A07 | YiD 1808 | xoc | 1a08 | xic || 2808 | voc | 2n08 | vic
. — BO6 | YOE | A06 | YiE 1807 | Xxop | 1A07 | x1D || 2807 | voo | 2407 | viD
I pgy 1224V DC B0S YOF A0S Y1F 1806 | XOE | 1A06 | X1E || 2806 | YoE | 2m06 | VYiE
I'A02 B0 | osta |2 | gogta 1805 | XoF | 1A0s | xiF || 2805 | voF | 2n05 | viF
—=t B03 AO3 1804 1A04 2804 2A04
BO2 com 02 oV 503 Bosta TA03 Bosta 2503 Bosta 2703 Bosta
BO1 | COM | Ao1 ov 1802 | COM1 | 1A02 2802 | V+ | 2A02 | com2
(RY42PT1P) 1801 | comt | 1aor | 2% 201 | v | 2r01 | comz
Sol konnektor Sag konnektor
Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal Pin Sinyal RH42C4NT2P icin giris kablolamasi RH42C4NT2P icin cikis kablolamasi
1820 | Yoo | 1A20 | vio || 2820 | v20 | 2A20 | v30 - - ,
1819 | vo1 | 1a19 | vi1 [[ 2819 | v21 | 2a19 [ va1 — 1B20 ! 1 2B20

1B18 Y02 1A18 Y12 2B18 Y22 2A18 Y32
1B17 Y03 1A17 Y13 2B17 Y23 2A17 Y33
1B16 Yo4 1A16 Y14 2B16 Y24 2A16 Y34
1B15 Y05 1A15 Y15 2B15 Y25 2A15 Y35
1B14 Y06 1A14 Y16 2B14 Y26 2A14 Y36
1B13 Yo7 1A13 Y17 2B13 Y27 2A13 Y37

1B12 Y08 1A12 Y18 2B12 Y28 2A12 Y38 2A05 s
1B Y09 1A11 Y19 2B11 Y29 2A11 Y39 1 5802

1810 YOA 1A10 Y1A 2B10 Y2A 2A10 | Y3A 2801

1B09 YOB 1A09 Y1B 2B09 Y2B 2A09 Y3B oA02 g
1B08 YoC 1A08 Y1C 2B08 Y2C 2A08 Y3C ToA01 1

1807 YOD 1A07 | YID 2B07 Y2D | 2A07 | Y3D ° C

1B06 YOE 1A06 Y1E 2B06 Y2E 2A06 Y3E :_ ...... o ! 12/24VDC
1B05 YOF 1A05 Y1F 2B05 Y2F 2A05 Y3F

1804 1A04 2B04 2A04

503 Bosta TA03 Bosta 2503 Bosta 2703 Bosta

1802 | COM1 1A02 oV 2B02 | COM2 | 2A02 oV
1BO1 com1 1A01 oV 2B01 COM2 | 2A01 oV
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