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A
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%
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PWM 输出，两象限控制

驱动参数通过计算机配置

驱动器电源电压
电机电源电压
最大连续输出电流1)

最大峰值输出电流
待机电流
输入/输出端口数（部分可自定义）

锁定转矩，终端输出
重量

PWM 信号开关频率2)

功效

调速范围 
– 带霍尔传感器的无刷伺服电机（数字）
– 带霍尔传感器的无刷伺服电机（模拟）
– 带编码器的直流有刷电机
采样周期
直流有刷电机编码器的分辨率
工作温度范围
贮存温度范围

适配部件：

直流微电机与直流无刷伺服电机

1) 环境温度为 22 °C
2) 对于直流无刷无霍尔电机fPWM 24 kHz

SC 1801 系列

inc./rev.

调速驱动器

有关技术资料和使用寿命， 
请见“技术信息”。
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      电机类型 配 SC 1801 S 的 
      货号 
编程扩展板     套装  6501.00088 
编程扩展板      6501.00097  
电机转接器    0620 ... B 无刷 6501.00083 
    钮扣电机 无刷 6501.00090 
    BX4 无刷 6501.00085 
编码器转接器    IE2 有刷 6501.00084 
    HEDS 有刷 6501.00001 

  规格
 
调速驱动器 选配代码 电机类型 传感器类型 调速电压范围1) 调速电压  货号 认证标志
     Unsoll =10 V 时 
SC 1801 S 3530 无刷 霍尔传感器（数字）3) 0 ... 10 V 30000 rpm 6500.01377 CE
SC 1801 S 3531 有刷 增量式编码器2) 0 ... 10 V 10000 rpm 6500.01393 CE
SC 1801 F 3533 无刷 无传感器（高速） 0 ... 10 V 40000 rpm 6500.01378 CE
SC 1801 P 3530 无刷 霍尔传感器（数字）3) 0 ... 10 V 30000 rpm 6500.01379
SC 1801 P 3531 有刷 增量式编码器2) 0 ... 10 V 10000 rpm 6500.01394
SC 1801 S 4763 BL AES 绝对式编码器 0 ... 10 V 30 000 rpm 6500.01592 
SC 1801 P 4763 BL AES 绝对式编码器 0 ... 10 V 30 000 rpm 6500.01593
SC 1801 F 4763 BL AES 绝对式编码器  0 ... 10 V 30 000 rpm 6500.01594 
SC 1801 S 4289 无刷 霍尔传感器（模拟） 0 ... 10 V 40000 rpm 6500.01475
SC 1801 P 4289 无刷 霍尔传感器（模拟） 0 ... 10 V 40000 rpm 6500.01476
SC 1801 F 4289 无刷 霍尔传感器（模拟） 0 ... 10 V 40000 rpm 6500.01477
SC 1801 S 3980 BL 绝对式编码器 四对极 0 ... 10 V 30 000 rpm 6500.01435 
SC 1801 P 3980 BL 绝对式编码器 四对极  0 ... 10 V 30 000 rpm 6500.01440
SC 1801 F 3980 BL 绝对式编码器 四对极 0 ... 10 V 50 000 rpm 6500.01441
SC 1801 S 4764 BL 霍尔传感器(模拟) 四对极 0 ... 10 V 10 000 rpm 6500.01595
SC 1801 P 4764 BL 霍尔传感器(模拟) 四对极 0 ... 10 V 10 000 rpm 6500.01596
SC 1801 F 4764 BL 霍尔传感器(模拟) 四对极 0 ... 10 V 10 000 rpm 6500.01597

1) 调速范围可通过软件设置。调速信号可定制为使用 PWM 或其它信号。 
2) 分辨率的出厂预设值为 512 线。
3) 工厂预置两磁极电机。为了使四磁极电机正常工作，需要使用“Faulhaber Motion Manager”软件重新配置调速驱动器。

配件

规格

http://www.faulhaber.com
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序号  功能

接线表

序号  功能

序号  功能

尺寸图和接线说明SC 1801F

尺寸图和接线说明 SC 1801 P

接线表

接线说明 
LIF-连接器
3-磁极和8-磁极

有关技术资料和使用寿命， 
请见“技术信息”。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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尺寸图和接线说明 SC 1801 S

接线表

1 驱动器电源 UP

2 电机电源 Umot

3 电源地 GND
4 调速信号输入 Unsoll

5 电机转向控制 DIR
6 频率信号输出 FG
9 电机 C 端
10 电机 B 端
11 电机 A 端
12 信号地 SGND
13 传感器电源 VCC

14 传感器 C 端
15 传感器 B 端
16 传感器 A 端

1 驱动器电源 UP

2 电机电源 Umot

3 电源地 GND
4 调速信号输入 Unsoll

5 电机转向控制 DIR
6 频率信号输出 FG
9 电机 C 端
10 电机 B 端
11 电机 A 端
12 信号地 SGND
13 传感器电源 VCC

14 传感器 C 端
15 传感器 B 端
16 传感器 A 端

1 驱动器电源 UP

2 电机电源 Umot

3 电源地 GND
4 调速信号输入 Unsoll

5 电机转向控制 DIR
6 频率信号输出 FG
9 电机 C 端
10 电机 B 端
11 电机 A 端
12 信号地 SGND
13 传感器电源 VCC

14 传感器 C 端
15 传感器 B 端
16 传感器 A 端
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