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Technische Daten

Matrix3
Linearantrieb

Vorteile

Bezeichnung Einheit MAX3..A.. MAX3..B.. MAX3..C..

N
N

%

–
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Maßzeichnung

82

42,5

Ø31 29

Ø12 +0,3
-0,1 Ø12 +0,3

-0,1

DIN8 Stecker
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112
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Geeignete Steuerungen und ZubehörAnschlussdiagramm

Steuerungen

S
C

U

V
C

U

B
C

U

M
C

U

MAX 3

Bedienelemente

24V DC Klinkenstecker
+
-

Schwarz Rot

M
Antrieb

 

24V DC DIN Stecker
+
-

5V+
GND

M

1+7 2+4

Blau Rot

Hall-Sensoren Signale

Antrieb

Hall A
Hall B

3  5 6 8

DIN 
Stecker

1,5K 1,5K

Seitenansicht

Draufsicht Hintere Befestigung 

Standard 0° Gedreht 90°

Rückansicht
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Sicherheitsfaktor unter Last
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Drucklastreduzierung statisch
Sicherheitsfaktor S=1

Drucklastreduzierung statisch
Sicherheitsfaktor S=2

Drucklastreduzierung statisch
Sicherheitsfaktor S=4 (EN60601)
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Typ

Spannnung

1
2

Last

B

Hub (S)

Kabel / Stecker

Ausrichtung der hinteren Befestigung

1
2

Optionen 1

E
F
K

N

Optionen 2

F

Optionen 3

M A X 3 - A 0 0 0

Bestellschlüssel


