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/ A\ CROUZET
7 MOTORS

48 pasos/vuelta, @ 58 mm 4 fases ref Bajo pedido

* 48 pasos/vuelta (7°5)
* Potencia absorbida : 10 W
* 2 0 4 fases

Referencia

Tio Numero de Mando electrénico Resistencia por fase |Inductancia por fase Intensidad por fase |Tension en los bornes del
p fases utilizado (6) () (A) motor (V)
- & 8293004 Unipolar 32 47

fases

Caracteristicas

0,39 12,5

Potencia absorbida (W) 10
Par de mantenimiento (mNm) 155
o de paso (°) 75
5
Inercia del motor (gcmz) 84
Par de distensién méaximo (mNm) 12
Temperatura méxima del devanado (°C) 120
Temperatura de almacenamiento (°C) -40 —+80
Resistencia térmica bobinado - aire ambiental (°C/W) 7
Resistencia de aislamiento (a 500 Vcc) (MQ) segin > 103
normas NFC 51200
Tension de aislamiento (50 Hz, 1 Minuto) (V) segun > 600
normas NFC 51200
Longitud de los hilos (mm) 250
VESEY() 340
Grado de proteccion 1P40
Dimensiones (mm)
0
[ D
.1
— Version eje oA ac D
= :T Versién 1 43 12§ 16
alg 0,008 -0.08
Versidn 2 8.35,&.“ ""3.&:5 16
15 L5 Versidn 3 6,35 9 12,79 16
354max, L s
Ne Referencia
(1] 2 orificios de fijacién @ 4,4

Curvas
4 fases

Salvo excepciones, las caracteristicas indicadas representan la totalidad o una parte de la gama de productos seleccionada
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Inercia de la cadena de medicién : 3,4 g.cm2 a = control con tensién constante con Rs (resistencia serie) = 0 b = control con tensién constante con Rs (resistencia serie) = R motor ¢ = control con
tensién constante con Rs (resistencia serie) = 2 R motor d = control con tensién constante con Rs (resistencia serie) = 3 R motor Las mediciones se realizan con pasos completos y 2 fases
alimentadas.

Ne Referencia
1] rpm
(7] Parada/arranque

Curvas

4 fases
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Inercia de la cadena de medicién : 3,4 g.cm2 a = control con tensién constante con Rs (resistencia serie) = 0 b = control con tensién constante con Rs (resistencia serie) = R motor ¢ = control con
tension constante con Rs (resistencia serie) = 2 R motor d = control con tension constante con Rs (resistencia serie) = 3 R motor Las mediciones se realizan con pasos completos y 2 fases
alimentadas.

Ne Referencia

1] rpm

Salvo excepciones, las caracteristicas indicadas representan la totalidad o una parte de la gama de productos seleccionada
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Curvas

Curvas de frecuencia limite de parada/arranque en funcién de lainercia exterior accionada con par antagonista nulo. Medicién con U constante.
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Nota : Condiciones de medicién : Tam = 25 °C, motor frio

Ne Referencia
(1] 2 fases
(7] 4 fases

Esquemas y conexiones

1 2 3 4
1 - -
2 - -
Q 3 - -
4 - "
5 - -
T —
3

C

Secuencia de excitacién para rotacién en sentido horario : 2 fases alimentadas (vista desde el lado del eje, parte frontal) Comunes conectados al potencial positivo

Ne Referencia

Salvo excepciones, las caracteristicas indicadas representan la totalidad o una parte de la gama de productos seleccionada
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Pasos

Productos adaptados, consultenos

@ * Eje de salida especial
* Bobinas especiales
* Longitud del cable especifico

# Conectores especiales

Salvo excepciones, las caracteristicas indicadas representan la totalidad o una parte de la gama de productos seleccionada



