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Convertisseur de fréquence analogique

1 Consignes de sécurité
E] Les documents actuels peuvent étre téléchargés a l'adresse phoenixcontact.com.

1.1 Instructions d'installation

A

* L’installation, l'utilisation et la maintenance doivent étre confiées & un personnel spécialisé diment qualifié
en électrotechnique. Respecter les instructions d'installation.

* Lorsdelamise enplace et deI'utilisation, respectez les dispositions et les consignes de sécurité en vigueur
(normes de sécurité nationales comprises) ainsi que les régles relatives ala technique généralement recon-
nues.

* Observez lesinformations relatives a la sécurité, les conditions et limites d'utilisation comprises dans la do-
cumentation du produit. Respectez-les.

* L'ouverture ou la transformation de I'appareil ne sont pas admissibles. Ne procédez a aucune réparation sur
I'appareil, mais remplacez-le par un appareil équivalent. Seul le fabricant est autorisé a effectuer des répa-
rations sur I'appareil. Le fabricant n’est pas responsable des dommages résultant d’infractions a cette régle.

* L'indice de protection IP20 (CEI/EN 60529) de I'appareil correspond a un environnement propre et sec. Ne
jamais soumettre I'appareil a des sollicitations mécaniques et/ou thermiques dépassant les limites indi-
quées.

* L’appareil n’est pas congu pour étre utilisé dans des atmosphéres dangereuses (poussiére).

« Utiliser uniquement des fils en cuivre supportant la plage de température admise (60 °C / 75 °C).

* L'appareil doit étre mis hors service s'il est endommagé, soumis & une contrainte ou stocké de maniere in-
correcte, ou bien s'il présente des dysfonctionnements.

¢ Raccorder le convertisseur de mesure uniquement a des circuits électriques SELV et PELV.

* Sil'appareil est utilisé d'une maniére non fixée, la protection assistée par I'appareil risque d'étre entravée.

1.2 Remarques UL

PROCESS CONTROL EQUIPMENT FOR HAZARDOUS LOCATIONS 31ZN

1 Convient uniquement aux utilisations en atmosphéres explosibles de classe |, Division 2, groupes A, B,
C et D, ou en atmosphéres non explosibles.

2 AVERTISSEMENT - RISQUE D'EXPLOSION : Ne déconnecter I'appareil que s'il est hors tension ou si
|'atmosphere est exempte de concentrations inflammables.

3 AVERTISSEMENT - RISQUE D'EXPLOSION : le remplacement des composants peut remettre en
cause la compatibilité avec la classe |, division 2.

2 Breéve description

Le convertisseur de fréquence analogique configurable est utilisé pour transformer des signaux analogiques
normalisés en signaux de fréquence ou en signaux a modulation d'impulsions en largeur. La modulation d'im-
pulsions en largeur (MIL) fonctionne avec une plage de rapport cyclique de 5 % ... 95 %.

Coté entrée, les signaux normalisés 0 mA ... 20 mA, 4 mA ... 20mA,0mA ... 10 mA, 2 mA ... 10 mA,
0V..10V,2V..10V,0V..5Vou1V..5V peuvent étre sélectionnés.

Les sélecteurs de codage (DIP) accessibles sur le coté du boitier permettent de configurer les paramétres sui-
vants :

Signal d'entrée, signal de sortie, réponse en sortie en cas de dépassement de la plage de mesure dans les
deux sens et type de filtre (pour le lissage de perturbations sur le signal d'entrée).

W

Eléments de commande ([2])
Entrée : signaux normalisés

Cache

LED de diagnostic

Rainure pour bande de repérage ZBF 6
Sortie : signaux de fréquence

Tension d'alimentation

Pied encliquetable universel pour profilés EN
Commutateur DIP S1

9 Commutateur DIP S2

10 Raccordement pour connecteur sur profilé
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4 Installation

A IMPORTANT : décharge électrostatique
Ata\ Prendre des mesures contre les décharges électrostatiques !

L'affectation des bornes de raccordement est illustrée dans le schéma de connexion. ([3])
L'appareil est encliquetable sur tous les profilés 35 mm conformes a EN 60715. En cas d'utilisation du connec-
teur sur profilé ME 6,2 TBUS-2 (réf. : 2869728), placer d'abord le connecteur sur le profilé pour ponter I'alimen-
tation en tension. ([2])
IMPORTANT
Respecter impérativement le sens d'encliquetage du module MINI Analog et du connecteur sur
profilé : pied encliquetable (D) en bas, élément enfichable (C) a gauche!
4.1 Circuit de protection
Veiller a ce que la sortie soit indépendante du potentiel.
Etablir une tension d'alimentation correspondante U|_dans le circuit de sortie. Dans le méme temps, un
courant minimum doit circuler & la sortie de I'appareil afin que le transistor de sortie puisse commuter.
Vous obtenez le courant minimum en adaptant la tension établie U; et la résistance de charge R|_ (pour le
calcul, voir « Caractéristiques techniques/Données de sortie/Charge min. » ).([2])
— Courant minimum 4 mA a la sortie de fréquence
- Courant minimum 12 mA a la sortie PWM
4.2 Alimentation en tension
A IMPORTANT
Ata\ Ne jamais raccorder la tension d'alimentation dir 1t sur le connecteur sur profilé. L'ali-
mentation a partir du connecteur sur profilé ou des différents appareils est interdite.
L'alimentation des modules peut étre réalisée de I'une des maniéres suivantes :
— directement sur les bornes de raccordement du module, jusqu'a une consommation totale de courant de
400 mA des modules juxtaposés
Nous recommandons de prévoir un fusible de 400 mA en amont.
— Via un module d’alimentation (MINI MCR-2-PTB, réf. : 2902066 ou MINI MCR-2-PTB-PT, réf. : 2902067
p. ex.)
— Via une alimentation systeme QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC (Référence 2904614)
Respecter impérativement les « Consignes d'alimentation MACX et MINI Analog » pour la conception de l'ali-
mentation qui peuvent étre téléchargées a l'adresse suivante : phoenixcontact.net/products.

Analog frequency transducer

1 Safety notes
@ You can download the latest documents from phoenixcontact.com.

1.1 Installation notes

A

* Installation, operation, and maintenance may only be carried out by qualified electricians. Follow the instal-
lation instructions as described.

* When installing and operating the device, observe the applicable regulations and safety directives (includ-
ing national safety directives), as well as the generally recognized technical regulations.

* Observe the safety information, conditions, and limits of use specified in the product documentation. Com-
ply with them.

* The device must not be opened or modified. Do not repair the device yourself, replace it with an equivalent
device. Repairs may only be carried out by the manufacturer. The manufacturer is not liable for damage re-
sulting from violation.

* The IP20 degree of protection (IEC/EN 60529) specifies that the device is intended for use in a clean and
dry environment. Do not subject the device to mechanical and/or thermal stress that exceeds the specified
limits.

¢ The device is not designed for use in atmospheres with a danger of dust explosions.

* Only use copper conductors providing the permitted temperature range (60 °C / 75 °C) as connecting ca-
bles.

* Thedevice must be stopped if it is damaged, has been subjected to an impermissible load, stored incorrect-
ly, or if it malfunctions.

¢ Connect the measuring transducer only to SELV and PELYV circuits.

* If the equipment is used in a manner not specified, the protection provided by the equipment may be im-
paired.

1.2 UL notes

PROCESS CONTROL EQUIPMENT FOR HAZARDOUS LOCATIONS 31ZN

1 Suitable for use in class 1, division 2, groups A, B, C and D hazardous locations, or nonhazardous loca-
tions only.

2 WARNING - EXPLOSION HAZARD: Do not disconnect equipment while the circuit is live or unless the
area is known to be free of ignitable concentrations.

3 WARNING - EXPLOSION HAZARD: Substitution of any components may impair suitability for Class |,
Division 2.

2 Short description

The configurable analog frequency converter is used to convert standard analog signals into frequency signals

or pulse width modulated signals. Pulse width modulation (PWM) works at a pulse duty factor of 5% ... 95%.

Standard signalsOmA ...20mA, 4mA ...20mA,0mA ... 10mA, 2mA ...10mA,0V ...10V,2V .. 10V,

0V..5V,or1V...5Vcan be selected on the input side.

The DIP switches are accessible on the side of the housing and allow the following parameters to be config-

ured:

Input signal, output signal, output behavior with measuring range overrange or underrange, and filter type (for

smoothing interferences on the input signal).

3 Operating elements ([2])
1 Input: Standard signals

2 Cover

3 Diagnostics LED

4 Groove for ZBF 6 Zack marker strip
5 Output: Frequency signals
6 Supply voltage

7 Universal snap-on foot for EN DIN rails
8 DIP switch S1

9 DIP switch S2

10 Connection for DIN rail connector

4 Installation
A NOTE: Electrostatic discharge
Ata\ Take protective measures against electrostatic discharge!
The assignment of the connection terminal blocks is shown in the block diagram. ([z])
The device can be snapped onto all 35 mm DIN rails according to EN 60715. When using the
ME 6,2 TBUS-2 DIN rail connector (Item No. 2869728), first position it in the DIN rail to bridge the voltage sup-
ply. ([2])
NOTE
It is essential to observe the snap-in direction of the MINI analog module and DIN rail connec-
tor: Snap-on foot (D) below and plug component (C) left!
4.1 Output circuit
Please note that the output is floating.
Connect the corresponding supply voltage U,_to the output circuit. At the same time, a minimum current
must flow at the output of the device so that the output transistor is able to switch through.
The minimum current flow is achieved by adapting the applied U, voltage and the R_load resistance
(for calculation see "Technical Data/Output data/Min. load").([2])
— Minimum current at frequency output: 4 mA.
- Minimum current at PWM output: 12 mA
4.2 Power supply
A NOTE
Atal\ Never connect the supply voltage directly to the DIN rail connector. Drawing power from the
DIN rail connector or from individual devices is not permitted.
The following supply options are available for the module:
- Directly via the connection terminals of the module, with a current consumption of the connected modules
of up to 400 mA
We recommend connecting a 400 mA fuse upstream.
- Viaa power terminal (e.g. MINI MCR-2-PTB, ltem No. 2902066, or MINI MCR-2-PTB-PT,
Item No. 2902067)
- Viaa QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC system power supply (Item No. 2904614)
You must refer to the “MACX and MINI Analog power manual“ for the design of the power supply; it is available
to download at phoenixcontact.net/products under the item listing.

Analog-Frequenzwandler

1 Sicherheitshinweise
E] Aktuelle Dokumente kénnen Sie unter der Adresse phoenixcontact.com herunterladen.

1.1 Errichtungshinweise

A

* Die Installation, Bedienung und Wartung ist von elektrotechnisch qualifiziertem Fachpersonal durchzufiih-
ren. Befolgen Sie die beschriebenen Installationsanweisungen.

¢ Halten Sie die fur das Errichten und Betreiben geltenden Bestimmungen und Sicherheitsvorschriften (auch
nationale Sicherheitsvorschriften) sowie die allgemein anerkannten Regeln der Technik ein.

¢ Beachten Sie die Sicherheitsinformationen, Bedingungen und Einsatzgrenzen in der Produktdokumentati-
on. Halten Sie diese ein.

o Offnen oder Verandern des Geréts ist nicht zulassig. Reparieren Sie das Gerét nicht selbst, sondern erset-
zen Sie es durch ein gleichwertiges Gerat. Reparaturen diirfen nur vom Hersteller vorgenommen werden.
Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden aus Zuwiderhandlung.

* Die Schutzart IP20 (IEC/EN 60529) des Gerats ist fir eine saubere und trockene Umgebung vorgesehen.
Setzen Sie das Gerét keiner mechanischen und/oder thermischen Beanspruchung aus, die die beschriebe-
nen Grenzen Uiberschreitet.

* Das Gerat ist nicht fiir den Einsatz in staubexplosionsgeféhrdeten Atmosphéren ausgelegt.

¢ Verwenden Sie als Anschlusskabel nur Kupferleitungen mit zuldssigem Temperaturbereich (60 °C / 75 °C).

¢ Das Gerét ist auBer Betrieb zu nehmen, wenn es beschéadigt ist, unsachgeman belastet oder gelagert wur-
de bzw. Fehlfunktionen aufweist.

* SchlieBen Sie den Messumformer nur an SELV- und PELV-Stromkreise an.

¢ Wenn das Gerat in einer nicht festgelegten Weise benutzt wird, kann der vom Gerat unterstiitzte Schutz be-
eintrachtigt werden.

2 Kurzbeschreibung

Der konfigurierbare Analog-Frequenzwandler wird zur Umwandlung analoger Normsignale in Frequenzsignale
oder pulsweitenmodulierte Signale eingesetzt. Die Pulsweitenmodulation (PWM) arbeitet mit einem Tastver-
héltnisbereich von 5 % ... 95 %.

Eingangsseitig kénnen die Normsignale 0 mA ... 20 mA, 4 mA ... 20mA, 0 mA ... 10mA, 2 mA ... 10 mA,
0OV..10V,2V..10V,0V..5Voder1V ...5V gewahlt werden.

Die an der Gehauseseite zuganglichen DIP-Schalter erlauben die Konfiguration folgender Parameter:
Eingangssignal, Ausgangssignal, Ausgangsverhalten bei Messbereichsuiber- oder unterschreitung sowie Fil-
terart (zur Glattung von Stdérungen auf dem Eingangssignal).

w

Bedienelemente ([1])

Eingang: Normsignale

Abdeckung

Diagnose-LED

Nut fir Zackband ZBF 6

Ausgang: Frequenzsignale
Versorgungsspannung
Universal-Rastfuf3 fir EN-Tragschienen
DIP-Schalter S1

9 DIP-Schalter S2

10 Anschluss flr Tragschienen-Busverbinder
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4 Installation

A ACHTUNG: Elektrostatische Entladung
At Treffen Sie SchutzmaBnahmen gegen elektrostatische Entladung!

Die Belegung der Anschlussklemmen zeigt das Blockschaltbild. ([2])
Das Gerét ist auf alle 35-mm-Tragschienen nach EN 60715 aufrastbar. Bei Einsatz des Tragschienen-Busver-
binders ME 6,2 TBUS-2 (Art.-Nr.: 2869728) legen Sie diesen zur Briickung der Spannungsversorgung zuerst
in die Tragschiene ein. ([4])
ACHTUNG
Beachten Sie unbedingt die Aufrastrichtung von MINI-Analog-Modul und Tragschienen-Bus-
verbinder: RastfuB (D) unten und Steckerteil (C) links!
4.1 Ausgangsbeschaltung
Beachten Sie, dass der Ausgang potenzialfrei ist!
Legen Sie eine entsprechende Versorgungsspannung U, im Ausgangskreis an. Zugleich muss am Aus-
gang des Gerates ein Mindeststrom flieBen, damit der Ausgangstransistor durchschalten kann.
Sie erreichen den Mindeststromfluss durch Anpassung der angelegten Spannung U|_und des Lastwiderstan-
des R|_(Berechnung siehe "Technische Daten / Ausgangsdaten / Min. Belastung").((3])
— Mindeststrom 4 mA bei Frequenzausgang
— Mindeststrom 12 mA bei PWM-Ausgang
4.2 Spannungsversorgung
A ACHTUNG
Ata\ SchlieBen Sie niemals die Versorgungsspannung direkt an den Tragschienen-Busverbinder
an! Die Ausspeisung von Energie aus dem Tragschienen-Busverbinder oder einzelnen Geraten
ist nicht erlaubt!
Sie haben folgende Mdglichkeiten, die Module zu versorgen:
— Direkt Uber die Anschlussklemmen des Moduls, bei einer Gesamtstromaufnahme der angereihten Module
bis 400 mA
Wir empfehlen, eine 400-mA-Sicherung vorzuschalten.
- Uber eine Einspeiseklemme (z. B. MINI MCR-2-PTB, Art.-Nr.: 2902066 oder MINI MCR-2-PTB-PT,
Art.-Nr.: 2902067)
~ Uber eine Systemstromversorgung QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC (Art.-Nr.: 2904614)
Beachten Sie zur Auslegung der Einspeisung unbedingt die "MACX und MINI Analog Einspeiseanleitung", die
unter der Adresse phoenixcontact.net/products am Artikel zum Download bereit steht.
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5 Configuration

A la livraison, tous les DIP switch sont en position « OFF ».

Cela correspond a la configuration suivante :

- EntréeOV..10V

- Dépassement de plage de mesure (overrange) : figer 2 100 % de la déviation max. de la plage de mesure

- dépassement de la plage de mesure vers le bas (underrange) : figer a 100 % du début de la plage de me-
sure

— Moving Average Filter: 1 valeur

— Suréchant. (oversampling) : 1 valeur

- Sortie : sortie de fréquence 0 kHz ... 10 kHz

Configurer les commutateurs DIP conformément & I'application prévue a l'aide du tableau ci-contre. ([5])

5.1 Oversampling Filter

Pour obtenir un lissage de valeurs mesurées, il est possible de former une valeur moyenne (suréchantillon-

nage/Oversampling) a partir de plusieurs valeurs (1, 10, 50, 100).

5.2 Filtre « Moving Average »

Le filtre « Moving Average » activable regroupe une, deux, quatre ou six valeurs mesurées pour obtenir une

nouvelle valeur selon le procédé de la chaine & godets.

Procédé de la chaine a godets : une moyenne est calculée a partir d'un nombre défini de valeurs mesurées. La

5 Configuration

At delivery, all DIP switches are in the "OFF" position.

This corresponds to the following configuration:

- 0V..10Vinput

— Measured value overrange: Freeze at 100% measuring range end value

— Underrange: Freeze at 100% measuring range start value

— Moving Average Filter: 1 value

— Oversampling: 1 value

— Output: 0kHz ... 10 kHz frequency output

Configure the DIP switches according to the planned application using the adjacent table. ([5])

5.1 Oversampling filter

In order to smooth the measured values, an average can be formed from several measured values

(1,10, 50, 100) (oversampling).

5.2 Moving average filter

The connectable moving average filter combines one, two, four or six values to a new measured value accord-
ing to the bucket chain procedure.

Bucket chain procedure: An average value is calculated from a fixed number of measured values. The oldest
value is dropped and the most recent value is added.

5 Konfiguration

Im Auslieferungszustand sind alle DIP-Schalter in der Position "OFF".

Dies entspricht folgender Konfiguration:

- Eingang0OV...10V

- Messbereichslberschreitung (Overrange): Einfrieren bei 100 % Messbereichsendwert

— Messbereichsunterschreitung (Underrange): Einfrieren bei 100 % Messbereichsanfang

— Moving Average Filter: 1 Wert

— Oversampling: 1 Wert

— Ausgang: Frequenzausgang 0 kHz ... 10 kHz

Konfigurieren Sie die DIP-Schalter entsprechend der geplanten Anwendung mithilfe nebenstehender Tabelle.

5.1 Oversampling Filter

Um eine Messwertglattung zu erreichen, kann aus mehreren Messwerten (1, 10, 50, 100) ein Mittelwert gebil-
det werden (Oversampling).

5.2 Moving-Average-Filter

Der zuschaltbare Moving-Average-Filter fasst nach dem Eimerkettenverfahren einen, zwei, vier oder sechs
Werte zu einem neuen Messwert zusammen.

Eimerkettenverfahren: Aus einer festen Anzahl von Messwerten wird ein Mittelwert gebildet. Dabei wird stets

valeur la plus ancienne est toujours rejetée et la valeur la plus récente incluse.
5.3 Sortie de fréquence « OUT f » ([¢])

- Fréquence variable avec durée de période variable T

5.4 Sortie PWM « OUT PWM » ([Z])

MIL = modulation d'impulsions en largeur

- Rapport impulsion/pause variable, avec durée de période T fixe

6 Voyant de diagnostic

La LED affiche les états d'erreur suivants :

- La LED clignote : module défectueux

- LaLED estallumée : dépassement de la plage de mesure (Overrange)

5.3 Frequency output "OUT " ([e])
- Frequency variable with variable period length T

5.4 PWM output "OUT PWM" ([7])
PWM = pulse width modulation

— Variable pulse/pause ratio with fixed period length T

6 Diagnostic indicator

The LED indicates the following error states:
— LED flashing: Module faulty

— LED ON: Measured value overrange

— LED ON: Measured value underrange

— LaLED estallumée : dépassement de la plage de mesure vers le bas (Underrange)

Caractéristiques techniques Technical data Technische Daten

Type de raccordement

Connection method

der &lteste Wert verworfen und der neueste Wert hinzugefiigt.
5.3 Frequenzausgang "OUT f" ([e])

— Variable Frequenz mit variabler Periodendauer T

5.4 PWM-Ausgang "OUT PWM" ([7])

PWM = Pulsweitenmodulation

— Variables Puls-Pausen-Verhaltnis mit fester Periodendauer T

6 Diagnoseanzeige

Die LED zeigt folgende Fehlerzusténde an:

— LED blinkt: Modul defekt

— LED leuchtet: Messbereichstliberschreitung (Overrange)
— LED leuchtet: Messbereichsunterschreitung (Underrange)

Anschlussart

Raccordement vissé Screw connection Schraubanschluss ~ MINI MCR-SL-UI-F 2864082
Données d'entrée Entrée de tension/courant Input data Voltage/current input  Eingangsdaten Spannungs-/Stromeingang | U
Signal d'entrée Input signal Eingangssignal 0mA ...20 mA oV..5V
4mA..20 mA 1V..5V
OmA..10mA ov..10Vv
2mA..10mA 2V..10V
Signal d'entrée maximum Maximum input signal Maximales Eingangssignal 100 mA 30VDC
Impédance d'entrée Input resistance Eingangswiderstand ca.50 Q ca. 110 kQ
Données de sortie Sortie de fréquence  Output data Frequency output Ausgangsdaten Frequenzausgang OUT f OUT PWM (5...95 %)
Signal de sortie /10 bits  Output signal /10bit  Ausgangssignal /10Bit OHz..10kHz 7,8 kHz
/10 bits /10 bit /10Bit OHz..5kHz 3,9 kHz
/12 bits /12 bit /12Bit O0Hz..25kHz 1,9 kHz
/12 bits /12 bit /M2Bit OHz..1kHz 977 Hz
/14 bits /14 bit /14 Bit  0Hz...500 Hz 488 Hz
/14 bits /14 bit /14Bit  0Hz...250 Hz 244 Hz
/16 bits /16 bit /16 Bit  0Hz...100 Hz 122 Hz
/16 bits /16 bit /16 Bit  0Hz...50 Hz 61Hz
Charge minimale Minimum load Belastung minimal 4mA< (U /R)<20mA 12mA< (U /R)<20mA
Courant de charge maximal Load current maximum Laststrom maximal 20 mA
Tension de commutation maximale Maximum switching voltage Schaltspannung maximal 30V
Caractéristiques générales General data Allgemeine Daten
Tension nominale d'alimentation Nominal supply voltage Versorgungsnennspannung 24V DC

Plage de tension d'alimentation Le connecteur sur profilé
(ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, référence 2869728) peut étre utilisé pour
ponter la tension d'alimentation, il s'encliquette alors sur un profilé de 35 mm selon
EN 60715.

Supply voltage range The DIN rail bus connector
(ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, Item No. 2869728) can be used to bridge the
supply voltage. It can be snapped onto a 35 mm DIN rail according to EN 60715)

Versorgungsspannungsbereich  Zur Briickung der Versorgungsspannung kann
der Tragschienen-Busverbinder (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN,

Artikel-Nr. 2869728) eingesetzt werden, aufschnappbar auf 35-mm-Tragschiene
nach EN 60715

19,2VDC ..30VDC

Consommation de courant maximale pour 24V DC  Current consumption, maximum at24V DC  Stromaufnahme maximal bei24VDC <10mA
Consommation de puissance Power consumption Leistungsaufnahme <200 mW
Erreur de transmission max. >7kHz<0,2% Maximum transmission error >7kHz<0.2% Ubertragungsfehler maximal >7kHz<02% <0,1%
Coefficient de température typ. Temperature coefficient, typical Temperaturkoeffizient typisch <0,02 %/K
Coefficient de température max. Maximum temperature coefficient Temperaturkoeffizient maximal <0,02 %/K
Réponse indicielle (0 - 99 %) + (1/f) filtre le plus petit ~ Step response (0-99%) + (1/f) smallest filter ~ Sprungantwort (0-99%) + (1/f) kleinster Filter <15 ms

+ (1/f) filtre le plus grand + (1/f) largest filter + (1/f) groBter Filter <1s
Indice de protection Degree of protection Schutzart P20
Plage de température ambiante Fonctionnement ~ Ambient temperature range Operation  Umgebungstemperaturbereich Betrieb -20°C...65°C

Stockage/transport Storage/transport Lagerung/Transport  -40 °C ...85 °C

Humidité de l'air pas de condensation  Humidity non-condensing  Luftfeuchtigkeit keine Betauung 5% ...95 %
Hauteur maximale d'utilisation au-dessus du niveau de la mer Maximum altitude for use above sea level Maximale Einsatzhéhe tber NN <2000 m
Matériau du boitier Housing material Gehausematerial PBT
Emplacement pour le montage indifférent  Mounting position any Einbaulage beliebig

Dimensions | /H/P

Dimensions W/H/D

Abmessungen B/H/T

6,2mm/93,1 mm/101,2 mm

Isolation galvanique
Isolation de base selon EN 61010

Electrical isolation
Basic insulation according to EN 61010

Galvanische Trennung
Basisisolierung nach EN 61010

Catégorie de surtension

Overvoltage category

Uberspannungskategorie

Degré de pollution Degree of pollution Verschmutzungsgrad 2
Tension d'isolement assignée Rated insulation voltage Bemessungsisolationsspannung 30V AC
50V DC

Tension d'essai : entrée / sortie / alimentation

Test voltage, input/output/supply

Prifspannung Eingang/Ausgang/Versorgung

1,5KV (50 Hz, 1 min.)

Conformité/homologations

Conformance/approvals

Konformitat / Zulassungen

CE Conformité CE

CE CE-compliant

CE CE-konform

UKCA Conformité UKCA

UKCA UKCA-compliant

UKCA UKCA-konform

UL, USA/Canada

UL, USA/Canada

UL, USA/Kanada

UL 508 Recognized ; Class |, Div. 2, Groups A, B, C, D T4

Homologation construction navale DNV GL TAA0O00020N

Shipbuilding approval DNV GL TAAOO0020N

Schiffbau-Zulassung DNV GL TAA000020N

B,B, B, A, Required protection according to the Rules shall be provided upon
installation on board

Conformité a la directive CEM

Conformance with EMC directive

Konformitéat zur EMV-Richtlinie

Emission

Noise emission

Stoérabstrahlung

EN 61000-6-4

Immunité De faibles écarts peuvent survenir lors de perturbations.

Noise immunity
deviations.

When being exposed to interference, there may be minimal

Storfestigkeit
Abweichungen kommen.

Wahrend der Storbeeinflussung kann es zu geringen

EN 61000-6-2

5
DIP S1
1/2(3/4(5|6/7|8
IN 0..10V
1.5V .
0..5V .
2..10V oo
0..20 mA . .
4..20mA ofe .
0..10 mA . oo
2..10mA olofeofe
Moving Average Filter 1 value
2 values .
4 values .
6 values ol
Oversampling 1 value
10 values .
50 values .
100 values oo
DIP S2
1/2|3|4|5|6|7|8
OUT f 0..10 kHz
0..5 kHz .
0..25 kHz .
0..1 kHz ole
0...500 Hz o
0...250 Hz . .
0...100 Hz ole
0..50 Hz ole|e
Overrange Freeze at 100 % measuring range end value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
Underrange Freeze at 100 % measuring range start value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
1/2|3|4|5|6|7|8
OuUT PWM 10 bits, 7.8kHz .
10 bits, 3.9kHz . .
12 bits, 1.9kHz . .
12 bits, 977Hz oo .
14 bits, 488Hz ole
14 bits, 244Hz . oo
16 bits, 122Hz ofele
16 bits, 61Hz oflofefe
Overrange Freeze at 95 % PWM level
Output HIGH .
Output HIGH .
Fault detection OFF ol
Underrange Freeze at 5% PWM level
Output LOW .
Output LOW .
Fault detection OFF oo
(6]
OUT f
T T T T T T
OUT PWM
T . T _._.T1T T , T T
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PORTUGUES ESPANOL ITALIANO

Conversor de frequéncia analégico

1 Indicacdes de seguranca
E] E possivel efetuar o download dos documentos atuais em phoenixcontact.com.

1.1 Instrucées de montagem

A

* Alinstalagado, operagdo e manutencado deve ser executadas por pessoal eletrotécnico qualificado. Siga as
instrucdes de instalagdo descritas.

* Nainstalagéo e operagéo, observe a legislagao e as normas de seguranca vigentes (inclusive normas de
seguranga nacionais), bem como as regras gerais conhecidas.

* Observe asinformagdes de seguranca, condi¢des e limites de uso na documentagao do produto. Respeite-
as.

* Nao é permitido abrir ou alterar o equipamento. Nao realize manutengéo no equipamento, apenas substitua
por um equipamento equivalente. Consertos somente podem ser efetuados pelo fabricante. O fabricante
nao se responsabiliza por danos decorrentes de violagéo.

¢ O grau de protecdo IP20 (IEC/EN 60529) do equipamento é previsto para um ambiente limpo e seco. Nao
submeta o aparelho a nenhuma carga mecéanica e/ou térmica que exceda os limites supracitados.

* O equipamento n&o foi desenvolvido para a aplicagdo em atmosferas com perigo de explosao de p6.

* Utilize como cabos de conex&o apenas condutores de cobre com a faixa de temperatura admissivel
(60°C/75°C).

* O equipamento deve ser colocado fora de operagéo se estiver danificado, se foi sujeito a carga ou arma-
zenagem incorretas ou se exibir uma falha de fungéo.

* Apenas conecte o transdutor a circuitos SELV e PELV.

* Se o dispositivo for utilizado de uma forma nédo especificada, a protecdo garantida do dispositivo pode ser
prejudicada.

2 Descricao breve

O conversor de frequéncia analégico configuravel é utilizado para converter sinais analégicos normalizados
em sinais de frequéncia ou de modulagdo de largura de impulsos. A modulagao da largura de impulso (MLP)
trabalha com uma faixa de sensibilidade de 5 % ... 95 %.

Do lado de entrada podem ser selecionados os sinais normalizados de 0 mA ... 20 mA, 4 mA ... 20 mA,
OmA..10mA,2mA..10mA,0V..10V,2V..10V,0V..5VoulV..5V.

As chaves DIP acessiveis na lateral da caixa permitem a configurag&o dos seguintes parametros:

Sinal de entrada, sinal de saida, comportamento da saida no caso de ultrapassar ou ndo alcangar a faixa de
medigao bem como tipo de filtro (para alisar interferéncias no sinal de entrada).

Elementos de operacéo ([1])
Entrada: Sinais normalizados

Cobertura

LED de diagnéstico

Ranhura para tiras de fitas dentadas ZBF 6
Saida: sinais de frequéncia

Alimentagé&o da tensao

Pé de encaixe universal para trilhos de fixagcdo EN
Chave DIP S1

Chave DIP S2

10 Conexao para conector do trilho de fixagdo

WoONOOGAWN-=-W

4 Instalacao
A IMPORTANTE: Descarga eletrostatica
Ata\ Tomar medidas de proteccdo contra descargas electrostaticas!
A atribuicdo dos bornes é mostrada no esquema de blocos. ([2])
O dispositivo pode ser encaixado em todos os trilhos de fixagdo de 35 mm conforme EN 60715. Ao aplicar o
conector bus do trilho de fixagdo ME 6,2 TBUS -2 (codigo 2869728), inserir o mesmo primeiramente no trilho
de fixagao para jampeamento da tensao de alimentag&o. ([4])
IMPORTANTE
E imprescindivel observar a direcao de encaixe do médulo mini-analégico e do conector do tri-
lho de fixagao: pé de encaixe (D) para baixo e a parte do conector (C) para a esquerda!
4.1 Ligacao de saida
Observar que a saida esteja livre de potencial!
Colocar uma tensao de alimentag&o apropriada U no circuito de saida. Ao mesmo tempo, deve haver
uma corrente minima na saida do equipamento para que o transistor de saida possa comutar.
O fluxo minimo de corrente pode ser alcangada mediante adaptagéo da tenséo ligada | e da resisténcia de
carga R_(célculo veja "Dados técnicos / Dados de saida / Carga min.").(])
— Corrente minima 4 mA para saida de frequéncia
— Corrente minima 12 mA para saida de MLP
4.2 Alimentacao da tensao
A IMPORTANTE
Ata\ Nunca conectar a tensao de alimentacao diretamente ao conector bus do trilho de fixagao! Nao
€ permitido p desvio de energia do conector bus do trilho de fixagdo ou de dispositivos indivi-
duais!
Existem as seguintes opgdes para a alimentagdo dos médulos:
— Com um consumo total de energia nos modulos em série até 400 mA, a alimentagdo pode ocorrer direta-
mente pelos terminais de conex&o do médulo.
Recomendamos instalar a montante um fusivel de 400 mA.
— Mediante um terminal de alimentagéo (p. ex., MINI MCR-2-PTB, céd.-ref.: 2902066 ou
MINI MCR-2-PTB-PT, céd. ref.: 2902067)
— Através de uma fonte de alimentagédo do sistema QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC (cédigo: 2904614)
Para o dimensionamento da alimentacéo é imprescindivel observar o documento "Instru¢cdes de alimentagéo
MACX e MINI Analog", que esta disponibilizado como artigo para download no enderego
phoenixcontact.net/products.

Convertidor de frecuencia analégico

1 Indicaciones de seguridad
@ Puede descargar la documentacion actual en la direccién phoenixcontact.com.

1.1 Indi

A

¢ Lainstalacion, el manejo y el mantenimiento deben ser ejecutados por personal especializado, cualificado
en electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacion descritas.

¢ Paralainstalacion y el uso siga las disposiciones y normas de seguridad vigentes (también las normas de
seguridad nacionales), asi como las reglamentaciones técnicas de validez general.

¢ Tenga en cuenta la informacién de seguridad, las condiciones y limitaciones de uso de la documentacién
del producto. Dicha informacion debe ser respetada.

¢ No esta permitido abrir o realizar modificaciones en el aparato. No repare el equipo usted mismo, sustitu-
yalo por otro de caracteristicas similares. Sélo los fabricantes deben realizar las reparaciones. El fabricante
no se hace responsable de los dafios derivados del incumplimiento de estas prescripciones.

¢ Elindice de proteccion IP20 (IEC/EN 60529) del dispositivo esta previsto para un ambiente seco y limpio.
No exponga el equipo a cargas mecanicas y/o térmicas que superen los limites establecidos.

* El equipo no esta disefiado para la insercion en atmésferas expuestas a peligro de explosién por polvo.

» Paralas conexiones, utilice inicamente conductores de cobre con un rango de temperatura admisible
(60°C /75 °C).

¢ Habra que poner el dispositivo fuera de servicio si esta dafiado, se ha cargado o guardado inadecuada-
mente o funciona incorrectamente.

» Conecte el convertidor de medicién solo a circuitos SELV y PELV.

¢ Sieldispositivo se usa de una forma no especificada, la proteccion asistida por el dispositivo puede resultar
afectada.

iones de instalacion

2 Descripcién resumida

El convertidor de frecuencia analdgico configurable se utiliza para la conversion de sehales analégicas norma-
lizadas en sefiales de frecuencia o sefiales de modulacién de duracién de impulsos. La modulacién por ancho
de pulsos (PWM) funciona con un ciclo de trabajo de 5 % ... 95 %.

En el lado de entrada pueden seleccionarse las sefiales normalizadas de 0 mA ... 20mA, 4 mA ... 20 mA,
OmA..10mA,2mA...10mA,0V..10V,2V..10V,0V..5V0o1V..5V.

Los interruptores DIP accesibles por el lado de la carcasa permiten la configuracion de los siguientes parame-
tros:

Sefial de entrada, sefial de salida, comportamiento de las salidas en caso de sobrepasar o no alcanzar el mar-
gen de medicién, asi como tipo de filtro (para el aplanamiento de fallos en la sefal de entrada).

Elementos de mando ([2])
Entrada: sefales normalizadas
Cobertor

LED de diagnostico

Ranura para tira Zack ZBF 6

Salida: sefiales de frecuencia
Tension de alimentacion

Pie de encaje universal para carriles EN
Interruptor DIP S1

Interruptor DIP S2

10 Conexion para conector para carriles

©WoONOODOBAEWN-=-W

4 Instalacién
A IMPORTANTE: descarga electrostatica
Ata\ Tome las medidas de proteccion contra descarga electrostatica!
El esquema de conjunto muestra la ocupacion de los bornes de conexion. ([2])
El dispositivo puede encajarse en todos los carriles simétricos de 35 mm segin EN 60715. Si se emplea el co-
nector de bus para carriles ME 6,2 TBUS-2 (cédigo: 2869728), coloque este primero en el carril simétrico para
puentear la alimentacion de tension. ([4])
IMPORTANTE
@ iTenga siempre en cuenta el sentido de encaje del médulo MINI Analog y del conector de carri-
les simétricos: pie de fijacion (D) abajo y parte enchufable (C) a la izquierda!
4.1 Circuito de proteccion de salida
iTenga en cuenta que la salida esta libre de potencial!
Aplique un tensién de alimentacion U adecuada en el circuito de salida. Al mismo tiempo, por la salida
del aparato debe pasar una corriente minima para que el transistor de salida pueda interconectar.
El flujo de corriente minima se alcanza adaptando la tension aplicada U|_y la resistencia de carga R_(para el
célculo, véase "Datos técnicos / Datos de salida / Carga min.").([3])
- Corriente minima de 4 mA en la salida de frecuencia
- Corriente minima de 12 mA en la salida de PWM
4.2 Alimentacién de tension
A IMPORTANTE
AtaA iNo conecte nunca la tension de alimentacion directamente al conector de bus para carriles!
iNo esta permitida la salida de energia de alimentacién del conector de bus para carriles o de
dispositivos individuales!
Dispone de las siguientes opciones para alimentar los médulos:
- Directamente mediante los bornes de conexion del médulo, para un consumo de corriente total de los moé-
dulos adosados de hasta 400 mA
Recomendamos la conexién previa de un fusible de 400 mA.
- Através de un médulo de alimentacion, p.ej. MINI MCR-2-PTB (cédigo 2902066) o MINI MCR-2-PTB-PT
(codigo 2902067)
- Através de una fuente de alimentacion del sistema QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC
(codigo de articulo: 2904614)
Para dimensionar la alimentacion es indispensable seguir las "Instrucciones de alimentacion de MACX y MINI
Analog", las cuales pueden descargarse en la direccion phoenixcontact.net/products, directamente en el arti-
culo.

Convertitore analogico di frequenza

1 Avvertenze di sicurezza
E] Documenti aggiornati possono essere scaricati all'indirizzo phoenixcontact.com.

1.1 Note di installazione

A

¢ L'installazione, I'utilizzo e la manutenzione devono essere eseguiti da personale elettrotecnico qualificato.
Seguire le istruzioni di installazione descritte.

* Rispettare le prescrizioni e le norme di sicurezza valide per l'installazione e I'utilizzo (incluse le norme di si-
curezza nazionali), nonché le regole tecniche generalmente riconosciute.

* Osservare le informazioni di sicurezza, le condizioni e i limiti d'uso nella documentazione del prodotto e ri-
spettarla.

* Non é consentito aprire o modificare I'apparecchio. Non riparare I'apparecchio da sé, ma sostituirlo con un
apparecchio equivalente. Le riparazioni possono essere effettuate soltanto dal produttore. Il produttore non
€ responsabile per danni in caso di trasgressione.

¢ llgrado di protezione IP20 (IEC/EN 60529) del dispositivo & previsto per un ambiente pulito e asciutto. Non
sottoporre il dispositivo ad alcuna sollecitazione meccanica e/o termica superiore alle soglie indicate.

* L'apparecchio non & idoneo per l'utilizzo in atmosfere polverose a rischio di esplosione.

* Utilizzare come cavi di connessione soltanto cavi in rame con il range di temperature consentito
(60°C/75°C).

* Mettere fuori servizio il dispositivo se danneggiato, oppure sottoposto a carico non conforme o non confor-
memente conservato, oppure se presenta difetti funzionali.

¢ Collegare il convertitore di misura soltanto a circuiti SELV e PELV.

¢ Seil dispositivo viene utilizzato in un modo non prestabilito, pud essere pregiudicata la protezione suppor-
tata dal dispositivo.

2 Breve descrizione

Il convertitore di frequenza analogico configurabile viene utilizzato per la conversione di segnali analogici nor-
malizzati in segnali di frequenza o segnali PWM. La modulazione durata di impulso (PWM) funziona con un
range di rapporti impulso/pausa compreso tra 5 % ... 95 %.

Sul lato d'ingresso & possibile selezionare i segnali normalizzati 0 mA ... 20 mA, 4 mA ... 20 mA,
OmA..10mA,2mA..10mA,0V..10V,2V..10V,0V..5V0o1V..5V.

| DIP switch accessibili dal fianco della custodia consentono la configurazione dei seguenti parametri:
Segnale di ingresso, segnale di uscita, comportamento in uscita in caso di superamento per eccesso o per di-
fetto del range di misura e tipo di filtro (per il livellamento dei disturbi sul segnale diingresso).

w

Elementi di comando ([2])

Ingresso: Segnali normalizzati

Copertura

LED di diagnostica

Tacca per nastro Zack ZBF 6

Uscita: segnali di frequenza

Tensione di alimentazione

Piedino per montaggio universale per guide di supporto EN
DIP switch S1

9 DIP switch S2

10 Connessione per connettore per guide di montaggio

ONOOGAEWN =

4 Installazione

A IMPORTANTE: Scariche elettrostatiche
Ata\ Prendere misure di protezione adatte per impedire le scariche elettrostatiche!

Lo schema a blocchi illustra la disposizione dei morsetti di connessione. ([2])
Il dispositivo & applicabile su tutte le guide di montaggio da 35 mm a norma EN 60715. In caso di impiego del
connettore bus per guide di montaggio ME 6,2 TBUS-2 (codice: 2869728): per il ponticellamento dell’alimen-
tazione di tensione inserire il connettore prima sulla guida di montaggio. ([4])
IMPORTANTE
In questo caso rispettare assolutamente la direzione di innesto del modulo analogico MINI e
del connettore per guide di montaggio: piedino di fissaggio (D) in basso e spina (C) a sinistra!
4.1 Circuito di uscita
Assicurarsi che l'uscita sia a potenziale zero!
Applicare unatensione di alimentazione U, adeguata nel circuito di uscita. Nel contempo, sull'uscita del
dispositivo deve passare una corrente minima, in modo da poter collegare il transistor di uscita.
Il flusso di corrente minimo si ottiene adattando la tensione U_applicata e la resistenza di carico R
(per il calcolo vedere "Dati tecnici / Dati di uscita / Carico min.").([2])
— Corrente minima 4 mA con uscita di frequenza
— Corrente minima 12 mA con uscita di PWM
4.2 Alimentazione di tensione
A IMPORTANTE
Ata\ Non collegare mai la tensione di alimentazione direttamente al connettore bus per guide di
montaggio! Non & consentita I'alimentazione dell’energia dal connettore bus per guide di mon-
taggio o dai singoli dispositivi!
Per l'alimentazione dei moduli sono disponibili le seguenti opzioni:
— Direttamente attraverso i morsetti di collegamento del modulo in caso di massimo assorbimento di corrente
dei moduli affiancati fino a 400 mA.
Si consiglia di installare a monte un fusibile da 400 mA.
— Attraverso un modulo di alimentazione (ad es. MINI MCR-2-PTB, codice 2902066 oppure
MINI MCR-2-PTB-PT, codice 2902067)
- Mediante una alimentazione di corrente del sistema QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC
(cod. art.: 2904614)
Per il dimensionamento dell'alimentazione per I'articolo in questione, osservare assolutamente le "Istruzioni di
alimentazione per MACX e MINI Analog" disponibili per il download all'indirizzo phoenixcontact.net/products.

PHOENIX CONTACT GmbH & Co. KG
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5 Configuracao

No estado de entrega, todas as chaves DIP encontram-se na posi¢ao "OFF".

Isso corresponde a seguinte configuragéo:

- EntradaOV..10V

- Faixa de medigao ultrapassada (Overrange): congelamento com 100 % inicio da faixa de medigao

- Faixa de medigédo n&o alcangada (Underrange): congelamento com 100 % inicio da faixa de medigao
- Filtro Moving Average: 1 valor

— Oversampling: 1 valor

— Saida: saida de frequéncia 0 kHz ... 10 kHz

Configure as chaves DIP de acordo com a utilizagéo planejada com auxilio da tabela ao lado. ([5])

5.1 Filtro Oversampling

Para alcangar um alisamento da curva de valores de medigao, é possivel formar um valor médio

(1,10, 50, 100) a partir de varios valores de medigao (Oversampling).

5.2 Filtro Moving Average

O filtro Moving Average que pode ser ligado adicionalmente retine um, dois, quatro ou seis valores para formar
um novo valor de medigao pelo principio de transferéncia em cadeia.

Principio de transferéncia em cadeia: a partir de um nimero fixo de valores de medigdo forma-se um valor mé-
dio. Neste caso, sempre o valor mais velho é descartado e o valor mais novo é acrescentado.

5.3 Saida de frequéncia "OUT f" ([e])

- Frequéncia varidvel com duragéo variavel do periodo T

5.4 Saida MLP "OUT PWM" ([7])

PWM = Modulag&o por largura de pulso

- Relagéo variavel pulso-pausa com duracao fixa do periodo T

6 Indicacao de diagnéstico

O LED indica os seguintes estados de falha:

— LED piscando: médulo com defeito

- LED aceso: faixa de medigao ultrapassada (Overrange)

- LED aceso: faixa de medi¢do ndo alcancada (Underrange)

5 Configuracion

En estado de suministro, todos los conmutadores DIP se encuentran en posicion "OFF".

Esto equivale ala siguiente configuracion:

- EntradaOV..10V

— Superacion del rango de medicién (overrange): Congelacion con un 100% del valor final del rango de me-
dicion

— Pordebajo del rango de medicién (underrange): Congelacién con un 100% del comienzo del rango de me-
dicién

— Filtro Moving Average: 1 valor

- Oversampling: 1 valor

— Salida: salida de frecuencia 0 kHz ... 10 kHz

Configure el interruptor DIP seguin la aplicacion planeada con la ayuda de la tabla que aparece al lado. ([5])

5.1 Filtro Oversampling

A partir de varios valores medidos (1, 10, 50, 100) se puede formar un promedio (oversampling) para lograr un

filtrado de los valores medidos.

5.2 Filtro Moving Average

El filtro Moving Average conectable recoge uno, dos, cuatro o seis valores en un nuevo valor medido, segin

el método de transferencia en cadena.

Método de transferencia en cadena: a partir de un nimero fijo de valores medidos se crea un valor medio. Al

hacerlo, se desecha siempre el valor mas antiguo y se afiade el valor mas reciente.

5.3 Salida de frecuencia "OUT f" ([e])

— Frecuencia variable con duracién de periodo variable T

5.4 Salida PWM "OUT PWM" ([Z])

PWM = Modulacién por ancho de pulsos

— Relacion impulso/pausa variable con duracion fija de periodo T

6 Indicacion de diagnéstico

El LED indica los siguientes estados de error:

— LED parpadeante: Médulo averiado

— LED encendido: Superacion del rango de medicién (overrange)

5 Configurazione
Al momento della fornitura tutti i DIP switch si trovano nella posizione "OFF".
Cio corrisponde alla seguente configurazione:

Ingresso0V ...10V

superamento del campo di misura (overrange): congelamento con 100% valore finale del campo di misura
superamento per difetto del campo di misura (underrange): congelamento con 100% inizio del campo di mi-
sura

Moving Average Filter: 1 valore

Oversampling: 1 valore

Uscita: uscita frequenza 0 kHz ... 10 kHz

Configurare i DIP switch in base all'utilizzo previsto con l'aiuto della tabella a fianco. ([5])

5.1 Oversampling Filter

Per poter uniformare i valori di misura si pu6 calcolare il valore medio a partire da numerosi valori di misura
(1,10, 50, 100) (Oversampling).

5.2 Moving-Average-Filter

Il Moving-Average-Filter inseribile pud raggruppare uno, due, quattro o sei valori in un nuovo valore di misura
secondo la procedura del trasferimento di carica.

Procedura del trasferimento di carica: a partire da un numero fisso di valori di misura viene ricavato un valore
medio. Si procede eliminando sempre il valore pili vecchio e aggiungendo il valore piu recente.

5.3 Uscita di frequenza "OUT " ([¢])

Frequenza variabile con durata del periodo T variabile

5.4 Uscita di PWM "OUT PWM" ([Z])
PWM = modulazione durata di impulso

Rapporto impulso-pausa variabile con durata del periodo T fissa

6 Visualizzazione diagnostica
Il LED indica i seguenti stati di errore:

LED lampeggiante: modulo difettoso
LED lampeggiante: superamento per eccesso del campo di misura (overrange):
LED lampeggiante: superamento per difetto del campo di misura (underrange)

Tipo de conexao

— LED encendido: Por debajo del rango de medicion (underrange)

Tipo de conexion

Collegamento

Conexao a parafuso Conexién por tornillo Connessione avite  MINI MCR-SL-UI-F 2864082
Dados de entrada Entrada de tensdo/corrente  Datos de entrada Entrada de corriente/tensién  Dati d'ingresso Ingresso tensione/corrente | U
Sinal de entrada Sefial de entrada Segnale d'ingresso 0mA ...20 mA oV..5V
4mA...20mA 1V..5V
0OmA...10mA ov..10V
2mA...10mA 2V..10V
Maximo sinal de entrada Sefial maxima de entrada Segnale d'ingresso massimo 100 mA 30VDC
Resisténcia de entrada Resistencia de entrada Resistenza d'ingresso ca.50 Q ca. 110 kQ
Dados de saida Saida de frequéncia Datos de salida Salida de frecuencia  Dati uscita Uscita frequenza OUT f OUT PWM (5...95%)
Sinal de saida /10Bit  Senal de salida /10 bits  Segnale d'uscita /10bit OHz..10kHz 7,8 kHz
/10 Bit /10 bits /10bit OHz...5kHz 3,9 kHz
/12 Bit /12 bits M2bit O0Hz...2,5kHz 1,9 kHz
/12 Bit /12 bits M2bit OHz...1kHz 977 Hz
/14 Bit /14 bits /14 bit  0Hz...500 Hz 488 Hz
/14 Bit /14 bits /14 bit O0Hz...250 Hz 244 Hz
/16 Bit /16 bits /16bit 0Hz...100 Hz 122 Hz
/16 Bit /16 bits /16bit OHz..50Hz 61 Hz
Carga minima Carga minima Carico minimo 4mA< (U /R)<20mA 12mA< (U /R)<20mA
Corrente de carga maxima Corriente de carga maxima Corrente di carico max 20 mA
Tensao de comutagao maxima Tensién de conmutacion maxima Max. tensione commutabile 30V
Dados Gerais Datos generales Dati generali
Tensao nominal de alimentagéo Tension nominal de alimentacion Tensione nominale 24V DC

Faixa de tens&o de alimentagdo  Para jumpeamento da tensdo de alimentagao
pode ser utilizado o conector T (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN,
codigo 2869728), travavel sobre o trilho de fixacdo de 35 mm conforme EN 60715

Tension de alimentacion Para puentear la tensién de alimentacion puede
utilizarse el conector de bus para carril simétrico

(ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, codigo 2869728), que puede encajarse en el
carril de 35 mm segun EN 60715

Range tensione di alimentazione Per il ponticellamento della tensione di
alimentazione utilizzare il connettore bus (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN,
cod. art. 2869728), inseribile a scatto sulla guida di montaggio da 35 mm secondo
EN 60715

19,2VDC ..30VDC

Consumo de corrente maximo com24V DC  Absorcidn max. de corriente con24V DC Corrente assorbita massima con 24VDC <10mA
Consumo de corrente Consumo de potencia Potenza assorbita <200 mW
Erro de transmiss@o maximo >7kHz<0,2%  Error de transmisién maximo >7kHz<0,2% Errore di trasmissione >7kHz<02% <0,1%
Coeficiente de temperatura tipico Coeficiente de temperatura tipico Coefficiente termico tipico <0,02 %/K
Coeficiente de temperatura maximo Coeficiente de temperatura maximo Coefficiente termico massimo <0,02 %/K
Resposta ao degrau (0-99%) + (1/f) menor filtro  Respuesta gradual (0-99 %) + (1/f) filtro mas pequefo  Tempo di risposta (0-99%) + (1/f) Filtro piu ridotto <15 ms
+ (1/f) filtro maior + (1/f) filtro mas grande filto+(1/f) <1s

Grau de protecdo Indice de proteccion Grado di protezione 1P20
Faixa de temperatura ambiente Operagdo  Margen de temperatura ambiente Funcionamiento  Range temperature Funzionamento -20°C...65°C

Armazenamento/transporte Almacenamiento/transporte Immagazzinamento/trasporto  -40 °C ... 85 °C
Umidade do ar sem condensacdo  Humedad del aire sin condensaciéon  Umidita dell'aria senzacondensa 5% ...95 %
Altura maxima de utilizagdo acima do nivel do mar Maxima altitud de uso sobre el nivel del mar (NN) Max. quota di impiego s.I.m. <2000 m
Material da caixa Material de la carcasa Materiale custodia PBT

Posi¢ao de montagem opcional

Posicién para el montaje discrecional

Posizione d'installazione ascelta

Dimensdes L/A/P

Dimensiones An./Al./Pr.

Dimensioni L/A/P

6,2mm/93,1 mm/101,2 mm

Isolacao galvanica
Isolamento basico conforme EN 61010

Separacion galvanica
Aislamiento basico segin EN 61010

Isolamento galvanico
Isolamento base a norma EN 61010

Categoria de sobretensao

Categoria de sobretensiones

Categoria di sovratensione

Grau de impurezas Grado de polucion Grado d'inquinamento 2
Tensao de isolamento nominal Tension de aislamiento de dimensionamiento Tensione di isolamento nominale 30V AC
50V DC

Tensao de teste entrada/saida/alimentacédo

Tension de prueba Entrada/salida/alimentacion

Tensione di prova ingresso/uscita/alimentazione

15KV (50 Hz, 1 min.)

Conformidade / Certificacoes

Conformidad/homologaciones

Conformita / Omologazioni

CE Conformidade CE  CE Conformidad CE ~ CE Conformita CE

UKCA Conforme UKCA  UKCA De conformidad con UKCA  UKCA Conformita UKCA

UL, EUA / Canada UL, EE. UU./Canada UL, USA/Canada UL 508 Recognized ; Class |, Div. 2, Groups A, B, C, D T4

Certificagéo para construgéo naval DNV GL TAA0OO0020N  Homologacion para la construccién naval DNV GL TAAOOO020N  Omologazione per settore navale DNV GL TAAO00020N B, B, B, A, Required protection according to the Rules shall be provided upon
installation on board

Conformidade com diretriz EMV Conformidad con la directiva CEM Conformita alla direttiva EMC

Radiagéo de interferéncia Emision de interferencias Emissione disturbi EN 61000-6-4

Resisténcia contra interferéncia  Durante a influéncia de interferéncias, podem  Resistencia a interferencias Durante las interferencias pueden producirse ~ Immunita ai disturbi Le interferenze possono causare leggeri scostamenti.  EN 61000-6-2

ocorrer pequenos desvios.

ligeras desviaciones.

5
DIP S1
1/2(3/4(5|6/7|8
IN 0..10V
1.5V .
0..5V .
2..10V oo
0..20 mA . .
4..20mA ofe .
0..10 mA . oo
2..10mA olofeofe
Moving Average Filter 1 value
2 values .
4 values .
6 values ol
Oversampling 1 value
10 values .
50 values .
100 values oo
DIP S2
1/2|3|4|5|6|7|8
OUT f 0..10 kHz
0..5 kHz .
0..25 kHz .
0..1 kHz ole
0...500 Hz o
0...250 Hz . .
0...100 Hz ole
0..50 Hz ole|e
Overrange Freeze at 100 % measuring range end value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
Underrange Freeze at 100 % measuring range start value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
1/2|3|4|5|6|7|8
OuUT PWM 10 bits, 7.8kHz .
10 bits, 3.9kHz . .
12 bits, 1.9kHz . .
12 bits, 977Hz oo .
14 bits, 488Hz ole
14 bits, 244Hz . oo
16 bits, 122Hz ofele
16 bits, 61Hz oflofefe
Overrange Freeze at 95 % PWM level
Output HIGH .
Output HIGH .
Fault detection OFF ol
Underrange Freeze at 5% PWM level
Output LOW .
Output LOW .
Fault detection OFF oo
(6]
OUT f
T T T T T T
OUT PWM
T . T _._.T1T T , T T
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PYCCKUN PYCCRUN TURKCE TURKCE

AHanoroBblii npeo6pazoBaTesib 4aCTOTbl

1 YKasaHuA no TexHUKe 6e3onacHocTU

AKTya/IbHYIO JOKYMEHTALMIO MOXHO CKayaTb C caiTa
phoenixcontact.com.

1.1 MHCTPYKUMM MO MOHTaKy

A

¢ MoHTa, ynpaBneHu1e 1 paboTbl N0 TEXOBC/yMUBAHMIO Pa3peLlaeTca BbInos-
HATb TONIbKO KBAMBULIMPOBAHHBIM CMELIMANCTaM MO SN1EKTPOTEXHUYECKOMY
o6opyaosaHuto. CobnoaaTb NPUBEAEHHBIE MHCTPYKLIMK MO MOHTaKY.

* [pu ycTaHOBKe U KCNyaTaLmm cobioaaTh AEMCTBYIOLME MHCTPYKLWMN U
npasuna TeEXHUKU 6e3onacHoCcTH (B TOM 4uUC/ie HauMOHa/IbHble NpegnucaHna
N0 TEXHWKE 6e30MacHOCTH), a TaKHe OBLLETEXHUYECKIUE NpaBuMAa.

¢ O3HaKOMbTECH C YKa3aHuAMKU No 6930I‘IaCHOCTVI, YCNoBUAM U OrpaHU4YeHnam
MCNONb30BaHUA, MPUBEAEHHBIM B JOKYMEHTaLuu no npogykTy. Cobnoaarite
nx.

¢ 3anpelaeTca OTKpbIBaTb UM MOAM(ULMPOBATL YCTPOWCTBO. He peMoHTH-
pyWTe YCTPOMCTBO CAMOCTOATEBHO, @ 3aMEHWUTE Er0 Ha PaBHOLEHHOE
YCTPOMCTBO. PEMOHT fJONMEH NPOM3BOAMTLCH TOLKO COTPYAHWKaMM KoMna-
HUU-N3roTOBUTENA. ﬂpomasonmenb He HeCeT OTBETCTBEHHOCTM 3a NOBpPEeHK-
AeHunA BCneacrtene HeCO6I1}OAeHM$| I'IpeAI'IMCaHMﬁ.

¢ CreneHb 3awmTsl IP20 (IEC/EN 60529) ycTpoiicTBa NnpeaycMaTpusaeT uc-
NoNb30BaHWE B YC/IOBUAX YUCTOM M CYXOi cpeabl. He noasepraTh ycTpoicTeo
MEXaHUYECKUM U/WIM TEPMUYECKUM Harpy3sKam, NpeBsbILLaloLLMM YKa3aHHbIE
npeaenbHble 3Ha4eHuA.

. yCTpOﬁCTBO He npefHa3Ha4eHo AnA NpUMEeHeHUA BO B3pb|BOOrIaCHOF1 no
nblAK aTMocdepe.

* B KavecTBe COEeAVHUTENIbHOro Kabenis UCNo/b30BaThb TO/IbKO Me[Hble NpoBO-
[HVKM C A0NYCTUMbIM AnanasoHoM TemnepaTtypbi (60 °C /75 °C).

« B CAnyvae noBpexaeHuns, HenpaBManoﬁ HarpysKu Uav XxpaHeHua Win HeHaa-
nexalleit paGoTbl YCTPOMCTBA, OHO AO/HHO BbITb U3BATO U3 IKCyaTaLMM.

¢ MN3mepuTenbHbIiM NpeobpasosaTteb NOAKYATL TOMBKO K Lensam BCHH v
3CHH.

. anMeHeHMe yCTpOﬁCTBa He npeanucaHHbIM o6pa30M, MOXeT HeratTuBHO
B/MATb Ha NOAAEPHUBAEMYIO YCTPOMCTBOM 3aLLMTY.

2 KpatHoe onucaHue

HoHburypupyembliii aHanoroBbiii YacTOTHbIM Npeo6pa3oBare b NPUMEHAETCS
[ NPeo6pa3oBaHMA aHaI0r0BbIX HOPMUPOBAHHBIX CUrHAJIOB B CUIHasIbl Ya-
CTOTbI MM CUTHAJTBI C LUMPOTHO-UMMYIbCHOM MogynsAuMeN. LLIMpoTHO-UMny b-
cHaa mogynauua (LULMM/PWM) npumeHsaeTcs B fruana3oHe CKBaXKHOCTH

5% ...95%.

Ha Bxogax A0CTynHbI HOPMUPOBaHHbIE curHasbl 0 MA ... 20 MA, 4 MA ... 20 MA,
OMA..10MA,2MA ...10MA,0V ...10B,2B...10B,0B...5Bwm1B..5B.
C nomoLpbto ycTaHOBNEHHbIX Ha Kopryce DIP-nepexntouareneit npomssoautes
HacTpOIKa cneayioLLmMxX napameTpos:

BX0fiHOM CUrHas, BbIXOAHOM CUrHa, BbIXOAHAA XapaKTEPUCTUKA NPU BbIXOAE 3a
BEPXHIOK MM HUMHIOIO MPaHuLly M3MepUTENbHOrO AnanasoHa, a Take Tmn
dunbTpa (A1A NoAaBNEHUA MOMEX BO BXOAHOM CUrHane).

W

AnemeHTbl ynpasnenumsa ([1])

Bxoga: HopmupoBaHHble curHanbl

KpbIwku

[lnarHocTuy. CBeTOANOA

Ma3s pna nnaHku Zack ZBF 6

BbIXOAZ CUTHa/bl HaCTOTbI

HanpsikeHue nutaHua

YHUBEpCa/IbHOE MOHTAXHOE OCHOBaHUeE C 3allenKamu, aas pevikn EN-tuna
DIP-nepekntouarens S1

9 DIP-nepekntoyarens S2

10 MoAKNtOYEHUE COEAUHUTENS /1A MOHTAXKHOW PENKU

ONOOG A WN =

4 MoHTam

A TMPEAYNPEXAEHUE: dneKTpocTaTMYeCKUi pa3pag,
AtaN\ [loNHKHbI 6bITb NPEANPUHATLI MEPBI MO 3alyUTe OT A/IeKTpocTaTUYe-
CKUX pa3papos!
Ha 6/10K-Ccxeme noKasaHo HasHa4eHKe BbIBOAOB KieMM. ([3])
YCTpoCTBO yCTaHaBIMBAETCA Ha 3allie/IKax Ha MOHTaMHbIE Peliku LMpUHOW 35
MM ito6oro Tuna cornacHo EN 60715. Mcnonb3ya ycTaHaBnMBaemblii Ha MOH-
TaMHy peliky coeguHuTens ME 6,2 TBUS-2 (apT. Ne: 2869728), anisi passeT-
B/IEHWA LENEN NUTaHWs CHavana ycTaHaBAMBaoTCA aTU coeanHuTen. ([2))
NPEAYNPEXAEHUE
061a3aTesibHO co6loaaTh HanpasaeHne GpUKcaLUK 3aLeNkamu aHa-
norosoro moaynA MINI 1 ycTaHaBIMBaeMoro Ha MOHTaHHYI0 PeinKy
COeUHUTENA: MOHTaHOe OCHOBaHUe ¢ 3awenkamu (D) BHU3Yy, a
wiTeKepHana yactb (C) cnesa!
4.1 BbixogHaA uenb
O6paTUTb BHUMaH1e, 4TO BbIXOA NpefcTaB/ifAeT co6oi 6ecnoTeHLu-
@ aNbHbI (CyX0i) KOHTaKT!
Ha BbIxoZHyI0 Lienb NofaTh COOTBETCTBYIOLLEE HAaNPAKEHUe NuTaHua U, .
O/HOBPEMEHHO Ha BbIXOZE YCTPOWCTBA AO/KEH TEYb MUHUMAIBHBINA TOK,
HEOBXOANMBII AN1A NEPEKIOHEHNA BLIXOAHOMO TPAH3UCTOpA.
MWHUMabHBIV TOK B Lienu AOCTUraeTcsi CoriacoBaHMEM MPUIOKEHHOTO Hamnps-
WeHnua U v Harpyso4Horo conpotusnienus Ry ( pacyeT cm. “TexHuueckue faH-
Hble/BbIXoAHbIE AaHHble /MuH. Harpyaka').([2])
—  MuHUMaNbHbIM TOK 4 MA, BbIXOA CUrHana 4acTtoTbl
= MuHumanbHbIn Tok 12 MA, Bbixo UMM
4.2 TMuralowee HanpaAXeHue
A NPEAYNPERAEHUE
Atad\ HuKoOrpa He noaKNOYaTL HaNpAXKEHWE MUTaHWUA HENOCPEACTBEHHO K
ycTaHaBMBaeMOMY Ha MOHTaXHyIo peitky coeaunuTento! Muranue
OT yCTaHaB/IMBAaeMOro Ha MOHTamHYI0 PEiRY coeauHUTENA 3anpe-
waerca!
Y Bac ecTb cnegytoLime BO3SMOXKHOCTU 3anuTaTb MOAY/IN:
- Hanpsamyto Yepes coeiUHUTEbHbIE KNEMMbI MOAY /A, NPY CyMMapHOM NoTpe-
6151EMOM TOKE YCTaHOB/IEHHbIX B PAA Moay el ao 400 MA
PeKkomeHayeTca npeABapuTesibHoe BRIOYEHME NpeaoxpaHnTens Ha 400 MA.
— Yepes knemmy nutanus (Hanpumep, MINI MCR-2-PTB, apT. Ne: 2902066 nnu
MINI MCR-2-PTB-PT, apT. Ne: 2902067)
— Yepes cuctemHbiit 610k nutanmna QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC
(apT. Ne: 2904614)
Mpu BbIGOPE NoAa4YM NUTaHNA 065A3aTE/NbHO CM. "MIHCTPYKLMIO NO NoAave nuTa-
Husa MACX 1 MINI Analog", KoTopas AocTynHa f/1f CKauuBaHWs PAAOM C COOT-
BETCTBYIOLMM U3aeNIMeM Ha caiTe phoenixcontact.net/products.

Analog frekans transdiseri

1 Giivenlik notlari
@ Guncel dokimanlan phoenixcontact.com.tr adresinden indirebilirsiniz.

1.1 Montaj talimatlar

YA

* Montaj, isletme ve bakim yalnizca kalifiye elektrikgiler tarafindan yapilmalidir.
Belirtilen montaj talimatlarina uyun.

* Cihazin kurulumu ve isletimi sirasinda, ytrtrliikte bulunan yénetmelikler ve gu-
venlik direktiflerinin (iilke glvenlik direktifleri dahil) yani sira, genel teknik mev-
zuata da uyun.

* Guvenlik bilgilerine, sartlarina ve Uriin dokiimantasyonunda belirtilen kullanim
sinirlamalarini dikkate alin. Bunlara uyun.

* Cihaz agiimamal veya degistirimemelidir. Cihazi kendiniz tamir etmeyin, ayni-
siyla degistirin. Onarimlar sadece Uretici tarafindan yapilir. Uretici kurallara ay-
kin kullanimdan kaynaklanan hasardan sorumlu degildir.

¢ IP20 koruma derecesi (IEC/EN 60529), cihazin temiz ve kuru bir ortamda kulla-
nim igin tasarlanmis oldugunu belirtir. Cihaz, belirtilen sinirlan agsan seviyeler-
deki mekanik ve/veya termal yliklere maruz birakilmamalidir.

¢ Cihaz patlama riskli ortamlarda kullanilmamalidir.

¢ Baglanti kablosu olarak, yalnizca izin verilen sicaklik araligini (60 °C / 75 °C)
saglayan bakir iletkenler kullanin.

* Hasarliolan, izin verilmeyen bir sekilde ylklenen, yanlis depolanan veya hatali
olarak galisan cihaz durdurulmalidir.

o Olgiim transdiserini sadece SELV ve PELV devrelerine baglayin.

* Ekipmanin belirtildigi sekilde kullaniimamasi halinde, ekipman tarafindan sag-
lanan korumada zayiflama olabilir.

2 Kisatanim

Konfigure edilebilir analog frekans invertoru, standart analog sinyalleri frekans sin-
yallerine veya darbe genislik modilasyonu sinyallerine dontstirmek igin kullanilir.
Darbe genislik modulasyonu (PWM) %5...95 degerindeki darbe doluluk oraninda
caligr.

OmA...20mA,4mA ...20mA,0mA ... 10mA,2mA ... 10mA,0V .. 10V,
2V..10V,0V..5V,yada1V ... 5V standart sinyaller giris tarafinda secilebilir.
DIP siviglere kutunun yan tarafindan erisilebilir ve su parametrelerin konfigure edil-
mesini saglar:

Girig sinyali, gikis sinyali, 6lgim araliginin Ustl veya altinda ¢ikis karakteristigi ve
filtre tipi (giris sinyalini etkileyen girigimleri diizeltmek igin).

w

Calisma elemanlan ([1])
Girig: Standart sinyaller

Kapak

Diyagnostik LED'i

ZBF 6 Zack etiket seridi igin oluk
Cikis: Frekans sinyalleri
Besleme gerilimi

EN DIN raylar igin tiniversal gegmeli ayak
DIP anahtar S1

9 DIP anahtar S2

10 DIN rayi konnektéri baglantisi

4 Montaj

NOT: Elektro-statik desarj
At Elektrostatik desarj kargi gerekli 6nlemleri alin!

ONOOG A WON =

Baglanti termina bloklarinin atamasi, blok semasinda gosterilmistir. (2])

Cihaz EN 60715 standardina uygun tim 35 mm DIN raylarina takilabilir.

ME 6,2 TBUS-2 DIN rayi konnektord (Siparis No.: 2869728) kullanilirken, gerilim
beslemesini koprilemek igin ilk olarak DIN rayina yerlestirin. ([4])

NOT

MINI analog modiiliiniin ve DIN rayi konnektoriiniin gegcme yoniine
dikkat edilmelidir: gecmeli ayak (D) gida, g li parca (C) solda
olmahdir!

4.1 Cikis devresi
Cikisin topraksiz oldugunu unutmayiniz.
Uygun besleme gerilimini U_cikis devresine baglayin. Bu sirada, cihazin ¢i-
kisinda minimum degerde akimin gegmesi, bdylece ¢ikig transistorinin
anahtarlama yapabilmesi gerekir.
Minimum akim gegisi, uygulanan U _gerilimi ve R, yiik direncinin uyumlu hale ge-
tirilmesi ile sadlanir ( hesaplama igin "Teknik Veriler/Cikis verileri/Min. yik" bolu-
miine bakiniz).(])
— Frekans ¢ikisinda minimum akim: 4 mA.
- PWM ¢ikisinda minimum akim: 12 mA.
4.2 Gilg kaynagi
NOT
Ata\ Besleme gerilimini higcbir zaman DIN ray konnektoriine dogrudan
baglamayin. Giiciin DIN ray konnektérii veya herhangi bir cihazdan
cekilmesine miisade edilmez.
Modaul i¢in mevcut olan besleme segenekleri:
- bagli olan modiillerin toplam akim tiiketiminin 400 mA'yi asmadi§ durumlarda,
dogrudan moddillerin baglanti klemensleri tizerinden
Oncesine 400 mA kapasiteli bir sigorta baglanmasini tavsiye ederiz.
- Giig terminali iizerinden (6rn. MINI MCR-2-PTB, Uriin No. 2902066 veya
MINI MCR-2-PTB-PT, Uriin No. 2902067)
- Bir QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC sistem gii¢ kaynagi araciligiyla
(Uriin No. 2904614)
Gig kaynaginin tasanimi i¢in "MACX ve MINI Analog gui¢ kullanici kilavuzu" 6ge-
sine bakin; Uriin listesi altindaki phoenixcontact.net/products web adresinde, indir-
mek icin sunulmustur.

PHCENI PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG

FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
CONTACI. Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

phoenixcontact.com MNR 9025884 2022-03-28
TR Elektrik personeli icin montaj talimat
RU UHCTPYKUMA NO yCTaHOBKE AJ1A 3/IEKTPOMOHTaMHUKa
MINI MCR-SL-UI-F 2864082
2]
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PYCCHUM PYCCKUA TURKCE TURKCE

5 HoHdurypauma

Mocne noctasku Bce DIP-nepexsiouaTeny HaxogaTca B nonoxeHun "BbIHT".

OTO COOTBETCTBYET C/eAyoLLei KOHDUTypaLmu:

- BxopOB..10V

— BbIxoa 3a BEPXHIOK rpaHuLy aMepuTensHoro guanasoHa (Overrange): 3a-
mep3aHue npy 100 % KOHEYHOrO 3HA4YEHUs USMEPUTESIBHOTO yana3oHa

— BbIX0OA 3a HUKHIOK rpaHuLy M3MepuTenbHoOro ananasoxa (Underrange): 3a-
Mep3aHue npu 100 % Ha4abHOro 3Ha4eHWUA U3MEePUTE/IbHOTO AnanasoHa

—  ®UbTP CKOMB3ALLErO CPEAHEro 3Ha4YEHUA: 3HaYeHme 1

- lMepeanckpeTH3aums: 3HaveHve 1

— Bbixog: Bbixog curHana yactoTbl O KMy ... 10 KMy,

HacTporite DIP-nepekaoyaTeny B COOTBETCTBUM C NpeanonaraeMbiM1 yC0BU-

AMU MPUMEHEHWSA, PYKOBOACTBYACh PACMOJIOKEHHOM pAaom Tabaumueil. ([5)

5.1 ®unbTp NnepeancKpeTU3aLumn

[na dbunbTpaumum n3MepeHHbIX 3Ha4eHUI MOXHO 06pa3oBaTh CpeaHee 3Haue-

Hue (Oversampling/nepeaucKpeTnsaums) U3 HECKOIbKUX U3MEPEHHbIX 3HaYe-

Hui (1, 10, 50, 100).

5.2 dunbTp CKONb3ALLEro CpeaHero 3Ha4eHna

Moakntouaemblit GUALTP CKOMb3ALLEr0 CPEAHEro 3Ha4eHUA 06 beAMHACT OAHO,

[1Ba, YETbIPE W/ LWECTb 3HAYEHUI1 MO LeMHOMY METOAY B OHO HOBOE U3Mepsie-

MOE€ 3HaueHwe.

LlenHoi MeTog;: U3 3ajaHHOrO KONMYECTBA M3MEPAEMbIX 3HAYEHMI1 06pasyoT

cpefHee 3HaueHwue. [Mpu 3TOM cTapLuee 3HaueHne Bceraa yAanaioT, a HoBoe Npu-

6aBNAI0T.

5.3 Bbixop curHana yactotbl "OUT " ([e])

- lMepemeHHasA YacToTa C NepeMeHHO ANNTEIbHOCTbLIO Nneprogos T

5.4 Bbixop LUKMM "OUT PWM" ([7])

PWM = LLIMpOTHO-MMMyibCHAaA MOAY NALMA

- [MepeMmeHHbI MHTepBa MeX Ay UMNYbcamm C NOCTOAHHbLIM Nepuogom T

6 /[lMarHocTU4YeCKUt MHANKaTopP

CBeTOAMOA 0TOBpaaeT CeaytoLLe aBapUiiHbIE COCTOSHUA:

— CBeToaMoa MUraeT: HEMCTIPaBHbIA MOZY /b

— CBeToAMOz ropuT: BbIXOZ, 32 BEPXHIOI rPaHULLY N3MEPUTEIbHOTo AnanasoHa
(Overrange)

— CBeTOAMOZ rOPUT: BbIXOA 32 HUMKHIOK rPaHuLy U3MEepPUTENLHOTO AranasoHa
(Underrange)

TexHU4YeCKue xapaKTepucTUKHU Teknik veriler

Tun noakNo4eHNA

5 Konfigiirasyon

Teslimde tlim DIP sivigler "OFF" konumundadir.
Bu, agagidaki konfiglirasyona karsilik gelir:

- 0V..10Vgiris

- C')Igi]len deger araliginin Gzerinde: 100 % 6l¢tim araligi bitis degerinde durdur
— Olgiim araliginin alti: 100 % 8lgiim arali§i baglangig degerinde durdur

— Degisen Ortalama Filtresi: 1 deger
— Yuksek hizli 6rnekleme: 1 deger
— Cikis: 0 kHz ... 10 kHz frekans cikisi

Bitisikteki tabloyu kullanarak planlanan uygulamaya gére DIP sivigleri konfiglire

edin. (&)
5.1 Yiiksek hizli 6rnekleme filtresi

Olgim degerlerini diizeltmek igin, gesitli lciim degerlerinden (1,10, 50, 100) bir or-

talama elde edilmelidir (yiksek hizli 6rnekleme).
5.2 Hareketli ortalama filtresi

Baglanti kurulabilir hareketli ortalama filtresi bir, iki, dort veya alti degeri kovali ele-
vatér prosedUriine uygun olarak yeni élgulen bir deger ile birlestirir.

Kovali elevatér prosediiri: Olgiilen sabit sayidaki dederlerden bir ortalama deger
hesaplanir. En eski deder disulir ve en yeni deger eklenir.

5.3 Frekans cikigi "OUT " ([¢])

— T degisken periyod uzunluguna sahip frekans degiskeni

5.4 PWM cikisi "OUT PWM" ([7])
PWM = darbe genislik modiilasyonu

— T sabit periyod uzunluguna sahip degisken darbe/durus orani

6 Diyagnostik gosterge

LED 1s1g1 asagidaki hata durumlarini gosterir:

— LED yanip s6nuy6r: Modul arizah

— LED YANIYOR: Olgllen deger araligin (izerinde
— LED YANIYOR: Olgiilen deger araligin altinda

Baglanti yontemi

BWHTOBbIE 3aXUMbI Vidali baglantt  MINI MCR-SL-UI-F 2864082
BxopHble paHHble Bxop HanpAxeHua/Toka  Giris verisi Gerilim/akim girisi | U
BxopgHol curHan Giris sinyali 0OmA...20 mA 0V..5V
4mA..20 mA 1V..5V
OmA...10mA ov..10V
2mA..10 mA 2V..10V
MaKcumanbHbIVi BXOAHOWM CUrHa Maksimum giris sinyali 100 mA 30V DC
BxoaHoe conpoTuBaeHWe Giris direnci yaklasik 50 Q yaklasik 110 kQ
BbixofHble AaHHble Bbixop curHana yactotbl  Cikis verisi Frekans cikisi  OUT f OUT PWM (%5...95)
BbIxoaHoW curHan /A06ut  Cikis sinyali /A0bit OHz..10kHz 7,8 kHz
/10 6ut /10bit  OHz..5kHz 3,9 kHz
12 6ut /A2bit  OHz..2,5kHz 1,9 kHz
12 6ut /12bit  OHz..1kHz 977 Hz
/14 6ut /14 bit  0Hz..500 Hz 488 Hz
/14 6ut /14 bit  OHz..250 Hz 244 Hz
/16 6utT /16 bit  OHz..100 Hz 122 Hz
/16 6utT /16 bit  OHz..50Hz 61Hz
Harpyska, MuHMMansHasa Minimum yik 4mA< (U /R)<20mA 12mA< (U /R) <20 mA
TOK HarpysKu, MaKCUMaJIbHbIN Maksimum yik akimi 20 mA
MaKcumasibHoe HanpAXMeHne NeperItodeHnsa Maksimum anahtarlama gerilimi 30V
061 1e XapaKTEPUCTURHN Genel veriler
HomMuHanbHoe HanpAXeHne NUTaHnA Nominal besleme gerilimi 24V DC

[lnanasoH HanpPAXEHUA NUTaHWA [NA WyHTMPOBAHWA NUTaHUA MOXET UCNO/Ib30BATLCA YCTaHaBMBAEMbIM
Ha MOHTaMHYI PEMKY LWKHHBIM coeanHuTens (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, apTukyn Ne 2869728),

Besleme gerilim aralig Besleme gerilimini kdprilemek icin, DIN rayi bus konnektoru
(ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, siparis N0:2869728) kullanilabilir. EN 60715'e uygun bir 35 mm DIN rayina

19,2VDC...30V DC

3aKpern/Isemblii C MOMOLLbIO 3aLLe/IOK Ha MOHTaXHoW peitke 35 mm cornacHo EN 60715 takilabilir)
MoTpebsemblit TOK, MaKc. npn24 BDC  Akim tiiketimi, maksimum 24VDCicin  <10mA
MoTpebnsemas MOLHOCTb Gug tiketimi <200 mW
OwwnbKa nepeaaym, Maxc. >7KMy<0,2% lletim hatasi maks. >7kHz<02% <0,1%
TemnepaTypHbIi KO3DDULMEHT, CTaHAAPTH. Sicaklik katsayis|, tipik < 0,02 %/K
TemnepaTypHbli KO3hHOULMEHT, MAKCUMATbHbIN Maksimum sicaklik katsayisi < 0,02 %/K
CrynenyaTtas xapaKktepucTuka (0-99%) + (1/f) MMHUManbHBIM PUnTp  Step response (0-99%) + (1/f) en kigik filtre <15 ms

+ (1/f) unbTp Gonbluero pasvepa + (1/f) largest filter  <1s
CTeneHb 3awwuTbl Koruma sinifi IP20
[JunanasoH paboynx TemnepaTtyp Okcnnyatayna  Ortam sicaklik araligi Isletim  -20°C...65°C

XpaHeHne/TpaHCNopPTUPOBKa Depolama/tagima  -40°C...85°C

OTH. BNaXKHOCTb BO3yxa 6e3 BbinageHna KoHaeHcata  Nem yogunlasmayok 5%...95%
Makc. BblcOTa NPUMEHEHWA HaJ, YyPOBHEM MOPSA Deniz seviyesinin lizerinde kullanmak igin maksimum ylikseklik <2000 m
Matepuan Kopnyca Muhafaza malzemesi PBT

MoHTaxHOe nosioxeHne Ha Bbl6Op

Montaj pozisyonu herhangibir

Pasmepsi LWL/B/T

Olgller G/Y/D

6,2 mm/93,1 mm/101,2 mm

FanbBaHu4yecHan pa3BA3Ka
OcHoHas nsonauua cornacHo EN 61010

Elektriksel izolasyon
EN 61010'a uygun temel izolasyon

HaTeropwsa nepeHanpsieHus

Asini gerilim kategorisi

CreneHb 3arpAsHeHnsa Kirlilik sinifi 2
PacyeTHOe HanpsaxeHne n3onauum Nominal izolasyon gerilimi 30VAC
50V DC

McnbiTaTtensHoe HanpaxeHue, BXO,CI,/BbIXO,CI,/I'IVITaHVIE

Test gerilimi, giris/cikis/besleme

15KV (50 Hz, 1dKk)

CootBetcTBuUe / cepTUPHHATBI

Uygunluk/onaylar

CE CootsetctBue TpeboBaHmam EC CE CE uyumlu

UKCA CootBetctBue TpeboBanmnam UKCA  UKCA UKCA-uyumlu

UL, CLLWA /KaHaga UL, ABD / Kanada UL 508 Recognized ; Class |, Div. 2, Groups A, B, C, D T4

PaspelueHre Ha npuMeHeHVe B CyJ0CTPOEHUM DNV GLTAA000020N  Gemi inga onay! DNV GL TAA0O00020N B, B, B, A, Required protection according to the Rules shall be provided upon installation on board

CootsetcTByeT Jupektuse no AMC

EMC yoénetmeligi ile uyumlu

M3ny4yeHne nomex

Yayilan parazit

EN 61000-6-4

nOMEXOyCTOFIHMBOCTb B Cnyyae 3/1eKTPOMarHUTHbIX MOMEX BOSMOXHbI HE3HAYUTE/IbHbIE OTK/IOHEHUA.

Parazite dayaniklilk Girisim maruz kalinmasi durumunda, minimal sapmalar olabilir.

EN 61000-6-2

5
DIP S1
1/2(3/4(5|6/7|8
IN 0..10V
1.5V .
0..5V .
2..10V oo
0..20 mA . .
4..20mA ofe .
0..10 mA . oo
2..10mA olofeofe
Moving Average Filter 1 value
2 values .
4 values .
6 values ol
Oversampling 1 value
10 values .
50 values .
100 values oo
DIP S2
1/2|3|4|5|6|7|8
OUT f 0..10 kHz
0..5 kHz .
0..25 kHz .
0..1 kHz ole
0...500 Hz o
0...250 Hz . .
0...100 Hz ole
0..50 Hz ole|e
Overrange Freeze at 100 % measuring range end value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
Underrange Freeze at 100 % measuring range start value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
1/2|3|4|5|6|7|8
OuUT PWM 10 bits, 7.8kHz .
10 bits, 3.9kHz . .
12 bits, 1.9kHz . .
12 bits, 977Hz oo .
14 bits, 488Hz ole
14 bits, 244Hz . oo
16 bits, 122Hz ofele
16 bits, 61Hz oflofefe
Overrange Freeze at 95 % PWM level
Output HIGH .
Output HIGH .
Fault detection OFF ol
Underrange Freeze at 5% PWM level
Output LOW .
Output LOW .
Fault detection OFF oo
(6]
OUT f
T T T T T T
OUT PWM
T . T _._.T1T T , T T
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1.1 REFBRED

A

« REVESARTHTERRE. BERNGEE. BHRREETRENE.

o REMZITLEN, BETEANISENRSES (BEERRLES) M
R mIAT AR,

s GEEFSXETHENREER. SHURERRT. HETXENE.

o RERTITARBE, EDETEIRRE, TEREREE, REFTRTH
TR, AT RAWEMRA RS RARTRAR R,

o REM P20 BHAELR (IEC/EN 60529) MR &ER TEETIRNIFE. &
BEME ORI / AR N IRBRSEE IAIMER R &,

« HRETNEATHRELBERNTE.

o [UERREMRIEAFAVEESERE (60 °C / 75 °C) WIS L AiEHE B 4.

o EREBUR. REBARAFNRE. FERLRINEEA R DI EL.

o UEMEBIXREREE SELV F1 PELV BE& L,

o MRAHMEERRE, WITRREFRERENRE.

2 HEis
B B AR R IR o] TR AR 25 SE R N BoR B EEBHIE S, BohsE
RS (PWM) X 5% ... 95% RO 2= BEUETT.
TEEBAMERE 0 mA .. 20mA, 4mA ..20mA. 0mA ... 10 mA.
2mA..10mA, OV..10V, 2V .. 10V, OV..5V & 1V..5VizEEs,
T DURIERSERINS A DIP FF%, #1T580RE :
WAGS. HLES. STIRTUEERESHREER, BEXE GGAE
SRHTEETH) o
3 #BETH (@)
1 RN ARERES
2 ER
3 {2W7 LED
4 FTF ZBF 6 HhiEtric&aE
5 it MERES
6 fHELHE
7 FT EN DIN SHAEA-FIEXH
8 DIP Ff% St
9 DIP F£ S2
10 B34 DIN S#uiEss
4 B
A EE e
Al EREVRIPHE L PR AR |
BLE PR RELGTHNE. (B)
RETINFESIFTATS EN 60715 4R 35 mm DIN S4h £, £/ DIN S#
EHESE ME 6.2 TBUS-2 (17155 : 2869728) R, HEKHERMT DIN S# L
AR IRB E. ([&)
EE
WIGERE MINI Analog #5F0 DIN SHUERSMFAAR : TERNFEX
Bl (D) FiihkyfELTH (C) !
41 Mg
R R,
BENAEEEE U SHEEEEE, B, ERSHLERER/NER
Fd, X SEER T UEE.
FIFRATIE U, BER R EBAREIZR/NER GHEAEL “ SAREUE / fid
IR/ &EOE) . (@)
- SREIEIRHRNETR 4 mA,
- PWM #d smhg s/ ViR - 12 mA
42 HiR

A EE
At ATEERIES DIN SHIERREERE, TSN DIN SHEERLNE
Mg E3IREL,
HRBR TS BRI
- HEEERAEL G e, BAmERER SRR B 400 mA
FANEWAE LiERE—1 400 mA FIRES £,
- BiTERIERR  (flZ0 MINI MCR-2-PTB, &S 2902066,
& MINI MCR-2-PTB-PT, /=5 2902067)
- ®id—/> QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC KL JafiteR
(F=I1E S 2904614)
BXREFNRIT, DASH “MACX F1 MINI Analog BIEFAE " ; TTA
phoenixcontact.net/products {51 B 53 T T #;.

Przetwornik analogowo-czestotliwosciwy

1 Uwagi dotyczace bezpieczenstwa

Aktualne dokumenty pobiera¢ mozna pod adresem internetowym phoenix-
@ contact.com.

1.1 Instrukcja instalaciji

YA

* Instalacji, obstugi i konserwacji dokonywaé moze jedynie wyspecjalizowany
personel elektrotechniczny. Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych
montazu.

* Podczas instalacji i eksploataciji nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych postano-
wien i przepiséw bezpieczenstwa (w tym krajowych przepiséw bezpieczen-
stwa) oraz ogélnie przyjetych zasad techniki.

¢ Przestrzegac informacji dotyczacych bezpieczenstwa, warunkéw i ograniczen
zastosowania podanych w dokumentacji produktowej. Nalezy sig do nich sto-
sowac.

* Otwieranie lub zmiany w urzagdzeniu sg nie dozwolone. Nie wolno naprawia¢
urzgdzenia samodzielnie lecz nalezy wymieni¢ go na nowe. Napraw dokony-
waé moze jedynie producent. Producent nie odpowiada za straty powstate na
skutek niewtasciwego postgpowania.

* Urzadzenie posiada stopien ochrony IP20 (IEC/EN 60529) i jest przeznaczone
do pracy w czystym i suchym otoczeniu. Nie nalezy wystawia¢ urzadzenia na
dziatanie obcigzen mechanicznych ani termicznych, przekraczajacych okre-
$lone warto$ci graniczne.

* Urzadzenie nie jest przewidziane do zastosowania w obszarach zagrozonych
wybuchem pytéw.

* Jako kable przytaczeniowe nalezy stosowaé wytgcznie przewody miedziane
o dopuszczalnym zakresie temperatury (60°C / 75°C).

* Urzadzenie nalezy wytaczyc¢ z eksploataciji, jezeli jest uszkodzone, niewtasci-
wie obcigzone lub przechowywane bgdz dziata nieprawidtowo.

* Podtaczaé przektadnik wytacznie do obwoddéw SELV i PELV.

* Jezeliurzagdzenie jest uzywane w nieprzewidziany sposéb, ochrona obstugiwa-
na przez urzgdzenie moze ulec uszkodzeniu.

2 Krétki opis

Konfigurowalny falownik analogowy stuzy do konwersji znormalizowanych sygna-
6w analogowych w sygnaty czestotliwos$ciowe lub sygnaty o modulowanej szero-
kosciimpulsu. Modulacja szeroko$ciimpulsu (PWM) dziata w zakresie cyklu pracy
0od 5 % do 95 %.

Po stronie wejscia mozna wybrac sygnaty znormalizowane 0 mA ... 20 mA,
4mA..20mA,0mA ... 10mA,2mA ..10mA,0V..10V,2V .. 10V,
OV..5VIiub1V..5V.

Dostepne z boku obudowy taczniki DIP umozliwiajg konfiguracje nastepujacych
parametrow:

Sygnat wejsciowy, sygnat wyj$ciowy, reakcja wyjsciowa w przypadku przekrocze-
nia dolnej lub gérnej granicy zakresu pomiarowego oraz rodzaj filtra (do zniwelo-
wania usterek w obszarze sygnatu wejsciowego).

Elementy obstugi ([])

Wejscie: sygnaty znormalizowane

Ostona

Dioda LED do diagnostyki

Tylko do tasmy oznacznikéw ZBF 6
Wyjscie: sygnaty czestotliwosciowe
Napiecie zasilania

Uniwersalna stopa ryglujgca do szyn nosnych EN
Przetacznik DIP S1

9 Przetacznik DIP S2

10 Podtaczenie do konektora na szyne nosnag

oONOOGORON-=-W

4 Instalacja
A UWAGA: wytadowanie elektrostatyczne
AtaA\ Nalezy podjac srodki zabezpieczajace przed wytadowaniami elektro-
statycznymi!
Obtozenie zaciskow przytgczeniowych przedstawia schemat blokowy. ()
Urzadzenie zatrzaskuje na wszystkich szynach nosnych 35 mm zgodnie z
EN 60715. Uzywajgc konektora szyn nosnych ME 6,2 TBUS-2 (Nr artykutu:
2869728) nalezy go jako pierwsze wtozy¢ do szyny noénej dla zmostkowania na-
piecia zasilajgcego. ([4])
UWAGA
Nalezy koniecznie zwracaé uwage na kierunek zatrzaskiwania mo-
dutu MINI Analog i konektora na szyng no$na: nézka zatrzaskowa (D)
powinna by¢ skierowana w dét, zas element wtykowy (C) — w lewo!
4.1 Ukiad wyjsciowy
Pamigta¢ o tym, aby wyjscie byto bezpotencjatowe!
Zapewni¢ odpowiednie napigcie zasilajgce U w obwodzie wyjsciowym.
Jednoczesnie na wyj$ciu urzgdzenia musi przeptywac prad minimalny, aby
mozliwe byto przetgczanie tranzystora wyjsciowego.
Minimalny przeptyw pradu mozna osiagna¢ poprzez dopasowanie zatgczonego
napigcia U, i rezystora obcigzajgcego R (obliczenia patrz ,Dane techniczne /
Dane wyjsciowe / Min. obcigzenie”).([2])
- Minimalne zasilanie elektryczne 4 mA przy wyjsciu czgstotliwosciowym
- Minimalne zasilanie elektryczne 12 mA przy wyj$ciu PWM
4.2 Zasilanie
A UWAGA
Ata\ Nigdy nie podtaczaé napigcia zasilajgcego bezposrednio do konek-
tora na szyng nosng! Pobieranie energii z konektora na szyng nosna
lub poszczegdinych urzadzen jest niedozwolone!
Dostegpne sg nastepujgce mozliwosci zasilania modutéw:
— Bezposrednio przez zaciski przytgczeniowe modutu, przy catkowitym poborze
pradu zaszeregowanych modutéw do 400 mA
Zalecamy uzy¢ bezpiecznika 400 mA.
— Przez zacisk zasilania (np. MINI MCR-2-PTB, nr art.: 2902066 lub
MINI MCR-2-PTB-PT, nr art.: 2902067)
- Przez zasilacz systemowy QUINT4-SYS-PS/1AC/24DC/2.5/SC
(nrart.: 2904614)
Podczas rozplanowywania zasilania nalezy koniecznie przestrzegac ,Instrukciji za-
silania MACX i MINI Analog”, ktéra jest dostepna do pobrania przy artykule pod
adresem phoenixcontact.net/products.

PHCENI PHOENIX CONTACT GmbH & Co.KG

FlachsmarktstraBe 8, 32825 Blomberg, Germany
CONTAC" Fax +49-(0)5235-341200, Phone +49-(0)5235-300

phoenixcontact.com MNR 9025884 2022-03-28
PL Instrukcje dot. instalacji dla elektryka instalatora
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MINI MCR-SL-UI-F 2864082

2]
MINI MCR-... AWG 26-12
0,2-2,5 mm?
==
—{
B L
) £ 12 mm
M 0,5-0,6 Nm
5-71biIn
El]
1 1
Sensor /Field | IN —() out (3 | Pc/ncs
| o ————— g | supply
out r INU,I out ! +mﬂx- 30VEE'
o= ['A] HO, ®,
iUS 4-wire max. 20mA .
o GND P - - _O'é
]
: @ 424V +24V @, : AL »—O%
:_(:)—|GND3 enp3 L :
) )
| {__arrtk_—— |
+24V
| GND 3 |
| |
| |
1 1
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5 A

K130Y, A DIP FF&9iRE N “OFF” (L&,

XS FTFIEA

- 0OV..10 VEIA

— WEE LR 57 100% N BSEELEL

- TR RFE 100% MESEERIREL

- BEITIRERS 1 ME

- OX#FINME

— B4 0 kHz ... 10 kHz SiR&gd

EFMRSRIES, RIBFHEMNHERXS DIP FFXRHITAR. (B)

51 REERIKIR

HENEEEE, TRSMNEENFHE (1. 10, 50, 100) X .
5.2 BHHTIIRIKER

RIBEE SR, TENBHTEERTE—D. BN OISIAMESH
MEHHIEAS.

SHEEESR | RIE—EHENVEEEE N FHYE RBEMNEHRERE &
BIEHIIN.

5.3 SRZEMH "OUT (&)

- SURBEIRBHA T ikl

5.4 PWM i "OUT PWM"([)

PWM = Bt zs iR

- Boh / SIEREEE B T ik

6 PR

LED o5 A TR

- RRTIRELR  RRER

- RRTHRERR NBEBYNE LR
- RATHRERE  WEEBHNETR

AL

5 Konfiguracja

Wszystkie przetgczniki DIP sg fabrycznie ustawiane w potozeniu ,OFF”.

Odpowiada to nastgpujacej konfiguraciji:

- Wejscie0OV...10V

— Przekroczenie gdrnej granicy zakresu pomiarowego (overrange): zamrozenie
przy 100% koricowej warto$ci zakresu pomiarowego

— Przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiarowego (underrange): zamrozenie
przy 100% poczatkowej wartosci zakresu pomiarowego

— Filtr Moving Average: 1 warto$¢

— Nadprébkowanie: 1 warto$é

—  Wyjscie: czestotliwosciowe 0 kHz ... 10 kHz

Przetgczniki DIP nalezy skonfigurowac¢ zgodnie z planowanym zastosowaniem

przy pomocy tabeli obok. ([5])

5.1 Filtr nadprébkowania

Aby osiggna¢ zniwelowanie wartosci pomiarowych, z kilku wartosci pomiarowych

(1, 10, 50, 100) mozna utworzy¢ warto$¢ srednig (nadprébkowanie).

5.2 Filtr Moving Average

Po procedurze taricucha czerpakowego podtaczany filtr Moving Average z jednej,

dwach, czterech lub szesciu wartosci oblicza nowg wartos¢ $rednia.

Procedura tanicucha czerpakowego: ze statej liczby warto$ci pomiarowych obli-

czana jest warto$¢ srednia. Podczas tej procedury usuwana jest najstarsza, a do-

dawana najnowsza warto$é.

5.3 Wyjscie czestotliwosciowe ,,OUT ” ([¢])

— Zmienna frekwencjaa ze zmiennym okresem trwania T

5.4 Wyjscie PWM ,,OUT PWM” ([7])

PWM = modulacja szerokosci impulsu

— Zmienny stosunek plus/pauza ze statg dtugoscig cyklu T

6 Wskazniki diagnozowania

Dioda pokazuje nastepujace stany btedow:

— Dioda LED miga: modut jest uszkodzony

— Dioda LED swieci sig: przekroczenie gérnej granicy zakresu pomiarowego
(overrange)

— Dioda LED $wieci sig: przekroczenie dolnej granicy zakresu pomiarowego (un-
derrange)

BEAR Rodzaj przytacza
1RETiE S Przytacze Srubowe  MINI MCR-SL-UI-F 2864082
ENEIE BIE/BifHA  Dane wejsciowe Wejscie napigciowe/pradowe | 1]
BNES Sygnat wejSciowy OmA...20 mA 0V..5V
4mA...20mA 1V..5V
OmA..10mA ov..10V
2mA...10mA 2V..10V
SABAES Maksymalny sygnat wejsciowy 100 mA 30V DC
ENEE Rezystancja wejSciowa ok.50 Q ok.110kQ
HH R x4y  Dane wyjsciowe Wyjscie czestotliwosciowe  OUT f OUT PWM (5-95%)
HWHES /10 iz Sygnat wyjSciowy /A0 bitbw  OHz ... 10kHz 7,8 kHz
/10 fiL /10 bitbw  O0Hz..5kHz 3,9 kHz
/12 L M2 bitbw  O0Hz..2,5kHz 1,9 kHz
/124 M2bitbw  0Hz..1kHz 977 Hz
/14 4L /14 bitbw 0 Hz ... 500 Hz 488 Hz
/14 4L /14 bitbw O Hz ...250 Hz 244 Hz
/16 fiI /16 bitbw O Hz ... 100 Hz 122 Hz
/16 fir /16 bitbw O Hz ...50 Hz 61 Hz
SNE obcigzenie minimalne 4mA< (U /R)<20mA 12mA< (U /R) <20 mA
BAREBR prad obcigZzenia maksymainy 20 mA
SAVBRBE Maksymalne napiecie tgczeniowe 30V
— B H Dane ogéine
MEHtBBEE Znamionowe napigcie zasilania 24V DC
R RS E DIN S#h B isk (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, 17152 2869728) TJA3k#;  Zakres napiecia zasilania Do mostkowania napiecia zasilania mozna postuzy¢ sie konektorem na szyne 19,2V DC...30V DC
R, TINREEEIFA ENG0715 FRfR9 35 mm DIN §4#1) + no$na (ME 6,2 TBUS-2 1,5/5-ST-3,81 GN, nr kat. 2869728), mocowany zatrzaskowo na szynie nosnej 35 mm
wg EN 60715.
BRI, RA 24V DC  Pobor pragdu maksymalny przy24VDC <10mA
ThFE Pobér mocy <200 mW
BARHIRE >7kHz < 02% maksymalny btad przenoszenia >7kHz<02% <01%
BERE, suilg Typowy wspotczynnik temperaturowy < 0,02 %/K
RRRERI Maks. wspéiczynnik temperaturowy <0,02 %/K

FERIAR.  (0-99%)

+
SS

+

odpowiedz na wymuszenie skokowe (0-99%)

+ (1/f) najmniejszy btad <15 ms
+ (1) duzy filtr <1s

RIPFER Stopien ochrony P20
TR ESEE 2  Zakres temperatury otoczenia Praca -20°C...65°C
FiE /58 Sktadowanie/transport  -40 °C ... 85 °C

BE A% Wilgotnos¢ powietrza bezkondensacji 5%...95%
RAFEREESE Maksymalna wysokos$¢ zastosowania ponad NN <2000 m
FprbE Materiat obudowy PBT
RENE {£75  Pozycja montazu dowolna
RY %E /8K RE Wymiary Szer./Wys. / Gt. 6,0mm7/93,1 mm/101,2 mm
BEREE Galwaniczna separacja

TFA EN 61010 FEREFRE izolacja podstawowa wg EN 61010
SRR ] Kategoria przepigciowa m
TSRER Stopien zabrudzenia 2
MELGBE Znamionowe napiecie izolacji 30VAC

50V DC

TREBE, WA /S / BR napigcie probiercze wejscie/wyjécie/zasilanie 1,5KV (50 Hz, 1 min.)
— Bt NE Zgodnosé / dopuszczenia
CE CE&# CE Zgodno$¢ z CE
UKCA UKCA &8 UKCA Zgodnos¢ z UKCA
UL, %H / fligX UL, USA/Kanada UL 508 Recognized ; Class I, Div. 2, Groups A, B, C, D T4
ARV FE] DNV GL TAAO00020N  Dopuszczenie morskie DNV GLTAA000020N B, B, B, A, Required protection according to the Rules shall be provided upon installation on board
& EMC &4 Zgodnosé z dyrektywa EMC
BETH Emisja zakiocen EN 61000-6-4
TR FETHE, BEUREERNHRE. Odpornos¢ na zaktécenia W przypadku wptywdw zaktécajgcych mogg mie¢ miejsce niewielkie odchylenia.  EN 61000-6-2

5
- DIP S1
—|Z| 1/2(3/4(5|6/7|8
IN 0..10V
1.5V .
0..5V .
2..10V oo
0..20 mA . .
4..20mA ofe .
0..10 mA . oo
2..10mA olofeofe
Moving Average Filter 1 value
2 values .
4 values .
6 values ol
Oversampling 1 value
10 values .
50 values .
100 values oo
~ DIP S2
_lz' 1/2|3|4|5|6|7|8
OUT f 0..10 kHz
0..5 kHz .
0..25 kHz .
0..1 kHz ole
0...500 Hz o
0...250 Hz . .
0...100 Hz ole
0..50 Hz ole|e
Overrange Freeze at 100 % measuring range end value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
Underrange Freeze at 100 % measuring range start value
105 % of measuring range end value .
110 % of measuring range end value .
Fault detection OFF ofe
1/2|3|4|5|6|7|8
OuUT PWM 10 bits, 7.8kHz .
10 bits, 3.9kHz . .
12 bits, 1.9kHz . .
12 bits, 977Hz oo .
14 bits, 488Hz ole
14 bits, 244Hz . oo
16 bits, 122Hz ofele
16 bits, 61Hz oflofefe
Overrange Freeze at 95 % PWM level
Output HIGH .
Output HIGH .
Fault detection OFF ol
Underrange Freeze at 5% PWM level
Output LOW .
Output LOW .
Fault detection OFF oo
(6]
OUT f
T T T T T T
OUT PWM
T . T _._.T1T T , T T
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