C 16-3

Kodiersystem

Mechanisches Kodiersystem

Die Kontakteinsdtze kdnnen je nach Polzahl in unterschiedlichen Winkelstellungen montiert werden.
Zu beachten sind dabei die Merkmale am Gehduseteil bzw. am Kontakteinsatz.

GehéusegriBe 1 GehéusegroBe 2
Polzahl Anzahl Kodiermdgl. | Position Polzahl Anzahl Kodiermdgl. | Position
8+PE 4 1,3,5,7 5+PE 6 1,2,3,4,6,7
14+ PE 7 1,2,3,4,5,6,7 14 + PE 7 1,2,3,4,5,6,7
17+ PE 6 1,2,3,4,57 12+ PE 7 1,2,3,4,5,6,7
12+3+PE 4 1,357 19+ PE 6 1,3,4,56,7
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Demontage der Kontakteinsédtze mit Losewerkzeug (siehe Seite 14 und 17)

Buchseneinsatz Anschlussseite

<«—— Stift- oder Buchsenkontakteinsatz

<«— | osewerkzeuge: Gehdusegr. 1, Seite 14
Gehdusegr. 2, Seite 17
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