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1 Introducao

1.1 Documentacao do aparelho

Resumo de Instrucoes Rapidas B 702030.7 (impresso em formato DIN A6)

O Resumo de Instrugdes Rapidas contém as informacdes essenciais sobre a montagem, a
ligacao elétrica assim como operacao, parametrizacdo e configuracdo do aparelho. O Resumo
de Instrucdes Rapidas acompanha cada aparelho. Para informacdes mais detalhadas, esta
disponivel o Manual de Instru¢cdes B 702030.0 como documento em formato PDF.

Manual de instru¢oes B 702030.0 (como documento PDF)

O Manual de instrugdes contém todas as informacdes sobre a montagem, a ligacao elétrica
assim como operacgao, parametrizacao e configuracao do aparelho.

Descricao da interface B 702030.2.0 (como documento PDF)

Ela fornece informacdes sobre a interface RS485, o protocolo Modbus e a comunicagdo com
outros aparelhos.

Todos os documentos em formato PDF estdo disponiveis para download no site
www.jumo.net.

1.2 Avisos de seguranca

Estas instrugdes contém indicagdes que vocé deve observar para fins de sua prépria seguranca
e para evitar danos materiais. Tais indicagcdes estdo acompanhadas de simbolos, que séo
usados nestas instru¢cdes conforme mostrado.

Leia este resumo de instrucdes rapidas antes de colocar o aparelho em funcionamento. Guarde
O Resumo de Instru¢gdes num local de facil acesso para todos os usuarios.

Todas as configuracdes necessarias estdo descritas neste Resumo de Instrucdes Rapidas.
Eventuais manipulagdes, que nao estao descritas no Resumo de Instrucdes ou estao claramente
proibidas, vocé coloca em risco a garantia do aparelho.

Simbolos de aviso

PERIGO!
Este simbolo indica que pode ocorrer um dano pessoal resultante de choque elétrico,
caso as medidas de seguranca correspondentes ndo sejam observadas.

CUIDADO!

Este simbolo em combinacdo com a palavra de adverténcia indica que ocorrera um dano
material ou perda de dados, caso ndo sejam tomadas as medidas de precaucao
correspondentes.

LER OS DOCUMENTOS!

Este simbolo, afixado no aparelho, indica que é necessario consultar os documentos do
aparelho. Essa consulta é necessaria para reconhecer os tipos de perigos que podem
existir e adotar as respectivas medidas para evita-los.

> B B

Simbolos de indicacao

OBSERVACAO!
Este sinal aponta para uma informacao importante sobre o produto ou sua operacéo ou
aproveitamento adicional.




1 Introducao

= REFERENCIA!
Este simbolo refere para mais informagoes em outros capitulos, se¢des ou instrugdes.

1.3 Escopo de fornecimento

e Regulador (incl. vedacéo e elementos de fixacéo)
¢ Resumo de Instru¢des Rapidas B 702030.7 em formato DIN A6




2 Montagem - Ligacao elétrica
2.1 Identificar modelo do aparelho

Tipo base

702031 |Quantrol LC100 (Formato 48 mm x 48 mm)

702032 |Quantrol LC200 (Formato 48 mm x 96 mm, versao vertical)
702034 |Quantrol LC300 (Formato 96 mm x 96 mm)

Todos os modelos incl. 1 entrada analdgica (universal), 1 entrada binaria (para contato
sem voltagem; alternativamente a entrada analdgica 0 ... 10 V utilizavel), 1 saida de relé
(contato de trabalho)

Complemento de tipo base
8 | Standard com configuragdes de fabrica
9 | Programacéo especifica do cliente (sob consulta)

1|23 4 Opcoes (3 e 4 nao para LC100)

0 0/0|0]|-

1|11 /1|11 saida de relé (contato de trabalho)
22 |2]|2|1 saida légica

3| - |- |- |1saida analdgica (configuravel)

- 14| - |- |1interface RS485

Alimentacao
23 |/AC 110 ... 240V +10/-15 %, 48 ... 63 Hz
25 /AC/DC20...30V, 48 ... 63 Hz

S / D - ‘ ‘ ‘ ‘ Chave da encomenda

702034 / 8 - 3 4 1 2 - 23 Exemplo

2.2 Extrato dos Dados Técnicos

Caixa

Tipo de caixa Caixa plastica para montagem do painel de comando conforme DIN
IEC 61554 (utilizacdo em recintos fechados)

Dimensoes (frente) LC100: 48 mm x 48 mm; LC200: 48 mm x 96 mm (versé&o vertical);

LC300: 96 mm x 96 mm
Recorte para painel de LC100: 45 mm x 45 mm; LC200: 45 mm x 92 mm;

comando LC300: 92 mm x 92 mm

Distancia minima LC100: 11 mm / 30 mm (65 mm com cabo USB);
horizontal / vertical LC200/LC300: 22 mm / 30 mm (65 mm com cabo USB)
Profundidade de instalagdo | LC100: max. 95 mm; LC200/LC300: max. 80 mm

Faixa de temperatura -5...+55°C/-40...+70°C

ambiente/armazenamento




2 Montagem - Ligacao elétrica

Resisténcia climatica

umidade rel. < 90 % na média anual sem condensacao

Altura de instalagao

max. 2000 m acima do nivel do mar

Posicao de utilizagao

universal

Grau de protecao

conforme DIN EN 605529, frontal IP 65, traseiro IP 20

Peso (completamente
equipado)

LC100: aprox. 150 g; LC200: aprox. 200 g; LC300: aprox. 300 g

Dados Elétricos

Alimentacé&o de tenséo
(fonte de alimentacéao)

AC 110 ... 240V +10/-15 %, 48 ... 63Hz
AC/DC 20 ... 30V, 48 ... 63Hz

Seguranca
elétrica

conforme DIN EN 61010, Parte 1
Categoria de Sobretensao lll, Grau de poluigao 2

Consumo de poténcia

max. 14 VA

Ligacéo elétrica

Secdo do condutor
Torque de aperto

na parte traseira através de borne rosqueado; com ponteira terminal
em formato tubular, terminal de cabo aberto ou tipo pino

fios de pequeno diametro 0,25 ... 1,5 mm?
0,5 Nm

Compatibilidade

Eletromagnética
Radiacéo

eletromagnética

Resisténcia a
interferéncias

conforme DIN EN 61326-1
Classe A - Somente para uso industrial -

Exigéncia industrial

Interface de instalagéo

Bucha USB, tipo Mini-B 5 pélos




2 Montagem - Ligacao elétrica

2.3

Montagem

LC100

LC200 e LC300

Montagem LC100

Montagem LC200 e LC300

1.

Instalar o aparelho pela frente no recorte
para painel de comando e verificar a
posicao correta da vedacao.

1.

Instalar o aparelho pela frente no recorte
para painel de comando e verificar a
posicao correta da vedacéo.

A partir do lado posterior do painel de
comando, empurrar a moldura de fixacao
sobre o aparelho e pressionar com as
molas contra a o lado posterior do painel
de comando, até que os ressaltos de
engate encaixem nas ranhuras previstas
a atingir a fixagdo adequada.

Inserir os elementos de fixacao pelo lado
posterior do painel de comando nas
aberturas laterais e empurra-los para tras
até o encosto.

Prender os elementos de fixagdo com
chave de fenda de maneira uniforme
contra o lado posterior do painel de
comando.




2 Montagem - Ligacao elétrica

24 Instrucoes de instalacao

O aparelho n&o é indicado para instalagcdo em areas com risco de explosao.

Ao selecionar o material condutor, na instalagao e conexao elétrica do aparelho, deve ser
observada a regulamentacao da norma DIN VDE 0100 "Instalagcdo de Equipamentos Elétricos
de Baixa Voltagem", respectivamente as normas vigentes no pais correspondente (p. ex. com
base na norma IEC 60364).

No caso de carga maxima, a fiagdo deve resistir a pelo menos 80 °C.

A ligacéo elétrica apenas pode ser efetuada por técnicos qualificados.

O aparelho esta previsto para instalagcdo em armarios de distribuicao ou equipamentos. A
protecao por fusivel de fabrica ndo deve ultrapassar 20A. Para servicos de manutencao/
reparos o aparelho deve ser desligado da rede em todos os pélos.

O circuito de poténcia deve estar protegida para a corrente maxima do rel€, para evitar a
solda no relé de saida em caso de curto-circuito.

A compatibilidade eletromagnética corresponde as normas e regulamentagcées mencionadas
nos dados técnicos.

As linhas de entrada, saida e alimentacdo devem estar fisicamente isoladas e ndo devem ser
assentadas em paralelo.

Os condutores de sensores e interfaces devem ser trangados e blindados. Dentro do
possivel, ndo assentar na proximidade de componentes ou linhas percorridas por corrente.
Aterrar a blindagem de forma unilateral.

N&o conectar outros consumidores aos terminais de rede do aparelho.

2.5 Separacao Galvanica

1) Entrada analdgica

(3) 2 (1)

2) Entrada binaria

3) Interface de instalacao (USB)

4) Alimentacao

)_2! 1\ OVAC 30 VAC IZBOOV

2300 V 5o V DC T 50V DC AC

5) Interface RS485

&) (7) (8)

(*2)

Saida analdgica

7) Saidas de relé

_— |~~~ ~ |~~~
~— |~ [~ [~ |~ |~ |~ | ~

8) Saidas logicas

10




2 Montagem - Ligacao elétrica

2.6 Esquema de ligacoes

As réguas de bornes no lado posterior do aparelho estdo equipadas com bornes rosqueados.
As informacdes sobre a secdao do condutor podem ser consultadas nos dados técnicos.

LC100 LC200 LC300

g I AR e

4((©) )14 () 4 14(%)

~—USB 5@ @15 @5 15@

o eI I e

10% ) 12% @)|18 %190 18 (@)
9 7 6 4

8| D) D) (@5 11|@) @19 @)1 19/

—USB —USB

OBSERVACAO!

ﬂ A interface USB (bucha Mini-B, 5 pdlos) esta identificada no aparelho com "SETUP"
€, no modelo LC100 encontra-se localizada no lado superior da caixa, nos modelos
LC200 e LC300 no lado inferior da caixa. Ela serve para conexao de um PC com
programa de instalag&o.

11



2 Montagem - Ligacao elétrica

PERIGO!

A\

O equipamento elétrico pode estar sob tenséao.
Ha risco de choque elétrico.
A ligacéao elétrica apenas pode ser efetuada por técnicos qualificados.

OBSERVACAO!
ﬂ Antes da ligacao elétrica, verificar a versdao do aparelho com base na chave de
encomenda.
Ligacao Simbolo LC100 LC200/LC300
Entrada analégica
Termoelemento C 9 10
- 8 11
Termdmetro de resisténcia bifilar 10 9
E
8 11
Termbmetro de resisténcia trifilar ﬂ—o 10 9
8—0 9 10
———©° 8 11
Tensao +—o0] 12 7
DCO..10V Ux
-— o 11 8
Corrente + I—o 9 10
D 4) ... 20 mA X
C 0(4) Om i 3 11
Entrada binaria ———° 11 7
para contato sem voltagem
12 8
Saida:| 1 2 3 1 2 3 4 5
Saida analédgica + —Io 13 12
DCO... 10V, DC 0(4) ... 20 mA UX_XO 14 13
Saida de relé (contato de trabalho) ~———9° 4 13 6 4 12 14 16 18
6hmica)
Saida légica (DC 0/14 V) +U—o 13 7 12 14 16 18
X
-———o° 14 6 13 15 17 19
Interface RS485 +—o0 7 14
RxD/TxD
-——o° 6 15
Saida 1 de série; saidas 2 até 5 opcional (opgdes 1 até 4)
Alimentacao de tensao ——©° L1(L+) L1 (L+)
AC/DC
—9 N{(L N (L-)

Interface de instalacao

Bucha USB, tipo Mini-B 5 pdlos

12




3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

3.1 Operacao
3.1.1 Elementos de leitura e operacao
(A) Programar / um nivel abaixo
(B) Reduzir valor / parametro anterior
(E) | (C) Aumentar valor / proximo parametro
(D) Tecla de fungao / sair do nivel
() — (E) Display de 7 segmentos vermelho (de fabrica:

i,
|11
W ® © O

Ao pressionar as teclas (A) e (C)
simultaneamente, o aparelho mostra a
versao do software.

valor real); quatro algarismos, fracao decimal
configuravel (adaptagao automatica ao
ultrapassar a capacidade de indicagao)

(F) Display de 7 segmentos verde (de fabrica: valor
tedrico); quatro algarismos, fracdo decimal
configuravel; inclusive indicacado de simbolos de
niveis e parametros

(G) LED 1 ... 3(5): Posicao de comutacgao saida
binéria (LED aceso = saida ativa)

(H) LED Funcao rampa ou curva cardidide

3.1.2

Auto-otimizacao, valor nominal e operacao manual

A partir do display normal as seguintes fung¢ées estdo disponiveis:

Iniciar auto-otimizacao: Pressionar as
teclas (B) e (C) simultaneamente (> 2 s)
Cancelar auto-otimizacao: Pressionar
as teclas (B) e (C) simultaneamente

Na visualizacdo inferior "tUnE" é representado em
modo piscante
Ao cancelar, nenhum parametro € alterado.

Alterar o valor tedrico com as teclas
(B) e (C)

Quanto mais tempo a tecla for pressionada, mais rapido
€ alterado o valor tedrico. O valor é aplicado
automaticamente.

Alternar para operacao manual com
a tecla de funcgao (D) (> 2 s); sair da
operacao manual da mesma forma

A taxa de regulacao (%) € exibida na visualizacédo
inferior e pode ser modificada com as teclas (B) e (C).
(Em caso de desvio superior/inferior da faixa de
medicado e de quebra do sensor, o regulador muda
automaticamente para operagao manual.)

3.1.3

Funcao rampa/Curva cardidide

com fungao binaria)

Funcao rampa (Inicio ap6s ligacéo da rede ou

Curva cardiéide (Inicio com funcéo binaria ou
tecla de fungao)

t1:
12:

2 Y

1

Inicio (valor real)

Valor tedrico
especificado foi
alcancado

t1: Inicio
t2: SP1 -> SP2
(automatico)

t3: Inicio do timer

t4 1 [t4: Fim do timer

11

LED (H): Aceso com funcéo rampa ativada

LED (H): Pisca na fase 1 (t1 até t2), aceso na
fase 2 e 3 (t2 até t4)

UFF (F): Curva cardidide n&o ativa

13



3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

3.14 Conceito de niveis

Os parametros para configuracao do aparelho estdo organizados em diferentes niveis.

(1) Mudanca do display normal para os niveis

2 (1 6]
2. )= oP- i)» (2) Mudanca entre niveis
5497 A NG (3) Mudanca para nivel do operador (valores tedricos,
7'y @| PA-ARF—> valores processuais, valor e tempos do timer)
@)1= > 2s 'Jr . ,(5) (4) Mudanca para nivel de parametros (parametros do
o » regulador)
(10) 124 (5) Mudanca para nivel de configuracao (entrada
(14) — (& [y (1) analogica, regulador, fungdo rampa, controle de
4—[5]r D> valor limite, timer, saidas, fung¢des binarias, display e
a 3)} operacgao, interface)

(6) Retorno para display normal

) Principio de navegacao:

Se nenhuma tecla for pressionada - um nivel abaixo

durante 180 s (configuracéo de - proximo parametro / aumentar valor

fabrica), o aparelho retorna para o

display normal. Este periodo de tempo - parametro anterior / reduzir valor

(10
(11
(12
(13
(14

~— |~ |~ | ~

€ ajustavel. - voltar um nivel

Os diversos niveis também podem ser acessados na operagao manual.

Bloqueio de niveis (na configuracao de fabrica todos os niveis séo liberados):

Caodigo |Nivel do Nivel de Nivel de 1. Pressionar as teclas (B) e (C)
operador parametros |configuracdo |simultaneamente (> 5 s)
0 livre livre livre 2. Pressionar (A) (visualizacéo pisca)
1 livre livre bloqueado 3. Inserir codigo com (B) ou (C)
5 livre bloqueado | bloqueado 4. Voltar para .dlsplay norm,al com (D)
(ou automaticamente apos 180 s)
3 blogueado | blogueado | blogueado (Designacgao das teclas entre paréntesis;
veja capitulo 3.1.1)
3.1.5 Nivel do operador (OPr)

Em dependéncia da configuracao, os seguintes parametros estdo disponiveis:

Simbolo |Descricao Simbolo Descricao
5P Valor tedrico 1 (editavel) ~ASL Aumento de rampa (na curva
cardidide; editavel)
5P Valor tedrico 2 (editavel) 5P Valor tedrico atual de rampa (na
funcédo rampa ou curva cardidide)
E Valor do timer (se timer ou curva P Valor de medicéo na entrada
cardidide inativa; editavel) analdgica
el Tempo de execugéao do timer (se Y Taxa de regulacao
timer ou curva cardidide ativos)
Er Tempo de execucao restante do
timer (se timer ou curva cardidide
ativos)

14




3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

3.2

Configuracao (ConF)

OBSERVAGCAO!

seguintes.

Os parametros relativos a dispositivos nao instalados no aparelho sao ocultados.
As configuragbes de fabrica estdo representadas em negrito nas tabelas

Seletor analégico

Para alguns parametros no nivel de configuragcéo o usuario pode selecionar a partir de uma série
de valores analdgicos. A lista seguinte mostra todos os sinais disponiveis.

Valor Descricao Valor Descricao

0 Desligado 7 Valor tedrico 2

1 Entrada analdgica 8 Visualizac&o taxa de regulacéo
(-100 % ... +100 %)

2 Valor real 9 Saida do regulador 1 (p. ex.
Aquecer, taxa de regulacao
0...+100 %)

3 Valor tedrico atual 10 Saida do regulador 2 (p. ex.
Refrigerar, taxa de regulacéo
0...-100 %)

4 Valor maximo de rampa 11 Tempo de execucao do timer
(unidade temporal do timer)

5 (reservado) 12 Tempo de execugao restante do
timer (unidade temporal do timer)

6 Valor tedrico 1

3.2.1 Entrada analégica (InP)

ComF -> AP >

Parametro Valor Descricao Valor Descricao
Tipo de sensor Termdmetro de Termoelementos:
SEA5 resisténcia:

0 Condutor trifilar Pt100 |9 NiCr-Ni K

1 Condutor trifilar Pt1000 |10 Pt10Rh-Pt S

2 Condutor bifilar Pt100 11 Pt13Rh-Pt R

3 Condutor bifilar Pt1000 |12 NiCrSi-NiSi N

4 Condutor bifilar KTY 13 NiCr-CuNi E

5 Condutor trifilar Cu-50 Sinais unitarios:

Termoelementos: 14 0..20mA

6 Cu-CuNi T 15 4..20mA

7 Fe-CuNi J 16 0..10V

8 Fe-CuNi L

Na selecdo "0 ... 10 V" a entrada binaria bv ~ i esta inativa.

15



3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

Parametro Valor Descricao
Correcao do valor de -1999 ... | O valor de medicao € corrigido com esse valor (desvio),
medigao 0.. antes de ser aplicado como valor de entrada do regulador
OFFS +9999 e no seletor analdgico.
Inicio da visualizagéo -1999 ... |No caso de sensor de medigdo com sinal unitario, aqui é
r 0.. associado um valor de indicagéo ao sinal fisico.
+9999 | Exemplo: 0...20 mA =0 ... 1500 °C
Fim da visualizacao -1999 ...
CrH 100 ...
+9999
Constante de tempo de |0.0 ... Adaptacéo de um filtro de entrada digital (O = Filtro
filtro 0.6 ... desligado)
aF 100.0 (s)

Unidade de temperatura

L £

1

Graus centigrados

2

Graus Fahrenheit

(Programa de instalacao: A resisténcia do KTY em 25 °C é ajustavel.)

3.2.2

Regulador (Cntr)

O regulador obtém o valor real da entrada analégica.

ComF -> Crkr ->

SPH

Parametro Valor Descricao
Tipo de regulador 1 Regulador de dois pontos
CEYP 2 Regulador de trés pontos

3 Regulador continuo
Direcao de controle 0 Direto (a taxa de regulagao do regulador € > 0 quando o
CACE valor real € maior que o valor tedrico; p.ex. refrigerar.)

1 Inverso (a taxa de regulacéo do regulador € > 0 quando o

valor real € menor que o valor tedrico; p.ex. aquecer.)

Taxa de regulacao -100 ... |Taxa de regulagdo apés comutacao para modo manual
manual 0.. 101 = Gltima taxa de regulacéo
HAAd +101
Taxa de regulagcdo com -100... |Taxa de regulacdo em caso de desvio superior ou inferior
Out-of-Range 0.. da faixa de medigao
e +100
Limite valor tedrico -1999 ... |O limite do valor tedrico evita a entrada de valores fora da
Inicio +9999 faixa especificada.
5P Os limites dos valores tedricos nao tém efeito quando
Limite de valor teérico | -1999 ... |especificados através da interface. Em caso de valor
Fim +9999 tedrico externo com corregéo, o valor de corregéo €

limitado.

(Programa de instalagcdo: Operacdo manual e auto-otimizagdo podem ser bloqueados.)

16




3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao
3.2.3 Funcao rampa/Curva cardidide (rAFC)

O aparelho pode ser operado como regulador de valor fixo com e sem fungcdo rampa.
Adicionalmente é possivel suportar uma curva cardidide.

LonF ->FAFD >

Parametro Valor Descricao
Funcéo 0 Funcao rampa/Curva cardidide desligado
FrCk 1 Fungéo rampa Kelvin/minuto
2 Funcéo rampa Kelvin/hora
3 Funcéo rampa Kelvin/dia
4 Curva cardidide Kelvin/minuto
5 Curva cardioide Kelvin/hora
6 Curva cardioide Kelvin/dia
Subida de rampa |0 ... Valor da subida de rampa (somente para fungcédo = 1 até 6)
~ASL 999
(Programa de instalacdo: Aqui também é possivel ajustar o valor do timer, unidade de tempo e
valores tedricos para a curva cardioide

3.24 Controle de valor limite (Li1, Li2)

O aparelho possui duas fungdes para controle do valor limite (Li 1, Li 2) cada um com oito
diferentes funcdes de alarme (AF1 até AF8). Os dois sinais de saida estdo disponiveis para as
funcdes binarias.

CoF>L 1, L2 >
Parametro Valor Descricao
Funcéo de alarme |0 Controle de valor limite desligado
Frlk 1 AF1: Valor limite acima ou abaixo do valor tedrico (faixa de
controle); simétrico ou assimétrico
2 AF2: Como AF1, sinal de saida invertido
3 AF3: Valor limite abaixo do valor tedrico
4 AF4: Como AF3, sinal de saida invertido
5 AF5: Valor limite acima do valor tedrico
6 AF6: Como AF5, sinal de saida invertido
7 AF7: Valor de limite fixo (independente do valor tedrico)
8 AF8: Como AF7, sinal de saida invertido
Valor limite -1999 ... |Valor limite a ser controlado
AL, ALC 0.. Com valor limite assimétrico: AL abaixo do valor teérico,
+9999 | AL2 acima do valor tedrico.
Faixa de valor limite em AF1 e AF2: 0 ... 9999
Diferenca de 0.. Diferenca de comutagao para o valor limite
comutacao 1..
HYSE 9999
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3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

Parametro Valor Descricao

Comportamento 0 Desligado / simétrico (apenas AL ativo)

em caso de 1 Ligado / simétrico (apenas AL ativo)

Out-of-Range/ 1, Desligado / assimétrico (AL e AL2 ati

Simetria do valor esligado / assimétrico (AL e ativos)

limite 3 Ligado / assimétrico (AL e AL2 ativos)

RC-AR Estado de comutacdo em caso de desvio superior ou inferior
da faixa de medicao (Out-of-Range) / Simetria das fun¢des de
alarme AF1, AF2

Retardo 0 ... 9999 Retardo de conexao do sinal de saida (em segundos)

de conexéo

kDA

Valor real 2 Sinal a ser controlado; 2 = valor real

AFP- = "Seletor analégico", pagina 15

Valor tedrico 3 Valor tedrico para controle de valor limite (sinal de referéncia

AFSP em AF1 até AF6); 3 = valor teérico atual
= "Seletor analdgico", pagina 15

3.2.5 Timer (tFCt)

O timer fornece um sinal de saida, que esta disponivel para as funcdes binarias. Com isso, é
possivel, p.ex. realizar uma regulagcdo com limite de tempo ou uma comutacao de valor tedrico

em funcéo de tempo.

Durante uma interrupcao da alimentagdo de rede, o valor do timer ndo € protegido. Apds o
restabelecimento da alimentacao de rede o timer permanece inativo.

LonF -> EFCE >

Parametro Valor Descricao

Funcéo 0 Timer desligado

Frlk 1 Sinal do timer é "high" enquanto o timer funciona
2 Sinal do timer € "low" enquanto o timer funciona

Condicdes de 0 Partida manual através da tecla de fungédo ou sinal binario

partida (sem reinicio apds interrupcao da rede)

Skt 1 Partida automatica apds conexdo da rede (reinicio apos

interrupcao da rede); partida manual também € possivel

Unidade de tempo |0 mm:ss

L E 1 hh:mm
2 hhh.h

Valor do timer 00.00. Tempo de execucgao do timer (na unidade de tempo

E ... 999.9. | configurada)

Faixa de tolerancia |0 ... Faixa de tolerancia para a partida do timer
9999

Eolk

O timer somente é iniciado quando o valor real atingir a faixa
de tolerancia.

0 = Inicio sem faixa de tolerancia
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3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao
3.2.6 Saidas (OutL, OutA)

A configuracdo das saidas do aparelho estd subdividida em saidas binarias (OutlL) e saida
analogica (OutA). Os estados de comutacéo das saidas binarias 1 até 3 (5) sdo representados
pelos LEDs K1 até K3 (K5) (LED aceso = saida ativa).

Saidas binarias
O aparelho possui uma saida de relé de série (contato de trabalho; saida 1) e pode ser equipado,
opcionalmente, com duas (quatro) saidas binarias adicionais (saida de relé ou saida l6gica;

saidas 2 até 5).

ComF -> Dokl >

Parametro Valor Descricao
Saida1..5 0 Saida nao ativa (de fabrica em Out2 ... Outb)
Dt 1 Saida do regulador 1 (de fabrica em Out1)
Oukd 2 Saida do regulador 2
Cukd 3 Entrada binaria
Dok 4 Controle de valor maximo 1
OukS 5 Controle de valor maximo 2
6 Sinal do timer
(Programa de instalacdo: O sinal de saida pode ser invertido.)

Saida analdgica
Opcionalmente, o aparelho pode ser equipado com uma saida analdgica (saida 2).

ConF -> OuEA >

Parametro Valor Descricao
Funcéao 9 Funcao da saida; 9 = saida do regulador 1
FrlkE = "Seletor analdgico", pagina 15
Tipo de sinal Sinal fisico de saida
5 Bn 0 0..20mA
1 4..20mA
2 0..10V
Valor com Out-of- |0 ... 101 |Sinal (em por cento) em caso de desvio superior ou inferior da
Range faixa de medicao
Ok 101 = Ultimo sinal de saida
Ponto zero -1999 ... |Faixa de valores da grandeza de saida para o sinal fisico de
OPAE 0.. saida
+9999
Valor final -1999 ...
Erd 100 ...
+9999
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3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao
3.2.7 Funcoes binarias (binF)

Com os sinais binarios da entrada binaria, controle de valor maximo e timer é possivel ativar
diversas funcgoes.

As funcgdes binarias para iniciar e cancelar reagem a subida do flanco do sinal ativado, todas as
demais funcdes binarias sdo controladas por estado e high-active.

CorF > b AF >
Parametro Valor Descricao
Entrada binéria 0 Sinal sem funcao
b 1 Iniciar auto-otimizacao
2 Cancelar auto-otimizacao
Controles de valor |3 Comutacéao para operacdo manual
limite 1 e 2 4 Desligar regulador (saidas do regulador inativas)
Lhud 5 Ligar regulador
6 Bloquear operacdo manual
Sinal do timer 7 Parar rampa/curva cardidide
R 8 Cancelar rampa/curva cardidide
9 Reiniciar rampa, iniciar/cancelar curva cardidide
10 Comutacéao de valor tedrico 1 para valor teérico 2
11 Bloguear teclado
12 Bloquear nivel de pardmetros e configuracéo,
bloquear inicio da auto-otimizacao
13 Desligar visualizagao
14 Iniciar timer
15 Cancelar timer
16 Parar timer
17 Iniciar/cancelar timer

3.2.8 Display e operacao (diSP)

Ambas as visualizagdes assim como a tecla de fungcédo podem ser adaptadas individualmente as
necessidades correspondentes.

ConF ->d 5P >

Parametro Valor Descricao

Visualizacao 2 Valor de indicagao para a visualizagao superior; 2 = valor real
superior = "Seletor analégico", pagina 15

oh 54U

Visualizagédo inferior |3 Valor de indicacao para a visualizagao inferior; 3 = valor real
oh 5L = "Seletor analdgico", pagina 15
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3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

execucao do timer)

Parametro Valor Descricao
Mudanca de Indicacao do tempo na visualizagao inferior apds inicio do
visualizagdo no timer
inicio do timer 0 Sem mudanca de visualizagéo
oh 5k 1 Tempo restante do timer
2 Tempo de execucédo do timer
Time-out 0.. Periodo em segundos, apds o qual o aparelho muda
Fouk 180 ... automaticamente para a visualizagao normal (se nenhuma
255 tecla for acionada)
0 = funcao desligada
Casa decimal 0 Nenhuma casa decimal
dECP 1 Uma casa decimal
2 Duas casas decimais
Tecla de funcao 0 Sem funcéo
curto (<2s) 1 Iniciar timer/curva cardidide
EAS 2 Cancelar timer/curva cardioide
3 Parar/continuar timer/curva cardidide
4 Iniciar/cancelar timer/curva cardidide
5 Visualizac&o timer (tempo de execugao ou tempo restante de

(Programa de instalacdo: A funcdo também € configuravel acionando a tecla de funcéo
durante mais tempo (> 2 s))

3.2.9 Interface (IntF)

O aparelho pode ser integrado num sistema de dados através de uma interface RS485, opcional.
Na comunicacgao através da interface de setup, a interface RS485 esta inativa.

ComF -> nkEF >

Parametro Valor Descricao

Taxa de baud 0 9600 Baud

bork 1 19200 Baud

Endereco do 0.. Endereco no sistema de dados
aparelho 1.

(= 254

Outras informagdes sobre a interface RS485, o protocolo de modbus e a comunicagédo com
outros aparelhos consta da descricao da interface B 702030.2.0, disponivel em formato PDF no
endereco www.jumo.net.
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3 Operacao - Configuracao - Parametrizacao

3.3

Parametrizacao (PArA)

Aqui devem ser inseridos os parametros do regulador.

PARFA ->
Parametro Valor Descricao
Faixa proporcional |0 ... Tamanho da faixa proporcional
Po i Ppe 1 9999 A amplificagdo do regulador diminui com a faixa P maior.
Com a faixa proporcional Pb = 0 a estrutura do regulador nao
€ efetiva (comportamento como controle de valor limite). No
regulador continuo a faixa proporcional Pb > deve ser 0.
Tempo de acao 0.. Influencia a porcéao diferencial do sinal de saida do regulador
derivada 80 ... A agdo da porggo diferencial aumenta com o tempo de agéo
ok 9999 (s) | derivada maior.
0 = Tempo de acao derivada desligado (sem porgao
diferencial)
Tempo de acéo 0.. Influencia a porc¢éao integral do sinal de saida do regulador
integral 350... A acao da porcao integral diminui com o tempo de acdo
rE 9999 (8) | integral maior.
0 = Tempo de acao integrada desligado (sem porc¢ao integral)
Duracao do periodo [0.0 ... Com a saida conectada, a duragao do periodo de comutagao
de comutacgao 20,0 ... |deve ser selecionada de tal forma que, por um lado, a
£y fyp 999,9 (s) |alimentacdo de energia para o processo seja praticamente
continua, por outro lado os elementos de comutacéo nao
sejam exigidos excessivamente.
Distancia entre 0.0 ... Distancia entre os dois contatos do regulador em caso de
contatos 999.9 regulador de trés pontos
db
Diferenca de 0.0... Diferenca de comutacdo em um regulador conectado com
comutacao 1.0 ... faixa proporcional Pb = 0 (comportamento como controle de
HYS ¢ HY52 1 999.9 valor limite)
Ponto operacional |-100... |Taxa de regulacao para regulador P € PD (com x = w, y = y0)
yn 0..
+100
Limite dataxade |O... y1: Limite maximo da taxa de regulacéo
regulagcao 100 (%)
414 -100 ... |y2: Limite minimo da taxa de regulacdo
+100 (%) | (efetivo somente com Pb > 0)

1 Disponivel apenas para regulador de trés pontos (saida do regulador 2)

A visualizacao de parametros depende do tipo de regulador. Para alguns parametros, a casa
decimal depende da configuragcé&o do aparelho.

Configuracdes definidas em fabrica estao representadas em negrito.
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4 Anexos

4.1 Informacoes adicionais para a montagem

acompanham cada aparelho, em formato impresso.

OBSERVAGCAO!

ﬂ As informacdes constantes neste capitulo constam exclusivamente neste Manual
de |Instrugcdes disponibilizado em formato de documento em PDF. Elas
complementam as informacdes contidas nos capitulos anteriores do presente
Manual de Instrugcbes bem como no Resumo de Instrucbes Rapidas, que

As condi¢bes climaticas no local de montagem devem estar de acordo aos pré-requisitos

especificados nos dados técnicos.

O aparelho nao € indicado para instalagao em areas com risco de explosao.

4.1.1 llustracao do aparelho com dimensoes

LC100

[ — |

245d]| |
A | EaaEl| 45

50
43
O O 5 o 3

48

+0.6

45 +0.6

(1) Interface de instalacéo (USB))
na parte superior do aparelho

(2) Recorte para painel de comando
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LC200
25.9
- 5.3 11
[
@ E%g@ @ ||H\H.Hlu i
S "
I 2 8 4 5 7

96

COCCoae>o

75.85

15
@
©
©
Y
10

23.

45 +0.8

+0.8

92

@

(1) Interface de instalacéao (USB))

(2) Recorte para painel de comando
na parte inferior do aparelho
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LC300

99

99

/5.85

2D

D099
[ ]

>

S

29.06

14.95

172\

H ToP

COHCOCOCD
COCHOHCHOC>H
COCOCHOC>
COHCOCOHOCD

U |

COCHOHCHOHC>o

[[] Y ¥ ¥ cm—)

[[] OO O

(1) Interface de instalacao (USB))
na parte inferior do aparelho

COCHOHC>D

96

COC=>e>o

92

+0.8

2 7—

92 +0.8

(2) Recorte para painel de comando

Distancias minimas dos recortes para painel de comando

Tipo sem cabo USB com cabo USB

horizontal vertical horizontal vertical
LC100 11 mm 30 mm 11 mm 65 mm
LC200 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm
LC300 22 mm 30 mm 22 mm 65 mm
4.1.2 Limpeza da frente do aparelho

A frente do aparelho pode ser limpa com detergentes e agentes de limpeza comerciais. Ela é
resistente contra solventes orgéanicos (tais como alcool etilico, benzina, P1, xileno, e similares).
N&o usar limpadores de alta pressao.
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4.2

Informacoes adicionais para as funcoes do aparelho

OBSERVAGCAO!

de

As informacdes constantes neste capitulo constam exclusivamente neste Manual
Instrucdes disponibilizado em formato de documento em PDF. Elas
complementam as informacdes contidas nos capitulos anteriores do presente
Manual de Instrugcbes bem como no Resumo de Instrucbes Rapidas, que
acompanham cada aparelho, em formato impresso.

4.2.1 Entrada de dados e guia do usuario

Entrar valores

Ao entrar valores dentro dos niveis, o simbolo para o parametro é exibido na visualizagao inferior.

(1)
&
—

E52

(3)

(1) Selecionar parametro
(visualizacao inferior -
verde)

(2) Alterar valor (visualizacao
superior - vermelha)

(8) Parametro pisca

Entrar tempos

Para a representacdo de tempos é exibido uma virgula decimal no centro e a direita. Esta

unidade de tempo é ajustavel.

(1)
&
—

E52

(3)

(1) Selecionar parametro
(visualizagao inferior -
verde)

(2) Alterar valor (visualizacao
superior - vermelha)

(8) Parametro pisca

Procedimento

1./Selecionar o parametro com tecla (B) ou (C)

2./Alternar para o modo de entrada de dados com tecla (A): A visualizacao inferior pisca.

3.|Alterar o valor com a tecla (B) ou (C)

Quanto mais tempo a tecla € mantida pressionada, mais rapido o valor muda.

entrada com a tecla (D) (valor ndo é aplicado)

4. Aplicar o ajuste com a tecla (A) (é aplicado automaticamente apds 2s)- ou cancelar a

OBSERVACAO!

para visualizagdo normal

Se a tecla de funcéo (D) for pressionada por mais de 2 segundos, o aparelho muda
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4.2.2 Entrada analégica

Correcao do valor de medicao (desvio)

Para a corregcédo de desvios especificos do equipamento, é possivel realizar uma corregcao do
valor de medicao (desvio). O valor de corre¢do é somado ao valor de medi¢céo de acordo ao sinal
(mediante entrada de um valor de correcao negativo, o valor de medigcao € reduzido).

CUIDADO!

A Correcao do valor de medicao: O regulador usa o valor corrigido para seu calculo
(= valor indicado). Numa correcdo de valor de medicdo realizada, este valor ndo
corresponde mais ao valor de medido no ponto de medigéo.

Em caso de utilizagdo incorreta, podem resultar valores invalidos da variavel
controlada.
Realizar a correcao do valor de medicao somente nas condi¢cdes permitidas.

Constante de tempo de filtro

A constante de tempo do filtro serve para adaptacao de um filtro de entrada digital (filtro de 2a.
ordem) No caso de uma alteracao repentina do sinal de entrada, apés um determinado tempo
que corresponde a constante de tempo do filtro dF, aproximadamente 26 % da alteracdo sao
registrados (2 x dF: aprox. 59 %; 5 x dF: aprox. 96 %).

Um elevada constante de tempo do filtro significa:

¢ Elevada atenuacéao de sinais parasitas

e Reacao lenta da visualizac&o de valor real para alteracdes do valor real
¢ Baixa frequéncia limite

4.2.3 Saida analdgica
Ponto zero e valor final

O ajuste de fabrica corresponde a uma taxa de regulacédo de 0...100% no regulador constante
(saida de regulador 1): Ponto zero = 0, Valor final = 100

No caso do regulador de trés pontos, se for usada a saida analdgica para a saida do regulador
2 (p.ex. para refrigerar), o seguinte ajuste € necessario: Ponto zero = 0, Valor final = -100

Se, por exemplo, desejar obter o valor real, que possa variar dentro de uma faixa de 150 °C até
500 °C, os limites devem ser selecionados de acordo a temperatura minima e maxima: Ponto
zero = 150, Valor final = 500
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4.2.4 Funcao rampa e curva cardidide

Funcao rampa

Esta fungao permite uma alteragéo constante do valor tedrico até o valor final de rampa (valor
tedrico especificado 5P { ou 5P2). Em dependéncia do valor real no momento do inicio da rampa,

obtém-se uma rampa em subida ou descida com o mesmo gradiente (subida de rampa ajustavel
rASL).

w/xA A rampa inicia apds a conexao da rede (ou mediante
==l funcao binaria) no momento t1 e comeca no valor real. O
valor teérico 5P | (respectivamente 5FF) é aproximado
com a subida de rampa rA5L e alcangado no momento

t2.
t1 t2 t Na comutagao ou na alterac&o do valor tedrico, no novo
LED "Rampa" (H): Acende com valor tedrico também € aproximado com a subida de
]
funcdo rampa ativa (até o rampa rA5L .
cancelamento) A rampa pode ser parada ou cancelada através da

funcéo binaria. Em caso de cancelamento, a regulagem ¢
feita para o valor tedrico 5P ! (respectivamente 5FC)
especificado.

OBSERVAGCAO!

ﬂ Em caso de quebra do sensor, curto-circuito do sensor, desvio superior/inferior da
faixa de medicdo ou comutacdo para operagcdo manual, a funcdo rampa é
cancelada. Transcorrido o evento (ou apds comutacao para operacao automatica),
a funcé@o rampa € continuada com o valor real atual.

Depois do restabelecimento da rede, a fungdo rampa inicia no valor real atual.

Curva cardidide

Para utilizacdao em pequenos fornos de ceradmica é possivel salvar uma curva cardidide para a
aproximacgao regulada e cozimento em fungdo de tempo.

Nesta funcéo, os parametros Valor teérico 1 (5P ), Valor tedrico 2 (5Pc), Subida de rampa (-A5L)
e Valor do timer (£ i) sdo vinculados automaticamente.

Fase 1 (t1 até t2): A curva cardidide € iniciada através da
tecla de funcao ou funcao binaria (momento t1) e comeca
no valor real. O valor teérico 5P { é aproximado com a
subida de rampa rASL .

= i Fase 2 (t2 até t3): Quando o valor de rampa atual tiver
213 t4 t alcangado o valor tedrico 5P ! (t2), é comutado

LED "Rampa" (H): automaticamente par ao valor te(,’)r.ico SPZ(w). O valor real

(x) se aproxima do novo valor tedrico (neste caso, a

subida da rampa nao tem influéncia).

Fase 3 (t3 até t4): O timer inicia quando o valor real
alcancar o valor tedrico P2 (t3), e funciona durante o
periodo ajustado (valor do timer £ {). Apds o tempo de
execucao do timer (t4) o regulador é desligado (indicacao
de valor tedrico = 0).

Pisca na fase 1,
aceso nas fases 2 e 3
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OBSERVAGCAO!

A curva cardidide somente pode ser iniciada se o valor real for menor que o valor

tedrico 1.

Em caso de quebra do sensor, curto-circuito do sensor, desvio superior/inferior da
faixa de medicdo ou comutacdo para operacdo manual, a curva cardidide é

cancelada (regulador desligado).

Depois do restabelecimento da rede, a curva cardidide ndo esta ativa (regulador

desligado).

Com a curva cardidide n&o ativa, o display inferior exibe OFF .

4.2.5

Timer

As seguintes fungdes podem ser realizadas mediante utilizacao das fungdes binarias.

Regulagem com limite de tempo

A regulagem é desligada apds execugao do timer (taxa de regulacéo 0 %).

(A)

Sem faixa de tolerancia
Com faixa de tolerancia
Valor teodrico 1

Faixa de tolerancia
Valor do timer

Inicio (manual)

Comutacao do valor teérico em dependéncia do tempo

Depois do inicio do timer € feita a regulacao para o valor teérico SP2. Apds a execugao do timer,

o regulador muda automaticamente para SP1.

(A)
w/X

5Pc

(B)
W/X

5P

[Ny}
o o
L

[y
c2

[t
&=
e

»w T

Inicio manual

Inicio automatico apds
ligacdo da rede

Inicio manual com faixa
de tolerancia

Valor tedrico 1
Valor tedrico 2
Faixa de tolerancia
Valor do timer
Ligacéo de rede
Inicio (manual)
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4.2.6 Controle de valor limite

As seguintes representacdes mostram a fungcao do valor limite (AL, AL2) nas seguintes funcdes
de alarme AF1 até AF8. A diferenca de comutacéao (HySt) sempre é simétrica ao valor limite.

Valor limite em relacao ao valor teérico w

AF1 simétrico AF2 simétrico
A
1 i AL>E<AL ! 1
HySt e | M# HySt
Yia b
I !
0 : W 1 > 0
AF1 assimétrico AF2 assimétrico
1 T 14 : T
i AL AL2 | JAL ' AL2 [
HySt T ' Y Hyst [ ] "0 w
e 1] e
! ! | » | i ‘ »
0 e > 0 L >
AF3 1 ‘ : AF4 1A 1 .
. | .
PLU PECI
HySt || ! HySt | | !
—p | | —» | [ !
Y4 Y
I ! } !
0 ‘ e > 0 | W >
AF5 ’ , , AF6 1 , ‘
i ALL! i AL
<P <" p
L i St 1 |HYSE
I N R
1 | | |
0 T x> 0 A x>
Valor limite fixo
AF7 1 ‘ AF8 1A |
| |
U Hyst !
|l S
vi4 AlY
| |
0 ‘ > 0 ‘ >
AL X AL X

4.2.7 Auto-otimizacao

A auto-otimizacao funciona de acordo ao método de oscilacédo e calcula os parametros ideais
para um regulador PID ou PI.

Os seguintes parametros sdo otimizados em dependéncia do tipo de regulador configurado
(dois pontos, trés pontos, constante) e estrutura de regulacao (parametrizacao):

Faixa proporcional (Pb1, Pb2), Tempo de agdo derivada (dt), Tempo de acgao integrada (rt),
Duracéao do periodo de comutacao (Cy1, Cy2), Constante de tempo do filtro (dF; parametros da
entrada analdgica).
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Em dependéncia da grandeza de desvio de regulagem, o regulador escolhe entre dois processos
para a auto-otimizagéo:

Auto-otimizagado na fase inicial |Auto-otimizagdo no valor

tedrico
Valor tedrico

2

X4
S Reta de comutagao

|
|
|
S w _E‘\/\/\S T Momento de inicio da

auto-otimizacéo

~V

Pré-requisitos

Para poder iniciar a auto-otimizagao, os seguintes pré-requisitos devem estar preenchidos:

Inicio da auto-otimizac&do ndo esta bloqueado por fungcédo binaria (binF)
Regulador opera em modo automatico, ndo em modo manual
Nenhum bloqueio do nivel de parametros acima do programa de instalacao ativado

As teclas (B) e (C) ndo podem ser acionadas em diferido. O acionamento precisa
necessariamente ocorrer de forma sincrona.

Além disso, pelo menos os seguintes itens deveriam ser observados/examinados e,
eventualmente, ajustados antes de iniciar a auto-otimizagéo:

O tipo de regulador adequado foi configurado?

Verificar e/ou ajustar o sentido de agao do regulador

E possivel influenciar adequadamente o valor real na operacdo manual?

Somente para o regulador continuo: A funcdo da saida (OutP -> OutA) deve ser configurada
como saida do regulador 1 e escalada para 0 ... 100 %. Isto significa:

Funcéo (FnCt) = Saida do regulador 1 (9)

Ponto zero (OPnt) =0

Valor final (End) = 100

Dependendo do tipo do regulador e da configuracdo dos parametros, a estrutura do regulador
e determinados parametros sdo otimizados:

Tipo de regulador |Configuracao de Estrutura otimizada |Parametros otimizados
parametros do regulador
Regulador de dois |rt > 0; dt = 0; Pb1 = PI Pb1, rt, Cy1, dF
pontos universal
todas as demais PID Pb1, dt, rt, Cy1, dF
configuracdes
Regulador de trés  |rt > 0; dt = 0; PI Pb1, Pb2, rt, Cy1, Cy2,
pontos Pb1 = Pb2 = universal dF
todas as demais PID Pb1, Pb2, dt, rt, Cy1,
configuracdes Cy2, dF
Regulador continuo |rt > 0; dt = 0; PI Pb1, rt, dF
Pb1 = universal
todas as demais PID Pb1, dt, rt, dF
configuracdes
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Inicio da auto-otimizacao

Pressionar as teclas (B) e (C) simultaneamente (> 2 s):

Na visualizagado inferior "tUnE" é representado em modo piscante

A auto-otimizacdo esta encerrada quando a visualizagdo muda automaticamente para a
visualizagdo normal. A duracido da auto-otimizacdo depende da faixa de regulacao.

Cancelamento da auto-otimizacao
Pressionar as teclas (B) e (C) simultaneamente

Ao cancelar, nenhum parametro ¢ alterado.
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4.3 Mensagens de erro
Visor Causa Eliminacao do erro
- {999 Desvio inferior da faixa de | O meio a ser medido esta dentro da faixa de
(piscal) medic&do do valor indicado | medig&o (muito quente - muito frio?)
9999 Desvio superior da faixa de | Verificar quebra de sensor e curto-circuito no
(piscal) medicao do valor indicado |Sensor
Verificar ligagao do sensor e bornes de
conexao
Verificar linha
Verificar se o sensor conectado esta de
acordo com o tipo de sensor configurado
PErr Nao foi possivel iniciar a A curva cardidide pode ser iniciada quando

curva cardioide, visto que
valor real > valor tedrico 1

valor real < valor teo6rico 1

Os seguintes eventos estao resumidos como desvio superior/inferior da faixa de medicéo:
e Quebra/curto-circuito no sensor
e Valor de medigao fora da faixa de medic&do do sensor
e Estouro de visualizagdes

Durante a inicializacdo do aparelho (todas as visualizacdes ligadas, display superior de 7
segmentos piscando) nao é possivel acionar o teclado.
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4.4 Dados Técnicos

Entrada termoelemento

Descricao Norma Amplitude de Precisao Influéncia da

medicao? de medigéob temperatura

ambiente

Fe-CuNi ,L“ -150 ... 4900 °C <0,4 % <100 ppm/K
Fe-CuNi ,J“ EN 60584 |-200...+1.200°C £0,4% <100 ppm/K
Cu-CuNi ,, T EN 60584 |-200 ... +400 °C <0,4 % <100 ppm/K
NiCr-Ni ,K“ EN 60584 |-200...+1.372°C <04 % <100 ppm/K
NiCr-CuNi ,,E“ EN 60584 |-200...+1.000°C £0,4% <100 ppm/K
NiCrSi-NiSi ,,N* EN 60584 |-100...+1.300°C £0,4% <100 ppm/K
Pt10Rh-Pt ,S* EN 60584 |-40 ... +1.768 °C <0,4 % <100 ppm/K
Pt13Rh-Pt ,R“ EN 60584 |-40 ... +1.768 °C <0,4 % <100 ppm/K

Ponto de comparacéo: KTY interno

8 Os dados referem-se a uma temperatura ambiente de 20°C.

b Incl. precisdo de medicdo do ponto de comparagao interno.
A precisédo refere-se a faixa de medigao.

Entrada termometro de resisténcia

Designacao, Amplitude de Precisao Influéncia da
tipo de conexao medicao de medicao? temperatura
ambiente

Pt100 DIN EN 60751 -200 ... +650 °C <50 ppm/K
Conexao condutor bifilar <04 %
Conexao condutor trifilar <0,4 %

Pt1000 DIN EN 60751 -200 ... +650°C <50 ppm/K
Conexao condutor bifilar <0,4 %
Conexao condutor ftrifilar <0,4 %

KTY, Ros = 1000 Q -50 ... +150°C <50 ppm/K
Conexao conector bifilar <1,0%

KTY, Ros = 2000 Q -50 ... +80°C <50 ppm/K
Conexao conector bifilar <1,0%

Cu-50 -50 ... +200°C <50 ppm/K
Conexao condutor frifilar <1,0%

Resisténcia especifica do sensor; max. 30 Q por linha no circuito de trés condutores

Corrente de medicdo: Pt100 aprox. 1 mA; Pt1000 e KTY aprox. 100 pA

Balanceamento de circuito: Nao € necessario no circuito trifilar. No circuito bifilar € possivel

realizar um balanceamento de circuito através de uma correcdo do valor real.

& As precisdes referem-se a faixa de medicao.
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Entrada sinais unitarios

Amplitude de medicao Precisao Influéncia da
de medicao? temperatura
ambiente
Tensdo 0...10 V <0,4 % <150 ppm/K
Resisténcia de entrada > 650 kQ
Corrente 0(4) ... 20 mA <0,4 % <100 ppm/K
Queda de tensdo > 2,2V

a As precisdes referem-se ao alcance maximo da faixa de medicéo.

Entrada binaria

Entrada para contato sem voltagem aberto = inativo;
fechado = ativo

Controle do circuito de medicao

Em caso de erro, as saidas apresentam estados definidos (configuraveis).

Sensor de medicao |Desvio superior/ Curto-circuito Quebra
inferior da faixa de sensor/circuito sensor/condutor
medicao
Termoelemento . - .
Termoémetro . . .

de resisténcia
Tensao 0 ... 10V - - -

Corrente 4 ... 20 mA o o o
Corrente 0 ... 20 mA - - -
e = é detectado - = ndo é detectado
Saidas
Relé (contato de trabalho)
Capacidade de ruptura  'max. 3 A com 230 V AC carga 6hmica
Vida util do contato 150.000 comutagdes com carga hominal
350.000 comutacdes com 1A
310.000 comutacdes com 1A e cos¢ > 0,7
Saida logica 0/14V / 20mA max.
Tensao (opgéo)
Sinal de saida 0..10V
Resistor de carga > 600 Q
Precisao <0,5%
Corrente (opcéo)
Sinais de saida 0..20mA/4..20mA
Resistor de carga <450 Q
Preciséo <0,5%
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Regulador

Tipo de regulador

Regulador de dois pontos, de trés pontos, constante

Estruturas do regulador

P/PI/PD/PID

Tempo de apalpe

250 ms

Conversor A/D

Resolucao 16 Bit

Timer

Precisao

0,8 % = 10 ppm/K + 250 ms

Dados Elétricos

Alimentagao de tenséo
(fonte de alimentacgao)

AC 110 ... 240V +10/-15 %, 48 ... 63Hz
AC/DC 20 ... 30V, 48 ... 63Hz

Seguranca elétrica

conforme DIN EN 61010, Parte 1
Categoria de Sobretensao lll, Grau de poluigdo 2

Consumo de poténcia

max. 14 VA

Ligacao elétrica

Secéao do condutor
Torque de aperto

na parte traseira através de borne rosqueado; com ponteira
terminal em formato tubular, terminal de cabo aberto ou tipo pino

fios de pequeno diametro 0,25 ... 1,5 mm?
0,5 Nm

Compatibilidade
Eletromagnética
Radiacéo
eletromagnética
Resisténcia a
interferéncias

conforme DIN EN 61326-1
Classe A - Somente para uso industrial -

Exigéncia industrial

Interface de instalagao

Bucha USB, tipo Mini-B 5 pélos

Exigéncias para ponteiras terminas e terminais de cabo

Ponteira terminal

em formato tubular, sem bucha plastica conforme DIN 46228
Parte 1,
com bucha plastica conforme DIN 46228 Parte 4

Terminal de cabo

sapata de cabo comprimivel aberta, dimensdes com base em DN
46347 para sapatas de cabo comprimivel fechadas

Terminal de cabo tipo pino

conforme DN 46231

Aplicagcdes UL

Utilizacdo das sapatas de cabo ou ponteiras terminais conforme
UL 486A-B (UL listed or recognized)

Caixa

Tipo de caixa

Caixa plastica para montagem do painel de comando conforme
DIN IEC 61554 (utilizagdo em recintos fechados)

Dimensoes (frente)

LC100: 48 mm x 48 mm; LC200: 48 mm x 96 mm (versao vertical);
LC300: 96 mm x 96 mm

Recorte para painel de
comando

LC100: 45 mm x 45 mm; LC200: 45 mm x 92 mm;
LC300: 92 mm x 92 mm

Distancia minima
horizontal / vertical

LC100: 11 mm / 30 mm (65 mm com cabo USB);
LC200/LC300: 22 mm / 30 mm (65 mm com cabo USB)
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Profundidade de
instalacao

LC100: max. 95 mm; LC200/LC300: max. 80 mm

Faixa de temperatura
ambiente/armazenamento

-5...455°C/-40...470°C

Resisténcia climatica

umidade rel. < 90% na média anual sem condensacéao

Altura de instalacao

max. 2000 m acima do nivel do mar

Posicao de utilizagao

universal

Grau de protecao

conforme DIN EN 605529, frontal IP 65, traseiro IP 20

Peso (completamente
equipado)

LC100: aprox. 150 g; LC200: aprox. 200 g; LC300: aprox. 300 g

Interface

Tipo de interface RS485
Protocolo Modbus RTU
Taxa de baud 9600, 19200

Formato de dados

8 bis de dados, sem bit de paridade, 1 bit de parada

Endereco do aparelho

0..254

Numero de participantes

max. 32

Displays de 7 segmentos

Altura dos numeros

LC100, LC200

Visualizac&o superior 10 mm; visualizag&o inferior: 7 mm

LC300 Visualizag&o superior 20 mm; visualizagdo inferior: 13 mm
Cor Visualizacéo superior vermelho; visualizagdo inferior; verde
Casas 9 (incl. casas decimais)

Casas decimais

0, 1, 2 (configuravel)

Alcance do display -1999 ... 9999
Licencas / Certificados
Certificados Locais de Certificado / Base para Aplicavel para
certificacao numero de certificacao
certificacao
c UL us Underwriters E201387 UL 61010-1, todas as versdes
Laboratories CAN/CSA C22.2
No. 61010-1
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(JUMO)

JUMO GmbH & Co. KG
Street address:
Moritz-Juchheim-StraBe 1
36039 Fulda, Germany
Delivery address:
MackenrodtstraBe 14
36039 Fulda, Germany
Postal address:

36035 Fulda, Germany
Phone: +49 661 6003-0
Fax: +49 661 6003-607
E-mail: mail@jumo.net
Internet: www.jumo.net

JUMO Instrument Co. Ltd.
JUMO House

Temple Bank, Riverway
Harlow - Essex CM20 2DY, UK
Phone: +44 1279 63 55 33
Fax: +44 1279 63 52 62
E-mail: sales@jumo.co.uk
Internet: www.jumo.co.uk

JUMO Process Control, Inc.

6733 Myers Road

East Syracuse, NY 13057, USA

Phone: 315-437-5866
1-800-554-5866

Fax: 315-437-5860

E-mail: info.us@jumo.net

Internet: www.jumousa.com
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