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Pinza neumética angular Serie MHC ahora disponible en tamafio @6.
Serie MHCMZ2 disefiada para una mayor miniaturizacion.

serie MHC2/MHCA2/MHCM2
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Pinza neumatica angular

Serie WMIFICZ2/MACAZ/NMIFICNIZ

MHC2-6 [] Q e Opciones para el cuerpo
— ° 0 --DG (sélo para MHCA2-6)
48mm x 20mm x 10mm 229 10 O -+ Conexién
1 | | | | | | |
HEEEEEEEEN
(apertura total)
MHCA2-6 ] NEEEEEEEE
° 0 — O
41mm x 20mm x 10mm 19g —O -
[ 140 O 1o
1 1 1 | | | | B
] |
(apertura total)
MHCM2-7S
. ° ] °
= . |
23mm x 15mm x 10mm 9.5¢g \/\l | | | r |
(apertulra tc;tal)
» ® Fé‘ =
L)
g%
Modelo MHC2-6[] MHCA2-6[ | MHCM2-7S
Diametro cilindro 26 26 a7

Funcionamiento

Doble efecto
Simple efecto (normalmente abierto)

Simple efecto (normalmente abierto)

Angulo de apertura y cierre (ambos lados) 30°a —10° 20°a -7°
. 0.038N-m (doble efecto )

Par de apriete (a 0.5 MPa) 0.024N-m (simple efecto) 0.017N-m

Ripetibilidad +0.02mm

Maxima frecuencia de trabajo 180c.p.m

Peso 22g Nota) 19¢g 9.59

Detector magnético

Detector de estado sélido

(2 hilos, 3 hilos)

Opciones cuerpo

— Con mufién posterior de centrado —

Nota) No incluye el peso del detector.

O

SVC
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Serie MHC2/MHCA2/MHCM2
Seleccion del modelo

Seleccion del modelo

Procedimiento de seleccion

Confirmacién de I, N
I fuerza de amarre - m Confimacion de la fuerza de inercia del adaptador

2R Confirmacion de la fuerza de amarre
CCondiciones de trabajo )—»C Calculo de la fuerza de amarre )—»@eleocién del modelo segin grafico de fuerza de ama@

Ejemplo ‘ Masa de la pieza: 0.01kg H

Criterios de seleccion respecto > MHC2-6D/MHCA2-6D
a la masa de la pieza a sujetar EeSEapE
@ A pesar de las diferencias que se pueden crear 4
dependiendo de factores como la forma y el coeficiente de
H friccién entre los adaptadores y las piezas de trabajo,
seleccione un modelo que desarrolle una fuerza de amarre
de 10 a 20 veces ™°® V|a masa de la pieza de trabajo.
(Nota 1) Véase el método de seleccién del modelo para
mas informacion.
® Ademas, en aquellos casos en los que se prevean
fuertes aceleraciones o impactos, es necesario prever
un margen de seguridad ain mayor.
Ejemplo: Si se desea una fuerza de amarre minima de 0 10 20 30
10 veces la masa de la pieza.
Fuerza de amarre requerida = 0.01kg x 10 x 9.8m/s?
= Aprox. 0.98N o mas

‘ Método de amarre: externo 0.5

I Toal N
N

JERNNSE

Fuerza de amarre N

|

Punto de prensién L mm

®Seleccion de MHC2-6D.
La fuerza de amarre 1.25N se
obtiene a partir del punto de

: ” interseccion de la distancia del
‘Longltud del punto de prensién: 25mm } | punto de prensién L = 25mm y una
presién de 0.4MPa.

@®La fuerza de amarre es 12,7 veces
‘ ;su?eritor a Iat‘n;asa dei la pieza y p?r
., e o tanto, satisface el requerimiento
‘ Presion de trabajo: 0.4MPa [ > de una fuerza de amarre de 10
Veces superior o mas.

~Método de seleccion

Si se sujeta una pieza como se indica en
la figura adjunta y de acuerdo con las
siguientes definiciones,

F: Fuerza de amarre (N)

ol | lo [J: Coeficiente de friccion entre
o & adaptadores y la pieza
m: Masa de la pieza de trabajo (kg)
E E g: Aceleracion gravitacional (= 9.8m/s?)
T T mg: Masa de la pieza (N)
0F 0F
las condiciones bajo las cuales la pieza
l no se cae son
mg

2x[JF>mg

Fuerza de amarre minima de 10 a20 veces la masa de la pieza
La recomendacion de SMC de elegir una fuerza de 10 a 20 veces la masa de
la pieza de trabajo se calcula con un margen de seguridad a=4, y tiene como

Numero de dedos

objeto soportar los impactos que surgen durante el transporte, etc yen c?:;ecuenma,
Si[]=0.2 Si[]=0.1 F>__
2x[]
M9 . F=—"M9 .4 Como "a" representa el margen de
2x0.2 2x0.1 seguridad, F se determina de la siguiente
=10 x mg =20 x mg manera:

mg

A A F=— xa
2x([]
10 x masa de la pieza 20 x masa de la pieza

(Nota) -Incluso si el coeficiente de friccion es superior a [] = 0.2, por razones de seguridad SMC recomienda una fuerza de amarre
minima de 10 a 20 veces la masa de la pieza.

-Si fuera necesario considerar un margen de seguridad mayor para aceleraciones elevadas y fuertes impactos, etc.
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Seleccion del modelo Serie MHCZ/MHCAZ/MHCMZ

EXE] Fuerza de amarre efectiva: Serie MHC[ ]2 Fuerza externa de amarre

@®Definicién de la fuerza efectiva de amarre Prension externa
La fuerza efectiva de amarre mostrada en las
tablas esta especificada cuando los dedos estan MHC2, MHCAZ, MHCM2

en contacto con la pieza como se muestra en la

fi ti ion.
igura a continuacion W e Q

F (\/ﬂ[ -
R
-— L
D=
F
MHC2-6D/MHCA2-6D MHC2-6S/MHCA2-6S MHCM2-7S
Presiéon 0.6MPa
4 4 2
0.5 Presion 0.6MPa FEEED PR

Z z prd
¢ 3 ¢ 3 o
S 0.4 \ 3 5 \
© ®© . © 0.5
8 \\ 3 3 NN
g 2 0.3 N o 2 o 1 N
N NI N 04| N\ \ N \\
S 02 \\\ S \\\ 3 0.4 NN

] 2N N E ] N N ™~ -

0 10 20 30 0 10 20 30 0 10 20 30

Punto de amarre L mm Punto de amarre L mm Punto de amarre L mm
ZSNC 2-227



Serie MHC2/MHCA2/MHCMZ2

XX Confirmacién del momento de inercia del accesorio

Confirme el momento de inercia de uno de los

dos adaptadores. Parte A Parte B
Por ejemplo, calculando el momento de inercia > >

del adaptador en la imagen a la derecha,

divida en dos paralelepipedos rectangulares,

parte Ay parte B.

Procedimiento Foérmula Ejemplo
El.Considere las condiciones de Parte A Equipamiento de trabajo: MHC2-6D
trabajo y las dimensiones del a=20 (mm)
accesorio. b= 3 (mm)
c= 4 (mm)
d= 4 (mm)
e= 5(mm)
f= 6 (mm)
Parte B € °
f
d
H.Calcule el momento de inercia p A fi : El material del accesorio es una aleacién de
del accesorio. arte ” aluminio (densidad relativa=2.7),
M= 16.4 (mm).
Calculo del peso M1 =20x3x4x2.7x106
M1=axb x ¢ x Densidad relativa =6.48 x 104 (kg)
Momento de inercia alrededor del eje Z1 Iz1 = {6.48 x 104 x (202 + 32)/12} x 106
Iz1={m1 (@2 + b2) / 12} x 106 =2.21 x 108 (kg-m2)
E3
Momento de inercia alrededor del eje Z In =221x108+6.48x 104 x 16.42x 10
Ia =Iz1 + miri2 x 106 =0.20 x 10-6 (kg:m?)
S
Parte B f z
r2 =23.5(mm)
2
Calculo del peso
M2=d x e x f x Densidad relativa M2=4x5+6x27x10%
=3.24 x 10 (kg)
Momento de inercia alrededor del eje Z2 Tzo = {3.24 x 104 x (42 + 52) / 12} x 106
Iz2={m2 (d2.x e2)/12}x106 =111 x 10 (kg-m?)
?/Iomiento de |ne2r0|a a_l;edecff)r del eje Z Is =1.11x109+3.24 x 104 x 23.52x 106
B = lz2 x Marz x19 =0.18 x 106 (kg'm?)
Por lo tanto, el momento de inercia totales I =Iax8 | T - 0.20x 106 + 0.18x 106
(*: Constante de conversién de unidades) =0.38 x 106 (kg-m?)

HEl.Verifique en base a la tabla que | MHC2-6D/MHCA2-6D Momento de inercia del adaptador 0.38 x 106 (kg-m?)
el momento de inercia de un Velocidad de apertura | Momento de inercia < Momento de inercia admisible sin regulador
accesorio se encuentra dentro y cierre de los dedos | admisible del adaptador de caudal 0.5 x 10 (kg-m?)
del rango admitido. B

Sin regulador de caudal | 0.5 x 106 Kg.m2 El adaptador puede ser, por lo tanto, utilizado

sin regulador de caudal.
Con regulador de caudal

3/4 a1y 1/2 rotacién en 15x 100 Kg~m2
sentido inverso desde la
condicién totalmente cerrada

Momento de inercia del adaptador > Momento de inercia admisible
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Seleccion del modelo Serie MHCZ/MHCAZ/MHCMZ

Simbolo
Simbolo Definicién Unidad
z Eje central de la rotacién del dedo -
Z1 Eje de giro que pasa por el centro de gravedad de la parte A del adaptador y es paralelo a Z -
Z2 Eje de giro que pasa por el centro de gravedad de la parte B del adaptador y es paralelo a Z -
1 Momento de inercia total del adaptador kg-m2
1z1 Momento de inercia eje Z1 Parte A del adaptador kg-m2
1z2 Momento de inercia eje Z2 Parte B del adaptador kg-m2
1A Momento de inercia eje Z Parte A del adaptador kg-m2
1B Momento de inercia eje Z Parte B del adaptador kg-m2
m1 Peso de la parte A del adaptador kg
m2 Peso de la parte B del adaptador kg
4 Distancia entre ejes Zy Z1 mm
r2 Distancia entre ejes Zy Z2 mm
Limites del momento de inercia del adaptador
MHC2-6D/MHCA2-6D
Velocidad de apertura y cierre de los dedos | Momento de inercia admisible del adaptador | Peso (guia)
Sin regulador de caudal No'2) 0.5 x 106 kg-m2 29 0 menos
Con regulador de caudal
3/4 a1y 1/2 rotacion en sentido inverso desde la 1.5 x 106 kg-m? 3.5g 0 menos
condicion totalmente cerrada
MHC2-6S/MHCA2-6S
Velocidad de apertura y cierre de los dedos [Momento de inercia admisible del adaptador| Peso (guia)
Sin regulador de caudal N°® 0.5 x 106 kg-m? 29 0 menos

Con regulador de caudal

3/4 a 1y 1/2 rotacion en sentido inverso
desde la condicion de totalmente cerrada

1.5 x 106 kg-m2

3.5g 0 menos

MHCM2-7S
Velocidad de apertura y cierre de los dedos [Momento de inercia admisible del adaptador| Peso (guia)
Sin regulador de caudal N 0.3 x 106 kg-m? 29 0 menos

Con regulador de caudal

1/2 a 1y 3/4 rotacion en sentido inverso desde la
condicion totalmente cerrada

1.0 x 106 kg:m2

3.3g 0 menos

*Regulador de caudal aplicable

Conexion directa de la pinza neumatica AS1211F-M3
Utilizar un modelo con regulacion en entrada.

Nota) Para el modelo MHCM2-7S, prever un espacio mayor
porque el regulador de caudal sobresale desde la
superficie superior del cuerpo de 0,6 mm.

Nota) A veces la pieza puede agarrotarse precisamente por causa de la velocidad excesiva en la
apertura y cierre de los dedos. Por eso, use un regulador de velocidad en las entradas
para regular la velocidad de apertura y cierre de los dedos.

O
z
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Pinza neumatica angular

Serie MHC2-6/MHCA2Z2-

Forma de pedido

MHC

MHC A
Cuerpo corto—r

(No hay posibilidad de montaje
del detector magnético)

2
L
2

Numero de dedos

Diametro (mm) @

Funcionamiento e

D

I

6
1
6

D

Doble efecto

D
S | Efecto simple (Norm. abierta)

Opciones cuerpo (Con muidn posterior de centrado) e

—M9PV

- 2 uns.
S 1 un.

¢ Detector magnético
- \ Sin detector magnético (Iman Integrado) ]

* Seleccione un modelo de detector aplicable de la
siguiente tabla.

o Numero de detectores magnéticos

- : Basico E: Conexidn lateral
(doble efecto/
simple efecto)
MHCA2

Conexion

K: Conexion axial
con conexiones
instantaneas
(simple efecto)

H: Conexidn axial
con conector de
manguera de g4
(simple efecto)
SN s
Conexion

M: Rosca

M3 axial

(simple efecto)

Detectores magnéticos compatibles

Lo . Conexion . Detector magnético | Longitud de cable (m) Nota 1)
Modelo Funclc_)nI Eln’trtasia Indicador| gjsctrica Voltaje de carga Entrada eléctrica o = e (._:able Ci?rgals
especial | electrica (Salida) [ DC | AC [Pempendicuar] Enlinea| (-) | (L) | (2) |flexible(61)] aplicables
5. 8s Salida 3 hilos (NPN) MONV | M9N ® o | O @) Relé
g855 - directa Si [3hilos(PNP) 24V |12V | — | MOPV | MP | @ | @ | O O - | pLc
a © a cable 2 hilos M9BV | M9B ® | @ | O O
#Simbolo long. cable: 0.5m - - (Ejemplo) MON
1111 EECEEEEEED L (Ejemplo) MONL
5m--eeeeeee Z (Ejemplo) MONZ

*Los detectores magnéticos marcados con un "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Para la caracteristica de cable flexible, escriba 61 al final de la referencia.

(Ejemplo) Cuando se pida con una pinza neumatica
MHCZ-6D-M9NVS
Cable flexible
2-230

Cuando pida solamente un detector magnético

D-M9PL{61]

O

Cable flexible




Pinza neumatica angular Serie MHCZ'G/MHCA2'6

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire
e Direccion |Doble efecto 0.15a 0.6MPa
'5 trabajo |Pinzas de efecto simple, norm. abierto 0.3 2 0.6MPa
‘-’§ = Temperatura ambiente y de fluido —10a60°C
4 %‘ Repetibilidad +0.02mm
| ¥ Max. frecuencia de trabajo 180c.p.m
H Lubricacion Sin lubricacién
B b Funcionamiento Doble efecto, simple efecto (Normalmente abierta)
I Detector magnético (Opcional) Nota) Detector de estado solido (3 hilos, 2 hilos)
MHCA2-6[]
Modelo
MHCA2-6[] Cilindro _ Nota) ) et 2)
Conexién axial ) i Modelo diam. Par de retencion Apertura/merre Peso
(Con conector de manguera) LlceraE (mm) (Valor efectivo) N-m  [de giro (Ambos lados) g
Doble efecto | MHC2-6D 6 0.038 30°a —10° 22
MHCA2-6D 6 19
Simple efecto | MHC2-6S 6 o _1pe 22
(Normalmente abierta)) MHC A2-6S 6 0.024 30"a—10 19

Nota 1) A una presion de 0.5 MPa
Nota 2) Salvo el peso del detector magnético

Opciones
Simbolo . ~ - .
Doble efecto @®0pciones cuerpo/modelo mundn posterior de centrado
Simbolo| Posiciéon de la conexion Tipo de conexion Motololipliorble
MHCA2-6 Doble efecto | Simple efecto|
- Estandar M3 () [ ]
E Conexidn lateral M3 [ o
K Con conexion instantanea g4 — [ ]
H Conexién axial Con conector de manguera de g4 — [ ]
Efecto simple M M3 — [ ]

O
z
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Serie MHC2-6/MHCAZ2-6

Construccion

MHC2-6

Doble efecto/con dedos abiertos

Doble efecto/con dedos cerrados

Simple efecto

4 10 9 (18 (8 3 1
~ = I
- B — [ - + =\ - - - + YA
NS DS
\ | | =

D @ @/ @é }@ dé
Lista de componentes Lista de componentes

Ne Descripcién Material Observaciones Ne Descripcion Material Observaciones

1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 11 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro

2 | Dedo Acero inoxidable Tratamiento térmico 12 | Iman Iman especial Niquelado

3 | Embolo Acero inoxidable 13 | Muelle Alambre de acero Cincado cromado

4 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 14 | Restriccion de escape Latén Niquelado electrolitico

5 | Soporte de iman Acero inoxidable 15 | Silencioso de escape Resina

6 | Tapa posterior Aleacion de aluminio Anodizado duro 16 | Junta del vastago NBR

7 | Clip Acero inoxidable 17 | Junta del émbolo NBR

8 | Amort. elastico Uretano 18 | Junta de estanqueidad NBR

9 | Soporte Laton Niquelado electrolitico 19 | Junta de estanqueidad NBR

10 | Enclav. soporte Acero inoxidable
Lista de repuestos

Descripcion Ref. juego Componentes  |Observaciones

Juego de juntas MHC6-PS 16,17, 18,19

MHCAZ2-6 (Cuerpo corto)
Doble efecto/con dedos abiertos

Doble efecto/con dedos cerrados

+

=

Efecto simple

= s
—1 =T AE i \/ T §
Lista de componentes Lista de componentes
N° Descripcién Material Observaciones Ne Descripcién Material Observaciones
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 10 | Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
2 | Dedo Acero inoxidable Tratamiento térmico 11 | Muelle Alambre de acero Cincado cromado
3 | Embolo Acero inoxidable 12 | Restriccién de escape Latén Niquelado electrolitico
4 | Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 13 | Silencioso de escape Resina
5 | Tapa posterior Aleacién de aluminio Anodizado duro 14 | Junta del vastago NBR
6 | Clip Acero inoxidable 15 | Junta del émbolo NBR
7 | Amort. elastico Uretano 16 | Junta de estanqueidad NBR
8 | Soporte Latén Niquelado electrolitico 17 | Junta de estanqueidad NBR
9 | Enclav. soporte Acero inoxidable

Lista de repuestos

Observaciones

Descripcién

Ref. juego

Componentes

Juego de juntas

MHCA6-PS

14,15, 16, 17

2-232
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Pinza neumatica angular Serie MHCZ'6/MHCA2'6

Dimensiones
MHC2-6[ ]
M3
o [JConexion apertura
83 de dedos
T
‘r 1
[ ]
e =
L] ©
7
M3
Conexion cierre de dedos
18
[JEn el caso de MHC2-6S, la conexién de apertura
de los dedos es un orificio de alivio.
2 x M3 pasante
Diam. del agujero preparado
4.8

2.6 pasante

Il
S
B % °
V [to) 8 ,; ________
oV} [e]

j j 3 SF—— ]

| | ——t

\ \ —
Ranura de montaje de los detectores
magnéticos 10005 416

o7H8 *§9%2 prof. 1.5

36

(48)

4 x M2 pasante
(Aguijeros para fijacién
de adaptadores)

O
z
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Serie MHC2-6/MHCAZ2-6

Dimensiones

MHCA2-6[_| (Cuerpo corto)

M3
[(Conexidn apertura
de dedos)
[Tolte)
&
% o
< )
o
s/
L] *
' ]
M3
Conexion cierre
de dedos 539

14.3

[En el caso de MHCA2-6S, la conexion de apertura de los
dedos es un orificio de alivio.

Ran
9o
de n70nta/.e o
e/ a

2 x M3 pasante
Diam. del orificio preparado
2.6 pasante

2 x M2 prof. 6
4 .
] (Rosca para montaje)

N

13.6
|
O
[
20
Abierto 30°
12

Cerrado 10°

10 +0.05

4| 6
@7H8 +8'022 prof. 1.5

29

1)

2 x M2 prof. 4
4 x M2 pasante (Rosca para montaje)
(Rosca de montaje
de fijaciones)

: - m#
nY
U

o
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Pinza neumatica angular Serie MHC2'6/MHCA2'6

Histéresis del detector magnético

Montaje del detector magnético

Posicion de retorno del detector
magnético (OFF)

Histéresis
Modelo D-M9[](V)
MHC2-6[] 4°

Destornillador
de relojero

05 a g6

Tornillo de montaje
del detector
M2.5x 4

Detector
magnético

Nota) Use un destornillador de un diametro de empufadura de 5-6 mm.
El par de apriete tiene que ser de 0.05 a 0.1N.-Este par se
alcanzara en un giro aproximado de 90, tras haber notado una
resistencia solida.”

Parte del detector que sobresale del cuerpo de la pinza

@EI desplazamiento del detector magnético del cuerpo se muestra en la siguiente tabla.

@®Usela como estandar para el montaje, etc.

Tipo de cable Entrada en linea Entrada perpendicular
llustracion
o) |
A\, e
Qs, 3 @0)
-
’)% ?9/) ) L
g 0&. -
Modelo Oéo, )
o)
D-M9 D-Mo[lv
MHC2-60] Abrir 6.5 4.5
) Cerrar 9 7

O
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Serie MHCA2
Opciones cuerpo:
Munon posterior de centrado

Modelo aplicable

Simbolo | Posicién de la conexion Tipo de conexién Modelo gpllcable
Doble efecto |Simple efectol
E Conexion lateral M3 [ J [ J
H Con conector de manguera de o4 — (]
K Conexién axial Con conexion istantanea g4 — o
M M3 — [ J
Conexion lateral [E]
MHCA2-6[_|E
Culata anterior
completa
F] o
Ny S5
o
_| | 9 . - - i
« |
g =@
(=] @
Q
4|5
10
33 12
[JLas caracteristicas y las dimensiones no indicadas,
son las mismas que en el tipo estandar.
Conexion axial (con conector de manguera) [H]
MHCA2-6SH
) Racor recto con tuerca
Culata anterior Tubo aplicable o4
completa ©
~
Q
—t o
o ) AR
N |
—¢ @ .
Qi © ]
Q Q @
[c)
10 415 | 7 ®
33 12 8.5
[JLas caracteristicas y las dimensiones no indicadas,
son las mismas que en el tipo estandar.
Tubo aplicable
Descripcién/Modelo Tubo de nilén Tubo de nilén flexible Tubo de poliuretano Tubo espiral de poliuretano
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Diametro exterior mm 4 4 4 4
Max. presién de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexion mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —20a60 —20a60 —20a60 —20a60
Material Nylon 12 Nylon 12 Poliuretano Poliuretano

2-236 SMC
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Pinza neumatica angular Serie MHC2'6/MHCA2'6

Conexion axial (con conexiones instantaneas ) [K]

MHCA2-6SK

20

Tubo aplicable

Culata anterior
completa

7.8

Tubo aplicable o4

~0.013
2818 0035

\%}@

=

L& @

33

MAX.6.7

12

[Las caracteristicas y las dimensiones no indicadas,
son las mismas que en el tipo estandar.

Descripcién, modelo Tubo de nilén Tubo de nilén flexible [Tubo de poliuretano|Tubo espiral de poliuretano
Caracteristicas técnicas T0425 TS0425 TU0425 TCU0425B-1
Didmetro exterior mm 4 4 4 4
Max. presion de trabajo MPa 1.0 0.8 0.5 0.5
Radio min. de flexién mm 13 12 10 —
Temperatura de trabajo °C —20a 60 —20a 60 —20a 60 —20a 60
Material Nylon12 Nylon12 Poliuretano Poliuretano
Conexion axial (con conexién M3) [M]

MHCA2-6SM
M3
Conexionado Conjunto culata
o
Q
¢ o
o - -
N
— > @
g9
@
10 4|5 ?
33 12

las mismas que en el tipo estandar.

[JLas caracteristicas y las dimensiones no indicadas, son

Tabla de pesos
Unidad: g
Con mufoén posterior de centrado (simbolo)
Modelo
E H K M
MHCA2-6[ 1] 23 23 23 23
2-237
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Pinza .
neumatica Tipo compacto

wii” | MHCM2-7S

Forma de pedido

| MHC M 2—-7 S
» Modelo compactoT
B Nimero de dedos Funcionamiento

| 2 |2 dedos |'s [Simple efecto (Normalmente abierta) |

e Diametro (mm)

Caracteristicas técnicas

Simbolo Fluido Aire

Presion de trabajo 0.4 a 0.6MPa

Temperatura ambiente y de fluido —-10a60°C

Repetibilidad +0.02mm

Max. frecuencia de trabajo 180c.p.m.

J7 Lubricacion Sin lubricacién
Funcionamiento Simple efecto (Normalmente abierta)
Modelo
= - Model @ del cilindro Par de apriete ™ |Apertura/cierre| Peso

uncionamiento odelo (mm) (Valor efectivo) N[Jm [de giro (ambos lados)| g
Simple efecto | ey 76 7 0.017 20°a-7° | 95

(Norm. abierta)

Nota) A una presion de 0.5 MPa
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Pinza neumatica angular Serie MHCM2'7S

Construccion/MHCM2-7S (Modelo compacto)

Pinzas de simple efecto/abiertas

Cerradas

Lista de componentes

o Descripcion Material Nota Referencia de las piezas de repuesto
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio| Anodizado duro
2 |Dedo Acero inoxidable [Tratamiento térmico
3 |Embolo Acero inoxidable [Tratamiento térmico
4 |Empujador Acero inoxidable
5 [Muelle Alambre de acero | Cincado cromado
6 |Rodillo en aguja Acero al cromo extraduro
7 |Junta del émbolag NBR MYN-4
Dimensiones
MHCM2-7S i3
2 x M2 pasante (Conexion cierre
(Agujeros para fijacion de de dedos)
adaptadores) [® i
T \
i S ] [Te)
2 g v’]
o<|:' !
¥ 3
8.3
2 x M2 pasante
2 X M2 prof. 4 - (Rosca para montaje)
(Rosca para montaje)
o ° | -é
_é_ csl 1’;3 ; ’Qé- .
w| = . 5 g - ) © =
- - 2
o
< E ©
&
1.8 7.7
6
16.5
10+0.05
(23)
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Serie MHC2

Caracteristicas comunes de los detectores

Caracteristicas técnicas comunes de los detectores magnéticos

Modelo

Detector de estado sélido

Tiempo de respuesta

1ms o0 menos

Resistencia a los impactos

1.000m/s”

Resistencia del aislamiento

50MQ o0 mas a 500VDC (entre la caja y el cable)

Resistencia dieléctrica

1000VAC para 1min.
(entre la caja y el cable)

Temperatura ambiente

—10a 60°C

Proteccion

IEC529 estandar IP67,
Resistente al agua JISC0920

Longitud de cable

Cambios de colores del cableado

Indicacion longitud de cable

(Ejemplo)

D-M9P[L |

Longitud de cable

- 0.5m
L 3m
Y4 5m

Nota 1) Simbolo long. cable Z: detector aplicable de 5m

Los colores de los hilos de los detectores de SMC se han modificado con
el fin de cumplir la norma IEC947-5-2 para las series fabricadas a partir
de septiembre de 1996.

Se deben tomar precauciones debido a la polaridad de los hilos,
mientras coexisten la antigua y la nueva gama de colores.

2 hilos 3 hilos
Antiguo Nuevo Antiguo Nuevo
Salida (+)| Rojo Marrén Alimentacién | Rojo Marrén
Salida (-)| Negro Azul Tierra Negro Azul
Salida Blanco Negro

Estado sélido: Todos los modelos se fabrican bajo demanda

(estandar).

Nota 2) Para la caracteristica de cable flexible, escriba 61 al final de la

referencia.

(Ejemplo) D-M9PL-[61]

Caracteristicas
del cable flexible
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Pinzas neumaticas con

apertura angular

Series MHC2




Pinzas neumaticas con apertura angular

SerieMHCZ2

Estandar

@®Suministra una gran fuerza de
amarre debido al uso de un
mecanismo de doble émbolo,
al mismo tiempo que se
mantiene un diseno
compacto.

®Regulador variable
incorporado

@®Puede montarse un detector
magnético de estado sélido
con indicador 6ptico

MHC2-10D

Simbolo

Doble efecto

ki

Efecto simple

Caracteristicas técnicas

Fluido Aire comprimido
Doble efecto 0.1a0.6 MPa
Presion de trabajo -
Efecto simple 0.25a 0.6 MPa
Temperatura ambiente y de fluido -10° a 60°C
Repetibilidad +0.01 mm
Max. frecuencia de trabajo 180 c.p.m

Lubricacion

No es necesario

Funcionamiento

Doble efecto,efecto simple

Detector magnético (Opcional)Nota)

Detector Estado s6lido (3 hilos, 2 hilos)

Modelo

Funconamiento | Modelo | Ofete | Hoerio mericn | pabieset] P
MHC2-10D 10 0.10 39
Doble efecto MHC2-16D 16 0.39 30°a-10° | 1
MHC2-20D 20 0.70 180
MHC2-25D 25 1.36 311
MHC2-10S 10 0.070 39
Efecto simple MHC2-16S 16 0.31 30" a-10° | 92
MHC2-20S 20 0.54 183
MHC2-25S 25 1.08 316

£

Nota1) A una presion de 0.5 MPa
Nota2) Peso excepto el detector magnético.

Forma de pedido

MH102—|20|| D —M9BW|( S|

Pinzas neumaticas
apertura angular

Diametro
40 | 10mm Funcionamiento
16 16mm D | Doble efecto
20 20mm S | Efecto simple
25 | 25mm

N
v

l Detector magnético

| Sin detector magnético (Iman)

Detectores magnéticos aplicables

I—. N’ de detectores magnét.
2
s | 1

& B . Referencia detector magnético | Longitud de cable (m)* | Modelo aplicable
o | Funcion | Entrada | Led | Cableado Voltaje — Conector Carga
é especial | eléctrica |indicador| (salida) Entrada eléctrica | 05 | 1 [ 3 | 5 10| 016 | 020 | 025 | pecatleado | aplicable
cc CA | Pependeiar | Enlinea | (&) (M) | (L) | @
ailos (NPN M9INV M9N | ® e O o0 0 o [©]
-nilos
(NPN) 5V 12V F8N — | - | ®| O |- |eo|0 |0 —  |Circuito
° ' MOPV | MOP (@ (@ @ [OC @@ @ @ | O Cl
b=} - 3-hilos (PNP) Fap e _elo _lelee —
3 —
o _ MOBV | M9B | @ (e |e O e e e |e| O
k] Salida 2-hilos 12V - X
2 drecta | i 24V _ F8B — e —|®e|/O|—-|e|e| 0| — Relé,
W Indicacion | "2 3-hilos (NPN) SV 12V MONWV | MONW | @ (@ (@ |[O [@e|@|@|@®| O Icicuito| PLC
3 ‘f;ﬁg[‘cﬁﬁ 3hilos (PNP) ’ MPWV | M9PW [ @ (e [e O |e|e[ee| O | C
ga 2 colores) 2-hilos 12V MOBWV| M9BW | @ | ®@ | ®@ | O (@ | @ |@®@ | O [¢] —
Resistente 3-hilos (NPN) SV 12V MONAV**[MONA**| O | O | @ |O |®@ | ®@ | ® | ® | O |GCircuito
(;Lfcgag; Shilos (PNP) ' M9PAV**[MoPA™* | O [0 [e[o [e]e|e[e] O | C
2 colores) 2-hilos 12V M9BAV** M9BA**| O |O | @ | O |@e (@ |® | @ O —

## Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua.

* Simbolos long. cable: 0.5 m-+- — (Ejemplo) MONW

1 Moo M (Ejemplo) MONWM
3 L (Ejemplo) MONWL
5 Mmeeees Z (Ejemplo) MONWZ

+ Los detectores magnéticos marcados con el simbolo "O" se fabrican bajo demanda.

Nota 1) Si usa el modelo con indicador en 2 colores, realice el ajuste de forma que el indicador se ilumine en rojo para garantizar la deteccion en la posicion
correcta de la pinza neumatica.
Nota 2) Al realizar el pedido de la pinza neumatica con el detector magnético, se incluye la fijacion de montaje del detector. Si el detector magnético se pide por separado,
se requiere la fijacion de montaje del detector (BMG2-012).
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Modelo con apertura angular estandar Serie MHCZ

| Punto de prensién

| | Fuerza efectiva de prension

®EI| punto de prension de la pieza debe estar
dentro del rango indicado en el grafico.

Seleccion de una pinza neumética segun
la masa de la pieza a coger

Doble efecto

Efecto simple

®La eleccion del modelo de pinza adecuada
depende de la masa del objeto, de su forma y de
su coeficiente de rozamiento con los dedos. Se
recomienda elegir un modelo de pinza capaz de
desarrollar una fuerza de prension de entre 10y
20 veces superior a la masa del objeto a
manipular.

@Si durante el transporte existe la posibilidad de
que se produzcan aceleraciones o deceleraciones
fuertes, o paradas subitas del movimiento, sera
necesario disponer de una reserva suplementaria
de seguridad.

®Fuerza efectiva de prension

La fuerza de prension representada en las
tablas esta calculada cuando todos los dedos y
adaptadores estan en contacto con la pieza.

F = fuerza de un dedo.
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Serie MHC2

&

-

» &

Doble efecto 210, 016,

MHC2-1000

S

ol

S 7

«© . NO—;

15 STETZ
4-M2.5 x 0.45 T
(Rosca para fijacion de adaptadores) o Regulador de
M3 x 0.5 - velocidad
(Conexion cierre) 7.2
M3 x 0.5 18.8
(Conexion apertura)
722
116'24 3 12 4-M3 x 0.5 prof. de rosca 5 (Para montaje)
D o11H9 7™ prof. 1.5 5 \ ©2.6 pasante (Orificio montage)*
Y, gl T ©
00 e olgy—alol__ o
N NJ 10 % ks g'\_:* \ -
Sl o %
<\O
d 2811128
2-M3 x 0.5 prof. de rosca 6[ Ranura para detectores 1 6
(Para fijacion) 6.2 (Ambos lados) (52.4)

£

no esta incluido.

Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple,
en un lado se encuentra una conexién de purga y
el regulador de velocidad para los dedos

* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.

MHC2-160

N
hand

2-M3 x 0.5 prof. de rosca 6
(Para fijacion)

4-M3 x 0.5
(Rosca para fijacién de adaptadores)

M5 x 0.8 (Conexion cierre)

M5 x 0.8 (Conexién apertura)

Regulador de velocidad

23.6 722.6‘ 4-M4 x 0.7 prof. de rosca 8 (Para montaje)
15 ‘.f‘)) 4 76 3.4 pasante (Orificio montaje)*
o17H9'8**prof. 1.5 , ‘
ARWN S— ") Ly, <
== S o o
Ol f\( e S ©| <
QN j % k] ® = S
K O 2 g < | &)
) G O——
M 3.9 16.2
2-M4 x 0.7 prof. de rosca 8 Ranura para detectores 446
(Para fijacion) 6.4 (Ambos lados) (62.5)

@,

no esta incluido.

Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple,
en un lado se encuentra una conexion de purga y
el regulador de velocidad para los dedos

2-M4 x 0.7 prof. de rosca 6.5
(para fijacion)

| ©
-

* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.
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Modelo con apertura angular estandar Serie MH 02

Doble efecto 920, 925,

MHC2-200]
= (2 —
o3, n
I L
Q T T
4-M4 x 0.7 £
(Rosca para fiacion de adaptadores) M2 X 0-8 73] Regulador de velocidad
(Conexion cierre) 200
M5 x 0.8
(Conexion apertura)
28 L
27.6 5 20 4-M5 x 0.8 prof. de rosca 8 (Para fijacién)
18 v 2L 9 3.4 pasante (Orificio montaje)*
221H9"*prof. 1.5
f‘_] © v e N i
% HA\/ gle, STY Y
o, .\\ 2 8 —- =" o '
98 T - P | . e B
Q) 3
N =\° v'w'-”( -
- o—|o v N |
4.5 21.7
2-M5 x 0.8 prof. de rosca 10/ 6.2 Ranura para detectores 56.2
(Para fijacion) (Ambos lados) (78.7)
2-M5 x 0.8 prof. de rosca 8
(Para fijacion)
Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple, : | {;
en un lado se encuentra una conexion de purga y —fé_{b g ’ | ©)
. [Tt T X
el regulador de velocidad para los dedos Y s\
no esta incluido. ’ '15 7

* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.

MHC2-250]
4-M5 x 0.8
(Rosca para fijacion 77
t M5 x 0.8 : !
de adaptadores) M x 0.5 (Conexien cierre) 23_5'“ Regulador de velocidad
(Conexion apertura)
32; 4-M6 x 1 prof. de rosca 12 (Para fijacion)
5.1 pasante (Orificio montaje)™
|| ©
| 226H98"prof. 1.5 0
Y, —
a 5l ¢
ol O é 8 8 ©|
0 <+ o| & )
A 2| 3
wn ~
& lih+ :.I ¢;
" £
2-M6 x 1 prof. de rosca 12 /6.2 Ranura para detectores
(Para fijacion) (Ambos lados)
2-M6 x 1 prof. de rosca 10
(para fijacion)
Nota) Cuando se usa un modelo con efecto simple,
en un lado se encuentra una conexion de purga y
el regulador de velocidad para los dedos
no esta incluido.
* Cuando se usa un detector magnético, el modelo
con montaje de taladros pasantes no esta disponible.
Y
S SMC
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Serie MHC2

Construccion

Doble efecto/dedos abiertos

Doble efecto/dedos cerrados

Lista de componentes

Efecto simple

Con detector magnético

Detector magnético
D-Y59A/Y59B

N
.\

=

Lista de componentes

° Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 12 | Anillo de retencidn tipo C Acero al carbono Fosfatado
2 |Embolo A Aleacién de aluminio Anodizado duro 13 | Rodillo del tornillo Acero cromado extraduro
3 |Embolo B completo 14 | Conjunto de tornillo de regulacion Latén Niqguelado electroliticamente
4 [Dedo Acero al carbono Tratado térmicamente 15 | Filtro de escape Latén Niquelado electroliticamente
5 |Roldana Acero al carbono Nitrurado 16 | Enchufe Latén Niquelado electroliticamente
6 |Eje pivote Acero inoxidable Nitrurado 17 | Muelle Alambre para muelles de acero inoxidable
7 |Pivote central comin Acero al carbono Nitrurado 18 | Junta del émbolo NBR
8 |Bulon de empuje Acero al carbono Nitrurado 19 | Junta del émbolo NBR
9 |Tapon Resina 20 | Junta del émbolo NBR
10 |Tope elastico Goma de uretano 21 | Junta de estanqueidad NBR
11 |Iman de caucho Goma sintética
Lista de repuestos
Descripcién MHC2-100] MHC2-1601 MHC2-200] MHC2-25[] Piezas principales
Juego de juntas MHC10-PS MHC16-PS MHC20-PS MHC25-PS (819202
Conjunto de dedos MHC-A1003 MHC-A1603 MHC-A2003 MHC-A2503 OOCVOE
Conjunto del émbolo MHC-A1002 MHC-A1602 MHC-A2002 MHC-A2502 @3D®10181920
Embolo A completo MHC-A1001 MHC-A1601 MHC-A2001 MHC-A2501 @i
Embolo B completo P3311145B P3311245B P3311345B P3311445C ®
Conjunto de tornillo de regulacion MH-A1006 MH-A1606 i

# Pida un conjunto de dedos por cada unidad.
Repuesto/Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
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