Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético Nuevo
26, 910, 015, 920, 925, 332, 240 (RoHS>

Peso Longitud total
reducido redumda

Hastaﬂ 5 Menes Hastaﬂ 5@]1\

0.96 kg (modelo existente 1.13 kg) 240 m
(CY1S carrera 15-100) (CY1S carrera 40-100)

(a )\ (g \
Mayor durabilidad Finales de recorrido regulables,
Las superficies interna y externa de la camisa van equipadas exactos y I’ep6tltIVOS.

con retenes que mantienen una lubricacion adecuada.

Equipado con pernos de regulacion de carrera. Permiten, junto con
Retenes de lubricacién en superficie externa  Camisa del ciindro los amortiguadores hidraulicos, unas paradas suaves, fiables y
repetitivas. n "

—

=St

Perno de regulacion

] 3 g—
]

H

\/Hetenes de lubricacidn en superficie interna

RN
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Serie CY1S

ooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

Reducido peso

El peso se ha reducido gracias al redisefio del

carro de deslizamiento y de las placas finales.
[ka]
Diametro [mm] @evo CY1S Reduccion QUGEGEIG

6 0.34 8% 0.37 Carro de deslizamiento /
10 0.59 13% 0.68 \ = /

15 0.96 15% 1.13 = i
20 1.68 13% 1.93 '

25 2.02 10% 2.25

32 3.45 12% 3.94

40 5.36 14% 6.23

* En carrera 100

Placa

Longitud reducida

La longitud total se ha reducido, aunque sigue
siendo intercambiable con el modelo existente. mm

@~ cvis Modelo

Difr;nrs]tro Modelo gﬁatigp;xionado Modelgeg?r:ﬁ;\aegci’onado existente
Longitud total Longitud reducida Longitud total Longitud reducida RelvIVoR{sIe!
6 162 6 166 2 168
10 172 8 176 4 180
15 187 10 192 5 197
20 206 9 211 4 215
25 206 9 211 4 215
32 228 10 234 4 238
40 240 15 246 9 255
= En carrera 100
e ™
Versiones de conexionado bilateral y conexionado centralizado
e Modelo de conexionado bilateral . ® Modelo de conexionado centralizado
Conexion P2 | Conexién P1
L s : L § ol | P
e ————— ! - S e © —
y ) | @ D)
| P- | P2
e > : @ — ,
o ® 5 =~ (@) < . ¢ =
o —— = | 1 P -
Direccién de i y Direccién de
funcionamiento | Conexién P2 funcionamiento
P1 Se aplica presion i P1 Se aplica presiéon
4s—— P: Se aplica presion : 4ss— P> Se aplica presién
\ J
Caracteristicas 1 Z;SNC
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3 opciones disponibles para el ajuste de final de recorrido

e Tope elastico (extremo de resina)
;=HE‘
[
B =? Tope elastico
=T —————— (en ambos lados)
/—

. D
T
- [ K ]

e Amortiguador hidraulico + Perno de regulacion (extremo metalico)
S .« s Pemode regulacitn
@ 2\ (en ambos lados)

_ _—
— e e ] e AT )
L — - (en ambos lados)

o Amortiguador hidraulico + Perno de regulacion (extremo metalico) en un lado
e Tope elastico (extremo de resina) en un lado

LS ol

“=ﬁ=’
(s 2\ Perno de regulacién
% L v}

-‘[ ————
r —_— - Amortiguador hidréulico

Tope elastico

\. J
r p
(Nvevo Facil montaje del detector magnético | | (Nuevo Amortiguador hidraulico
\ EHEI detector magnético se puede montar en cualquier Las versiones con amortiguacién
posicion. (D-M9LJ, D-A9[ ) incorporan los nuevos
* El detector magnético se puede : amortiguadores progresivos
fijar en cualquier posicion e de la Serie RJ.
mediante un soporte. = \ ;
* Esto simplifica el montaje y \\ ¥\ Detector magnético
ajuste de los detectores. \Ww m ﬁ
HRail de montaje de detector \ i o | =
magnético instalado como estandar [] E E ;
El rail para detector magnético es adecuado para diversos modelos de detector. M6 M8 Mi0  Mi4 M20
Véanse los modelos apIicabIes enla pag 1. (Para g6) (Para 10, 015) (Para@20) (Parag25) (Para 032, 040)
& /J \Q J

Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético / Variaciones de la serie :: (i seriecy1s

Serl s Tipo de conexionado Diametro [mm] Eect':;;:; o
e ofinete | comioaio Combmbs | 6 10 15 20 25 32 40 50 63 | sepecuis i
Modelo basico @ o000 O0OOGOOOO O .
Modelo basico Nl Catalogue
Montaje directo ‘ ’ . ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ . . . ’ Visite www.smc.eu
o B R R - -
Rodamiento
lineal a bolas ‘ . ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ . ’
o 000 o
Digital
’- ‘ ‘. .. ntatalngue
I\gnt?i(a’el:(r::; ‘ . ‘ ’ ‘ Visite www.smc.eu
e o O o
Nota 1) Excepto @6 Nota 2) Consulte las paginas 9y 10 para las caracteristicas técnicas de las ejecuciones especiales.
ZSNC Caracteristicas 2



Serie CY1S
Seleccion del modelo

Procedimiento para seleccion

Condiciones de funcionamiento

D: Diametro [mm]

Revise las > L: Carrera [mm]
condiciones > m: Peso de carga [kg] 3 Revise las ’_
— de trabajo. [~ Va: Velocidad del émbolo [mm/s] | condiciones de trabajo.
B —> P: Presion de trabajo [MPa]

E: Energia cinética [J]
Posicion de montaje (Horizontal, Vertical)

) mh: Limitacion de carga admisible

estimacion inicial en funcionamiento Rneferen(:la
NG Compruebe la limitacion inicial horizontal . s
ge la carga admisible, mv: Peso de carga admisible Compruebe la limitacién
m < mh, mv enfuncionamiento vertical inicial de la carga maxima
= t . P
mh, mv: Véase la Tabla 1. admisible.
T L s ) . S
A
Referencia

Compruebe la carga
maxima admisible en
funcion de la carrera.

Compruebe la carga maxima
en funcion de la carrera.
m < Mcarrera

NG

*) Mcarrera: Véanse los Graficos (1) a (7).

il

) Teniendo en cuenta solo la situacién Referencia
de la carga, se generan sobre las guias 3]
unos esfuerzos y momentos "estaticos".
Si ademas tenemos en cuenta dicha
situacion de la carga durante el
movimiento del cilindro, surgen los
"momentos dindmicos".

Tenga en cuenta el
factor de carga en las
guias.

NG Calculo del factor
de carga de la guia
[Zo]<1

¢ Se limita la carrera mediante....?

Tope elastico oK
Perno de regulacién S CCirani "
I | Nota 1) Si (Circuito neumatico)
Nota 1) 2) 3)
Tope externo Parada
intermedia/Método
Ninguno
Compruebe la .., Nota4s) - NG
presién de trabajo. Energia cinética admisible.
P<Ps E<Es

«) Ps: Presién admisible ) Es: Energia cinética admisible

Consulte la pagina oK oK Consulte la pagina Preliminares 11.

Preliminares 11.

\4

Modelo adecuado definido

Nota 1) El ajuste de carrera con un tope eléstico o con un perno de regulacion se considera una parada intermedia.
Nota 2) Cuando, sirviéndose de un tope externo, realice una parada intermedia, considere la carga dindmica tal como se muestra a continuacion.
® Perno de amortiguacion: § = 4/100
® Amortiguador hidraulico y amortiguaciéon neumatica: 6 = 1/100
Compruebe ademas los resultados del célculo del factor de carga de la guia. (8: Coeficiente de amortiguacion)
Nota 3) Si usa un tope externo junto con un amortiguador hidraulico, compruebe la selecciéon de modelo del amortiguador hidraulico por separado.
Nota 4) Este cilindro no puede realizar una parada intermedia con el circuito neumatico en funcionamiento vertical.
La parada intermedia soélo se realiza con el perno de amortiguacion, el perno de regulacién o el tope externo.
Nota 5) Si la parada intermedia se realiza con el circuito neumatico, la precision de parada puede variar significativamente.
Si se requiere precision, asegurese de realizar la parada intermedia con un tope elastico, perno de regulacién o tope externo.

Preliminares 1 ZSNC



Seleccion del modelo Serie C Y1S

1 Compruebe el peso de carga admisible.

En esta serie, la carga de trabajo y la presion maxima de trabajo se limitan para evitar la "dislocacion" del acoplamiento magnético
entre émbolo y carro. Asegurese de que el peso de la carga de trabajo y la presion de trabajo estan dentro de los valores de la Tabla 1.

Tabla 1. Peso de carga admisible y presion maxima de trabajo

) ) ) Funcionamiento horizontal ) ) . Funcionamiento vertical
Diametro [mm] Funcionamiento horizontal Presion méx. de trabajo Funcionamiento vertical Presion max. de trabajo
mh [kg] Ph [MPa] Nota) mv [kg] Pv[MPa]
6 1.8 1.0
0.55
10 3.0 2.7
15 7.0 7.0
20 12 0.70 11
25 20 18.5 0.65
32 30 30
40 50 47

Nota) Sin ajuste de carrera

Si el ajuste de carrera se realiza con un tope elastico o un perno de regulacion, o la parada intermedia se realiza con un tope
externo, la presion maxima de trabajo debera ser la que se muestra en la pagina Preliminares 11.

2 Compruebe el peso de carga admisible para cada carrera.

En esta serie va equipada con guias cilindricas para soportar la carga.

La deflexion de la guia aumenta en funcidn del peso de la carga de trabajo y al momento flector "transversal" (Mz2), por lo que el peso de la
carga de trabajo y la carrera quedan limitados en funcion de la longitud de las guia (y por tanto de la carrera del cilindro). Compruebe que el
peso de la carga esta dentro del rango de peso de carga admisible por carrera: mcarrera a partir de los Graficos (1) a (7) para cada didmetro.

[Montaje vertical]

El peso de la carga no esta
restringido segun la carrera
ya que no se genera ningun
momento torsor (M2).

[Montaje horizontal y montaje en el techo]

El peso de la carga admisible en funcién de la carrera depende
de la distancia "y" del centro de gravedad de la masa en la
direccioén "Y".

[Montaje en pared]

El peso de la carga admisible en funcién de la carrera depende
de la distancia "z" del centro de gravedad de la masa en la
direccién "Z".

Mcarrera X g

Mcarrera X g

A: Distancia entre el centro del eje guia y la superficie superior del bloque de deslizamiento

Preliminares 2

O
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Serie CY1S

2 Compruebe el peso de carga admisible en funcién de la carrera.

Grafico de seleccion

[Grafico 1] Peso de carga admisible en funcion de la carrera @6

[Grafico 2] Peso de carga admisible en funcién de la carrera 210
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[Grafico 3] Peso de carga admisible en funcion de la carrera 15

[Grafico 4] Peso de carga admisible en funcion de la carrera 20
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[Grafico 5] Peso de carga admisible en funcion de la carrera @25

[Grafico 6] Peso de carga admisible en funcién de la carrera @32
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[Grafico 7] Peso de carga admisible en funcion de la carrera @40
100 :
y,z+A=0 Tl Al
3 ,Z+ A = 50>
= Y I | 10 21
S Y,2+A =100 %\ 15 25
8 10 Y,z + A = 200 20 27
3 | | > 25 33
S Y,z + A =300 32 40
& 40 49
! 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600
x Si el centro de gravedad de la carga supera el valor de y, z + A
Carrera [mm] en el gréfico, consulte con SMC.
. p
Preliminares 3 & SNC



Seleccion del modelo Serie C Y1S

3 Calculo del factor de carga en las guias.

El-(0 Tipos de momentos aplicados a los actuadores sin vastago
Se pueden generar momentos multiples segun la posicion de montaje, la carga y la posiciéon del centro de gravedad.

( Coordenadas y momentos )

M3: Momento torsor
+ La direccion del eje X, Yy Z se basa en la

orientacion de montaje del cilindro mostrada z
a la derecha.

Tenga en cuenta la direccion del eje para
cada direccién de montaje.

M1: Momento flector
Y

M2: Momento flector "transversal"

(Célculo del momento estatico segtin el tipo de montaje)

[Montaje horizontal] [Montaje en el techo] [Montaje en pared] [Montaje vertical]

Tabla 2. Posicion de montaje y momento estatico

Posicién de montaje| Montaje horizontal | Montaje en el techol Montaje en pared | Montaje vertical Didametro [mm] A [mm]
Carga estatica m 6 19
FE’S M mXxgxXx mXgXXx — mxgx(z+A) 10 21
S5 M mxgxy mxgxy mxgx(z+A) — 15 25
23] Ms — — mXgXxXx mxgxy 20 27
= A: Distancia entre el centro del eje guia y la superficie superior del bloque de 25 33
deslizamiento (Véase la tabla de la derecha) 32 40
=% Las gréficas de momentos indican valores en [Nm] --> las cotas "X", "Y", "Z" y "A" 40 49

se deben expresar en metros [m]

(Célculo del momento dinamico segun el tipo de montaje )

= factor amortiguacion

m= masa [kg]

g= 9.8 m/s2

Va= velocidad media de avance [mm/s]

mxg

Tabla 3. Posicién de montaje y momento estatico

Posicién de montaje | Montaje horizontal | Montaje en el techo | Montaje en pared | Montaje vertical = Las graficas de momentos indican valores en [Nm]

Cargadindmica| < 1 4\ vaxmx g Pemo de amortiguacion: § = 4/100 --> las cotas "X", "Y", "Z" y "A" se deben expresar en metros [m]
FE Amortiguador hidraulico: § = 1/100

2 5| Mie 1/83xFEX (z+A)

g % M2e El momento dindmico no se produce.

23] Mae 1/3xFEXy

Independientemente de la posicion de montaje, el momento dinamico se calcula con las férmulas indicadas en la tabla.
ZSNC Preliminares 4



Serie CY1S

3 Tenga en cuenta el factor de carga sobre las guias.

ﬂ—@ Peso de carga admisible en las guias / Momento admisible

Tabla 4. Peso de carga admisible en las guias y momento (valores maximos)

Didmetro |Pesods cargaadmisbleenlasquias|  Momento admisible [N-m]
[mm] m [kg] M1 M2 Ma
6 9 1.3 1.4 1.3
10 15 2.6 2.9 2.6
15 35 8.6 8.9 8.6
20 60 17 18 17
25 104 30 35 30
32 195 67 82 67
40 244 96 124 96

La tabla anterior indica el rendimiento maximo de la guia, pero los valores de
carga y momentos realmente admisibles dependen de la velocidad del émbolo.
Consulte los Graficos (8) a (13) para obtener el peso admisible correcto segun la
velocidad del émbolo.

[Grafico 8] Masa admisible segtn la velocidad (26 a 215) m [Grafico 9] Masa admisible segun la velocidad (220 a 40) m
50 400
= CYis15Z = CY1S40-Z
X X
= = CY1S32-Z
£ £
° @ \
o) o)
i CY1S10-Z @ 100———cv1s25-Z
S S
S 10 5
g CY1S6-Z g CY1520-Z
@ @
) ($)
3 20
100 200 300 400 100 200 300 400
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
[Grafico 10] Momento admisible (26 a 515) M1, M3 [Grafico 11] Momento admisible (220 a ¢40) M1, M3
20 200
= 10 = 100 CY1S40-Z
Z —— CY1S15-Z Z
© © —— CY1S32-Z
= =
= s CY1S25-Z
2 [cvisioz g s
£ — £ CY1S20-Z
= CY1S6-Z =
0.5 5
100 200 300 400 100 200 300 400
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
[Grafico 12] Momento admisible (26 a 515) M2 [Grafico 13] Momento admisible (220 a 340) M2
20 200
CY1S40-Z
10 100
T CY1§15-Z 3 CY1S32-Z
= Z
= =
o (] -
< CY1S10-2 < CY1s25-2
£ £
S e} CY1S20-z
= CY1S6-Z =
1 I 10
05 5
100 200 300 400 100 200 300 400
Velocidad del émbolo [mm/s] Velocidad del émbolo [mm/s]
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Seleccion del modelo Serie C Y1S

En los apartados 1y 2 hemos visto las limitaciones de la carga admisible dependiendo del empuje del cilindro y de la carrera del mismo.

Ahora hemos de ver si el guiado es adecuado para soportar los esfuerzos producidos, a la velocidad que lleva el émbolo en ese instante.

El-® Consideracion del factor de carga total sobre la guia
El factor de carga total sobre la guia se compone de tras factores individuales:

Factor 1; factor debido a la masa = (Masa real / masa adm a la velocidad media (graficos 8 y 9))
Factor 2; factor de momentos estaticos = (Momentos estaticos reales /momentos admisibles a la velocidad
media (graf. 10, 11, 12,y 13)
Factor 3; factor momentos dinamicos = (Momentos dinamicos calculados / momentos admisibles a vel de
impacto (graf. 10, 11, 12y 13)
Para que el modelo de cilindro sea valido, la suma de todos estos factores ha de ser menor o igual que 1

Los valores de masa, momentos estaticos reales y momentos dinamicos calculados son los obtenidos de la
pagina "preliminares 4"

Suma de los factores Peso de la carga (m) Momento estatico (M) Nota1)  Momento dinamico (Mg) Nota 2)<

; = + <
de carga de la guia Peso de carga admisible en las guias (mmix) ~ Momento estético admisible (Mmax) ~ Momento dinamico admisible (MEmax.)

Nota 1) Momento causado por la carga, etc., durante la traslacién del cilindro vel media.

Nota 2) Momento causado por la carga equivalente al impacto en el final de carrera (en el momento del impacto con el tope).

Nota 3) Se pueden generar diversos momentos segun la posicién de montaje del cilindro o el centro de gravedad de la carga; por tanto,
la suma del peso de carga admisible en las guias, el momento estatico admisible y el momento dindmico admisible sera igual
a la suma de todos estos factores de carga de la guia.

Método de calculo para determinar el centro de gravedad cuando se montan diversas cargas en el cilindro

Cuando se montan varias cargas en el cilindro, hemos de calcular el centro de gravedad global.
Tal como se muestra en la siguiente figura, el centro de gravedad de la carga se calcula a partir del peso de carga total y de la situacion del
centro de gravedad de cada carga.

Za

" T ==y

A><
[
|

H Calculo del centro de gravedad global

Peso y centro de gravedad de la carga En nuestro caso, con un sistema compuesto de 4 masas

Carga Peso Centro de gravedad Masa total global = ma + mb + mc + md
Wn e Eje X Eje Y Eje Z
Xn yn Zn X (max xa) + (Mb x Xb) + (Mc x Xc) + (Md x Xd)
Wa ma Xa ya Za - (ma + Mb + Mc + Md)
" o - e 2 (m + (Mbxyb) + (M + (Mdxyd
Wec mc Xc yc Zc Y = axya) xYyb) cxYc) x yd)
Wd md xd yd Zd (ma + mb + Mc + Md)

(max za) + (Mb x zb) + (Mc x Zc) + (Md x zd)
- (ma + mb + mc + md)

Consulte las secciones 1 a 4 siguientes para calcular el centro de gravedad y la carga total.
Véase el procedimiento de seleccion detallado en la pag. Preliminares 7.

%SNC Preliminares 6



Serie CY1S

Calculo del factor de carga de la guia

El célculo de seleccion halla los factores de carga (on) de los siguientes elementos, en donde el total no supera 1.

Elemento Factor de carga oin Nota
Examine m.
mmax. es el peso de carga max. para Va.

1: Peso maximo de carga | Ol1 = m/mmax.

Examine M1, M2, Ms.

2: Momento estatico Ol2 = M/Mmax. . L
Mmax. es el momento admisible para Va.

Examine M1g, M3E.

3: Momento dinamico 03 = Me/MEmMax. . L
Memax. es el momento admisible para V.

Ejemplo de calculo Montaje en pared horizontal

[1] Condiciones de trabajo
CY1SG25-600

Wa: Placa de conexion t = 10 (1.5 kg)

Cilindro: CY1SG25-600

Amortiguacion: Amortiguador hidraulico
Montaje: Montaje horizontal en pared
Velocidad: Va = 250 [mm/s]

We: Véastago L =50 (0.5 kg)

Wiad: Pieza (2.5 kg)
[2] Bloqueo de la carga

A=33 50
5

50

Carga | Peso

‘ Q + - Peso y centro de gravedad de la carga
Centro de gravedad
[ Eje X EjeY Eje Z
I t i mn Xn Yn Zn
| Wa |[15kg| Omm 0 mm 5mm

105 Wb 1.0kg| Omm 0 mm 50 mm
lY We 0.5kg | Omm 25mm | 105 mm
Wd 25kg | Omm 50 mm | 105 mm

T

[3] Calculo del centro de gravedad global

n=a,b,c,d
mt= X mn
=15+1.0+05+25
=55 kg
X = 0mm

(El centro de gravedad en la direccidn X de todas las piezas de trabajo es 0, por lo que X = 0 mm.)

1
m X X (Mn X yn)

<
|}

1
55 x(1.5x0+1.0x0+0.5x25 + 2.5 x 50)

25 mm

1
Y4 = x Z {mn x (A + zn)}

S {1.5% (33 +5) + 1.0 x (33 + 50) + 0.5 x (33 + 105) + 2.5 x (33 + 105)}

5.5
= 100 mm
[4] Compruebe la carga admisible.
Elemento Resultado Nota
(1) Compruebe el peso de carga La carga de trabajo es Compruebe la carga admisible por empuje. (tabla 1)
admisible por empuje. 5.5 kg < 20 kg. OK El diametro es 925, por lo que la carga admisible por empuje serd de 20 kg.
(2) Carga admisible para La carga de trabajo es La carga se restringe a 20 kg cuando la carrera es 600 mmy Z = 100 mm, segun el
cada carrera 5.5 kg < 20 kg. OK Gréfico (5) (Véase la pagina siguiente)
L P
Preliminares 7 & S\VC



Seleccion del modelo Serie C Y1S

[5] Caélculo del factor de carga de la guia *Las gréficas de momentos indican valores en [Nm] > las cotas "X", "Y","Z"y "A" se deben expresar en metros [m]

Elemento Factor de carga on Nota
Factor debido a Ot = M/Mméx, Examine m.
la masa =5.5/83.2 Halle el valor de mmax. cuando
=0.07 Va = 250 mm/s en el Grafico (9) .
m
Factor de M2=mxgxZ Examine M2.
momentos =5.5x9.8 x 100/1000 M1, M3 no surgen en este caso.
cas =5.4[N-m]
estaticos Ol2 = M2/Mamax. Consulte [3] Calculo del centro de gravedad global
=5.4/28.0 en el eje Z en la pag. Preliminares 7.
=0.19

Halle el valor de M2max. cuando
Va =250 mm/s en el Grafico (13) .

*Surgen momentos

dindmicos en

FE=1.4xVaxmxgx?$d
=1.4x250x5.5x9.8x1/100
=188.7 [N]

Mie=1/3xFEXZ
=1/3 x 188.7 x 100/1000
=6.3[N-m]

03A = M1E/M1Emax.
=6.3/17.1
=0.37

Calcule la carga de impacto.
Dado que el impacto es absorbido por el amortiguador
hidraulico, el coeficiente de amortiguacion & = 1/100

Examine M1e. Calcule la velocidad de impacto V.
V=14xVa

V=1.4x250

V =350 mm/s

Halle el valor de M1Emax. cuando
Va = 350 mm/s en el Grafico (11) [4].

direccion M1y M3

M3e=1/3xFEXY
=1/3 x 188.7 x 25/1000

Examine M3E.

M3 - Consulte [3] Célculo del centro de gravedad global
S = 1.6 [N-m] en el eje Y en la pag. Preliminares 7
mxg 038 = M3e/M3Emax. ! ' '
=1.6/171 A partir de los resultados anteriores,
=0.09 Halle el valor de Magmax. cuando Va = 350 mmy/s en el Gréfico (11) .

Decision

Z0n = 01 + 02 + OL3A + O3B
=0.07 + 0.19 + 0.37 + 0.09
=0.72

Yo =0.72 < 1, por lo que se puede usar el cilindro.

[Gréfico 5] Peso de carga admisible para cada carrera @25

[Grafico 9] Peso de carga admisible en las guias
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Serie CY1S

Calculo del factor de carga de la guia

Ejemplo de calculo Montaje vertical

[1] Condiciones de trabajo

Cilindro: CY1SG20-700

Amortiguacion: Amortiguador hidraulico
Montaje: Montaje vertical

Velocidad: Va = 200 [mm/s]

CY1SG20-700
Wa: Placa de montaje t = 10 (1.0 kg)

Wh: Brazo L = 100 (1.0 kg)

We: Véastago L = 50 (0.5 kg)

Wiad: Pieza (3.0 kg)

[2] Situacién de la carga

v ] Peso y centro de gravedad de la carga
7_8 5 > Carga | Peso . Centro d.e gravedad.
u Whn mn Eje X Eje Y EjeZ
‘ < 25 | rtetebed Xn yn Zn
‘ 3 ol Wa |10kg| Omm 0mm 5mm
=4 50 - Wb |1.0kg| Omm Omm | 50mm
‘ | - i We |05kg| Omm | 25mm | 100 mm
! | S Wd |30kg| Omm | 50mm | 100 mm
‘ l n=a,b,c,d
z L 1

[3] Calculo del centro de gravedad global
mt = XMmn
1.0+1.0+05+3.0
5.5 kg
0 mm
(El centro de gravedad en la direccion X de todas las piezas de trabajo es 0, por lo que X = 0 mm.)

1
mt X X (mn X yn)

<
Il

1
55 x(1.0x0+1.0x0+ 0.5 x25 + 3.0 x 50)

30 mm

% x X {mn x (A + zn)}

N
n

1
55 x {1.0 x (27 + 5) + 1.0 x (27 + 50) + 0.5 x (27 + 100) + 3.0 x (27 + 100)}

101 mm

[4] Compruebe la carga admisible.
Elemento

Resultado Nota

La carga de trabajo es
5.5 kg < 11 kg. OK

(1) Compruebe el peso de carga
admisible por empuije.

Compruebe la carga admisible para montaje vertical.
El diametro es 220, por lo que la carga maxima para montaje vertical sera de 11 kg.

El cilindro se monta en direccién vertical y la carga no genera momento

Sin restricciones ) ; L
flector transversal, por lo que no existe ninguna restriccién.

(2) Carga admisible para cada carrera

Preliminares 9 ZS\NC



[5] Calculo del factor de carga de la guia

Seleccion del modelo Serie C Y1S

« Las gréficas de momentos indican valores en [Nm] --> las cotas "X", "Y", "Z"y "A" se deben expresar en metros [m]

Elemento

Factor de carga oin

Nota

Kl Factor debido a la masa o1 =0 En el caso de montaje vertical, el guiado no sufre cargas estéticas.
Momento estatico Mi=mxgxZ Examine M.
=5.5x9.8x101/1000
=5.4[N-m] Consulte [3] Calculo del centro de gravedad global en el
02A = M1/M1max. eje Z en la pag. Preliminares 7.
=5.4/17.0
=0.32 Halle el valor de Mimax. cuando
Va =200 mm/s en el Grafico (11) .
Ma=mxgxY Examine Ma.
=5.5x9.8 x 30/1000
=1.6 [N-m] Consulte [3] Calculo del centro de gravedad global en el
028 = M3/M3max. eje Y en la pag. Preliminares 7.
M3 =1.6/17.0
=0.10 Halle el valor de Mamax. cuando
Va =200 mm/s en el Grafico (11) .
Y
mxg En esta situacion de masas no surge momento en la

direccion M2

Momento dinamico

FE=1.4xVaxmxgx?$d
=1.4x200x5.5x9.8x1/100
=150.9 [N]

M1E=1/3xFEXZ
=1/3 x 150.9 x 101/1000
=5.1[N-m]

03A = M1E/M1Emax.
=5.1/12.1
=0.42

Calcule la carga de impacto.
Dado que el impacto es absorbido por el amortiguador
hidraulico, el coeficiente de amortiguacion & = 1/100

Examine M1E. Calcule la velocidad de impacto V.
V=14xVa

V=1.4x200

V =280 mm/s

Halle el valor de M1Emax. cuando
Va =280 mm/s en el Grafico (11) .

Mse=1/3xFEXY
=1/3 x 150.9 x 30/1000
=1.5[N-m]

03B = M3E/M3Emax.
=1.5/12.1
=0.12

Examine M3E.

A partir de los resultados anteriores,
Halle el valor de Maemax. cuando Va = 280 mm/s en el Gréfico (11) .

Decision T0in = O + Ol2A + O2B + OL3A + 03B Toin = 0.96 < 1, por lo que se puede usar el cilindro.
=0+0.32+0.10 +0.42 + 0.12
=0.96

[Grafico 11] Momento admisible M1, M3
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CY1S20-2

o

E = [12]

2 <=

§ e==---—--t-==pm
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100 200 280 400
Velocidad del émbolo [mm/s]

Los factores de carga en las guias se pueden calcular con el sistema de seleccién de cilindros guiados de SMC.

ZS\NC
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Serie CY1S

] Precauciones de disefo

Funcionamiento vertical

Parada intermedia

Cuando opere una carga verticalmente, debera hacerlo dentro
del peso de carga admisible y de la presion admisible, tal como
se muestra en la tabla siguiente.

Operar el cilindro a valores superiores a los especificados puede
provocar la caida de la carga. Si se requiere una posicion de
parada precisa, considere el uso de un tope externo con extremo
metalico.

” Peso de carga admisible (mv) | Presién admisible (Pv.
Diametro [mm] g[kg] (mv) [MPa] (Pv)
6 1.0
10 2.7 0.55
15 7.0
20 11.0
25 18.5 0.65
32 30.0
40 47.0

Nota 1) Tenga cuidado, ya que operar el cilindro a presiones superiores a
la admisible puede provocar la dislocacién del acoplamiento
magnético y permitir la caida de la carga.

Nota 2) El peso de carga admisible anterior indica el peso de carga
admisible en funcionamiento vertical. La aplicabilidad real del
cilindro debe comprobarse mediante el procedimiento de
seleccion completo en la pag. Preliminares 1.

Nota 3) Como guia, la carga méaxima no deberia nunca exceder del 60%
de la fuerza que pueda realizar el cilindro.

Preliminares 11

N

1. Cuando se realiza una parada intermedia mediante

un tope externo, etc.

Si los puntos finales del recorrido se han ajustado mediante los
pernos de regulacion o se usan topes externos (bien en los puntos
finales o en paradas intermedias), El cilindro debe funcionar dentro
de los limites de presion indicados en la tabla adjunta. Tenga
cuidado, ya que operar el cilindro a presiones superiores a las
anteriores puede provocar la dislocacion del acoplamiento magnético.
(La velocidad el émbolo debe ser el valor admisible o inferior.)

Diametro [mm] Presion admisible para la parada intermedia con un tope externo (Ps)

[MPa]

6
0.55

10

15

20

25 0.65

32

40

Nota 1) Superar la presién admisible provocara la dislocaciéon del

acoplamiento magnético y causara la separacién entre el émbolo y
el carro externo.

Nota 2) El ajuste de los extremos de carrera mediante topes de regulacion

también se considera una parada intermedia, por lo que debera
prestar atencion a la presién de trabajo.

2. Cuando se realiza una parada intermedia con el

circuito neumatico.

Cuando se realiza una parada intermedia mediante circuitos
neumaticos con una electrovalvula de 3 posiciones, la energia
cinética debe ser igual o inferior a la indicada en la tabla
siguiente.

Diametro [mm] Energia cinética admisible para parada[‘ijn]termedia con el circuito neumatico (Es)
6 0.007
10 0.03
15 0.13
20 0.24
25 0.45
32 0.88
40 1.53

Nota 1) Este tipo de paradas con circuitos neumaticos tratan de frenar el

movimiento actuando sobre el émbolo interno, en ese instante el
carro exterior tiende a seguir en movimiento. Si este lleva una
energia cinética superior a la indicada existe riesgo de que el
acoplamiento magnético se disloque



\)



Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético
Guiado por casquillos de friccidon

Serie CY1S

@6, 310, 615, 320, 325, 332, 340 (RoHS

Forma de pedido

e CY1S[ |25 ]-[300] ]Z-[M9BW] |-

friccion I
T Ejecuciones especiales
Tipo de guiado éanse M d

Véanse més detalles en la pag. 2.

(guiado por casquillos de friccion)
Ne de detectores magnéticos

Conexionado
- - — 2 uds.
Modelo de conexionado bilateral ) 1 ud.
_ b B o % o, n “0” uds.
== ‘b e Detector magnético

l — [ Sin detector magnético

Modelo de conexionado

niralizad Placa * Véase en la tabla inferior el modelo de
centralizado P detector magnético aplicable.
G Eg ?; P2 Nota) El rail y el iman para el detector
o o magnético se incluyen como estandar.
iV o e Modelo de tope
Nota) Para conexionado centralizado, la === %7%
conexion se realizara en la placa del o o @ . -
lado A. __ | Tope elastico de regulacion: A o
Dia " Montado en ambos lados QQE%
lametro @
6 6 mm ] N Tope eldstico (iqual para el lado opuesto)
10 10 mm TIpO de rosca de conexion é Perno de regulacion (igual para el lado opuesto)
15 15 mm Simbolo| Tipo | Didmetro [mm] Bt
20 Rosca M 6,10, 15 Amortiguador hidraulico/ o] o
20 mm = Ro B | Perno de regulacion @ - e
25| 25mm (extremo metalico): =+ +-
s
32| 32mm TN | NPT | 20, 25,32, 40 Montado en ambos lados e
40| 40 mm TF G Amortiguador hidrulico (igual para el lado opuesto)
Amortiguador hidraulico/ Tope elastico Perno de regulacion
Carrera estandar ® (F;‘j(rtrr‘gn?g ;?gtgll‘?‘;')‘)’_" ]
Véase en la siguiente pagina BS |PlacadelladoA = °)
las carreras estandares. o o)
Tope elastico S T —h
(extremo de resina): el
En la placa del lado opuesto Amortiguador hidrulico

Detectores magnéticos aplicab|ES/Consulte mas informacioén acerca de los detectores magnéticos en la "Guia de detectores magnéticos".

oo Funcionamiento | Entrada z§ Cableado Tensién de carga Modelo de detector magnético IE;)r15g|tud1del c;ble [g] ] e Caraa anlicable
P especial eléctrica || (salida) DC AC | Perpendicular | Entinea | ™3| | [\ o st gaap

3 hilos (NPN) M9NV M9N e|/@e/@/O| O |
3 — 3 hilos (PNP) SV 12V M9PV M9P ® o0 0] o |
29 2 hilos 12V M9BV M9B e @e[e@e|0]| O —
B3 . ;
eS| . L Salida 3 hilos (NPN) MONWV MONW ® ®@¢/@®@ O| O |. . .
5| Mimcinens oioes | Oreca | sifsitos @) 24v PV 2T [Tmopwv | mopw e [eTe o[ o [T BAE
58 a cable 2 hilos 12V M9BWV M9BW e|/e/@e/O0]| O | —
B o , 3 hilos (NPN) MONAV** MINA** oO|O|@|O| O |. .
Q
3 (m;f:'csi;en”éffz'zglifes) 3 hilos (PNP) oV, 12V MOPAV™ | MIPA™ | O |ole o] o |0l

2 hilos 12V M9BAV** M9BA** O|0O|®@|O] O —

o - . 3 hilos o
% ﬁ S_allda Si | fcqienteatey)| 5V — A96V A96 ® |—| ® | — | — |[CircuitolC|] —
2o directa 100V | A93V A93 ° oo Relé
S o acable | i — — — i
o= No 2 hilos 24V | 12V 100V 0 menos A90V A90 ® |—| ®|— | — |[CircuitoIC| PLC

=% Si se usan detectores resistentes a proyecciones de agua, son solo estos los que cumplen estas especificaciones. en ningun caso implica que el cilindro
sobre el que se montan también las cumpla.

= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ............... — (Ejemplo) MONW = Los detectores magnéticos de estado sélido marcados con un "O" se pueden
im (Ejemplo) MONWM  tener un mayor plazo de entrega, consulte a SMC su disponibilidad.
3m (Ejemplo) MONWL
5m (Ejemplo) MONWZ

= Existen otros detectores magnéticos aplicables ademas de los indicados en la tabla anterior. Para mas informacion, consulte la pag. 7.
= Consulte la "Guia de detectores magnéticos" si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
= Si se piden el cilindro con detectores magnéticos estos no se envian montados en el cilindro.
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Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético .
Guiado por casquillos de friccion Serie CY1S

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 6 | 10 | 15 | 20 | 25 | 32 | 40
Fluido Aire
Presion de prueba 1.05 MPa (10 bar)
Presiéon max. de trabajo 0.7 MPa (7 bar)
Presion min. de trabajo 0.18 MPa (1.8 bar)
Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60°C (sin congelacion)
Velocidad del émbolo* 50 a 400 mm/s
Amortiguacién Tope elastico/Amortiguador hidraulico
Lubricacién Sin lubricacion
Tolerancia de longitud de carrera [mm] | carrera 0 a 250:"s°, carrera 251 a 1000: *a carrera 1001 o mayor: s
Simbolo JIS F Fuerza del acoplamiento magnético [N]| 19.6 ‘ ‘53.9 | 1-3.7’ | 231 | 363 | . 588 ‘ . 922
Tope elstico ® !En el caso d(? usar un detector magne'tlco_gn posicién intermedia, I_a velocidad méaxima del
(Modelo magnético) [ ] ] émbolo deberq ser adecuada par,a la activacion, no solo del detector si no de lo que este tenga
conectado (relés, entrada de autémata, etc).

| | Carreras estandares

o Diametro . Maxima carrera
Eg:;ﬁ%lgffss Ejecuciones especiales [mm] (CEETR CEEE 2 [ fabricable [mm]
(Consulte las pags. 9y 10 para mas detalles.) 6 50, 100, 150, 200 300
Simbolo| Caracteristicas técnicas 10 50, 100, 150, 200, 250, 300 500
-XB9 | Baja velocidad (15 a 50 mm/s) 15 50, 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 500 750
-XB13| Ultra-baja velocidad (7 a 50 mm/s) 20 1000
X116 | Hidroneumatico 25 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450,
500, 600, 700, 800 1500
-X168 | Roscas de montaje en el carro tipo "helicoil" 32
-X210 | Exterior no lubricado (sin sellado antipolvo) 20 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400, 450, 1500
-X322 | Exterior de la camisa del cilindro con revestimignto de cromado duro 500, 600, 700, 800, 900, 1000
-X324 | Exterior no lubricado (con sellado antipolvo) Nota 1) Carreras intermedias disponibles en intervalos de 1 mm. (Producto bajo demanda)
-X431 | Railes para detector en ambos lados (con 2 uds.) Nota 2) La carrera minima disponible para el modelo sin detector magnético o con un detector magnético
~X2423] Modelo de taladro pasante en la superficie de montaje esde 15 mmy la carrera minima para poder montar 2 det«_ectores magnétic’o§ es de 25 mm.
Nota 3) Para 2 o mas detectores magnéticos con carrera inferior a 25 mm (minimo 15 mm),

considere usar la version “-X431” (2 railes para detector).

Pesos
[kl
Diametro [mm] 6 10 15 20 25 32 40
Peso basico con carrera 0Omm | 0.231 | 0.428 | 0.743 | 1.317 | 1.641 | 2.870 | 4.508
cyist Peso adicional por cada 50 mm de carrera | 0.053 | 0.082 | 0.111 | 0.184 | 0.186 | 0.284 | 0.430
Peso basico con carrera 0Omm | 0.236 | 0.435 | 0.743 | 1.331 | 1.662 | 2.903 | 4.534
cy1seH Peso adicional por cada 50 mm de carrera | 0.050 | 0.079 | 0.108 | 0.176 | 0.178 | 0.273 | 0.411

Calculo: (Ejemplo) CY1SG25-500Z

Peso basico (En carrera 0) ... 1.662 kg Peso adicional por cada 50 mm de carrera ... 0.178 kg
Carrera de cilindro ... 500 mm

1.662 + 0.178 x 500 + 50 = 3.442 kg

Caracteristicas técnicas del amortiguador hidraulico

Cilindro aplicable CY1S[I6 [CY1S[I10{CY1S[I15/CY1S[120{CY1S[125|CY1S[132|CY1S[140
Modelo de amortiguador hidrulico | RJ0604 | RJO806H | RJOB06L | RJ1007L | RJ1412L | RJ2015H | RJ2015L
Energia max. de absorcion [J] 0.5 1 3 10 30
Carrera de amortiguacién [mm] 4 6 7 12 15
Velocidad de impacto [m/s] [0.05a 1|0.05a2|0.05a1|{0.05a1|0.05a1|0.05a2|0.05a1
Frecuencia max. de trabajo [ciclos/min] 80 80 70 45 25
Fuerza externa de compresion méxima [N] | 150 245 422 814 1961
Temperatura ambiente [°C] -10 a 60°C (sin congelacion)

Nota) Los valores de energia méx. absorbida y frecuencia méx. de trabajo corresponden a temperatura
ambiente (aprox. 20 a 25°C.)
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Serie CY1S

Diseno

CY1S / Modelo de conexionado bilateral
Para o6

Para 06 Para ¢10

Y

7 ] /
] T 7"
e 0 Y
g T [T\
4] | \

JITTL It

Con tope elastico

S5
—1 |
.

CY1SG / Modelo de conexionado centralizado

Para 26 Para 06

Con amortiguador hidraulico Con tope elastico
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Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético .
Guiado por casquillos de friccion Serie CY1S

Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 |[Iman A — 24 | Junta de estanqueidad de tubo de cilindro NBR
2 | Entrehierro Acero laminado 25 | Tope elastico Acero al cromo molibdeno
3 |Embolo Aleacién de aluminio 26 | Extremo elastico del tope | Goma de uretano
4% | Junta del émbolo NBR 27 | Camisa del cilindro Acero inoxidable
5% | Anillo guia A Resina especial 28 | Eje de la guia B Acero al carbono Cromado duro
6* | Reten de lubricacion A Resina especial Excepto 26, 10 29a | Eje de la guia C Acero al carbono Cromado duro
7 |Eje Acero inoxidable 29b | Eje de la guia A Acero al carbono Cromado duro
8 | Tuerca del émbolo Acero al carbono | Excepto 06 a 15 30 | Rail para detector Aleacion de aluminio
9 |Carro Aleacién de aluminio 31 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno
10 | Casquillo Aleacion para cojinetes 32 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno
11 | Pasador cilindrico Acero al carbono 33 | Tuerca hexagonal Acero al cromo molibdeno
12 | Espaciador imanes exteriores Acero laminado 34 | Tuerca hexagonal Acero al cromo molibdeno
13* | Junta grupo imanes exteriores NBR 35 | Tuerca cuadrada Acero al cromo molibdeno
14 | Anillo de retencion Acero al carbono 36 | Tornillo Acero al cromo molibdeno
15 | Iman para detectores — 37 | Accesorio para detector Resina especial
16 | Tubo del patin exterior | Aleacién de aluminio 38 | Tapon Acero al cromo molibdeno | g6, s6lo conexionado bilateral
17 |Iman B — 39*| Junta torica NBR Conexionado centralizado
18 | Entrehierro externo Acero laminado 40 | Bola de acero Acero de rodamientos | Conexionado centralizado
19*| Anillo guia B Resina especial 41 | Perno de regulacion  |Acero al cromo molibdeno
20* | Reten de lubricacion B Resina especial Excepto 06 42 | Detector magnético —
21 | Espaciador Acero laminado Excepto 06 43 | Amortiguador hidraulico —
22 |Placa A Aleacién de aluminio 44 | Cubierta Aleacién de aluminio
23a | Placa C Aleacion de aluminio | Conexionado bilateral 45 | Arandela Acero laminado
23b | Placa B Aleacion de aluminio | Conexionado centralizado Nota 1) * hace referencia a las piezas que se incluyen en el juego de juntas.

Piezas de repuesto / Juego de juntas

Nota 2) Si la referencia incluye detectores magnéticos, estos y los
accesorios de montaje se envian sin montar en el rail del cilindro.

Diametro Juego de juntas Conjunto de tope elastico Accesorio para detector

[mm] Ref. del juego Contenido Ref. del juego Contenido Ref. del juego Contenido
6 CY1S6-Z-PS Componentes 4,5,13,19,24,39 | CYS06-37-AJ024-R
10 CY1S10-Z-PS Componentes 4, 13, 19, 20, 24, 39

CYS10-37-AJ025-R

15 CY1515-Z-PS Juego de piezas Accesorio para
20 CY1520-Z-PS Componentes CYS20-37-AJ027-R LA BMY3-016 detectores
25 CY1525-Z-PS 4,5,6,13,19, CYS25-37-AJ028-R T (pieza n® 37)
32 CY1S832-Z-PS 20, 24,39
40 CY1540-Z-PS CYS32-37-AJ029-R

Nota 1) El juego de juntas incluye los n°s 4, 5, 13, 19, 24, 39 para @6, los n°s 4, 13, 19, 20, 24, 39 para 010 y los n°s 4, 5, 6, 13, 19, 20, 24, 39 para 015 a 240.

Pida el juego de juntas en funcién del diametro

del cilindro.

Nota 2) El juego de juntas incluye un tubo de grasa (10 g).
Pida la siguiente referencia cuando sélo necesite el tubo de grasa.

Ref. paquete de grasa: GR-S-010

Nota 3) Si posteriormente se monta un detector magnético, se requerira un accesorio para detector, tal como se especifica en la tabla anterior.
Cuando pida el detector magnético adicional, pida también el accesorio de montaje.
(Véanse mas detalles en "Montaje del detector magnético" en la pagina 7.)
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Serie CY1S

Dimensiones

CY1S/Modelo de conexionado bilateral

H

(NA) Z + Carrera (NA)
HB T S + Carrera T HB
HC 2 x ranura de tuerca cuadrada D
—_— GA GA E E
HG PA 4 x MM Prof. de rosca M
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Con tope elastico Con amortiguador hidraulico
Dimensiones mm]
Modelo A|B|C|D|d|E|F|G|GA/GB|GP| H |[HA|HB|HC HG|HP|HT JJ K|(L|LD| M MM |[NA|NB|NC
CY1S6-Z 6 65(3.3| 76| 8|2 |25 | 5 |5 5| 30|27 |205(20.5(155| 8 |26 |155(M4x0.7| 3|40 |35 6 |M4x0.7 |11 [14 |19
CY1S10-Z | 75| 8 |4.4(12 |10 |2.5|315| 65|5 6| 40|34 |25 |27 |17 [135|33 |17 |M4x0.7| 6|45 |4.6| 6|M4x0.7(105/165| 28
CY1S15-2 75| 95/5.4(166| 12 |2 |38 | 65|5 6| 52|40 (28 |295(|20.5(15 |39 [205/M4x0.7| 11 |60 (58| 8 |M5x0.8|10.5(165| 28
CY1S20-Z |10 95|5.4|216( 16 |2 |44 | 85(5.5| 8| 62|46 (36 [375(24 |19 (45|20 | M6x1 |16 |70 [58| 10| M6x 1 [105(22 |28
CY1S25-Z (10 |11 |6.5|264| 16 |2 |52 | 85|5.5| 8| 70| 54 |40.5(40.5(27.5|21.5| 53 |21 Méx1 |20 |70 |7 10| M6x 1 [125(22 | 49
CY1S32-Z |125|14 |8.6(336|/20 |2 |64 | 95/55| 9| 86|66 |50 |50 |33 (26 |64 |24 |M8x125|26 |85 |9 |12 |M8x1.25|115(/235| 52
CY1S40-Z |125|14 |8.6(416|25|2 |74 |105(5.5| 10 |104| 76 |55.5(55.5|38 |27 | 74 |27 |M8x1.25|28 |95 |9 12 | M8x1.25[10.5(22.5| 51
Rango| panao de ai Rango|Rango de ajuste .
g0 de ajuste
Modelo | NN PA|PB[PW| Q |QW| R |, oninessiol S | T | LU | W || ek | 7 |Amortiguador
— TN TF Ry |k Y1 |(Ambos ados:Yix2)
CY1S6-Z M4 x 0.7 | M3 x 0.5 — — 25| 25| 48| 52|16 |1 7.5 15 42 (10 | M6x0.75| 46115 23 62 | RJO604N
CY1S10-Z | M4x0.7 [M5x0.8 — — 25| 38| 60| 60|24 |1 55 11 47 |125| M8x 1 | 58|14 28 72 | RJOBO6HN
CY1S15-Z | M4x0.7 | M5x0.8 — — 30| 50| 75| 75|30 |1 5.5 11 62 |125| M8x 1 | 73|14 28 87 | RJOBO6LN
CY1S20-Z2 M6x1 | Rc1/8 | NPT1/8| G1/8 |40 | 70| 89| 90| 38 |1.5|4.5 9 73 /165 M10x 1| 87|185 37 106 | RJ1007LN
CY1S25-Z M6 x1 | Rc1/8 |NPT1/8| G1/8 |40 | 70| 98| 90|42 |1.5|4.5 9 73 (165 M14x 15| 96|18.5 37 106 | RJ1412LN
CY1S32-Z |M8x125| Rc1/8 | NPT1/8| G1/8 |40 | 75/118|110| 50 |3 |5.5 11 91 [185|M20x15|116(185| 37 128 | RJ2015HN
CY1S40-Z |(M8x125| Rc1/4 |NPT1/4| G1/4 |65 |105(141|120| 64 |2 |4.5 9 99 |20.5| M20x 1.5 |139|17.5 35 140 | RJ2015LN

Nota) Las figuras anteriores muestran el producto con detectores magnéticos. Si el cilindro ha sido pedido con detectores, estos y sus accesorios de montaje se envian junto con el producto, pero sin montar.
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Dimensiones

Cilindro sin vastago de acoplamiento magnético
Guiado por casquillos de friccion

Serie CY1S

CY1SG / Modelo de conexionado centralizado
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Con tope elastico Con amortiguador hidraulico
Dimensiones [mm]
Modelo A(B|C|D|d|E|F|G|GA|/GB|GP| H |HA|HB|HC HG|HP|HT| JJ K| L (LD|M| MM |NA|NB| NC|ND|NE
CY1SG6-Z 6 | 65/3.3| 76| 8(2 [25 |5 |5 5| 30|27 |205(205(155| 8 |26 |155|M4x0.7| 3|40|3.5| 6 [M4x0.7 (11 (14 |19|7 |10
CY1SG10-Z | 75| 8 |4.4(12 |10 |2.5|315| 6.5|5 6| 40134 |25 (27 (17 |135[/33 |17 |[M4x0.7| 6|45|4.6| 6 |M4x0.7(105(165| 28 [6.5]|12.5
CY1SG15-Z | 75| 95/5.4|166|12 |2 (38 | 65|5 6| 52| 40|28 [295(205(15 |39 |205|M4x0.7|11|60|5.8| 8 |M5x0.8(10.5/165|28 [5.5|11.5
CY1SG20-Z |10 | 95/5.4(21.6| 16 |2 |44 | 85|5.5| 8| 62|46 |36 (37524 (19 |45]|20 |M6x1 |16 |70 (5.8 10| M6x 1 (105|222 |28 |5.5(17
CY1SG25-Z |10 |11 |6.5(264|16|2 (52 | 85|5.5| 8| 70|54 |405(405(275(|215/53 |21 | M6x1|20|70|7 |10 |M6x 1 [125(22 |49 |7.5|17
CY1SG32-Z |125(14 |8.6(336|20 |2 |64 | 95/5.5| 9| 86(/66 (50 |50 |33 |26 |64 |24 |MBx1.25|26|85|9 |12 |M8x1.25|11.5/235|52 |5.5(17.5
CY1SG40-Z |125(14 |8.6(416|25|2 (74 |105/5.5| 10 [104| 76 |555(555(38 |27 |74 |27 |[M8x125|28|95|9 |12 |M8x1.25(10.5/225|51 [4.5(16.5
P Rango Rengo e aiiste Rango [Rango| Rango ajustable )
Modelo |NF| NN PA|PB(PW| Q |aW| R |,%, mioesin| S | T |TT| wu | w |, %[, e | 77 frmortiguador
_ ™ TF ajuste s s auste | auste | requlacion hidraulico
R1 " Y1 | Y2 |[Anboslados V1Y)
CY1SG6-Z 15| M4x0.7 |M3x05 — — | 25| 25| 48| 52|16 |1 |[7.5| 15 42 (10 |14 |M6x0.75| 46|11.5| 75| 19 66 | RJO604N
CY1SG10-Z |24 [M4x0.7M5x0.8 — — |25| 38| 60| 60|24 |1 (55| 11 47 (125|165 M8 x 1 | 58(14 (10 24 76 | RJOBO6HN
CY1SG15-Z |23 |M4x0.7M5x0.8 — — | 30| 50| 75| 75(30 |1 |5.5| 11 62 125|175\ M8 x 1 | 73(14 |9 23 92 | RJOBO6LN
CY1SG20-Z |23 | M6 x 1 |Rc1/8|NPT1/8| G1/8 |40 | 70| 89| 90|38 |1.5(4.5 9 73 (165|215 M10x 1| 87|185/135| 32 |111|RJ1007LN
CY1SG25-Z |44 | M6 x 1 |Rc1/8 NPT1/8| G1/8 |40 | 70| 98| 90|42 |1.5|4.5 9 73 (165]|21.5|M14x1.5| 96/185/135| 32 |111|RJ1412LN
CY1SG32-Z |46 | M8x1.25 | Rc1/8 |[NPT1/8| G1/8 |40 | 75|118|110| 50 |3 [5.5| 11 91 (185(245(M20x1.5{116 (185|125 31 134 | RJ2015HN
CY1SG40-Z |45 | M8x125|Rc1/4 |NPT1/4| G1/4 |65 |105|141|120| 64 |2 |4.5 9 99 (20.5|26.5[M20x1.5{139|17.5|11.5| 29 |146 |RJ2015LN

Nota) Las figuras anteriores muestran el producto con detectores magnéticos. Si el cilindro ha sido pedido con detectores, estos y sus accesorios de montaje se envian junto con el producto, pero sin montar.
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Serie CY1S
Montaje del detector magnético

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion en final de carrera)

|

! ] 1 1 | ] i e
A B § .C | D ’

Nota 1) La carrera minima cuando se montan 2 detectores magnéticos con la misma orientacién (tal como se muestra arriba) es de 50 mm.
La carrera minima en caso de montar los detectores "enfrentados", con los cables saliendo en direcciones opuestas es de 25 mm. En caso de
necesitar dos detectores en carreras menores de 25 mm, se recomienda el uso de la opcion "-X431".

Nota 2) La carrera minima cuando se monta un unico detector magnético es de 15 mm.

Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]
Modelo de A B C D
detector| iy angion K| D-MeLI D-A90] D-M9[] D-A9C] D-M9[] D-A9[] D-M9C] D-A90]
magnetico (Altura del rail | D-MOCIV D-A9LIV D-M9[ IV D-A9LV D-M9LIV D-A9[ IV D-M9[ IV D-A9[IV
para detector) | D-MOCIW D-M9IW D-M9IW D-MOIW
D-M9LIWV D-MOLIWV D-MICIWV D-MOLIWV
. D-M9LIA D-M9[IA D-M9LIA D-M9IA
Diametro D-M9LIAV D-M9[JAV D-M9LJAV D-M9LIAV
6 3 5.5 15 36.5 405 17.5 215 245 205
10 6 5.5 15 415 455 17.5 215 295 25.5
15 11 5.5 1.5 56.5 60.5 17.5 21.5 445 40.5
20 16 6 2 67 71 18 22 55 51
25 20 6 2 67 71 18 22 55 51
32 26 7.5 3.5 83.5 87.5 19.5 235 715 67.5
40 28 6.5 25 925 96.5 18.5 225 80.5 765

Nota 1) Los valores de la lista anterior se usan como guia para la posicion de montaje del detector magnético para deteccion en final de carrera.
Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

Nota 2) Si el rail para detector se vuelve a instalar o se monta en el otro lado del cilindro, mantenga la dimensién K (altura del rail para detector) de la tabla anterior.
El rail para detector se fija enroscando el tornillo Phillips de cabeza redonda en una tuerca cuadrada en las ranuras en T de las placas finales. Al extraer el rail para
detector, hagalo con cuidado para que no se pierdan las arandelas, tornillos y tuercas.

Campo de deteccion Accesorio de montaje para detectores magnéticos
Modelo de detector Diametro [mm] Modelo de detector Diametro [mm]
magnético 6 10 15 20 25 32 40 magnético 6 a 40

D-M9LC] D-M9LC]

D-M9LIV D-M9LIV

D-M9CIW D-M9CIW

D-MOCIWV S| 3 | 2|25 3 125 ) 3 D-MICIWV

D-M9LIA D-M9LIA BMY3-016

D-M9LIAV D-M9LIAV

g:ﬁggv 55 | 55 | 55 | 55 | 55 | 55 | 6 3:?8%,

Nota) Los valores que incluyen histéresis se suministran unicamente como informacion,
no estan garantizados (asumiendo una dispersion aproximada de +30%) y pueden
cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.

Montaje del detector magnético

Tal como se muestra en la figura de la derecha, combine el
detector magnético con el espaciador para detector (BMY3-016)
para fijar el detector magnético en la ranura de montaje del rail
para detector. Combine el detector magnético con el espaciador
para detector y fijelo en su posicién apretando el tornillo de
montaje del detector magnético con un destornilladorde relojero.
Nota) Cuando realice el apriete del tornillo de montaje del detector, utilice un
destornillador de relojero con un didmetro de empufiadura de 5 a 6 mm.
Fije el par de apriete entre 0.1 y 0.15 N-m. Como referencia, haga un giro
de 90° a partir del momento en que el tornillo de montaje comience a estar
apretado.

Tornillo de montaje
(M2.5 x 4L)

Destornillador de
relojero de cabeza plana

ikl el |

1 Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en "Forma de pedido", se pueden montar los siguientes detectores magnéticos. I

I También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (D-F9G/FIH) normalmente cerrados (NC = contacto b). Véase la “Guia de los detectores magnéticos” para los detalles. 1
I También se encuentra disponible con conector precableado para detectores magnéticos de estado sdlido. Véase la “Guia de los detectores magnéticos” para los detalles. 1
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Antes del uso
Conexion del detector y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+

Caracteristicas técnicas de entrada COM-

3 hilos, NPN

Detector magnético

2 hilos

Marén Entrada ;

3 hilos, PNP

2 hilos

Detector magnético

Marrn @trada ;

:
Detector magnético | 2&:( i
Entrada~~f~~~~~~~~~J
Circuito interno PLC Circuito interno PLC
Conecte segun las especificaciones, dado que el modo de conexién variara en funcién de las entradas al PLC.
Ejemplo de conexion Y (serie) y O (paralelo)
3 hilos, 3 hilos,

conexién Y para salida NPN
(mediante relés)
Marén

Detector magnético 2

3 hilos,

conexion Y para salida PNP
(mediante relés)
Marrén

2 hilos,

conexion Y

Marrén
O

Carga

Detector magnético 2

Cuando dos detectores
magnéticos se conectan en
serie, se puede producir un
funcionamiento defectuoso
debido a que la tension de
carga disminuird en el
estado activado. Los LED
indicadores se encienden
cuando ambos detectores
estan activados.

Tension de carga ENCENDIDA = Tension de alimentacion - Tension residual x 2 uds.
=24V -4Vx2uds.

=16V

Ejemplo: Tension de alimentacion de 24 VDC
Caida de tension interna del detector magnético de 4 V

(anicamente con detectores)
Marrén

Detector magnético 2 @

(anicamente con detectores)
Marrén
O

Detector magnético 2

2 hilos,
conexion O

Marrén
O

Carga

Detector magnético 1

Detector magnético 2

conexion O para salida NPN

Marrén

Detector magnético 2

3 hilos,
conexion O para salida PNP

Marrén

Carga

Detector magnético 2

(Estado sdlido)

Al conectar dos detecto-
res magnéticos en para-
lelo, se puede producir
un funcionamiento defec-
tuoso debido a una ele-
vacion de la tensién de
carga en el estado de-
sactivado.

Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uds. x Impedancia de carga
=1mAx2uds. x 3kQ

=6V
Ejemplo: Impedancia de carga de 3 kQ

Corriente de fuga del detector magnético de 1 mA

ZS\NC

(Reed)

Dado que no hay corriente
de fuga, la tensién de car-
ga no aumenta cuando se
desactiva. No obstante,
dependiendo del numero
de detectores activados,
los LED indicadores pue-
den mostrar un brillo mas
débil o no encenderse de-
bido a la dispersién y re-
duccién de corriente que
circula hacia los detecto-
res.



Serie CY1S

Ejecuciones especiales

Lista de ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles sobre dimensiones, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

50 IONeS
pcucione
Eelsemales

Ditmetr | e | e s | e | st ik
(mm) -XB9 | -XB13 -X116 -X168 -X210 -X322 -X324 -X431 -X2423

6 [ ] [ ] [ J [ J [ J
10 [ ] [ ] (] [ J [ J [ J
15 [ ] [ ] o [ J [ J [ J [ J
20 [ [ ] o [ J [ J [ J [ J [ J
25 [ J [ J [ ] [ J [ J [ J [ J [ J [ J
32 [ ] [ ] [ ] [ ] [ J [ J [ J [ J [ J
40 [ ] [ ] [ ] [ ] [ J [ J [ J [ J [ J

Nota) @ indica “aplicable”, mientras que un espacio en blanco indica “no aplicable”.
Simbolo Simbolo

n Baja velocidad (15 a 50 mm/s)

Incluso con bajas velocidades de trabajo de 15 a 50 mm/s, funcionara de
manera uniforme y no se producira el fendmeno de desplazamiento a saltos.

[Referencia de modelo esténdar | — X B9
l Baja velocidad (15 a 50 mm/s)

Dimensiones: Igual que el modelo estandar

Nota 1) El rendimiento operativo puede variar dependiendo de las condiciones
de trabajo.

Nota 2) No utilice el producto a velocidades que superen la velocidad maxima
de trabajo, ya que puede producirse fallos de funcionamiento.

/A Advertencia

Precauciones

Tenga especial cuidado si ha manipulado estos cilindros de baja
velocidad. La grasa utilizada en ellos puede generar gases
peligrosos en contacto con cerillas , cigarrillos etc.

Lavese las manos inmediatamente después de haberlos manipulado.

Simbolo

E Hidroneumatico -X116

El modelo hidroneumatico es adecuado para funcionamientos precisos
y uniformes, paradas intermedias, avances sucesivos, etc.

| Referencia de modelo estindar| = X116

Hidroneumatico

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 25 32 40
Diametro de orificio [mm)] 8 8 11
Fluido Aceite de turbina de clase 1 (ISO VG32)

15 a 300
Las mismas dimensiones que el modelo de conexionado bilateral

Nota 1) Este producto sélo es aplicable al modelo de conexionado bilateral.

Nota 2) Si se realiza una parada intermedia en un circuito hidroneumatico, la
energia cinética de la carga debe ser igual o inferior al valor admisible.
Mismas limitaciones que en el caso de paradas intermedias con
circuitos neumaticos (pagina "preliminares 11").

Nota 3) No use ningun otro tipo de aceite salvo el recomendado arriba.
Esta especialmente contraindicado el uso de aceites de maquinas

Velocidad del émbolo [mm/s]
Dimensiones

E Ultra-baja velocidad (7 a 50 mm/s) 4= K

Incluso con bajas velocidades de trabajo de 7 a 50 mm/s, funcionara de
manera uniforme y no se producira el fenomeno de desplazamiento a saltos.

| Referencia de modelo esténdar |~ X B13
lUItra-baia velocidad (7 a 50 mm/s)

Dimensiones: Igual que el modelo estandar

Nota 1) El rendimiento operativo puede variar dependiendo de las
condiciones de trabajo.

Nota 2) No utilice el producto a velocidades que superen la velocidad maxima
de trabajo, ya que puede producirse un fallos de funcionamiento.

Simbolo
Rosca de insercion helicoidal E,411:]

Las roscas de montaje sobre el carro son del tipo de insertos "helicoil".

|Referencia de modelo esténdar| = X168

Rosca de insercion helicoidal

Dimensiones: Igual que el modelo estandar



Simbolo

E Exterior no lubricado (sin sellado antipolvo) @A 11)

Adecuado para ambientes que no toleran el aceite.
Se recomienda usar este modelo en entornos especiales en los que la
lubricacion exterior del modelo estandar sea perjudicial o inaceptable.

[Referencia de modelo esténdar| = X210

Exterior no lubricado
(sin sellado antipolvo)

Dimensiones: Igual que el modelo estandar

Nota) Considere la instalacion de una cubierta protectora si el producto se usa en
ambientes en los que particulas extraias como el polvo de papel puedan
entrar en las partes deslizantes del cilindro.

Casquillo especial

PN S —
[
Simbolo

Exterior no lubricado (con sellado antipolvo)

No se aplica grasa a la superficie exterior del cilindro.

Adecuado para ambientes que no toleran el aceite, donde la
lubricacion exterior del modelo estandar sea perjudicial o inaceptable.
El sellado de filtro antipolvo se monta en la parte deslizante externa de la camisa del cilindro.

IReferenciade modelo estindar| — X324

Superficie exterior no lubricada
(con sellado antipolvo)

Dimensiones: Igual que el modelo estandar
Nota) Aunque el sellado de filtro antipolvo esté instalado, pueden entrar

particulas extrafas en las partes deslizantes del cilindro. En tal
caso, considere la instalacién de una cubierta protectora.

Casquillo especial Sellado antipolvo
(fieltro)

—

> T

Ejecuciones especiales Serie CY1 S

Simbolo
E Exterior de [a camisa del cilindro con revestimignto de cromado duro

La circunferencia exterior de la camisa del cilindro ha sido revestida con
cromado duro para reducir ain mas la abrasion de los rodamientos.

|Referencia e modelo estindar| = X322

lExterior de la camisa del cilindro con
revestimiento de cromado duro

Dimensiones: Igual que el modelo estandar

Exterior de la camisa del cilindro con revestimiento de cromado duro

&

&
i
o

B @ Qéd

B — — - L]
Simbolo

ﬂ Railes para detector en ambos lados (con 2 uds.)

Aplicable a carreras cortas con detector magnético. dos detectores
magnéticos, recomendable también cuando se requieren mas de dos
detectores en un cilindro.

|Referenci de modelo estindar| — X431

Railes para detector en ambos lados
(con 2 uds.)

Rail para detector

71
(7.7)

L & © : i i .

=

bl & i 9%

RCs ©

Rail para detector
Simbolo

E Modelo de orificios de montaje roscados por la cara inferior

Los orificios de montaje estan roscados desde la cara inferior para permitir el montaje de los cilindros tanto desde arriba como desde abajo.

(superficie de montaje del cilindro).

La dimensién es la
2x2xd

Profundidad max. de tornillo: R\
o \
o

M)

La dimensién
es la misma
que la estandar

misma que la estandar Placa

Diametro J R
[mm] (Tamario de rosca) | (Profundidad max. de tomnillo)
6 M4 x 0.7 6.5
10 M5 x 0.8 9.5
15 M6 x 1 9.5
20 M6 x 1 9.5
25 M8 x 1.25 10
32 M10 x 1.5 15
40 M10x 1.5 15
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Al

Serie CY1S

Precauciones especificas del producto 1

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas
de seguridad en la contraportada.

Consulte las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) para las
precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos.

|

Precauciones de trabajo \

Desmontaje y mantenimiento

A\ Advertencia

1. Preste atencion al espacio entre el cuerpo del

cilindro y el carro.
Tome medidas de proteccion adecuadas para evitar pillarse
las manos o dedos cuando el cilindro esté en funcionamiento.

2. No use el cilindro con estados de carga superiores a los

admisibles determinados por el procedimiento de seleccion.
Podrian producirse fallos de funcionamiento.

3. Preste atencion a la presion de alimentacion y la

energia cinética cuando realice una parada intermedia.
El ajuste fino del final de carrera se considera una parada
intermedia, por lo que deberan observarse todas las
precauciones y limitaciones adecuadas para las paradas
intermedias.

Al detener el carro en una posicion intermedia con un tope externo.
Si se superan los valores de presion admisible, la N
posicién del tope puede desplazarse o el patin externo

puede soltarse del acoplamiento magnético y caer.

Al detener el patin del émbolo en una posicién P
intermedia con un circuito neumatico (o @ OOQ
hidraulico en el caso de la vesién "-X116").

Si se superan los valores de energia cinética <

admisible, la posicién del tope puede desplazarse
o el patin externo puede soltarse del
acoplamiento magnético y caer.

/A Precaucioén

1. No use el cilindro en un ambiente en el que el

cilindro esté expuesto a la humedad, particulas
extranas adhesivas, polvo o liquidos como agua o
fluido de corte.

Esos ambientes pueden comprometer los casquillos de guiado
del cilindro. Pudiendo producir fallos de funcionamiento.

|

Montaje

/A\Precaucion

1. No use el cilindro con el carro como "parte fija".

El cilindro ha de estar fijado mediante las dos placas
laterales.

2. Asegurese de que la superficie de montaje del

1

cilindro presenta una planeidad de 0.2 mm o
inferior.

Si la planeidad de la superficie de montaje no es la adecuada,
los 2 ejes guia sufriran torsiones y afectaran negativamente al
rendimiento del producto. Esto provocara una disminucion de
la vida util del producto debido al aumento de la resistencia al
deslizamiento y al desgaste prematuro del casquillo.

La planeidad de la superficie de montaje del cilindro debe ser
de 0.2 mm o inferior y el producto debe montarse de forma que
, sin carga, pueda desplazarse con facilidad, realizando toda su
carrera con la presién de trabajo minima (0.18 MPa o inferior).

Dados los problemas que pueden surgir al desmontar este tipo
de cilindros, se recomienda que sea enviado a SMC para
realizar cualquier labor de mantenimiento, cambio de juntas , etc

AAdvertenma

1. Tenga en cuenta que la fuerza de atraccion de los imanes es muy fuerte.
Cuando desmonte el patin externo y el patin del émbolo de la camisa del
cilindro para el mantenimiento, etc. hagalo con cuidado, ya que los imanes
instalados en cada patin tienen una fuerza de atraccion muy fuerte.

2. Evite realizar cualquier tarea de mantenimiento en zonas donde

pueda haber virutas o particulas me materiales magnéticos. Estas se
veran atraidas por las zonas de imanes y no podran ser retiradas.

/A\Precaucion

1. Preste atencién cuando desmonte el carro, ya que el

émbolo se vera atraido directamente.

Antes de realizar cualquier tarea de mantenimiento serd necesario
"dislocar" el acoplamiento magnético entra carro y émbolo. y , después,
cuando ya no exista atraccién entre ambos, proceder a retirarlos de forma
separada. Si se retiran cuando todavia estan acoplados magnéticamente,
se veran atraidos directamente y no se podran separar.

2. No desmonte los componentes magnéticos (grupos de imanes del carro o

del émbolo).
Esto podria causar una pérdida de la fuerza de amarre y un funcionamiento defectuoso.

3. Cuando realice el desmontaje para sustituir las juntas y el anillo

guia, consulte el "manual de mantenimiento" (contacte con SMC).

4. Los tornillos de ajuste de la siguiente figura se usan para fijar el eje

guia; por tanto, no los afloje a menos que pretenda sustituir las juntas.
Podrian producirse fallos de funcionamiento.

Tornillos de amarre del eje guia
(Tornillos Allen)

—
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5. Preste atencion a la direccion del patin externo y el patin del émbolo.

Después de cualquier tarea de mantenimiento, preste atencion, ya
que la direccién de montaje es importante.

Presente el émbolo lateralmente junto al exterior del carro (nunca
intente insertarlo por el interior).

Si se quedan en la posicién de la figura 1, esta sera la orientacion
adecuada entre ambos .

Montelos en el tubo por separado manteniendo esa orientacion.

Si han quedado orientados de forma incorrecta (fig 2) gire el émbolo
180° para orientarlo corréctamente

Si se montan en la direccion incorrecta, resultara imposible obtener
la fuerza de amarre especificada.

g -

Fig. 1 Posicién correcta

Fig. 2 Posicion incorrecta
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Serie CY1S

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas

c I Precauciones especificas del producto 2

de seguridad en la contraportada.

Consulte las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) y el Manual de
instrucciones para las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos.

| Ajuste de carrera

| Precaucién al sustituir el amortiguador hidraulico

/A\Precaucion
Con tope elastico

Afloje la tuerca hexagonal y desplaza el tope elastico hasta la
posicion de ajuste de carrera con una llave hexagonal o
manualmente. Apriete la tuerca hexagonal a los valores de
par mostrados en la tabla de abajo.

Con amortiguador hidraulico

La carrera del cilindro esta controlada por la posicién del
perno de regulacién. El cuerpo del amortiguador hidraulico.
Por tanto, el tope del amortiguador hidraulico no debe entrar
en contacto directo con el carro del cilindro. (Véase la figura
inferior.)

El tiempo de carrera del amortiguador hidraulico se puede
acortar retrasando la posicion del amortiguador hidraulico de
forma que la carrera efectiva del amortiguador sea menor. No
obstante, si la carrera efectiva del amortiguador hidraulico es
extremadamente corta, se reducira la capacidad para
absorber un impacto, pudiendo provocar un fallo de
funcionamiento. Por tanto, se recomienda que la posiciéon del
amortiguador hidraulico sea, como minimo, aproximadamente
0.2 mm detrds de la superficie de contacto del perno de
regulacion (Véase la figura inferior).

Perno de regulacion

u

|
{
{ T Amortiguador hidraulico
0

Tuerca para tope elastico | Tueca para amortiguador hidréulico| Tuerca para perno de regulacion

Diametro

[mm] Tamafo | Pardeapiete | Tamafio | Pardeapiete | Tamafio | Pardeapriete

derosca | [N-m] | derosca | [N-m] | derosca | [N-m]

6 M6 x 0.75 5.2 | M6x0.75 0.85

10 M4 x 0.7 1.5
15 M8 x 1 125 | M8x 1 1.67

20 M10 x 1 245 |M10x1 3.14
25 M14x1.5 68.0 |M14x15| 10.80

M6 x 1 5.2

32
40

M20x1.5| 204.0 |M20x15| 23.50 |M8x125| 125

A Precaucion

En la especificacién de amortiguador hidraulico con
perno de regulacién, la carrera se mantendra incluso
cuando se sustituya el amortiguador hidraulico. No
obstante, si también se sustituye el perno de
regulacién, sera necesario volver a ajustar la
posicion de carrera del cilindro y del amortiguador
hidraulico.

] Vida util y periodo de sustitucion del amortiguador hidraulico

/A Precaucion

1. Si la capacidad de absorcion del amortiguador
hidraulico es insuficiente al final de carrera, pueden
existir danos en el cilindro, el equipo o la pieza de
trabajo.

2. Revise periédicamente el funcionamiento correcto del
amortiguador hidraulico RJ.. Sustituyalo por otro nuevo
si se observa pérdida de eficacia en los finales de
recorrido.

Nota 1) El rendimiento puede variar dependiendo de las
condiciones de trabajo.

Nota 2) Como guia, la comprobacion de funcionamiento
correcto del amortiguador hidraulico (serie RJ) debe
realizarse tras aproximadamente 3 millones de ciclos
de funcionamiento y debe sustituirse en caso
necesario.

3. Consulte las "Precauciones especificas del
producto” del amortiguador hidraulico en el catalogo
de la serie RJ.
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El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o daho
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las
etiquetas "Precaucién”, "Advertencia" o "Peligro”. Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales

/\ Normas de seguridad

(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

|

/\ Precaucion :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves o moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/\ Advertencia

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

/A Peligro :
la muerte.

| T T RS |

#1) 1SO 4414: Energia en fluidos neuméticos — Normativa general para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.
etc.

/\Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona
que disefia el equipo o decide sus especificaciones baséndose en los resultados de las
pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catélogo con el objeto de considerar
cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que
se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan
tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la
corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estén fuera de las especificaciones
indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion
y bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en
aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock

doble con proteccion mecdnica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma
periédica que los dispositivos funcionan correctamente.

n

w

w

N

Lea detenidamente las "Precauciones
en el manejo de productos SMC"
(M-E03-3) antes del uso.

/\ Normas de seguridad

A\Precaucion

1. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros dmbitos, consulte previamente con
SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad”.
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afo a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida Util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas mas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrard un
producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente, y
no a ningun otro dafo provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catdlogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afo a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elastico no esté cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
destinados a la fabricacion de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la legislacion y
reglamentacién sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen todas
las reglas locales sobre exportacion.
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