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スピード [m/s]

外力 [N]負荷 [kg] 台形モーション・プロファイル (t1 = t2 = t3) 

移動距離：   20 mm 
摩擦係数：   0.2 
傾斜角度：   0° 
静止時間：   0.1 s

負荷：

外力：  

           - 0.1 Kg 
           - 0.2 Kg 
           - 0.5 Kg

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。
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外力がゼロの場合の所定の速度におけ
る許容最大負荷

次の各負荷で所定の速度における許容
最大外力

リニア・DC サーボモータ
アナログ・ホールセンサ
QUICKSHAFT® テクノロジー

連続推力 1)

最大推力 1) 2)

連続電流 1) 

最大電流 1) 2) 

逆起電力定数 
力定数 3)

端子間抵抗、位相間 
端子間インダクタンス、位相間

ストローク長
再現性 4)

精度 4)

加速度 5)

速度 5) 6)

熱抵抗
熱時定数

動作温度範囲

ロッド重量 7)

総重量 7) 

磁石ピッチ

ロッド・ベアリング
ハウジング材質
動作方向

1) 熱抵抗 Rth 2 は 55% 低減
2) デューティ比 10% で最大 1 秒
3) サイン波整流
4) 内蔵リニア・ホール・センサ、モーション・コントローラ使用時の標準値
    値は使用条件によって異なります。
5) 理論値 
6) 三角形スピード・プロファイル、最大ストロークの場合
7) 近似値（参考）

組み合わせ 
ドライブ・エレクトロニクス：
モーション・コントローラ

ポリマースリーブ
金属、非磁性
ドライバにより制御

備考：本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。
           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
           磁気伝導性金属の使用はモータ特性に影響を及ぼす場合があります。

注意：強磁場が発生します。静電気の影響を受けやすい機器です。

シリーズ LM 1247 ... 11

http://www.faulhaber.com


ケーブル LM 1247–...–11
材質 PVC、10 芯、AWG 28、グリッド 1 mm の錫メッキ線

ケーブルおよび接続情報

接続

リニア DC サーボモータ LM 1247 ... 11 横向接続

オーダ情報

 注意: 片ロッドにも対応可能です。

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。
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リニア DC サーボモータ ストローク ロッドの長さ 
シリーズ  mm L1 ±0.5 mm
 

ピン   機能 色*
    C 相 黄色
    B 相                   オレンジ 
    A 相 茶色
          GND  黑
    +5V 赤
    ホールセンサ C 灰色
    ホールセンサ B 青
         ホールセンサ A    グリーン
    N.C. 白
   N.C. 紫

ピン   機能 
    C 相 
    B 相                         
       A 相 
          GND  
    +5V 
    ホールセンサ C 
    ホールセンサ B 
         ホールセンサ A    
    N.C. 
   N.C. 

4x M1,6 2 
43,5 -0,1

0

9,2 -0,1
0

12
34

56

LM 1247 ... 11

12
34

56

(ø6,31)

46,81,3 1,3

ø12,4

-0,05
0

12,5 -0,05
0

19,1

6,6

L1 ±0,5

M2 3 M2 3

261±15

ロッドはケー
ブル出力側に
参照番号のあ
る方を挿入し
ます。

非磁性ネジを推奨
深さ

深さ深さ

ケーブル LM 1247–...–01
シングルワイヤ、素材 PVC 、10 芯、AWG 28、 
推奨されるコネクタモレックス - Nr. 51110-1060

アダプタ LM 1247–...–11C 
との接続モーションコントローラ 
MCLM 3006 S RS/CF 
(部品番号 6501.00182)
MCLM 3002 S RS/CF 
(部品番号 6501.00171)

ケーブル LM 1247–...–11C
材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタ 
A05a – TCO、ピッチ 2 mm
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LM 1247–...–11 / 11CLM 1247–...–01

*色参照のみを指しLM1247 - ...-01バージョン。 
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