Actuador de giro Nuevo

Modelo paleta 10, 15, 20, 30, 40
| Modelo esténdar ]| Modelo de montaje universal |

iNumerosas combinaciones disponibles!

® Conexionado en la superficie plana.
Los racores se pueden fijar firmemente, mejorando adn més el conexionado.
® Numerosas variaciones de forma del extremo = = i
d6| Eje (6 tipos) . : Forma del

extremo del eje

Posibilidad de regular el dngulo segiin las necesidades

: “. ngulodeglro angoderegulaclondelangulodeglro

270° 0 a 240° (Tamaiio 30) |
[ 180 | 0a175° |
[ 90 | 0as8s’ |

Unidad de
regulacion del angulo

Modelo de montaje universal/Serie CRBU2.

® 12% de reduccion de peso
® Posibilidad de trasladar la posicion de montaje de la placa ﬂ

Unidad de
deteccion magnética

® Numerosas variaciones de montaje —

Con unidad de regulacion de angulo
+
Con unidad de deteccion magnética

¢ . . . A o '
Angulo de giro: 90°, 180°, 270° Paso de montaje intercambiable i Orfiods ot
Todas las series pueden girar hasta 270° con el modelo existente & s
El uso de juntas y topes especialmente disefiados permite Pasos de montaje A a C mostrados a la derecha y =
ahora que nuestros compactos actuadores de giro de tipo didmetros de orificio de montaje intercambiables ¥
paleta puedan girar hasta 270° (Modelo paleta simple) con el modelo existente. D: Altra reducida en comparacion

con el modelo existente.

serie CRBL 12 2 S\VC
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Serie CRBL 12

—= © Montaje directo
T - El cuerpo del actuador de giro se puede montar directamente.
;_ ) : J_/ + No posible para modelos con unidad(es) de regulacién y/o deteccion
CRB2

© La posicion de montaje del
detector magnético se puede
elegir libremente.

El detector se puede fijar en la posicién
deseada en toda la circunferencia.

Conexion lateral Conexion axial

([ Posicion de la conexion:

Conexion lateral o conexion axial

La ubicacion de la conexion se puede

seleccionar conforme a la aplicacion.

(Los modelos con unidad(es) son sélo con conexion
lateral)

© EI modelo con doble paleta se estandariza para 90° y 100°.

Las dimensiones exteriores del modelo de doble paleta son equivalentes a las
del modelo paleta simple (excepto para el tamafo 10). El disefio de doble
paleta permite alcanzar el doble de par que el modelo paleta simple.

Angulo de giro | Paleta simple Doble paleta

90°

Modelo estandar F== Yy 100° + i
Serie CRB2 by IS i k' 180°

270°

90°
Modelo de K g

L 100°

montaje universal ] 4
Serie CRBU2 " ’ 180°
270°

Caracteristicast %SNC




Actuador de giroIT ipo paleta

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

@ Posibilidad de cambiar la posicion de partida segtin las necesidades para adaptarse

a las condiciones de instalacion.
Convencional 4 direcciones -+ § clirecciones

Punto de partida

Superficie de Conexion
ralentizado

Rango de giro
Rango
iro

conexion

Nuevo

Superficie de conexion
)

Superficie
de conexion

X
Rede?

O =
e
N

/7SO
Rango de giro
Punto de partida

@ 12% de reduccién de peso

Se puede conseguir una instalacion mas ligera.

(@5 CRBU2(g) | _Reduostn ] ] Moceo st ]

Rango de giro * En el modelo con paleta simple a 90° se
pueden usar 4 direcciones para el tamafio 10

10 | 2 | 12 | 415 |

15 | 64 | 12 | 73 |

. @ Montaje intercambiable con el
a0 | 4.5 | 5 | 491 | modelo existente

= Comparado con el modelo paleta simple a 90°

@6 tipos de montaje directo disponibles.

Roscado en
Placa H 7 el cuerpo : r[l'\

N

i

— I_iw 1 I_‘iﬂ_{i_l
| i
Variaciones de montaje -

. . Modelo de Modelo de Modelo de Modelo estandar > .
Serie aplicable : : : : . . Modelo de montaje | Modelo estandar | Modelo estandar
montaje universal || montaje universal | montaje universal universal

Mediante orificio pasante

Montaje Placa Placa Placa Roscado en el cuerpo | Roscado en el cuerpo | _ através del cuerpo
(Fijado con la placa del cliente.)

Unidad
T~

R}

Montaje de cada unidad | Disponible | Disponible | Disponible [ Nodisponible | Disponible [ Nodisponible |
Numero de puntos de partida | 8 posiciones | 8 posiciones | 8 posiciones | 3 posiciones | 3 posiciones | 3 posiciones |
Retirada de la pieza de trabajo No No No No si si
durante el mantenimiento
Caracteristicas2
% S\VC
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Actuador de giro/Tipo de paleta

serie CRB2/CRBU2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Modelo estandar Modelo estandar/Con regulador de angulo Modelo de montaje universal  Modelo de montaje universallCon regulador de angulo
Serie CRB2 Serie CRBU2 serie CRBU2WU
[ = e " ;.\\
A\l "\

-

PE—
AN
(11]
o
o
—
=
[]
A
(11]
N . o
e ldetecsion magnética o et magnética Con deteccién magnética Con deteccion magnética (&)
—
Fluido — Aire
(2]
- =
Tamanho — 10 15 20, 30 40 m
S
S: Paleta simple
Modelo de paleta D: Doble paleta S D S D S D S D
—
— — — _ — _ — _ — _ — — — _ — _ e
o, S I 8|2 | s |l 82| x Sl s =E2| s I 8|2 x®
Posicién de conexion Conex!gn Iatgral 0) § S é S é S % S § S § S % S % S ;
Conexion axial (E) S x S x S > S x S x S < S > S > AN
= () = [ = [} = [ = [ = () = [} = [}
= 2ls|g8|s||&|ls|&|s| & s|&|s||8|s|8|ls|| =2
o S|o|[3|o S|o |3 |o S|lo[S8|o S|o|[S8| O m
g S
2 o
[ 9 90
S o
2 [0} 100°
© o "
- 09
c 9 o c®
o S 180 Qs
E 2 g8
| < 270° °3
o
[} Eje simple S
'g »n
»
= Eje doble w go
= o=
3 o Eje largo con eje redondo y J S8
\g o) Eje corto con chaflan simple 8
] g Eje doble largo con la misma longitud T
L s con un chaflan simple en ambos ejes
N S Y =
() [ Chaveta de doble eje S
-g ©
0
= Eje doble redondo K T8
S35
89
Eje redondo simple S =
5
Amortiguacidn Amortiguador elastico
a8 Con deteccion magnética (eje WJ) — g °
S 23
'g Con regulador de angulo (eje WJ) — ‘g\g
> Con deteccion magnética y regulador de dngulo (eje WJ) —
Montaje Con brida* F > c
O w
[S3S]
‘g Configuracion del eje 22
S R
=3 ©
S Configuracion del angulo de giro Q
S 9 9 9 [ [ [ o

+ Serie CRB2 Unicamente



Actuador de giro
Tipo paleta

Serie CRB2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40_’

Forma de pedido

S|20/-[180|[S
| [ —@

| | |
180/|S|Z—[T79||L

Ibe o0 ol

9 Modelo de eje @ Entrada eléctrica/longitud de cable

CRB2
CDRB2[B

0 Con deteccion magnética

(Con unidad de deteccién magnética e iman integrado) Simbolo Tipo de Forma del extremo del eje Tamano — |Salida directa a cable/cable: 0.5 m
* Consulte la pagina 49 si se requiere la unidad eje Eje largo Eje corto 10 L  |Salida directa a cable/cable: 3m
de deteccion magnética por separado. S | Eje simple |Chaflan simple* — 15 C |Conector/cable: 0.5 m
w Eje doble |Chaflan simple™| Chaflan simple 20 CL |Conector/cable: 3 m
9 Montaje J*’f Eje doble | Eje redondo | Chaflan simple 30 CN |Conector/sin cable
Simbolo T K** Eje QObIe E!e redondo Eje redondo 40 = Los conectores se suministran sélo
—— T** | Ejesimple | Eje redondo — para R73, R80, T79.
B Modelo baS|c.o Y** | Ejedoble |Chaflan simple™ |Ejelargo con chafldn simple *#+ Ref. del cable con conector
F* Modelo con brida D-LCO5: Cable 0.5 m

* En el tamafio 40 se usa una chaveta. = Los modelos J, K, T e Y son ejecuciones especiales.
s 3 se monta un detector magnético en el actuador de giro, sélo estarén disponibles los
ejes tippWy J.

D-LC30: Cable 3 m
D-LC50: Cable 5 m

+ F: excepto el tamafio 40

e Angulo de giro @Modelo paleta @ Detector magnético @ N2 de detectores

Paleta 20| 90° Paleta simple __ | sin detector magnético magnéticos
simple 180 180° D Doble paleta (imén incorporado) S Tod
270 270° # Para el modelo de detector magnético — 2 uds.**
Dcib!(e 90 900 Posicion de la aplicable, consulte la tabla inferior. # S: Se incluye un detector magnético
paleta |100| 100 conexion m Ei . ial en el lado derecho.
— | Conexionado lateral jecuciones especiales =% — Se incluye un detector magnético
E [Conexion axial Para obtener los detalles, consulte la en el lado derecho y uno en el lado

tabla de la pagina siguiente.

izquierdo.

Detectores magnéticos ap|icab|68/ConsuIte la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

3| Fingén)| Entrada | % o0 oeio Tension de carga Voddode Tipo de Longitud delcable [m" Conector Carga
£8| Tipo |esecal| eléctrica | 2 (salida) deteclormagreco cable 05| 3 | 5 |Nownol yocahieado|  aplicable
Fg = DC AC Perpendicular | En linea =) L | @ |IN]
Detector 3hilos (NPN) 5V 12V S99V | S99 Cable dleoresistente ®@ ® | O|— | O |Cirile
2 dm:gggé? - S {3hios (PP , B SSRVEFSIR de gran capacidad ® & O — O da ontol
o | sdlido Salida | | 12V T99V | T99 e ®@ O|—| O el
; T directa a No 24V| 5V, 12V 5V, 12V, 24V — 90 Cable paralelodevino | @ | @ | @ | — Circuito IC PLC’
= tipoec | cable || 2 hilos 5V,12V,100V|5V 2V 24V 100V — 90A | Cabledeoresienedegencapitnt| @ | @ | @ | — | decontrl
B | peed Si — — — 97 Cable paralelodevinlo | @ | @ | @ | — _
— 100V = 93A  |Caedeoresiseniedeyencail| @ | @ | @ | —
Detector Salida 3filos (NPN) 5V 12V = S79 ® 0| O — O | CircuitoIC
S | magnético| | directaa 3hilos (PNP) ’ o — S7P ® 0| O — O | decontral
o | deestado cable si 12V — T79 Cable ® o O | — O _
@ | sdlido Conector o4V — T79C | oleorresistente | @ | @ | @ | @ — Relé,
Q Salda detaacele ) 100V = R73 de gran ® | e O — PLC
@ | Detector Conadtor 2 hilos - — — |R73C| capacidad |[@ | @ | @ | ® B
g g’;‘e’d T [ | 48V,100V| 100V — [ Rs0 ® ® 0 —| — [Guoc
Conector | ° — 24Vomenos| — R80C ® e o o —
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m...... — (Ejemplo) R73C = Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.
3m...... L (Ejemplo) R73CL * Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda
5m...... Z (Ejemplo) R73CZ
Ninguno ...... N (Ejemplo) R73CN
2
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Simbolo

Ref. de conjunto de brida

(Para mas informacion, consulte la pag. 12).

Actuador de giro

Serie CRB2

Tipo paleta

Caracteristicas técnicas de la paleta simple

Tamano 10 | 15 20 30 | 40
Angulo de giro 90°, 180°, 270°
Fluido Aire (sin lubricacion)
Presion de prueba [MPa] 1.05 1.5
Temperatura ambiente y de fluido 5a 60°C
Presién max. de trabajo [MPa] 0.7 [ 1.0
Presion min. de trabajo [MPa] 0.2 | 0.15
Rango de ajuste de la duracin del giro s/90° M2 ) 0.03a0.3 0.0420.3 | 0.07a0.5
. . 0.001 0.003 0.02 0.04
Energia cinética admisible [J]N22 | 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03
Carga del eje| Carga radial admisible 15 15 25 30 60
[N] Carga axial admisible 10 10 20 25 40
Posicién de conexion Conexion lateral o conexion axial
Tamafio de conexidn (conexin lateral, conexin axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
Rango de regulacion del dngulo™a3 | 0 a 230° | 0 a 240° | 0a230°

Nota 1) Asegurese de utilizar el rango de regulaciéon de velocidad. Exceder la velocidad méaxima
(0.3 s/90°) puede causar adherencia de la unidad o fallos en el funcionamiento.

Nota 2) Los numeros de la parte superior de esta seccién de la tabla indican el factor de energia
cuando se usa el amortiguador elastico (al final del giro), mientras que los numeros de la
parte inferior indican el factor de energia cuando no se usa el amortiguador elastico.

Nota 3) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 270°. Para 90° y 180°, consulte la pagina 14.

Opciones ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

Modelo Ref. del conjunto
CRB2FLI10 P211070-2
CRB2FL[I15 P211090-2
CRB2F[120 P211060-2 .. . .
CRB2FL130 P211080-2 Caracteristicas técnicas de la doble paleta
ace o] Ejecuciones especiales Tamatio 10 [ 15 [ 20 | 30 [ 40
order | (Consulte las pags. 34 a 48, para Angulo de giro 90°, 100°
mas detalles.) Fluido Aire (sin lubricacion)
- —— - — Presion de prueba [MPa] 1.05 1.5
Sl - Dels’crlpcl:lon - lipoiceleidaptealic Temperatura ambiente y de fluido 5a 60°C
XA1 a XA24 | Configuracion del tipo de ejet | W Presion méx. de trabajo [MPa] 07 | 10 @
XA31 a XA58 | Configuracién del tipode eje2 | S, J, K, T, Y Presién min. de trabajo [MPa] 02 | 0.15 ©
XC1 Adicién de orfficios de conexién | W, S, J, K, T, Y Rango de ajuste de la duracion del giro s/90° \oa ) 0.03a0.3 0.04a0.3 | 0.07a0.5 8
Cambio de orificio roscado a Energia cinética admisible [J 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04 o
Xc2 orificio pasante W, S, J, K TY : - - - [ I 3
——= — - Cargadeleje | Carga radial admisible 15 15 25 30 60
XC3 Modificacion de la posicion deltomilo| W, S, J, K, T, Y [N] [ Carga axial admisible 10 10 50 o5 20
XC4 Modificacién del rango de giro | W, S, J, K, T, Y Posicién de conexion Conexion lateral o conexién axial
Modificacién del rango de i i i6 6 axi
XC5 qiro e 0 y 200° W, S, J,KTY Tamario de conexion (co.n’exmn Iate’eral, conexion axial) M3 x 0.5 M5 x 0.8 3 ®
oS Rango de regulacion del angulo Nota2) 0a90° co
XC6 Modficacion del rangode | \v g j kK Ty 6
giro entre 0y 110° e Nota 1) Asegurese de utilizar el rango de regulacion de velocidad. Exceder la velocidad maxima ‘50
XC7 Eje invertido w,J (0.3 s/90°) puede causar adherencia de la unidad o fallos en el funcionamiento. = 3
XC30 Grasa fluorada WS JKTY Nota 2) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 100°. Para 90°, consulte la pagina 14. _8 g
w

En los modelos anteriores no se pueden seleccionar si el producto
viene con un detector magnético o con una unidad de regulacién del

angulo. Consulte las pags. 34, 35, 40, 41y 46 para més detalles. =
Volumen oy | B 8
89
Tipo paleta Paleta simple Doble paleta 'g =
Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40 =)
Giro 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° |100°| 90° |100°
Volumen (01.6) 1.2 |15 (1:2) 29|37 (g:g) 6.1(7.9 (18153) 15 [20.2 (12&57) 315/ 41 | 10|11 |26 |27 |56 |57 |144|145| 33 | 34 -
= Los valores entre (') corresponden al volumen del lado de alimentacién con conexién A presurizada. g —g
52
2
<
Peso ]
— m——
Tipo paleta Paleta simple Doble paleta \g
Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40 S8
Angulo de giro | 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° [100° _§:‘q_'5
Cuerpo del actuadordego | 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104|103 | 101|199 |194|189 385|374 |363 | 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444 ] =
Conjunto de brida 9 10 19 25 — 9 10 19 25 — 5 g
Unidad de deteccion magnética 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43 o
Unidad de requlacion del éngulo 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
% S\C 3



Serie CRB2

Salida efectiva Montaje directo del cuerpo
I —
Tamaiio 10 Tamaiio 15

—T— T T Tornillo

0.4
1.0

0.3 0.8
z z
-2 02 _g 0.6
3 Lo4
(0] [l
Fo. 3

o
(V)

0

0 010203040506 0.7 0 01020304050607 En la siguiente tabla se muestra la dimensién
Presion de trabajo [MPa] Presion de trabajo [MPa] “L" de los actuadores para tornillos Allen segin
el estandar JIS.
~ ~ ~ La cabeza de este tipo de tornillo cabe en el
Tamaiio 20 Tamaiio 30 Tamaiio 40 orificio de montaje. P
8 16 . .
2.0 Tornillos de montaje recomendados
16 6 12 Tamafio L Tornillo
€ € € 10 11.5% M2.5
£12 = = 15 16 M2.5
E g 4 S 8
B k3] 5 20 245 M3
30.8 3 3
ko ko 5 . 30 34.5 M4
Foa 52 8 40 39.5 M4
0 0 0 + Los actuadores de tamano 10 presentan una
0 0.10203 0.4 050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 dimensién L que varia segun se trate del modelo
paleta simple o del modelo doble paleta.
Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] Doble paleta: L = 20.5

« \/éanse las dimensiones Q1 y Q2 en la pagina 7.

Posicion chaflan para actuadores con la conexion B presurizada

Paleta simple
90S 180S 2708

e 0iro 18, «
(\god 8o o

Chaflan™

Chaflan™ _J

Conexién A Conexién B Conexién A Conexiéon B

Chaflan*

Conexion A Conexiéon B

= En los actuadores de tamafo 40, una chaveta paralela remplazara al chaflan.

Doble paleta

90, 100D

Chaflan™ Nota2)

Nota 1) En el modelo paleta simple, la tolerancia del angulo de giro de 90°, 180°, 270° serd 3 Unicamente para el tamafio 10.
En el modelo doble paleta, la tolerancia del angulo de giro de 90° sera *§" Unicamente para el tamafio 10.

Nota 2) La posiciéon chaflan del modelo de doble paleta muestra la posicién de la especificacion de 90°.

O
2



Diseno (sin deteccion magnética)

Actuador de giro
Tipo paleta

Serie CRB2

Paleta simple ® | as figuras para 90° y 180° muestran el estado de los actuadores con la conexién B presurizada,
y la figura para 270° muestra la posicion de las conexiones durante el giro.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40
Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién A Conexién B Conexién A

Para 180°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién B

Chaveta paralela (Eje de salida)
para tamano 40

7
9

3

| 6

o i
o

@

(Lado del eje largo)

3

Amortiguador eléstico interno
(No aplicable al tamafio 10)

g | 2 |

i”
Modelo de eje simple

(Lado del eje corto)
Modelo de eje doble

Conexién A

Para 270°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexién B

Lista de componentes

N° Descripcion Material Nota

1 | Cuerpo (A) Aleacién de aluminio Pintado

2 | Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado

3 | Eje de la paleta Acero inoxidable*

4 |Tope Resina Para 270°

5 |Tope Resina Para 180°

6 | Rodamiento Acero de rodamientos

7 | Anillo de seguridad Acero inoxidable

8 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial
9 |Junta térica NBR

10 | Junta del tope NBR Junta especial
11 | Junta térica NBR Sdlo tamafio 40
12 | Chaveta paralela Acero al carbono Sélo tamano 40

+ El material es acero al cromo molibdeno para los tamafos 30 y 40.

Doble paleta ©Las figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10
Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Para 100°

(Visto desde el lado del eje de salida)

AR
i :‘}'\‘l‘

4 VA
U Py

Tamano: 15, 20, 30, 40
Para 90°

(Visto desde el lado del eje de salida)

(==
\¢

Conexiéon A Conexiéon B

(Eje de salida)

Para 100°

(Visto desde el lado del eje de salida)

Conexiéon A Conexiéon B

(Lado del eje largo)

O

Chaveta paralela
/@ para tamafo 40 3 3
) ® | 7 |
14 , .\F F:
B — @/%i @ |l
14 I o1 il ‘ il
i E O I ~o I
15 Modelo de eje simple @/* :mm: | ]
Lado del eje corto,
( j_ ) Modelo de eje simple
Modelo de eje doble
(Lado del eje corto)
Lista de componentes Modelo de eje doble
Ne Descripcion Material Nota e Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo (A) Aleacién de aluminio Pintado 10 |Placa Resina
2 | Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado 11 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno | Tornillo especial
3 | Eje de la paleta Acero al cromo molibdeno 12 | Junta térica NBR
4 |Tope Acero inoxidable™ 13 | Junta del tope NBR Junta especial
5 |Tope Resina 14 | Junta de estanqueidad NBR Junta especial
6 |Tope Acero inoxidable™ 15 | Junta térica NBR
7 | Rodamiento Acero de rodamientos 16 | Junta térica NBR
8 | Anillo de seguridad Acero inoxidable 17 | Junta térica NBR Solo tamafio 40
9 | Cubierta Aleacién de aluminio 18 | Chaveta paralela Acero al carbono Sélo tamafio 40
« En el tamafio 40, el material para @), (®) es aleacién de aluminio.
5

Opciones { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

Ejecuciones
especiales especiales

Unidad deteccion/
regulacion

lo

Ajuste del
angu

Con deteccion
magnética




Serie CRB2

Diseno (con deteccion magnética)

Paleta simple (Oleorresistentede paleta simple y para el modelo de doble paleta)
e | as siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.

Doble paleta

® Las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30 Tamano: 40

Conexion A

Conexién B ’ ‘

o )
ol T ] © D
i ]
= —]
H O my
= !
| @ oL
: 9
5 13
14 4
2
Lista de componentes
N° Descripcion Material Ne Descripcion Material
1 | Cubierta (A) Resina 10 | Tornillo Allen Acero inoxidable
2 | Cubierta (B) Resina 11 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
3 | Palanca magnética Resina 12 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
4 | Bloque de fijacion Acero inoxidable 13 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
5 | Bloque de fijacion (B) | Aleacion de aluminio 14 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
6 | Mddulo de deteccion (A) Resina 15 | Tapa elastica NBR
7 | Mddulo de deteccion (B) Resina
8 | Modulo de deteccion Resina
9 |Iman

« En el tamafio 10 se requieren tornillos Phillips de cabeza redonda 0.

O
2



Ao po pareta Serie CRB2

Dimensiones: Modelo estandar (sin deteccion magnética) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 8.)

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40 Tamano: 10
<Posicion de conexion: Conexion axial> <Posicion de conexion: Conexion lateral>

Conexién A Conexién B
2xR

2-M3 x 0.5 prof. 4
x Sélo tamario 10
(para unidad de montaje)

Opciones { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

H PR 2L e En el modelo de tamafio 40,
Eje doble/Po_smlon de conexion: una chaveta paralela oE_
Conexionado lateral reemplaza el chaflan simple. L.
X
oF 5 o
[ T
\ \
o Cuerpo (B) N L =
> 2 »
m
-@ @_ ‘ Cuerpo (A) / _@_ ‘ _@ 3
L 17 [ 1] L[] U] -g
Q
(3}
_,r oF 8 %
L ()
- oE 2xR oA
; : | 2,
Forma del extremo del eje de tamafo 40 *3x Q3 cQ
*Q3 (Rosca) os
1.5 [
N‘ =N
T ] i%
0 e s | =238
4 _ [ I w
w 0.030 m Q
i [ =
_ _ | N=}
L 82
Dimensiones de chaveta paralela | — x 53
e
.'g S
- < Conexién A Conexion B 5
L1 b
€Q1 (Rosca) / \3x002 (taladro pasante)
b (h9) | h (h9) L1
4—3.030 4—8.030 20 % o
£%
| Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K, T e . | ‘é%
fmm) | <
Tamaiio | A |B|C D |E(g7) [ F(h9) |G1|G2/J|/K|L| M| N |P < R S| T |VIV2iW | X |Y
° ®Q1  [e02] *Q3
10 |29|15| 8|14| 435% | 900613 |1 9/0.5| 9.5/ 9.5/24| M3x05prof.6 | 6 — M3x05 |14 | 3.6(30 |3719.8| 85145

15 [34|20| 9[18| 5330% | 120043 |4 [1.5
20 (42]29(10|20| 6203% | 14.0043 |4.5|1.5
30 |50(40(13|22| 835%5 |16 005 (5 |2
40 [63(45(15(30[103595 | 25,0050 |6.5]4.5

10(0.5|14 |10 [29|M3x05prof. 10| 6 | M3x05prof.5 | M3x0.5 |19 | 7.6(39.5(47 |21 [11 (17
10{0.5|20 |13 [36|M4x0.7prof. 135 |11 | M4x0.7prof.75 | M5x0.8 |24.5{10.5|50.5/59 |22 |14 |21
12(1.0|26 |14 [43|M5x0.8prof. 18 |16.5| M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 |34.5[14 (64 |75|24 [15.5(25
20/1.0(31 |20 |56|M5x0.8prof.16 |17.5| M5x0.8 prof. 10 | M5x 0.8 [39.8(17 |79.5/90 (30 |21 |31.6

Z;S\VC 7

Con deteccion
magnética

O|lo|N|® | »




Serie CRB2

Dimensiones: Modelo estandar (sin deteccion magnética) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral

6-M3 x

0.5 prof. 3

(para unidad de montaje)

Pasante en el cuerpo (B)
4 rosca con marca

14.5

Pasante en el cuerpo (B)
4 rosca con marca

<Posicion de conexion: Conexion axial>

Conexién A Conexién B

2xM3x0.5 9.5
(conexidn)

14.5

29h9_ 036
. ’ — - — ! 0497001
Eje doble/Posicion de conexion: os oo
Conexionado lateral X M3 x 05
Cuerpo (B) | | ™ g s
9.5
0 < o)
o ™
L Cuerpo (A -
6o & po (A) | B _f\ a o
o OO O d MmN
coi _
0.5 ‘ Conexion A Conexién B
0497 5016
29h9.8 036
229
Los 3 orificios de montaje con las
marcas s se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.
€3-M3 x 0.5 prof. 6
=]
Ll
r—r _ |
sl inls

Conexién A

Conexién B

| Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre los tipos de eje J, K, T e. |

O

SVC




Actuador de giro
con deteccion magnética

Dimensiones: Modelo estandar (con deteccion magnética) 10, 15, 20, 30, 40

Serie CDRB2

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 20, 30, 40

Tamano: 10, 15

(El modelo doble paleta de tamafo 10 se muestra en la pagina 10.)

oF

oE

Tamano: 40

49

Tamano: 20, 30

una chaveta paralela

= 20.5

(26.5: Tipo conector)

En el modelo de tamario 40,

reemplaza el chaflan simple.

L. N T
o <| |
oo o= :
[ N | \ \
— =T |_¢ = N |—I
(1] ‘ ‘ A =
‘ m
g | M EAR S J o Lo
0] AJ D) _é/
® R | _ [ o/ r— o <
X 5 L[] ‘ ‘ 9
° g e :
@ Detector T 11 S = : © §
1l magnético / ) ) o 2% R G| o
i @ @ 1 (o i =
@ Detector ‘ ; I ro)
oY magnético 3
EJ oY
* 3 x Q (Tamafio 10)
6xQ (Tamafo 15)  Forma del extremo
del eje de tamano 40 6xQ
y
I 0
o 3] —
w 0.030 i
Conexién A Conexién B m
(Los 3 orificios de montaje con las
marcas % Se usan para apretar el ] L\L_J
actuador y no para montaje externo.) Dimensiones de chaveta paralela
#1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: B B
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V) = Conexién A Conexién B
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A L1 b
%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A
El &ngulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V) h (h9) L1
Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K, T eY. | 441030 43030 20
[mm]
Tamaio | A B C D E (g7) | F (h9) G K L M N P Q R T w Y
10 29 | 15 | 29 | 14 o008 9006 | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x05prof.6 |M3x05| 3.6 | 19.8 | 185
15 34 | 20 | 29 | 18 ot | 1280 || 4 10 | 05 [ 14 |10 29 | M3x05prof.5 | M3x05| 7.6 |21 18.5
20 42 | 29 | 30 | 20 | 693%% | 1480s | 45 | 10 | 05 |20 13 36 | M4x0.7prof.7 |M5x0.8 | 105 |22 |25
30 50 | 40 | 31 | 22 8055 | 160043 | 5 12 | 1.0 |26 14 43 | M5x0.8prof. 10 | M5x0.8 | 14 |24 |25
40 63 | 45 | 31 | 30 | 1039% | 2500, | 65 | 20 | 1.0 | 31 20 56 | M5x0.8prof.10 | M5x0.8 | 17 30 31

Opciones { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

Ejecuciones
especiales especiales

Unidad deteccion/
regulacion

angulo

Ajuste del

Con deteccion
magnética

SVC

O



Serie CDRB2

Dimensiones: Modelo estandar (con deteccion magnética) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.
Tamafho: 10

19.8

029
29h9_3 46
0497 5.0%
05 .
2xM3x0.5
ol 3 @ ©
- dl I
9.5
[Te}
o
N ]
Q11 0O
%
] 3
[T 11 S
| |
ﬁ ﬁ

©18.5

Los 3 orificios de montaje con las
marcas s se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.

€3 x M3 x 0.5 (prof. 6)

Conexion A Conexioén B

#1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A

%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

| Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K,TeY. |

10 SMC
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Ao po pareta Serie CRB2

Dimensiones del tipo de eje (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacién son las mismas que las del modelo estandar.)

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Eje doble/CRB2[1J

Eje

redondo

T d
Chaflan simple

.(‘9{ :

@

18|

Ol

Eje doble/CRB2LIK

Eje redondo

Eje redondo |

&
o

18]

Eje doble/CRB2LJJU

Eje redondo

Eje doble/CDRB2[1J

Con deteccion magnética

Eje redondo

o
[ |
O,
[ [
[mm]

Tamaiio | 10 15 20 30 40

C 8 9 10 13 15

D 14 18 20 22 30

Nota 1) Las dimensiones y la tolerancia del eje
y del chaflan simple (una chaveta
paralela para el tamafo 40) son las
mismas que las del modelo estandar.
Nota 2) En los actuadores de giro con deteccion
magnética y unidad de regulacion del
angulo, las conexiones son laterales.

Q-0

E—

o T
==

Con unidad de regulacion de angulo

O

Eje simple/CRB2LIT Eje simple/CRB2LlY
En el modelo de tamafio 40, una chavetaparalela reemplaza el chaflén simple.
Eje redondo Chaflan simple
[a] [a]

&
e

2

s

O 18]

Chaflan simple

Eje doble/CDRB2L1JU

Con deteccion magnética y
unidad de regulacion de angulo

Eje redondo
[a]

Q-0

E—|

19—
(I

im)|

Opciones ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

Ejecuciones
especiales especiales

Unidad deteccion/
regulacion

angulo

Ajuste del

Con deteccion
magnética

SvC B



Serie CRB2

Caracteristicas opcionales: Brida (tamano: 10, 15, 20, 30)

Conjunto de brida para CLIRB2FLIL110
Ref.: P211070-2

Brida |

Iz 2
Actuador de giro 3

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento cénico M3 y orificio pasante

0.5
1.5

4x23.5

025
033

Tornillo de cabeza !
avellanada M3 (3 uds.)

Conjunto de brida para CLIRB2F[L1]20
Ref.: P211060-2

Brida

1.3
16.8

777 A
Actuador de giro

3.2

6 x tornillo de cabeza avellanada para
asiento cénico M4 y orificio pasante

4x 04.5
o14
— |
© [<o]
— ol 3
6 myp.
936

Tornillo de cabeza
avellanada M4 (3 uds.)

12

O

Conjunto de brida para CLIRB2FLIL]15

Ref.: P211090-2 |

. 0
Brida n o
=S

Tz Z )
) Actuador de giro 9

6 x tornillo de cabeza avellanada para

4 x 03.5 asiento cénico M3 y orificio pasante

|

29
as7

Tornillo de cabeza ‘
avellanada M3 (3 uds.)

Conjunto de brida para CLIRB2F[I130
Ref.: P211080-2

Brida

1.8
18.8

I ] !

T
£ %) /;Zl A

Actuador de giro

32

6 x tornillo de cabeza avellanada para

4x 95.5 asiento cénico M5 y orificio pasante

A

0s5

Tornillo de cabeza ‘
avellanada M5 (3 uds.)




Actuador de giro con regulador de angulo

Tipo paleta

Serie CRB2_

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Forma de pedido
20-1180(S|Z

cRB2BIW
| | |

T79|L] |-

U

T
CDRB2[B|WIU[20/-[180/[S]Z-
6000 o o

0 Con detecciéon magnética 9 Montaje 9 Modelo de eje
(Con unidad de deteccion magnética e iman integrado) Simbolo Montaje Simbolo | Forma del extremo del eje
« Consulte la pagina 49 si se requiere la unidad B Modelo basico W |Chaflan simple®
de deteccion magnética por separado. F* Modelo con brida g Eje redondo
= F: excepto el tamafo 40 * En el tamafio 40 se usa una chaveta.

@ Con unidad de regulacion de angulo
= Consulte la pagina 49 si se requiere la unidad

s |3 opcion J es una ejecucion especial.

° o

@ Entrada eléctrica/longitud de
cable

— |Salida directa a cable/cable: 0.5 m

L  |Salida directa a cable/cable: 3 m

C |Conector/cable: 0.5 m

CL |[Conector/cable: 3 m

CN |Conector/sin cable

PR L. * Los conectores se suministran sélo
de regulacion de angulo por separado. o Modelo paleta 9 Detector magnético oara R73, F80, T75.
S | Paleta simple _ Sin detector magnético =% Ref. del cable con conector
eTamaﬁo @ Angulo de giro D Doble paleta (iman incorporado) D-LCO05: Cable 0.5 m
90| 90° + Para el modelo de detector magnético D-LC30: Cable 3 m
15 Ffalet|a 180| 180° aplicable, consulte la tabla inferior. D-LC50: Cable 5 m
simple
20 "M 1270 270°
90° Zat . . .
23 55212 138 100° @ N2 de detectores magnéticos m Ejecuciones especiales
S 1ud.* Para méas informacion, consulte la tabla siguiente.
— 2 uds.**

* S: Se incluye un detector magnético en el
lado derecho.

«x —: Se incluye un detector magnético en el

lado derecho y uno en el lado izquierdo.

yade t0 Ejecuciones especiales
order | (Consulte las pags. 34 a

48, para mas detalles.)

CRBU2WUH CRBU2 ]CRB2DWU{ CRB2 ]

|

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

Simbolo | Descripcion | Tipode eje aplicable
Detectores magnéticos aplicablesiConsute la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacié adicional sobre los detectores magnéticos. XA1 QOHZQU'?Cién del |\ —
i 1
oo 5 - Modelo de Longiud delcale aXA24 | o st S
G| Ting |Funen| Entada 1.5 | Cableado Tensiénde carga | o magnético Tipo de - Corecr | Carga XA31 | Configuracion del J 85
E2 P especil | eléctica [ S| (salida) cable 05| 3 15 | Nngno | yerieato | aplicable a XA58 | tipo de eje2 25
Fa | DC AC |Pemendcar| Enlinea BHl0[@) N Adicion de orfci o]
: _ XC1 icién de orificos |\, | o35
Detector 3his (NPN) S99V | S99 e(e/O|—| O |Cimio de conexién ’ 2
magnético| o (3 PP 5V, 12V _ SoPV | Sop | Cable dleomesisente @@~ (Cde : se
o |deestado & ghis AP de gran capeci corirl XCg | Cantiodeorcoroscad |\ =
v |sdlido 12V TO9V | T99 ® 0 0| — O — aorficio pasante d =)
=) Salida directa [ | i ‘rcuito | RElé,
- 5V, 12V | 5V, 12V, 24V | — |90 |Cableparalelodevino | ® | @ | @ | — Circuito | €% IS
S | Detector ace 2| “ Cablepd\eoresisiente (Cde [PLC XC3 Modificacion de la W, J
&l | — || 2hios SV2VI00VISVRVUVINV]  — | 90A | e gran capacidad | @ | @ | @ | — | | contrl posicion del tornillo
— — — |97  |Cableparalelodevinio| @ | @ | @ | — Modificacion del °
Reed .
* — 100 V — |93 |Gpleeeser @@ | @ — XC4 rango de giro w.J ; z—%
— . — — — — =
Delecor Salida directa shflos (NPN) 5V 12V S79 ®|le® O ] %ngo XC5 Mod\lf\caaon del rangco W, J ss
o |maétco| | acable 3hils (PNP) . — |s7P /@0 — | O |l de giro entre 0 y 200 b
< |deestado — |[T79 Cable e|l®e/O|—| O Modificacion del rango
S . X ! _ ' W
& |sio Conecor | " 12v — 779 °'e°d"es'3‘e”te o|loje|o| — Rel, XC6 de giro entre 0y 110° J
S — e gran
« Ida deciaa 100V — |R7 " ®|l® O — PLC - .
S | potctr Solda iectaa cebe 2 hilcs - 00 3 capacidad o XC7 | Eje invertido W, J -
E tipo | Conecor — — | R73C o o0 o O o
tadi — ele[0]— y Q0
Reed Saa dreca  cade B 48V, 100V 100V R80 Cireuto 1O XC30 | Grasa fluorada W, J 8 =
Conector — 24Vomenos | — | R80C [ 2K 2K BN J — 2 2
* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m ... — (Ejemplo) R73C * Los detectores magnéticos se envian juntos de Los modelos anteriores no se pueden seleccionar siel | T &
3m e L (Ejemplo) R73CL tabrica, pero sin instalar. producto viene con un detector magnético o con una g £
5m e Z (Ejemplo) R73CZ * Los detectores magnéticos de estado sélido marcados  unidad de regulacion del angulo. Consulte las pags. 34, | ©
Ninguno -+ N (Ejemplo) R73CN con el simbolo “O” se  fabrican bajo demanda. 35,40, 41 y 46 para mas detalles.

ZSNC
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serie CRB2L 1WU

Diseno: 10, 15, 20, 30, 40

® Sleorresistentede paleta simple y para el modelo de doble paleta.

Con regulador de angulo
Tamaino: 10, 15, 20, 30, 40

Con deteccion magnética y regulador de angulo
Tamano: 10, 15

Paleta simple

= iy
{7 @ AR

=)

En el modelo de tamafo 40,
una chaveta paralela reemplaza

el chaflan simple.

s

Doble paleta

)

WAN!

jia

Lista de componentes

11
14

Tamano: 20, 30, 40

En el modelo de tamafio 40, una chaveta
paralela reemplaza el chaflan simple.

Ne Descripcion Material Nota

1 | Anillo de tope Aleacién de aluminio

2 |Palanca de tope Acero al cromo molibdeno

3 | Retén de palanca Acero laminado Zincado cromado
4 | Amortiguador elastico NBR

5 |Bloque de tope Acero al cromo molibdeno |  Zincado cromado
6 | Retén del bloque Acero laminado Zincado cromado
7 | Tapén Resina

8 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
9 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial

10 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
11 | Union
12 Tornillo Allen Acero inoxidable La tuerca hexagona| se usara
Tuerca hexagonal Acero inoxidable |sdlo para el tamafio 10.
13 | Tornillo Phillips de cabezaredonda | Acero inoxidable
14 | Palanca magnética —
14

O

A\ Precauciones especificas del producto

L e e B i i B |
I Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. |
I véase la contraportada para Instrucciones de !
! seguridad, "Precauciones en el manejo de productos :
1 SMC" (M-E03-3) para Precauciones sobre actuadores
1 de giro y Precauciones sobre detectores magnéticos. 1

Unidad de regulacion del angulo

/\ Precaucioén

1. El &ngulo méaximo de giro estara limitado por el angulo de giro del
actuador. Tenga en cuenta este dato a la hora de realizar el pedido.

Angulo de giro del actuador de giro | Rango de regulacion del dngulo de giro
27074 0° a 230° (Tamario: 10, 40) *
0° a 240° (Tamano: 15, 20, 30)
180°; 0°a 175°
908 0° a 85°

= El angulo de regulaciéon méaximo de la unidad de regulacion del angulo
para los tamafios 10 y 40 es 230°

2. Solo estan disponibles las conexiones laterales.

3. La energia cinética admisible corresponde a la especificada
para el actuador de giro.

4. Use un actuador de giro de 100° cuando desee regular el
angulo a 90° usando un modelo de doble paleta.

SVC



Actuador de giro con regulador de angulo

Tipo paleta Serie CRBZ:' WU

Dimensiones: Modelo estandar (sin deteccion magnética y con regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Tamano: 10 (Doble paleta)

029
29h9. o6
oso78%%
0.5 -
2xM3x0.5
o ¥ °’I
9.5 .

oA
oF
oE En el modelo de tamafio 40,
una chaveta paralela
reemplaza el chaflan simple. h+
<]
(O] =]
\ |
- N TR
m | _4‘)
| (o] Wy pu i
- © 2xR
L1 ] |
CL— T 1

(Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el
actuador y no para montaje externo.) %

3 x Q (Tamafio 10) 26

6 x Q (Tamafio 15, 20, 30, 40) il N
Y

)]

B
* [

24

0
[«
1 [
2]
Los 3 orificios de montaje con las
marcas % se usan para apretar el
93-M3 x 0.5 prof. 6 actuador y no para montaje externo.

Pasante ©3.4 en el cuerpo A

{CRBUZWU H CRBU2 ] CRB2JWU { CRB2

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

Unidad deteccion/
regulacion

lo

Ajuste del
angu

Con deteccion
magnética

5% *
Conexiéon A Conexién B Conexion A * Conexion B
Forma del extremo
del eje de tamaio 40
1.5
Ny
I 0
2 3 [[1]
« 0.030 i
o R o
Dimensiones de chaveta paralela
= =
L1 b
b (h9) | h (h9) L1
4-8030 4—8.030 20
Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |
[mm]
Tamafio | A B C D E (g7) F (h9) G H K L M N P Q R T
10 29 | 15 [195 | 14 47390 900 |3 3 9 | 05 (|95 |95 24 | M3x05prof.6 | M3x05 |3.6
15 34 | 20 (212 | 18 90100 125me |14 3.2 10 | 0.5 [14 |10 29 | M3x0.5prof.5 | M3x0.5 |7.6
20 42 | 29 |25 20 6230% 1400, |45 |4 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 |10.5
30 50 | 40 (29 22 S 16 004s |5 4.5 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x0.8prof.10 | M5x0.8 |14
40 63 | 45 [36.3 | 30 10955 25005 |65 |5 20 | — |31 |20 56 | M5x0.8prof.10 | M5x0.8 |17
15



serie CDRB2 1WU

Dimensiones: Modelo estandar (con deteccion magnética y regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo de paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.
En el modelo de doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamaho: 10, 15
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en
la pagina 17.)

Tamano: 20, 30, 40

Tamano: 40

Tamano: 20, 30

oA
oF oF En el modelo de (26.5: Tipo conector)
oE oE tamario 40, una chaveta
paralela reemplaza el L
L chaflan simple. e
* | |
X
(O] =] [ (G =]
[ ] [ |
N - N I
¢ ] o [ i ]
L 1 18] =LAl “ﬁ} {p
<R o m /AT O
L1 | 1 — s — |
= o fis] o]
® b g )] 2xR/| al
etector S -] o [ =
magnético = 5 2
B [T 11 3 H - il 8
[ | 0| &
0 Ul & o
Fﬂ E} ® 171 iff g
oY =
0
i 3
)
oY
Detector magnético
*
f €6xQ
8 xQ (Tamatio 10) Forma del extremo del X
eje de tamaino 40
px o 15
g’ 4 5030
X 4
(Los 3 orificios de montaje con las Q]
marcas y se usan para apretar el Conexién A Conexion B ]
actuador y no para montaje externo.) ] ]
Dimensiones de chaveta paralela y .
Conexién A Conexién B
Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre el tipo de eje J. - <
L1 b
%1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores:
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V) b (h9) h (h9) L1
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A 40 40 20
2. El angulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A —0.030 ~0.080
El &ngulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/TI9(V)/SIP(V) [mm]
Tamafo | A B C D | E(g7) | F(h9) G K L M N P Q R T w Y
10 29 | 15 | 455 | 14 4:0:004 900 1B 9 05|95 |95 | 24 | M3x0.5prof.6 | M3x0.5 [3.6 [19.8 | 185
15 34 | 20 |47 18 | 53%% | 12005 |4 10 05 |14 |10 | 29 | M3x0.5prof.5 | M3x0.5 |76 |21 | 185
20 42 | 29 |51 20 | 655% | 1400 145 10 | 05 |20 | 13 | 36 | M4x0.7prof.7 | M5x0.8 [10.5 |22 | 25
30 50 | 40 [555 | 22 | 805% | 16043 [5 12 1.0 | 26 | 14 | 43 | M5x0.8prof. 10 | M5x 0.8 |14 24 | 25
40 63 | 45 [ 622 30 | 103%% | 252005 6.5 20 — |31 | 20 | 56 | M5x0.8prof.10 | M5x 0.8 |17 30 31
16
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Actuador de girocc:nn J:%l::lg%%r rﬂz ;:gt‘i‘ég Serie C DR BZ:' WU

Dimensiones: Modelo estandar (Con deteccion magnética y regulador de angulo) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posiciéon intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10

029
2990036
0497:50%
05, .
2xM3x0.5
o
s o] L Q
9.5

9.5
-

it
o

16.5

s
© ©
29
24 (30)*1

|
U
018.5 E

=36

Los 3 orificios de montaje con las marcas % se usan
para apretar el actuador y no para montaje externo.

€3-M3 x 0.5 prof. 6
Pasante ©3.4 en el cuerpo A

Conexién A Conexién B

Consulte la pag. 11 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |

%1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A

x2. El angulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A
El angulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

SVC

O
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{CRBUZWU H CRBU2 ] CRB2JWU { CRB2

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

Unidad deteccion/
regulacion

angulo

Ajuste del

Con deteccion
magnética




Actuador de giro de tipo montaje universal
Tipo paleta

Serie CRBUZ2

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Forma de pedido

CRBU2(Wi[20-[180I[S][E]Z
R

Crrirea CDRBU2 Wi[20-[180][S]z—T79l[LI[ |-

S ed b4 bl

Modelo de montaje univers

“ Con deteccién magnética 9 Modelo de eje QTamaﬁo Q Angulo de giro
(Con unidad de deteccion magnética e Simbolo | TiPO de Forma del extremo del eje 10 Paleta 90| o90°
iman integrado) eje Eje largo Eje corto 15 S 180| 180°
= Consulte la pagina 49 si se requiere la S Eje simple |Chaflan simple* _ 20 270 | 270°
unidad de deteccion magnética por separado. W Eje doble | Chaflan simple” | Chaflan simple 30 Doble 90 90°
J** | Ejedoble | Eje redondo | Chaflan simple 40 paleta |100| 100°
K** | Eje doble Eje redondo Eje redondo
T** | Eje simple | Eje redondo — M
: odelo de paleta
Y** | Ejedoble |Chaflan simple™ | Ej largo con chafidn simple * 63 Talota sir':ple
+ En el tamafio 40 se usa una chaveta. #* Los modelos J, K, T D Doble paleta

eY son ejecuciones especiales.
=xx Sj se monta un detector magnético en el actuador de giro,
solo estaran disponibles los ejes tipo Wy J.

@ Posicion de la conexion @ Entrada eléctrica/longitud de cable @ Numero de detectores magnéticos
— Conexionado lateral — |Salida directa a cable/cable: 0.5 m S 1ud.*
E Conexion axial L |Salida directa a cable/cable: 3 m — 2 uds.**
g Conector/cable: 0.5 m * S: Se incluye un detector magnético
. L |Conector/cable: 3 m en el lado derecho.
0 Detec‘_:or magnetlco’ - CN |[Conector/sin cable #x —: Se incluye un detector
— | Sindetector magnético # Los conectores se suministran s6lo magneético en el lado derechoy
(imén incorporado) para los modelos R73, R80, T79. uno en el lado izquierdo.
 Para el modelo de detector magnético = Ref. del cable con conector @ . . .
aplicable, consulte la tabla inferior. D-LCO5: Cable 0.5 m Ejecuciones especiales
D-LC30: Cable 3 m Para mas informacion, consulte la
D-LC50: Cable 5m tabla siguiente.

Detectores magnetlcos apllcab|ES/Consulte la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos.

*
2 % ) izt Entrada % Cableado Tensioén de carga eIl Tipo de Longtud del cable [m] Conector Carga
S= ECH e eléctrica | = (salida) detector magnetico cable o | @ s i precableado|  aplicable
= & () DC AC Perpendicular | En linea =) | L) | @ ]|IN]
Detector 3hilos (NPN) 5V 12V S99V | S99 Catle Gleoresistnte ® | ® | O | — O Circuito IC
1 magnetico | _ S [3hios (PNP) : — S9PV [ SoP |7} son st | ®_| ® | O | = | O | dcor
o |sdlido Salida | | 12V T99V | T99 ® | 0| O | — O — | Rels
‘; Detector directa a No 24V| 5V, 12V |5V 12V, 24V — 90 Cableparalocevinlo | @ | @ | @ | — Circuito IC F’LC’
5 |tpo _ cable | | 2 hilos 5V, 12V,100V|5V, 12V, 24V 100V| — 90A [ @@ @] — | decontol
- si — — — 97 Cebleperaio ki | @ | @ | @ | — B
— 100V — 93A [ @ | @ @ | —
Detector Salida 3 hilos (NPN) 5V 12V — S79 ® | ® | O | — O | Circuito IC
- magnético | | directaa 3 hilos (PNP) ’ . — S7P ® | ® | O | — @) de control
- de estado cable si 12V — T79 Cable e | @ O| — @) B
S |sdido Conector | ~' " — | T79C |eoresistenc| @ [ @ | @ | @ | — Relé,
® o Salda directa a cable 2 hilos . 100V — R73 de gran ®e | O | — . PLC
S 1o | Conector — — R73C | capacidad | @ (@ ([ @ | @ .
Reed Salda directa a catle No 48V,100V| 100V — R80 ® | 0| O | — Circuito IC
Conector — 24Vomenos| — R80C e o o | @ —
= Simbolos de longitud de cable: 0.5 m----- — (Ejemplo) R73C = Los detectores magnéticos se envian de fabrica, pero sin instalar.
3m--. L (Ejemplo) R73CL = Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
5m: Z (Ejemplo) R73CZ
Ninguno- - N (Ejemplo) R73CN

18 SMC
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Simbolo

Dr

to

Ejecuciones especiales
(Consulte las pags. 34 a 48, para

Actuador de giro de tipo montaje universal

Sserie CRBU2

Tipo paleta

Caracteristicas técnicas de la paleta simple

Tamano 10 | 15 20 30 | 40
Angulo de giro 90°, 180°, 270°
Fluido Aire (sin lubricacion)
Presion de prueba [MPa] 1.05 1.5
Temperatura ambiente y de fluido 5a 60°C
Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 [ 1.0
Presién min. de trabajo [MPa] 0.2 | 0.15
Rango de ajuste de la duracion del giro s/90° Vo) 0.03a0.3 0.0420.3 | 0.07a0.5
S L 0.001 0.003 0.02 0.04
Energia cinética admisible [J]"22) | 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03
Cargadel eje | Carga radial admisible 15 15 25 30 60
[N] | Carga axial admisible 10 10 20 25 40
Posicién de conexion Conexion lateral o conexion axial
Tamafio de conexion (conexidn lateral, conexin axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
Rango de regulacion del dngulo™38 | 0 a 230° | 0 a 240° | 0a230°

Nota 1) Asegurese de utilizar el rango de regulacion de velocidad. Exceder la velocidad méaxima
(0.3 s/90°) puede causar adherencia de la unidad o fallos en el funcionamiento.

Nota 2) Los numeros de la parte superior de esta seccion de la tabla indican el factor de energia
cuando se usa el amortiguador eldstico (al final del giro), mientras que los nimeros de la
parte inferior indican el factor de energia cuando no se usa el amortiguador elastico.

Nota 3) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 270°. Para 90° y 180°, consulte la pagina 29.

Caracteristicas técnicas de la doble paleta

( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

mas detalles.) Tamafio 10 | 15 | 20 | 30 | 40
- — - — Angulo de giro 90°, 100°
Simbolo . De.slcrlpcllon . Tipo de eje aplicable Fluido Aire (sin lubricacien)
XA1 a XA24 | Configuracion del tipo de eje 1| W Presion de prueba [MPa] 1.05 [ 1.5
XA31 a XA58 | Configuracion del tipo de eje 2| S, J, K, T, Y Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C
XC1 Adici6n de orificios de conexion | W, S, J, K, T, Y Presion max. de trabajo [MPa] 0.7 | 1.0
XC2 Gambio de arfico oscado a orfcio pesarte| W, S, J, K, T, Y Presion min. de trabajo [MPa] 0.2 | 0.15
XC3 | Modicaconde  posicion delomilo| W, S, J, K, T, Y Rango d jusedela durcidn dl gro 0" = 0.03a0.3 0.04203 | 007205 23
XC4 | Modiicacién delrango de giro| W, S, J, K, T, Y CE"ezgl'a_ °'2°"°a Z‘,’T'Z“’_“‘jé;’] 0-3203 0-?‘;1 2 0-(;(;33 0;2)2 06%4 52
y ‘ " arga del eje| Carga radial admisible S 9
XC5 Mod?l. del rango de gTro entreOyZOOa W, S, J, K TY IN] | Carga axial admisible 0 o 0 o5 20 8‘ %
XCcé Mo_d"' d.el fango d(.a groente0y110°| W, 8, J, K, T, Y Posicion de conexion Conexion lateral o conexién axial ]
XC7 Eje invertido w,J Tamafio de conexin (conexion lateral, conexion axial) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
XC30 Grasa fluorada W, S J,KTY Rango de regulacion del angulo Ntz2) 0a90°

En los modelos anteriores no se pueden seleccionar si
el producto viene con un detector magnético o con una
unidad de regulacion del angulo. Consulte las pags.
34, 35, 40, 41 y 46 para mas detalles.

Nota 1) Asegurese de utilizar el rango de regulacion de velocidad. Exceder la velocidad maxima
(0.3 s/90°) puede causar adherencia de la unidad o fallos en el funcionamiento.
Nota 2) El rango de ajuste de la tabla corresponde a 100°. Para 90°, consulte la pagina 29.

Ejecuciones
especiales

Volumen [em?]
Tipo paleta Paleta simple Doble paleta :5
Tamano 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40 § :E
Giro 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° giga‘
1 1.5 4.8 11.3 25 o o
\Volumen (0.6) 12|15 (10) 29|87 (36) 6.1(79 (85) 15 | 20.2 (187) 31541 (1.0 11|26 |27 |56 |57 |144|145| 33 | 34 gs_,
+ Los valores entre () corresponden al volumen del lado de alimentaciéon con conexién A presurizada. 5
Peso 4|
T
. T Q3
Tipo paleta Paleta simple Doble paleta @ gb
Tamafo 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40 -3.‘“
Angulo de giro | 90° [180°[270°| 90° [ 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° [ 270° | 90° | 100° | 90° [ 100° | 90° | 100° | 90° | 100°| 90° | 100°
Cuerpo del actuador de giro| 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 | 130|129 | 127 | 248 | 243 | 238 | 465 | 454 | 443 | 58 | 59 | 71 | 74 | 145|168 | 268 | 288 | 478 | 524
Unidad de deteccion magnéfica 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Unidad de requlacion del &ngulo 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203 \g
= El peso incluye una placa y 2 tornillos Allen (se envian de fabrica). No incluye tornillos Allen (m3 x 12) para montar el tamafio 10. g _g
2%
85
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(&
19

O




serie CRBU2

Salida efectiva

Tamaiio 10 Tamaio 15
PP R s e :
1.0
-€0.3 -€0.8
Z Z
202 E 0.6
°© ©
o 204
[0 ()
s 0.1 ©
o a.0.2
0 0
0 01020304 050607 0 0.1020304050607
Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa]
Tamaiio 20 Tamaiio 30 Tamaiio 40
i 8 D O O
2.0 o A
I I I I I I I I I I
o
=16 gG 512"1““‘1‘ T
= = > P Lo
—_ —_ —_— I I I I I I I
g'? 2 4 2 gt Ll
B S B D i
§08 5 3 N SRR
3 5 2 5 4fb--4 .
o 04 o o Y A
, I I I I
0 0 ol 7 L
0 01020304 050607 0 02 04 06 08 1.0 0 02 04 06 08 1.0
Presion de trabajo [MPa] Presién de trabajo [MPa] Presion de trabajo [MPa]

Posicion chaflan y rango de giro: Vista superior desde el lado del eje largo

Posicion chaflan para actuadores con la conexidon B presurizada

Paleta simple Doble paleta
90S 180S 270S 90, 100D
5 W@ 1) (é\go e giro 180‘1‘240 4/0,6 © e giro 2700 ;(;qo b,

Placa

Chaflan*

Conexiéon A Conexién B Conexiéon A Conexién B Conexién A Conexién B

= En los actuadores de tamafo 40, una chaveta paralela remplazara al chaflan.

Nota 1) En el modelo paleta simple, la tolerancia del dngulo de giro de 90°, 180°, 270° ser&*s
unicamente para el tamafio 10.
En el modelo de doble paleta, la tolerancia del angulo de giro de 90° seré"fl]nicamente para el
tamafio 10.

Nota 2) La posicion chaflan del modelo de doble paleta muestra la posicion de la especificacion de 90°.

Nota 3) La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10.

20
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Actuador de giro de tipo montaje universal
Tipo paleta

serieCRBU2

Diseno

Paleta simple ® | as figuras para 90° y 180° muestran el estado de los actuadores con la conexion B presurizada, y la figura para 270° muestra la posicion de las

conexiones durante el giro. [qY]
Tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40 o
Para 90° Para 180° Para 270° o
(Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida)
—
—
=
[]
()
Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B o
. (Eje de salida) (Eje de salida) 0
Lista de componentes @Chaveta paralela 3 —
Ne Descripcion Material Nota para tamaio 40 6
1 | Cuerpo (A) Aleacion de aluminio Pintado 7 ! (o]
2 | Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado 5 @ —] =)
3 | Eje de la paleta Acero inoxidable*1 9 [] = '! @ u = T E
4 |Tope Resina Para 270° ( ) I \
5 |Tope Resina Para 180° _ o i ™2 |l IN ©
6 |Rodamiento Acero de rodamientos Amortiguador eldstico intefno &,
7 | Anillo de seguridad | Acero inoxidable (No aplicable al tamafio 10) \® :
8 |Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Tornillo especial “ ;| ;| (
9 |Junta tdrica NBR L =
10 |Junta del tope NBR Junta especial Modelo de eje simple 3
11 | Junta térica NBR S(?Io tamal:lo 40 1. El material es acero al cromo molibdeno para los tamafios 30 y 40. Modelo de eje doble g
12 | Chaveta paralela Acero al carbono Sélo tamafio 40 *2. En el tamafio 10 se usa un tornillo de cabeza avellanada. m
13 | Placa Aleacion de aluminio Anodizado 13y (4 se envian con el producto para todos los tamafios, y en el tamafio 10 se o
14 | Tornillo Allen *2 Acero al cromo molibdeno | Tomillo especial para tamafio 40 incluyen tornillos de montaje especial (M3 x 12). O
Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicion intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.
Tamaho: 10 Tamaho: 15, 20, 30, 40 w8
[
Para 90° Para 100° Para 90° Para 100° 5%
(Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) (Visto desde el lado del eje de salida) g g
o3

[ =¢.a\,=|§

B

=S
GNP
Sk

Conexiéon B

Conexién A Conexién B

Conexién A

Conexién B

Conexiéon A

(Eje de salida)
Chaveta paralela
para tamafio 40

8

Ejecuciones
especiales

(Eje de salida) (Eje de salida)

8

@g.

-
i
@/Modelo de eje simple

|
I

=

) —
 —

&

1

v
Av 7
—

®

JAIbNL

Unidad deteccion/
regulacion

3

7

0

19 =
@ I
—

i

ou il ‘55

Modelo de eje simple

12—
a7
an—

Modelo de eje doble

Lista de componentes Modelo de eje doble So
P Descripcion Material Nota e Descripcion Material Nota % é"

1 | Cuerpo (A) Aleacioén de aluminio Pintado 11 | Tornillo Allen Acero al cromo molibdeno Tornillo especial 2
2 | Cuerpo (B) Aleacién de aluminio Pintado 12 | Junta térica NBR <
3 | Eje de la paleta Acero al cromo molibdeno 13 | Junta del tope NBR Junta especial
4 |Tope Acero inoxidable*1 14 | Junta de estanqueidad NBR Junta especial
5 |Tope Resina 15 | Junta torica NBR -
6 | Tope Acero inoxidable*? 16 |Junta torica NBR O w
7 | Rodamiento Acero de rodamientos 17 | Junta térica NBR Sélo tamafo 40 3] 2
8 | Anillo de seguridad Acero inoxidable 18 | Chaveta paralela Acero al carbono Sélo tamafo 40 % 2
9 | Cubierta Aleacion de aluminio 19 |Placa Aleacion de aluminio Anodizado ° 2
10 | Placa Resina 20 | Tornillo Allen *2 Acero al cromo molibdeno | Tormillo especial para tamafio 40 § £

«1. En el tamafio 40, el material para @), (6) es aleacién de aluminio.
#2. En el tamaiio 10 se usa un tornillo de cabeza avellanada. 19 y @ se envian con el producto para todos los tamafios, y en el tamafio 10 se incluyen tornillos de montaje especial (M3 x 12).

ZSNC
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SerieCRBU2

Diseno (con deteccion magnética)

Paleta simple (Oleorresistentede paleta simple y para el modelo de doble paleta)
e |as siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.

Doble paleta

® | as siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30 Tamano: 40

Conexion A

|
T
@
&
o
©
~
L]
@

b

g *

L
T%‘

I 9
10 ‘ =i
‘ : 13
2
14
Lista de componentes
N° Descripcion Material Ne Descripcion Material
1 | Cubierta (A) Resina 9 |Iman
2 | Cubierta (B) Resina 10 | Tornillo Allen Acero inoxidable
3 | Palanca magnética Resina 11 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
4 | Bloque de fijacion Acero inoxidable 12 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
5 | Bloque de fijacién (B) Aleacion de aluminio 13 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
6 | Mdédulo de deteccidn (A) Resina 14 | Tornillo Phillips de cabeza redonda | Acero inoxidable
7 | Médulo de deteccion (B) Resina 15 | Tapa elastica NBR
8 | Modulo de deteccion Resina

= En el tamafo 10 se requieren tornillos Phillips de cabeza redonda (7.

22
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Actuador de giro de tipo montaje universal .
’ P noraea SerieCRBU2

Dimensiones: Modelo de montaje universal 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10. (Véase la pag. 24)

Eje simple/Posicion de conexion: Conexionado lateral

El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 24. ~ ~
( P v Pagina 24) Tamario: 10 Tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40
3 x Q1 (para unidad de montaje) W <Posicion de conexion: Conexion lateral> <Posicion de conexion: Conexion axial>
Conexion A N Conexion B
2-M3 x 0.5 prof. 4 2xR
Sélo tamafio 10
& O O™ © (para unidad de montaje)
N 1.
[@%e] S
O & & O
oF . .
En el modelo de tamafio 40, . Y . s
una chaveta paralela of Eje doble/Posicion de conexion:
reemplaza el chaflan simple. L Conexionado lateral
2x Q4 \¥L
. s a
i Y2 .
> l = ° L
Ao B & [ = - le[tH]e]
N| = = &
Cuerpo (B) =107} ‘ =
m
' =N\ '
Cuerpo (A) / ‘ _é/ _@ 4@
0 I A5 0 1 0O
2xR oF & ”r °
oA H

oE

Placa
Forma del extremo del eje de tamano 40
1.5
Ny
v 43 030
5 I
I I R
o y Dimensiones de chaveta paralela
2xQ3 - <
Conexién A Conexién B L1 b
b (h9) | h (h9) L1

Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K,TeY. 458050 | 450s0 20

[mm]
Tamaio|A| B |C|D|E (g7)|F (h9) |G1|G2|H|J/K|L M1 |M2| N | P 2 R S| T|U|VI|V2| W X|Y1|Y2|Z

g Q1 | a2 |a3las

10 (29022 | 8|14] 425 | 90 [1 |1 | 7|5] 9]05|165| 85| 95|145| — |M3x05|35[35|M3x05|21 [106(3 (37 |44 |198(31|25(17 |41
15 |34[25 | 9[18| 550% | 120, [15[15] 6/6(10(05(19 [11 [10 |17 |M3x05|M3x05 |35 (35 M3x05|24 |126(3 |445(52 |21 |36|29 21|48
20 [42(345(10(20| 6058 | 1400s |15/1.5| 8|7[10]05]|255(14 |13 |21 |[M4x07 [M4x0.7|45|45|M5x0.8(30 |16 |4 |56 |645 (22 [44]36|26]59
30 |[50(475(13]|22| 83%5 | 160us |2 |2 | 9|8[12(1.0]|335(155(14 |25 |M5x0.8|M5x0.8|55|55|M5x0.8 |42 |215[45|715(825 (24 [52]42 29|69
40 [63[53 [15]30] 100%% | 2505, |3 |45/10(9(20(1.0{39 |21 |20 |31.6|M5x0.8 |M5x08|55|55|M5x0.8|47.8(25 |5 |875(98 |30 |[64]52|38(85
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SerieCRBU2

Dimensiones: Modelo de montaje universal 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Eje simple/Posicion de conexiéon: Conexionado lateral

Conexién A Conexién B

2xM3x0.5
(conexién)

6-M3 x 0.5 prof. 3
(para unidad de montaje)

Tamano: 10
<Posicion de conexion: Conexion axial>

17
29h9.§0s6 i i i
4g97-59% . . e |
22d7-0016 Eje doble/Posicion de conexion:
0.5 .
Conexionado lateral
2 x 3.5 pasante
mI .
—l n - !
B L
e 8 TS T, EE
95 19 gl |9 @
| | [Te]
Cuerpo (A »
ép()ﬁﬁ%q ® H'Q'[——ﬁ'l—l
2xM3x0.5 \
T MmN ‘ o [0 O
-~ o]
Conexion A Conexiéon B I
0.5
2009 o g7 853
229 '
31
2 x M3 x 0.5 pasante 25 2 x 3.5 pasante

Conexién A Conexién B

Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre los tipos de eje J,K, T eY.
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Actuador de giro de tipo montaje universal p
Con deteccién magnética Serie CDR B U2

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con deteccion mag_jnética) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° y 180° con la conexién B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10. (Véase la pag. 26)

Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30, 40

(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en la pagina 26.)
Tamano: 40 Tamano: 20, 30

w

Sy N

3 o =5

{ CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU H CRB2

4
~20.5
(26.5: Tipo conector)
oA En el modelo de tamafio 40,
oF Y2 Q'E' E::mcslz\gtilpcir::gﬁ simple. 2
oE L ok N
I N
2x Q4 !i a 2xQ4 [¥
[a)
O o] \ © > Ll
I = ESIlo T, 1 = HOIH[O]
= o = = N =
: ol m
o | ol I &6
jw)| f 7 3
: @ >xR ‘ 7| = g a [T Hl 5 gE
o i 8 5 ! ‘ 8 L'
@ Detector EEEE = ha -@» S gg_
1l magnético ”| ‘ « © 2xR d o o3
il @ I 1| i &
@ Detector ‘ ‘ I 5
oP magnético 3
oP = »
\ 23
o=
[
. 28
Forma del extremo del eje 2 &
de tamaiio 40 X w
1.5
Ny 2xQ2 Y1 2x Q3 .
M ccal -
v 4_0.030 | gg
3 25
L s
Conexién A Conexién B E
P R S < | B%
#1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: Dimensiones de chaveta paralela g
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V) 1
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A ‘V< (
%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A f = 1 < T
El dngulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V) L1 b Conexion A Conexién B g o
b9 | h(o) | L1 %g
Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre el tipo de eje J. | 45050 | 435030 20 38
(mm] | <€
Tamaio | A| B |C|D| E(7) | Fh9) | G| H|K| L | M N P Q R T W X |Y1|Y2| Z
g a2 [a3]a4 c
10 (29|22 |29|14| 4355% 9. 00 |1 7| 905|165 |95 |185 | M3x0.5|3.5|3.5|M3x0.5 [10.6 |19.8 |31 |25 |17 | 41 igg
15 [34 (25 |29 (18| 53%5% | 1200s (15 | 6100519 |10 |185 |M3x0.5|3.5|3.5|M3x0.5 126 |21 |36|29 |21 |48 §‘a='5
[}]
20 [42(345(30(20| 695% | 14504 |15 | 8[10] 05255 |13 |25 |M4x0.7 |45|45|M5x0.8 16 |22 |44 (36|26 |59 'g%
30 [50|47.5(31[22| 855% | 16005 |2 9(12(1.0 335 |14 |25 [M5x0.8|55|55|M5x0.8 21.5 (24 |52 [42|29 |69 8E
40 63|53 [31(30| 1035% | 2500 |3 |10]20| — |39 |20 |31 |M5x08|55|55|M5x08 @25 (30 |[64]52 38\85
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serie CDRBU2

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con deteccion magnética) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamaifo: 10

19.8

ky 4
Q

229
29h9.Joz6 -
9497-00% 05
2 x 3.5 pasante
< O,I
i - - [sp]
LI 1) SEIENMEEEER
- 9.5 ‘ : b A<}
is : |
O 2xM3x05 o
[T 11 S
'H@ ‘ ‘ N
j il i
@ 2185 @
31
2x M3 x 0.5 pasante 25 2 x 3.5 pasante

Conexién A Conexién B

+1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SOP(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A

%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A
El dangulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |
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Actuador de giro de tipo montaje universal .
’ P noraea SerieCRBU2

Dlmensmnes del tlpo de e]e (Las dimensiones diferentes a las mostradas a continuacion son las mismas que las del modelo estandar.)
I —

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

Eje doble/CRBU2J Eje doble/CRBU2K Eje simple/CRBU2T Eje simple/CRBU2Y
En el modelo de tamafio 40, una chaveta paralela reemplaza el chaflén simple.
Chaflan simple
Eje redondo Eje redondo Eje redondo

-0l

T d
Chaflan simple

Eje doble/CDRBU2J

Con deteccion magnética

Eje redondo

-

] I

Eje redondo |

Eje doble/CRBU2JU

Con unidad de regulacion de dngulo

Eje redondo

[mm]
Tamaiio | 10 15 20 30 40
C 8 9 10 13 15
D 14 18 20 22 30

Nota 1) Las dimensiones y la tolerancia del eje
y del chaflan simple (una chaveta
paralela para el tamafo 40) son las
mismas que las del modelo estandar.

Nota 2) En los actuadores de giro con deteccién
magnética y unidad de regulacion del
angulo, las conexiones son laterales.

M
R et

O

Eje doble/CDRBU2JU

Con deteccion magnética y
unidad de regulacion de angulo

Eje redondo

&)

&

18]

I

Chafléan simple

27
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Ejecuciones
especiales

Unidad deteccion/
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Ajuste del

Con deteccion
magnética




Actuador de giro de tipo montaje universal

Con regulador de angulo/Tipo paleta

serie CRBU2WU

Tamano: 10, 15, 20, 30,

Forma de pedido

40

CRBU2

1

B coril

Modelo de montaje universal

0 Con detecciéon magnética

WU

20

180/|S

| L

WU 2

180||S

T79|L

°o

9 Modelo de eje

S o4

Forma del extremo del eje

Chaflan simple*

(Con unidad de deteccion magnética e iman integrado) Simbolo
= Consulte la pagina 49 si se requiere la unidad w
de deteccién magnética por separado. JFE

Eje redondo

* En el tamafio 40 se usa una chaveta.
## La opcion J es una ejecucion
especial.

@ Modelo paleta

0 Detector magnético

9 Con unidad de regulacién de angulo
x Consulte la pagina 49 si se requiere
la unidad de regulacién de angulo

por separado.

S | Paleta simple
D | Doble paleta

Sin detector magnético
(iman incorporado) L

© 060 o

@Tamaﬁo e Angulo de giro

i Paleta 2l %°
15 simple 180| 180°
20 270 | 270°
30 Doble | 90| 90°
40 paleta |100| 100°

@ Entrada eléctrica/longitud de cable

Salida directa a cable/cable: 0.5 m

= Para los detectores magnéticos
aplicables véase la siguiente tabla.

9 Numero de detectores
magnéticos
S 1ud.*
2 uds.**
« S: Se incluye un detector magnético
en el lado derecho.
## —: Se incluye un detector magnético
en el lado derecho y uno en el lado

@ Ejecuciones especiales
Para mas informacion, consulte la
tabla siguiente.

Salida directa a cable/cable: 3 m

C |[Conector/cable: 0.5 m
CL |Conector/cable: 3 m
CN |Conector/sin cable

para R73, R80, T79.

D-LCO05: Cable 0.5 m
D-LC30: Cable 3 m
D-LC50: Cable 5 m

* Los conectores se suministran sélo

+% Ref. del cable con conector

yade t0 Ejecuciones especiales
order | (Para mas informacion,

izquierdo. "
d consulte las pags. 34 a 48.)
Simbolo | Descripcion |Tipo de eje aplicable
Detectores magnéticos aplicables/Consute la Guia de los detectores magnéticos para obtener informacion adicional sobre los detectores magnéticos. XA1 | Configuracién del |
00 5 Modelo de Longitud del cable [m]* a XA24 | tipo de eje
=2 Tipo | Funcidn | Entrada 8| Cableado | Tension de carga detector Tipo de Jin- | Conector | Carga XA31 | Configuracién del J
E2 P especial | eléctrica |5 | (salida) magnético cable 05315 quno | precableado | - aplicable a XAb8 | tipo de eje2
Fe [ DC AC Perpendcular | En linea O] @ ]| Ny — —
XC1 Adicion de orificios W J
Delector 3his (NPN) 5V 12V S99V | S99 ce  |®1®|O|—| O |Cmiole de conexion '
| — 5 [sts PP ’ — | S9PV |S9P | deoresisene | @ [ @ [O|—[ O |deau Catbiode orfico oscado
o |® de gran capacidad — — XC2 o w,J
; sdlido Saida || 12V T99V | T99 ® 0 O O o aorificio pasante
= drectaa | ay| SV 12V sV 2v4v | — |90 Ca%‘ee e o|e|e|— Cituito 0 Pf(? c Modificacion de la
5 3:;’““ | ek | 2ris sy | o [ — oo [Eetiid g (@ (@ —| | kam XC3 | Losicién del tomilo | V> 4
Reed - — — — o7 [TkiEer|e|e[e|— _ XCq | Modficacionel [\
— 100V — |93 [kt @@ |— rango de giro ’
Detector Salida 3hios (NPN) 5V 12V — |S79 ® @ O |—| O |Cuiol XC5 Mod?ﬁcacién del rango W J
o |magnético directaa 3hios (PNP) ' — | s7P ®|@|O|—| O |decnnl de giro entre 0 y 200° ’
S |deestado | | ceble - — [T179 eje|o[—| O Modificacién del rango
g |t > 12v Cable - XC6 . ©lw,
G Congctor — | T79C | ¢leorresistente | @ | @ | @ | @ | — Reld, de giro entre 0y 110
~ el 2 hil N 100V — |R7 g @110~ = XC7 |Eje invertido W, J
— . — inverti s
§ 3:‘:“0' Conector 1os — — |R73C capacidad (@ Tg (@ | @ !
T [Sdldadreca| | - "
— ele[0]—
Reed s | o 48V,100V | 100V R80 Cireuto 0 XC30 | Grasa fluorada W, J
Conector — 24\ 0 menos = R80C ( AN BN BN J —
* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m --... — (Ejemplo) R73C # Los detectores magnéticos se envian juntos  Los modelos anteriores no se pueden seleccionar si el
3m e L (Ejemplo) R73CL de fabrica, pero sin instalar. producto viene con un detector magnético o con una
5m e Z (Ejemplo) R73CZ # Los detectores magnéticos de estado sélido marcados  Unidad de regulacion del angulo. Consulte las pags. 34,
Ninguno - N (Ejemplo) R73CN con el simbolo “O” se fabrican bajo demanda. 35,40, 41y 46 para mas detalles.
28
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Actuador de giro de tipo montaje universal con regulador de angulo

Diseio: 10, 15, 20, 30, 40

Tipo paleta Serie CRBU2 WU

o Oleorresistentede paleta simple y para el modelo de doble paleta.

Con regulador de angulo
Tamaino: 10, 15, 20, 30, 40

Paleta simple

< 7%
SR

Y

En el modelo de tamafio 40, una chaveta
paralela reemplaza el chaflan simple.

Doble paleta

Con deteccion magnética

y regulador de angulo
Tamano: 10, 15

Lista de componentes

11
14

Tamaho: 20, 30, 40

En el modelo de tamafio 40, una chaveta
paralela reemplaza el chaflan simple.

CRB2JWU H CRB2

-

—

IB5Ee)
&)
—

5 Tamafo: 10

N° Descripcion Material Nota

1 | Anillo de tope Aleacion de aluminio

2 |Palanca de tope Acero al cromo molibdeno

3 | Retén de palanca Acero laminado Zincado cromado
4 | Amortiguador elastico NBR

5 |Bloque de tope Acero al cromo molibdeno Zincado cromado
6 | Retén del bloque Acero laminado Zincado cromado
7 | Tapoén Resina

8 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
9 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
10 | Tornillo Allen Acero inoxidable Tornillo especial
11 | Unidén

12 Tornillo Allen Acero inoxidable | Latuerca hexagonal se usaré

Tuerca hexagonal

Acero inoxidable

s6lo para el tamafio 10.

13 | Tornillo Phillips de cabeza redonda

Acero inoxidable

14 | Palanca magnética

O

SVC

/\ Precauciones especificas del producto

P o e e e e e e ey
I Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. |
:Véase la contraportada para Instrucciones de:

seguridad, "Precauciones en el manejo de productos "

|

CRBU2

|

CRBU2WU

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

; SMC" (M-E03-3) para Precauciones sobre actuadores

1 de giro y Precauciones sobre detectores magnéticos. 1

] Unidad de regulacién del angulo

/\ Precaucién

1. El angulo méaximo de giro estara limitado por el angulo de giro

Unidad deteccion/
regulacion

del actuador. Tenga en cuenta este dato a la hora de realizarel ——

pedido.
Angulo de giro del actuador de giro | Rango de regulacién del angulo de giro
270° 4 0° a 230° (Tamafio: 10, 40) *
0° a 240° (Tamaio: 15, 20, 30)
180° *3 0°a175°
90° *¢ 0° a 85°

lo

Ajuste del
angu

* El angulo de regulacién maximo de la unidad de regulacién del angulo
para los tamanos 10 y 40 es 230°.
2. Sélo estan disponibles las conexiones laterales.
3. La energia cinética admisible corresponde a la especificada
para el actuador de giro.
4. Use un actuador de giro de 100° cuando desee regular el
angulo a 90° usando un modelo de doble paleta.

Con deteccion
magnética

29



serie CRBU2WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con regulador de angulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexién B presurizada.

En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicién intermedia de giro con la conexién A o B presurizada.

Tamano: 10, 15, 20, 30, 40

(La forma de la placa es diferente unicamente en el tamafo 10.)

Tamano: 10 (Doble paleta)

oA
029
oF En el modelo de tamaio 40,
oE una chaveta paralela Y2 29h9 003
reemplaza el chaflén simple. | L o4g7 83% 05 _
L 2 x 3.5 pasante
Y
A 2x Q4 gI - O’L ©
(O] ) \ ' — - 17 1 (o) 9
T I T IS o [T | ~L TSI [y
| o # - = — 22 | -
i I 2
© IS B, i
@ | M O o m 2xM3x0.5
‘ 1 | O L0
o [$) 2xR ‘ [te)
1 2
L1 M m [l . M
[s)
31
o5 2 x 3.5 pasante
D)
2 x M3 x 0.5 pasante
]| &
¢b<’\ ) +
Conexién A Conexién B Conexién A Conexién B
Forma del extremo del
eje de tamano 40
o) 15
¥J: 40030 (J
N [ R S
Dimensiones de chaveta paralela
= L
L1 b
b (h9) | h (h9) L1
4 030 4 70 030 20
Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre el tipo de eje J. [mm]
Tamafiol A | B | C | D |E(g7)|F(h9)| G| H|K|[L|[M|N|P Q R |[T|U|X|Y1|Y2| Z
g Q2 |Q3|q4
10 | 29 22 [195| 14 | 4205 | 9 005 |1 7| 9]/05(165|95 |3 |M3x05|3.5|35|M3x05|10.6|3 31 | 25 | 17 | 41
15 | 34 5 (212 18 | 500 [12 30, | 1.5 6| 10/05 (19 |10 |3.2 |M3x05|3.5|35 |M3x05|126 |3 36 | 29 | 21 | 48
20 |42 345 [25 | 20 | 60%% |14 00 | 1.5 8| 10|05 [255|13 |4 |M4x07|4.5|45|M5x08]|16 44 | 36 | 26 | 59
30 |50 475 (29 | 22 | 82335 [16 00 |2 9| 12]1.0(335|14 |45 |M5x08| 55|55 |M5x08|21.5|45 | 52 | 42 | 29 | 69
40 |63 53 (363 30 [1023%5 (25 %0 |3 10| 20| — |39 |20 |5 |M5x08|55|55|M5x08|25 64 | 52 | 38 | 85

30
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Actuador de giro de tipo montaje universal con regulador de angulo .
Con detecién magnética Serie CDRBU2 WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con deteccion magnética y reg_]ulador de éngulo) 10, 15, 20, 30, 40

® En el modelo paleta simple, las siguientes figuras muestran los actuadores para 90° (sin unidades) con la conexion B presurizada.
En el modelo doble paleta, las siguientes figuras muestran la posicion intermedia de giro con la conexién A o B presurizada. o
La forma de la placa es diferente Unicamente en el tamafio 10. (Véase la pag. 32) m
~ _ o
Tamano: 10, 15 Tamano: 20, 30, 40 S
(El modelo de doble paleta de tamafio 10 se muestra en
la pagina 32.) Tamaiio: 40 Tamaiio: 20, 30
w w -
>
Y O =
° a
B B -
f % g
[e)) ’ | / o
3 (© & —
4
=205 |(26.5: N
oA oA En el modelo de tamafio 40, Tipo conector) >
oF Y2 oF una chaveta paralela reemplaza Y2 m
E el chaflan simple. oc
oE L. 2 L. [3)
2x Q4 gi 2x Q4 zL \
a o
(O] =] © 2 =
1 = (PO ], [ = HES [ 6] =
=t = N = N
— m 1 I i = =
£ ; ° 2
= [o1Easy guall OO oc
A
2xR O | m S SN o
— ‘ ‘ 2xR
L1 | oo [ x
i ]
‘ o _ X
@ Detector ! 5 I o Q_Qg_g £ o =
magnético @ S (§) 2 ot
B mms i e i r& | 82
1 T = 0| 8 on
W Il ; &l 8 @
E] oP @ @ il E
Detector <
X Er magnético e @ o
Q
oP co
Placa s
S8
N Forma del extremo del eje X g2
de tamanio 40 Y1 ur ©
> x (\l*
I 423 B E
Y | v -0.030 N\ />\ g \g
2xQ@3,/7 conenin 2% 92 l 2s
0nexion onexion r T =
A Ry S AN BET
. . T =
Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre el tipo de eje J. | Dimensiones de chaveta paralela M £
&) o—!
+1, La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: - < B T ‘ T B 2x Q2
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b Conexidn A Conexién B \=X _
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A 25
#2. El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1 oS
El dangulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: 40 40 20 "g g"
D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) -0.030 | *-0030 2.6
[mm] | <
Tamaifiol A | B | C | D |[E@)|/Fh9)| G| H| K| L|M| N/ P Q R T|U|W|X|Y1|Y2| Z
° Q2 |Q3]Q4 -
10 | 29 |22 [455| 14 [ 4200 | 9 36 [1 7| 9|05(165[95 [185| — | 3.5| 3.5/ M3x05[106(3 |198| 31| 25| 17|41 :g s
15 [ 34 |25 (47 | 18 [50%0% (12 90s |15 | 6| 10| 0.5/19 [10 |185| M3x05| 3.5| 3.5| M3x05|126 (3 |21 | 36| 29| 21 |48 §*§
[T}
20 | 42 |345(51 |20 [620%% 14 545|115 | 8| 10| 05(255(|13 |25 | M4x07| 45| 45| M5x0.8|16 |4 |22 | 44| 36| 26 |59 ° 2
[=
30 | 50 [475(55.5| 22 | 89%5 [16 50k |2 9| 12| 1.0(335(14 (25 | M5x0.8| 55| 55| M5x0.8(21.5|4.5 [24 | 52| 42| 29 |69 8 E
40 | 63 (53 [622| 30 [1030% |25 0 |3 10| 20| — |39 |20 |31 | M5x08| 55| 55| M5x0.8|(25 |5 |30 | 64| 52| 38|85
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serie CDRBU2WU

Dimensiones: Modelo de montaje universal (con deteccion magnética y regulador de angulo) 10

Doble paleta ® | as figuras siguientes muestran la posicién intermedia de giro con la conexion A o B presurizada.

Tamaifo: 10

229
29h9 {636 17
0497 505 05
2 x 3.5 pasante I
il - JIN
1 N ESgEP
= 95 - <
s ’ PERES
2xM3x0.5
L A | [ 10 Ny N B
Migins) i il M
KA ~
m@ jmmme i
\—‘j

e

31
2 x 3.5 pasante 25 M
©
| -
AqN| ™
R
Conexién A Conexién B

Consulte la pag. 27 para mas detalles sobre el tipo de eje J. |

#1. La longitud es de 24 con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
La longitud es de 30 con cualquiera de los siguientes detectores: D-97/93A

%2, El dngulo es 60° con cualquiera de los siguientes detectores: D-90/90A/97/93A
El &ngulo es 69° con cualquiera de los siguientes detectores: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

% ZS\NC
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)

Opciones especiales
-XA1 a -XA24: Configuracion del eje |

La configuracién del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contactar con SMC para recibir las hojas de pedido.

Simbolo

Configuracion del eje | -XA1 a -XA24

Tipo de eje aplicable: W (Estandar)

Modelo basico/serie CRB2 Posicion de la conexion
D eael  CRB2[B]W [20]—[90 Z ——— [XA1C4C30]
EIESSREETE CDRB2 [B] W U [20] —[90 Z —|T79L|—[XA1C4C30|
Con unidad de regulacion de dngulo
iy . Tipo de paleta Codigo de
Con deteccion magnetica Angulo de giro Detector configuracién del eje
Montaje eTamaiio magnético
Tipo de eje ©
Con unidad de regulacion de angulo e
Tipo montaje universal/serie CRBU2 Posicion de la conexion

CRBU2W 20| —[90 Z——[XA1C4C30|

Con deteccion magnética Je3n]z1=} U 2WU 20— (90 Z —|T79L|—[XA1C4C30|
Con unicad de regulacion de dngulo
Con deteccis i Tipo de paleta Cadigo de
on aeteccion magnetica - . H P :
’ g T Angulo de giro Detector configuracion del eje
Tipo montaje universal Tamafio magnético
Tipo de eje ©
Con unidad de regulacion de angulo @
Cddigo de configuracion del eje
_ _
@Axial: Superior (Lado del eje largo) @Axial: Inferior (Lado del eje corto)
. L Tamano aplicable . L Tamano aplicable
| D | D
Simbolo escripcion 1011512013040 Simbolo escripcion 1011512013040
XA1 Rosca hembra en el extremo del eje LK) XA2* Rosca hembra en el extremo del eje IR
XA3 Rosca macho en el exiremodeleje (@ | @ | @ | @ XA4* Rosca macho en el extremodeleje (@ | ®@ | @ | @ | ®
XA5 Eje redondo escalonado (IR XA6* Eje redondo escalonado (A K 2K
XA7 Eje redondo escalonado conroscamacho | @ (@ | @ | @ XA8* Eje redondo escalonado conroscamacho | @ | @ | @ | @ | ®
XA9 Longitud modificada del chaflan estandar | @ [ @ | @ | @ XA10* | Longitud modificada del chaflanestandar | @ | @ | @ | @ | ®
XA11 Chaflan en dos lados (ALK 3K XA12* | Chaflan en dos lados (I I I IK)
XA14* | Orficio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del eje IR XA15* | Orifcio pasante del eje + Rosca hembra en el exiremo del eje (AKX K BK )
XA17 Eje mas corto o ®e/0| 00 XA18* | Eje mas corto o ®e/0| 00
XA21 Eje redondeado y escalonado con chaflén enlos doslados | @ | @ | @ | @ XA22* | Ejeredondeado y escalonado con chaflén enlos doslados | @ | @ | @ | @ | @
XA23 Chaflan en angulo recto (K BK 2K )
XA24 Doble chaveta ®
, - P — @®Doble eje
= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios = - ioabi
con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo. Sfirilsale Descripcion 10ar:a5n023p ;’g :0
XA13* | Orificio pasante del eje I
XA16* | Oricio pasante del eje + Rosca hembra en el extremo del doble eje [ I EK)
XA19* | Eje mas corto (IR
XA20* | Eje invertido oo 0 00
34
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Combinacion

Opciones especiales Serie CR B DZ

XALICombinacion

Simbolo

Combinacioén

XA1

x

=1

XA2

x
()

XA3

x
()

XA4

x
S

XA5

x
3}

XA6

XA7

XA8

XA9

x
©

XA10

o

XA11

| o] @] @ @ @3>
| lo|| @] @ @3>
| lo|| @] @3>

XA12

| o @] @ @ o e

XA13

| o o @ @ e
| @] @ @] l@>

| ol @ |®>

— | — [XA13

XA14

XA15

XA16

| o000 | 0>

XA17

XA18

| o ooeo| o=

XA18

XA19

XA19

XA20| —

XA21| —

XA21

XA22| @

XA22

XA23| —

XA22

XA24| —

x
oo o [ [[|®fl|lllefle>

o0&

Posibilidad de combinar hasta 2 XAOs.
Ejemplo: -XA2A24

Combinacion XA, XCO
Disponibles también, como ejecucién especial, otras combinaciones, ademas de -XAL, por ejemplo, -XCO).
Consulte las pags. 46 a 48 para mas detalles sobre las caracteristicas técnicas.

. s - . Combinacién
Simbolo Descripcion Tamano aplicable XA1 a XA24
XC1* Adicion de orificio de conexion 10, 15, 20, 30, 40 [
XC2* Cambio de orificios roscados a orificios pasantes 10, 20, 30, 40 [ J
XC3* Modificacion de la posicion del tornillo ®
XC4 Cambio del rango de giro °
XC5* Modificacion del rango de giro entre 0y 200° ®
XC6* Modificacién del rango de giro entre 0y 110° 10, 15,20, 30, 40 ®
XC7* Eje invertido _
XC30 Grasa fluorada °

= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
Disponible un total de cuatro combinaciones XA y XCLI.
Ejemplo: -XA2A24C1C30
-XA2C1C4C30

O
2
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Mecanizado de roscas hembra en el eje

largo para reducir ain mas su longitud.

(En caso de que no se requiera acortar Ql=M__] 7~
|

el eje, indique "+" para la dimensién X.) L
I

® No disponible para el modelo de
tamafo 10. ‘H ]

e En general, la dimension L1 méxima -+
equivale al doble del tamafio de rosca, i
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm

® Tipo de eje aplicable: W [

L1+ (B3xP)

L1

-
= Lo

X

[mm]

CRB2 CRBU2
X Q1 X Q1
1.5a18 M3
1.5a20 M3, M4
2 a22 M3, M4, M5

Tamano

15 4 a18 |M3
20 45a20 |M3, M4
30 5 a22 |M3, M4, M5

Mecanizado de roscas macho en el eje
largo para reducir ain mas su longitud.

(En caso de que no se requiera acortar
el eje, indique "+" para la dimensién X.)

Ql=M__3

-
I

® Tipo de eje aplicable: W

-
(I

L1

[mm]

CRB2
X L1 max.| Qi X L1 max. Q1
10 9al4 X-5 M4 7 al4 | X-8 M4
15 11a18 X-6 M5 85a18 | X-3.5 M5
20 13a20 X-7 M6 10 a20 | X4 M6
30 16 a 22 X-8 M8 13 a22 | X-5 M8

Mecanizado de un eje redondo escalonado en
el eje largo para reducir aun més su longitud.

(En caso de que no se requiera acortar
el eje, indique "+" para la dimension X.)

Tamano

@ Tipo de eje aplicable: W

e Las dimensiones iguales estéan
representadas por un mismo simbolo.
(Si no desea especificar la dimension
C1, en su lugar indique "=".)

[mm]

CRB2 CRBU2
X L1 méax. D1 X L1 max. D1
10 4a14 X-3 23 2a14 X-1 23
15 5a18 X-4 03ap4 | 3a18 X-1.5 |03 ao4
20 6a20 | X-45 3a20 | X-1.5 |@3aws5
30 6a22 | X5 3a22 | X-2 23 a 06

Tamano

03 a g5
03 a 06

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Mecanizado de roscas hembra en el eje
corto para reducir ain mas su longitud.

(En caso de que no se requiera acortar
el eje, indique "+" para la dimensién Y.)

@ No disponible para el modelo de >Il
tamafo 10. . y N =
e En general, la dimensién L2 maxima !
equivale al doble del tamafio de rosca, )
(Ejemplo) Para M3: L2 = 6 mm :,
® Tipo de eje aplicable: W -

[mm]
Tamafio CRB2, CRBU2
Y Q2
15 15a 9 M3

20 1.5a10 M3, M4

30 2 ai3d M3, M4, M5

40 45a15 M3, M4, M5

Mecanizado de roscas macho en el eje
corto para reducir ain mas su longitud.

(En caso de que no se requiera acortar
el eje, indique "+" para la dimension Y.)

® Tipo de eje aplicable: W

==

=a__a
==
=i__a

I
I
>l
|
[mm]
Tamafio CRB2, CRBU2
Y L2 max.| Q2
10 7 a8 | Y3 M 4
15 85a9 | Y-85 M 5
20 |10 Y-4 M 6
30 |13 Y-5 M 8
40 |15 Y-6 M10
Simbolo: A6
Mecanizado de un eje redondo escalonado en 1
el eje corto para reducir ain més su longitud. 1
(En caso de que no se requiera acortar e T
el eje, indique "+" para la dimension Y.) R
® Tipo de eje aplicable: W o >Il
e Las dimensiones iguales estan —
representadas por un mismo simbolo. D2-¢'
(Si no desea especificar la dimensién
C2, en su lugar indique "x".)
[mm]
CRB2, CRBU2

Tamaho
Y L2 max. D2

10 2a 8 | Y-1 23

15 3a 9 | Y15 03 a g4
20 3a10 | Y-15 03 a5
30 3a13 | Y-2 23 a 96
40 6al15 | Y-45 | @3ao08
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Axial: Superior (Lado del eje largo)

Opciones especiales Serie CR B |:|2

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

JE—
&
Mecanizado de un eje redondo Mecanizado de un eje redondo oc
escalonado con roscas macho en el eje escalonado con roscas macho en el eje (@]
largo para reducir ain mas su longitud. Ql=mi 2] corto para reducir ain mas su longitud. T 5
(En caso de que no se requiera acortar O,\\ (En caso de que no se requiera acortar g .
el eje, indique "+" para la dimension X.) O R rj el eje, indique "+" para la dimensién Y.) S L”_‘ —
@ Tipo de eje aplicable: W N A @ Tipo de eje aplicable: W ,_\"‘ > >
e Las dimensiones iguales estéan | o e Las dimensiones iguales estan e ;
representadas por un mismo simbolo. > Ll representadas por un mismo simbolo. ]
(Si no desea especificar la dimension har ,ﬂ = (Si no desea especificar la dimension AN
C1, en su lugar indique "=".) [ | - C2, en su lugar indique "+".) E
mmy | | ©
[mm] - CRB2, CRBU2 (
Tamaho ”
Tamafio CRB2 CRBU2 Y L2 max. Q2 o
X Limax.| Q1 X L1 méx. Q1 10 55a 8 | Y-1 3 )
10 75a14 | X-3 3 55a14 | X-1 3 15 75a 9 | Y-15 |3, 4 m
15 |10 a8 | X-4 3,4 75a18 | X-1.5 |3 20 9 al0 | Y-15 |3,4,5 oc
20 |12 a20 | X-45 |3,4,5 9 a20 | X-1.5 (3,4 30 |11 ai13 | Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 a22 | X-5 3,4,56 (11 a22 | X-2 3,4,5,6 40 |14 ai15 | Y-45 |3,4,56,8
—
>
El eje largo puede reducirse ain mas El eje corto puede reducirse ain mas ;
modificando la longitud del chaflan modificando la longitud del chaflan g
estandar en el lado del eje largo. @ estandar en el lado del eje corto. T m
(En caso de que no se requiera acortar o (En caso de que no se requiera acortar W o
el eje, indique "+" para la dimension X.) L | el eje, indique "+" para la dimension Y.) ﬁ O
® Tipo de eje aplicable: W i w ® Tipo de eje aplicable: W @ [ —
;5 o3
| 23S
[mm] o g
- CRB2, CRBU2 8_ o
Tamario L2 o 3
[mm] 10 | 3a 8 5-(8-Y) a (Y-1)
T CRB2 CRBU2 15 | 3a 9 | 6-9-Y)a(Y-15)
X L1 X L1 20 | 3a10 | 7-(10-Y)a(Y-1.5) 2 4
10 5a14 | 9-(14-X) a (X-3) 3 al4 | 9-(14-X) a (X-1) 30 5a13 | 8(13-Y)a (Y-2) g%
15 8a 18 | 10-(18-X) a (X-4) 5.5a18 | 10-(18-X) a (X-1.5) 9-(15-Y) a (Y-2) i
20 10a20 | 10-(20-X) a (X-4.5) | 7 a20 | 10-(20-X) a (X-1.5) 40 7a15 [9-(15-Y) a (Y-4.5)] Nota) 3 g
30 |10a22|12-(22-X)a(X-5) |7 a22|10-(22-X)a (X-2) Nota) Valores entre [ ] son para CRBU2. i%‘ 3
Fresado de dos chaflanes en el eje largo. Mecanizado de dos chaflanes en el eje :5
(en caso de que no sea necesario modificar . . corto para reducir ain mas su longitud. 8.5
el chaflan estandar y reducir el eje, indique El=1_0 |- E3=1_0 (en caso de que no sea necesario modificar . % 2
"+" para las dimensiones L1y X.) o T el chaflan estandar y reducir el eje, indique | : :;',
e Dado que L1 corresponde al " 5 "+" para las dimensiones L2 e . I I § 2
chaflan estandar, la dimension E1 ) ﬂ o e Dado que L2 corresponde al chaflan ':_l\l 3 5
es de 0.5 mm o mas, y 1 mm o LIT estandar, la dimensién E2 es de 0.5
mas en el caso de eje con diametro % mm o mas, y 1 mm o mas en el caso
de 230, de eje con diametro de 830 y 240, Ep=! "1 E4='"11 3
@ Tipo de eje aplicable: W ® Tipo de eje aplicable: W = g _g
22
[mm] 2.a
[mm] " CRB2, CRBU2 <
Tamafio CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max.
X L1 L3 max] X L1 L3 max. 10 |3a 8 -Y) a (Y-1) Y-1
10 5a14| 9(14-X)a(X-3) |X-3 |3al14|9(14X)a(X-1) | X-1 15 |3a 9 | 6- (2 Y) a (Y-1.5) Y-1.5 :E ©
15 8a18|10(18-X)a(X-4) |X-4 |3a 18|10-(18-X)a (X-1.5) | X-1.5 20 |3a10 |7-(10-Y)a(Y-1.5) Y-1.5 §:§
20 |10a20|10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 |3 a 20 |10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 30 |[5a13 [8-(13-Y)a(Y-2) Y-2 g S
30 |10a22|12-22-X)a(X-5) |X-5 |5a22|12(22-X)a(X-2) |X-2 40 |7a15 |9-(15-Y)a(Y-4.5) Y-4.5 c g
8
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Mecanizado de extremo especial en el eje

largo y taladrado de orificio pasante en el N
. ) Ql=M:__3/

eje. Mecanizado de roscas hembra en el

orificio pasante cuyo didmetro es il

equivalente al didmetro de los orificios guia.

==
=i__a

L1

® No disponible para el modelo de tamafio 10

e En general, la dimensién L1 maxima g Bl
equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M3: L1 méx.. =6 mm

e En el modelo de tamafo 40, se usa La figura superior muestra la serie CRB2.
una chaveta paralela en el eje largo,

® Tipo de eje aplicable: W

[mm]

Tamaiio| CRB2, CRBU2
Rosca 15 20 30 40
M3x05| @25 | 825 | 2.5 | 82.5
M4x07 | — 03.3 | 93.3 —
M5x08 | — — 04.2 —

El eje largo se ha reducido.

==
[

N
o Tipo de eje aplicable: W Lad°de'e'e'ajg l

X

Cuerpo (B)

Cuerpo (A
@ M MO

Lado del eje cort:IT

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm]
Tamafio CRB2 CRBU2
X X
10 3 al4 1 al4
15 4 ail8 1.5a18
20 4.5a20 1.5a20
30 5 a22 2 a22
40 18 a30 18 a30

Mecanizado de un eje redondo
escalonado con doble chaflan en el eje

largo para reducir ain més su longitud. o @%
(En caso de que no se requiera acortar O NE3= ...

el eje, indique "+" para la dimension X.)

Eoeinesindr < -
puede permanecer
inalterado dependiendo

® Tipo de eje aplicable: W
e Las dimensiones iguales estan

representadas por un mismo simbolo,  delfipo de mecanizado -
- i o Tequerido e |
(Si no desea especificar la dimension . =l X
C1, en su lugar indique "+".) [ |
[mm]
CRB2 CRBU2

TamaNO X [Umax| L3 | D1 | X [Limix| L3 | D1

10 6ald | X-4.5 |L1+15 |03 4 at4 [ X-2,5 [L1+15]|03

15 7a18 [ X-5.5 |L1+15 |[o3ae4 | 45a18 | X-3 L1+15|03apd
20 8a20 | X-6.5 |L1+2 03ag5 |5 a20 | X-3.5 [L1+2 |@3ae5
30 10a22 | X-8 L1+3 | 03a06 | 7 a22 | X-5 L1+3 |03a06

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial en el eje
largo y taladrado de orificio pasante en el
eje. Mecanizado de roscas hembra en el
orificio pasante cuyo diametro es 41
equivalente al didmetro de los orificios guia.

==
=__a

e En el modelo de tamafo 40, se usa |
una chaveta paralela en el eje largo. g bl

| =

® No disponible para el modelo de tamafio 10 Q2 =M:__3
e En general, la dimension L2 maxima
equivale al doble del tamafio de rosca L@ figura superior muestra la serie CRB2.
(Ejemplo) Para M4: L2 max.. = 8 mm
® Tipo de eje aplicable: W

L2

[mm]

Tamaio CRB2, CRBU2
Rosca 15 20 30 40
M3x05| 2.5 | 925 | 2.5 | 82.5
M4x07| — 03.3 | 23.3 —
M5x08| — — 04.2 —

El eje corto se ha reducido.

~ Lado del eje largo
e En el modelo de tamano 40, se usa

una chaveta paralela en el eje largo.
© Tipo de eje aplicable: W Cuerpo (BY
Cuerpo (A
(s -
Lado del eje cortlo_TT L
>Il

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm]
- CRB2, CRBU2
Tamafho
Y

10 1 a 8

15 15a 9

20 1.5a10

30 2 ai3

40 45a15
Simbolo: A22
Mecanizado de un efe edondo escalonado con doble  P1Ede pemenecer
haflin enele duci ain més su lonaitud nalterado dependiendo | [
chafén en el eje corto para reducir adn més su longitud. o0 e mecanizado SIS

(En caso de que no se requiera acortar  requerido. Cafn L”_‘

H H H nn . I3 I

el eje, indique "+" para la dimensién y.) Oy <L é < g

® Tipo de eje aplicable: W p—

e Las dimensiones iguales estén ~ D2=p.__!
rgpresentadas por ur.1 rmsmo Sl.mbOIO.', O @ Eo_r7!
(Si no desea es:pelcmcar la dimensién 4 - [f}
C2, en su lugar indique "+".) -

[mm]
Tamafio CRB2, CRBU2
Y L1 max. L4 D2
10 |4 a 8 |Y-25 L2+15 23
15 |45a 9 |Y-3 L2+1.5 03 a g4
20 |5 a0 |Y-35 L2+2 23 a @5
30 |7 ai13 |Y5 L2+3 23 a 06
L2+5
40 |8 ail5 |Y-55 [L2 + 3] Nota) | @3 206

Nota) Valores entre [ ] son para CRBU2.
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Opciones especiales Serie CR B |:|2

Doble eje

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante

® No disponible para el modelo de tamario 10 T
e El diametro minimo de mecanizado
para di es de 0.1 mm,
e En el modelo de tamafio 40, se usa ‘
una chaveta paralela en el eje largo.
® Tipo de eje aplicable: W JF

La figura superior muestra la serie CRB2.

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial y taladrado
de orificio pasante en ambos ejes (largo y
corto). Mecanizado de roscas hembra en los
orificios pasantes cuyo didmetro es
equivalente al diametro de los orificios guia.

® No disponible para el modelo de tamafio 10

e En general, la dimensién L1 maxima
equivale al doble del tamafio de rosca.
(Ejemplo) Para M5: L1 méx. = 10 mm

e En el modelo de tamafo 40, se usa
una chaveta paralela en el eje largo.

Q=M ")/

4

_1= =)
=i

L1

o]

a1l

La figura superior muestra la serie CRB2.

L1

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm] | eTipo de eje aplicable: W
CRB2, CRBU2 e Las dimensiones iguales estan [mm]
Tamano ; representadas por un mismo simbolo z
d1 p p g amafio CRB2, CRBU2
15 2.5 Rosca 15 20 30 40
20 02.5a 035 M3x05| @2.5 | @25 | 82.5 | 2.5
30 02.5 a 04 M4x07| — | @33 | 833 | —
40 ©2.5a 03 M5x08| — — 04.2 —
Simbolo: A19 Simbolo: A20
Eje largo y eje corto reducidos. P Los ejes estan invertidos. —
o En el modelo de tamafio 40, se usa Lado del e largo il (Se han reducido tanto el eje largo y ,llj L
una chaveta paralela en el eje largo. L1 a como el eje corto.) e | U
e Tipo de eje aplicable: W Cuerpo (B e En el modelo de tamafio 40, se usa terpo ()
Cuerpo (A una chaveta paralela en el eje largo. [Cuuerpo A]rj o
O [ e Tipo de eje aplicable: W T £l
Lado del eje cortol_[ L
1
>

La figura superior muestra la serie CRB2.

[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafo CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 al4 1 a8 1 a4 1 a 8 10 3 ail0 1 ait2 1 a3 1 ait2
15 4 ai8 15a 9 1.5a18 15a 9 15 4 aillb 1.5a155 1.5a6.5 1.5a15.5
20 4.5a20 1.5a10 1.5a20 1.5a10 20 45a13 1.5a17 15a75 1.5a17
30 5 a22 2 a3 2 a22 2 ail3 30 5 al6 2 a9 2 a85 2 ai9
40 18 a30 45a15 18 a30 45a15 40 6.5a17 — 3 a9 —
Mecanizado de dos chaflanes de Doble chaveta
angulo recto en el eje largo para Mecanizado adicional de chavetas y
reducir ain mas su longitud. sus correspondientes orificios a 180° @
(En caso de que no sea necesario con respecto a la posicion estandar.
modificar el chaflan estandar y e Tipo de eje aplicable: W g a
reducir el eje, indique "+ para las i e Las dimensiones iguales estéan _'l _'1
dimensiones L1y X.) ﬂ N - representadas por un mismo ﬁ
e Dado que L1 corresponde al chaflan i ‘»“—‘ i simbolo. !
estandar, la dimension E1 es dE 0.5 - | I Dimensiones |~
mm o mas, y 1 mm o mas en caso - [ 1" x de la chaveta
de eje con diametro de 930 y 940,
® Tipo de eje aplicable: W
[mm]
Tamafio CRB2 CRBU2
X L1 Lmax. | X L1 L3 méax
10 | 5a14| 9-(14X)a(X-3) |X-3 |3a14| 9(14X)a(X-1) |X-1 [mm]
15 8a 18 [10-(18-X)a (X-4) | X-4 3a 18 [10-(18-X) a (X-1.5) | X-1.5 Tamafo CRB2, CRBU2
20 |[10a20 [10-(20-X)a (X-4.5) | X-4.5 | 3a 20 [10-(20-X)a (X-1.5) | X-1.5 Dimensiones de la chavetal LL
30 |(10a22(12-(22X)a(X5) |X-5 |5a22|12-(22-X)a(X2) |X-2 40 4x4x20 | 2
39
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)

Opciones especiales
-XA31 a -XA58: Configuracion del eje 11

La configuracién del eje se resuelve mediante un sencillo sistema de ejecuciones especiales.
Contactar con SMC para recibir las hojas de pedido.

Configuracion del eje 1l
Tipo de eje aplicable: S, J, K, T,Y

Modelo basico/serie CRB2 #Tipo de eje
S Estandar
J
K | véasela
T pag. 11.
Y

Sin deteccion magnética

N EEVIILENETEY CDRB2(B| J
Con unidad de regulacion de angulo 1’
Con detecciéon magnética

Montaje
Con unidad de regulacion de angulo

U2

CRB2[B][J] [20]—
0]—[90)

«

Tipo montaje universal/serie CRBU2  ¢Tipo de eje

90

Angulo de giro
» Tamano

S Estandar
J
K | véasela
T pag. 27.
Y

Sin deteccion magnética

Con deteccion magnética
Con unidad de regulacion de angulo

Con deteccion magnéticaT

CDRBU2 JUR

CRBU2|:| [20]—

90
0]—[90

Simbolo

-XA31 a -XA58

Posicidn de la conexion

z |XA33C4C30]|

Z —|T79L|—|XA33C4C30|

Tipo de paleta Codigo de

Detector configuracion del eje

magnético

Posicion de la conexion

y4 | XA33C4C30|

Z—|T79L|—[XA33C4C30|

Tipo de paleta Cédigo de
T o ] | Angulo de giro Detector configuracion del eje
1 mon niver At
po montaje u e’ sa ] & Tamafio magnético
Con unidad de regulacién de angulo
Caddigo la configuracion del eje
_— -
@Axial: Superior (Lado del eje largo) @®Doble eje
. L Tipo de | Tamario aplicable , L Tipo de | Tamario aplicable
Simbolo Descripcién cie 10115]20/30/40 Simbolo Descripcién cie 1011512013040
XA31 Rosca hembra en el extremo del eje S, Y [ JK 2K XA39* | Orificio pasante del eje S, Y [ K BK 2K )
XA33 Rosca hembra en el extremo delgje | J, K, T KKK XA40* | Orificio pasante del eje KT [ 2K
XA37 Eje redondo escalonado LJKT @e|e| e/ @@ XA41* | Orificio pasante del eje J A3
XA45 Chaflan intermedio JKT e e @ @ | @ XA42* | Oriio pasare il g + Rosca hembra n o eiremodel e S, Y [ I I 2K )
XA47 Mecanizado del orificio para chaveta | J, K, T (K XAA43* | Oifiopasante oo e + Rosca hembra n ol eemo gl g K, T [ K I 2K
XA48 Modificacién de longitud del eje largo S, Y KK XAA44* | Oricio pasar bl g + Rosca hemtra en o exremodel e J KA
XA51 Modificacion de longitud del ejelargo | JLK,T | @ | @ | @ | ® | ® XA50* | Modificacin de longitud del doble eje Y (I I AK)
. . . XA53* | Modificacién de longitud del doble eje K o 06|00 O
@AXxial: Inferior (Lado del eje corto) _ XAB57* | Modficacion de longitud del doble eje | J o/eo/o 0o
Simbolo Descripcién Tizqede 1I)an;a5n02 8pl§gbl:o XA58* | Eje inverido, Modificacion de ongiud del doble e J e/ejojo|0
= - ! = Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios
XA32. Rosca hembra en el exiremo del eje S Y ® o 0 con deteccién magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
XA34* |Roscahembraenelextremodeleje | J, K, T (K B K
XA38* | Eje redondo escalonado K (I K I BK )
XA46* | Chaflan intermedio K oo o 00
XA49* | Modificacion de longitud del eje corto Y (A I I 3K )
XA52* | Modificacion de longitud del eje corto K (I I I AK)
XA55* | Modificacién de longitud del eje corto J KK
0 %



Opciones especiales Serie CR B DZ

Combinacion
p
XALICombinacién o
] L Diecain el Tipo de eje aplicable s m
Simbolo Descripcion sl J [K]S|T]Y Combinacion o
XA31 | Rosca hembra en el extremo del eje | @ @ |@|XAH = Tipo de eje disponible para combinacion. o
XA32 | Rosca hembra en el extremo del eje ) o (@ @ XA
XA33 | Roscahembraenelextremodeleje |@| (@ |@®| |@ XA3 \
XA34 | Rosca hembra en el extremo del eje o000 |O @ |XAY (
XA37 | Eje redondo escalonado | @ o0 [ @ |XAY =
XA38 | Eje redondo escalonado e (@ K* K™ | XA ;
XA39 | Orificio pasante del eje  |@ | @ e |@ XA39 ]
XAA40 | Orificio pasante deleje  |@|@| (@] |@® XA40 Al
XAA41 | Orificio pasante del eje  |@® |@|® XAd1 E
XA42 | Orico pasane de e + Rosca hembraen l e, il | @ | @ e |@ XA42 [3)
XAA43 | Orfco pasente el e + Rosca hembraen el ext del et | @ | @ [ J [ XA43
XAA44 | Orfco pesente dl i + Roscahembraenlext del ot | @ | @ | @ XAd4 —
XAA45 | Chaflan intermedio o e | XAdS
XA46 | Chaflan intermedio e |@ XAd6 N
XAA47 | Mecanizado del orificio para chaveta | @ |  |@ | @ | |@ XA47 =2
X A48 | Modificacién de longitud del eje largo | @ e |@ [ ) XA48 E
XAA49 | Modificacion de longitud del eje corto | | @ @ Y* Y* Y* | XA4 [3)
XA50 | Modificacion de longitud del doble eje | @ | @ [ Y* Y*| @ |XAS0
XA51 | Modificacién de longitud del ejelargo | @ | (@ |@| |@ ) KT*| J* KT*| J* | @ |[K*| @ XA51
XAB52 | Modificacion de longitud del ejecorto | |@| | @ K* K* K* K* K* | K* | K* K* | XA52 S
XA53 | Modificacién de longitud del doble eje | @ | @ | | @ K* K* K* | K¥ | K* K* | @ |XAS3 - |
XAB55 | Modificacion de longitud del eje corto | | @ | @ J* J* J* | J* J* J* XA55 ;
XAS57 | Modificacion de longitud del doble je | @ | @ | @ J* J* J* | J* J* J* @ | XAS7 (o]
XAB8 | Eiinvertdo, Modificacion de longiud del obe e | @ | @ | @ J* J* | J* J* J* J* | J* =
Posibilidad de combinar hasta 2 XAOs. E
Ejemplo: XA31A32
jemp 5
——
Combinacion XALl, XCLJ o
Disponibles también, como ejecucion especial, otras combinaciones, ademas de -XA, por ejemplo, -XCJ). 3 K
Consulte las pags. 46 a 48 para mas detalles sobre las caracteristicas técnicas. g -g
- . Combinacion C 0
i 5 A oo
Simbolo Descripcion Tamano aplicable XA31 a XA58 8 3
XC1* Adicion de orificio de conexion 10, 15, 20, 30, 40 [ )
XC2* Cambio de orificios roscados a orificios pasantes 15, 20, 30, 40 [J
XC3* Modificacién de la posicion del tornillo [
XC4 Cambio del rango de giro [ 4 @
= —— ‘ . c9
XCS* Mod!f!cacpn del rango degyro entre 0y 200 10, 15, 20, 30, 40 [J 0w
XC6 Modificacin del rango de giro entre 0y 110° o Tl
XC7* Eje invertido — 38
XC30 Grasa fluorada ® i.%' 4]
= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios
con deteccién magnética y/o unidad de regulacion del angulo.
Disponible un total de cuatro combinaciones XA yXCL. E
Ejemplo: XA33A34C5C30 S
0.6
25
D ©
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

O

Mecanizado de roscas hembra en T Mecanizado de roscas hembra en
el eje largo. Tl ox el eje corto.
® En general, la dimension L1 Ql=M_2 L”J @: ® En general, la dimensién L2 maxima
maxima equivale al doble del S5 equivale al doble del tamafio de rosca. o
tamafo de rosca. (Ejemplo) Para M4: L2 = 8 mm H
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm Sin embargo, en el caso del perno M5 para el ! e
® Tipo de eje aplicables: S, Y ; eje S, la maxima dimension L2 es 1.5 veces ‘»”—‘ ;
=1 mayor que el tamafio de la rosca Y T
® Tipo de eje aplicables: S, Y Q2=M__] N
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
)zzs% Q1 f%% Q2
Tamafio S Y Tamafio S Y
10 No disponible 10 No disponible
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
Mecanizado de roscas hembra en el eje largo. L ] Mecanizado de roscas hembra en el eje corto. & K eje ﬁ; .
® En general, la dimension L1 g ! Q1 =Mi_23 ® En general, la dimensién L2 é‘,‘ (Teje) o J ?je
maxima equivale al doble del %] - maxima equivale al doble del ; ﬁl [ I J c: ||
tamafio de rosca. T tamafio de rosca. 4 ~ - Iy
(Ejemplo) Para M3: L1 =6 mm i . (Ejemplo) Para M3: L2 = 6 mm )m
® Tipo de eje aplicables: J, K, T ~J Sin embargo, en el caso del perno M5 para !
el eje T, la maxima dimension L2 es 1.5
veces mayor que el tamafio de la rosca.
® Tipo de eje aplicables: J, K, T
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
»%% at &y Q2
Tamaio J K T TamaioN]  J K T
10 No disponible 10 No disponible
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5 40 M3, M4, M5
Mecanizado de un eje redondo o Mecanizado de un eje redondo
escalonado en el eje largo para \\o, escalonado en el eje corto para
reducir atin mas su longitud. v> D1 g " reducir atin mas su longitud. [ |
(En caso de que no se requiera acortar ) (En caso de que no se requiera acortar ‘ Fpr
el eje, indique "+" para la dimensién X.) o T el eje, indique "+" para la dimensién Y.) [ L L”_‘
e Tipo de eje aplicables: J, K, T Ak a0 e Tipo de eje aplicable: K I o
® | as dimensiones iguales estan ‘ L LII-‘ ® |as dimensiones iguales estan ﬁﬁ =
representadas por un mismo simbolo. ‘ I ¢ representadas por un mismo simbolo. D2=g! "2
(Si no desea especificar la dimension i 1 o (Si no desea especificar la dimensién
C1, en su lugar indique "+". 1 C2, en su lugar indique "+".)
[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafo CRB2, CRBU2
X |L1 max. D1 X |L1 max. D1 Y |L2 max. D2
10 |4a14 | X-3 03a@3.9 | 2al14 | X1 03 a03.9 10 [2a14 | Y-1 23 a03.9
15 [ 5a18 | X4 03ap@4.9 | 3a18 | X-1.5 | o3 aw4.9 15 |[3a18 | Y-1.5 | e3aw4.9
20 6a20 | X-45 | 93a059 | 3a20 | X-1.5 | 863 a 059 20 |[3a20 | Y-1.5 | e63a @59
30 |[6a22 | X-5 93a@7.9 | 3a22 | X-2 03 ae7.9 30 [3a22 | Y2 23 a@7.9
40 8a30 | X-65 | 8632099 | 4a30 | X-3 23 a 9.9 40 6a30 | Y-45 | 65a09.9
42 SVMC



Axial: Superior (Lado del eje largo)

Opciones especiales Serie CR B |:|2

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

JE—
Simbolo: A45 Simbolo: A46 g
Mecanizado de un chaflan intermedio I Mecanizado de un chaflan intermedio oc
en el eje largo para reducir alin mas W1 s il en el eje corto para reducir alin mas (&)
su longitud. —=== ™| - su longitud [
(La posicién del chaflan es la misma ; (La posicién del chaflan es la misma o
que la del modelo estandar.) E que la del modelo estandar.) i Lli‘ —
(En caso de que no se requiera acortar H (En caso de que no se requiera acortar > - |
el eje, indique "+" para la dimension X.) ‘ I el eje, indique "+" para la dimension Y.) | | ;
* Tipo de eje aplicables: J, K, T | = e Tipo de eje aplicable: K W2or 0
— N
[mm] oc
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
&> X W1 L1 max. | L3 max. Tamafio CRB2, CRBU2 (
&
Tamaios] J [ K[ T[J[K[T[J[K[T[J[K]T Y W2 [L2 méx.| L4 méx.
10 65a14| 05a2 X-3 L1-1 10 45a14 |[0.5a2 Y-1 L2-1 g
15 8 al18|05a25 X-4 L1-1 15 55a18 |0.5a25 | Y-1.5 L2-1 m
20 9 a20|05a3 X-4.5 L1-1 20 6 a20 |05a3 Y-1.5 L2-1 o
30 11.5a22| 05a4 X-5 L1-2 30 85a22 |05a4 Y-2 L2-2 o
40 155a30| 0.5a5 X-5.5 L1-2 40 13.5a30 [0.5a5 Y-4.5 L2-2
——
p—
Simbolo: A47 Simbolo: A49 =
Mecanizado de una chaveta en el El eje corto se ha reducido. ;
eje largo. - ® Tipo de eje aplicable: Y g
(La posicion de la chaveta es la © T T T T m
misma que la del modelo estandar.) «@ [1‘ [1‘ o
Pida la chaveta de forma separada. ‘ I ‘ I )
; ; ; N1 > >
® Tipo de eje aplicable: J, K, T © [ —
I Tamafio: 10230  Tamafio: 40
n
I 09
oo cC®
| f 85
‘ 22
S — — [mm] o3
. CRB2, CRBU2
Tamano
Y
[mm] 10 1 a4 2 W
Tamaro CRB2, CRBU2 15 15a18 g o
at L[ M 20 15220 S5
20 | 2h9%4s | 10 6.8 30 2 a22 32
30 | 3n9%,s | 14 9.2 40 18 a30 =0
Simbolo: A48 Simbolo: A52
El eje largo se ha reducido. El eje corto se ha reducido. :5
[S 3N =
® Tipo de eje aplicable: S, Y ® Tipo de eje aplicable: K _§ ‘g
g2
1 89
N N rA =
La La L c
IR i|E
[ ] [ ] >
Tamaiio: 10 a 30 Tamafo: 40 °
<o
[mm] 22
: CRB2 CRBU2 [mm] 2%
Tamafio CRB2, CRBU2 <
X X Tamafio ,Y
10 3 al4 1 ail4
15 4 18 1.5a18 10 1 atd
a >4 15 15218 S o
20 45a20 1.5a20 20 15220 §§
30 5 a22 2 a22 30 > a0 5‘%
40 | 18 a30 | 18 a30 40 45230 s
o
o
43
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Serie CRB[ 12

Axial: Superior (Lado del eje largo)

Simbolo: A51
El eje largo se ha reducido.
® Tipo de eje aplicable: J, K, T
! L
X
|
[mm]
Tamafo CRB2 CRBU2
X X
10 3 ail4 1 a4
15 4 a8 1.5a18
20 45a20 1.5a20
30 5 a22 2 aZ22
40 6.5a 30 3 a30

Axial: Inferior (Lado del eje corto)

El eje corto se ha reducido.
® Tipo de eje aplicable: J

[}
=i__J

>
[mm]
- CRB2, CRBU2
Tamaho
Y
10 1 a 8
15 15a 9
20 1.5a10
30 2 al3
40 45a15

Doble eje

dl=0! "] dl=o! "] d3=ol " oy d3=00 0
Solo aplicable al modelo de paleta simple. Eje con 1 Sélo aplicable al modelo de paleta simple. T L”“ T Llf
orificio pasante (Mecanizado adicional de los ejes S, Y) T Eje con orificio pasante (Mecanizado ! - oo
® Tipo de eje aplicable: S, Y Il 4N adicional de los ejes K, T) d1 A d1 Lo
® |as dimensiones iguales estan ‘ ® Tipo de eje aplicable: K, T — —

representadas por un mismo simbolo. ‘ o o ‘ o ® |as dimensiones iguales estan [ | i
® No disponible para el modelo de tamaio 10. il =T representadas por un mismo simbolo. L ]
© En ¢l modelo de tamafio 40, se usa una chaveta . Eje S  No disponible para el modelo de tamaio 10. d3,| o EjeT
paralela en el eje largo. Eie Y e d1=025,L1=18 (max.) para el EjeK 3
® | imetro minimo de mecanizado para i es de 0.1mm  La figura superior muestra la serie CRB2. tamanio 15 ; el diametro minimo de  La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] mecanizado para d1 es de 0.1 mm. [mm]
CRB2 CRBU?2 ® d1 = d3 para tamafo 20 a 40 . CRB2, CRBU2
N s | Y WM K][T[K]T
Tamaiio di d1 Tamaiio d1 d3
15 02.5 02.5 15 02.5 02.5a 03
20 92.5a83.5 92.5a83.5 20 — 92.5 a g4
30 02.5 a 04 02.5 a 04 30 — 02.5a04.5
40 02.5a 03 02.5 a 95 40 — 02.5 a 85
=0
Sélo aplicable al modelo de paleta simple. Il Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Eje con orificio pasante Mecanizado de extremo especial y taladrado |
@ No disponible para el modelo de tamario 10. N de orificio pasante en ambos ejes (largo y =M, ‘ .
e Tipo de eje aplicable: J corto). Mecanizado de roscas hembra en los 4 %
e Las dimensiones iguales estan orificios pasantes cuyo diametro es n
representadas por un mismo simbolo. 0 ! 0 equivalente al didmetro del orificio guia. o ! i o - -
= @ No disponible para el modelo de tamafio 10. Q1 / I
L ® En general, la dimensién L1 méaxima '
La figura superior muestra la serie CRB2. e(.]uwale al doble d.el tama,no derosca. |, figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] gjemplcg Para M5: II_1 max.(.j:|10 mm
in embargo, en el caso de mm
Tamafo CRB2, CRBU2 perno M5 situado en el eje corto CRB2 CRBUZ[ ]
di del eje S: L1 méx. = 7.5 mm %5 20 1 30 | 40
15 @2.5 ® En el modelo de tamano 40, se usa F
20 22.5 2035 una chaveta paralela en el eje largo. Rosca \| $ | Y le SlY S | Y
e Tipo de eje aplicable: S, Y M3x0.5|02.5|02.5|02.5|02.5
30 g2.5a 04 e Las dimensiones iguales estdn ~ M4x07| — |03.3|23.3| —
40 02.5a04.5 representadas por un mismo simbolo. M5x08| — | — |@042| —

44
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Opciones especiales Serie CR B |:|2

Doble eje

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial y
taladrado de orificio pasante en
ambos ejes (largo y corto).
Mecanizado de roscas hembra en
los orificios pasantes cuyo diametro
es equivalente al diametro del
orificio guia.
@ No disponible para el modelo de tamafio 10.
® En general, la dimensiéon L1
maxima equivale al doble del
tamano de rosca.

==
=i__a

at=m_ 2/l

L1

L=}
L1

n_|
aifl

La figura superior muestra la serie CRB2.

Sélo aplicable al modelo de paleta simple.
Mecanizado de extremo especial y
taladrado de orificio pasante en
ambos ejes (largo y corto).
Mecanizado de roscas hembra en
los orificios pasantes cuyo diametro
es equivalente al diametro del
orificio guia.
@ No disponible para el modelo de tamafio 10.
® En general, la dimension L1
maxima equivale al doble del
tamafo de rosca.

Qi =M % .
(| al v
! I
o ‘ g o)~
==
@/%

La figura superior muestra la serie CRB2.

O

(Ejemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm [mm] (Ejemplo) Para M5: L1 max. = 10 mm [mm]
Sin embargo, en el caso del 5 CRB2, CRBU2 ® Tipo de eje aplicable: J Tamafiol  CRB2, CRBU2
perno M5 situado en el eje corto /Z"’”“ 15 | 20 | 30 | 40 ® Las dimensiones iguales estan 1 . 4
I o %> i i 5 0 | 30 0
. _I?el ecjle T'. L1 r?axl.al_ 7I.(5;_nm Rosca & K‘ T K‘ T K‘ T K‘ T representadas por un mismo simbolo. ENER
'bo de eje aplicable: K, . M3x05|025| 025|025 02.5 M3x05| 025|025 | 02.5 | 02.5
® | as dimensiones iguales estan
representadas por un mismo simbolo. M4x0.7| — |93.3|03.3|03.3 M4x07| — |23.3|03.3|03.3
M5x08| — | — |@4.2|04.2 M5x 08| — | — |04.2|04.2
Simbolo: A50 . . Simbolo: A53 —
Se han reducido tanto el eje largo i i Se han reducido tanto el eje largo U
y como el eje corto. ado del eje largo | Ladodelefelargo x y como el eje corto. Lado del eje largo ;
) - ! - [ |
® Tipo de eje aplicable: Y Cemp - ® Tipo de eje aplicable: K
Cuerpo (B)
Cuemo (A) (Cuerpo (A) .
o Mmoo oMo Cuerpo (A)
ado del eje cor;[ [“ Lado del ejem;n: [“ I T L[] T Hl o]
[ il ) D
> >~ Lado del eje corto o
Tamaiio: 10 a30 Tamaiio: 40 >
La figura superior muestra la serie CRB2. La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafio CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 ail4 1 al4 1 al4 1 al4 10 3 ail4 1 a4 1 at4 1 al4
15 4 ai8 15a18 1.5a18 1.5a18 15 4 ai8 1.5a18 1.5a18 15a18
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20
30 5 aZ22 2 a22 2 a22 2 a22 30 5 aZ22 2 a22 2 a22 2 a22
40 18 a30 18 a30 18 a30 18 a30 40 6.5a30 4.5a30 3 a30 45a30
Simbolo: A57 Simbolo: A58 o
-l [
Se han reducido tanto el eje largo 'y U Los ejes estan invertidos. Ademas, —
como el eje corto. Lado del je largo ><' se han reducido tanto el eje largo y Lado del eje Iarg}L x
@ Tipo de eje aplicable: J l | como el eje corto.
Cuerpo (B): (En caso de que no se requiera Cuerpo (B)
G ) acortar el eje, indique "+” para la c o
uerpo dimensién X e. uerpo
ool ension X e ) o o
o ® Tipo de eje aplicable: J k 7 e
Lado del eje corto i Lado del efe corlo o
> >
La figura superior muestra la serie CRB2. La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] [mm]
Tamafio CRB2 CRBU2 Tamafio CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 al4 1 al4 1 al4 1 al4 10 3 a1l0 1 ait2 1 at0 1 ait2
15 4 ai8 1.5a18 1.5a18 1.5a18 15 4 alilb 1.5a15.5 1.5a11.5 1.5a155
20 45a20 1.5a20 1.5a20 1.5a20 20 45a13 1.5a17 1.5a13 1.5a17
30 5 a22 2 a22 2 a22 2 a22 30 5 a6 2 ail9 2 ailé 2 ail9
40 6.5a30 4.5a30 3 a30 3 a30 40 6.5a17 45a28 3 ai7 45a28
45

(cnsuzwu” CRBU2 ”caszmwu” CRB2 ]
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Unidad deteccion/
regulacion
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Serie CRB2/CRBU2 (tamaiio: 10, 15, 20, 30, 40)
Ejecuciones especiales

-XC123456730

Simbolo

-XC1 a-XC7,-XC30

Modelo basico/serie CRB2 #Tipo de eje
S Estandar
w
J
K Véase la
T pag. 11.
Y

Sin deteccion magnética

Con deteccion magnética

cRB2([B][J] [20]—[90]
CDRB2 [B][J] U[20]—[90

Posicion de la conexion

———[XC4C30]

Z —|T79L|—[XC4C30]

yA

Con unidad de regulacion de angulo
L . Tipo de paleta Simbolo de
Con deteccion magnética Angulo de giro Detector ejecuciones especiales
Montaje & Tamaiio magnético
Tipo de eje
w Estandar
J Véase la pag.11.
Con unidad de regulacion de angulo e
Tipo montaje universal/Serie CRBU2 ¢Tipo de eje
= Estandar
w
J
K | véasela
T pag. 27.
Y Posicion de la conexién

CRBU2[J]| [20]-[90]

yA

——[XC4C30]

(OLEENENEIEY CDRBU2|J U [Ql —(90] Z—|T79L|—[XC4C30|
Con unidad de regulacion de angulo
Con deteccid st Tipo de paleta Simbolo de
on deteccion magnetica Angulo de giro Detector ejecuciones especiales
Tipo montaje universal eTamafio magnético
Tipo de eje
A\ Estandar
J | Véaselapag.27.
Con unidad de regulacion de angulo e
Simbolos de las ejecuciones especiales Combinacion
Simbolo Descrincion Tipo de eje aplicable | Tamario Simbolo Combinacion
i W, J, K, S, T,Y | aplcable XC1 | XCi
XC1* Adicion de orificio de conexion [ XC2 [ XC2
XC2* Cambio de orficios roscados a orficios pasantes ) 10 XC3 ) — XC3
XC3* Modificacion de la posicién del tornillo J 15 XC4 [J [J [J XC4
XC4 Cambio del rango de giro [ 20 XC5 [ [ [ — XC5
XC5* Modificacién del rango de giro entre 0 y 200° ® XC6 ® ® ® — — XC6
XC6* Modificacion del rango de giro entre 0y 110° [ 30 XC7 [ [ [ [ ® — XC7
XC7* Eje invertido W, J 40 XC30 [ [ [ [ [ ) )
XC30 Grasa fluorada [
= Estas caracteristicas no estan disponibles para los actuadores giratorios
con deteccion magnética y/o con unidad de regulacién del angulo.
4
6 % SVC



Ejecuciones especiales Serie CR B DZ

Las conexiones se afiaden en la
superficie del extremo del cuerpo (A).
(Tendrédn una superficie de
aluminio, ya que el mecanizado
adicional se dejara sin terminar.)

Serie CRB2 3x od Los orificios roscados en el

cuerpo (B) han sido cambiados
por orificios pasantes.
(Tendran una superficie de
- aluminio, ya que el mecanizado
adicional se dejara sin terminar.)
i ‘ ‘ ‘ ® No disponible para el

actuador giratorio con

® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se
usa una chaveta paralela en lugar de un chaflén.

® No disponible para el actuador ConexicnA ~ Conexién B Conexign A~ Coneidn B "
giratorio con detector magnético. (esténdar) (modificado) detector magnético.
La figura superior muestra la serie CRB2.
[mm] Serie CRBU2 2xod [mm]
_ CRB2, CRBU2 CRB2. CRBU2
Tamafio Q ’M N Tamaﬁo#
10 | M3 85 | 95 g 15 34
15 M3 11 10 20 45
(. [
20 M5 14 13 Congxion A~ Conexidn B Congxion A Conexion B 30 5.5
30 | M5 155 | 14 (estandar) (modificado) 40 55
40 M5 21 20 (Visto desde el lado del eje largo)
Simbolo: C3 Simbolo: C4
La posicion de los tornillos para apretar el cuerpo del actuador ha sido modificada. Sélo aplicable al modelo de paleta simple.

Rango de giro modificado. Angulo de giro 90°. El punto inicial de giro es
la posicion horizontal (90° desde la parte superior hacia la derecha).
e La tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§’

3 tornillos Allen ® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se usa una chaveta
paralela en lugar de un chaflan.

nexion A Conexion B Conexion A Conexion B

Opciones {CRBUZWUH CRBU2 ”CRBZDWUH CRB2 ]

»n
=) 8
8
3}
o
o
o ) @
(estandar) (modificado) o . Conexion A Conexion B 3 . o
El'inicio de la rotacion es la posicion del chaflan (de la chaveta) con conexién A presurizada.
La figura superior muestra la serie CRB2.  (Visto desde el lado del eje corto) La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo)
»n
[}
go
o«
00
Simbolo: CH5 Simbolo: C6 2
Q0
Sélo aplicable al modelo de paleta simple. Sélo aplicable al modelo de paleta simple. iur @
El punto de inicio del giro es a 45° a la izquierda del punto inferior de la linea vertical. El punto inicial de giro es la posicion horizontal (90° desde la parte superior hacia la izquierda).
e La tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§ ® L a tolerancia de giro para CRB2BW10 es *§’ E
® E| tamafio de la conexion para el modelo CRB2BW10, 15 es M3. @ En el modelo de tamanfo 40, en el eje largo se usa una chaveta S
® En el modelo de tamafio 40, en el eje largo se usa una chaveta paralela en lugar de un chaflan. _§ "g
paralela en lugar de un chaflan. = [T ek 3
jro 0 Final de qi i 2 o g)
R inalde gro  Max. = 110 % b
0 6 % = 500° =
Q Max. = 200 S

Final de giro
o

El inicio de la rotacion )
. , T O
es la posicion del Chaflan | =
, chaflan (de la chaveta (Inicio del giro) w2
Chaflan con conc(axién B ) Conexiéon A Conexién B .E.~§

(Inicio del giro) @5 | presurizada. El inicio de la rotacién es la posicion del chaflan (de la chaveta) con conexién B presurizada. <

Conexién A Conexién B La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo)

La figura superior muestra la serie CRB2. (Visto desde el lado del eje largo)

Con deteccion
magnética

SMC 47

O



Serie CRB[ 12

Los ejes estan invertidos.

® En el modelo de tamafo 40, en
el eje largo se usa una chaveta
paralela en lugar de un chaflan.

La figura superior muestra la serie CRB2.

La grasa estandar se ha cambiado por grasa fluorada.
(cambio no realizable en caso de modelos de baja velocidad).

[mm]
Tamafio CRB2 CRBU2
Y X Y X

10 12 10 19 3

15 155 11.5 20.5 6.5

20 17 13 22.5 75

30 19 16 26.5 8.5

40 28 17 36 9
48 SMC
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Actuador de giro

Serie

CRB[12

Accesorios-unidades

Unidad de deteccion magnética y unidad de regulacién de angulo

Serie CRB2/CRBU2 L2 unidad de deteccion magnética y/o la unidad de regulacion de angulo se pueden montar en el actuador giratorio de tipo paleta.

Actuador de giro con unidad de deteccion magnética
CDRB2BW[ -1
CDRBU2W[I-IC1-

Actuador de giro con unidad de regulacién del angulo
CRB2BWULI-I-[1
CRBU2WULI-C-

Unidad de deteccion
—_—

Chaflan simple (chaveta)

@ Tomillo de cabeza redonda

Unidad de regulacion
—_—

T—

Chaflan simple (chaveta) ]

T
— EZ

n

]

@®Tapa

Unidad anadida

Unidad de detecciéon magnética

Unidad afadida Unidad de regulacién del angulo

Actuador de giro con unidad de deteccion magnética y
unidad de regulacién del angulo CDRB2BWU-1-[]
CDRBU2WUI-1-]

* Tornillo de fijacion

*Acoplamiento

Chaflén simple (chaveta) (1
:D

]

% Tornillo de cabeza redonda

Unidad anadida Unidad de deteccion magnética/Unidad de regulacion del angulo

* El actuador de giro con deteccién magnética y regulador de &ngulo es, basicamente, una combinacion de unidad de deteccion magnética y unidad de regulacion de angulo.
Los componentes marcados con un s son componentes adicionales requeridos para la conexion (piezas del conjunto de acoplamiento),
mientras que los componentes marcados con un 4 son innecesarios.

Nota) Los dibujos muestran la serie CRB2.

Ref. de unidad (comun para las series CRB2/CRBU2)

Opciones (CRBUZWU” CRBU2 ”CRBZDWU” CRB2 ]

especiales

Tamafo | Unidad de deteccidn magnética Ref. de modulo de deteccion*? |Ref. de unidad de regulacién| Referencia unidad regulacién y Ref. de unidad de
Ref.*1 Derecho Izquierdo del angulo unidad de deteccion acoplamiento*3
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10
P611070-8 P611070-9
15 P611090-1 P811020-3 P811020-4 P211090-10
20 P611060-1 P611060-8 P811030-3 P811030-4 P211060-10
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10
40 P611010-1 P611010-8 P611010-9 P811050-5 P811050-4 P211010-10

+1. Dado que el detector magnético no se incluira, pidalo por separado.

#2. La unidad de deteccion magnética incluye un médulo de deteccion derecho y uno izquierdo. Solicite estas referencias para afadir o cuando se dafia el médulo de deteccion.
El detector de estado sdlido para tamafio 10 y 15 no requiere mddulo de deteccion, por lo que la ref. de unidad sera P211070-13.

x3. La unidad de acoplamiento es necesaria para actualizar la unidad de regulacién del &ngulo y convertirla en un actuador de giro con deteccion magnética
o0 para actualizar la unidad de deteccién magnética y convertirla en un actuador de giro con unidad de regulacion del angulo.

~
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Serie CRB[ 12

Ajuste del angulo

Caracteristicas técnicas

Par de apriete recomendado para
el bloque de tope

Paleta simple

Tamafo Rango de regulacion del angulo de giro | Amortiguador eldstico Tamafo Par de apriete [N-m]
10 0 a 230° 10
1.0a1.2
15 15
20 0 a 240° Si 20 25a29
30 30
34a3.9
40 0 a 230° 40 °

Nota 1) Use un actuador giratorio para 270°.

Nota 2) Sélo estan disponibles las conexiones laterales.

Nota 3) La energia cinética admisible corresponde a la especificada para el
actuador giratorio

Doble paleta
Tamafo
10
15
20 0a90° Si
30
40

Nota 1) El maximo angulo del rango de regulacion del angulo de giro
estard limitado por el giro cuando se use un actuador giratorio
para 90°. Este dato debera ser considerado a la hora de realizar
el pedido. El actuador giratorio para 90° debera utilizarse para
ajustar el angulo de 85° 0 menos como guia.

Nota 2) Sélo estan disponibles las conexiones laterales.

Nota 3) La energia cinética admisible corresponde a la especificada para
el actuador giratorio.

Rango de regulacion del angulo de giro | Amortiguador elastico

Método de regulacion del angulo de giro

Nota) El bloque de tope se envia de fabrica provisionalmente apretado.

El dangulo se envia sin ajustar.
)
\’_\[L Conexion B

| I L |
Unidad de
' regulacion
o del angulo n n

T = 71

A A

Eje de salida con chaflén simple
(en el tamafio 40 se usa una chaveta

Conexién A

@l Actuador
' giratorio

Tapon

Otro método de trabajo

Retire la tapa de resina como en la ilustracion, deslice el bloque de tope en
la ranura larga y bloquéela en la posicion adecuada para ajustar el angulo
de giro y la posicién de giro. Los cuatro chaflanes para llave que sobresalen
en el eje de salida que gira permiten realizar operaciones manuales y un
adecuado posicionamiento. (Para mas detalles, véanse los ejemplos de
ajuste del angulo de giro mostrados en la pagina siguiente.)

Bloque de tope

Cuatro chaflanes
para llave

Bloque de tope Ranura larga

Seccion A-A
(Doble paleta)

Seccion A-A
(Paleta simple)

Nota) En el tamafo 40, cada bloque de tope dispone de 2 tornillos de
fijacion.

50

O

Tal como se muestra en la siguiente imagen, en cada ranura larga se suele
instalar un bloque de tope; no obstante, es posible instalar 2 bloques de
tope en una ranura larga.

Rango de regulacion del angulo cuando se montan 2 bloques de tope en una (inica ranura larga
Tamafno: 10, 40 «-ceeeeeeeeenee 50°
Tamafo: 15, 20, 30 --eeeeee 60°

Tal y como se muestra en la <Fig. b>, cuando se montan 2 bloques de tope en una
Unica ranura larga, el giro de cada uno de los bloques de tope (A) o (B) permite ajustar
el rango de giro del eje de salida con chaflan simple (chaveta), tal como se describe
en la <Fig. a>, con 50° 0 60° hacia la izquierda con respecto a la conexién Ay B. (El
rango de giro de la chaflan simple (chaveta) cuando se montan 2 bloques de tope en
la otra ranura lateral es el mismo, pero en el lado opuesto de la <Fig. a>, siendo el
rango de ajuste de 50° 0 60° hacia la derecha con respecto a la conexién Ay B.)

60°

Eje simple (chaveta)

<Fig. b>

* Los dibujos muestran la serie CRB2..



Ejemplos de ajuste del angulo de giro

Ajuste del angulo Serie CRB[ 12

Ejemplo 1 El anillo de tope es instalado en la posicién estandar.
(Se utiliza el actuador giratorio con angulo de giro de 270° .)

Punto cero

Chafléan simple
Rango de ajuste del bloque D
Max. 115° (Tamafio: 10, 40)

Rango de ajuste del bloque C
Méx. 115° (Tamafio: 10, 40)
Max. 120° (Tamafio: 15, 20, 30)

Extremo (D Extremo 2)

Conexién A Conexiéon B

<Fig. 1-1>
. Sentido
Conexiéon A horario

Conexiéon B

La zona sombreada
representa una leva de tope.

Sentido antihorario

<Fig. 1-2>

Bloguee el bloque ® de la Fig. 1-2 y mueva el bloque ® en sentido horario para
permitir el giro del eje con chaflan simple de la Fig. 1-1 desde el punto cero hasta
el extremo (1. Cuando el bloque ® esta bloqueado y el bloque ® se mueve en
sentido antihorario, el eje con chaflan simple, representado de la Fig. 1-1 gira
desde el punto cero hasta el extremo (2. El maximo rango de giro del eje con
chaflan simple es el siguiente: Tamafios 10, 40: hasta 230°; Tamafos 15, 20, 30:
hasta 240° (La Fig. 1-2 muestra la situacién cuando el angulo de giro es 0°)

Méx. 120° (Tamafio: 15, 20, 30)

m El anillo de tope se monta a 120° en sentido antihorario desde

la posicién estandar indicada en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1.
Rango de ajuste del bloque C = 135°

Rango de ajuste
del blogue D = 90°

Extremo (D Chafldn simj

(450)
Conexién A/
<Fig. 2-1>

Conexién A Sentido  Conexién B
horario

Sentido antihorario

<Fig. 2-2>

El méximo rango de giro del eje con chaflan simple indicado en la Fig. 2-2 es 195°desde el
extremo (1) hasta el extremo (2). El rango de giro del eje con chaflan simple indicado en la
Fig. 2-1 disminuye hasta convertirse en el rango existente entre el extremo (2) y 3) cuando
el bloque ® de la Fig. 2-2 se mueve en sentido horario. Lo mismo sucede cuando el
bloque ® se mueve en sentido antihorario, en donde el rango de giro disminuye hasta
convertirse en el rango existente entre el extremo (1) y (@) No obstante, dado que el tope
interno entrara en contacto con la paleta en el extremo (1) del eje con chaflan simple de la
Fig. 2-1, asegurese de que la palanca de tope se detiene en el bloque @ durante el ajuste.

que se muestra en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1 o en la Fig. 4-2 del ejemplo 4..
Extremo

Rango de ajuste
del bloque C = 30°

Extremo

Sentido antihorario

<Fig. 3-2>

Bloquee el bloque @ de la Fig. 3-2 y mueva el bloque @ en sentido
antihorario para permitir el giro del eje con chaflan simple de la Fig. 3-1
desde el extremo () hasta el extremo (2. No obstante, dado que el tope
interno entrara en contacto con la paleta en el extremo (D del eje con
chaflan simple, asegurese de que la palanca de tope se detiene en el
bloque @ durante el ajuste. El extremo (1) se puede ajustar hasta 30°
moviendo el bloque ® en sentido antihorario.

m El anillo de tope se monta a 120° en sentido horario desde la posicién estandar Ejemplo 4 FIPWIS tope se monta a 120° en sentido horario desde la posicion estandar

que se muestra en la Fig. 1-2 del Ejemplo 1 0 en la Fig. 3-2 del ejemplo 3.

(270°)

Rango de ajuste
del bloque C = 90°

Extremo 2

Extremo (1)

(450)
Conexion A / <Fig. 4-1> Conexion B
Conexién A Sentido  Conexién B
horario

Sentido antihorario

<Fig. 4-2>

El méaximo rango de giro del eje con chaflan simple es 270°desde el extremo
(D hasta el extremo (2), cuando el actuador se usa para 270° , el lado del
extremo (D de la Fig. 4-1 se detiene usando un tope interno y el lado del
extremo (2) se ajusta usando el bloque @®. El rango de giro se puede ajustar
hasta 90° en el lado del extremo (2 . Observe que el bloque ® no se puede
mover y ajustar a 90° o0 mas en sentido antihorario desde su posicién en la
Fig. 4-2, ya que el tope interno entrara en contacto con la paleta.

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

Opciones
especiales

Ejecuciones
especiales

Unidad deteccion/
regulacion

Nota 1) EI montaje del anillo de tope mostrado en los ejemplos 2, 3 y 4 no es aplicable al tamafio 10.
Nota 2) Las marcas @ en las imagenes anteriores indican la posiciéon de montaje del anillo de tope.

Nota 4) En el tamafio 40, cada bloque de tope dispone de 2 tornillos de fijacion.

)
)
Nota 3) Seleccione el giro adecuado del actuador tras considerar atentamente el contenido de "Ajuste del angulo".
)
)

Nota 5) Estos dibujos muestran la serie CRB2.

O

SVC
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Serie CDRB[ 12
Con deteccion magnética

Detectores magnéticos aplicables

Tamafio Modelo de detector magnético Entrada eléctrica
D-90/90A . )
Reed Salida directa a cable, 2 hilos
D-97/93A
10,15 D-S99/S99V* Salida directa a cable, 3 hilos (NPN)
Fslado | D-S9P/S9PV* Salida directa a cable, 3 hilos (PNP)
D-T99/T99V Salida directa a cable, 2 hilos
D-R73 Salida directa a cable, 2 hilos
Reed
D-R80 Conector, 2 hilos
30, 40 D-S79* Salida directa a cable, 3 hilos (NPN)
Iiitl?g: D-S7P* Salida directa a cable, 3 hilos (PNP)
D-T79 Salida directa a cable; 2 hilos, Conector, 2 hilos

= El detector de estado sdlido con 3 hilos no incluye en modelo con conector

Rango de trabajo e histéresis

= Rango de funcionamiento: 6 m
El rango comprendido entre la posicion en la que el detector se enciende cuando el iman presente en el interior de la unidad de deteccion se mueve y la

posicion en la que el detector se desactiva mientras el iman se mueve en la misma direccion.

= Rango de la histéresis: 6 d
El rango comprendido entre la posicion en la que el detector magnético se activa cuando el iman presente en el interior de la unidad de deteccion
magnética se mueve y la posicion en la que el detector magnético se desactiva mientras el iman se mueve en la direccién opuesta.

6 m: Rango de trabajo

Posicion de operacién: ON

Detector
't' . sz . — - -
magnefico 6 d: Rango de histéresis Tamano 6 m: Rango de trabajo 0 d: Rango de trabajo
OFF 10,15 110° 10°
20, 30 90°

(APAGADO)

Iman Nota) Las cifras de la tabla anterior se suministran unicamente como guia,
por lo que no estan garantizadas.
| Ajuste el detector magnético después de confirmar que las
condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

Cambio de la posicion de deteccion del detector magnético

= Cuando ajuste la posicion de deteccion, afloje ligeramente el tornillo de apriete y mueva el detector magnético a la posicién deseada; a continuacion,
vuelva a apretar y fijar el tornillo. Si el apriete es excesivo, el tornillo puede resultar dafiado e imposibilitar la fijacién de la posicion. Asegurese de ajustar
el rango de apriete a aprox. 0.49 N-m.

Q Tornillo de fijacion

P

Tamano: 10, 15 Tamaiio: 20 a 40
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Montaje del detector magnético

Con deteccién magnética Serie CDR B DZ

Vista externa y descripcion de la unidad de deteccion magnética
A continuacién se muestra la vista externa y las descripciones tipicas de la unidad de deteccion magnética.

Tornillo Phillips de cabeza redonda (1)
(derecho e izquierdo)

Tornillo Phillips de cabeza redonda (2)
(derecho e izquierdo)

Maédulo de deteccion (B)
(izquierdo)

Detector magnético de estado sélido

>

<

Cubierta (B)

& Cubierta (A)

Médulo de deteccion (A)
(derecho)

Detector tipo Reed

<Detector magnético aplicable>

3 hilos......D-S99(V)/S9P(V)J
2 hilos......D-T99(V)]

1. Desacoplamiento del médulo Blogue de fijacién (A
del detector
Retire el tornillo Phillips de cabeza
redonda (1) para desacoplar el o
madulo del detector

2. Montaje del detector magnético
de estado sélido
Fije el detector magnético de
estado sélido con el tornillo
Phillips de cabeza redonda (1) y
el bloque de fijacion (A).
Par de apriete adecuado: 0.4 a
0.6 [N-m]

x Dado que el bloque de fijacion
(A) se mueve por el interior de la
ranura, muévalo previamente
hasta la posicién de montaje.
-Tras ajustar la posicién de
operacion con el tornillo Phillips
de cabeza redonda (1), use el
detector magnético.

O

<Detector magnético aplicable>

D-97/93A (con LED indicador)
D-90/90A (sin LED indicador)

1. Ajuste
Afloje el tornillo Phillips de cabeza
redonda (2) (aprox. 2 a 3 giros).

« Este tornillo se envia de fabrica
apretado provisionalmente.

D-93A

2. Montaje del detector tipo Reed

Inserte el detector tipo Reed hasta

que entre en contacto con el
orificio del mddulo de deteccion.

* En el modelo D-97/93A, inserte el
detector magnético en la direccién
mostrada en la Fig. de la derecha.

= Dado que el modelo D-90/90A
es redondo, por lo que no tienes
direccionalidad.

3. Fijacion del detector tipo Reed
Apriete el tornillo Phillips de
cabeza redonda (2) para fijar el
detector tipo Reed
Par de apriete adecuado: 0.4 a
0.6 [N-m]

-Tras ajustar la posicién de
operacion con el tornillo Phillips
de cabeza redonda (1), use el
detector magnético.

Unidad deteccion/

Ajuste del

Con deteccion

Opciones

Ejecuciones
especiales

{ CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU H CRB2

especiales

regulacion

lo

angu

magnética




Serie CDRB[ 12

Regulacion del detector magnético

Rango de giro del eje de salida con chaflan simple (chaveta Unicamente para el tamafio 40) y posicion de montaje del detector magnético
<Modelo aplicables/Tamaio: 10, 15, 20, 30, 40>

<Paleta simple>

Angulo de giro: 90°

END @©

Interruptor para giro
END @©

Interruptor para giro
END @

= Las curvas de trazo continuo indican el rango de
giro del eje de salida con chaflan simple
(chaveta). Si el chaflan simple apunta a la
direccion END (D , el interruptor para giro END
(@ se accionara. Si el chaflan simple (chaveta)
apunta a la direccién END (2, el interruptor para
giro END (2 se accionara.

= Las lineas discontinuas indican el rango de giro
del iman integrado. El angulo de trabajo del
interruptor se puede reducir moviendo el
interruptor para giro END (1 en sentido horario o
moviendo el interruptor para giro END @ en
sentido antihorario. El detector magnético
mostrado en las imagenes se encuentra en la
posicién de mayor sensibilidad.

# Cada unidad de deteccién magnética se
suministra con un detector derecho y un detector
izquierdo.

54

END @

Angulo de giro: 180°

Angulo de giro: 270°

Interruptor para giro
END @O

Interruptor para giro
END @

180°

270°

(D

Al
\. é’Q?JJ'&:"J !

END @

Interruptor para giro
END @

Interruptor para giro
END @D

detector magnético

Conexién B Conexion A

\Actuador de giro

Eje de salida con chaflan simple (chaveta)

Tamaiio: 10 a 40 ! i )
x La figura superior muestra la serie CRB2.

O
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/\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales

(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

|

/\ Precaucion :

Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves 0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

/\ Advertencia :

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo
que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

/A Peligro :
la muerte.

T T RS |

#1) 1SO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de robots industriales - Seguridad.
etc.

A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona
que disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las
pruebas y andlisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de
seguridad son responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a
todos los elementos especificados en el anterior catdlogo con el objeto de considerar
cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

. La inspeccién y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que

se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos

inesperados de los objetos desplazados.

Antes de proceder con el desmontaje del producto, asegurese de que se hayan

tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la

corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las
precauciones especificas de todos los productos correspondientes.

Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un

funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones
indicadas, o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.
2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacién
y bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en
aplicaciones de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para
las caracteristicas estandar descritas en el catélogo de productos.

. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,

propiedades o animales, requiere, por ello un andlisis especial de seguridad.

. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock

doble con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma
periédica que los dispositivos funcionan correctamente.

N

w

w

N

Lea detenidamente las "Precauciones
en el manejo de productos SMC"
(M-E03-3) antes del uso.

/\ Normas de seguridad

/A\Precaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con
SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

=y

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades" y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afo a partir de la puesta en servicio
ode 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*2)
Asimismo, el producto puede tener una vida util, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su distribuidor
de ventas méas cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara un
producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.

Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente, y
no a ningun otro dafo provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catélogo correspondiente a los
productos especificos.

+2) Las estan de esta ia de 1 afo.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esté garantizada durante un afo a partir de
la entrega.

Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de produccion
destinados a la fabricacién de armas de destruccion masiva o de cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacion de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la legislacion y
reglamentacién sobre seguridad relevante de los paises involucrados en dicha transaccion.
Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegurese de que se conocen y cumplen todas
las reglas locales sobre exportacion.
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