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BEMUSTERUNG UND FREIGABE AEN. -NR. | FELD TAG NAME M
NACH SWFE 47,014 VORZUGSDREHRICHTUNG REV. NO. 70NE ART DER AENDERUNG REVISTON DATE NAME M
SAMPLING AND RELEASE DECKELBEFESTIGUNG WAHLWEISE 000050000001 SCHALTBILD ENCODER GEAENDERT CIRCUIT DIAGRAM ENCODER MODIFIED 2008-02-21 WOERNT
T0 SWF 47. 014 PRIORY DIRECTION OF ROTATION GENIETET ODER GESCHRAUBT
000050000063 QUALITAETS VERBESSERUNG QUALITY IMPROVEMENT 2008-09-03 LADWEINA
MERKMALE NACH BRI121 ANZAHL COVER FIXING RIVETS OR SCREWS OPTIONAL
CHARACTER![ [ST. TO 8P121 QUANTITY A/\
S
9
@R 35 0.5 31 0.5 32.25 46.5
A4 O 28.2 35 0.8 X 25 W
S 0 _, 5
N E _ T 18,5 0.2
s [ _ MASSEKONTAKT
o -~ /\ ™~ GROUNDCONNECTION
= ) 6.3 x 0.8
E DICKE 0.9-0.1
— S THICKNESS 0.9-0.1
g3 g N W
) << Y g = 2:1
A | ~— FLACHSTECKER (DIN 46244) 6,3x0,8 (A) 3
©)]0.2]A : = ~ GEGENSTECKER/TYCOELECTRONICS-AMP /
[ ! = < o STECKERGEHAEUSE : SACHNUMMER 180907  (ZEICHNUNGSNUMMER C-180907) — (B) 4
= | IS Q. FLACHSTECKHUELSE (DIN 46247) SACHNUMMER 925603 -x _,|://
o A (ZEICHNUNGSNUMMER 925603) - (REDUZIERTE STECKKRAFT) . (+) 5
o - FUER LEITUNGSQUERSCHNITT 0,5-1,5mn o
— ~ KKKX 405,063 24V DO FLAT PLUG (DIN 46244) 6,3x0,8 T () 6
A I - , b | SR MATING CONNECTOR | TYCOELECTRONICS-AMP
-.”— | X 1200 i’o XXXXXXA””"””||||e|n|1‘:szt:(§\g:;5 RECEPTACLE HOUSING: PART NO 1809'07 ( DRAWING NO C'180907) MAS-CON STECKER-NR.: MLAS 100-3435
v : RECEPTACLE FOR TABS (DIN 46247):PART NO. 925603-x GEGENSTECKER PANDUIT-NR.: CE100 F22-04
0 ! © (DRAWING NO 925603) - (REDUCED INSERTION FORCE), FUER LEITERQUERSCHNITT AWG: 22
. ' FOR CONDUCTOR CROSS SECTION 0,5-1,5mm WAS-CON PLUG-NO.: MLAS 100-3435
' PLUG CONNECTION PANDUIT-NO.: CE100 F22-04
FOR LINE CROSS SECTION AWG: 22
- J/ . J
o _/ |
l ' J <~——~ — HERSTELLER- SACH-NR. /MANUFACTURER- PART -NO. 9.1
A==4 = =
| 728 + HERSTELLER-L0GO XXXX 405.063 24V DC
A MANUFACTURER-LOGO P, = 59W I, = 4A
n
AL B-B ” RPM = 240min”
2:1 Kd. -Nr.
' entstoert
A-A 2 s o0 I s
2:1 T
°Z JJ JAHR/YEAR
?1.65 '02 | = Ml MONAT/HONTH
L = / BARCODE 2/5 | INTERLEAVED 2/5
/i @ } TT TAG/DAY
N ﬁ - ~ | i SCHICHT/SHIFT
T — S —To.11a A= FRUEHSCHICHT/EARLY SHIFT
| _ | B= SPAETSCHICHT/LATE SHIFT
' *0.1 C= NACHTSCHICHT/NIGHT SHIFT
- | N | N EINFUEHRUNGSPHASE 2.5 /
" k ! 6.3x0.8 DIN 40343
s 6.3 0. CHAMFER AT CONNECTOR END v
= C-C B X
) - 2:1
. I 2:1 ' 2:1
! | '
>10 A 19
o 16
12 1 x45 l 1 C 6.5 +0.2
' SCHALTBILD ENCODER - C S BEFESTIGUNGSLOECHER FUER SELBSTFORMENDE SCHRAUBEN M6
CIRCUIT DIAGRAM ENCODER = k - o 0.5 % 45° FASTENING HOLES FOR SELFFORMING SCREWS M6
©]0.15 |A HAL 700SF-K-4-R T R ]
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SCHALTBILD @18) . A -
CIRCUIT DIAGRAM 0 = ’ ST o
T T T T AUSGANGSSIGNAL REIHENFOLGE BEI CCW g
| i | QUTPUT SIGNAL SEQUENCE AT CCW (-)(8) o—e
A
A) ALLGEMEINES A) GENERAL
1.NENNSPANNUNG UP = 24V DC TEST VOLTAGE UP = 24V DC
HALL 2 2.LEERLAUFDREHZAHL n0 = 240 min-1 NO LOAD SPEED no = 240 min-1
| 6uH | | 3.LEERLAUFSTROM I0 MAX. = 3A NO LOAD CURRENT I0 MAX. = 3A
. 4 .ENTSTORRBAUTEILE = SIEHE SCHALTBILD RFI SUPPRESSION = SEE CIRCUIT DIAGRAM
o 0001 307 > ANAL DATEN HALL 1C - 2 KANAL 5.MOTOR JSOLATIONSPRUEFUNG = 850V DC FUER 1 SEC. MOTOR ISOLATION TEST = 850V DC FOR 1 s.
' \ [ / ' - \ 5 I¢ DATA OF HALL IC -2 SIGNAL CHANNEL 9,GETRIEBEHEMMUMG STATISCH = NA SELF LOCKING STATIC = NA
L- I ] J 10.RADIALBELASTUNG DER F = 3N IN 21.5mm ABSTAND RADIAL LOAD ON F = 3N IN 21.5 mm DISTANCE
& v & SPANNUNGSBEREIGH: Up = 4.5-24V ABTRIEBSWELLE VOM BEFESTIGUNGSDOME DRIVE SHAFT FROM MOUNTIG PILLERS
@ wmn © HALL 1 VOLTAGE RANGE 11.AXIALBELASTUNG DER AXIAL LOAD ON
- +  RECHTSLAUF (W STROMAUFNAHME : < 30 mA ABTRIEBSWELLE F=2N DRIVE SHAFT F=2N
+ —  LINKSLAUF cow ELEKTRISCH CURRENT CONSUMPTION 12.GERAEUSCHPEGEL = CMS 405.063 NOISE LEVEL = ClS 405.063
| | ELECTRICAL TEMPERATURBEREICH: = -20C - +60°C 13.UMGEBUNGSTEMPERATUR = -20°C- BIS +40°C AMBIENT TEMPERATURE = -20°C TO +40°C
| | TEMPERATURE RANGE 14.SCHUTZART IP = 30 PROTECTION IP = 30
I P P AP TP O P P P R P P I 15, VIBRATION = NA VIBRATION = NA
0° 180° 360° ANKERUMDREHUNG **AUSGANG: = 3 IMPULSE PRO UMDREHUNG
ARMATURE ROTATION _— | DR MeRmELLE B) BETRIEBSDATEN B) RUNNING DATA
. - = NOMINAL LOAD (NOM. LOAD =8 Nm
,, O MESSPUNKTE KENNLINIE OF ABNATURE SHAFT NENNMOMENT (NENNLAST) MN 8Nm ( )
O MEASURE POINTS CHARACTERISTIC
© LAST WECHSEL DIAGRAMM C) LEBENSDAUERPRUEFUNG () LIVE TEST
MOTORKENNLINIE 1.ZYKLUS (DEFINITION) CYCLE DEFINITION
36;(mir1-1) MOTOR CURVE |(A?;;6 LOAD CHANGE DIAGRAM AUSGANGSSIGNAL EINSCHALTDAUER RL. EIN 5.25 sec. - PAUSE 5 sec. cw = ON 5.25 s - BREAK 5s CW
- - [, OUTPUT SIGNAL EINSCHALTDAUER LL. EIN 5.25 sec. - PAUSE 10 sec. cCw = ON 5.255 - BREAK 10s CCW
% 2. MAX. LEBENSDAUER = 150 000 ZYKLEN WAX. LIFE TIME = 150 000 CYCLES
7 320 2 AUSGANG: = OFFENER KOLLEKTOR 3. PRUEFMOMENT = 8Nm TEST LOAD = 8Nm
. OUTPUT = OPEN COLLECTOR 6.FREMDKUEHLUNG = ZULAESSIG FOREIGN COOLING = PERMITTED
% 280 8 AETTIGUNGSSPANNUNG: UCESAT < 0.4V = ULOW
5 sl ; ool o D) MITGELTENDE UNTERLAGEN D) GENERAL DATAS
- \ BEI | AT la = 26mA 1.ALLG. SPEZIFIKATION INDUSTRIEMOTOREN NIDEC GEN. SPECIFICATION INDUSTR.- MOTORS NIDEC
% 240 \\ 24 6 NACH SWF 46.402 (AUSGABE VOM 09.04.1998) ACC. SWF 46.402 (EDITION AT 09.04.1998)
o 21044 \ 21 1 **TASTVERHAELTNIS DER AUSGANGSSIGNALE : 50% + 10%
§ 200 )\\\‘\%\ \\\“x\></ 20 11 4.8 5 25 ?[S] PULS DUTY FACTOR OF OUT-PUT SIGNAL BEI BELASTUNG DES MOTORS UEBER 8 Nm AXIALPLAY OF THE ARMATURE IS NICHT TOL. MASSE NOM. DIM. .6 >6...30 |>30...120 [>120...400p400...1000
5 : : : PERMISSIBLE AT LOADS EXCEEDING 8 Nm ZU_. ABW. GEN. TOLERANCES + 0,1 0,2 0,3 0.5 0.8
31 ir0e T~ - RISE AND FALL TINE >=251V/ns BEI KUNDENAUSSENBESCHALTUNG IST AXIALSPIEL DES ANKERS ZULAESSIG » OADS EXCEEDING 8 NS KR SOENEL) R Sk T 0. 50 |55, e | i
Z 160 P 16 RISE AND FALL TIME >=25mV[ms AT CUSTOMER QUTSIDE PROTECTIVE CIRCUIT . ULTINATE GEAR STRENGTH = 40 Nm mi NICHT TOL.WINKEL ZU_. ABW. GEN. ANGLE TOLERANCE + K 30" 20" 10
S T~ GETRIEBEFESTIGKEIT = 40 Nm min. = 40 Nm min. L R NACH S 00 051
g / EINSCHALTVERZOEGERUNG: 150ms BEI 3.8V SURFACE FINISH TO SWF 00. 051
x 120 =~ 12 ONTIME DELAY: 150 ms AT 3.8V OFL. -BESCHAFFENHEIT NACH DIN EN 150 1302 | KANTEN N. 150 13715 [FORM U. LAGETOL. N. DIN EN 150 1101
o s / \ VERZAHNUNG MIT OPT. ZAHNDICKEN SURFACE TEXTURE TO DIN EN (50 1302 EDGES TO (S0 13715 GEOM. DIM. & TOL. T0 DIN EN (S0 (101
& ; : HALBZEUG STOCK MATL.
s / GEARDESIGN WITH MODIFIED TOOTH THICKNESS SCHALTFOLGE: BEI GCW HALL 1 PIN 3 GEFOLGT VON HALL 2 PIN 4 KUNDEN-ZE [CH. NR. CLIENT REF NO.
5 0 - ; KUGELLAGER | KOHLEQUALITAET 09 SWITCHING SEQUENCE: ON CCW HALL 1 PIN 3 FOLLOWED BY HALL 2 PIN 4 KUNDEN-AEND. NR._CLIENT H0D. 10, KUNDEN-AEND. DATUM CLIENT HOD. DATE
» / BALL BEARING | CARBON BRUSH QUALITY 09 WERKSTOFF - QUAL. -NR. MATERIAL
40 4 MATERIAL SPEC. NO 405-063-99-99
D/ 2.8 VERZAHNUNGSDATEN GEAH TOOTH DA TA ALLE MASSE IN mm AL DIMENSIONS [N mm KURZ -BENENNUNG TITLE ART-NR. CAT.
UEBERSETZUNG RATIO i = 704 SPEZIFIKATION GILT VORBEHALTLICH DER UEBERPRUEFUNG DURCH NIDEC MOTOQ DCKBB
_ NIGHT ANGEWENDET — /AR | MAsssTA8  scaE
o ; : - Lo ?ﬁﬁﬁﬁéﬂkm xg gi ?Eé%s ;; - | NOT APPLICABLE SPEC VALID WITH RESERVATIONS TO THE RESULT OF THE TESTS — D) R MOTOR (0K 35 0268
NORMALMODUL NORMAL MODULE mn = 0.789 @ ** 100% PRUEFUNG W@I FREIGABE-ST. RELEASE-LEVEL | UA | DOKUMENT-NR.  DOCUMENT O. VERSION |BLATT SHEET| VON OF | FORMAT
** 100% CHECKING Ardeitsentong Ia| 10000002339 01| 1| 1 |AO;
POS. | MATERIALNUMMER  [MENGE BENENNUNG TITLE DOKUMENT NR. TAG  DATE |NAME _NAME :
[TEM MATER [ AL NUMBER GUANT. DOCUMENT NO. EESEB. gﬁég@ Sl TR NIDEC MOTORS & ACTUATORS (GERMANY) | ERS.F. SUB. FOR
17 | 16 15 | 14 13 12 11 10 g 5] 7 6 5 il FF%E[(.EEG. RELEASED SEEWIESENSTR. 9 D-74321 BIETIGHEIM | eps 0 sy gy

COMPUTERDRAWING PLOTTED AT &KOAT K& T IME




